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Model «Aviator»
Mogenb «AsiaTop»

DEU Modell «Flieger». FRA Modéle «Aviateur».
POL Model «Awiator». SPA Modelo «Aviador».
ITA Modello «Aviatore». TUR Model «Ugak, helikopter ve kontrol kulesi».
RUS Mopenb «Asnatop». KOR HIZJAF, CHI « k4T R » 2 H

Assembly instructions
IHCTpYKLif 3i CKNagaHHA

DEU Aufbauanleitung. FRA Notice d’assemblage. POL Instrukcja montazu.
SPA Instrucciones de montaje. ITA Istruzioni di montaggio. TUR Kurulum talimat.
RUS MHcTpyKumsa no cBopke. KOR = 2| AEAM. cHI &EIZ AP




ENG

Assembly instructions:

Remove model parts from the
hanger board as illustrated
below. Careful not to break

parts. If a part does not remove
easily, carefully cut it out with a
knife. This model is intended for
self-assembly without glue. If you
have difficulty installing the axles,
try waxing them with a regular
candle. All moving parts can also
be waxed during assembly to
reduce friction when operating
the model.

TUR

Kurulum talimat:

Semada isaretlenen parcalari
tahtadan gikarin. Kirllmamasina
dikkat ediniz. Par¢a ¢ikanimiyorsa
baglant yerleri bigcakla kesiniz.
Konstruksyon, yapistirici kull-
anmadan yapilmaktadir. Tahta
dingilini (kiirdan) deligin icine
yerlestirmede zorluk ¢ekiyor-
saniz onceden dingile veya
parcalara mum stirliniiz. Hareketli
pargalarin daha iyi kaymasi igin
kurulum sirasinda pargalara mum
stirdiniiz.

O
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UKR

IHCTPYKLiA 3i CKNaAaHHA:
BWUTATHITb 3 AOWKMW NO3HAYEHI

Ha cxemi aeTani. Hamaraireca

X He 3namaTti. AKWo aeTanb

He BUMMAETbCA, HaaCiHiTh
nepemmnyky Hoxem. KOHCTpYKLiA
36upaeTbea 6e3 Kneto. Y pasi
BUHWKHEHHA TPYAHOLLIB 3
npoTarysaHHAM 3y6oumnCTKM (Bici)
B OTBIp, NOTPITb 3y60o4MCTRY 06
3BMYAKHY CBI4KY. TAKOX MOXKHA
3MacTUTK CBIYKOIO BCi geTani
MEXaHi3My, WO pyXarTbea, Wwob
3MEHLWMTU TepTA Npu obepTaHHI.

RUS

WHCcTpyKuma no cbopke:
BbIHMMaliTe U3 [OCKK
0603HaYeHHbIE Ha CXEME AeTanu.
CrapaiTech UX He CNoMaTh.

Ecnv geTanb He U3BNEKaeTcs,
HafpebTe NEPeMbIHKM HOMOM.
KoHcTpyKuma cobupaetca 6e3
Knes. Ecnv BOHUKAM TPYAHOCTH
C YCTaHOBKOW [lepeBAHHOM ocH,
nepeg, ycTaHoOBKOM NoTpuTe
Aetanu o6 06bI4HYHO CBeYy.

[NA nyyllero cKoNbMXeHus
CMa3blBanTe ABMMYLMECA AeTanu
MexaHM3ma 0BbIYHOI CBEYOM BO
BpemA cHopKu.

DEU

Aufbauanleitung:

Bitte die in der Zeichnung angege-
benen Teile aus der Platte her-
ausnehmen. Versuchen Sie bitte
diese nicht zu brechen. Wenn sich
ein Teil nicht herausnehmen |3sst,
schneiden Sie die Stege mit dem
Messer leicht an. Das Modell wird
ohne Klebstoffe zusammenge-
baut. Lasst sich eine Achse nur
schwer in eine Offnung einfiihren,
reiben Sie diese mit einer Kerze
etwas ein. Flr besseres Gleiten
schmieren Sie alle beweglichen
Teile mit einer Kerze.
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Notice d’assemblage:

Faites sortir de la planche les
piéces comme indiquées sur le
schéma. Tachez de ne pas les
casser. Si la piéce ne sort pas,
incisez les collages/fixations avec
un couteau. La construction est a
assembler sans colle. Si il est diffi-
cile d’introduire I'axe en bois dans
I'orifice, frottez au préalable l'axe
ou les piéces contre une bougie.
Pour améliorer le glissement,
traitez les piéces de frottement
mobiles du mécanisme avec une
bougie au cours d’assemblage.
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POL

Instrukcja montazu:

Delikatnie wyciagaj z deseczki
wskazane w schemacie detale,
starajac sie nie potamac ele-
mentow. Jesli detal nie poddaje
sie, podetnij wigzadta nozem.
Konstrukcje sktada sie bez kleju.
Jesli napotkasz trudnosci z insta-
lacjg drewnianej osi w otworze,
potrzyj na poczatku os lub detale
o woskowg swiece. Dla lepszego
poslizgu polecano smarowanie
ruchomych czesci mechanizmu
zwykta $wieca podczas montazu.

SPA

Instrucciones de montaje:

Saque de la tabla las piezas
marcadas en el esquema. Trate
de no romperlas. Si una pieza

no se saca, haga una incision. La
construccion va sin pegamen-
to. Si tiene dificultades con la
instalacion del eje de madera en
un agujero, frote primero el eje
o las piezas contra una vela. Para
un mejor deslizamiento, lubrique
durante el montaje las piezas
moviles del mecanismo con una
vela comun.

ITA

Istruzioni di montaggio:

Estrarre dal telaio i particolari
indicati nello schema. Fare
attenzione a non romperli. Se un
particolare non si stacca, tagliare
delicatamente gli elementi di
collegamento con un coltello.
L'assieme viene realizzato senza
colla. In caso di difficolta nell’in-
serimento di un perno in legno,

€ necessario sfregare il perno o il
particolare con un po’ di cera. Per
uno scorrimento migliore incerare
le parti mobili del meccanismo
durante I'assemblaggio.

ENG Warning! UKR Yeara! DEU Achtung! FRA Attention! POL Uwaga! SPA Precaucién!
ITA Attenzione! TUR Dikkat! RUS BHumanue! KOR 3=2|! CHI JEE |

ENG Do not use a lighted candle! UKR He nignantosatu! DEU Nicht anziinden!
FRA Ne pas briler! POL Nie podpalaé! SPA iNo encender! ITA Non dare fuoco!
TUR Yakmayiniz! RUS He nomkuraTe! KOR 20| 2
CHIBZRK  BORIEAR !

ENG Caution! Axles have sharp points! UKR O6epexHo! locTpi getani! DEU Vor-
sicht! Spitze Teile! FRA Attention: certaines piéces sont pointues! POL Ostroznie!
Ostre czesci! SPA jAtencion! Piezas afiladas! ITA Attenzione! Particolari appuntiti!
TUR Dikkat! Keskin pargalar! RUS OctopowHo! Octpbie getanu! KOR F2| # =
gt 220 FostHL! FE | cHI BRI !

2 ZE 0|8stx| ntMIR!

J




f

ENG Symbols. UKR YmosHi nosHaveHHA. DEU Legende. FRA Légende. POL Oznaczenia umowne. SPA Leyenda. ITA Legenda.
TUR Kararlastirilan isaretler. RUS YcnosHbie o6o3Hauenun. KOR 71 2. CHI E#RE X

ENG Wax the part with a regular candle (rub with a candle). UKR 3macTiTb AeTanb 38U4aiiHOI0 CBIYKOIO (NOTPITb 06 CBiuKY).
DEU Reiben Sie das Teil mit einer einfachen Kerze etwas ein. FRA Lubrifiez |a piéce avec une bougie ordinaire (frottez contre la bougie).
POL Przesmaruj zwyklg swieca. SPA Engrase la pieza con una vela comun (frote con una vela). ITA Incerare il componente (Sfregare con

la cera). TUR Parcaya sade mum siriiniiz, RUS CmaxbTe AeTanb 0BbI4HOM CBEYKON (MOTpUTE O CBEYKY).
KOR EAIE 2 20] 22 S 25 =2 26| FHI2. cHI AEEEMAHEE 4

ENG Break off or cut out. UKR Bignamaiite a6o sigpixkte. DEU Abbrechen oder Abschneiden. FRA Coupez ou cassez.
POL Odtam lub odetnij. SPA Rompa o corte. ITA Staccare o tagliare. TUR Kirin veya kesin. RUS OTnomaiite uam oTpexbTe.
KOR ZE2tLH F M2, cHI YT

ENG Pay attention. Check for correct orientation or positioning. UKR 3eepHiTb yBary. [epesipTe po3TalyBaHHA enemeHTa.

DEU Bitte Beachten. Priifen Sie die Einbaulage des Elementes. FRA Faites attention. Vérifiez la disposition de I'élément.

POL Zwrdé uwage. Sprawdz lokalizacje elementu. SPA Atencion. Compruebe la situacion del elemento. ITA Prestare attenzione.
Controllare la posizione del componente. TUR Dikkat. Elemanin yerlesimini kontrol ediniz. RUS O6patuTe BHUMaHue. MposepbTe
pacrionoenue anemenTa . KOR 28 B Q|x[0l FoliA ZEISH FHL. cHIEE | KEBH S ERLE

ENG Check the mechanism for smooth and correct movement. Operate the mechanism to seat the parts in their positions.

UKR lMepesipTe mexaHiam Ha NAaBHICTb | TOYHICTb Xoay. Po3pobite mexaHiam. DEU Priifen sie den Mechanismus bezliglich der
Laufruhe und der Genauigkeit des Ganges. Arbeiten Sie den Mechanismus aus. FRA Veérifiez si le mécanisme fonctionne en douceur
et avec précision. Faites fonctionner le mécanisme jusqu’a son fonctionnement normal. POL Sprawd? ptynnosc i doktadnosé ruchu
mechanizmu. Dopracuj mechanizm. SPA Verifique la suavidad y precisién del mecanismo. Desarrolle el mecanismo. ITA Controllare
la scorrevolezza e la precisione del movimento. Far funzionare il meccanismo. TUR Mekanizmanin sarsilmadan diizgiin bir sekilde

calismasini kontrol ediniz. Mekanizmayi hazirlayip calistiriniz. RUS NposepbTe MexaHusm Ha NNaBHOCTb M TOYHOCTb Xo/a. Paspaboraiite
mexaHusm. KOR 715 20| ¢l2Hst 2t 51 Aehst S ZI0lS 20IGHM|IQ. cHI R ENHNETFRENSRE. Btk

ENG Perform the same steps in mirror image. UKR 3giiicCH1UTK aHanoriyHe CKNagaHHA y A3epKanbHOMY Bigo6 parKeHHi.

DEU Den analogen Zusammenbau in der Spiegelreflexion zu machen. FRA Procédez a I'assemblage dans le sens opposé (inverse).
POL Dokonaj analogiczny montaz w odbiciu lustrzanym. SPA Haga un ensamblaje similar en imagen especular. ITA Realizzare lo
stesso assemblaggio nellimmagine speculare. TUR Ayna yansimasinda ayni montaj yapiniz. RUS [pou3secti aHanorn4Hyo cbopky s
3epKanbHom oTpaxeHum. KOR & L8t £ ES CHEO| E[E 5 Mo 2 A sl FAM L. cH FEEMFRITHEN SR

ENG Sand to remove burrs. UKR Buaanits 3agupku. DEU Grate entfernen. FRA Eliminez les bavures. POL Usun zadziory. SPA Quite las
rebabas. ITA Togliere le bave. TUR Capaklari cikartiniz. RUS Ynanute sayceHupl. KOR 7{E! 22 & CHE0{ FAM| 2. cHI BiEER
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ENG Spare parts. UKR 3anacHi getani. DEU Ersatzteile.

FRA Piéces de rechange. POL Czesci zamienne. SPA Piezas de repuesto.
ITA Pezzi di ricambio. TUR Yedek pargalar. RUS 3anacHble getanu.
KOR 015 S ZULICE cHI &R H

GNG This is not a structural component; it is a tool for measurement and assembly. UKR Lle He geTans
KOHCTPYKUIi, @ 4OMNOMIMHMI IHCTPYMEHT ANA CKNnagaHHA abo BumipioBaHHA BigctaHed. DEU Es ist
kein Teil der Konstruktion, sondern ein Hilfselement flir den Zusammenbau oder fiir das Messen der
Abstande. FRA Cette piéce ne fait pas partie de la construction mais constitue un outil annexe pour
I'assemblage ou la mesure des distances. POL To nie detal konstrukcji, a pomocnicze narzedzie dla
montazu i wymiaru odlegtosci. SPA No es una pieza de la construccidn sino un instrumento auxiliar
para montar o para medir distancias. ITA Non & un componente del modello, ma un’attrezzatura ag-
giuntiva per il montaggio o il rilievo delle quote. TUR Yapi parcasi degil. Kurulum yapmak veya mesafe
olgmek amaciyla kullanilan yardimci alettir. RUS 310 He AeTanb KOHCTPYKLMK, @ BCIOMOraTebHbIN
MHCTPYMEHT AnA cBOpKM MU namepeHus pacctosHuii. KOR O| 22 22 st £ ol ofL|T

ZElg 57 5HE flgt 27 ULICEL cHI ZTRERERMt  R—RNERZEFHHTE,

ENG Axle. UKR Bicb. DEU Achse. FRA Axe. POL O$. SPA
Eje. ITA Asse. TUR Eksen. RUS Ocb. KOR 5. CHI Fli7&
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ENG Adjustment of the counterweight mechanism.
After assembling the whole model, fix the helicopter on the bar and add coins of the maximum available diameter to the
«mechanism-holder» until the bar assumes a horizontal position. After this, fix the retainer.
UKR HanawTysaHHA MexaHi3my npoTusaru.
Micha cknafaHHA BCiei MOAENi 3aKPINUTK BEPTOAIT Ha LWITaH3I | 40AaBaTH B «MeXaHi3m-060iMMy» MOHETM MaKCMManbHoOro
HaABHOIO AiaMeTpa A0 TUX Mip, MOKM LWITaHra He NpUiMe ropusoHTanbHe NonoxeHHs. Micas Lboro BcTaHOBUTU dikcaTop.
DEU Justieren des Ausgleichsgewichts.
Nachdem das ganze Modell zusammengebaut wurde, wird der Helicopter an der Querstrebe befestigt. Danach werden die
Miinzen als Gegengewicht in den dafiir vorgesehenen Schlitz gesteckt, bis die Strebe eine horizontale Position erreicht hat
und mit der Halterung befestigt.
FRA Ajustement du mécanisme de contrepoids.
Aprés avoir assemblé le modele, fixez I'hélicoptére sur la barre et ajoutez des piéces de monnaie d’un diamétre correspon-
dant jusqu’a ce que la barre prenne une position horizontale. Apreés cela, fixez le dispositif de retenue.
POL Ustawienie mechanizmu przeciwwagi.
Po zmontowaniu catego modelu przymocuj smigtowiec do drazka i dodaj do «mechanizmu przeciwwagi» monety o maksymal-
nej dostepnej srednicy , az drazek uzyska pozycje pozioma. Nastepnie nalezy ustawié blokator.
SPA Ajuste del mecanismo de contrapeso.
Tras montar el modelo completo, fija el helicoptero en la barra y afiade monedas del maximo didmetro posible en el «me-
canismo de sujecién», hasta que la barra tome posicién horizontal. Después, fija el enganche.
ITA Regolazione del meccanismo di contrappeso.
Dopo aver montato I'intero modello, sistema I'elicottero sulla barra e aggiungi i gettoni col diametro piu grande al «meccanis-
mo di sostegno» finche la barra assume una posizione orizzontale. Dopodiché sistema il gancio
TUR Agirlik dengeleme mekanizmasinin ayarlanmasi:
Modelin montajini tamamladiktan sonra helikopteri seren Uizerine sabitleyin. «Mekanizma tasiyicisi» na gubugu yere paralel
tutacak agirhkta demir para ekleyin. Sonra kilidi takin.
RUS HacTtpoiika mexaHu3ama npoTMsoBeca.
Mocne cbopku BCel MoAeNM 3aKpENUTL BEPTOANET Ha WTaHre W A06aBNATL B «MeXaHM3M-0B0HMY» MOHETBI MaKCMMaNbHOTO
MMeloLEeroca AuameTpa 40 TeX Nop, NOKa WTaHra He MPUMET FrOpU30HTa/IbHOE NoNoXKeHKe, [locne aToro ycTaHoOBUTbL
dukcarop.
KOR HEF 3.
HE ZEl2 22f F Fof| 22ZEHE 1Y YHH Fof /s BEF STE JoiM 52 25 2HI 28
O| &sl=5 ELICt ol 2t2x|H HIWE D et
CHI B ER S 44
HEBMERE  NEANBEERITL A YEEREBANETRMNE GEEF , BEFEKENE, 25,
RERE R,
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ENG Configure the swashplate.

There are 4 tensioner rollers for adjustment. Roller No. 1 turn clockwise 6-7 turns, so that the skew machine bends towards the adjustable roller. Compensate roller No. 2 to the
horizontal position. Rollers No. 3 and 4 repeat the manipulation, thereby achieving an absolutely flat surface of the bar.

UKR HanawTysaHHA aBTOMaTa nepekocy.

[na HanawTysaHHA € 4 ponuka - HaTarysaya. Ponuk Ne 1 KpyTUTK 3a roAMHHUKOBOIO CTPiNKoto 6-7 0bopoTis, Wob aBTOMAaT NepeKocy HarHyBcA B CTOPOHY PEry/ib0BaHOro posivKa.
Ponukom Ne 2 KomneHcyBaTW 0 FOPHU30HTaAbHOIO NoNoXKeHHA. Ponurkamu Ne 3 i 4 noBTOPMTH MaHinyAALio, TUM CaMUM AOMOITUCA aBCoOMIOTHO PiBHOI MOBEPXHI LUTAHTU.

DEU Ausrichtung des Flugmodells.

Es gibt insgesamt 4 Spannrader zum Verstellen. Rad Nr. 1 im Uhrzeigersinn 6-7 mal drehen, sodass sich die Vorrichtung zur Seite neigt. Rad Nr. 2 gleicht die Schiefe wieder aus bis
zur horizontalen Position. Verfahre genauso mit Rad Nr. 3 und anschlieBend mit Rad Nr. 4. um eine parallele Ausrichtung zu erreichen.

FRA Configurez le plateau cyclique.

Il'y a 4 rouleaux tendeurs pour le réglage. Tournez le rouleau n°1 dans le sens des aiguilles d’'une montre de 6-7 tours, de sorte que la machine s’incline vers ce rouleau. Ensuite
compenser a |'aide du rouleau n ° 2 pour une position horizontale. Répéter I'opération avec les rouleaux n ° 3 et 4 pour obtenir ainsi une surface absolument plate de la barre.
POL Konfiguracja tarczy sterujace;j.

Do ustawienia tarczy stuzg 4 rolki-napinacze. Nalezy wykona¢ 6-7 obrotéw rolki nr 1 zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby mechanizm pochylit sie w kierunku obracanej rolki.
Za pomoca rolki nr 2 przywrdc¢ pozycje pozioma. Rolkami nr 3 i 4 powtérz te same czynnosci, uzyskujgc w ten sposob absolutnie rowng powierzchnie drazka.

SPA Configura el plato de giro.

Hay 4 rodillos tensores de ajuste. Rodillo n21. Gira en el sentido de las agujas del reloj 6-7 giros, para que la maquina inclinada se alinee con el rodillo ajustable. Compensar el
rodillo n2 2 en posicién horizontal. Repite la manipulacién con los rodillos 3 y 4, consiguiendo por lo tanto una superficie totalmente plana de la barra.

ITA Configurare il piatto girevole.

Sono disponibili 4 rulli tenditori per la regolazione. Il rullo n. 1 ruota in senso orario 6-7 giri, in modo che la macchina obliqua si pieghi verso il rullo regolabile. Compensare il
rullo n. 2 in posizione orizzontale. | rulli n. 3 e 4 ripetono la manipolazione, ottenendo cosi una superficie assolutamente piatta della barra.

TUR Yalpa diskinin konfiglirasyonu:

4 adet germe makarasi mevcuttur. 1 no’lu makarayi saat yoniinde 6-7 tur gevirin; boylece egme makinasi ayarlanabilir gubuga dogru buikiilir. Sonra 2 numarali makarayi yatay
pozisyonu saglayacak kadar gevirin. 3 ve 4 numarali makaralari da ayni sekilde gevirerek rot lizerinde tam diz bir ylzey olusmasini saglayin.

RUS Hactpoiika asBTomaTa nepekoca.

[na HacTpolku MMmeeTca 4 ponuka - HaTaxuTens. Ponuk Ne 1 KpyTWTb no YacosoW cTpenke 6-7 o6opoTos, 4Tob aBTOMaT NepeKoca HarHy/1cA B CTOPOHY PeryMpyemoro posiuka.
Ponukom Ne 2 KomneHcHpoBaTh A0 rOPU3OHTaNbHOTO NonoxeHuAa. Poaukamu N2 3 u 4 nOBTOPUTL MaHUNYAALMIO, TEM CambIM A06UTbCA abcoNOTHO POBHOM NOBEPXHOCTU
LUTaHIK.
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Mechanical models

ENG Attention!

1. Put the model on a flat surface
and make sure that it stands firmly,
does not slip.

2. Make sure that the distance from
the face to the bar with the model is
at least 50 cm, and nothing prevents
the free rotation of the model.

3. Pilot the model only in safety
glasses!

UKR Ysaral:

1. BcTaHoBITE MOAENb Ha pPiBHY
NoBepXHHo | NnepeKkoHalTecs, Wo
BOHa MiL|HO CTOITb, HE KOB3ak€.

2. NepeKoHalTecs, WO BiACTaHb
Bif, 0cobu 40 WITAHTM 3 MOAENIO
CTaHOBWUTb He meHwWwe 50 cm, i HiYoro
He 3aBarKae BinbHOMYy obepTaHHIO
mozeni.

3.MinoTyBaTy Mogenb TiNbKK B
3axMCHMX okynapax!

DEU Das Modell in Bewegung brin-
gen.

1. Stelle das Modell auf einen eb-
enen Untergrund, wo es sicher steht
und nicht wegrutschen kann.

2. Achte darauf, dass du einen
Abstand von min. 50 cm zum Mod-
ell einhéltst, um die Bewegung des
Modells nicht zu behindern.

3. Bediene das Modell zur Sicherheit
mit einer Schutzbrille!

FRA Attention !

1. Mettez le modeéle sur une surface
plane et assurez-vous qu'’il soit stable
pour qu'’il ne puisse pas glisser ou
tomber.

2. Assurez-vous que la distance com-
prise entre votre visage et le modéle
est d'au moins 50 cm, et que rien ne
puisse géner sa libre rotation.

3. Piloter le modele uniguement avec
des lunettes de sécurité!

POL Uwaga!:

1. Potdz model na rownej powier-
zchni i upewnij sie, ze jest stabilny i
nie $lizga sie.

2. Upewnij sie, ze odlegtosc¢ od
osoby do drazka z modelem jest nie
mniejsza niz 50 cm i nic nie stoi na
przeszkodzie swobodnemu obracaniu
sie modelu.

3. Steruj modelem tylko w okularach
ochronnych!

SPA jAtencion |

1. Coloca el modelo en una superficie
plana y estable, para segurar que se
mantiene firme y que no se desliza.
2. Asegurarse de que la distancia de
la la cara de la barra con el modelo
es de al menos 50 cm, y nada impide
la rotacidn libre del modelo.

3. jPilota tu modelo llevando gafas
de seguridad!

ITA Attenzione!

1. Metti il modello su una superficie
piana e assicurati che sia ben saldo,
non scivoli.

2. Assicurarsi che |la distanza tra la
faccia e |la barra con il modello sia di
almeno 50 cm e che nulla impedisca
la rotazione libera del modello.

3. Pilota il modello solo con occhiali
di sicurezza!

TUR Modeli ¢alistirin:

1. Modeli kaymayacak sekilde diiz bir
ylzeye yerlestirin.

2. Model ile aranizda en az 50cm
mesafe bulunsun.

3. Modele sadece glivenlik kafesinin
icinde kumanda edin!

RUS BHMmaHue!

1. YcTaHOBMTE MoAe/ib Ha POBHYIO
NOBEPXHOCTb M ybeauTech YTo OHa
NPOYHO CTOMT, HE CKO/1b3UT.

2. Ybenutbea, YTO paccTofHue

OT /ML A0 WTaHTU C MOAENbIo
coctaenseT He meHee 50 cm, U
HWYero He MmeLwaeT cesobogHoMy
BPaLLEHWID MOLE/N.

3 MnoTupoeaTb Moge/b TONbKO B
33l MTHbIX o4Kax!

KOR M|E 2| & & H|
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ENG Starting the engine.

Bring the «ECK» (Engine Control Knob) to position 1, till you hear the click sound- the «ECK» stopper. Rotate the engine valve No. 2 counter-
clockwise 25 half-turns (180 degrees).

UKR 3aBegeHHA gBUryHa.

MNpuBectn «PY[» (Pyuka YnpaeniHHa [BuryHa) B nosioxeHHA 1, 4o XapaKTepHOro KnauaHHsA - ctonop «PY/[1». ObepTati , BeHTU/b ABuryHa No 2
NpPOTU rOAMHHMKOBOI CTpinku 25 HanisobepTis (180 rpaaycis).

DEU Starte den Motor.

Stelle den «MKK» (Motor-Kontroll-Knopf) auf Position 1, bis es klickt. Drehe im Anschluss daran das Ventil Nr. 2 insgesamt 25 halbe Drehungen
(je 180 Grad) im Uhrzeigersinn.

FRA Démarrage du moteur.

Tirez la «PCM» (Poignée de Contréle du Moteur) en position 1, jusqu’a ce que vous entendiez un clic. Tournez la soupape du moteur n°® 2 de 25
tours dans le sens contraire des aiguilles d’'une montre (180 degrés).

POL Uruchomienie silnika.

Przesun «PSS» (pokretfo sterowania silnikiem) do pozycji 1, az do charakterystycznego kliknigcia - stoper “PSS”. Wykonaj zaworem silnika nr 2 25
potobrotow przeciwnie do ruchu wskazowek zegara (180 stopni).

SPA Arrancando motores.

Lleva el «PM» (La Palanca de Control del motor) a la posicién 1, hasta que escuches el click del freno de la misma. Gira la vélvula 2 del motor en direccién contraria a las agujas del reloj 25 medios giros ( 180 grados).

ITA Avvio del motore.

Porta la «ECK» (manopola di controllo del motore) in posizione 1, fino a sentire il suono del cli. Ruotare la valvola del motore No. 2 in senso antiorario di 25 mezzi giri (180 gradi).

TUR Modelin ¢alistiriimasi:

Motor kontrol diigmesini (ECK) 1 konumuna getirin; tiklama sesi gelmelidir. 2 numarali motor valfini saat yoniiniin tersine 25 kez 180 derece cevirin.

RUS 3aBogka gsuratens.

MNpueectn «PYA» (Pyuka YnpasneHua [lsuratens) B nonoxeHue 1, Ao xapakTepHoro wenyka — (ctonop «PY/[»). BpauwaTte BeHTMAbL ABuratens N2 2 npoTus YacoBoi cTpenku 25 nonyobopoTtos (180 rpagycos).
KOR PIEIO| Xt 5 ECK(MNT =™ L H)E ECK AEHO| EXeH A 2|7t L7 K| 19| KIXIZ O|SELICH 28| AIEI WHZ AlA| BioH WEFo 2 253|(180% 7|&) Zof Suich.
CHI BEh &3h#l. F«ECK» ( Kzl Hlied ) BT E1 , BEERENRT - «kECK»HIzh88, ErEiER2S RS540 EE ( ZEBR180E ) .
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ENG Launching the model.

On the «ECK» pull up the trigger with the inscription «Pull Up» and slowly, smoothly move the «ECK» to position 2, thereby regulating the rotation
speed of the engine.

UKR 3anyck mogeni.

Ha «PY/]» NOTATHYTW Bropy CrycKkoBuit mexaHiam 3 nignucom «Pull Up» i NoBinbHUM, N1aBHUM pyXom NpuBoaMTH «PY/[1» B NONOMEHHS 2,
peryiolyn TMM camum 0BopoTH ABUTYHa

DEU Starte das Modell.

Ziehe den Ausléser mit der Aufschrift «Pull Up» am «MKK» nach oben. Langsam und gleichmaRig bis auf Position 2 und reguliere so die Motordre-
hzahl.

FRA Lancement du modeéle.

Sur la «PCM», tirez sur la gdchette avec 'inscription « Pull Up « et déplacez doucement la «PCM» en position 2, en réglant ainsi la vitesse de rota-
tion du moteur.

POL Uruchomienie modelu.

Na «PSS» pociggnij do géry spust z napisem «Pull Up» i powolnym, ptynnym ruchem ustaw «PSS» w pozycji nr 2, regulujgc w taki sposdb predkosé
obrotéw silnika.

SPA Despegando el modelo.

Con la «PM», levanta el gatillo con la inscripcién «Pull Up» y lenta y suavemente mueve la «<PM» a la posicién 2, regulando la velocidad de giro del motor.

ITA Avvio del modello.

Sulla «ECK» sollevare il grilletto con la scritta «Pull Up» e spostare lentamente, con cura, «ECK» sulla posizione 2, regolando in tal modo la velocita di rotazione del motore.
TUR Modelin baslatilmasi:

ECK tizerindeki «Pull up» yazan mandali yukari gekin ve ECK’yi yavasca 2 konumuna getirerek, motorun dénts hizini diizenleyin.

RUS 3anyck mogenu.

Ha «PY/[l» noTAHYTb BBEPX CMYCKOBOMA MeXaHM3M ¢ Haanucbio «Pull Up» 1 meaneHHbIM, MAaBHbIM ABMMKEHUEM NPUBOAUTL «PY[» B NonoxeHue 2, pery/ipys Tem cambim 06opoThl BpallleHWA ABuraTesa.
KOR M| & 2| 2t «ECK»0| A «Pull Up»Ol2t= 2At7t Qe EE|HE 912 MES| FE-AH B H 91x| 22 0|S5tH Tl 2| £ =8 ZAMELICH
CHI .BERRE, 1E«ECK» L% 2= H A A« Lhi»H E18ih P2 B ECK» B E2 , NTET RSB EIE,




ENG «RPM Module» The maximum speed limit of the engine is limited in the form of an sheave. With the knob on the «0» mark, the engine speed
is reduced to the minimum speed, and when the handle is at the «150» mark, the engine speed is reduced to the maximum engine speed. By
adjusting the «RPM Module» handle, you can achieve the ideal engine speed for each of the proposed aircraft models.

UKR «RPM Module» ObmexeHHA MmaKkcMmasnbHoI WBnAKocTi obepTie ABMIyHa BUKOHaHO y GOpMi eKcUeHTpUKa. [pu NofoXeHHi pyYykn Ha
nosHayuj «0» obepTn ABUIyHa 3B0AATLCA A0 MIHIMaNbHOI WBWMAKOCTI 060POTIiB, @ NPU NONOMKEHHI PYYKM Ha No3Haul «150» 0bepTw ABUTYHa
3BOAATLCA A0 MaKCMMaNbHOI WBUAKOCTI 06epTiB ABUTYHa. Peryniooumn pykoatky «RPM Module» moHa Aocarty ineanbHoi WBMAKOCTI obepTis
ABUTYHa ANA KOMXHOI i3 3anponoHOBaHUX MoAenein niTaabHUX anaparis.

DEU Das «RPM» Modul. Die maximale Geschwindigkeit wird mittels eines Reglers begrenzt. Stellt man den Kopf auf «0», so dreht der Motor auf

minimaler Leistung. Stellt man den Knopf hingegen auf «150», so dreht die Maschine mit voller Leistung. Verstelle den Regler, um die gewiinschte
Geschwindikeit einzustellen.

3
»

=
=
=
=
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FRA Module RPM La vitesse maximale du moteur est limitée sous la forme d’une poulie. Si l'aiguille est sur le «0», cela indique que la vitesse du
moteur est au minimum, et si elle indique «150», cela indique que la vitesse du moteur est au maximum. C’est en ajustant le module RPM que
vous pourrez atteindre la vitesse idéale suivant I'appareil installé sur votre modele.

POL «RPM Module» Ograniczenie maksymalnej predkosci obrotéw silnika zostato wykonane w postaci mimosrodu. Przy ustawieniu pokretta w
pozycji «0» predkos¢ obrotow silnika jest minimalna, a przy ustawieniu pokretta w pozycji «150» predkos¢ obrotow silnika jest maksymalna. Obra-
cajac pokrettem «RPM Module», mozesz osiggnac idealng predkos¢ obrotéw silnika dla kazdego z proponowanych modeli.

SPA «Mdédulo RPM». El limite maximo de velocidad del motor se limita en la forma de una roldana. Con la palanca en la posicidn «0», la velocidad del motor se reduce al minimo, mientras que en la posicién «150», se
ajusta la velocidad del motor al maximo. Ajustando el médulo RPM, puedes conseguir la velocidad ideal del motor segtin cada modelo de aviacién.

ITA «Modulo RPM». Il limite di velocita massima del motore & limitato sotto forma di una puleggia. Con la manopola sul segno «0», il regime del motore viene ridotto alla velocita minima e quando la maniglia si trova

sul contrassegno «150», il regime del motore viene ridotto al regime massimo del motore. Regolando la manopola «RPM Module», & possibile ottenere il regime motore ideale per ciascuno dei modelli di aeromodelli
proposti.

TUR RPM modiili: Motorun hizi digme «0» konumundayken minimum, 150 konumundayken maksimumdadir. «<RPM Modulii» kolunu ayarlayarak, énerilen ucak modellerinin her biri i¢in ideal motor hizini elde edebilir-
siniz.
RUS «RPM Module» OrpaHu4eHre MakcMmMaibHOW cKopocTM 060poToB ABMraTens BbiNoAHEHO B GOpMe 3KCLUEHTPUKA. [PpU NONOKEHUM PYHKM Ha MeTKe «0» 060pOTbI ABUraTens CBOJATCA K MMHUMAa/IbHOWM CKOPOCTU

060pOTOB, a MPU MNONOMKEHWUM PYYKM Ha MeTKe «150» 06opoThl ABUraTeNd CBOAATCA K MaKCMMasibHOM CKOpocTH 060poToB ABMraTtens. Perynmpya pykoaTe «RPM Module» MOXHO AOCTMYb MAeanbHOW CKOpocTM 060poToB
ABUraTena Ana Kaxkgoi M3 npefsiaraembix Mogenei etaTenbHbIX annaparTos.

KOR RPM 2 & ITIQ| =|CH £ & AEH2 Talo| FelZ MEHELICH XIEIO| «O»EA|0]| JSH AT £ 57t Z|A K52 245D X[E]0] «150»E A|o]] 2™ QT
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Mechanical models

ENG Steering wheel control.

After starting the engine, hold the control gear in neutral by the steering wheel. The steering wheel makes it possible to control
the aircraft and set it at the desired flight path.

UKR ¥YnpaBniHHA WTYpBanom.

MicnAa 3anycky ABWIyHa, WTYPBaNOM YNPaBAiHHA YTPMMYBaTKM NiTallbHMIA anapaT B HelTpaabHOMY NonoXeHHi. LUTypean gae
MOM/IMBICTb YNPaBAATH NiTaAbHUM anapaTtom i 3a4asatv KoMy NoTPibHY TPaeKTOPIK NONLOTY.

DEU Bedienung des Steuerkniippels.

Nachdem der Motor gestartet wurde, halte das Flugmodell in neutraler Position. Mit dem Steuerkntppel wird das Flugmodell
in die gewiinschte Richtung mandvriert.

FRA Manche directionnel.

Aprés le démarrage du moteur, maintenez le manche au point mort avant de le bouger . Le manche permet de contrdler trajec-
toire de vol souhaitée.

POL Sterowanie kierownica.

Po uruchomieniu silnika za pomoca kierownicy utrzymuj urzgdzenie w pozycji neutralnej. Kierownica umozliwia sterowanie apa-
ratem latajgcym i ustawienie pozadanej trajektorii lotu.

SPA Volante de conduccién. Tras arrancar el modelo, mantén el motor en posicién neutral con el volante de conduccién. El
volante de conduccion hace posible controlar el modelo y fijarlo en la ruta de vuelo deseada.

ITA Controllo del volante. Dopo aver avviato il motore, tenere il cambio in folle dal volante. 1l volante consente di controllare
I'aeromobile e impostarlo sulla traiettoria di volo desiderata.

TUR Direksiyon kontroli:

Motoru calistirdiktan sonra, kontrol dislisini direksiyondan nétral konuma getirin. Direksiyon, ucagi kontroliinii etmeyi ve iste-
nen rotada tutmayi saglar.

RUS YnpagneHue WTypBanom.

Mocne 3anycka gguratens, WTypPBaJOM YNPaB/IeHUA YAEPKMBaTL leTaTe/lbHbIM annapaT B HEWTpanbHOM NosoxKeHuW. LLTypean
[AET BO3MOXHOCTb YNPaBAATL NIeTaTeslbHbIM anmnapaTom M 3a4aBaTb My HYXKHYH TPaeKTopuIo noseta.

KOR ZE&F Bi|H{ Ao
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Watch the

VIDEO

ENG Thanks for following along on this journey with us. UKR [lakyemo, o Bv Nporiunm Ler wnax 3 Hamu. DEU Vielen Dank, dass Sie diesen Weg mit uns gegangen sind. FRA Merci denous

avoir accompagnés tout au long de ces étapes. POL Dziekujemy, 7e razem z nami pokonates te droge! SPA Gracias por haber recorrido el camino con nosotros. ITA Grazie per aver fatto uesto ugea rsmodels.com
percorso con noi. TUR Bizimle bu yolu gectiginiz igin tesekkiir ederiz. RUS Cniacubo, 4to 8ol npownu atot nyTs ¢ Hamu. KOR UGEARSS E7Aa FAM ZAFELICH cH B #22 558

MERREERE.
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