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ESPANOL

1. INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Lea las siguientes instrucciones atentamente antes de usar
el producto. Guarde este manual para referencias futuras o
nuevos usuarios.

Este producto debe utilizarse conforme a lo indicado en este
manual de instrucciones. Cecotec no se hara responsable
de ningln dano o accidente que sea consecuencia del uso
inapropiado del producto.

Aseglurese de que el voltaje de red coincida con el voltaje
especificado en la etiqueta de clasificaciéon del producto y de
que el enchufe tenga toma de tierra.

Elproductosélo puede sermontadoydesmontado por personal
cualificado.

No toque el cable, la toma de corriente ni el cargador con las
manos mojadas.

Mantenga el robot alejado de prendas de ropa, cortinas vy
materiales similares.

No se siente ni coloque objetos afilados o pesados encima del
dispositivo.

No utilice el dispositivo cerca de fuentes de calor, sustancias
inflamables, superficies mojadas donde pueda caer o ser
tiradas al agua, ni permita que entre en contacto con agua u
otros liquidos. No lo utilice en el exterior.

No utilice la base de carga si tiene el cable o el enchufe roto o si
no funciona correctamente. En caso de averia, contacte con el
Servicio de Asistencia Técnica de Cecotec.

No utilice el dispositivo en mesas, sillas o superficies en altura
donde haya riesgo de caerse.

No utilice la proteccion del laser como asa para mover el robot.
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No ponga el producto en funcionamiento en lugares donde la
temperatura sea inferiora 0 °C o superior a 40 °C.

El dispositivo tnicamente funciona con la bateriay el cargador
proporcionado. El uso de otros componentes o accesorios
podria conllevar riesgo de incendio, electrocucién o danar el
producto.

No utilice el dispositivo para aspirar objetos inflamables o
encendidos como cigarrillos, cerillas o ceniza.

Antes de poner el robot en funcionamiento, retire del suelo
prendas de ropa, papeles, cables u otros elementos que
pudieran obstruir el dispositivo.

El aparato no debe ser usado por nifos/as desde O hasta 8
anos. Este electrodomeéstico puede ser usado por ninos/ as a
partir de 8 afos de edad si estan continuamente supervisados.
Este producto puede ser usado por nifios/as de a partir de
8 anos y personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas, o con falta de experiencia y conocimiento
si estan supervisados o han recibido instrucciéon concerniente
aluso del aparato de una forma seguray entienden los riesgos
gue este implica. No permita que los ninos/as jueguen con el
dispositivo.

Supervise a los nifios/as para asegurarse de que no jueguen
con el producto. Es necesario dar una supervisién estricta si el
producto esta siendo usado por o cerca de ninos/as.

2.PIEZAS Y COMPONENTES

Robot

Fig.1.

1. Modo de vuelta a casa

2. Encendido/Modo de limpieza automatica
3. Configuracién de red Wi-Fi

CONGA | 13
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Robot y sensores
Fig.2.

1. Sensor laser

2. Tapa superior

3. Vuelta a casa/Encendido/limpieza automatica

4. Sensor receptor de infrarrojos

5. Sensor anticolision

6. Rueda omnidireccional

7. Bornes decarga

8. Bateria

9. Cepillo lateral

10. Parachoques

11. Tapa del motor

12. Cepillo principal: para limpiar todo tipo de superficies
13. Rueda izquierda

14. Rueda derecha

15. Cepillo de silicona: especial para pelos de mascota
16. Cepillo Jalisco: especial para suelos duros

17. Sensor dptico: especifico para evitar choques laterales del robot

Depdsito mixto

Fig.3.

Compartimento de agua
1. Fijacién del depésito
2. Entrada de agua

3. Depdsito de agua

Compartimento de suciedad
Fig.4.

1. Filtro de alta eficiencia

2. Compartimento de suciedad

Depésito de suciedad

Fig.5.

1. Depésito de suciedad

2. Filtro primario

3. Filtro de alta eficiencia

4. Tapa del depdsito de suciedad

Base de carga
Fig.6.
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Zona de trasmisién de sefal
Borne de carga

Indicador de carga

Ranura para el cable

Borne de carga

voewN e

Soporte de la mopay mopa

Fig.7.

1. Mopa

2. Soporte de la mopa
3. Velcro

4. Pestafia

3. ANTES DE USAR

Saque el producto de la caja y retire todo el material de embalaje.

Aseglrese de que todas las piezas y componentes estan incluidas y en buen estado. Si se
observara alglin dafio visible, contacte de forma inmediata con el Servicio de Asistencia
Técnica oficial de Cecotec.

4. INSTALACION

Instalacién del robot y de la base de carga

Fig.8.

Conecte la base de carga a una toma de corriente y guarde el cable restante. Es importante
guardar el cable restante en la parte inferior de la base de carga para evitar desconectarlo o
arrastrarlo.

Coloque la base de carga contra la pared dejando la distancia de seguridad indicada en el
siguiente dibujo.

Nota: mantenga una distancia libre de al menos 1 m a cada lado de la base de cargay de 2 al
frente.

Fig.9.

Advertencia: no exponga la base de carga a la luz solar directa.

Mantenga pulsado el botén de inicio durante 3 segundos; cuando el indicador luminoso se
encienda, coloque el robot en la base de carga.

Fig.10.

Luz azul fija: On/En funcionamiento

CONGA | 15
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Luz naranja oscilante: cargando
Luz roja parpadeante: error

Aviso:

Lleve el robot a la base de carga si la bateria esta baja. ELl robot puede no encenderse si la
bateria estd muy baja.

El robot se encendera automaticamente al colocarlo en la base de carga.

El robot no se puede apagar durante la carga.

Instalacion del depésito mixto y de suciedad
Nota: no se recomienda utilizar la funcién de fregado durante el primer uso.

Abra la tapa de silicona azul del depésito, llénelo de agua sin que esta sobresalga del depésito.
Aseglrese de cerrar correctamente la pestafia de silicona para evitar que se salga el agua.
Fig11.

Instale el depésito en el robot siguiendo la direccién indicada en el dibujo. Aseglrese de que
estd bien cerrado.

Fig12.

Unicamente para instalacién del depésito mixto:

Utilice el velcro de la mopa para pegarla a la parte inferior del soporte de la mopa.

Fig13.

Pulse manualmente las pestafias situadas a ambos lados del soporte de la mopa y empuje
hasta colocarlo en su posicién correcta. Escuchara un clic que indicara que esta bien colocado.
Figl14.

Recomendaciones:

No utilice la funcién de fregado cuando el robot no esté siendo supervisado.

Desinstale el soporte de la mopa cuando el robot se esté cargando o cuando no se vaya a
utilizar.

Si hay alfombras en casa, configure éreas restringidas para evitar que el robot pase por ellas.
Afada unas gotas de producto de limpieza si fuera necesario, siempre y cuando este no sea
corrosivo.

Para retirar el soporte de la mopa, pulse el botén de liberacidn y tire de él hacia afuera.
Advertencias:

El exceso de productos de limpieza puede bloquear las salidas de agua.

Para llevar a cabo un fregado perfecto, se recomienda humedecer la mopa antes de utilizarla.

Primera limpieza

Una vez instalado el robot aspirador y la base de carga debera seguir los siguientes pasos
antes de programar la primera limpieza.

En primer lugar, el robot tendra que realizar un ciclo de carga completo. Se recomienda
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dejarlo cargando durante toda la noche. Cuando tenga la bateria completamente cargada
podré realizar la primera limpieza y guardar el primer mapa. Para ello, active el modo Auto
y la potencia de succién Eco. Es muy importante seguir estas indicaciones para que el robot
reconozca todos los rincones del hogary pueda realizar un mapeo completo.

Si tiene una casa demasiado grande y el robot se queda sin baterfa no pasa nada. El robot
vuelve a la base de carga, guarda tanto el mapa completo como los mapas incompletos, y una
vez cargado, continua la limpieza en el punto donde se habia quedado hasta mapear el total de
la superficie. EL robot mapea constantemente, por lo que se adapta de manera individualizada
y personalizada a las particularidades de cada hogar y mejora su mapa constantemente.

5. FUNCIONAMIENTO

Elindicador luminoso cambiara de naranja oscilante a azul fijo cuando la baterfa esté
totalmente cargada y el robot listo para funcionar.

El robot no puede funcionar con bateria baja.

Recomendacién: retire todos los cables y obstaculos del suelo antes de poner el robot en
funcionamiento para evitar accidentes y dafios.

5.1. Botones del robot

Fig15.

Modo Auto

Pulse elbotén de encendido en el robot para que comience a limpiar automaticamente en modo
Bordesy luego realice un ciclo de limpieza de forma ordenada en zigzag, mientras reconoce las
areas por las que ha limpiadoy por las que no. ELrobot planeard la ruta de la limpieza de forma
automatica a medida que limpia. Si controla el robot de forma manual durante este modo,
recalculard la ruta, por lo que podria pasar por zonas que ya estan limpias. Para asegurar una
limpieza eficiente, no dirija el robot de forma manual durante la limpieza automatica.

Gracias a su tecnologia Total Surface 2.0, el robot volverd automaticamente a la base de
carga cuando la bateria esté baja, y retomara la limpieza con alta eficiencia desde el mismo
punto cuando haya finalizado la carga. Durante el recorrido, el robot hara una pequefia pausa
para evaluar el drea y planear la ruta de limpieza (esta pausa variara dependiendo de las
condiciones del hogar).

Nota: el robot limpia de manera ordenada en areas cuadradas de 4 x 4 m, por lo que puede
salirse de una habitacién para delimitar dicha area. No se preocupe, ya que limpiara toda la
superficie accesible.

Modo de vuelta a casa

Pulse el botén “Vuelta a casa”

en elrobot para mandarlo a la base de carga. Este modo se puede activar durante cualquier otro
ciclo de limpieza, el robot dejara de limpiar y volverd a la base de carga de forma automatica.
El robot tomara la ruta més corta para volver a la base de carga gracias a la memorizacién de
mapas y la funcién de vuelta a casa inteligente.

CONGA | 17
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Al completar un ciclo de limpieza o cuando la bateria esté baja, gracias a la tecnologia Total
Surface 2.0, el robot también volverd automaticamente a la base de carga para evitar quedarse
sin bateria. Una vez que se haya cargado, volverd a retomar la limpieza en el punto exacto en
el que se habia quedado.

Recomendacioén: retire el depdsito mixto durante la carga.

5.2. Mando a distancia

Fig.16.

Programacién

Niveles de potencia (Turbo/Normal/Eco)
Vuelta a casa

Reloj

Control manual

Encendido/Pausa

Modo bordes

Nou s wN

Vinculacién del mando a distancia

Si el robot no responde al mando a distancia, lleve a cabo los siguientes pasos:

Mantenga pulsado el botén del modo Bordes del mando a distancia durante 5 segundos, el
mando entrard en modo de vinculacién. La pantalla mostrara 8888.

Elreceptordelmando a distancia se activard a los 5 segundosy entrard en modo de vinculacién.
Elrobot recibird la sefial del mando a distancia, y elmando a distancia volverd al estado normal.
La pantalla mostrard que el proceso de vinculacién se ha completado.

En caso de que el proceso de vinculacién falle, elmando a distancia mostrard 8888y saldra del
modo de vinculacién 30 segundos después.

Las siguientes operaciones y los modos se pueden activar desde el mando a distancia.

Modos

Al ponerse en funcionamiento por primera vez, el robot llevara a cabo un proceso de mapeoy
memorizacién antes de comenzar la limpieza. Utilice el robot en modo Auto y potencia Eco, de
esta manera se asegurara de que el mapa se memoriza al completo.

Aviso: asegurese de que el indicador luminoso esté encendido en color azul antes de utilizarlo,
sefal de que el robot esta activado. Si no lo estd, pulse cualquier botén del mando a distancia
para activarlo.

Modo Auto

Fig17.

Pulse el botén de encendido en el mando a distancia para que comience a limpiar
automaticamente en modo Bordes y luego realice un ciclo de limpieza de forma ordenada en
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zigzag, mientras reconoce las areas por las que ha limpiado y por las que no. El robot planeara
la ruta de la limpieza de forma automatica a medida que limpia. Si controla el robot de forma
manual durante este modo, recalculara la ruta, por lo que podria pasar por zonas que ya estan
limpias. Para asegurar una limpieza eficiente, no dirija el robot de forma manual durante la
limpieza automatica.

Gracias a su tecnologia Total Surface 2.0, el robot volverd automaticamente a la base de
carga cuando la bateria esté baja, y retomara la limpieza con alta eficiencia desde el mismo
punto cuando haya finalizado la carga. Durante el recorrido, el robot haréd una pequefa pausa
para evaluar el drea y planear la ruta de limpieza (esta pausa variard dependiendo de las
condiciones del hogar).

Advertencia: el robot limpia de manera ordenada en areas cuadradas de 4 x 4 m, por lo que
puede salirse de una habitacién para delimitar dicha &rea. No se preocupe, ya que limpiard
toda la superficie accesible.

Modo bordes

Fig.18.

Pulse el botén del modo Bordes en el mando a distancia para que el robot comience la limpieza
de bordes. Limpiara de forma automatica a lo largo del perimetro de toda la superficie y luego
volverd a la base de carga de forma directa automaticamente. En caso de que el robot no haya
salido de la base de carga, volverd al punto de inicio.

Aviso: pulse el botdn de niveles de potencia para cambiar entre los 3 modos: Turbo/Normal/
Eco.

Modo de vuelta a casa

Fig.19.

Pulse elbotén Vuelta a casa en elmando a distancia para enviaralrobot a la base de carga. Este
modo se puede activar durante cualquier otro ciclo de limpieza y el robot parara de limpiary
volverd a la base de carga de forma automatica. El robot tomara la ruta mas corta para volver a
la base de carga gracias a la memorizaciéon de mapasy la funcién de vuelta a casa inteligente.

Al completar un ciclo de limpieza o cuando la bateria esté baja, gracias a la tecnologia Total
Surface 2.0, el robot también volvera automaticamente a la base de carga para evitar quedarse
sin bateria. Una vez que se haya cargado, volvera a retomar la limpieza en el punto exacto en
el que se habia quedado.

Advertencias:

Retire el depdsito mixto del robot antes de ponerlo a cargar.

Aseglrese de que la habitacién esta despejada para que el robot pueda acceder a la base de
carga sin problemas.
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Funciones

Pausa

Mientras el robot esté en funcionamiento, pulse el botén de encendido en la App, en el mando
a distancia o en el robot para pausarlo, y pulse otra vez para reanudar la limpieza.

Standby

El robot entrard en modo standby automaticamente después de 5 minutos de inactividad.
Pulse el botén de encendido en la App, en el mando a distancia o en el robot para activarlo de
nuevo.

Advertencias:
Tras 12 horas de inactividad, el robot se apagara de forma automatica.
Durante la carga, el robot no entraréd en modo standby.

Nivel de potencia de succién
Pulse elbotén de niveles de potencia de succién del mando a distancia para seleccionar el nivel
deseado. Seleccione Eco (potencia baja), Media (media potencia) o Turbo (maxima potencia).

Programacion

Advertencia: el robot no se puede programar desde mas de un dispositivo a la vez. Aseglrese
de programarlo desde la App mévil o desde el mando a distancia.

El robot cuenta con una funcién de programaciéon para ofrecer una limpieza de maxima
eficiencia. Los ajustes de hora y la programacién de la limpieza deben llevarse a cabo desde el
mando a distancia. Una vez programado, el robot llevara a cabo automaticamente el ciclo de
limpieza correspondiente a cada dia.

Aviso: asegurese de que el robot estd activado y de que el indicador luminoso esté encendido
antes de programar la limpieza o de configurar la hora.

Hora actual

Fig.20.

Mantenga pulsado el botén del reloj durante 3 segundos. Los primeros 2 digitos,
correspondientes a la hora, parpadearan.

Utilice los botones de direccién de arriba y abajo para configurar la hora actual. Luego, utilice
los botones de direccién de derecha e izquierda para cambiar de horas a minutos y repita el
paso anterior.

Fig.21.

Pulse el botén del reloj de nuevo para guardar los ajustes.

Programacién de tareas de limpieza
Mantenga pulsado el botén de programacién durante 3 segundos. Los primeros 2 digitos,
correspondientes a la hora, parpadearan.
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Fig.22.

Utilice los botones de direccién de arriba y abajo para configurar la hora de la programacioén.
Luego, utilice los botones de direccién de derecha e izquierda para cambiar de horas a minutos
y repita el paso anterior.

Fig.23.

Pulse el botén de programacién de nuevo para guardar los ajustes.

Para cancelar la programacién de la limpieza siga los siguientes pasos:

Configure la hora del mando a distancia en 00:00 a. m. y guarde los ajustes.

Apague el robot del interruptor de encendido durante 1 minuto y accione el interruptor de
nuevo.

Aviso: el robot emitird un pitido indicando que los ajustes se han guardado.
Advertencia: al cambiar las pilas del mando a distancia, la hora del reloj y de la programacién
deben ser configuradas de nuevo.

Indicador luminoso:

En funcionamiento: luz azul fija.

Baterfa baja: la luz naranja parpadeante lenta.
Cargando: luz naranja oscilante.

Configuracién de red: luz azul

Iniciando/actualizando el firmware: luz azul oscilante.
Error: la luz roja parpadea répidamente.

6. APP MOVILY CONEXION WI-FI

Para acceder a todas las funciones de su robot desde cualquier lugar, se recomienda descargar
la App Conga 5000. Podré controlar el robot de la forma més eficaz y disfrutar de la excelencia
en la limpieza.

Ventajas de la App:

Controle a su robot de forma facil e intuitiva.

Active la limpieza desde cualquier lugar.

Realice la configuraciény la programacién diaria.

Disfrute de diferentes modos de limpieza: Auto, Espiral, Bordes, Manual, Twice, Area restringida,
Puntual, Area inteligente, Vuelta a casay Scrubbing.

Visualice cémo el robot crea un mapa interactivo a medida que va limpiando.

Gestione los mapas de forma inteligente a través de la funcién Room Plan, que le permite
juntar, dividir y nombrar las habitaciones. Ademas, cree y programe sus propios planes de
limpieza seleccionando las habitaciones que desea limpiar, en qué modo y potencia.
Compruebe la superficie limpiada y el tiempo tardado.

Acceda a su historial de limpieza.
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La App es compatible con redes 5G.
* Este modelo es compatible con los asistentes virtuales por voz Google Assistant y Alexa.

Configuracién:

Fig.24.

1. Descargue la App Conga 5000 desde la App Store o Play store.
Cree una cuenta con su correo electrénico y una contrasefa.
Confirme su registro.

Anada su robot Conga.

Conéctese a una red Wi-Fi.

e W

Advertencias:

Elnombre del Wi-Fiy la contrasefia no pueden exceder de 32 bits.

Sila conexién a la red falla, siga los pasos siguientes:

Pulse el botén On/Off durante 5 segundos, el robot entrard en modo de suspensién vy el
indicador luminoso Wi-Fi parpadeard rdpidamente, indicando que ha habido un fallo en la
conexién. Intente reconectar el robot siguiendo los pasos del apartado anterior.

En caso de que la conexién falle de nuevo, compruebe lo siguiente:

a. Elrobot estd demasiado lejos del ruter.

b. La contrasefia Wi-Fi es incorrecta.

Puede utilizar los siguientes modos desde la App:

Modo Auto: al seleccionar este modo, el robot limpiara por cuadrantes de 4x4 m. Dentro de
este espacio, llevard a cabo primero una limpieza en modo Bordes, luego en zigzag hasta
completar la superficie. Una vez finalizada la limpieza, volvera automaticamente a la base de
carga.

Puede activarse desde la aplicacién y desde el mando a distancia.

Nota: es posible que el robot cambie de habitacién para completar la limpieza de alguno de los
cuadrantes. No se preocupe, esto no afectara al funcionamiento del robot.

Modo Bordes: al seleccionar este modo, el robot limpiard a lo largo de las paredes y de los
muebles.

Puede activarse desde la aplicacién y desde el mando a distancia.

Modo Espiral: al seleccionar este modo, el robot comenzard la limpieza en un punto exacto,
realizara movimientos en espiral hacia afuera y luego hacia adentro a maxima potencia hasta
volver al punto de inicio. Luego, volvera a la base de carga de forma directa.

Puede activarse Ginicamente desde la aplicacion.

Modo de fregado intensivo: al activar este modo, el robot realiza movimientos de vaivén,
simulando los movimientos reales de una fregona. Comenzard limpiando en modo Bordes,
continuara en movimientos zigzag y finalmente volverd a la base de carga de forma directa.
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Puede activarse Ginicamente desde la aplicacion.

Modo manual: para llevar a cabo la limpieza de forma manual, utilice los botones de direcciéon
del mando a distancia o de la App para dirigir el robot a puntos especificos que desea limpiar.
Puede activarse desde la aplicacién y desde el mando a distancia.

Modo de vuelta a casa: seleccione este modo en cualquier momento y durante cualquier modo
de limpieza para que el robot vuelva a la base de carga de forma automatica.
Puede activarse desde el robot, desde el mando a distancia y desde la aplicacién.

Modo Area inteligente: una vez se haya guardado el mapa de la casa, seleccione este modo para
limpiar un drea exacta en movimientos zigzag. Al finalizar la limpieza del &rea seleccionado,
el robot volverd a la base de carga de forma directa. Puede seleccionar mas de un area en el
mapa a la vez. Elrobot Unicamente activara la limpieza en la zona seleccionada, por lo que ird
al punto y volverd a la base sin aspirar.

Puede activarse Unicamente desde la aplicacién.

Modo puntual: seleccione este modo para limpiar una zona especifica del mapa en
profundidad, aprovechando la potencia maxima del robot. El robot limpiaréd una zona de 2x2
m en movimientos zigzag y volverd a la base de carga de forma directa al finalizar. ELl robot
Unicamente activard la limpieza en la zona seleccionada, por lo que ird al punto y volverd a la
base sin aspirar.

Puede activarse Unicamente desde la aplicacion.

Modo de Area restringida: seleccione este modo y delimite en el mapa zonas concretas que no
desea que el robot limpie. Puede seleccionar méas de un drea restringida en el mapa.
Puede activarse Unicamente desde la aplicacién.

Modo Twice: seleccione este modo para llevar a cabo una limpieza profunda de su casa.
Puede combinarse con el modo Bordes, Espiral, Puntual o Area inteligente. El robot llevard a
cabo dos ciclos de limpieza completos y volvera a la base de carga de forma directa.

7. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

Cepillo central

1. Délavuelta al robot y pulse el botén de liberacién del cepillo central para retirar la tapa.
Saque el cepillo centraly limpie el compartimento.

Limpie el cepillo central con las herramientas proporcionadas y lavelo con aguay jabén
si fuera necesario.

Coloque el cepillo central en su posicién y cierre la pestafa de la tapa.

v W
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Recomendacién: para asegurar un funcionamiento eficiente, cambie el cepillo central cada
6-12 meses (dependiendo de la frecuenciay el tipo de uso).

Fig.25.

1. Tapa del cepillo central
2 Pestafia

3. Cepillo central

4 Compartimento

Cepillo de silicona

Fig.26.

Para llevar a cabo la limpieza del cepillo de silicona, siga los pasos del apartado anterior para
extraerlo y ldvelo con agua y jabén. Séquelo cuidadosamente antes de instalarlo de nuevo
para asegurar que funciona eficientemente.

Cepillo Jalisco

Fig.27.

Para llevar a cabo la limpieza del cepillo Jalisco, siga los pasos del apartado anterior para
extraerlo y ldvelo con agua. Séquelo cuidadosamente antes de instalarlo de nuevo para
asegurar que funciona eficientemente.

Depésito de suciedad

Fig.28.

1. Extraiga el depdsito de suciedad.

2. Abra la tapa del depésito de suciedad y vacielo.

3. Utilice el cepillo de limpieza para limpiar el interior del depésito de suciedad.
4. Instale el depdsito de suciedad en el robot de nuevo.

Depdsito mixto

Fig.29.

Extraiga el depdsito mixto.

Separe el compartimento de suciedad del resto del depésito.

Abra el compartimento de suciedad y vacielo.

Utilice el cepillo de limpieza para limpiar el compartimento de suciedad.

Vuelva a instalar el compartimento de suciedad dentro del depdsito mixto.

Instale el depdsito mixto en el robot de nuevo.

Si ha utilizado la funcién de fregado, vacie el agua del depésito y rellénelo de agua limpia
para limpiarlo. Vacielo de nuevo antes de instalarlo en el robot de nuevo.

NouswN e

Filtro de alta eficiencia
Fig.30.

24 | CONGA

S490

ESPANOL

1. Retire el filtro de alta eficiencia y sactidalo para eliminar toda la suciedad.

Avisos:
Cambie el filtro de alta eficiencia cada 3 meses aproximadamente, dependiendo de la
frecuenciay el tipo de uso.

2. Limpie el filtro periédicamente con un cepillo para evitar obstrucciones. No utilice agua ni
detergentes.

Cepillo lateral

Fig.31.

Retire y limpie los cepillos laterales regularmente.

Recomendacién: para asegurar una limpieza perfecta, se recomienda cambiar los cepillos
laterales cada 3 meses (dependiendo de la frecuencia y el tipo de uso).

Sensores anticaida

Fig.32.

Limpie regularmente los sensores anticaida con un pafio suave.

Advertencia: transporte o mueva siempre el producto apagado y en su caja original.

8. CAMBIO Y CARGA DE LA BATERIA

No utilice baterias, cargadores o bases de carga diferentes a las proporcionadas oficialmente
por Cecotec.

No utilice baterfas no recargables.

No retire, desmonte o trate de reparar la bateria ni la base de carga.

No coloque la base de carga cerca de fuentes de calor.

No utilice un pafio himedo para limpiar ninguna de las partes de este producto.

Retire la bateria y guardela en un lugar seguro y seco si no va a utilizar el robot en un periodo
prolongado de tiempo. Se recomienda cargar la bateria cada mes para evitar que se dafie.

No deseche las baterias de cualquier manera. Se recomienda entregarlas a organizaciones
profesionales para que sean tratadas correctamente.

9. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Problema

1. ELrobot no se enciende o no inicia la limpieza.

2. Elrobot no se carga o no puede volver a la base de carga.
3. Elrobot no funciona correctamente.
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4. Elrobot emite un sonido extrafio durante la limpieza.

5. Elrobot no limpia eficientemente o pierde la suciedad.

6. ELrobot no se ha podido conectar a la red Wi-Fi.

7. ELrobot no ha realizado la limpieza programada.

8. EL robot no vuelve a la base de carga después de finalizar la limpieza puntual o de haber
cambiado la posicién inicial.

9. Elrobot no retoma la limpieza.

10. El robot estd siempre fuera de linea.

11. Fallo de conexién entre el teléfono mévily el robot.

Solucién

1.1. El robot no puede funcionar con bateria baja. Deje que se cargue antes de ponerlo en
funcionamiento.

1.2. La temperatura de la habitacién es inferior a 0 °C o superior a 50 °C. Utilice el robot en
lugares donde la temperatura ambiente esté en el rango de temperaturas especificado.

2.1. Hay demasiados obstaculos cerca de la base de carga, mueva la base de carga a un lugar
despejado.

2.2. Limpie los bornes de carga.

2.3. Aseglrese de que el interruptor de encendido esté encendido.

2.4. Elrobot estd demasiado lejos de la base de carga,

coldéquelo mas cerca y vuelva a intentarlo.

2.5. Hay muy poco espacio libre alrededor de la base de carga o los bornes de carga no estan
limpios. Aseglrese de que los bornes de carga estén limpios.

3.1 Apague el robot, desconecte el interruptor y enciéndalo de nuevo.

3.2 Unavez encendido el roboty estando fuera de la base de carga, mantenga pulsado el botén
del robot de vuelta a casa hasta que emita un pitido. Inmediatamente, suelte el botén y vuelva
a pulsarlo hasta que el robot hable. De este modo, el robot se reseteara.

4. El cepillo central, los cepillos laterales o la rueda omnidireccional pueden estar enredados,
pare el robot y limpielo.

5.1. El depédsito de suciedad estd lleno. Vacielo y limpie el filtro de alta eficiencia si esta
bloqueado.

5.2. Elfiltro de alta eficiencia esta bloqueado, limpielo.

5.3. El cepillo central estd enredado con algln objeto extrafio, limpielo.

6.1. La sefial Wi-Fi es mala, compruébela.

6.2. La conexién Wi-Fi es inestable. Reinicie el riter, compruebe si hay alguna actualizacién de
la aplicacion e inténtelo de nuevo.

6.3 Aseglrese de que los datos maviles de su dispositivo estan desactivados para mejorar el
proceso de vinculacién.

7.1. Compruebe si el robot estd en modo Noche y cambie de modo. El robot no lleva a cabo las
limpiezas programadas cuando estd en modo Noche.

7.2. Aseglrese de que el robot estd conectado a la red, no podra llevar a cabo las limpiezas
programadas sin conexion.
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8.1. El robot mapeard y calculard una nueva ruta después de limpiar en modo puntual o de
haber cambiado la posicién de inicio.

8.2. Si la base de carga estd muy lejos del robot, no podréa volver automaticamente. Lleve el
robot a la base de carga de forma manual.

9. Asegurese de que el robot no esta en modo Noche, ya que no retomara la limpieza en este
modo. Al colocarlo en la base de forma manual, tampoco retomara la limpieza.

10. Aseglrese de que el robot esta conectado correctamente a la red y siempre en zonas con
buena sefial Wi-Fi.

11. Asegurese de que el robot y la base de carga estén en una zona con buena sefial Wi-Fi,
reinicie el ratery trate de conectarlo de nuevo.

10. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Modelo: Conga 5490

Referencia del producto: 05438

100-240V~50/60 Hz

Bateria: 14,8 V, 6400 mAh

Bandas de Frecuencia: 2.412-2.472 GHz 5.150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Potencia Maxima de Emisién: 16 dBm

Made in China | Disefiado en Espafia

11. RECICLAJE DE ELECTRODOMESTICOS

La directiva europea 2012/19/UE sobre Residuos de Aparatos Eléctricos
y Electrénicos (RAEE) especifica que los electrodomésticos no deben
ser reciclados con el resto de los desperdicios municipales. Dichos
electrodomésticos han de ser desechados de forma separada, para
optimizar la recuperacién y reciclaje de materiales y, de esta manera, reducir
el impacto que puedan tener en la salud humana y el medioambiente.
El simbolo del contenedor tachado le recuerda su obligacién de desechar
este producto de forma correcta.
Para obtener informacién detallada acerca de la forma mas adecuada de desechar sus
electrodomésticos y/o las correspondientes baterias, el consumidor debera contactar con las
autoridades locales.
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12. GARANTIAY SAT

Este producto tiene una garantia de 2 afios desde la fecha de compra, siempre y cuando se
conserve y envie la factura de compra, el producto esté en perfecto estado fisicoy se le dé un
uso adecuado taly como se indica en este manual de instrucciones.

La garantia no cubrira:

Si el producto ha sido usado fuera de su capacidad o utilidad, maltratado, golpeado, expuesto
a la humedad, sumergido en algln liquido o substancia corrosiva, asi como cualquier otra falta
atribuible al consumidor.

Si el producto ha sido desarmado, modificado o reparado por personas no autorizadas por el
SAT oficial de Cecotec.

Si la incidencia ha sido originada por el desgaste normal de las piezas debido al uso.

El servicio de garantia cubre todos los defectos de fabricacién durante 2 afios en base a la
legislacién vigente, excepto piezas consumibles. En caso de mal uso por parte del usuario el
servicio de garantia no se hard responsable de la reparacion.

Si en alguna ocasién detecta una incidencia con el producto o tiene alguna consulta, péngase
en contacto con el Servicio de Asistencia Técnica oficial de Cecotec a través del nimero de
teléfono +34 96 32107 28.
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1. SAFETY INSTRUCTIONS

Read these instructions thoroughly before using the appliance.
Keep this instruction manual for future reference or new users.

This product must be used in accordance with the directions
in this instruction manual. Cecotec cannot be held liable or
responsible for any damages or injuries caused by improper
use.

Make sure that the mains voltage matches the voltage stated
on the rating label of the appliance and that the wall outlet is
grounded.

This product can only be disassembled by qualified personnel.
Do not touch wires, power supplies or power adapters with
wet hands.

Keep the robot away from clothing, curtains and any other
similar materials.

Donotsitorplace heavyorsharp objects ontop oftheappliance.
Do not operate the appliance close to heat sources, flammable
substances, wet surfaces where it can fall or be pushed into
water or allow it to come into contact with water or other
liquids. Do not use outdoors.

Do not use the charging base if it has a damaged cord or plug
orifitis not operating properly. In case of fault or malfunction,
contact the official Technical Support Service of Cecotec.

Do not operate the device on tables, chairs or other high
surfaces where it could fall.

Do not use the laser protection as handle when moving or
holding the robot.

Do not operate the product in places where temperature is
below 0 °C or above 40 °C.

The appliance can only be operated with the supplied battery
and poweradapter. Theuse of othercomponents oraccessories
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could cause risk of fire, electric shock or product damage.

Do not use the device to vacuum flammable or burning objects
such as cigarettes, matches or ash.

Before operating the robot, please remove any object on the
floor such as clothing, papers, power cords or other items that
may obstruct the device.

The appliance is not intended to be used by children under the
age of 8. It can be used by children over the age of 8, as long as
they are given continuous supervision.

This appliance can be used by children aged 8 and above, and
persons with reduced physical, sensory or mental capabilities
or lack of experience and knowledge, as long as they have
been given supervision or instruction concerning the use of the
appliance in a safe way and understand the hazards involved.
Do not allow children to play with the appliance.

Supervise children, they shall not play with the appliance.
Close supervision is necessary when the appliance is being
used by or near children.

2. PARTS AND COMPONENTS

Robot:

Fig.1.

1. Back home mode

2. Power/Automatic cleaning button
3. Network configuration

Robot and sensors

Fig.2.

Laser sensor

Top cover

Back home/Power/Autocleaning mode
Infrared receiver sensor

Anti-collision sensor
Omnidirectional wheel

owewN =
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7. Charging terminals
8. Battery

9. Side brush

10. Bumper

11. Motor cover

12. Main brush: For cleaning all types of surfaces

13. Left side wheel
14. Right side wheel
15. Silicone brush: Special for pet hair

16. Cepillo Jalisco (brush): Specific for hard floors
17. Optical sensor: Specific for preventing the robot from bumping

Wet & Dry tank
Fig.3.

Water compartment
1. Tank lock

2. Waterinlet

3. Water tank

Dust compartment
Fig.4.

1. High-efficiency filter
2. Dust compartment

Dust tank

Fig.5.

1. Dusttank

2. Primary filter

3. High-efficiency filter
4. Dust tank cover

Charging base

Fig.b.

Signal transmission area
Charging terminal
Charge indicator

Cable slot

Charging terminal

voe N e

Mop bracket and cloth
Fig.7.

ENGLISH
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1. Mop

2. Mop bracket
3. Velcro

4. Tab

3. BEFORE USE

Take the product out of the box and remove all packaging materials.
Make sure all parts and components are included and in good conditions. If any sign of visible
damage is observed, contact immediately with the official Technical Support Service of Cecotec.

4. INSTALLATION

Robot and charging base installation

Fig.8.

Connect the charging base to a power supply and store the remaining cable. Itis important to
store the remaining cable at the bottom of the charging base to avoid it from being dragged
and disconnected.

Place the charging base against the wall, leaving the safety distance indicated in the below
picture.

Note: Ensure a space of at least 1 m on both the left and right side of the charging base, and a
space of at least 2 min front of it.

Fig.9.

Warning: Do not expose the charging base to direct sun light.

Long press the power button for 3 seconds; when the light indicator turns on, place the robot
on the charging base.

Fig.10.

Steady blue light: ON/operating

Oscillating orange light: Charging

Red light blinks: Error

Note:

Take the robot to the charging base if the battery is low. The robot might not turn on if the
battery is very low.

The robot will automatically turn on when placed on the charging base.

The robot cannot be turned off during charging.
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Wet & dry and dust tank installation
Note: It is not suggested to use the scrubbing function for the first-time use.

Open the tank's blue silicone lid, fill the tank with water carefully so water does not come out
and close it again. Make sure the silicone clip is properly closed to avoid water from pilling.
Fig11.

Install the tank in the robot following the indicated direction. Make sure the clip is properly
fastened.

Fig12.

Only for Wet & dry tank installation:

Attach the mop to the bottom part of the mop bracket with the Velcro.

Fig13.

Manually press the clips on both sides of the Wet & dry tank and push it into its correct position.
You will hear a click when it is properly fixed.

Figl14.

Recommendations:

Do not use the scrubbing function while the robot is unattended.

Remove the mop bracket when the robot is charging or not in use.

If there are carpets in the house, set Restricted Areas to avoid the robot from passing over
them.

Add some drops of cleaning agent (not corrosive) if considered necessary.

To remove the mop bracket, press the release button and pull from it outwards.

Warnings:

Using cleaning agents in excess might block water outlets.

In order to achieve perfect scrubbing, it is suggested to moisten the mop before using it.

First cleaning

Once the robot and the charging base are completely installed, follow these steps before
scheduling the first cleaning cycle.

First of all, the robot must be fully charged. It is suggested to allow the robot to charge
overnight. When it is fully charged, it may carry out the first cleaning cycle and save the first
map. To do so, activate Auto cleaning mode and Eco power level. It is very important to follow
these indications for the robot to recognize each and every corner in the house and to create
a complete map.

If the house where the robot is going to be used is too big and the robot runs out of battery, do
not worry. The robot returns to the charging base, saves the full map and those that have not
been completed, and once it is charged again, it resumes the cleaning cycle from the point it
has stopped untilit maps the whole surface. The robot keeps on mapping constantly, therefore
it adapts independently to each house's features and continuously improves previous maps.
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5. OPERATION

Once the robot's light indicator changes from oscillating orange to steady blue, the battery is
fully charged and the robot is ready to operate.

The robot cannot operate with low battery.
Recommendations: Remove all cables and obstacles from the floor before operating the robot
in order to avoid accidents and damage.

5.1. Robot buttons

Fig15.

Auto mode

Press the power button on the robot for it to start cleaning automatically, first a cleaning cycle
in Edge mode and then another cycle in and organized zigzag motion, recognizing which areas
it has cleaned and which ones it has not. The robot will automatically plan the cleaning route
as it is cleaning. If during this mode the robot is controlled manually, the robot will calculate
the route again and could go through previously cleaned areas. In order to ensure efficient
cleaning, do not operate it manually during auto mode cleaning.

Thanks to its Total Surface 2.0 technology, if the battery is low during the cleaning cycle, the
robot will smartly return to the charging base automatically and, once it is fully charged, it will
resume the cleaning process from the same point, offering a high-efficiency cleaning. During
cleaning, the robot will stop briefly to evaluate the area and calculate the cleaning route (this
stop will vary depending on the house conditions).

Note: The robot cleans in an organized way and per 4x4 m squared areas, therefore it might
leave the room where it is cleaning to finish off the delimited area. Do not worry, the robot will
clean all the accessible surface.

Back home mode

Press the back home button

This mode can be activated during any other cleaning cycle and the robot will stop cleaning
and return to the charging automatically.

The robot will take the shortest route back to the charging base thanks to its map memorizing
and the smart back home function.

When a cleaning cycle has been completed or the robot's battery is low, thanks to its Total
Surface 2.0 technology, the robot will also return to the charging base to avoid running out of
battery. Once the robot has recharged, it will resume cleaning from the point it has stopped.

Recommendation: Remove the Wet & dry tank during charging.

5.2. Remote control
Fig.16.
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Schedule

Power levels (Turbo/Normal/Eco)
Back home

Clock

Manual control

On/Pause

Edge mode

NouswN e

Remote control binding

If the robot does not respond to the remote control, follow the below steps:

Press the Edge mode button on the remote control for 5 seconds for the remote control to
enter pairing mode. The screen will display 8888.

The remote receiver will be activated in 5 seconds and will enter pairing mode. The remote
control's signal is received and the remote control returns to normal status. The display will
show pairing is completed.

If the pairing process is unsuccessful, the remote control will display 8888 and will exit the
pairing mode after 30 seconds.

The following modes and operations can be activated from the remote control.

Modes

The first time the robot is operated, it will map and save the whole house's map by means of its
laser before starting the cleaning cycle. Use the robot in Auto mode and Eco power level, this
way you will ensure the robot memorizes the full map.

Note: Make sure the light indicator is lighted in blue before starting cleaning, indicating it is
activated. If not, press any button on the remote control to wake it up.

Auto mode

Fig17.

Press the power button on the remote control for it to start cleaning automatically, first a
cleaning cyclein Edge mode and then another cycle in and organized zigzag motion, recognizing
which areas it has cleaned and which ones it has not. The robot will automatically plan the
cleaning route as it is cleaning. If during this mode the robot is controlled manually, the robot
will calculate the route again and could go through previously cleaned areas. In order to ensure
efficient cleaning, do not operate it manually during auto mode cleaning.

Thanks to its Total Surface 2.0 technology, if the battery is low during the cleaning cycle, the
robot will smartly return to the charging base automatically and, once it is fully charged, it will
resume the cleaning process from the same point, offering a high-efficiency cleaning. During
cleaning, the robot will stop briefly to evaluate the area and calculate the cleaning route (this
stop will vary depending on the house conditions).
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Note: The robot cleans in an organized way and per 4x4 m squared areas, therefore it might
leave the room where it is cleaning to finish off the delimited area. Do not worry, the robot will
clean all the accessible surface.

Edge mode

Fig.18.

Press the Edge mode button on the remote control for the robot to start cleaning under this
mode. It will automatically start cleaning along all the surface's perimeters and then will
return to the charging base direct and automatically. If the robot has not started cleaning from
the charging base, it will return to the starting point.

Note: Press the power levels button to switch between the 3 modes: Turbo/Normal/Eco.

Back home mode

Fig.19.

Press the Back-home button on the remote control in order to send the robot to the charging
base. This function can be activated during any other cleaning cycle and the robot will
automatically return to the charging base and stop the cleaning process. The robot will take
the shortest route back to the charging base thanks to its map memorizing and the smart back
home function.

When a cleaning cycle has been completed or the robot's battery is low, thanks to its Total
Surface 2.0 technology, the robot will also return to the charging base to avoid running out of
battery. Once the robot has recharged, it will resume cleaning from the point it has stopped.

Warnings:

Remove the Wet & dry tank from the robot before charging it.

Make sure there are no obstacles in the room being cleaned to ensure the robot can get to the
charging base without problems.

Functions

Pause

While the robot is operating, press the power button on the App, the remote control or on the
robot to pause it and press the same button again to resume cleaning.

Standby
The robot will automatically enter standby mode after 5 minutes of no operation.
Press the power button on the App, the remote control or on the robot to start it up again.

Warnings:
After 12 hours of no operation, the robot will turn automatically off.
The robot will not enter standby mode during charging.
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Suction power level
Press the power levels button on the remote control to select the desired power level. Choose
between Eco (low power), Medium (medium power) and Turbo (high power).

Schedule

Warning: The robot cannot be scheduled from more than one device at a time. Make sure to
schedule it either from the mobile phone App or from the remote control.

The robot is provided with a schedule function in order to provide a maximum-efficiency
cleaning. The time settings and the cleaning scheduling must be carried out from the remote
control. Once the robot has been scheduled, it will automatically carry out the cleaning cycles
every scheduled day.

Note: Make sure the robot is activated and that the light indicator is lighted before scheduling
any cleaning or setting time.

Current time

Fig.20.

Hold down the time button for 3 seconds. The first 2 digits, indicating the hour, will start
blinking.

Use the up and down direction buttons to set the current time. Then, use the left and right
buttons to switch from hours to minutes and repeat the before step.

Fig.21.

Press the time button to save the settings.

Scheduling cleaning tasks

Long press the schedule button for 3 seconds. The first 2 digits, indicating the hour, will start
blinking.

Fig.22.

Use the up and down direction buttons to set the schedule time. Then, use the left and right
buttons to switch from hours to minutes and repeat the before step.

Fig.23.

Press the schedule button again to save the settings.

To cancel the scheduled cleaning, follow the below steps:

Set the clock on the remote control at 00:00 a.m. and save it.

Switch the robot off for 1 minute and switch it on again.

Note: The robot will beep to indicate all settings have been saved.
Warning: When the remote control's batteries are replaced, the clock and schedule times must
be set again.
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Light indicator:

Operating: Steady blue light.

Low power: Orange light blinks slowly.
Charging: Orange light oscillates.

Network configuration: Blue light.
Start-up/firmware update: Blue light oscillates.
Error: Red light flashes quickly.

6. MOBILE APP AND WI-FI CONNECTION

In order to access all the robot's functions from wherever you are, it is suggested to download
the Conga 5000 App. You will be able to control the robot in the most efficient way, enjoying
the excellence of cleaning.

App advantages:

Controlyour robot in an easy and intuitive way.

Activate the cleaning process from any point.

Carry out settings and daily scheduling.

Choose between its different cleaning modes: Auto, Spiral, Edge, Manual, Twice, Restricted
area, Spot, Smart area, back home or Scrubbing.

View how the robot creates an interactive map as it is cleaning.

Manage rooms smartly through its Room Plan function, which allows you to join, separate or
name rooms. Plus, create and schedule your own cleaning plans by selecting the rooms you
want to clean, the mode and power level.

Check the cleaned surface and the time taken.

Check the cleaning history.

The App supports 5 GHz networks.

*This model is compatible with voice virtual assistants Google Assistant and Alexa

Configuration:

Fig.24.

1. Download the Conga 5000 App from App Store or Play Store.
2. Create an account with your e-mail and password.

3. Confirm login.

4. Addyour Conga robot.

Connect to Wi-Fi.

Warnings:
The Wi-Fi name and password cannot exceed 32 bits.
If the network configuration fails to connect, follow the steps below:
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Press the power button for 5 seconds, the robot will enter sleeping mode and the Wi-Fi light
indicator will blink fast indicating connection error. Retry connecting the robot again following
the steps in the before section.

If the connection fails again, check if:

a. The robot is too far away from the router.

b. The Wi-Fi password is incorrect.

The following modes can be activated from the App:

Auto mode: Select this mode for the robot to clean 4x4 m quadrants. Within this space, it will
carry out afirst cleaning cycle in Edge mode and then in zigzag motion to complete the surface.
Once it has finished, it will directly return to the charging base.

It can be activated from the App or the remote control.

Note: The robot could leave the room to complete the cleaning cycle in some of the quadrants.
This will not affect the robot's operating, do not worry.

Edge mode: Select this mode for the robot to clean along walls and furniture.
It can be activated from the App or the remote control.

Spiral mode: When this mode is selected, the robot will start cleaning in a specific point, by
moving in an outward spiral motion and then returning to the starting point in an inward spiral
motion at maximum power. Then, it will return directly to the charging base.

It can only be activated from the App.

Scrubbing mode: When this mode is activated, the robot moves in a swaying motion, simulating
real scrubbing moves. It starts off cleaning in Edge mode, then in zigzag motion and finally
returns to the charging base taking the straightest way back home.

It can only be activated from the App.

Manual mode: To carry out manual cleaning, use the direction buttons on the remote control or
on the App to take the robot to the specific points where you want it to clean.
It can be activated from the App or the remote control.

Back home mode: Select this mode at any point of any cleaning cycle and during any of the
modes, the robot will automatically return to the charging base.
It can be activated from the robot, the remote control or the App.

Smart Area mode: Once the home's map has been saved, select this mode for the robot to clean
a specific area in zigzag motion. The robot will clean the selected area and then will return
directly to the charging base. You can set more than 1 area at the same time. The robot will
only clean the area selected in the map, therefore it will go to the point and return to the base
without vacuuming.

It can only be activated from the App.
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Spot mode: Select this mode if you want to clean thoroughly a specific point in the map, making
the most of the robot's maximum power. The robot will clean a 2x2 m zone in zigzag motion
and then will return directly to the charging base when cleaning is completed. The robot will
only clean the area selected on the map, therefore it will go to the point and return to the base
without vacuuming.

It can only be activated from the App.

Restricted Area mode: Select this mode and delimit in the map specific areas where you do not
want the robot to clean. You can set more than 1restricted area at the same time on the map.
It can only be activated from the App.

Twice mode: Use this mode to carry out a deep, thorough cleaning of your home.
It can be combined with Edge, Spiral, Spot or Smart Area modes. The robot will carry out 2 full
cleaning cycles and then will return directly to the charging base.

7. CLEANING AND MAINTENANCE

Main brush

1. Turnthe robot around and press the main brush's release button to take the cover out.
2. Take the main brush out and clean the compartment.

3. Clean the main brush with the provided tools and use water and soap if necessary.

4. Place the main brush in its position and fasten the cover's clip.
Recommendation: Replace the main brush every 6-12 months to ensure efficient operating
(depending on the frequency and type of use).

Fig.25.

1. Main brush cover
2. Tab

3. Main brush

4, Compartment

Silicone brush

Fig.26.

To clean the silicone brush, follow the instructions on the previous section to remove it from
the robot and wash it with water and soap. Dry it thoroughly before assembling it back in order
to ensure efficient operation.

Jalisco brush
Fig.27.
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To clean the Jalisco brush, follow the previous section's steps to take it out and clean it with
water. Dry it thoroughly before assembling it back in order to ensure efficient operation.

Dust tank

Fig.28.

1. Takethe dust tank out.

2. Openthe dust tank cover and empty it.

3. Use the cleaning brush to clean the inside of the dust tank.
4. Install the dust tank back in the robot.

Wet & dry tank

Fig.29.

Take the Wet & dry tank out.

Detach the dust compartment from the rest of the tank.

Open dust compartment and empty it.

Use the cleaning brush to clean the dust compartment.

Assemble the dust compartment in the Wet & dry tank.

Install the Wet & dry tank back in the robot.

If the Scrubbing mode has been used, empty the water tank and then fill it with clean water
torinse it. Empty it again before installing it back in the robot.

ow e wN

High-efficiency filter

Fig.30.

1. Remove the high-efficiency filter and shake it to remove all the dust.

Note:

Replace the high-efficiency filter every 3 months depending on the frequency and type of use.
2. Cleanthefilter periodically with a brush to avoid blockage. Do not use water or detergents.

Side brush

Fig.31.

Remove and clean the side brushes regularly.

Recommendation: In order to ensure a perfect cleaning, it is suggested to replace the side
brushes every 3 months, depending on the frequency and type of use.

Free-fall sensors

Fig.32.

Clean the free-fall sensors with a soft cloth regularly.

Warning: Always transport the product turned off and in its original package.
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8. BATTERY REPLACEMENT AND CHARGING

Do not use any other battery, power adapter or charging base than the one officially provided
by Cecotec.

Do not use non-rechargeable batteries.

Do not remove, dismantle or attempt to repair the battery or the charging base.

Do not place the charging base near heat sources.

Do not use a wet cloth to wipe any of the parts of this product.

If the robot is not going to be used for a long time, remove the battery from the product and
store it in a dry and safe place. It is suggested to charge the battery every month in order to
avoid damage to the battery.

Do not dispose of waste batteries at will. It is suggested to hand them over to professional
organizations for correct treatment.

9. TROUBLESHOOTING

Problem

1. The robot does not start up or does not clean.

2. The robot cannot charge or return to the charging base.

3. The robot does not work properly.

4. The robot emits a strange noise during cleaning.

5. The robot does not clean efficiently or dust leaks from the robot.
6. The robot could not connect to Wi-Fi.

7. The robot did not carry out the scheduled cleaning task.

8. The robot does not return to the charging base after spot cleaning or after changing starting
position.

9. The robot does not resume cleaning.

10. The robot is always offline.

11. Connection between the mobile phone and the robot failed.

Solution

1.1. The robot cannot operate with low battery. Allow it to charge before operating it.

1.2. The room temperature is below 0 °C or above 50 °C. Operate the robot in a room where the
temperature is between the stated temperature range.

2.1. There are too many obstacles near the charging base, relocate the charging base to an area
free of obstacles.

2.2. Clean the charging terminals.

2.3. Make sure the power switch is turned on.

2.4. The robot is too far away from the charging base, place it closer and try again.
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2.5. There is very little free space around the charging base. Make sure the charging terminals
are clean.

3.1. Turn the robot off, switch it off and turn it on again.

3.2. Once the robot is turned on and has left the charging base, hold down the Back home
button on the robot until it beeps. Immediately after, let go the button and press it again until
the robot starts speaking. This way the robot will be restarted.

4. The main brush, side brush or omnidirectional wheel may have foreign matters tangled, stop
the robot and clear it up.

5.1. The dust tank is full. Empty it and clear the high-efficiency filter if it is blocked.

5.2. The high-efficiency filter is blocked, clear it.

5.3. The main brush is tangled with foreign matter, please clear it up.

6.1. The Wi-Fi signal is poor. Make sure the Wi-Fi signal is correct.

6.2. The Wi-Fi connection is unstable. Reset the router, check if there are any App updates and
try again.

6.3. Make sure your device's mobile data are deactivated to improve the binding process.

7. Check ifthe robotis in Night mode and switch mode. The robot does not carry out scheduled
cleaning cycles under this mode.

7.2. Make sure the robot is connected to the network, it will not be able to carry out scheduled
cleaning tasks without being connected.

8.1. The robot will map and calculate a new route after operating under spot cleaning or after
having changed its starting position.

8.2. If the charging base is very far away from the robot, it will not be able to charge back
automatically. Put the robot back on the charging base manually.

9. Make sure the robot is not in Sleep mode, it will not resume cleaning under this mode. It
won't resume cleaning when it is placed manually on the charging base.

10. Make sure the robot is successfully connected to the network and always in the range
covered by the Wi-Fi signal.

11. Make sure the robot and the charging base are in an area with good Wi-Fi signal, reset the
router and try connecting them again.

10. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Model: Conga 5490

Product reference: 05438

100-240 V~ 50/60 Hz

Battery: 14,8 V, 6400 mAh

Frequency bands: 2.412-2.472 GHz 5.150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Maximum Transmission Power: 16 dBm

Made in China | Designed in Spain
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11. DISPOSAL OF OLD ELECTRICAL APPLIANCES

Equipment (WEEE), specifies that old household electrical appliances
must not be disposed of with the normal unsorted municipal waste. Old
appliances must be collected separately, in order to optimize the recovery
and recycling of the materials they contain, and reduce the impact on human
health and the environment.

The crossed out “wheeled bin" symbol on the product reminds you of your obligation to dispose
of the appliance correctly.

Consumers must contact their local authorities or retailer for information concerning the
correct disposal of old appliances and/or their batteries.

t , The European directive 2012/19/EU on Waste Electrical and Electronic

12. TECHNICAL SUPPORT AND WARRANTY

This product is under warranty for 2 years from the date of purchase, as long as the proof
of purchase is submitted, the product is in perfect physical condition, and it has been given
proper use, as explained in this instruction manual.

The warranty will not cover the following situations:

The product has been used for purposes other than those intended for it, misused, beaten,
exposed to moisture, immersed in liquid or corrosive substances, as well as any other fault
attributable to the customer.

The product has been disassembled, modified, or repaired by persons, not authorised by the
official Technical Support Service of Cecotec.

Faults deriving from the normal wear and tear of its parts, due to use.

The warranty service covers every manufacturing defects of your appliance for 2 years, based
on current legislation, except consumable parts. In the event of misuse, the warranty will not
apply.

If at any moment you detect any problem with your product or have any doubt, do not hesitate
to contact Cecotec Technical Support Service at +34 963 210 728.
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1. MUHCTPYKLMA MO BEE30MACHOW 3KCNAYATALMN

BH1MaTenbHO npounTanTe 3Ty MHCTPYKUMIO nepes
ncnonb3oBaHem npubopa. CoxpaHnTe 3Ty MHCTPYKLUMIO Mo
3KCNAyaTaumm B byayuiem uam ana HoBbIX NOb30BaTenei.

+ 3TO YCTPOWCTBO A0/KHO UCMNOb30BaThCA B COOTBETCTBMM C
yKa3aHMAMM B 3TON MHCTPYKLMM No 3kcnayaTaumm. Cecotec He
MO»KeT HeCTW OTBETCTBEHHOCTb yLLepb nav TpaBMbl,
BbI3BaHHble HENPaBW/IbHOW 3KCMyaTaunen ycTpomncTaa.

- YbeamTech, UTO HaNpsaXKeHre CeTn CooTBeTCTByeT
HaNpPAXKeHW, yKa3aHHOMY Ha MacnopTHOM Tabanyke nprbopa
M UTO pO3eTKa 3a3emsieHa.

+ 3TO YCTPONCTBO MOXKeT bbITb pa306paHO TObKO
KBaMPULMPOBAHHbLIM MepCOHaNoM.

- He npurkacanTechb K NpoBoAam, MICTOYHUKAM NMUTaHUA UAK
agantepam NUTaHUA MOKPbIMU pyKaMu.

- icnonb3yinTe poboT noganslue OoT odexKAabl, LTop M NH0bIX
APYrUX @aHaNorn4yHbIX MaTepmranos.

- He cagnTeck 1 He KnaguTe TarxKesble UK OCTPble NpeamMeThl
Ha npurobop.

- He ocTaBnanTe yCTpOMCTBO PAAOM C UCTOYHMKAMK Tenna,
NerkoBoCMIaMeHALLMMNCA BelLleCTBaMmM, MOKPbIMU
NoOBEePXHOCTAMM, rAe OHO MOXKeT yNnacTb UM BCTYNMUTb B
KOHTaKT C BOAOW UK apyrme »naroctu. He ncnonbsymre
yCTPOMCTBO Ha yauue.

- He ncnonb3ynte 3apagHyto 6a3y, ecav oHa nosBperkgeHa nunm
ecnu oHa He paboTaeT AoKHbIM 06pa3om. B cayyae owmnbok B
paboTe MM HeUCNPaBHOCTM, 06PATUTECh B 0DULINANBHYIO
CnyXKby TexHuuyeckom nogaepkm Cecotec.

« He akcnnyaTnpynTe yCTPOMCTBO Ha CTONAX, CTYAbAX UK
APYruX BbICOKMX MOBEPXHOCTW, OTKYAa OH MOXKeT ynacTb.

« He ncnonb3ynTte 3aWmMTy Nasepa B Ka4yecTBe pPy4KM 414
nepemelleHna poboTa.

« He akcnnyaTnpynTe yCTPOMCTBO B MeCTax, rae remnepaTypa
Hke 0 ° Cunum Bbiwe 40 ° C.
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- YCTPOMCTBO MOXKET paboTaTb TO/bKO C NOCTaBAgeMbIMU B
KOMMAEKTe C HUM aKKyMynATOPOM 1 aganTepom nuTaHua.
lcnonb3oBaHve gpyrx KOMMNOHEHTOB UM akCeccyapoB MoryT
NPUBECTM K MoXKapy, NOParkeHMo 31eKTPUYeCKMM TOKOM UK
NOBPEeXKA4eHW YCTPOMCTBA.

« He ncnonb3ymnte yCTpONCTBO 418 BCACbIBAHUA *KUAKOCTH,
3aXKHKEHHbIX CMUYeK, CUMrapeTHbIX OKYPKOB UM ropadeit 301bl.
- MNepea Hayanom ybopKM poboToM yaanmTe C nosna Ntobbie
npeameThl, Takue Kak ogexaa, bymara, kabenu nuraHua nnm
Apyrve npeamMeTbl, KOTOpble MOryT NpenaTcTBOBaTbL paboTe
yCTpomncTBa.

-+ YCTpOMCTBO He npeaHa3HayeHo 419 MCNo/1b30BaHMAa 4eTbMK B
BO3pacTe 40 8 neT, getu cTapwe 8 neT, MoryT UCNo/b30BaTb
YCTPOMCTBO €C/IM OHW HAaxo4ATCA Mo MOCTOAHHbIM
HabntoaeHemM B3pOC/bIX.

« [laHHOe yCTpOoMCTBO MOYKET MCN0Mb30BaTbCA AeTbMK CTapLue
8 neT v AMuamm C orpaHMYeHHbIMM GU3NHeCcKmMu,
YyBCTBUTEbHbIMU UAU YMCTBEHHbIMW CNOCOHBHOCTAMM, @
TaK*e C HegoCTaTKOM OMbITa AW 3HAHWUK, eC/IU UM 338 HUMM
eCTb NOCTOAHHOE HabtaeHre nav NpeaocTaBneHa
MHCTPYKUMA OTHOCKTEbHO 6e30nacHOro MCNosb30BaHMA
yCTPOWCTBA, 1 N0Nb30BaTe1b MOHVMMAET BCe PUCKMU
MCNONb30BaHMUA.

- KOHTpOonmpyinTe MmaneHbKMx getem, 4Tobbl OHM He Urpanm C
yCcTponcTBoM. Heobxoammo npucTansHoe HabnogeHve 3a
AeTbMU, eC/IM OHW NCMNOb3YHOT YCTPOMCTBO UM OHO

MCnonb3yeTcA pAaaom C geTtbMu.
2. KOMMNOHEHTLI VCTPOMCTBA

Po6oT
Puc.

1.  KHonka BO3Bpata Ha 3apAgHYo CTaHLMI0
2. KHonka nuTaHua/pesknma aBTo
3. KoHdwurypaums cetn Wi-Fi

46 | CONGA

S490

PYCCKUN

Po60oT 1 ceHcopbl
Puc.2
NlazepHbI gaTumkK
BepxHaAna KpbiwKa
Bo3BpaT Ha gok cTaHuuto / MNMuTtanue / Pexkum aBTomMaTmnyeckon yeopKu
NHdpakpacHbIM gaTumMK Nnprema curHana
[aTumK aHTUCTONKHOBEHMA
Hanpasnatouiee koneco
3apagHble TepMuHanb
AKKyMynaTop
BokoBas weTka
. bamnep
Kpebilwka moTopa
. OcHoBHa#A weTKa: 419 yBopKM BCeX TUMOB NoBepxHoCTen.
. JleBoe 6bokoBoe Koneco
. MpaBoe 6bokoBoe Koneco
. CunnkoHoBas WeTKa: cneuunasnbHo paspaboTaHa 4nqa WepcTr A0MaLLHNX *KUBOTHBIX.
. LLeTkra Xanucko: cneuymnansHas WweTKa Ana TBepabliX Hano bHbIX MOKPbLITUN.

OnTuyecKkuit AaTUuK: CneumnansHo paspaboTaH 414 NpegoTBPalleHnsa CTONKHOBeHMA
poboTa C npegmeTamu.

CENOUV R WN S

- = o o
JoonprN=O

KoHTelHep ans BAasHOM U cyxol yBopKM
Puc.3

KoHTenHep ana sBoabl

1. 3aTBOp

2. OTBepcTuve 4nA HanonHeHMA BOAbI

3. KoHTenHep gna BoAbl

OTceK gna nbinu
Puc.4

1. HEPA dunbTp
2. Otcek ana cbopa nbinu

KoHTelHep ana cbopa nbiau
Puc.5

1. KoHTenHep ansa cbopa nbinu
2. MNepBu4yHbIN dUNLTP

3. HEPA dunbTp

4. KpbllwKa KoHTelHepa

3apagHana cTaHumsa
Puc.6
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3oHa nepegavuu curHana
3apAagHbIt KOHTaKT
NHavkaTop 3apAaga

OTcek gna xpaHeHua kabena
3apAagHbIt KOHTaKT

s WN =

[epsKaTens candeTkmn 4na BNaXKHON y6opKn

Puc.7

1. Candetka
2. [OeprkaTtensb
3. Jlunyuyka

4. TletenbKa

3. NEPEA NEPBbIM NCMNOJ/Ib3OBAHUNEM

[ocTaHbTe yCTPOMCTBO U3 KOPOBKM 1 CHUMUTE BCE YNaKoBO4YHbIe MaTepunabl

MpoBepbTe Ha HanMYMe BUAMMbIX NOBPEXKAEHWNA, eC/IN TaKOBbl MMelTCS, CBAKMUTECH B
6nuKaliee Bpems c oduLManbHbIM CepBUCHbLIM LieHTpom Cecotec 418 NOMOLLM B peLleHmm
npobaembl.

4. NOAKNHYEHME YCTPOMNCTBA

YcTaHoBKa poboTa v 3apsaHol 6asbl
Puc.8

MNoacoeanHuTe 3apaaHyto 6a3y K NCTOUYHUKY NUTaHMA 1 3aBePHUTE OCTaBLUMIACA Kabenb.
BarkHO XpaHUTb ocTaBWMIACA Kabesb B HUMKHEN 4acTy 3apaAHOro yCTPoOMCTBa, 419 TOro
4TO6bI M3BerKaTb ero C/yHalHoro 0TCoegMHeHNs.

YcTaHoBMTe 3apAaH0e yCTPOMCTBO BAO/b CTeHbI, 0OCTaBue 6e3onacHoe paccToaHue,
yKa3aHHOe Ha PUCYHKe HUKe.

Mpumedarme. ObecrneybTe NPOCTPAHCTBO He MeHee TM Kak C 1eBO, TaK M C NPaBOoi CTOPOHbI
3apAfHON 6a3bl, @ TaKXKe NPOCTPaHCTBO He MeHee 2 M nepes Hew.

Puc.9
MpumevaHue: He NogBepranTe 3apAaaHyto 6a3y BO34eNCTBUIO MPAMbIX COMHEYHbIX yYei.

HasmuTe 1 gep>uTe KHOMKY NUTaHMA B TedeHue 3 CeKyHA; nocne BKAYeHWA CBeTOBOMr0
MHAMKaTOopa, yCTaHoBMTe PObOT Ha 3apAaHYH0 CTaHLMIO.

Puc.10
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+ MOCTOAHHO CBETUTCA CUHWI CBET: BKA / paboTaeT

- MuraeT opaH»KeBblll CBeT: 3apArkaeTca

« MuraeTt KpacHbI CBeT: OLMOKa

Brumanue:

- [NogHecnTe poboTa K 3apAagHom 6a3e, ecv akkyMynaTop pa3psaxkeH. PO60T MoXKeT He
BKNIOUNTLCA, eCnn BaTapen NosHOCTLI0 pa3paXkeHa.

- Po60T aBTOMaTHYECKM BKAKOUUTCA NPW YCTaHOBKE Ha 3apAaHyto 6asy.

- PoboT Hesb3A BbIK/OYaTL BO BpeMs 3apAgKu.

YCTAHOBKA KOHTEVHEPA /1A CYXOW U BAAXKHOW YEOPKN

MprmevaHne: He pekoMeHayeTCA UCNoAb30BaTb GYHKLUMIO CKPabbuHr BO Bpems nepeoi
y6opKU.

OTKpoWiTe pe3nHoBYIO ronybyto KpbilLKy 6aka, akkypaTHO HanonHuTe 6ak BOAOK, 4Tobbl BOAa
He BbITeKna. YbegmTecs, YTO CUAMKOHOBAA KPbILLKA NOAHOCTHH0 3aKpbiTa U BOAA HE CMOXKeT
npoAnTbLCA.

Puc.11

YcTaHoBUTe 6ak B 0TCeK poboTa, c/iegys yKasaHWaM Ha KapTuHKe. YboeanTecs, 4To ckoba
npaBWAbHO 3aKpernsiexHa.

Punc.12

TonbKo A4NA KOHTelHepa A9 BAaXKHOW 1 CyXoin yOopKu:

MpuKkpenuTe candeTKy Npy NOMOLLM AUMYYKN K HUXKHEN YacTu gepratena candeTru.
Pnci3

PyKoit HaxkKmnTe Ha 3aXK1Mbl C 06enx CTOPOoH geprkaTensa candeTku 1 yCTaHOBUTe ero B
npasBWAbHOE NOM0XKeHMe, A0 XapaKTepHOro wenyKa.

Puc.14

Mpumevarue:

- He ncnonb3ayinte ¢pyHKUMIO CKpabbuWHr, Koraa poboT HaxoauTcs 6es npucmoTpa.

- CHUMUTE geprkaTenb candeTku, Korga poboT 3apaKaeTca UK He MCMosb3yeTCs.

« Ecnm B foMe ecTb KOBPbI, yCTaHOBUTe 3anpeLleHHble 30Hbl, 4To6bl PO6OT He MOr Ha HUX
3aexaTb.

- [lo6aBbTe HeCKo/bKO Kanesb MotoLero cpeacTsa (He Bbi3biBatoLLero KOPPo3mn), ecv 3To
HeobxoaMmo.

- [1na cHATWA gepskaTtens candeTku, HaXKMUTE KHOMKY PasbI0KMPOBKM M MOTAHUTE ero Ha
cebs.

MpeaynpexkaeHune: n3bbITOK MOIOLLMX CPeACTB MOXKeT 3ab/10KnpoBaTh Nogaqy Boabl.
MprMedaHme: 4na AOCTUNKeHNA naeanbHON YBOpKM Co CKpabbrHrom pekomeHgyeTca
CMOYMTL BOAOM candeTky nepes ybopKou.

MEPBAA YEOPKA
Mocne Toro, Kak po6oT v 3apsagHan 6a3a NoNHOCTHIO YCTaHOB/eHbI, BbINMOAHUTE CeadytoLne
fencTeua, npexae yem bygete cocTaBAATb rpaduKk NepBoro LUuka yoopku.
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Mpexae Bcero, poboT A0MKeH BbITb MOAHOCTbLIO 3apaeH. NpeanaraeTca 0CcTaBUTb PO6OT Ha
3apAgKe Ha BCHO HouYb. [ocsie MoHOM 3apAAKM OH MOXKeT BbIMOAHUTb NepBbIv LKA yOOopKM 1
COXPaHUTb NepBy KapTy nomMelleHns. [118 3Toro akTMBMpPYITe peXkrM aBToOMaTU4eCcKom
yBopKM 1 Ko pexkum. OueHb BaXKHO ciefoBaTh STUM yKasaHuaM, 4ToObl poboT cmor 3aexaTb
M Pacno3HaTh KarKablil yroNoK B LJOME U CO34aTb NOHYH KapTy NOMeLLeHus.

Ecnn gom, B KOTOpOM ByadeT MCNoab30BaTbCA POBOT, CAULWKOM 60/bLWON, @ y poboTa
paspsaanaCca akkyMynaTop, He BosHyTech. Po6oT Bo3BpaluaeTca Ha 6asy 3apagku,
COXpaHAeT MO/HYI0 KapTy 1 Te KapTbl, KOTOPAA UM eLLe He 3aBepLUeHa, Y Nocae NOBTOPHOM
3apAaKM BO30OHOBAAET LMK/ YOOPKM C TOro MecTa, r4e OH OCTaHOBW/ICA, MOKa He 0TobpasuT
100% nomeleHns Ha KapTe. PO6OT NOCTOAHHO CTPOUT KapTy, NO3TOMY OH aaanTupyeTca Ko
BCEM 0COBEHHOCTAM AOMa W HernpepbIBHO yay4llaeT npeabliayLne KapTol.

5. 3KCNAATALMA YCTPOUCTBA

+ KaK TonbKo CBETOBOM MHAMKATOP po60Ta MEHARTCA C MUratoLLero OpaHKeBoro Ha
NMOCTOAHHO CBETALMNCA CUHWUIA, 3TO 3HAYUT, HTO AaKKYMY/IATOP NOMHOCTLIO 3apAXKeH 1 poboT
roToB K paboTe.

- Po60oT He moxkeT paboTaTb C HU3KKMM ypoBHEM 3apAaa baTapew.

PekomeHgauusa: ybepute Bce kabenun 1 NpenaTCTBKUA C Nona nepes Ha4yanom paboTsl poboTa,
41A N36eXKaTh HeCHaCTHLIX CIyYaeB 1 MOBPeRAeHNI.

5.1. KHOMKN POBOTA

Puc. 15

1. ABTO perxunm

HasmuTe Ha KHoMKy NTaHna poboTa, 419 Havana aBTomMaT1yeckolr ybopku, cnepsa
HauHeTCa UMK y6opKkuy B pexvme Edge (Mo nepumeTpy), @ 3aTem BKAHUMUTHCA eLle OAMH LUK/
11 pobOT NoeaeT OpraHn30BaHHbIMK 3Ur3aro0bpasHbIMK ABUMHKEHUAMMK, PAcno3HaBad, Kakune
061aCTV OH OUYUCTUA, @ KaKKMe HerT.

PoboT bygeT aBToMaTU4eCKn NAaHMpoBaTb MapLpyT yB6opKu Bo Bpema npoesga. Ecnuv s
3TOM perkrMe Bbl HauyHeTe ynpasAaTb pPo60TOM NpyY NOMOLLM NybTa, POBOT CHOBA
paccuMTaeT MapLpyT U MOXKeT NPoNTH Yepes paHee npubpaHHbie y4acTKun. YTobsbl
obecneunTb 3 deKTUBHYH YOOPKY, He MCNo/b3ynTe pyyHOe yrpasieHne yCTpoCTBOM B
aBTOMaTMyeckom pexxknme. bnarogaps texHonoruum TotalSurface 2.0, B cnydyae ecnm Bo Bpems
uMKna ybopku paspagunacs batapen, poboT aBTOMATMUYECKM BEPHeTCA Ha 3apAaaHyto 6a3y 1,
KaK TO/IbKO NOMHOCTbIO 3apa4UTCA, BO30OHOBUT NPoLecc yOOopKM C TOM »Ke TOUKM, MOKa3biBan
CBOO BbICOKO3DdEKTUBHYIO YOOPKY.

Bo Bpemsa yb6opKu poboT MoXKeT HeHaAo/1ro 0CTaHaBAMBaTLCA, HTOObI pacno3HaTh
roMeLLeHVe 1 PaccUnTaTh Camblil SOOEKTUBHBIN MapwpyT y6opKM (3TV 0CTaHOBKa 3aBUCAT
OT CNOMKHOCTM NOMeLLeHuA).
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MpeaynpexkaeHve: poboT ybrpaeT opraHM30BaHHbIM MEeTOA0M, pasaenan naowaaib Ha
KBaApaThl 4 X 4 M, NO3TOMY OH MOYKeT NOKMHYTb MOMeLLeHue, rae oH ybrpaeT B AaHHbIN
MOMEHT, 4TOob6bl ybpaThb 0TAeeHHY0 30HY. He 6ecnokoiTech 06 3Tom, poboT ybepeT BCto
LOCTYMHY eMy NoBepXHOCTb.

2. Pexkvm BO3BpaTa Ha 3apAgHYH CTaHLUMIO

HarkmuTe KHOMKy Bo3BpaTa Ha 6a3y Ha poboTe, YTobbl 0TNPaBUTL PO6OTA Ha 3apAaHYIO 6asy.
ITOT perkMM MOKHO aKTMBMPOBaTL BO BpemMaA 1060ro 4pyroro umkna ybopKku, poboT
OCTaHOBMT yBOPKY 1 aBTOMATUYECKM BEPHeTCA Ha 3apaaky.

Po60T no kpaTuaiiemy nyTu BepHETCA K 3apAgHoi 6a3e 6narogapsa GyHKLUMM 3aNoMUHAHNA
KapTbl M yMHOW byHKLMK BO3BpaTa oMo, Korga umkn ybopKu 3aBepLueH nan batapesn
poboTa pasparkeHa, bnarogapa TexHonorum TotalSurface 2.0 poboT TakKe BepHeTca Ha basy
3apAaKM, UToBbLI M36exKaTb NOAHOMo pa3paaa akkyMmynaTopa. locie Toro Kak akkymynatop
NMOMHOCTbLIO 3apAAMTCH, PO6OT NPOAOIKUT YBOPKY C TOro MeCTa Ha KOTOPOM OCTaHOBMACA
nepeg paspaakoi akkymynaTopa.

PexkomeHgauwna: Bo Bpema 3apsagKu pekomeHayem CHYUMaTb KOHTeHep A1A BAarKHOM 1 CyXoM
y6opKU.

5.2.NYNbT ANCTAHLUMNOHHOIO YNPABJ/IEHNA
Puc.16. MynbT ANCTAHUMOHHOIo ynpasnexua

HacTpolika rpaduka ybopKu

Hactpoiku yposHa mowHocT (Turbo/Normal/Eco)
KHonKa Bo3BpaTa Ha 3apsaaHy CTaHUMIO

Bpema

KHOMKK py4HOro ynpasneHns gsuxeHue

KHonka Bka/naysa

Perkum ybopku no nepumeTpy

NounkEWwN

ConpsarkeHure nynsta Y v poboTa

Ecan poboT He oTBevaeT Ha MyNbT AWCTAHLUMOHHOrO ynpaBfeHud, BbINOAHWTE Cnegytouive
aencTeumsa:

1. Haxkmute W ygeprkuBanTe KHOMKY pexkuma ybopKM Mo nepumeTpy Ha nynbTe
AVUCTAHUMOHHOMO ynpaBseHWa B TeyeHWe 5 cekyHa, 4Tobbl nyabT AWCTaHLMOHHOIO
yrpaBneHus nepeLlen B pexknm conpsxkeHns. Ha akpaHe otobpasmtca 8888.

2. MpuemHuKk curHana nynsta [AY OyneT akTMBMPOBaH 4Yepe3 5 CexkyHA4 M HayHeTcA
conpsskeHve. CurHan nynbTa AUCTAHUMOHHOMO YNpaBAeHwa npumetca poboTom, U nynbT
BepHeTcA B paboyee cocToAHMe. [lMcnaein NoKaxeT, YTo coeanHeHne 3aBepLUeHo.

3. Ecnm mpouecc conpaskeHWs He BbIMOJHUTCA, Ha My/abTe AMCTaHUMOHHOro ynpaBseHua
oTobpasuTca 8888, 1 oH BbIgeT U3 pexkmma conpsaxkeHnsa Yepes 30 ceryHa,

- Cnepytowjme onepaumm n pexkmnmbl MOMHO aKTMBMPOBATb C MynbTa AUCTAHLMOHHOMO
yrnpaBieHus.

Pexxunmel

MNepen Havanom Nepeoro uukna ybopkMW, poboT CTPOUT M 3anoOMWHAeT KapTy BCero Aoma C
NMoMOLLbIO flasepa. 3anycTute poboTa B aBTOMaTUUYECKOM pexkuMMe W Ha ypOoBHe 3KOo-
MOLLHOCTH, TaKMM 06pa3om Bl obecrneunTe 100% 3anomMmHaHne KapThbl.

Mpumevanue. MNepea Hauvanom ybopKu ybeanTecs, HTO MHANKATOP Ha PoboTe CBeTUTCA CUHUM
LIBETOM, YTO CBMAETe/bCTBYET 0 ero akTueauunn. Ecav 3To He Tak, HaxkmuTe 1tobyto KHOMKY Ha
nynbTe ANCTAHUMOHHOrO ynpaBaeHns, 4tobbl pasbyanTs ero.

CONGA | 51

S490



PYCCKUMN

ABTO pexunm (Auto)

Puc. 17

HaskmuTe Ha KHOMKY nuTaHve poboTa, AnA Hayana aBTomMaTudeckol y6opKW, crepsa
HauHeTCa LMK y6opku B pexmme Edge (Mo nepumeTpy), @ 3aTem BKIKUMTLCA eLle OAMH LMK/
1 pobOT noesfeT opraHW30BaHHbLIMK 3Ur3aro06pasHLIMN ABUMKEHUAMM, Pacno3HaBas, Kakue
06/1aCcTM OH OYMCTWUA, @ Kakume HeT. PoboT BygeT aBTOMATMUYECKM MAaHUMPOBaTb MapLupyT
ybopKku BO BpemaA npoesga. Ecav B 3TOM peskvmMe Bbl HayHeTe ynpasaATb PoboTom npwu
NMoMoLM MynbTa, pobOT CHOBa paccuMTaeT MaplipyT M MOXKeT MNpoUTM uyepe3 paHee
npubpaHHble yyacTku. YTobbl obecneunTs 3PdeKTrBHY YOOPKY, HEe MCNob3yinTe pyyHoe
yrnpaBs/eHne yCTPOMCTBOM B @BTOMATNHECKOM peknme.

Bnarogapa TexHonorun its TotalSurface 2.0, B ciydae ecam Bo Bpems UMKNa YOOPKU
pa3pAagunacb bataped, poboT aBTOMATUYECKM BepHeTCA Ha 3apAgHyto 6asy U1, Kak TOnbKo
MOMHOCTLIO 3apAANTCA, BO30OHOBUT npouecc y6opKM C Tol »ke Touku. Bo Bpema ybopku
pobOT MOXKeT HeHafo/ro OCTaHaBAMBATLCA, YTOObI Pacno3HaTh MOMELLeHWe 1M paccyuTaTb
camblit 3¢ GeKTUBHLIM MapLIpyT yEOpKM (3T OCTAHOBKA 3@BUCAT OT C/IOXKHOCTU MOMELLEeHUA).
MpeaynpexkgeHne: poboT ybupaeT opraHM3oBaHHbIM MeTOAOM, pasfenas naowagb Ha
KBagpathbl 4 X 4 M, NO3TOMY OH MOXKeT MOKWHYTb MoMeLleHue, rae oH ybupaeT B AaHHbIN
MOMEHT, 4Tobbl ybpaTb oTAeneHHy 30Hy. He 6ecrnokoiTecs 06 3Tom, poboT ybepeT Bcto
LAOCTYMHYO emy NoBepxXHOCTb.

Peskmm y6opku no nepumetpy (Edge)

Pnc. 18

HaskmuTe B NMpuaosKeHWW KHOMKY pexkuma ybopku no nepumeTpy, 4Tobbl poboT Hadan
y6opKy no nepumeTpy. OH aBTOMaTUYECKM HayYHeT ybOopKy Mo nepumeTpy rnomeLleHus, a
3aTemM aBTOMaTM4YeCKWM BepHeTcA K 3apagHol 6a3e. Ecam poboT Hauan ybopKy B AaHHOM
pexkrMe He OT 3apAAHON CTaHLMW, OH BEPHETCA B MCXOAHYO TOUKY.

MprvMeyaHme: HaxKMUTe KHOMKY MepeKslyYeHna MOLLHOCTU A9 MepeKkatoyveHus mexkgy 3
pexxmmamum Turbo / Normal / Eco.

PeskvMm Bo3BpaTa Ha 3apagHyto cTaHumio (Back-home)

Prc.19

HasmuTe KHoMKy Bo3BpaTa Ha 6a3y Ha poboTe BO Bpems paboTkl poboTa B Nt06OM perkrme,
N OH aBTOMAaTWUYeCKM OTMPaBMTCA Ha 3apAgHylo 6asy M ocTaHoBUT mnpouecc ybopku. Bel
MO>KeTe aKTMBMPOBAaTb 3TOT perkuM BO BpemdA paboTbl Mt060Oro Apyroro pexkuma poboTa.
PoboT no kpaTuarwemy nyTv BepHeTCA K 3apagHoi 6ase bnarogapa GyHKUMK 3anoMUHAHWA
KapTbl U YMHOM QYHKLMM BO3BPaTa 4OMON.

Korga umkn ybopKu 3aBeplumTca uaum paspaauTcs batapeda poboTa, bnarogapa BCTPOEHHOM
TexHonormm TotalSurface 2.0, poboT Tak:ke BepHeTCA Ha 3apAaHyto CTaHuMio. Kak Tonbko
poboT CHOBa 3apAAMTCA, OH MPOAO/KUT YBOPKY C TOro MecTa, rae OH ee 3aKOoHYM.
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Pekomengauus:

- BO BpemA 3apsagKu peKkomMeHayemM CHUMaTb KOHTeHep 411 BAarKHOW U CyXoi ybopKu.

- ybeanTech, 4TO B MOMELLeHWM HeT HUKaKKX NpenaTCcTBUiA Ha NyTn poboTa K 3apsagHoi base.
DyHKLMM:

MNay3a

Bo Bpemsa paboTbl yCTPOMCTBA, HAXKMUTE KHOMKY NMUTaHWA B NPUIOMKEHWN, Ha NYy1bTe
AMCTaHUMOHHOMO ynpasneHua uav poboTe, HTobbl NPUOCTAaHOBUTL ero paboTy, HaskmuTe eLle
pas KHOMKY 4TO6bI pO6OT NPOAOANKMA YOOPKY.

Pexknum oxxmagaHna

PoboT aBTOMaTU4eCKn NependeT B pesxnm oxunganma yepes 5 MuHyT besgenctans Haxkmure
Ha KHOMKY NUTaHWA B MPUAOXKEHNN, Ha NynbTe AUCTaHLMOHHOMo ynpasneHua nau poboTe,
4YTObbLI CHOBA ero 3anyCTuTb.

BHumaHue:

- Mocne 12 yacos 6e3geincTBMA POHOT aBTOMATUYECKM BbIKAUNTCA.

- PoboT He nepegeT B pexk1m 0xKungaHns Bo Bpems 3apagxu.

YpoBeHb MOLLHOCTM BCacbliBaHWA

Ha¥muTe KHOMKY NUTaHuA Ha NyabTe AUCTaHLMOHHOro ynpasneHus, 4Tobbl BbibpaTb
HY*KHbI ypoBeHb MoLHOCTH. CyLLecTBYHOT CiegytoLime pexkumbl: Eco (HU3Kaa MOLLHOCTD),
Medium (cpeaHss mowHOCTb) 1 Turbo (MakcrManbHas MOLWHOCTS).

HacTpoliku rpaduvka ybopkun

BHUMaHMe: Henb3s HacTpamBaTh rpaduK ybopKn c bonee yem o4HOro yCTPOMCTBa
oAHOBpemeHHo. YbeamTecs, 4TO Bbl HAaCTpanBaeTe ero C MOOUAbHOIr0 MPUAOKEHNA 1N
nysabTa ANCTAHLMOHHOrO yrpasaeHus.

Po60oT ocHaleH dyHKUMel ycTaHoBKM pacnmcaHma 4na obecneyeHns ero MakCMmMasnbHo
3¢ddeKrTnBHON yoopKK. HacTpolika BpemeHn 1 rpaduK yBopKU A0AXKHbI BBIMOAHATLCA C
nysabTa ANCTAHUMOHHOrO ynpasneHus. Kak TonbKo Bbl ycTaHoBUTe rpaduKk ybopKu, poboT
6yAeT BbINOAHATb YOOPKY Karkablld 3an1aHMPOBaHHbIN AeHb.

MpumedaHue: nepes ycTaHOBKOW rpaduka nam Bpemenn, ybeantecs, 4To poboT akTMBMPOBaH
1 Ha poboTe CBeTUTCA MHAMKATOP.

Tekylee Bpema

Puc. 20

1. HaxkmuTe 1 yaepmBanTe KHOMKY YCTaHOBKM BpeMeHW B TedeHne 3 cekyHa. [epsbie 2
UM pbl, 0603HaAYAIOLLME YACk], HAUHYT MUTaTh.

2. lcnonb3yinTe KHOMKK CO CTpesikaMmm BBEPX U BHM3, YTOObI YCTaHOBUTL TeKyLLee Bpems.
3aTtem 1MCnob3ynTe NeByto 1 NPaBy KHOMKK 41A NepeKntoyYeHnsa C HacoB Ha MUHYThI 1
NoBTOPUTE NpeablayLLnii Wwar.
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Puc. 21

3. HaskmuTe KHOMKY eLe pas, 4Tobbl COXPaHUTL HACTPOMKM.

2. MnaHnpoBaHue ybopKu
1. HaxkmuTe 1 yaep>kneanTe KHONKY BpeMeHu B TeveHue 3 cekyHa. lNepsble 2 undpel,
obo3HavatoLMe Yachbl, HA4HYT MUraThb.

Punc.22

2. lcnonb3yiTe KHOMKK CO CTpesikamu BBEPX 1 BHW3, YTOObI yCTAHOBUTL BPeMs Mo
pacnuncaHnio. 3aTem NCMosb3yiTe eBYH0 1 MPaByH KHOMKW A1 NepeKkto4eHns C HacoB Ha
MUHYTbI M MOBTOPUTE NpeablayLUnii war.

3. HaxkMuTe KHoMKy BpemeHu eLle pa3s, YTobbl COXPaHWTb HACTPOMKMN.

4. YT06bI OTMEHWTL 3aNMaHMPOBaHHYO YBOPKY:

- YcTaHoBuTe Bpema Ha nyneTte Y Ha 00:00 n coxpaHuTe ero.

+ BbikntounTe poboT Ha 1 MUHYTY U CHOBa BK/AKOUMTE.

MprMedaHme: poboT M34acT 3BYKOBOW CUrHas, YTOObI yKa3aThb, UTO BCe HACTPOMKM Oblaun
COXpaHeHbl.

MpeaynpexkaeHne: Nnpu 3ameHe baTapeek B NysibTe ANCTAHLMOHHOI0 ynpasaeHns BpemMa 1
pacnucaHue Hy>KHo byaeT yCTaHOBUTb 3aHOBO.

CBeToBble MHAMKATOPBI:

- Bo Bpems paboTbl ycTpoicTBa: MOCTOAHHO CBETUTCA CUHUM CBETOM

- 3apagka /pa3paskaeTca akkyMynaTop: MeaseHHO MUraeT OpaH>KeBbiM CBETOM

« 3apagka: KonebneTca opaHKeBbli cBeT

+ Konopurypauna cetu: uHAMKaTOp MeasneHHo MuraeT

+ 3anyck / o6HoBAEHMe NPOLUMBKN: K0Ne61eTCA CUHMM CBeTOM

- OwnbKa: 6bICTPO MUraeT KPacHbIM CBETOM

6. MOBW/IbHOE NMPUNOEHWE N WI-FI COEANHEHUE

YT0obbl MOAy4MTb AOCTYN Ko Bcem oyHKUMAM poboTa m3 nboro mecta, npegnaraerca
3arpy3nTb [punoxkerHne Conga 5000. Bbl cmoxkeTe ynpasnaTb poboTom Haubosee

30 deKTUBHbIM CNOCOB0M, HACAaXKAaACh NPEBOCX0AHON YOOPKOI.
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MpeumyuiecTsa NpUNOXKeHUA:

- YnpasnainTe cBoMM po6OTOM MPOCTLIM U MHTYUTUBHO NMOHATHLIM CNOCO60M.

« AKTUBMPYWTE LKLl YOOPKM 13 Nt060M TOUKM MUpa.

+ BbinonHANTE HACTPOMKK 1 yCTaHaBNMBaNTe exeaHeBHbIN rpaduk ybopok.

- BoibopaiiTe noboro peskmum y6opku: Auto(AsTo), Spiral (no cnupanw), Edge( no nepumeTpy),
Manual (pyuHoit), Twice (aBoiiHon y6opku), Restricted

area (3anpeTHan 3o0Ha), Spot (ToueuHblin), YMHas 30Ha (Smart area), lomon nnm
Ckpab6uHr(Scrubbing).

+ HabntogaTtb 3a Tem, Kak poboT Co34aeT MHTePaKTMBHYIO KapTy BO Bpemsa y6opKu.

- YnpaBenaTe y6OPKOM B KOMHaTax Npu NoMoLm GyHKUKMK «[1n1aH KOMHAT», KOTOpas No3BoAsAeT BaM
06beanHATL, Pa3aensaTb UM Ha3bIBaTb KOMHaTLI. Kpome Toro, Co34aBath U NAaHWPOoBaTh CBOM
COBCTBEHHbIN NNaH ybopKw, BbIGPaB KOMHaTbI, KOTOPbIE Bbl XOTUTE yBpaThk, PeXK1UM U ypoBeHb
MOLHOCTM poboTa.

- MpoBepaTs ybpaHHbIe KOMHaTbI M Bpems, MoTpayeHHoe Ha yOopKy.

« MpoBepsaTs UCTOpUIO YBOPOK.

- MMpunoxkeHne nogaepskmBaeT cetb 5 ML

* laHHasa moaenb COBMeCTMMa C ronocoBbiMK accucTeHTamu Google Home m Alexa
MogKknoyueHre K NPUNOXHKEeHNHO:

Puc.24

1. 3arpy3ute npunoxkeHme Conga 5090 13 App Store nnam Google Play.

2. Co3ganTe y4eTHyH 3anmch C BalVM a4pecoM 3/1eKTPOHHOM MoYTbl 1 Maposaem.
3. [oaTBepanTe BXoA B CUCTEMY.

4. [ob6asbTe cBoero pobota Conga.

5. MNoarknroumteck K Wi-Fi.

MNPEAYNPEXKAEHNE :

Mma n naponb Wi-Fi He moryT npeBbiwaTth 32 cumBona.

- Ecv He mony4vaeTca NOAKNOUMTCA K CeTU, BbINOAHUTE CedytoLime 4encTBmA:

- HaxkmuTe 1 yaeprkuBaliTe KHOMKY 3amnycKa B TedeHne 5 cekyH/, poboT nepengeT B cnAwmi
pexkum 1 Wi-Fi nHamnkaTop byaeT 6bICTPO MUraThb, YKa3biBas Ha OLWMOKY COeAUHeHMS.
loBTOpUTe NOMbLITKY NOAKNOYEHMA PObOTa CHOBa CneayA NHCTPYKUMAM B npeabliayLlem
pasaene. Ecnn cHOBa He yaaeTca yCTaHOBUTb CoeanHeHune, NpoBepbTe:

a) Bo3MOXKHO po60T CAMLLIKOM AasneKo oT poyTepa.
b) Beenuv HesepHbiit naposb oT Wi-Fi.

PEXXUMbI PABOTbI B MPUMOXKEHUN:

ABTOMATMUYECKMN PeKMM: BbIOEPUTE 3TOT PeXKMM, UTOOLI POBOT MOr OUUCTUTL KBaApaTh!
nomeleHma paamepom 4x4 m. Ha 3Tom npocTpaHcTee poboT BbIMOAHUT NepBbIi LMKA yBOopKM
B pexkume Edge, a 3aTem noegeT 31r3aroobpasHbiM MapLUpyTOM, 3aBepLuas yeopKy
noBepxHoCTU. KaK TOMbKO UMKA YBOPKIM 3aKOHUUTCH, POBOT BEepHETCA NMPAMO Ha 3apaaHyHo
CTaHumo.
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[aHHbI peXkvM MOXKHO aKTUBMPOBATb C MOMOLLbIO KHOMOK Ha PO60Te, MPUIOKeHNa Uan
nysabTa ANCTAHLMOHHOIO yrpaBaeHus.

Mpumeyarve. POBOT MOXKET MOKMHYTb KOMHATY, HTOObI 38BEPLUNTL LMK/ O4YUCTKY B
HEKOTOpPbIX KBagpaTax. JTO He NOB/AMALRT Ha Ka4yeCcTBO ero paboTkl, He GecnoKomTecs.
Edge (Pexxunm y6opKu No neprmeTpy): BbiIGepUTE 3TOT pexmnm, 4Tobbl poboT yburpan Baos
CTeH 1 mebenu.

[aHHbIV peXkvM MOXKHO aKTUBMPOBATb 13 MPUAOHKEHUA UAN NMYAbTa AUCTaHLUMOHHOMo
yrnpasneHus.

Spiral (pekvm y6opKmM no cnvpanm): npu Bei6ope 3Toro pexknuma poboT HauHeT y6opKy B
onpeaeneHHol ToUKe, a 3aTemM Ha4yHeT youpaTh, BbINOAHAA ABUXKEHWUA B CNUPansHOM
ABVXKEHWUU HapyKy.

[aHHbIV peXknMm MOXKHO aKTUBUPOBATb TONBKO M3 MPUNOXKEHNA.

Scrubbing (CKpab6uHr): Korga 3ToT peXkMM akTUBMPOBaH, PO6OT ABMMKETCA B ABUMKEHUN,
NOBTOpPAOLLME peasnbHble ABUKeHWA YesnoBeKa npu ybopke. PoboT HaumHaeT ybopKy B
pexkvme Edge, 3aTem 31r3aroobpasHbiM ABUMKEHWEM 1, HAKOHeLl, BO3BPaLLaeTca caMbiM
KpaTyanwmm NyTém Ha 3apAgHYH CTaHUMIO

[aHHbIV peXKMM MOXKHO aKTUBMPOBATb TOMBKO M3 MPUNOMHKEHNA.

Manual (PyuHoi pexkunm): UTO6bI BLINOAHUTL YEOPKY B AaHHOM PeXMME, UCTI0Ab3YITe KHOMKM
CO CTpeskaMu Ha NynbTe ANCTaHLUMOHHOro yNpaBaeHus Uamn B NpUaoxKeHum, YToosbl
£0CTaBWUTL poboTa B OnpeaeneHHoe MecTo, r4e Bbl XoTuTe ybpats.

[aHHbIV peXK1Mm MOXKHO aKTUBUPOBATL U3 NPUAOKEHUA AW NyAbTa ANCTAaHLMOHHOMO
yrnpaBneHus.

Perknm Bo3BpaTa Ha 3apAgHYIO CTaHUMIO: BbiGepUTe 3TOT pexkmnm B toboit Touke ntoboro
LMKna ybopKM 1 BO Bpems nt060ro 13 peskrmMoB, 1 poboT aBTOMaTUYeCKn BepHeTCA Ha
3apALHYIO CTaHLMIO.

[aHHbIV pexkvM MOKHO aKTUBMPOBATb C MOMOLLbIO PO60Ta, Ny/bTa AUCTaHLUMOHHOMo
yNPaBAEHWUA UAN MPUNOIKEHUA.

Perkm Smart Area (ymHad 30Ha): NoC/1e COXpaHeHusa KapTbl nomeLLeHns, Bbibepute 3ToT
pesKunm, 4Tobbl poboT Mor y6paTs onpedesieHHy 061acTb 3Mr3aroobpasHbiM ABMMKEHUeM.
Pob6oT y6epeT BbibpaHHyt 061aCTb BEPHETCA Ha 3apAAHYH0 CTaHLUMIO. Bbl moxkeTe
yCTaHoBUTL 6onee 1 06n1acTu ogHoBpeMeHHo. Po6oT byaeT ybupaTh ToNbKO 061aCThb,
BblOpaHHyto Ha KapTe. [locne ycTaHoBKM BbibpaHHoM 0baacTu, poboT cpasy noegeT Ha Bbl
HpaHHyo TOYKY Ha KapTe, ybepeT ee, a 3aTemM CaMOCTOATe/IbHO BEPHETCA Ha 3apsaaHYH
CTaHuuio.

[aHHbIV peXKMM MOXKHO aKTUBMPOBATb TOMBKO M3 MPUNOMHKEHNA.

ToueuHblit pexkum(Spot): BoiGeprTe 3TOT PerKMM, C/IV Bbl XOTUTE TLLATeNbHO OUNCTUTL
onpesesneHHy TOYKY Ha KapTe, MCnosb3ya MakCMMasibHy MOLWHOCTL poboTa. PoboT
O4YNCTUT 30HY 2X2 M 3Ur3aroobpasHbIM ABUXKEHMEeM, a 3aTem, Nocs1e 3aBeplueHns ybopKy,
BEpHeTCA NPAMO Ha 3apAgHyHo CTaHumio. PoBOT byaeT oumLLaTh TOMLKO 06/1aCTk, BbIBpaHHYO
BaMW Ha KapTe, NO3TOMY OH NoeaeT Ha BbibpaHHYIo TOUKY, ybepeT ee 1 BepHeTcA Ha
3apAgHYI0 CTaHLMIO, Mo gopore 06paTHO K 3apA4HOM CTaHL MK, GYHKLUMA BCacbiBaHWA He
byaeT paboTaThb.

[aHHbI peXkvM MOXKHO aKTUBMPOBATbL TOIBKO U3 NMPUAOMKEHUA.
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Pexwvm 3anpewerHan Tepputopua (Restricted Area): BoiGepuTe 3TOT peXknM 1 pasgenute Ha
KapTe onpegeneHHble 060acTh, rge Bbl He XOTUTe, 4TOObl PoboT ybupan. Bbl moxeTe
0AHOBPEeMEeHHO yCTaHOBUTL 6osee 1 3anpeLleHHol 30HbI Ha KapTe.

[aHHbIV peXkvM MOXKHO aKTUBMPOBATb TO/IBKO U3 NMPUIOXKEHUA.

OsonHon peskum  (Twice): MCnonb3yiTe 3TOT peXkum, 4ToBbl MpoBecTu rny6oKyio,
TwaTenbHyo ybopKy Balwero goma. MoxeT paboTaTb B codeTaHuu C pexkumamu Edge, Spiral,
Spot nan Smart Area. Po60T npoBeaeT 2 NoNHbIX LMKAa yOOpKK, @ 3aTem BepHeTCA NPAMO Ha
3apAgHYIO CTaHLMIO.

7. OYNCTKA N OBCNYKUBAHUE

OcHoBHaA wWeTKa

1. MNepeBepHUTE POBOTA M HAXKMUTE KHOMKY OTKPbITUA OCHOBHOM LLLETKM, YTOObI CHATL
KPbILKY Hag HeW.

2. V3BnexkuTe OCHOBHYHO LWEeTKY U O4UCTUTE ee OTCeK.

3. OuMCTUTE OCHOBHYIO LWETKY C MOMOLLbIO NpUaaraemMbiX MHCTPYMEHTOB U Npu
HeobX04MMOCTH MCMOb3YINTe BOAY U MbIO.

4. YCTaHOBUTE OCHOBHYHO LWETKY Ha MeCTO 1 3aKpernuTe 3a*KMM KpbILLKK.

MpumeyaHue: 4na obecnedeHna 3GGerTUBHON paboTbl (B 3@BMCUMOCTM OT 4aCTOThI U TUNa
MCMONb30BaHMA), OCHOBHYIO LWETKY He0BX0AMMO MeHATL Kaxkable 6-12 mecsaues.

Puc. 25

1. KpbllWKa OCHOBHOM LLETKK
2. 3axum

3. OcHoBHaA weTKa

4. Otcek

CunmnkoHoBasa WweTKa

Puc. 26

[1na Toro, 4To6b! OUUCTUTL CUAMKOHOBYIO LLETKY, CeaynTe MHCTPYKUMAM npeablgyLiero
pasgena. MIagnexkuTe WeTKy 1 NpoMoiTe ee Npu NoOMOLLM BOAbl C MblJIOM. TwaTessHo
npocyLmnTe ee nepes yCTaHOBKOW B 0TCeK poboTa UTobbl 0b6ecneunTs ee 3bheKTUBHYH
paboTy.

LLleTKa xanucko

Puc. 27

[1na Toro, 4To6b! OUUCTUTL CUAMKOHOBYIO LLETKY, CeaynTe MHCTPYKUMAM npeablgyLiero
pasgena. MIagnexkuTe WeTKy 1 NpoMoiTe ee Npu NoMOLLM BOAbl C MblJ1IOM. TwwaTessHo
npocyLmnTe ee nepes yCTaHOBKOW B 0TCeK poboTa UTobbl 06ecneunTs ee 3bbeKTUBHYH
paboTy.
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KoHTerHep ana mycopa

Pnc.28

1. /3BnekuTe KoHTelrHep 4na Mmycopa.

2. OTKpoOMTe KoHTelHep 1 onycTolmnTe ero

3. Mcnonb3ya WeTKy Ana YNCTKU — OUUCTUTE BHYTPEHHIOK YacTb KOHTelHepa
4. YcTaHoBMTE KOHTelHep 06paTHO B poboT

KoHTelHep gns cyxol 1 BnasHom ybopKm

Pnc.29

M3BneKkuTe KoHTelHep 415 CyxX0oM 1 BNaxKHOM yHopKM

OTcoeanHUTe KOHTEMHep ana cbopa nbian 0T OCHOBHOrO 6/10Ka

OTKpoMTe KOHTenHep ANA NblAW 1 ONyCTOLWNTe ero

Mcnonb3ys WeTKy ANA 04YMCTKM — OUUCTUTE KOHTelHep

YcTaHoBUTe KOHTelHep ana cbopa Mbian B 0CHOBHOMN 610K

YcTaHOBUTE KOHTEMHEep A8 CyXOM 1 BAarkKHOM yOopKKM B 0TCeK poboTa

Ecnn poboT 3anycKkanca B pexkume CKpabbuHr — cneriTe oCTaBLUYHOCH BOAY U3
KOHTeWHepa 417 BOoAbl, 3a/71eMTe B Hero YnCTyto Boay U CHoBa cienTe. OnycTownTe
KOHTeHep nepea Tem, Kak CHOBa yCTaHaBAMBaTh B poboT.

R

Hepa dunbTp

Puc. 30

1. CHumuTe HEPA dunnbTp 1 BCTpAXHUTE ero, 419 yAaneHns Bcein cobpasLueics nbinn.
Brumanue:

- MeHsainTe HEPA dunbTp Kaskable 3 mecaua (B 3aBUCMMOCTM OT 4aCTOTbl M TUNA
MCNONb30BaHNA).

2. MNepuognyeckn ounwianTe GUabTP LLETKOM, BO n3berkaHune 3acopeHns.

BokoBas weTka

Puc.31

PerynapHo cHumaiTe n ounwaiite 6OKOBbIE LLEeTKM.

MpumedaHme: ana obecneyeHns ngeasnbHoM yOOpKM COBETYEeM MeHATL BOKOBbIE LWeTKM
Karkable 3 mecaua (B 3aBUCUMMOCTM OT YACTOThI U TUMA UCMOL30BAHKA).

[daTumkn aHTMNaaeHma

Puc.32

PerynapHo ounianTe AaTYMKM aHTUNAL4eHMA MAMKOM TKaHbHO.

MprMedaHme: Bcerga TPaHCNopTMPYMTe NPOAYKT BbIK/OUYEHHbIM U B OPUrMHANLHON
ynakoBKe.

58 | CONGA

S490

PYCCKUMN

8. 3APAAKA N 3AMEHA AKKYMVIATOPA

+ He ncnonb3yliTe HMKaKoWM ApYroi akkyMynaTop, agantep NUTaHua v 3apagHyto 6asy,
KpoMe Tex, KOTopble NAyT B KOMMIeKTe.

+ He ncnonb3yiTe He nepesapn>kaemble 6aTapeu.

- He cHumaiiTe, He pasbupaiiTe 1 He NbiTalTecb PEMOHTMPOBATbL aKKYMy/IATOP WAV 3apALHYIO
6azy.

- He pa3mellariTe 3apagHyto 6a3y pagom C MCTOYHMKaMu Tenna.

+ He ncnonb3yliTe BNaXKHyo TKaHb, 4TOObI BbITMPaTh Kakne-anbo 4acTy 3Toro yCTponcTea.

- Ecnv poboT He byAeT aKcnyaTUpoBaThLCA B TeYeHve AANTenbHOro BpeMeHU, BbiHbTe
aKKYMYIATOP M3 MPOAYKTa U XPaHUTe ero B Cyxom 1 besonacHom mecTe. -PekomeHayeTcs
3apArkaTb aKKYMYyNATOP Kaxablin Mecau 419 nsberkaHve nospesxkaeHns batapeu.

- He BbIbpacbiBaliTe ncnosnb3oBaHHbIe akkymynaTopbl. CoBeTyem nepeaats X KOMMNaHWUKM no
nepepaboTKe akKyMynATOPOB.

9. YCTPAHEHME HEUCMNPABHOCTEWN

Mpo6nema
1.Po6oT He Bble3>kaeT Ha yOopKy uau He youpaeT
2. Po6oT He 3apAXKaeTca uav He BO3BpaLLlaeTca Ha 3apA4HYH CTaHLMIo
3. Po6oT He KauecTBeHHO ybupaeT
4. Pob0oT n3aaeT CTpaHHble 3ByKW BO Bpema ybopKu
5. Po6oT nnoxo cobupaeT Mycop 1nm 13 poboTa BbiCbiNaeTca Mycop
6. Pob6oT He nogkntodaetca kK WI-FI
7. Po60T He Bble3yKaeT Ha 3annaHMpoBaHHyo y6opKy

8. Po60T He BO3BpaLla@eTCcA Ha 3apaaHyHo CTaHUMIO nocsie TodedHoro pexkuma (SPOT) nnan
M3MeHeHMA CTapTOBOMW MNo3Mumm

9. Po60oT He npogonkaeT ybopKy C MecTa paspagru
10. Po60T NOCTOAHHO Hax0AMTCA BHe CeTu
11. C60i1 cBA3M Mexkay POHOTOM U CMapPTHOHOM

PeweHne:

1.1. Pob0T He MoxkeT paboTaTb C pa3psarKeHHbIM akKyMyaTopoM. [oAHOCTbO 3apAaanTe poboT
nepes 1UCrnosib30BaHMEM.

1.2. TemnepaTypa B nometteHnn Huske 0 °C naum Boiwe 50 °C. IkcnayatmpyinTe poboT B
nomeLLeHumn, rae TemnepaTtypa HaxoanTCa B Npeaenax yKa3aHHoro gnanasoHa.

2.1. Pagom c 3apsagHoit 6330l CAMWKOM MHOMro NpenaTcTBMIA, NepemectuTe 3apagHyto 6asy B
MecTOo, rae HeT NpenaTcTBuiA Ans poboTa.

2.2. 04nNCTUTE KOHTaKTbI 3apAAKK.

2.3.YbeamTecs, 4UTo BbIKAKOUATE b MUTaHUA BK/OYEH.

2.4. PoboT CAMLWIKOM Aa@neko oT 3apsaaHoi 6asbl, nogHecuTe ero banske 1 nonpobyiTe ewe
pas.
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2.5. Bokpyr 3apsgHoit 6a3bl o4eHb Mano cBobogHOro mecTa. YbeauTecs, 4To 3apsaaHble
KOHTaKTbl YACTbIe.

3.1. BeikAtoumTe poboTa, BbIKAOUNTE ero U CHOBa BKAKOUMTE.

3.2.Mocne Toro, Kak poboT BKAUMTCA 1 MOKMHET 3apAaHyto 6a3y, yaeprKMBaTe KHOMKY
BO3BpaTa LOMO Ha poboTe, NoKa OH He M34acT 3ByKoBOM curHasn. Cpasy nocse 3Toro
OTNYCTUTE KHOMKY 1 CHOBA HaXKMm1Te ee, NoKka poboT He HauyHeT roBopuTb. Taknm 06pazom
poboT byaeT nepe3anyLieH.

4. B ocHOBHO LIeTKe, BOKOBOM LLeTKe 1AW HanpasaatoLweM Koslece MoryT 3anyTaThca
NMOCTOPOHHME NpeaMeTbl, 0CTaHOBKUTE Pob60oTa U O4UCTUTE ero.

5.1. KoHTenHep anAa nbiv 3anonHeH. ONoOpoXHUTE ero 1 O4UCTUTE BbICOKOIPPEKTUBHbIN
duNbLTP, eCNU OH 336/10KMPOBAH.

5.2. 3a6uncsa BbICOKO3DGEKTUBHbBIN GUALTP, O4UNCTUTE ero.

5.3. B OCHOBHOW LLIeTKe 3aCTPAAN NOCTOPOHHME NpeaMeThl, yaanuTe ux.

6.1. Cnabsbiin curHan Wi-Fi. YeeauTtecs, uto Wi-Fi paboTaeT KOppekTHo.

6.2. CoeamHeHne Wi-Fi HecTabunbHo. MNepesarpy3nTe MapLupyTM3aTop, NPoBepbTe, ecTb n
06HOBMNEHWA AN NPUAOKEHWNIA, U MOBTOPUTE NOMbLITKY.

6.3. YbeamTechk, 4TO MOBUbHbIV MHTEPHeT Ha BallemM YCTPOMCTBE OTK/KYeH, YTobb! yAyULLnTb
npoLecc NpUBA3KM.

7.1.YbeauTecsh, 4To pobOT HEe HaXOAMTCA B HOUHOM PeXKMMe, U MepeKItunTe pexnm. B sTom
pexunme poboT He BbINOHAET 3an1aHNMpPOBaHHbIe LiMK/bl YOOPKM.

7.2.Y6eanTech, 4TO pobOT NOAK/KOYEH K CeTU, OH HE CMOXKeT BbIMOHATbL 3arn1aH poBaHHbIe
3agaun no ybopke 6e3 nogkatodeHus.

8.1. PoboT HaHeceT Ha KapTy 1 paccyMTaeT HOBbIM MapLIpyT nocse paboTbl B pexume
TO4YeuHOM yBOPKM UK NOCAe N3MEHEHMA NCXOAHOMO NOMOXKEHUA.

8.2. Ecivi 3apagHas 6asa HaxoamTCa oveHb AasneKko 0T poboTa, OH He CMOXKeT 3apAKaThCa
aBTOMaTMYecKK. YcTaHoBMTe poboTa 06paTHO Ha 3apAaaHyto 6a3y BpyUHYIO.

9. YbeauTech, 4To poboT He HaXoAMTCA B CMALLEM perkume, OH He BO30OHOBUT yOOPKY B 3TOM
pexunme. OUncTKa He BO30OHOBMWTCA, C/IM MOMEeCTUTb POBOT Ha 3apsaaHYo 633y BPYUHYHO.
10. Y6eauTech, 4To pobOoT yCneLwHo NOAKIOUEH K CeTU 1 BCerga HaxoaMTCA B 30He 4encTBumA
curHana Wi-Fi.

11. V6eamnTech, 4To poboT 1 6asa Ans 3apAaKM HaxoaaTCA B 30He € XopoLunm curHanom Wi-Fi,
nepesarpy3sunTe MapLipyTM3aTop W NonpobyinTe NogKAYNTb UX CHOBA.

10. TEXHWYECKME XAPAKTEPUCTUKN

Mogens: Conga 5490

Kog npoaykTa: 05438

100-240 B, 50/60 Iy

AkrkymynaTop: 14,8 B, 6400 mAy

Monockl vacToT: 2.412-2.472 My 5.150-5.250 5.250-5.350 My 5.470-5.725 My,
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MaKcrmanbHaa MOLWHOCTb nepegayu: 16 abm
CaenaHo B Kutae | PaspabotaHo B Mcnanum

1. VYTUNAU3ALNA CTAPBIX INEKTPUYECKNX U3 AENUN

EBponeiickan anpektusa 2012/19 / EU 06 yTuamnsaumnm 3nekTpruyecKkoro 1
3n1eKTpoHHoro obopyaosarma (WEEE) ycTaHaBaneaeT, 4To cTapble
6bITOBbIE 31eKTPONPUBOPLI HeNb3A YTUAN3MPOBaTL BMECTe C 06bIYHbIMM
HeCopTUMPOBAHHbIMU MYyHULMMANbHBIMK 0TX0Aamu. CTapble npnbopsl
L01XKHbI COBMPATLCA 0TAEBHO, YTOObI ONTUMU3VMPOBATL YTUAN3ALMIO 1
nepepaboTKy CoAeprKalyMXca B HAX MaTeprasnos, a TakKe CHU3NTb
BO3/e1CTBME Ha 340P0Bbe YeloBeKa 1 OKPYKatoLLyto cpeay.
MNepeyepKHyThIN CUMBO «MYCOPHAA KOP3MHa» Ha U34enuK HanoMyHaeT BaMm 0 Ballei
06A3aHHOCTN NPaBWUABLHO YTUAN3MPOBATL NPUBOP. ECAM YCTPONCTBO MMeeT BCTPOEHHYHO
HaTapeto nAn NCNob3yeT akKyMyNATOpPbI, UX CaedyeT 13Beyb U3 npubopa 1 yTuan3mposaTtb
COOTBETCTBYHOLMM 06pasom. [oTpebuTenu 40MXKHbI CBA3ATbLCA CO CBOMMU MECTHLIMMN
BNACTAMMN AW PO3HUYHBIM NMPOAABLOM A1 NoayYeHna MHPOpMaLmMm OTHOCUTEIbHO
NpaBWAbHOM YyTUAN3ALMN CTapbix NPUBOPOB U / naun ux batapen.

12. CEPBUCHOE OBCNYXUBAHUE U TAPAHTUA

Ha gaHHbIM NPOAYKT NpeaocTaBnaeTca rapaHTu1s B TeYeHne 2 eT C A4aTbl NOKYMKW, Npu
YC/I0BMU NPeaoCcTaBAeHns OKYMeHTa, MoATBepyKAatoLLero NoKynKy, HaxoxKaeHusa NpoayKTa
B OT/IMYHOM DU3NYECKOM COCTOAHUW 1 MPaBUAbHOM MO/b30BaHUK, KaK OMMCaHo B 3TOM
pYKOBOACTBE MO 3KCMayaTaumm.

[apaHTMA He pacnpocTpaHAeTCA Ha ciegytolime CuTyauum:

« MpoAyKT MCNONb30BaNCA B Liensax, OT/IMYHbIX OT NpegHa3HaueHHbIX 419 Hero,
MCMN0b30BasCA HeMpaBuALHO, NoABeprasnca NnageHunto, Bo34eNcTBUI0 BAaru, Norpy>KeHuo B
KUAKNE AN KOPPO3UMHBIE BELLeCTBa, @ TaKKe ApYriM HeUCnpaBHOCTAM, CBA3aHHbIM C
BO34encTBMeM NokynaTens.

« MpoayKT 6bla pa3obpaH, MoAMDULMPOBAH AW OTPEMOHTMPOBAH AnLaMU, He
YMOMHOMOYEHHbIMKW 0bULMANbHON CY»KO0M TexHUYeckon nogaep»km Cecotec.

- HencnpaBHoOCTY, BO3HMKaOLWMe B pe3ynbTaTe M3HOCa ero PacxXoAHbIX UK 3anacHbIX YacTen
13-33 NOCTOAHHOMO MCMO/b30BaHMA.

- FapaHTuiiHOe 0B6CyKMBaHMe NOKPbIBAET BCe MPOM3BOACTBEHHbIe AedeKThl Ballero
YCTPOMCTBA B TeyeHue 2 neT, B COOTBETCTBUM C AeMCTBYOLMM 3aKOHOAaTeNbCTBOM, 3@
WNCK/UYEeHWeM pacxofHbix geTanei. B cnyyae HenmpaBuabHOro UCMob30BaHWA rapaHTus He
pacnpocTpaHsaeTca. Eciv B 1060 MOMEHT Bbl 06HapyKM1Te Kakme-1160 Nnpobaemsl C Bam
NPOAYKTOM WAN Y BAC BO3HUKHYT Kakne-n1nbo comHeHus, obpawanTecs B OduumansHbii
cepBUCHbIN LeHTp Cecotec

[apaHTMA Ha akKyMynsaTop cocTaBaaeT b mecaues

Smart Group

CanT: https://service.smartgroup.ua/

Neten.: 0 800 300 245
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1. IHCTPYKLU|IA 3 BE3NEYHOI EKCNAYATALLI

VYBa)KHO MpouMTamTe U IHCTPYKLiIO nepes BUKOPUCTAHHAM
npunagy. 36epexiTb Ul IHCTPYKLUilO 3  ekcnayaTtauii B
ManbyTHbOMY ab0 418 HOBMX KOPUCTYBaAUIB.

- LUen npuctpin noBrMHEH BUKOPWCTOBYBATWCA BIiANOBIAHO 40
BKA3iBOK B LiM IHCTPYKUiT Mo exkcnayaTauil. Cecotec He morke
HecTM BiANOBIAANbHICTb 3@ 306UTKKM abo TpaBMK, CNPUUMHEHI
HenpaBU/IbHUM BUKOPUCTAHHAM NPUCTPOLO.

- [lepexkoHanTecq, WO Hanpyra Mepexki BiANOBIAAE 3HAYEHHHO,
HagpyKOBaHOMY Ha Tabaumyui npuaaay i Wwo po3eTka 3a3emseHa.
- Uel npucTpin moxke 6yTn po3ibpaHo TiNbkK KBasnidikoBaHUM
nepcoHasiom.

- He TopkalTeca oo npoBoaiB, AXkepen »K1BneHHA abo aganTepis
HKUBABHHA MOKPUMW PyKaMU.

- BukopuctoByiTe poboT nogani Big ogary, WTop i byab-AKux
IHLWWX @HaNoriYHMx MmaTepianis.

- He ciganTe i He KnaaiTb BarkKi abo rocTpi npegmeT Ha Npuiaa.
- He 3annwante npucTpin  6ina  gxepen  Tenna,
Nerko3amMmncTMM pevyoBMHAMMKU, MOKPUMM MOBEPXHAMK, ae
BOHO MOKe BMacTh abo BCTYNMUTK B KOHTAKT 3 BOAOK ab0 iHLWiI
pianHW. He BUKOPUCTOBYWTE NPUCTPIN Ha BY UL

- He BuKopucToByiMTe 3apaaHy 6a3y, AKWO BOHa MOLWKOAXKeHa
ab0 AKLI0 BOHA He NpautE HaeXHUM YMHOM. Y pasi MoOMU/IOK B
poboTi abo HecnpaBHOCTI, 3BepHITbCA B OdilUilHy CnyxKby
TexHi4yHol niaTpmmrm Cecotec.

- He BMKOpWCTOBYMTE NPUCTRIM Ha CToNAX, CTiNbUAX abo iHWMX
BMCOKMX NOBEpPXHi, 3BIAKM BiH MOXe BNacTu.

- He BUMKOpWCTOBYWTE 3axMCT nasepa B AKOCTI Py4KM AnA
nepemileHHa poboTa.
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- He BMKOpuCTOBYMTE NPUCTPIN B MiCLAX, A€ TemnepaTypa
Hukue 0 ° Cabo Buwe 40 ° C.

- [pncTpiM MoXKe NpauoBaTKU TiIbKM 3 aKYMYAATOPOM i
a4anTepoM »KUBEHHSA, L0 NOCTaBAATLCA B KOMM/IEKTI 3 HMM.
BrkopuCTaHHA iHLWMX KOMMOHEeHTIB abo akcecyapiB MOXKYTb
NPY3BECTM A0 NOXKEeXKi, yparkeHHA enNekTpUYHUM CTpyMom abo
NOLUKOAMEHHA NPUCTPOLO.

- He BMKOpPUCTOBYNTE MPUCTPIM 418 BCMOKTYBAaHHA PigvHM,
3ananeHux CipHUKIB, CMrapeTHUX Hegonasnkie abo rapayoro
noneny.

- MNepeg noyaTkoM NpubMpaHHA poboToM BMAANITh 3 Nignoru
byab-AaKi NnpeamMmeTy, Taki Ak oaar, nanip, kabeni *k1BneHHsa abo
iHWIi NpegmeTy, AKi MOXKyTb NepewKoaKaTh poboTi MpUCTPOto.

- [NpnCTpin He NpU3HaYeHWI ANA BUKOPUCTAHHA AiTbMM BIKOM 40
8 pokiB, A4iTK cTaple 8 poKiB, MOXXYTb BUKOPUCTOBYBATH
NPUCTPIN, AKLLO BOHWM 3HAaX04ATbCA Nig NOCTIMHUM Harna40m
A0POCAUX.

- [1pUCTpin MoXKe BUKOPUCTOBYBATMUCA AiTbMK CTaple 8 poKiB Ta
ocobamu 3 06MerKeHUMI Qi3NYHKMU, Yy TAUBUMK abo
PO3yMOBUMM 34i6HOCTAMM, @ TAKOXK 6e3 BiANoBiAHOro 4ocBiay
Ta 3HaHb, AKLLO 33 HUMW € NOCTINHe cnocTeperkeHHa abo HagaHa
IHCTPYKUIA Woa0 6e3ne4yHoro BUKOPUCTaHHA MPUCTPOLO, |
KOPUCTYBa4 PO3yMi€ BCi pU3NKM BUKOPUCTaHHA.

- KOHTpontonTe ManeHbKnx aiten, wob BoHW He rpanmca 3
NPUCTPOEM. HeobXxiaHO NMabHEe crocTeperkeHHa 3a A4iTbMU, AKLL0
BOHW BUKOPUCTOBYHOTb NPUCTPIN abo BiH BUKOPUCTOBYETLCA
nopaa 3 A4iTbMu.
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2. KOMMOHEHTU NPUCTPOIO

POBOT

Man.1

1. KHomka noBepHeHHs Ha 3apAaHY CTaHLito
2. KHOMKa »KMBAEHHA / pexknmy aBTo

3. KoHdirypauia mepexi Wi-Fi

POBOT | CEHCOPU
Man.2

1. JlazepHui gatumk

2. BepxHsa KpuLlKa

3. [loBepHeHHA Ha AOK CTaHuito / usneHHA / Pexkrm asToMaTUYHOro
npubunpaHHa

4. IHdpayvepBOHUI gaTHMK NPUNOMY CUrHaNY
5. [aTuuvK aHTU3ITKHeHHA

6. Hanpasnawoue Koneco

7. 3apagHi TepmiHanu

8. ArymynaTtop

9. biuHa WiTka

10. bamnep

11. Kpuwka moTopy

12. OcHoBHa WiTKa: AnA NpUBMpPaHHA BCiX TMMIB MOBEPXOHb.

13. JliBe 6iuHe koneco

14. MNpaBe b6ivuHe Koneco

15. CunikoHoBa LWiTKa: cneuianbHO po3pobneHa Ans WepcTi 4oOMaLLHIX
TBapWH.

16. LlWiTra Xanicko: cneuiansHa WiTKa 4nA TBepAMX MigN0roBUX MOKPUTTIB.

17. ONTUYHWMIA gaTumK: cneuianbHo po3pobierHnii ana 3anobiraHHA
3iTKHEeHHA poboTa 3 NnpegmeTamu.

KOHTEMHEP 419 BOAOIrOro | CYX0ro NPUBUPAHHA

Man.3

KoHTelHep ana Boam

1. 3aTtBOp

2. OTBip 4nA HaNOBHEHHA BOAM

3. KoHTenHep ansa Boam

KoHTelHep gna nuny
Man.4

1. HEPA dinbTp

2. Biacik gna 360py nuny
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KOHTEVIHEP 418 360PY NNY
Man.5

1. KoHTenHep ans 36opy nuny
2. TNepBUHHWI dinbTP

3. HEPA ¢inbTp

4. KpwuwKa KoHTelHepa

3APAOHA CTAHLIA

Man.b

30Ha nepeaayi curHany
3apAaHNIA KOHTaKT

IHankaTop 3apagy

Bigcik ana 36epiraHHa kabento
3apAgHn KOHTaKT

e WN

TPUMAY CEPBETKWM A/14 BO/1Or0Oro NPUBEMPAHHA

Man.7

1. Cepsetka
2. Tpumau
3. Jlunyuka
4. Tetenbka

3.NEPEA NMEPWLNM BUKOPUCTAHHAM

[icTaHbTe NpUCTPIN 3 KOPOBKM | 3HIMITL BCi NaKyBanbHi MaTepianu
MepeBipTe Ha HAABHICTb BUANMMX MOLUKOAMKEHb, AKLLO TaKi €, 3B'AXKITbCA HANBAMKUMM YacoM
3 odiuiiHMm cepBicHUM LeHTpom Cecotec gna gonomoru y BUpiLLeHHi npobaemu.

4.MIAKAKOYEHHA NPUCTPOLO

YcTaHoBKa poboTa i 3apagHoi 6asu

Man.8

MigrnouiTe 3apaaHy 6a3y A0 Arkepesna KUBAeHHA | 3aropHiTb 3anMWKBCA Kabenb. Barknmeo
36epiratv 3anUWNBCA Kabenb B HUMKHIN 4aCcTMHI 3apAAHOro NPUCTPOtO, 418 TOro LWo6
VHUKHYTW 10ro BMNagKoBOoro Big'egHaHHA.

BcTaHOBITbL 3apAgHUI MPUCTPIN Y3A0BXK CTIHW, 3aAMLLMBLUM Be3MeYHy BigCcTaHb, BKa3aHe Ha
MasoHKY HUKYe.

MpumiTKa. 3abe3sneyte npocTip He MeHLe M AK 3 iBOro, Tak i 3 NpaBoro oKy 3apaaHoi 6a3n,
a TAKOXK NPOCTip He MeHLLe 2 M nepes Heto.

Man.9
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MpumiTKa: He nigaaBanTe 3apsagHy 6a3y nig NPAMUM COHAYHMM CBIT/0M.
HaTucHITb | TpMMaTe KHOMKY YMBAEGHHA NPOTArOM 3 CeKyHA; MiCA BKAOYEHHA CBITN10BOro
iHAMKaTOpa, BCTAHOBITb POOOT Ha 3apAaAHY CTaHLito.

Man.10

+ [oCTiMHO CBITUTLCA CUHE CBITNO: BKA / Npautoe

- bAanmae nomapaHyeBWi CBITNO: 3apAAXKAETLCA

- Bavmae yepBoHe CBiT/M10: NOMUAKA

YBara:

- MNigHeciTb poboTa 4o 3apAgHOoi 6a3un, AKLLO akyMynaTop po3paaKeHuin. PoboT moxe He
BKMOUUTUNCA, AKLLO GaTapes NOBHICTIO po3paaXKeHa.

- PO60T @aBTOMaTWUYHO BKAKOUNTLCA NPK YCTAHOBLI Ha 3apAaHy 6a3y.

- POBOT He MOXKHa BMKAOUATU Nig Yac 3apagKku.

BCTAHOB/IEHHA KOHTEMHEPA 118 CYXOrr0 | BO/1I0rOro NPUBPAHHA

MpuMiTKa: He peKoMeHAYETbCA BUKOPUCTOBYBaTU QYHKLiO CKpabbiHr nig yac nepioro
npUBMPaHHA.

BigkpuiiTe rymoBy 61aKUTHY KpULLKY BaKa, akypaTHO HamnoBHIiTL 6ak Bogoto, Wob Boda He
BuTekna. [lepeKkoHaliTecs, Lo CUAIKOHOBa KPMLLKa MOBHICTIO 3aKpuTa i BOAa He 3MOoXKe
npoANTUCA.

Man.1
BcTaHoBiTh 6aK B BiACiK po60Ta, BUKOHYHOUM BKa3iBKM Ha 3006parkeHHi. lNepexkoHarTecs, Wwo
cKkoba npaBuAbHO 3aKpinaexHa.

Man.12

TinbKM ANA KOHTeMHepa 4/19 BOAIOroro i Cyxoro npubupaHHsa:

MpuKpiniTe CepBeTKyY 3a 4OMNOMOrot ANMYYKM A0 HUMKHBOT HaCTUHK geprkaTend CepBeTKu.
Pic13

PyKoto HaTUCHITb Ha 3aT1CKaui 3 060X CTOPiH TPMMaya CepBeTKM | BCTAHOBITbL MOro B
npaBuabHe NOMOXKEeHHA, 40 XapaKTepHOro KnauaHHA.

Man.14

MpumiTKa:

+ He BuKopucToByiTe dyHKUiO cCKpabbiHr, Koan poboT nepebysae be3 Harnsay.

+ 3HIMITb TPMMaY CePBETKM, KON POBOT 3apAaKaETLCA 860 He BUKOPUCTOBYETHCA.

+ AKLLO B BYAMHKY € KUANMMM, BCTAHOBITb 3ab60pOHeHi 30HK, o6 PoBOT He Mir Ha HMX 3aiXaTu.
- llopaiTe KisbKa Kpanesib M1oYoro 3acoby (Lo He BUKAMKAE KOPOo3ii), AKLLO Lie HeobXiaHO.

. ,ﬂ,/’lﬂ 3HATTA B/IaCHMKa CepBeTKHN, HaTUCHITb KHOMRY p036/'IOKyBaHHH i NOTArHITL Moro Ha cebe.

MonepegeHHs: HaAULLOK MUIOYKX 3aC0biB MoXKe 3ab10KyBaTH NoAaqy BOAM.
MpumiTKa: AnA 4OCArHEeHHS igeanbHOro NpMbupaHHaA 3i CKPabbiHrom pekoMeHAyETbCA
3MOUMTUY BOAOH CEPBETKY nepes npubrpaHHaM.
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MEPLLE NPUBUPAHHA

Micnsa Toro, AK po6oT i 3apsAgHa 6a3a NOBHICTIO BCTAHOB/EHI, BUKOHAMTE HACTyYMHI Ail, nepL
Hix byaeTe cknagaTv rpadik NepLioro UMKay npubupanHs.

Mepw 3a Bce, poboT NoBMHEH By TU NOBHICTIO 3apaarkeHui. [ponoHYETLCA 3aAMWNTN PO6OT
Ha 3apAaLi Ha BCto Hiy. Micaa NoBHOI 3apAAKM BiH MOXKe BUKOHATW NepLimii LMK NPUbnpaHHa
Ta 36eperTu nepuly KapTy NpuMilleHHs. 18 Uboro akTMBYMTe pex1mM aBToOMaTUYHOrro
npubunpaHHa Ta EKo pexkum. [lyyKe BarkAnMBo A0TPUMYBATUCA LMX BKa3iBOK, W06 poboT 3mir
3aiXaTW i pO3Mi3HaTHN KOXKEH KYTOYOK B OYAMHKY | CTBOPUTU MOBHY KapTy NPUMILLEHHS.

AKwo BbyanHOK, B AKoMy Byae BUKOPUCTOBYBATMCA pobOT, 3aHaATO BeMKuiA, @y poboTa
pO3pAAMBCA aKyMyNATOP, He xButoTeca. Po6oT noBepTaeTbCA Ha 6a3y 3apAaKu, 3bepirae
MOBHY KapTy i Ti KapTu, AKi HMM LLie He 3aBepLueHi, i NicAA NOBTOPHOI 3apAAKM BiAHOBIOE LMK
NpuMbNpPaHHA 3 TOro Micusd, Ae BiH 3ynnHMBCA, MOKK He Bigobpa3ntb 100% npumilieHHs Ha
mMani. PoboT nocTinHo byaye KapTy, TOMy BiH @4anTyeTbCA 40 BCiX 0CO6aMBOCTEN OYANHKY i
6e3nepepBHO NOKPaLLYye NonepesHi KapTu.

5. EKCNAYATALIA MPUCTPOKO

AK TiNbKM iHAMKATOP PO6OTA 3MIHIOETLCA 3 MUIOT/IMBOr0 OPAH>KEBOro Ha MOCTIMHUIA CUHIR, e
03HAYaE, L0 aKyMyIATOP NOBHICTIO 3apAAXKeHuit i poboT roToBuin 40 PO6OTH.

PoboT He MoxKe npauBaTh 3 HU3bKKMM piBHEeM 3apagdy baTapei.

PexkomeHgauia: nprnbepiTsb BCi kKabeni i nepewkoau 3 nignory nepeg no4aTkom poboTu
po60Ta, A4NA YHUKHEHHA HeLLaCHNX BUNaAKiB i MOLKOAMKEHb.
5.1 KHOMKW POBOTA

Man. 15

1. ABTO pexxkunm

HaTnCHITb Ha KHOMKY *KMBeHHA pob0Ta, 41A NoYaTKa aBTOMaTMUYHOr0 NPUBUpPaHHS, cnepLly
MOYHETLCA LUMKA NpUBUpaHHA B pexkumi Edge (Mo meprmeTpy), @ NOTIM BKAKOUMTUCA LLe 0AMH
LMK | poboT Noige opraHizoBaHMMM 3Mr3aronogibH1MKM pyxamu, po3ni3Hatouu, aKki obaacTi
BiH OUMCTUB, @ AKi Hi.

PoboT 6yde aBToMaTMYHO NAaHyBaTV MapLIpyT NPMBUpaHHA Nig Yac Npoisay. AKWo B uboMy
pexmnmi BU NoYHeTe ynpasasaTi poboTom 3a 4ONMOMOro NybTa, poboT 3HOBY pPO3paxye
MapLUpyT i MOXKe NponTK Yepes paHile NnpnbpaHi ginaHku. LLob 3abe3neuntn edeKTnBHY
NprMBNPaHHA, He BUKOPUCTOBYNTE pyyHe
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yNpaBAiHHA NPUCTPOEM B aBTOMATUHHOMY pPeXKnMi.

3aBaaku TexHonorii TotalSurface 2.0, B pa3i AKLL0 nig 4ac umkay npnbrupaHHa pospagunaca
b6aTapen, poboT aBTOMATMUYHO NOBEPHETLCA Ha 3apAaHy 6a3y i, AK TiIbKM NOBHICTIO
3apAaMTbLCA, BIAHOBUTL NpoLec NpubupaHHA 3 TiET K TOUKM, NOKa3yH4M CBOE
BMCOKoedeKTMBHe NpubMpaHHA.

Mig yac NprubrpaHHA PobOT MOKe HeHaAoBro 3yNUHATUCA, W06 PO3Mi3HATU NPUMILLEHHS |
pO3paxyBaTh HaMeheKTUBHILMK MapwpyT NpMbMpaHHA (Ui 3ynuHKM 3anexaTs Bia
CKNAAHOCTI NPUMILLLEHHSA).

MNonepeaseHHs: poboT NpMbUpPaE OpraHizoBaHNMM MeTOAOM, PO34iNsatoUum NOLLY Ha KBagpaTu
4 x4 M, TOMY BiH MOXKe 3aA1WNTM NPUMILLEHHA, Ae BiH NpUb1pae B AaHW1 MOMEHT, Wwob
nprbpaTu BigoKpemneHy 30Hy. He TypbyliTeca npo ue, poboT npubepe BCto A4OCTYMHY oMy
NoBepXHIo.

2. Pexk1m noBepHeHHA Ha 3apAaHy CTaHLio

HaTncHiTb KHOMKY NoBepHeHHs Ha 6a3y Ha poboTi, Wob BignpasmTn poboTa Ha 3apaaHy basy.
Llet pexkrm MorKHa akTMBYBaTK Nig Yac byAb-AKOro iHWOoro LKAy npnbmnpaHHs, poboT
3YNUHUTL NPUOBMPAHHA | aBBTOMATUHYHO NOBEPHETHLCA HA 3aPAAKY.

Po60T 3@ HalMKopOTLWMM LWAAXOM NOBepPHeTbCA A0 3apAaHOoi 6a3u 3aBAAKM QYHKLIT
3anam'ATOBYBaHHA KapTu i pO3yMHO0 GYHKLIT NoBepHeHHA gogomy. Koau umka npubunpaHHa
3aBeplueHuit abo 6aTapes poboTa po3pAaaskeHa, 3aBaaku TexHonoril TotalSurface 2.0 po6oT
TaKOXK NOBepHeTbCA Ha 6a3y 3apAaKM, L6 YHUKHYTX MOBHOMO po3psaay akymynaTopa. licna
TOro AK aKyMy/aATOp MOBHICTHO 3apAanTbLCA, POOOT NPOAOBKMUTL NPUBMPAHHA 3 TOro MicLA Ha
AKOMY 3YMUHMBCA Nepes po3paaKoto akyMynaTopa.

PekomeHgauia: nig yac 3apagKkv peKoMeHAyEMO 3HIMaTV KOHTenHep A58 BOA0roro i Cyxoro
npuBMpaHHs.

5.2 NYAbT ANCTAHLIMHOIO KEPYBAHHA
Man. 16
MynbT AUCTAHUIMHOrO KepyBaHHA

HanawTyBaHHA rpadika npnbupaHHs

HanawTysanHa pieHa noTyskHocTi (Turbo / Normal / Eco)
KHonKa noBepHeHHA Ha 3apAaHy CTaHLito

Yac

KHOMNKW py4YHOro ynpasaiHHA pyxom

KHoMKa Bk / nay3a

PexkrM NprbrnpaHHA No nepumeTpy

Nk WN

Cnony4eHHA NynbTa ANCTaHUIMHOrO KepyBaHHA Ta poboTa

AKLLO pobOT He BigNOBIAaE Ha NyNbT ANCTAHUIMHOMo KepyBaHHA, BMKOHaNTe Taki aii:

1. HaTuCHITL | yTprMyIiTe KHOMKY pexknumy NpubrpaHHa No nepnumeTpy Ha NynbTi
AMCTaHUIMHOrro yNnpasBaiHHA NPOTAroM 5 CeKyHA, Wob nyabT ANCTaHUINHOMO KepyBaHHA
nepenLIoB B pexum cnosyyeHHa. Ha ekpaHi Bigobpasntbca 8888.

2. Mpuiimay curHany nynbTa AUCTaHLIMHOro KepyBaHHA byae akTMBOBaHUIA Yepes

5 cekyHg i novHeTbcA cnonyyeHHA. CMrHan nynsbTa AMCTaHLUIMHOMO KepyBaHHA Bi3bMeTbCA
poboToM, i NyNbT NOBepHEeTLCA B pobouuni cTaH. [lncnneit nokaske, Wo 3'e4HaHHA 3aBepLUeHo.
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3. AAKWo npouec cnony4YeHHA He BUKOHAETLCA, Ha NyAbTi ANCTAHLINHOro KepyBaHHA
Bigo6pa3nTbca 8888, i BiH BUAe 3 pexkumy cnony4derHa yepes 30 cekyHA.

- HactynHi onepauii i pexkvmmn MoXkHa akTUBYBaTH 3 NybTa AUCTAHLINHOMO KepyBaHHA
Pexkumun

lepea NoyaTKOM NepLIoro UMKy NpubupaHHa, poboT byaye i 3anam'aTOBYE KapTy BCbOro
ByAMHKY 3@ 4OMOMOrot fasepa. 3anycTiTb poboTa B aBTOMATUUHOMY PeXKMMI | Ha piBHI eKo-
NOTYKHOCTI, TakMM YMHOM B 3a6e3neunTe 100% 3anam'aAToBYBaHHSA KapTy.

MpumiTKa. MNepeg novYaTKOM NPUBUPaAHHA NMepeKoHanTecs, Lo iHAMKAToP Ha PoboTi CBITUTLCA
CUHIM KO/IbOPOM, L0 CBigYUTbL NP0 MOro akTUBaLl. AKLO Le He Tak, HATUCHITL Byab-AKY
KHOMKY Ha NynbTi ANCTaHUIMHOro ynpaeiHHa, Wwob po3byanTn Moro.

AsT0 pexunm (Auto)

Man. 17

HaTWCHITb Ha KHOMKY *KMBAEeHHA Ppob0Ta, 417 NOYaTKY aBTOMATUYHOro NPUBMPaHHS, CnepLuy
MOYHEeTLCA UMK NpubupaHHa B pexkumi Edge (no neprmeTpy), @ NOTiM BKAOUMTUCA L 04MH
LMK | poboT Noige opraHizoBaHMMM 31Mr3aronogibHMKM pyxamu, po3ni3Hatoum, Ak obnacTi
BiH 0UMCTMB, a AKi Hi. PobOT Byde aBToOMaTUYHO NAaHyBaTv MapLpyT NpubupaHHa nig yac
npoi3ay. AKLWO B LbOMY pPeXK1UMi BM NoYHeTe ynpasaaTv poboToM 3a 4ONOMOro NybTa,
po60T 3HOBY PO3pPaXyeE MapLUPYT i MOXKe NPoNTK Yepes paHile npubpaHri ginaHku. LLob
3abe3neunTn ebexkTrBHe NPUBMPaHHSA, He BUKOPUCTOBYMTE pyyHe ynpasiHHA MPUCTPOEM B
aBTOMAaTUUYHOMY PeXKUMI.

3aBasaku TexHonorii TotalSurface 2.0, B pa3i AKLWLO nig vac umkay npnbupaHHa pospagunacs
6aTapen, poboT aBTOMATMUYHO NOBEPHETLCA Ha 3apAaHyY 6a3y i, AK TiIbKM NOBHICTIO
3apAaAMTbLCA, BiAHOBUTL NPOLRC NPUBMpPaHHA 3 Ti€l K Touku. Mig yac NprubrpaHHA poboT MoxKe
HEeHafoBro 3ynuHATUCS, W06 po3ni3HaTX NPUMILLEHHS | po3paxyBaTu HanedheKTUBHILLNA
MapuwpyT nprburpanHa (Ui 3ynrMHKK 3anexaTb Bif CKNAAHOCTI MPUMILLEHHSA).

MonepegyeHHs: poboT NpMbuUpae opraHisoBaHNMM MeToAO0M, PO3A4INSI04HM MOLLY Ha KBagpaTu
4 x 4 m, TOMY BiH MOYKe 3anULLNTU NPUMILLEeHHS, ge BiH NPbr1pac B AaHNM MOMEHT, LLo6
npubpaTu BigokpemneHy 30Hy. He TypbyliTeca npo ue, poboT npubepe BCto A4OCTYMHY oMy
NoBepXHto.

Peskum npubuparHs no nepumetpy (Edge)

Man. 18

HaTucHiTh B oAaTKy KHOMKY pesxumMy NprubrpaHHA no nepumeTpy, LWob poboT noyas
npubrpaHHa No nepumeTpy. BiH aBTOMaTUUYHO No4He NpUBMpPaHHA No NeprmeTpy
NPUMILLLEHHA, @ NOTIM aBTOMaTUYHO NOBepPHeTLCA A0 3apAAHOT 6a3n. AKLL0 poboT novas
NprMbNpPaHHA B 4aHOMY pexKuMi He Bif 3apaAHOT CTaHLil, BiH NOBEpHeTLCA Y BUXiAHY TOUKY.
MprMiTKa: HATUCHITL KHOMKY NepeMUKaHHA NOTYXKHOCTI A8 NepeMUKaHHA MiXK 3 pexkumamm
Turbo / Normal / Eco.
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Peskvm nosepHeHHs Ha 3apaaHy ctaHuito (Back-home)

Man.19

HaTucHiTe KHOMKY noBepHeHHA Ha 6a3y Ha poboTi nig yac poboTu poboTa B Byab-akomy
pesKunmi, i BiH aBTOMaT14YHO BigNpaBMTbCA Ha 3apaaHy 6a3y i 3ynMHNTb Npouec NnprubrpaHHa.
By MorkeTe akTMByBaTW Lel pexum nig yac poboTn Byab-AKOro iHWOro pexkumy poboTa.
PoboT 3a HalKopoTWMWM LWAAXOM MOBepHeTbCA A0 3apagHoi 6a3u 3aBasaku  byHKUil
3anam'ATOBYBaHHA KapTu i po3yMHOI QYHKLT NOBEpHEHHA 4040MYy.

Konn uukn npubupaHHsa 3aBepwuTbca abo po3paauTbca 6GaTapea poboTa, 3aBAAKM
BbygoBaHin TexHonorii TotalSurface 2.0, poboT Takok NoBepHeTbLCA Ha 3apAaaHy CTaHuito. AK
TinbKM pobOT 3HOBY 3apAAMTLCA, BiH NPOAOBXKWTL NPUBMPaHHA 3 Toro Micud, ge BiH i
3aKiHUMB.

PexkomeHpauia:

- Nig Yac 3apAAKU PeKOMEHAYEMO 3HIMaTN KOHTeMHep 419 BOA0roro i Cyxoro npubupaHHs.

- MepexkoHanTecs, Lo B NPUMILLEHHI HEMAE HiFKMX NepeLlKkos Ha Wwaaxy poboTa 4o 3apaaHoi
6a3w.

OYHKLUIT:

MNay3a

Mig yac poboTH NPUCTPOID, HATUCHITL KHOMKY YKUBEHHA B 404aTKY, Ha NybTi ANCTaHLINHOro
KepyBaHHA abo po6oTi, o6 NPU3YNUHNTK MOro poboTY, HATUCHITH LLe pa3 KHOMKY Wwob poboT
NPOAOBXKMB NPUBMPAHHSA.

Perkum odikyBaHHA

PoboT aBTOMaTVYHO Nepense B pexkum o4ikyBaHHA Yepes 5 XxBUAnH 6e3aianbHocTi HaTucHiTh
Ha KHOMKY *KMB/EHHA B A0AATKY, Ha Ny/bTi ANCTAHUIMHOro KepyBaHHA abo poboTi, Wob 3HoBY
1Moro 3anyctuTu.

YBara:

+ Micna 12 rogmnH 6e34ianbHOCTI pobOT aBTOMATUUYHO BUMKHETLCA.

- PoboT He nepeige B pexkuM ouikyBaHHA Mig 4ac 3apagKu.

PiBeHb NOTY*HOCTi BCMOKTYBaHHA

HaTUCHITb KHOMKY »KMBAGHHA HA NyAbTI AUCTAHUIMHOMo KepyBaHHA, LWob BMbpaTK NOTPIBbHMINA
piBeHb MOTYKHOCTI. ICHYIOTL HACTYNHI pexunmn: Eco (HM3bKa NoTy»KHICTb), Medium (cepeaHn
NOTYXKHICTb) | Turbo (MakcMmanbHa NOTYsKHICTb).

HanawTyBaHHA rpadika npnbupaHHa

VYBara: He MOKHa HanawToByBaTK rpadik NpubupaHHA 3 BinblW HiXK OAHOr0 MPUCTPOID
ogHouacHo. MepexkoHaiTecs, Wo BM HanalwToBYETe MOro 3 MobinbHOro gogatka abo nynsTa
AWCTaHLUIMHOIro KepyBaHHA.

Pob60oT ocHalleHnin dyHKLIED YyCTaHOBKM po3Knagy AnA 3abe3neyeHHA Moro mMakCcuMManbHO
ebexkTMBHOro npubupaHHa. HanawTyBaHHA 4acy i rpadik npubupaHHA  MNOBWHHI
BMKOHYBaTMCA 3 NynbTa AMCTAHLUIMHOrO KepyBaHHA. AK TinbKM BW BCTaHOBMTE rpadik
npubupaHHa, poboT Byae BUKOHYBATH NPUOMPaHHA KOXKeH 3annaHoBaHui geHs.

MpumiTKa: Nepes ycTaHoBKoW rpacdiky abo vacy, nepexkoHaiTecs, Wwo poboT akTMBOBAHWIN i
Ha poboTi CBITUTbLCA iIHAMKATOP.

MoTouHWit vac

Man. 20

1. HaTUCHITL | yTpMMYIITe KHOMKY YCTAaHOBKM Yacy NpoTarom 3 cexkyHa. MNepuwi 2 undpu, wo
no3HayatoTb rOANHM, MOYHYTb MUraTw.

2. BUKOpUCTOBYITE KHOMKM 3i CTPiNKamMu Bropy i BHM3, W06 BCTaHOBUTM NOTOYHMI yac. MoTim
BUKOPWCTOBYNTE NiBY i NpaBy KHOMKW ANA NepeMUKaHHA 3 rogMH Ha XBUAWHMK i NOBTOPITb
nonepegHi KpoK.
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Man. 21

3. HaTucHIiTL KHOMKY ___ Lie pa3, wob 36epertn HanaluTyBaHHsA.

2. MnaHyBaHHA NpUBMpPaHHA

1. HaTucHiTh | yTpumyiiTe KHOMKY Yacy NpoTArom 3 cekyHa. lNepui 2 umdpu, Wo no3Ha4vaTb
rOAMHW, MOYHYTb MUraTH.

Man.22

2. BUKOpUCTOBYIMTE KHOMKMK 3i CTPiNKaMK Bropy i BHK3, LLIO6 BCTAHOBUTM Yac 3@ PO3K1aA0M.
MoTiM BUKOPUCTOBYIMTE NiBY | MpaBy KHOMKM 417 NepeMUKaHHA 3 FOANH Ha XBUANHW i
NMOBTOPITb NOMepeaHit KPoK.

3. HaTucHiTb KHOMKy Yacy LWe pas, wob 36eperti HanawTyBaHHA.

4. lllo6 ckacyBaTu 3an1aHoBaHe NpUbUpaHHs:

- BcTaHosiTb Yac Ha nynbTi Y Ha 00:00 i 36epexkiTb oro.

+ BUMKHITb po60T Ha 1 XBUAWHY i 3HOBY YBIMKHITb.

MpuMiTKa: pob0T BUAACTb 3BYKOBUIA CUMHas, LLIOG BKa3aTw, WO BCi HaNaLWTyBaHHA byan
36eperKeHi.

MonepegyeHHs: Npuy 3amiHi baTapelioK B Ny bTi AMCTaHLIMHOro KepyBaHHA Yac i posknag
noTpibHo byae BCTAaHOBMTM 3aHOBO.

CBiTnoBi iHgMKaTopu:

- Mig yac pobOTH NPUCTPOID: MOCTIMHO CBITUTLCA CUHIM CBIT/I0M

- 3apAgKa / po3paaKaETbCA akyMyIaTOpP: NOBINbHO BAMMAE KOBTOrapayunm

+ 3apAaKa: KoNMBAETbCA MOMapaHyeBui CBIT/0

- Kondirypauis mepexi: iHankaTop nosinbHo banmae

+ 3anyCK / OHOB/IEHHA NPOLLUMBKU: KOAMBAETLCA CUHIM CBITA0M

« [lomunKa: WemaKo 61Mae HepBoOHUM CBIT/I0M
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6. MOEI/IbHUW 0OATOK | WI-FI 3'€4HAHHA

Llo6 oTpumaTH AocTyn Ao BCiX GyHKLUI poboTa 3 6yAb-AKOro Micld, MPOMNOHYETLCA
3aBaHTaxknTh JogaTtok Conga 5000. B 3moxkeTe ynpaBaaTy poboToM HanbinbLL
edeKTMBHMUM CNOCO6OM, HACONOAMKYOHNCH HYA0BUM NPUONPAHHAM.

MNepeBaru nporpamu:

- KepyiTe cBoiM pob60TOM NPOCTUM i iHTYITMBHO 3p03yMinvM cnocobom.

- [lna no4aTKy npouecy NpubupaHHs 3 Byab-AKOi TOUKM CBITY.

+ BUKOHY#MTe HanalwTyBaHHA i BCTAHOB/OWTE WoAeHHWI rpadik npnbupaHs.

- Bubupatu byab-akunin pexkum npubupanHa: Auto (AsTo), Spiral (no cnipani), Edge (no
nepumetpy), Manual (pyurnin), Twice (moagiiHoro npubuparHs), Restricted area
(3abopoHena 30Ha), Spot (Toukosuir), PosymHa 3oHa (Smart area), logomy ab6o Ckpab6iHr
(Scrubbing).

- CnocTepiraTu 3a TMM, AK POOOT CTBOPHOE iIHTEPaKTUBHY KapTy Mifd 4ac npubrpanHHs.

- YnpaBnaTn npnbmnpaHHAmM B KiMHaTax 3a gonomMoroto yHKLUiT «[11aH KiMHaT», AKa 403B0NAE
BaM 06'egHyYBaTH, po34inaTi abo HasmeaTn KimHaTu. Kpim Toro, CTBOptoBaTH i NnaHyBaTu
CBil BAACHWI NnaH NpubrpanHHaA, BUBpaBLK KiIMHATH, AKi BU XOUeTe NpubpaTt, pexmnm i
piBeHb NOTY»KHOCTI poboTa.

- MepeBipAaTn NpMbpaHi KiMHaTW i Yac, BUTPaYeHUn Ha NpUbnpaHHA.

- MepeBipaTn icTopito NprnbupaHs.

- [logaTtok niaTprmye mepexy 5 My

* [laHa mogenb cymicHa 3 ronocoBumu acucteHTamm Google Home i Alexa

MigkntoyeHHA 40 4oAaTKY:

Man.24

1. 3aBaHTaxkTe nporpamy Conga 5090 3 App Store abo Google Play.

2. CTtBOpiTb 06/1iKOBMI 3aMKMC 3 BALLOK a4pecor eleKTPOHHOI MOLWTY Ta naponiem.
3. MigTBepaiTb BXig B cuctemy.

4. [opainTe cBoro poboTa Conga.

*BCTAHOBUTK 3'egHanHHA i3 Wi-Fi.

MOMNEPEAXKEHHSA:

- Im'Aa Ta naponb Wi-Fi He MoKy Tb nepeBuLLyBaTH 32 CUMBOAY.

+ AKLLO He BUXOANTb NIAKAYUTUCA 40 MeperKi, BUKOHaMTe HacTynHi Aii:

- HaTucHiTh | yTpuMyliTe KHOMKY 3anycKy NpPoTArom 5 cekyHa, poboT neperige B cnaaymii
pexum i Wi-Fi inankaTop byge wanaKo 6a1MmaTh, BKasyouu Ha NoMunary 3'egHanHa. bygb

fnacka, CnpobyrTe nigkatyYeHHA poboTa 3HOBY CiAYHOUM IHCTPYKLIAM B nonepeaHbOMY po3Aini.

- AKLLIO 3HOBY He BAAETLCA BCTAHOBWUTY 3'€HaHHA, NepesipTe:

a. Moxnneo poboT 3aHaATOo AasneKo Big poyTepa.
6. Beenwu HesipHui1 naposnb Big Wi-Fi.
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PEXXMMWU POEOTU B IOAATKY:

ABTOMATUYHUI peXIUM: BUOEPITb Liei pesknm, Wwob poboT Mir 0UMCTUTY KBaAPaTU NPUMILLEHHS
po3mipom 4x4 m. Ha uboMy NpocTopi poboT BMKOHAE MepLnii LKA NpUBMpaHHa B peskunMmi
Edge, a noTim noige 3ursaronodibHVM MapLIpyTOM, 3aBepLUyoHM NpUbMpaHHA nosepxHi. AK
TiNbKK UMKA NpUBUpPaHHA 3aKiH4YMTbCA, POBOT NOBEpPHEeTLCA NPAMO Ha 3apAAHY CTaHLito.
[aHunii pexknmMm MOXKHa aKTMBYBaTW 3a A0MOMOrOK KHOMOK Ha pob6oTi, 4odaTKy abo nynbTy
AVCTaHUIMHOMo KepyBaHHA.

MpumiTka. PoBOT MOMKe MOKMHYTW KiMHaTy, W06 3aBeplinTi UWMKA O4YMLLeHHA B AeAKWX
KkBagpaTax. Lle He BnAvHe Ha AKiCTb Moro poboTu, He XBuanTecs.

Edge (Pexkum npubupaHHAa no nepumeTpy): BMBepiTb Lei pexkum, wob poboT npubupas
Y300BXK CTiH | MebiB.

[aHnit pexkum MoKHa akTMBYBaTW 3 NPOrpamm abo NyabTy ANCTAHLUINHONO KepyBaHHA.

Spiral (pexkum nprbuparHHa no cripasni): npu BUBOPI LbOro pexrmy poboT noyHe NpUBUpPaHHA
B MeBHil1 TouLi, @ NOTiM NoYHe NpUBMPaTH, BUKOHYHUM PYXW B CRipasibHOMY PyCi HA30BHI.
[aHnin pexkrm MoXKHa akTUBYBaTU TiNbKM 3 NPOrpamu.

Scrubbing (Ckpab6iHr): KoAM Lei pexuM aKkTUMBOBaHWi, pPoBOT PyxaeTbCAd B pycCi, WO
NMOBTOPIOKOThL peasbHi pyxy A04AWHWU NpKu NprubunpaHHi. POboT NoYrHae NpubupaHHA B peskunmi
Edge, noTim 3ur3aronogibHyM pyxom i, HapeLuTi, NOBepTaAETLCA CAMMM HAMKOPOTLUMM LLUAAXOM
Ha 3apAdHy CTaHLito

[aHui1 pexxMm MoXKHa aKTUBYBATH TifIbKK 3 Nporpamu.

Manual (PyuHuin pexkum): Wwob BUKOHATU MPUBMPAHHA B 43GHOMY PEXKMMI, BUKOPUCTOBYWTE
KHOMKM 3i CTpiNKamu Ha NyabTi AUCTAHUIMHOMO KepyBaHHA abo B AodaTKy, W06 gocTaBuTm
poboTa B nesHe Micue, ge BM xo4eTe npubpaTtu.

[aHni pexknm MoyKHa akTMBYBaTU 3 AoAaTKy abo NynbTy ANCTAHLIMHOMO KepyBaHHSA.

PeskrM noBepHeHHA Ha 3apAaHY CTaHLito: BUOepiTh el pexkum B byab-AKii Touli 6yAb-AKoro
LUMKAY NPpMBUpaHHa i nig yac byab-AKOro 3 pexkumis, i poboT aBTOMaTMUYHO NMOBEPHeTLCA Ha
3apAgHy CTaHuito.

[anuii pexkum MoXKHa akTMBYBaTK 3a 40NOMOro poboTa, NynbTy ANCTaHUIMHOro KepyBaHHSA
abo gogaTKy.

Peskvm Smart Area (po3ymHa 30Ha): nicna 36epeskeHHA KapTu NpuMilleHHs, B1bepiTe Le
pexunm, Wob poboT Mir npnbpaTy nesHy obnacTb 3ur3aronogibHnm pyxom. PoboT npubepe
06paHy 061acTb NOBEPHeTLCA Ha 3apAgHy CTaHuito. Bu moxeTe BcTaHoBUTHM Ginblue 1 obnacTi
ogHoyacHo. PoboT byage mpubupaTu TinbKM 061acTb, 0bpaHy Ha KapTi. licna ycTaHoBKU
0bpaHoi obnacTi, poboT Bigpa3ly noige Ha obpaHy To4uKy Ha KapTi, Npubepe i, a nNoTim
CaMOCTIMHO NOBepHeTbCA Ha 3apAaHY CTaHLio.

[laHunii peXKUm MoXKHa aKTUBYBATU TifIbKK 3 Nporpamu.

ToukoBuit peskum (Spot): BUBepiT Leil peskum, AKLLO BK XO4YeTe peTenbHO OYMCTUTU MesHy
TOYKY Ha KapTi, BUKOPUCTOBYIOUM MaKCUMasbHY MOTYKHICTb poboTa. POGOT 0uUnCTUTL 30HY
2x2 M 3ursaronogibHum pyxom, a MoTiM, MicAA 3aBeplueHHA npubupaHHA , MoBepHeTbCs
NpAMO Ha 3apAaHy CTaHuito. PoboT Byge ounwaTti TinbKu 061acTb, 06paHy BaMu Ha KapTi,
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TOMy BiH noige Ha 06paHy TouKy, Nnprbepe il i NoBepHeTLCA Ha 3apA4HY CTaHLito, Mo A0pPO3i
Ha3ag 4o 3apsaaHoi cTaHuil, dyHKLIA BCMOKTYBaHHSA He byae npautoBaTul.
[aHnin pexkrm MoXKHa akTUBYBaATU TiflbKM 3 MPOrpamm.

Peskvm 3a6opoHera TepuTopia (Restricted Area): BUGepiTb Lei pexunm i po3ainite Ha mani
nesHi 061acTi, 4e BK He xoueTe, o6 poboT Nnpmbupas. Bu MmorkeTe o4HOYaCHO BCTAHOBUTU
Binblie 13a60poHeHol 30HM Ha KapTi.

[aHunin pexknm MoXHa akTMBYBATU TilbKM 3 40A4ATKY.

MoaBinHWM peskrm (Twice): BUKOPUCTOBYIMTE Liel peskmm, Wob NpoBecTu ranboKe, peTessHe
nprbupaHHa Baworo byanHky. Moske npautoBaT B NOEAHAHHI 3 pexkumamu Edge, Spiral,
Spot abo Smart Area. Po6oT nposege 2 NoBHUX LMKAW NPUBMPaHHA, @ NOTiM NoBepHeTbLCA
NpPAMO Ha 3apaaHyY CTaHLito.

7. OYULLLEHHA TA OBC/IYTOBYBAHHA NMPUCTPORO

OcHOoBHa LWiTKa

1. MNepeBepHiTb po60Ta i HATUCHITb KHOMKY BiAKPUTTA OCHOBHOI LWiTKW, W06 3HATU KPULLIKY
Haz Heto.

2. BuiMiTb OCHOBHY LLITKY | OUNCTITb ii BiACiK.

3. O4mMCTiTb OCHOBHY LLITKY 3@ A0MNOMOroH A0AAHWUX IHCTPYMEHTIB i Mpy HeobXiagHOCTi
BWUKOPUCTOBYMTE BOAY i MUAO.

4. BcCTaHOBITb OCHOBHY LLITKY Ha MicLe i 3aKpiniTb 3aXKMM KPULLKK.

5. TpumitKka: ans 3abesnevyeHHa eheKTUBHOI po60TH (B 3a1eXKHOCTI Big 4acToTu i TUMy
BMKOPUWCTAHHA), OCHOBHY LWiTKY HEOBXiAHO MIHATK KOXKHI 6-12 micauis.

Man. 25

1 KpuLLKa OCHOBHOT LLITKM
2. 3axkum

3. OcHoBHa LWiTKa

4, Bigcik

CunikoHoBa LWiTKa

Man. 26

[ina Toro, Wwob 0UNCTUTU CUAIKOHOBY LLITKY, AOTPUMYNTECh IHCTPYKLiM nonepeaHsoro
po3giny. BUiMiTh WiTky i npomuiiTe ii 33 LONOMOro BoAM 3 MUIOM. PeTensHo npocyLwiTe i
nepea yCTaHOBKOLO B BiACiK poboTa o6 3a6e3neunTn ii epeKTrBHY poboTy.
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LiTka Xanicko

Man. 27

[ns Toro, wob o4YMCTUTH CUNIKOHOBY LWiTKY, AOTPUMYITECh IHCTPYKLi NnonepeaHbLoro
po3giny. BUlimiTs WiTky i npomuiiTe ii 33 4ONOMOro BOoAM 3 MUAOM. PeTensHo npocyLwiTe i
nepeg yCTaHOBKOIO B Biacik poboTa Wob 3abe3neunTu il edeKTUBHY poboTy.

KoHTelHep gna cmitTa

Man.28

1. [icTaHbTe KOHTerHep A41A CMITTA.

2. BigkpwiTe KOHTelHep i cnycTolTe Moro

3. BWMKOPMUCTOBYHOUM LWITKY ANA YNCTKU - OUUCTITb BHYTPILLHIO YaCTUHY KOHTelHepa
4.  BcTaHOBITb KOHTeMHep Ha3ag B poboT

KoHTelHep A4ns Cyxoro Ta BO10roro npubupaHHa

Man.29

[licTaHbTe KoOHTelMHep A4/19 CyXoro Ta BOA0roro NpubrpaHHn

Bia'egHaliTe KoHTelHep ans 36opy Nuay Bifg OCHOBHOro 60Ky

BigkpwinTe KoHTelHep ana nuay i cnycTowTe Noro

BrKopMCTOBYHOUM LWLITKY 418 OYULLEHHA - O4UCTITh KOHTeNHep

BcTaHoBITb KOHTeNMHep 419 360py Ny B OCHOBHMIA 610K

BcTaHoBITb KOHTeMHEep AnA Cyxoro Ta BOAOroro NpubupaHHaA B BigCiK poboTa

AKLO0 poboT 3anycKaBca B pexknmi CKpabbiHr - 3AuninTe Body 3 KOHTelrHepa 418 BoAu,
3an1ITe B HbOMro YACTY BOAY i 3HOBY 31uiTe. CNyCcTOWMTE KOHTeNnHep nepea TMM, AK
3HOBY BCTaHOB/OBATY B pobOT.

No vk WwN 2

HEPA ¢inbTp

Man. 30

1. 3HimiTb HEPA ¢inbTp i cTpycCiTh 1M0ro, Wo6 04nNCTUTY 11010 Big Ny

Veara: Minainte HEPA ¢inbTp KoxkHi 3 micaui (B 3a71@XKHOCTI Big 4acTOTH i TUMY BUKOPUCTAHHSA).
2. TepiognyHO ouMLLYyNTe QiNbTP LWiTKO, WO YHUKHYTU 3aCMiYeHHS.

BiyHa wiTka

MA/.31

PerynsapHo 3HimanTe i ounLyiTe BidHi WiTKu.

MpumiTKa: Ans 3abesnedyeHHs igeasbHOro NPUBMPaAHHA PAAMMO MIHATM BiYHI LLITKM KOMHI 3
micaui (B 3an1eKHOCTI Bif YaCTOTH | TUMY BUKOPUCTAHHSA).

[aT4uMku aHTUNagiHHA
Man.32
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PerynﬂpHo ounLLanNTe AaTUMKM AHTUNAAIHHA M'AKOH TKAHWHOL.

MpurMmiTKa: 3aBXKAM TPAHCMOPTYNTE NPOAYKT BUMKHEHNM i B OPUriHaAbHIM ynakoBLi

8.3APAAKA I 3SAMIHA AKYMVIATOPA

+ He BMKOPUCTOBYMTE HIAKWM IHLLWI aKyMyAaTop, aganTep *KneneHHa abo 3apagHy 6asy, Kpim
TUX, AKI MAYTb B KOMMAEKTI.

- He BUKopuKCTOBYMTE HE @aKyMyAATOPHI BaTapel.

- He 3HimalTe, He po3bupaiTe Ta He HamaranTecs PeMOHTYBaTW aKyMynaATop abo 3apAagHy
6azy.

- He cTaBTe 3apaaHy 6a3y nopyd 3 gxkepenamu Tenna.

+ He BUKOpUCTOBYTE BONOrY TKaHWHY, LLO6 BUTUMPaTK ByAb-AKi HacTUHW LibOro NPUCTPOLO.
+ AKLIO poboT He Byae eKkcnayaTyBaTWUCA MPOTArOM TPUBA/IOro Yacy, BUMMITb akyMynaTop 3
npoayKTy i 36epiraiTe 10ro B Cyxomy i 6eaneyHomy MmicLli.

- PekomeHayeTbcAa 3apagKaTi akyMynaTop LWomicaua Ana 3anobiraHHA NoLWKOAXKEeHHIO
baTtapei.

- He BUKnganTe akymynatTopu y BoroHs. Pagrmo nepegatu ix KomnaHii 3 nepepobxu
aKyMynAaTopiB.

9. YVCYHEHHA HECMPABHOCTEN

MPOB/IEMA

1.Po6oT He BUiXkAKAE Ha NpMbupaHHa abo He Npubupae

2. Pob0T HEMOXKNMBO 3apAaMTM abo BiH He MOBePTaETLCA Ha 3apsaaHY CTaHLio

3. PoboT HeAkicHO npubupae

4. PoboT BMAAE AMBHI 3BYKM Mig 4ac nprubunpaHHa

5. Po60oT noraxo 36mnpae cmiTTa abo 3 poboTa BUCUMNAETHCA CMITTA

6. PoboT He moxke nigratoumtmca go WI-Fl

7. Pob0T He BUIxKAXKAE Ha 3an1aHoBaHe NpubupaHHa

8. Po60T He noBepTaETbCA Ha 3apAaHY CTaHLio nicaa Toukosoro peskumy (SPOT) abo 3miHn
CTapToBOI NO3uLii

9. Po60T He NpoAOBIKYE NPUBMPAHHA 3 MiCLA PO3PAAKM

10. Po60T nocTiltHO 3Haxo4MTLCA N03a MepeXkero

11. 36ii1 38'A3KY MixK po60TOM | CMapTHoHOM

PiweHHs:

1.1. Pob0OT He MoxKe NpaLoBaTH 3 po3paarKeHnM akymMynaTopom. CnpobyiiTe NoBHICTIO
3apAanTY poboT nepes BUKOPUCTAHHAM.

1.2. TemnepaTypa B npumilLeHHi Huxkye 0 °C abo Buwe 50 °C. EkcnayaTtyiTe poboT B
NPUMILLEHHI, Ae TemnepaTypa 3HaX0AMUTbCA B MeXKax 3a3HayeHoro gianasoxy.
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2.1. NMopyu 3 3apAagHoto 6a3oto 3aHaATo HaraTo NepeLuKos, NepemicTiTe 3apagHy 6a3y B micue,
fie HeMae nepeLuKoa ana poboTa.

2.2. O4NCTIiTb KOHTAKTW 3apAAKM.

2.3. MepeKoHainTecs, Wo nepemMmKay *1BAeHHA BBIMKHEHO

2.4, PoboT 3aHaaTo Aaneko Big 3apaaHol 6a3u, nigHeciTe Moro 6amxkye i cnpobyriTe e pas.
2.5. HaBkono 3apsagHoi 6a3u gy»e mano BifbHOro micus. MeperoHanTecs, Wwo 3apagHi
KOHT@KTW YMCTI.

3.1. BUMKHITb po60Ta, BUMKHITb MOro i 3HOBY BBIMKHITb.

3.2.Micna Toro, AK poboT BKAOUUTLCA | MOKMHE 3apagHy 6a3y, yTPUMyMTe KHOMKY NOBepPHeHHs
£[040My Ha poboTi, MOKM BiH He BMAACTb 3BYKOBUIN cnrHan. Bigpasy nicns uboro BignycTiTh
KHOMKY | 3HOBY HaTUCHITb 1i, NOKM pOBOT He NoYHe roBopuUTU. TakMm YMHOM poboT byae
nepesanyLueHui.

4. B 0CHOBHIM WiTUi, 6i4HMI WiTUi 260 CNPAMOBYHOYOMY KOARCI MOXKYTb 3anayTaTUCA CTOPOHHI
npeameTH, 3ynuHiTe poboTa i o4nCTiTh oro.

5.1. KoHTenHep gna nuny 3anoBHeHW. CMOPOXKHITL MOro i O4MCTITh BUCOKORPEKTUBHUMN
dinbTp, AKLLO BiH 326/10KOBaHWIA.

5.2. 3abuBca BucokoedeKTUBHNIN dinbTp, OUUCTITh Oro.

5.3. B OCHOBHIl WiTLi 3aCTPAraAM CTOPOHHI NpegmMmeTy, BUaaniTs ix.

6.1. Cnabkuit curHan Wi-Fi. NepexkoHaiTecs, wo Wi-Fi npaltoe KopekTHo.

6.2. 3'eaHanHa Wi-Fi HecTabinbHe. MNepe3aBaHTayKTe MapLupyTM3aTop, nepesipTe, um €
OHOB/IEHHA 418 A0AATKIB, | cNpobyiiTe Lie pas.

6.3. MNepekoHarTecsa, LWo MOBiNbHUIA IHTEPHET Ha BaloMy NPUCTPOI BigKIOHEHNN, 06
noANiNWM1TX NpoLec NpmB'asKu.

7.1. NepekoHaiTecs, Lo poboT He 3HAaX0AUTLCA B HIYHOMY PeXKUMI, | NTepeMKHITb pesxnm. B
LUbOMY peK1Mi pob0oT He BUKOHYE 3amnaaHoBaHi LMKAU NprbupaHHs.

7.2. TlepeKkoHalTecs, Wo poboT NiAKAUYeHN 40 MepexKi, BiH He 3MOXKe BMKOHyBaTH
3anfaHoBaHi 3aBAaHHA 3 NpUbupanHHAa 6e3 NigKItYeHHs.

8.1. PoboT 3aBAacTb Ha KapTy | po3paxye HOBWIM MapLIpyT Mic/a poboTH B pexK1Mi TOUKOBOr0O
npnbupaHHa abo nicaa 3MiHM BUXiAHOM0 NMOOXKEHHS.

8.2. kw0 3apaaHa 6a3a 3HaxoAMTLCA AyrKe AaneKo Big poboTa, BiH He 3MosKe 3apaarkaTmca
aBTomaTuyHo. BcTaHoBITE poboTa Ha3aa Ha 3apaaHy 6a3y BpyuHy.

9. MepekoHaliTecs, Wo poboT He NepebyBaE B CN/AAYOMY PeK1Mi, BiH He BidHOBUTb
NpUbMpaHHA B LbOMY pexkuMi. OunLLeHHA He MOHOBUTLCS, AKLLO NOMICTUTY poBOT Ha 3apsaaHy
6a3y Bpy4Hy.

10. NepekoHanTecs, Wo poboT yCnillHO NiAKAKYeHUIM 40 Mepeki i 3aBK 4N 3HaX04UTbCA B 30HI
ail currany Wi-Fi.

11. NeperkoHanTecs, o poboT i 6asa A19 3apAaKM 3HAX0AATLCA B 30Hi 3 XOPOLIMM CUrHaN0M
Wi-Fi, nepesaBaHTa>kTe MapLlpyTV3aTop i CnpobyiiTe NigKAUMUTY X 3HOBY.
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10. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKHN

Mogenb: Conga 5490

Kog ToBapy: 05438

100-240 B, 50/60 Ny

ArymynaTop: 14,8 B, 6400 mAr

Cmyru vacTtoT: 2.412-2.472 My 5.150-5.250 5.250-5.350 My 5.470-5.725 Ty
MakcrmanbHa NoTy»KHICTb nepegadi: 16 Abm

3po6neHo 8 Kutai | Pozpo6aero B IcnaHii

1. YTUNI3AUIA CTAPUX ENEKTPUYHUX BUPOGIB

€Bponeicbka ampexktusa 2012/19 / EU npo yTunizauito enekTpuyHoro Ta
enekTpoHHoro o6nagHaHHAa (WEEE) BcTaHoBAOE, WO CTapi nobyTosi
efeKTponpuaaan He MOXHa  BMKMAATM  pa3oM  3i  3BUMYANHMMU
HecopToBaHWMK MyHiUMNanbHUMK Bigxodamu. CTapi npunagn matoTb byTn
3ibpaHi oKpemo, Wob onTMmilyBaTK yTuAi3auilo i nepepobry maTepianis,
O MICTATBCA B HUX, @ TaKOX MiHIMI3yBaTV MOXAMBI Nepelikoan Ha
370POB'A NMOANHN | HABKONNLLHE CepeoBuMLLe.

MepeKpecneHnin CMMBOA «KOLIMK AAA CMITTA» Ha BUPOBi Haragye Bam Npo Ball 060B'A30K
npaBWAbHO yTUAI3yBaTK Npuaag. AKLWo NpucTpin mae BbygosaHy baTapeto abo

BUKOPUCTOBYE aKyMynaTOPK, iIX CNig BUHECTU 3 Npunagy i yTunisyeaTtu BiANOBIAHNM YMHOM.
CnokmnBadi NoBMHHI 3B'A3aTLCA i3 MiCLLeBO BAago abo po3apibHMmM npogasuem ans
OTpUMaHHA iHpopMaLii Woa0 NpaBuALHOI yTUAI3aLil cTapux npunagis i / abo ix batapei.

12. CEPBICHE OBC/1IYrOBYBAHHA | TAPAHTIA

Ha gaHui NpogyKT HaAaEeTbCA rapanTia NpoTArom 1 poKy 3 AaTV NOKYMKKW, 38 YMOBW HagaHHA
AOKYMEeHTa, L0 NigTBepAXKYE MOKYMKY, 3HAaX0AXKeHHA NPOAYKTY B BiAMIHHOMY @i3nyHOMY
CTaHi i NpaBUALHOMY KOPUCTYBaHHI, K ONMUCAHO B LibOMY MOCIBHMKY 3 ekcryaTadil.
[[@paHTia He NOLWMPKETLCA Ha HACTYNHI CUTyauii:

« [poAYKT BUKOPUCTOBYBABCA B LiNAX, BiAMIHHWX Bif NPU3Ha4YeHnX 418 Hboro,
BMKOPUCTOBYBABCA HENMPaBWALHO, NigAaBaBCA NagiHHIO, BNANBY BOOMM, 3aHYPEHHIO B PiaKi
ab0 KOpO3ilHi peYOBMHM, @ TAKOXK IHLUNM HeCMPaBHOCTAM, NMOB'A3aHMX 3 BM/IMBOM MOKYMLA.
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MpoayKT 6yB po3ibpaHKil, MoaudiKoBaHW abo BigpemMoHTOBaHMIM 0cobamu, He
YMOBHOBaXKeHUMM 0diliiHO cy»k6oto TexHiuHoi niaTprmkn Cecotec.

+ HecnpaBHOCTI, WO BMHMKaOTb B pe3yibTaTi 3HOCY MOro BUTPATHMX abo 3amacHUX YacTuH
yepes NoCTiNHe BUKOPUCTaHHA.

[apaHTiHe 06CnyroByBaHHA MOKPWMBAE BCi BUMPOOHWYI gedeKkTV BaloOro npuCTpor
npoTAarom 1 poky, BiANOBIAHO 40 YMHHOIO 3aKOHOA@BCTBA, 38 BUHATKOM BUTPATHUX AeTanein.
VY pasi HenpaBnALHOrO BUKOPUCTaHHA rapaHTia He MOWWPHETLCSA. AKLLO B ByAb-AKMIA MOMEHT
BU BUABUTE ByAb-AKi Npo6aemu 3 Balwm NpoayKToM abo y Bac BUHUKHYTb ByAb-AKi CyMHIBN,
3BepTanTeca B OdiuinHni cepeicHni ueHTp Cecotec

Smart Group
CanT: https://service.smartgroup.ua/
Neten .. 0 800300 245
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1. ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Leggere attentamente le seguenti istruzioni prima di usare il
prodotto. Conservare questo manuale per riferimenti futuri o
nuovi utenti.

Questo prodotto deve essere utilizzato secondo le istruzioni
di guesto manuale. Cecotec non si fara responsabile di nessun
dannooincidente che siala conseguenzadell'usoinappropriato
del prodotto.

Verificare che la tensione di rete coincida con la tensione
specificata nell'etichetta di classificazione del prodotto e che
la presa elettrica sia dotata di conduttore di terra.

Il prodotto puo essere solamente montato e smontato da
personale qualificato.

Non toccare il cavo, la presa della corrente né il caricabatterie
con le mani bagnate.

Mantenere il robot lontano da indumenti, tende e materiali
simili.

Non sedersi né collocare oggetti affilati o pesanti sopra al
prodotto.

Non utilizzare il dispositivo vicino a fonti di calore, sostanze
inflammabili, superfici bagnate dove possa cadere o essere
gettato in acqua, né permettere che entri a contatto con
acqua o altri liquidi. Non utilizzare all'esterno.

Non utilizzare la base di ricarica se il cavo o la spina sono rotti
o non funziona correttamente. In caso di avaria, contattare il
Servizio di Assistenza Tecnica di Cecotec.

Non utilizzare il dispositivo su tavoli, sedie o superfici in
altezza dove vi sia il rischio che possa cadere.

Non utilizzare la protezione del laser come manico per
muovere il robot.

Non mettere il prodotto in funzionamento in luoghi dove la
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temperatura e inferiore a 0 °C o superiore a 40 °C.

Il dispositivo funziona solamente con la batteria e il
caricabatterie forniti. Luso di altre componenti o accessori
potrebbe comportare il rischio di incendio, elettrocuzione o
danneggiare il prodotto.

Non utilizzare il dispositivo per aspirare oggetti infiammabili o
accesi come sigarette, fiammiferi o ceneri.

Prima di mettere il robot in funzionamento, rimuovere dal
pavimento indumenti, carta, cavi o altri elementi che possano
ostruire il dispositivo.

L'apparato non deve essere usato da bambini da 0 a 8 anni.
Questo elettrodomestico puo essere usato da bambini a partire
dagli 8 anni sotto la supervisione continua di un adulto.
Questo prodotto puo essere usato da bambini a partire dagli
8 anni e persone con capacita fisiche, sensoriali o mentali
limitate, o con mancanza di esperienza e conoscenza solo
sotto supervisione o avendo ricevuto istruzioni riguardanti
luso dell'apparato in una forma sicura e comprendono i rischi
che lo stesso implica. Non permettere che i bambini giochino
con il prodotto.

Supervisionare i bambini per assicurarsi che non giochino con il
prodotto. E necessario supervisionare rigidamente nel caso in
cui il prodotto venga utilizzato da o vicino a bambini.

2. PARTI E COMPONENTI

Robot

Figl

1. Modalita ritorno alla base

2. Accensione/Modalita di pulizia automatica
3. Configurazione direte Wi-F

Robot e sensori
Fig.2
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1. Sensore laser

2. Coperchio superiore

3. Ritorno alla base/Accensione/Pulizia automatica

4. Sensore recettore infrarossi

5. Sensore anticollisione

6. Ruota omnidirezionale

7. Polidiricarica

8. Batteria

9. Spazzola laterale

10. Paraurti

1. Coperchio del motore

12. Spazzola principale: per pulire ogni tipo di superficie
13. Ruota sinistra

14. Ruota destra

15. Spazzola in silicone: speciale per pelo di animali

16. Cepillo Jalisco: speciale per pavimenti duri

17. Sensore ottico: specifico per evitare urti laterali del robot

Serbatoio misto

Fig.3

Scomparto dell'acqua

1. Fissaggio del serbatoio
2. Entratadell'acqua

3. Serbatoio d'acqua

Scomparto dello sporco

Fig.u

1. Filtro altamente efficiente
2. Scomparto dello sporco

Serbatoio dello sporco

Fig.5

1. Serbatoio dello sporco

2. Filtro primario

3. Filtro altamente efficiente

4. Coperchio del deposito dello sporco

Base diricarica

Fig.6

1. Zonaditrasmissione del segnale
2. Polidiricarica
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3. Indicatore diricarica
4. Fessura perilcavo
5. Polidiricarica

Supporto del panno e panno

Fig.7

1. Panno

2. Supporto del panno
3. Velcro

4. Linguetta

3. PRIMA DELL'USO

Rimuovere il prodotto dalla scatola e ritirare tutto il materiale dall'imballaggio.
Verificare che tutte le parti e componenti siano incluse e in buono stato. Se si osservano danni
visibili, contattare immediatamente il Servizio di Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

4. INSTALLAZIONE

Installazione del robot e della base di ricarica

Fig.8

Collegare la base di ricarica a una presa della corrente e conservare il cavo restante. E
importante conservare il cavo rimanente nella parte inferiore della base di ricarica per evitare
disconnetterlo o trascinarlo.

Collocare la base di ricarica contro la parete lasciando la distanza di sicurezza indicata nella
seguente immagine.

Nota: mantenere una distanza libera di almeno 1 m per ogni lato dalla base di ricarica e di 2 m
di fronte.

Fig.9

Avvertenza: non esporre la base di ricarica alla luce solare diretta.

Mantenere premuto il tasto per 3 secondi; quando lindicatore luminoso si accende, collocare
il robot sulla base di ricarica.

Fig.10

Luce blu fissa: On/In funzionamento

Luce arancione oscillante: in carica

Luce rossa lampeggiante: errore
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Avviso:

Portare il robot alla base di ricarica se la batteria e scarica. Il robot pud non accendersi se la
batteria & molto scarica.

ILrobot si accendera automaticamente al collocarlo sulla base di carica.

ILrobot non si pud spegnere durante la ricarica.

Installazione del serbatoio misto e dello sporco
Nota: non si consiglia di utilizzare la funzione di lavaggio durante il primo uso.

Aprire il coperchio in silicone blu del serbatoio, riempirlo d'acqua senza che fuoriesca dal
serbatoio. Verificare di chiudere correttamente la linguetta in silicone per evitare che fuoriesca
acqua.

Fig11

Installare il serbatoio nel robot seguendo la direzione indicata nell'illustrazione. Verificare che
sia ben chiuso.

Fig12

Solo per installazione del serbatoio misto:

Utilizzare il velcro del panno per attaccarlo nella parte inferiore del supporto del panno.

Fig13

Premere manualmente le linguette situate su entrambi i lati del supporto del panno e spingere
fino a collocarlo in posizione corretta. Si sentira un “clic” che indichera che é stato collocato
bene.

Fig14

Suggerimenti:

Non utilizzare la funzione di lavaggio quando il robot non si trova sotto supervisione.
Disinstallare il supporto del panno guando il robot si sta ricaricando o quando non si sta
utilizzando.

In presenza di tappeti, configurare aree limitate per evitare il passaggio del robot sulle stesse.
Aggiungere alcune gocce di prodotto per la pulizia qualora necessario, sempre che non sia
Corrosivo.

Per ritirare il supporto dal panno, premere il tasto per liberare e tirare verso l'esterno.
Avvertenze:

Leccesso di detergente per la pulizia potrebbe bloccare le uscite dell'acqua.

Per effettuare un lavaggio perfetto, si consiglia di inumidire il panno prima di usarlo.

Prima pulizia

Una volta installato il robot aspirapolvere e la base di ricarica, & necessario seguire i seguenti
passaggi prima di programmare la prima pulizia.

Innanzitutto, il robot dovra effettuare un ciclo di ricarica completo. Si consiglia di lasciarlo
in carica tutta la notte. Una volta ricaricata completamente la batteria si potra effettuare la
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prima pulizia e salvare la prima mappa. Per far cio, attivare la modalita Auto e la potenza di
aspirazione Eco. € molto importante seguire queste indicazioni per far si che il robot riconosca
tutti gli angoli della casa e possa effettuare una mappatura completa.

Se ha una casa troppo grande e il robot resta senza batteria non succede niente. Il robot torna
allabasediricarica, salvasialamappa completa cheincompleta e, unavoltaricaricato, continua
la pulizia nel punto in cui era rimasto precedentemente fino a creare la mappa dell'intera
superficie. Il robot mappa costantemente, si adatta in modo individuale e personalizzato alle
specificita di ogni casa e migliora costantemente la propria mappa.

5. FUNZIONAMENTO

Lindicatore luminoso cambiera da arancione lampeggiante a blu fisso quando la batteria sara
totalmente carica e il robot pronto al suo funzionamento.

ILrobot non puo funzionare con la batteria scarica.

Suggerimento: rimuovere tutti i cavi e ostacoli dal pavimento prima di mettere il robot in
funzionamento per evitare incidenti e danni.

5.1. Tasti del robot

Fig15

Modalita Auto

Premere il tasto di accensione sul robot per cominciare a pulire automaticamente in modalita
Bordi e in seguito effettuare un ciclo di pulizia ordinato a zig-zag, mentre fa un riconoscimento
delle aree nelle quali ha pulito e quali no. ILrobot pianifichera automaticamente il percorso della
pulizia mentre pulisce. Se controlla il robot manualmente durante questo modo, ricalcolera il
percorso, per il quale potrebbe passare su zone gia pulite. Per verificare una pulizia efficiente,
non dirigere il robot manualmente durante la pulizia automatica.

Grazie alla sua tecnologia Total Surface 2.0, il robot tornera automaticamente alla base di
ricarica quando la batteria e scarica e riprendera la pulizia ad alta efficienza dallo stesso punto
una volta terminata la ricarica. Durante il percorso, il robot fara una piccola pausa per valorare
l'area e pianificare il percorso da pulire (questa pausa variera dipendendo dalle condizioni
della casa).

Nota: il robot pulisce in modo ordinato in aree quadrate da 4 x 4 m, puo uscire da una stanza per
delimitare la suddetta area. Non si preoccupi, dato che pulisce tutta la superficie accessibile.

Modalita ritorno alla base

Premere il tasto “ritorno alla base” sul robot per inviarlo alla base di ricarica. Questa modalita
si pu0 attivare durante qualsiasi altro ciclo di pulizia, il robot smettera di pulire e tornera
automaticamente alla base di ricarica.

Il robot continuera il percorso piu corto per tornare alla base di ricarica grazie alla
memorizzazione delle mappe e alla funzione di ritorno alla base intelligente.
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Al termine di un ciclo di pulizia o quando la batteria & scarica, grazie alla tecnologia Total
Surface 2.0, ilrobot tornera automaticamente alla base diricarica per evitare di rimanere senza
batteria. Una volta carico, tornera a riprendere la pulizia dal punto esatto in cui era rimasto.

Suggerimento: ritirare il serbatoio misto durante la ricarica.

5.2. Telecomando a distanza
Fig.16

1. Programmazione

2. Livelli di potenza (Turbo/Normale/Eco)
3. Ritorno alla base

4. Orologio

5. Controllo manuale

6. Acceso/Pausa

7.

Modalita Bordi

Collegamento del telecomando a distanza

Se il robot non risponde al telecomando a distanza, effettuare i seguenti passaggi:

Mantenere premuto il tasto della modalita Bordi dal telecomando a distanza per 5 secondi, il
telecomando entrera in modalita di collegamento. Il display mostrera 8888.

Il recettore del telecomando a distanza si attivera dopo 5 secondi ed entrera in modalita di
collegamento. ILrobot ricevera il segnale dal telecomando a distanza, e quest'ultimo tornera in
stato normale. ILdisplay mostrera che il processo di collegamento e stato completato.

Nel caso in cuiil processo di collegamento dia errore, il telecomando a distanza mostrera 8888
e uscira dalla modalita di collegamento 30 secondi dopo.

Le seguenti operazioni e i modi si possono attivare dal telecomando a distanza.

Modalita

Una volta in funzione per la prima volta, il robot effettuera un processo di mappatura e
memorizzazione prima di cominciare la pulizia. Utilizzare il robot in modalita Auto e potenza
Eco, in questo modo verra garantita la memorizzazione della mappa.

Nota: verificare che lindicatore luminoso sia acceso di colore blu prima di usarlo, segnale
che il robot e stato attivato. Qualora non lo fosse, premere qualsiasi tasto del telecomando a
distanza per attivarlo.

Modalita Auto

Fig17

Premere il tasto di accensione sul telecomando a distanza per cominciare a pulire
automaticamente in modalita Bordi e in seguito effettuare un ciclo di pulizia ordinato a zig-zag,
mentre fa un riconoscimento delle aree nelle quali ha pulito e quali no. Il robot pianifichera
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automaticamente il percorso della pulizia mentre pulisce. Se controlla il robot manualmente
durante questo modo, ricalcolera il percorso, per il quale potrebbe passare su zone gia pulite.
Per verificare una pulizia efficiente, non dirigere il robot manualmente durante la pulizia
automatica.

Grazie alla sua tecnologia Total Surface 2.0, il robot tornera automaticamente alla base di
ricarica quando la batteria e scarica e riprendera la pulizia ad alta efficienza dallo stesso punto
una volta terminata la ricarica. Durante il percorso, il robot fara una piccola pausa per valorare
l'area e pianificare il percorso da pulire (questa pausa variera dipendendo dalle condizioni
della casa).

Avvertenza: il robot pulisce in modo ordinato su aree quadrate da 4 x 4, pud uscire da una
stanza per delimitare la suddetta area. Non si preoccupi, dato che pulisce tutta la superficie
accessibile.

Modalita Bordi

Fig18

Premere il tasto della modalita Bordi sul telecomando a distanza per far si che il robot cominci
la pulizia dei bordi. Pulira lungo il perimetro di tutta la superficie e poi tornera alla base di
carica in modo diretto e automatico. Nel caso in cui il robot non sia uscito dalla base di carica,
tornera al punto di partenza.

Nota: premere il tasto dei livelli di potenza per cambiare tra le 3 modalita: Turbo/Normale/Eco.

Modalita ritorno alla base

Fig19

Premere il tasto Ritorno alla base sul telecomando a distanza per inviare il robot alla base di
carica. Questo modo si pu0 attivare durante qualsiasi altro ciclo di pulizia e il robot smettera di
pulire e tornera automaticamente alla base di carica. Il robot continuera il percorso pili corto
per tornare alla base di ricarica grazie alla memorizzazione delle mappe e alla funzione di
ritorno alla base intelligente.

Al termine di un ciclo di pulizia o quando la batteria & scarica, grazie alla tecnologia Total
Surface 2.0, ilrobot tornera automaticamente alla base diricarica per evitare di rimanere senza
batteria. Una volta carico, tornera a riprendere la pulizia dal punto esatto in cui era rimasto.

Avvertenze:

Rimuovere il serbatoio misto dal robot prima di metterlo in carica.

Verificare che la stanza sia libera di modo che il robot possa accedere alla base di ricarica
senza problemi.
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Funzioni

Pausa

Mentre il robot & in funzionamento, premere il tasto di accensione sulla App, sul telecomando
a distanza o sul robot per metterlo in pausa e premere un'altra volte per riprendere la pulizia.

Standby

ILrobot entrera automaticamente in modalita standby dopo 5 minuti di inattivita.

Premere il tasto di accensione sulla App, sul telecomando a distanza o sul robot per attivarlo
di nuovo.

Avvertenze:
Dopo 12 ore di inattivita, il robot si spegnera automaticamente.
Durante la ricarica, il robot non entrera in modalita standby.

Livello di potenza di aspirazione

Premere il tasto dei livelli di potenza di aspirazione dal telecomando a distanza per selezionare
il livello desiderato. Selezionare Eco (potenza bassa), Media (potenza media) o Turbo (potenza
massima).

Programmazione

Avvertenza: il robot non si pud programmare da pil di un dispositivo allo stesso tempo.
Verificare di programmarlo dall'App del cellulare o dal telecomando a distanza.

Il robot e dotato di una funzione di programmazione per offrire una pulizia dalla massima
efficienza. Le impostazioni dell'ora e la programmazione della pulizia devono essere effettuate
dal telecomando a distanza. Una volta programmato, il robot effettuera automaticamente il
ciclo di pulizia corrispondente a ogni giorno.

Avviso: verificare che il robot sia attivato e che lindicatore luminoso sia acceso prima di
programmare la pulizia o configurare l'ora.

Ora attuale

Fig.20

Mantenere premuto il tasto dell'orologio per 3 secondi. Le prime 2 cifre, che corrispondono
all'ora, lampeggeranno.

Utilizzare i tasti direzionali su e gill per configurare l'ora attuale. In seguito, utilizzare i tasti
direzionali di destra e sinistra per cambiare da ore a minuti e ripetere il passaggio precedente.
Fig.21

Premere di nuovo il tasto dell'orologio per salvare le impostazioni.

Programmazione delle pulizie
Mantenere premuto il tasto di programmazione per 3 secondi. Le prime 2 cifre, che
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corrispondono all'ora, lampeggeranno.

Fig.22

Utilizzare i tasti direzionali st e giu per configurare l'ora della programmazione. In seguito,
utilizzare i tasti direzionali di destra e sinistra per cambiare da ore a minuti e ripetere il
passaggio precedente.

Fig.23

Premere di nuovo il tasto programmazione per salvare le impostazioni.

Per cancellare la programmazione della pulizia seguire i seguenti passaggi:

Configurare l'ora del telecomando a distanza in 00:00 a. m. e salvare le impostazioni.
Spegnere il robot dall'interruttore di accensione per 1 minuto e azionare di nuovo linterruttore.

Awviso: il robot emettera un bip che indica che le impostazioni sono state salvate.
Avvertenza: cambiando le pile del telecomando a distanza, lora dell'orologio e la
programmazione dovranno essere configurate di nuovo.

Indicatore luminoso:

In funzionamento: luce blu fissa.

Batteria scarica: la luce arancione lampeggia lentamente.
In carica: luce arancione oscillante.

Configurazione di rete: luce blu

Avviando/aggiornando il firmware: luce blu oscillante.
Errore: la luce rossa lampeggia rapidamente.

6. APP E CONNESSIONE WI-FI

Per accedere a tutte le funzioni del robot da qualsiasi luogo, si consiglia di scaricare la App
Conga 5000. Potra monitorare il robot in modo piu efficace e godere di una pulizia eccellente.

Benefici della App:

Controlla il suo robot in modo facile e intuitivo.

Attivare la pulizia da qualsiasi luogo.

Effettuare la configurazione e la programmazione giornaliera.

Godi di differenti modalita di pulizia: Auto, Spirale, Bordi, Manuale, Twice, Area limitata, In un
punto, Area intelligente, Ritorno alla base e Scrubbing.

Visualizzare come il robot crea una mappa interattiva mentre pulisce.

Gestisci le mappe in modo intelligente attraverso la funzione Room Plan, che permette di
unire, dividere e assegnare un nome alle stanze. Inoltre, crea e programma pianificazione di
pulizia selezionando le stanze che desidera pulire, in che modalita e potenza.

Verifichi la superficie pulita e il tempo trascorso.

Accedere alla cronologia di pulizia.
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La App e compatibile con reti 5G.
*Questo modello Conga & compatibile con gli assistenti virtuali vocali Google Assistant e Alexa.

Configurazione:
Fig.24
1. Scarica la App Conga 5000 dalla App Store o Play Store.

2. Creare un account con e-mail e password.
3. Confermare il proprio registro.

4. Aggiungere il suo robot Conga.

5. Connettersia una rete Wi-Fi.

Avvertenze:

ILnome del Wi-Fi e la password non possono eccedere i 32 bit.

Se la connessione ad una rete da errore, seguire i seguenti passaggi:

Premere il tasto On/Off per 5 secondi, il robot entrera in modo sospensione e lindicatore
luminoso Wi-Fi lampeggera rapidamente, indicando lerrore di connessione. Tentare
riconnettere il robot seguendo i passaggi della sezione precedente.

Nel caso in cui la connessione dia di nuovo errore, verificare:

a. Ilrobot e troppo lontano dal router.

b. La password Wi-Fi non e corretta.

€ possibile utilizzare le seguenti modalita dall/App:

Modalita Auto: selezionando questa modalita il robot pulira su quadrati da 4x4 m. Dentro
questo spazio, effettuera innanzitutto una pulizia in modalita Bordi, per seguire a zig-zag e
infine completare tutta la superficie. Una volta terminata la pulizia, ritorna automaticamente
alla base diricarica.

Puo essere attivata sia dalla App che dal telecomando a distanza.

Nota: e possibile che il robot cambi di stanza per completare la pulizia di uno dei quadranti.
Non si preoccupi, cid non ripercuotera contro il funzionamento del robot.

Modalita Bordi: selezionando questa modalita, il robot pulira lungo le pareti e i mobili.
Puo essere attivata sia dalla App che dal telecomando a distanza.

Modalita Spirale: selezionando questa modalita, ilLrobot comincera la pulizia in un punto esatto
ed effettuera movimenti a spirale verso l'esterno e l'interno a massima potenza fino a tornare
al punto di partenza. Successivamente, il robot tornera direttamente alla base di ricarica.

Puo essere attivata solamente dalla App.

Modalita di lavaggio intensivo: il robot effettuera movimenti avanti e indietro, simulando i
movimenti reali di un mocio. Comincera a pulire in modalita Bordi, continuando con movimenti
a zig-zag e infine tornera direttamente alla base di ricarica.

Puo essere attivata solamente dalla App.
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Modalita Manuale: utilizzare i tasti direzionali dal telecomando a distanza o dalla App per
dirigere il robot verso punti specifici che si desidera pulire.
Puo essere attivata sia dalla App che dal telecomando a distanza.

Modalita ritorno alla base: seleziona questa modalita in qualsiasi e durante qualsiasi modalita
di pulizia per far si che il robot torni automaticamente alla base di ricarica.
Puo essere attivata dal robot, sia dalla App che dal telecomando a distanza.

Modalita Area Intelligente: una volta salvata la mappa della casa, selezionare questa modalita
per pulire un'area esatta con movimenti a zig-zag. Al termine della pulizia selezionata, il
robot tornera direttamente alla base di ricarica. Pud selezionare contemporaneamente piu di
un'area sulla mappa. Il robot attivera solamente la pulizia nella zona selezionata, per cui si
dirigera verso il punto e tornera alla sua base senza aspirare.

Puo essere attivata solamente dalla App.

Modalita In un punto: selezionare questa modalita per pulire una zona specifica della mappa
in profondita, sfruttando la potenza massima del robot. Il robot pulira una zona da 2x2 m con
movimenti a zig-zag e tornera direttamente alla base di ricarica al termine. Il robot attivera
solamente la pulizia nella zona selezionata, per cui si dirigera verso il punto e tornera alla sua
base senza aspirare.

Puo essere attivata solamente dalla App.

Modalita Area limitata: selezionare questa modalita e delimitare sulla mappa zone concrete
che non si desidera che il robot pulisca. Puo selezionare pili di un'area sulla mappa.
Puo essere attivata solamente dalla App.

Modalita Twice: selezionare questa modalita per effettuare una pulizia profonda della sua
casa.

Pud combinarsi con la modalita Bordi, Spirale, In un punto o Area intelligente. ILrobot effettuera
due cicli di pulizia completi e tornera direttamente alla base di ricarica.

7. PULIZIA E MANUTENZIONE

Spazzola centrale

1. Girareilrobot e premere il tasto di rilascio della spazzola centrale per ritirare il coperchio.
2. Rimuovere la spazzola centrale e pulire lo scomparto.

3. Pulire la spazzola centrale con gli strumenti forniti lavandola con acqua e sapone

4. qualora necessario.

5. Collocare la spazzola centrale al suo posto e chiudere la linguetta del coperchio.
Suggerimento: per garantire un funzionamento efficiente, cambiare la spazzola centrale ogni
6-12 mesi (a seconda della frequenza e del tipo d'uso).
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Fig.25

1. Coperchio della spazzola centrale
2. Llinguetta

3. Spazzola centrale

4. Scomparto

Spazzola in silicone

Fig.26

Per effettuare la pulizia della spazzola in silicone, seguire i passaggi della sezione precedente
per estrarla e lavarla con acqua e sapone. Asciugarlo con cura prima di installarlo di nuovo per
assicurarsi che funzioni in modo efficiente.

Cepillo Jalisco

Fig.27

Per effettuare la pulizia del Cepillo Jalisco, seguire i passaggi della sezione precedente per
estrarlo e lavarlo con acqua. Asciugarlo con cura prima di installarlo di nuovo per assicurarsi
che funzioni in modo efficiente.

Serbatoio dello sporco

Fig.28

1. Rimuovere il serbatoio dello sporco.

2. Aprire il coperchio del serbatoio dello sporco e svuotarlo.

3. Utilizzare la spazzola per pulire la parte interna del serbatoio dello sporco.
4. Installare di nuovo il deposito dello sporco nel robot.

Serbatoio misto

Fig.29

Estrarre il serbatoio misto.

Separare lo scomparto dello sporco dal resto del deposito.

Aprire lo scomparto dello sporco e svuotarlo.

Utilizzare la spazzola per pulire lo scomparto dello sporco.

Tornare ad installare lo scomparto dello sporco all'interno del serbatoio misto.

Installare di nuovo il serbatoio misto nel robot.

Se ha usato la funzione di lavaggio, svuotare l'acqua dal serbatoio e riempirlo d'acqua
pulita per pulirlo. Svuotarlo prima di installarlo nuovamente nel robot.

Nou s wN

Filtro altamente efficiente

Fig.30

1. Rimuovere il filtro altamente efficiente e scuoterlo per eliminare tutto lo sporco.

Avvisi:

Cambiare il filtro altamente efficiente ogni 3 mesi circa, a seconda (a seconda della frequenza
e della tipologia d'uso).
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2. Pulire periodicamente il filtro con una spazzola per evitare ostruzioni. Non utilizzare acqua
né detergenti.

Spazzola laterale

Fig.31

Ritirare e pulire regolarmente le spazzole laterali.

Suggerimento: per assicurare una pulizia perfetta, si consiglia di cambiare le spazzole laterali
ogni 3 mesi (dipendendo dalla frequenza e dal tipo d'uso).

Sensori anticaduta

Fig.32

Pulire regolarmente i sensori anticaduta con un panno morbido.

Avvertenza: trasportare o muovere sempre il prodotto quando e spento o nella sua scatola
originale.

8. CAMBIO E RICARICA DELLA BATTERIA

Non utilizzare batterie, caricabatterie o basi di ricarica differenti da quelle fornite ufficialmente
da Cecotec.

Non utilizzare batterie non ricaricabili.

Non rimuovere, smontare o cercare di riparare la batteria né la base di ricarica.

Non collocare la base diricarica vicino a fonti di calore.

Non utilizzare un panno umido per pulire nessuna delle parti di questo prodotto.

Ritirare la batteria e conservarla in un luogo asciutto e sicuro quando non utilizzato per un
periodo prolungato di tempo. Si consiglia di ricaricare la batteria ogni mese per evitare che
possa danneggiarsi.

Non gettare le batterie. Si consiglia di consegnarle a organizzazioni professionali per poterle
trattare correttamente.

9. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Problema

1. ILrobot non si accende o non inizia la pulizia.

2. ILrobot non si carica o non pud tornare alla base di carica.
3. ILrobot non funziona correttamente.

4. Il robot emette un suono inusuale durante la pulizia.

5. ILrobot non pulisce in modo efficiente o perde lo sporco.
6. ILrobot non si & potuto connettere alla rete Wi-Fi.

7. ILrobot non ha effettuato la pulizia programmata.
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8. ILrobot non torna alla base di ricarica dopo aver terminato la pulizia in un punto o dopo aver
cambiato la sua posizione iniziale.

9. ILrobot non riprende la pulizia.

10. ILrobot & sempre offline.

11. Errore di connessione tra cellulare e il robot.

Soluzione

1.1, ILrobot non puo funzionare con la batteria scarica. Lasciarlo ricaricare prima di metterlo in
funzione.

1.2. Latemperatura della stanza e inferiore a 0 °C o superiore a 50°C. Utilizzare il robot in luoghi
dove la temperatura ambiente sta nel margine di temperatura specificato.

2.1.Visono troppi ostacoli vicino alla base di carica, muovere la base di carica in un luogo libero.
2.2. Pulire i poli di ricarica.

2.3. Verificare che l'interruttore di accensione sia acceso.

2.4. Il robot e troppo lontano dalla base di ricarica,

collocarlo piu vicino alla stessa e riprovare.

2.5. C'e poco spazio libero attorno alla base di ricarica o i poli di ricarica non sono puliti.
Verificare che i poli di ricarica siano puliti.

3.1Spegnere il robot, scollegare l'interruttore e accenderlo di nuovo.

3.2 Una volta acceso il robot e fuori dalla base di ricarica, mantenere premuto il tasto del robot
delritorno alla base fino a che emetta un bip. Rilasciare immediatamente il tasto e premere di
nuovo fino a che il robot parli. In questo modo, il robot ssi resettera.

4. La spazzola centrale, le spazzole laterali o la ruota omnidirezionale possono essere
intrappolate, si prega di fermare il robot e pulirlo.

5.1. Il serbatoio dello sporco e pieno. Svuotarlo e pulire il filtro altamente efficiente se e
bloccato.

5.2. ILfiltro altamente efficiente & bloccato, pulirlo.

5.3. La spazzola centrale e intrappolata da un oggetto inusuale, pulirla.

6.1. ILsegnale Wi-Fi & debole, verificarlo.

6.2. La connessione Wi-Fi e instabile. Riavviare il router, verificare se la presenza di
aggiornamenti dell'App e riprovare.

6.3 Verificare che la connessione dati del telefono sia disattivata per migliorare il processo di
collegamento.

7.1. Verificare se il robot & in modo Notte e cambiare il modo. Il robot non effettua le pulizie
programmate quando e in modalita Notte.

7.2. Verificare che il robot sia connesso alla rete, non potra effettuare le pulizie programmate
senza connessione.

8.1. Il robot disegnera una mappa e calcolera un nuovo percorso dopo la pulizia in un punto o
dopo aver cambiato la sua posizione di partenza.

8.2.Se la base diricarica si trova molto lontano dal robot, non potra tornare automaticamente.
Portare manualmente il robot alla base di ricarica.
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9. Verificare che il robot non sia in modalita Notte, dato che non e possibile riprendere la pulizia
con questo tipo di modalita. Collocandolo manualmente alla base, non riprendera la pulizia.
10. Verificare che il robot sia connesso correttamente alla rete e sempre in zone con un buon
segnale Wi-Fi.

11. Verificare che il robot e la base di ricarica abbiano un buon segnale Wi-Fi, riavviare il router
e riprovare a connetterlo.

10. SPECIFICHE TECNICHE

Modello: Conga 5490

Riferimento del prodotto: 05438

100-240V~50/60 Hz

Batteria: 14,8 V, 6400 mAh

Bande di frequenza: 2.412-2.472 GHz 5150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Potenza Massima di Emissione: 16 dBm

Made in China | Progettato in Spagna

11. RICICLAGGIO DI ELETTRODOMESTICI

La direttiva europea 2012/19/UE in riferimento ai Rifiuti di Apparati Elettrici
ed Elettronici (RAEE) specifica che gli elettrodomestici non devono essere
riciclati con il resto dei rifiuti municipali. Tali elettrodomestici devono essere
gettati separatamente, al fine di ottimizzare il recupero e il riciclaggio di
materiali e, in questo modo, ridurre l'impatto sulla salute umana e sul medio
ambiente.
Il simbolo del cassonetto dei rifiuti barrato le ricorda l'obbligo di gettare
correttamente questo prodotto.
Per ottenere informazioni dettagliate sulla forma piti adeguata per gettare gli elettrodomestici
e/o le corrispondenti batterie, il consumatore dovra contattare le autorita locali.

12. GARANZIA E SAT

Questo prodotto ha una garanzia di 2 anni a partire dalla data di acquisto, sempre e quando
viene conservata e inviata la fattura di acquisto, il prodotto stia in perfetto stato fisico e si
utilizzi in modo adeguato cosi come indicato nel manuale di istruzioni.

La garanzia non coprira:

- Se il prodotto e stato utilizzato al di fuori della sua capacita o di utilizzo, maltrattato, colpito,
esposto ad umidita, sommerso da qualche liquido o sostanza corrosiva, cosi come qualsiasi
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altra mancanza attribuibile al consumatore.

- Se il prodotto & stato smontato, modificato o riparato da persone non autorizzate dal SAT
ufficiale di Cecotec.

- Se il problema e stato generato da un'usura normale dei pezzi dovuta all'uso.

Il servizio di garanzia copre tutti i difetti di fabbricazione per 2 anni secondo la legislazione
in vigore, ad eccezione dei pezzi consumabili. Nel caso di cattivo uso da parte dell'utente, il
servizio di garanzia non si fara responsabile della riparazione.

Qualora ci fosse un problema con il prodotto o avere una consulenza, contattare il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec attraverso il numero di telefono +34 96 321 07 28.
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1. INSTRUCOES DE SEGURANCA

Leia as seguintes instructes atentamente antes de usar o
produto. Guarde este manual para referéncias futuras ou
Novos usuarios.

Este produto deve ser usado conforme indicam as instrucoes
deste manual. Cecotec nao se responsabiliza de nenhum dano
ou acidente que seja consequéncia do uso inapropriado do
produto.

Certifique-se de que a voltagem de rede coincide com a
voltagem especificada na etiqueta de classificacao do produto
e de que a tomada tenha ligacao a terra.

O produto s6 podera ser montado e desmontado por pessoas
qualificadas.

Nao toque no cabo, na ficha nem no carregador com as maos
molhadas.

Mantenha o robot longe de roupa, cortinas e outros objetos e
materiais similares.

Nao se sente nem coloque objetos pesados ou afiados em
cima do produto.

Nao utilize o produto perto de fontes de calor, substancias
inflamaveis, superficies molhadas onde possa cair ou ser
atirado a agua, nem permita que entre em contacto com agua
ou outros liquidos. Nao utilize em exteriores.

Nao utilize a base de carga se tiver o cabo ou a ficha
estragados ou se nao funcionam corretamente. Em caso

de avaria, contacte com o Servico de Assisténcia Técnica de
Cecotec.

Nao utilize o dispositivo em mesas, cadeiras ou superficies

em altura onde tenha o risco de cair.

Nao utilize a protecao laser como asa para mover o robot.
Nao ponha o produto em funcionamento em lugares onde a
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temperatura seja inferiora 0 °C ou superior a 40 °C,

O dispositivo unicamente funciona com a bateria e o carregador
proporcionados. O uso de outros componentes ou acessoérios
podera levar ao risco de incéndio, eletrocussao ou danificar o
produto.

Nao utilize o dispositivo para aspirar objetos inflamaveis ou
beatas de cigarros, brasas ou cinzas.

Antes de por o robot em funcionamento, retire do chao pecas
de roupa, papeis, cabos ou outros elementos que possam
obstruir o dispositivo.

O aparelho nao deve ser usado por criancas de O a 8 anos. Este
aparelho pode ser usado por criancas de 8 anos se estiveram
continuamente sob supervisao.

Este produto pode ser usado por criancas a partir de 8 anos
e pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais
reduzidas, ou com falta de experiéncia e conhecimento se estao
supervisionados ou tenham recebido instrucdes concernentes
ao uso do aparelho de uma forma segura e entendem os riscos
que este implica.

Supervisione as criancas de que nao brinquem com o produto.
E necessério dar supervisdo estrita se o produto estiver a ser
usado perto ou por criancas.

2. PECAS E COMPONENTES

Robot

Fig. 1.

1. Modo de regresso a base

2. Lligar/Modo de limpeza automatica
3. Configuracéo de rede Wi-Fi

Robot e sensores
Fig. 2.
1. Sensor laser
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Tampa superior

Regresso a base/Aceso/Limpeza automatica
Sensor recetor de infravermelhos

Sensores anti colisdo

Roda omnidirecional

Bornes de carga

8 Bateria

Escova lateral

. Para choques

. Tampa do motor

. Escova principal: para limpar todo tipo de superficies
. Roda esquerda

. Roda direita

Escova de silicone: especial para pelo de animais

. Cepillo Jalisco: especifico para chaos duros

Sensor 6tico: especifico para evitar choques laterais do robot

Depdsito misto
Fig. 3.
Compartimento de dgua

1.
2.
3.

Bloqueio do depésito
Entrada de dgua
Depdsito de agua

Compartimento de sujidade
Fig. 4.

1.
2.

Filtro de alta eficiéncia
Compartimento de sujidade

Depdésito de sujidade
Fig. 5.

1.

2.
3.
4.

Depdsito de sujidade

Filtro primario

Filtro de alta eficiéncia

Tampa do depdsito de sujidade

Base de carga
Fig. 6.

1.
2.
3.

Zona de transmissao de sinal
Borne de carga
Indicador de carga
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4. Ranhura para o cabo
5. Bornedecarga

Suporte da mopa e mopa

Fig. 7.

1. Mopa

2. Suporte da mopa
3. Velcro

4. Llingueta

3. ANTES DE USAR

Tire o produto da caixa e retire todo o material de embalagem.

Certifique-se de que todas as pecas e componentes estao incluidos e em bom estado. Se
observar algum dano visivel, entre em contacto imediatamente com o Servico de Assisténcia
Técnica oficial de Cecotec.

4. INSTALACAO

Instalacao do robot e da base de carga

Fig. 8.

Conecte a base de carga a corrente elétrica e enrole o que resta do cabo. £ importante guardar
0 que resta do cabo na parte inferior da base de carga para evitar que se desconecte ou que
se arraste.

Coloque a base de carga contra a parede deixando a disténcia de seguranca indicada no
seguinte desenho.

Nota: mantenha uma distancia de pelo menos 1m de cada lado da base de cargaede 2 m a
frente.

Fig. 9.

Adverténcia: nao exponha a base de carga a luz solar direta.

Mantenha pressionado o botdo de inicio durante 3 segundos; quando o indicador luminoso
acender, coloque o robot na base de carga.

Fig. 10.

Luz azulfixa: On/ Em funcionamento

Luz laranja oscilante: a carregar

Luz vermelha a piscar: erro
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Aviso:

Leve o robot a base de carga se a bateria estiver baixa. O robot pode néo ligar se a bateria
estiver muito baixa.

O robot ligard automaticamente ao coloca-lo na base de carga.

O robot ndo se pode desligar durante a carga.

Instalar o depdsito misto e de sujidade
Nota: ndo é recomendavel utilizar a funcdo de esfregar durante a primeira utilizac&o.

Abra a tampa de plastico do depésito e encha-o de dgua sem que esta sobressaia do depdsito.
Certifique-se de fechar corretamente a aba de silicone para evitar que a agua saia.

Fig. 11.

Instale o depésito no robot seguindo a direcéo indicada na imagem. Certifique-se de que esta
bem fechado.

Fig. 12.

Unicamente para instalacéo do depésito misto:

Utilize o velcro da mopa para cola-la a parte inferior do suporte da mopa.

Fig. 13.

Pressione manualmente as linguetas situadas em ambos lados do suporte da mopa e empurre
até encaixa-lo na posicdo correta. Escutard um “clic” indicando que estéd bem colocado.

Fig. 14.

Recomendacobes:

N&o utilize a funcao de esfregar quando o robot estiver sem supervisao.

Desinstale o suporte da mopa quando o robot estiver a carregar ou quando o robot ndo estiver
em uso.

Se houver tapetes em casa, configure dreas restritas para evitar que o robot passe por eles.
Adicione umas gotas de produto de limpeza se for necessario, sempre e quando este ndo seja
COrrosivo.

Para retirar o suporte da mopa, pressione o botdo de desblogueio e puxe para fora.
Adverténcias:

0 excesso de produtos de limpeza pode bloquear as saidas de dgua.

Para um resultado eficiente ao esfregar, é recomendavel humedecer a mopa antes de usa-la.

Primeira limpeza

Uma vez instalado o robot aspirador e a base de carga devera seguir os seguintes passos
antes de programar a primeira limpeza.

Em primeiro lugar, o robot terd que realizar um ciclo de carga completo. € recomendavel deixar
a carregar durante toda a noite. Quando a bateria estiver completamente carregada poderd
realizar a primeira limpeza e guardar o primeiro mapa. Para isso, ative o modo Auto e a poténcia
de succao Eco. € muito importante seguir estas indicacOes para que o robot reconheca todos
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os cantos da casa e possa realizar um mapeamento completo.

Se tiver uma casa demasiado grande e o robot ficar sem bateria, ndo faz mal. Quando regressar
a base de carga, o robot guarda tanto o mapa completo como os mapas incompletos, uma
vez carregado, continuard a limpeza no ponto onde deixou, até fazer o mapeamento total
da superficie. O robot faz o mapeamento constantemente, pelo que se adapta de maneira
individualizada e personalizada as particularidades de cada lar e melhora o seu mapa
constantemente.

5. FUNCIONAMENTO

O indicador luminoso mudara de laranja a piscar a azul fixo quando a bateria estiver totalmente
carregada e o robot pronto para funcionar.

O robot ndo pode funcionar com bateria baixa.

Recomendac&o: retire todos os cabos e obstaculos do chéo antes de por o robot a funcionar
para evitar acidentes e danos.

5.1. Botdes do robot

Fig.15.

Modo Auto

Pressione o botao de ligar do robot para que comece a limpar automaticamente no modo
Bordas e depois realize um ciclo de limpeza de forma ordenada em ziguezague, enquanto
reconhece as areas pelas quais estd a limpar e pelas que n&o. O robot fard um plano da rota
de limpeza de forma automatica a medida que limpa. Se controlar o robot de forma manual
durante este modo, voltara a calcular a rota, pelo que poderia passar por zonas que ja estao
limpas. Para garantir uma limpeza eficiente, ndo dirija o robot de forma manual durante a
limpeza automatica.

Gracas a sua tecnologia Total Surface 2.0, o robot voltard automaticamente a base de carga
quando a bateria estiver baixa e retomard a limpeza com alta eficiéncia desde o0 mesmo ponto
quando tenha finalizado a carga. Durante o percorrido, o robot fard uma pequena pausa para
reconhecer a area e planificar a rota de limpeza (esta pausa varia dependendo das condictes
do lar).

Nota: o robot limpa de maneira ordenada em areas quadradas 4 x 4 m, pelo que pode sair de
um quarto para delimitar dita drea. Nao se preocupe, ja que limpara toda a superficie acessivel.

Modo de regresso a base

Pressione o botao “regresso a base".

no robot para o envia-lo a base de carga. Este modo pode ser ativado durante qualquer outro
ciclo de limpeza, o robot deixara de limpar e voltara a base de carga de forma automética.

O robot seguird a rota mais curta para voltar a base de carga gracas a memorizacao de mapas
e a funcao de regresso a base inteligente.
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Ao completar um ciclo de limpeza ou quando a bateria estiver baixa, gracas a tecnologia Total
Surface 2.0, o robot também voltara de forma automatica a base de carga para evitar que fique
sem bateria. Uma vez que se tenha carregado, voltard ao ponto exato de limpeza, onde antes
tinha ficado.

Recomendacao: retire o depésito misto durante a carga.

5.2. Comando a distancia

Fig. 16.

Programacao

Niveis de poténcia (Turbo/Normal/Eco)
Regresso a base

Relégio

Controlo manual

Ligar/Pausa

Modo bordas

Nowukwdhe

Vincular o comando a distancia

Se o robot ndo responde ao comando a distancia, siga 0s seguintes passos:

Mantenha pressionado o botdo do modo Bordas do comando a distancia durante 5 segundos,
o comando entrard em modo de vinculacao. O ecra mostrara 8888.

O recetor do comando a distancia ativarad aos 5 segundos e entrara em modo de vinculacdo.
O robot recebera o sinal de comando a distancia e o comando a distancia voltara ao estado
normal. O ecrd mostrara que o processo de vinculacao esta completo.

Em caso de que o processo de vinculacao falhe, o comando a distédncia mostraré 8888 e saird
do modo de vinculacao 30 segundos depois.

As seguintes funcdes e os modos podem ser ativados desde o comando a distancia.

Modos

Ao funcionar pela primeira vez, o robot realizara um processo de mapeamento e memorizagao
antes de comecar a limpeza. Utilize o robot em modo Auto e poténcia Eco, desta maneira
garante de que o mapa seja memorizado por completo.

Aviso: certifique-se de que o indicador luminoso esta ligado a azul antes de utilizar, sinal de
que o robot esta ativado. Se nao estiver, pressione qualquer botao do comando a distancia
para ativar.

Modo Auto

Fig. 17.

Pressione o botdo de ligar no robot para que comece a limpar automaticamente no modo
Bordas e depois realize um ciclo de limpeza de forma ordenada em ziguezague, enquanto
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reconhece as areas pelas quais estd a limpar e pelas que néo. O robot fard um plano da rota
de limpeza de forma automatica a medida que limpa. Se controlar o robot de forma manual
durante este modo, voltard a calcular a rota, pelo que poderia passar por zonas que ja estao
limpas. Para garantir uma limpeza eficiente, nao dirija o robot de forma manual durante a
limpeza automatica.

Gracas a sua tecnologia Total Surface 2.0, o robot voltard automaticamente a base de carga
quando a bateria estiver baixa e retomard a limpeza com alta eficiéncia desde o mesmo ponto
quando tenha finalizado a carga. Durante o percorrido, o robot fard uma pequena pausa para
reconhecer a area e planificar a rota de limpeza (esta pausa varia dependendo das condictes
do lar).

Adverténcia: o robot limpa de maneira ordenada em areas quadradas 4 x 4 m, pelo que pode
sair de um quarto para delimitar dita drea. N&o se preocupe, j& que limpara toda a superficie
acessivel.

Modo bordas

Fig.18.

Pressione modo Bordas no comando a disténcia para que comece a limpeza de bordas.
Limpara de forma automatica ao longo do perimetro de toda a superficie e depois voltard a
base de carga de forma direta automaticamente. Em caso de que o robot ndo tenha saido da
base de carga, voltard ao ponto de inicio.

Aviso: pressione o botdo de niveis de poténcia para mudar entre os 3 modos: Eco/Normal/
Turbo.

Modo de regresso a base

Fig. 19.

Pressione o botao Regresso a base no comando a distancia para enviar o robot a base de carga.
Este modo pode ser ativado durante qualquer outro ciclo de limpeza, o robot deixara de limpar
e voltard a base de carga de forma automatica. O robot seguird a rota mais curta para voltar
a base de carga gracas a memorizacdo de mapas e a funcao de regresso a base inteligente.

Ao completar um ciclo de limpeza ou quando a bateria estiver baixa, gracas a tecnologia Total
Surface 2.0, o robot também voltara de forma automatica a base de carga para evitar que fique
sem bateria. Uma vez que se tenha carregado, voltara ao ponto exato de limpeza, onde antes
tinha ficado.

Adverténcias:

Retire o depdsito misto do robot antes de o por a carregar.

Certifigue-se de que o quarto esteja arrumado para que o robot possa aceder a base de carga
sem problemas.
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Funcdes

Pausa

Enquanto o robot estiver em funcionamento, pressione o botdo de ligar na App, no comando a
distancia ou no robot para pard-lo e pressione outra vez para retomar a limpeza.

Standby
O robot entrard em modo standby automaticamente depois de 5 minutos de inatividade.
Pressione o botdo de ligar na App, no comando a distancia ou no robot para voltar a ativar.

Adverténcias:
Depois de 12 horas de inatividade, o robot desligara de forma automatica.
Durante a carga, o robot nao entrard em modo standby.

Nivel de poténcia de succéo

Pressione o botao de niveis de poténcia de succdo do comando a distancia para selecionar
o nivel desejado. Selecione Eco (poténcia baixa), Média (poténcia média) ou Turbo (poténcia
maxima).

Programacao

Adverténcia: o robot ndo pode ser programado desde mais de um dispositivo ao mesmo
tempo. Certifique-se de programar desde a App ou desde o comando a distancia.

O robot conta com uma funcao de programacdo para oferecer uma limpeza de maxima
eficiéncia. Os ajustes de hora e programacao da limpeza devem ser feitos desde o comando a
distancia. Uma vez programado, o robot levara realizard automaticamente o ciclo de limpeza
correspondente a cada dia.

Aviso: certifique-se de que o robot estd ativado e de que o indicador luminoso esta ligado
antes de programar a limpeza ou configurar hora.

Hora atual

Fig. 20.

Mantenha pressionado o botdo do relégio durante 3 segundos. Os primeiros 2 digitos,
correspondentes a hora, piscarao.

Utilize os botdes de direcdo de cima e baixo para configurar a hora atual. Depois, utilize os
botdes de direcdo de direita e esquerda para mudar de horas a minutos e repita o passo
anterior.

Fig. 21.

Pressione o botdo de relégio outra vez para guardar os ajustes.

Programacao de tarefas de limpeza
Mantenha pressionado o botao de programacao durante 3 segundos. Os primeiros 2 digitos,
correspondentes a hora, piscarao.
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Fig. 22.

Utilize os botdes de direcao de cima e baixo para configurar a hora da programacd&o. Depois,
utilize os botdes de direcao de direita e esquerda para mudar de horas a minutos e repita o
passo anterior.

Fig. 23.

Pressione o botao de programacao outra vez para guardar os ajustes.

Para cancelar a programacao da limpeza, siga os seguintes passos:

Configure a hora do comando a distancia em 00:00 a.m. e guarde os ajustes.

Desligue o interruptor de ligar no robot durante 1T minuto e volte a ligar o interruptor.

Aviso: o robot emitiréd um alarme indicando que os ajustes foram guardados.
Adverténcia: ao mudar as pilhas do comando a disténcia, a hora do relégio e da programacao
devem ser configuradas novamente.

Indicador luminoso:

Em funcionamento: luz azul fixa.

Bateria baixa: luz laranja a piscar lentamente.

A carregar: luz laranja oscilante.

Configuracdo de rede: luz azul.
Iniciando/atualizando firmware: luz azul oscilante.
Erro: luz vermelha a piscar répido

6. APP TELEMOVEL E CONEXAQ WI-FI

Paraacederatodas as funcoes do seu robot desde qualquer lugar, € recomendavel descarregar
a App Conga 5000. Podera controlar o robot da forma mais eficaz e desfrutar da exceléncia na
limpeza.

Vantagens da App:

Controle o seu robot de forma féacil e intuitiva.

Ativar a limpeza desde qualquer lugar.

Realizar a configuracdo e a programacao diaria.

Desfrute de diferentes modos de limpeza. Auto, Espiral, Bordas, Manual, Twice, Area
restringida, Pontual, Area inteligente, regresso & base e Scrubbing.

Visualize como o robot cria um mapa interativo a medida que vai limpando.

Organize os mapas de forma inteligente através da funcao Room Plan que lhe permite juntar,
dividir e nomear os diferentes espacos da casa. Além do mais, crie e programe os seus proprios
planos de limpeza selecionando os quartos que deseja, em que modo e poténcia.

Verifique a superficie limpa e o tempo demorado.

Aceda ao seu histérico de limpeza.
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A App é compativel com redes 5G.
*Este modelo é compativel com os assistentes virtuais por voz Google Assistant e Alexa.

Configuracdo:

Fig. 24.

1. Descarregue a App Conga 5000 desde a App Store ou Google Play.
Crie uma conta com o seu endereco e-mail e uma senha.
Confirme o seu registo.

Adicione o seu robot Conga.

Conecte a uma rede Wi-Fi.

uoewN

Adverténcias:

0 nome da rede Wi-Fi e a palavra-passe nao podem exceder os 32 bits.

Se a conexao a rede falhar, siga os passos seguintes:

Pressione o botao On/Off durante 5 segundos, o robot entrard em modo de suspensao e o
indicador luminoso Wi-Fi piscara rapidamente, indicando que houve uma falha na conexao.
Tente conectar o robot seguindo os passos do apartado anterior.

Em caso de que a conexao falhe outra vez, verifique o seguinte:

a. O robot esta demasiado longe do router.

b. A senha da rede Wi-Fi é incorreta.

Pode utilizar os seguintes modos desde a App:

Modo Auto: ao selecionar este modo, o robot limpara por quadrantes de 4x4 m. Dentro desde
espaco, fara a primeiro uma limpeza em modo Bordas, depois em ziguezague até completar
toda a superficie. Uma vez finalizada a limpeza, regressa automaticamente a base de carga.
Pode ser ativado desde a aplicacao e desde o comando a distancia.

Nota: é possivel que o robot mude de quarto para completar a limpeza de algum dos
quadrantes. Ndo se preocupe, isto ndo afetard ao funcionamento do robot.

Modo Bordas: ao selecionar este modo, o robot limparé ao longo das paredes e dos méveis.
Pode ser ativado desde a aplicacao e desde o comando a distancia.

Modo Espiral: ao selecionar este modo, o robot comecard a limpeza num ponto exato e
realizara movimentos em espiral para fora e depois para dentro a maxima poténcia até voltar
ao ponto de inicio. Ao finalizar a limpeza, voltara a base de carga diretamente.

S6 pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo de esfregar intensivo: ao ativar este modo, o robot realiza movimentos vaivém,
simulando os movimentos reais de uma esfregona. Comecard a limpar em modo Bordas,
continuard em movimentos ziguezague e finalmente voltarad a base de carga de forma direta.
S6 pode ser ativado desde a aplicacao.
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Modo manual: para efetuar uma limpeza de forma manual, utilize os botdes de direcdo do
comando a distancia ou desde a App para dirigir o robot aos pontos especificos que deseja
limpar.

Pode ser ativado desde a aplicacao e desde o comando a distancia.

Modo regresso a base: selecione este modo a qualquer momento e durante qualquer modo de
limpeza para que o robot volte a base de carga de forma automatica.
Pode ser ativado desde o robot, desde a aplicacao e desde o comando a distancia.

Modo area inteligente: uma vez tenha guardado o mapa da casa, selecione este modo ara
limpar uma area concreta em movimentos ziguezague. Ao finalizar a limpeza da area
selecionada, o robot voltard a base de carga de forma direta. Pode selecionar mais de uma
area no mapa ao mesmo tempo. O robot sé podera ativar a limpeza na zona selecionada, pelo
que ird ao ponto e voltard a base sem aspirar.

Sé pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo num sé ponto: selecione este modo para limpar uma zona especifica do mapa em
profundidade, aproveitando a poténcia maxima do robot. O robot limpard uma zona de 2x2
m em movimentos ziguezague e voltard a base de carga de forma direta ao finalizar. O robot
s6 poderd ativar a limpeza na zona selecionada, pelo que ird ao ponto e voltard a base sem
aspirar.

S6 pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo Area restrita: selecione este modo e delimite no mapa zonas concretas que ndo quer que
o robot limpe. Pode selecionar mais de uma érea no mapa ao mesmo tempo.
Sé pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo Twice: selecione este modo para levar a cabo uma limpeza profunda da sua casa.
Pode ser combinado com o modo Bordas, Espiral, Pontual, ou Area inteligente. O robot efetuara
dois ciclos de limpeza completos e voltara a base de carga diretamente.

7. LIMPEZA E MANUTENCAO

Escova central

1. Dé a volta ao robot e pressione o botdo de desbloqueio da escova central para retirar a
tampa.
Tire a escova central e limpe o compartimento.

3. Limpe a escova central com as ferramentas proporcionadas e lave-a com dgua e sabdo se
for necessario.

4. Coloque a escova central na sua posicéo e feche a aba da tampa.
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Recomendac&o: para garantir um funcionamento eficiente, mude a escova central a cada 6-12
meses (dependendo da frequéncia e tipo de usabilidade).

Fig. 25.

1. Tampa da escova central
2. Llingueta

3. Escova central

4. Compartimento

Escova de silicone

Fig. 26.

Para levar a cabo a limpeza da escova de silicone, siga as instrucoes do apartado anterior
para extrair e lavar com agua e sabao. Seque cuidadosamente antes de voltar a instalar para
garantir que funciona eficientemente.

Cepillo Jalisco

Fig. 27.

Para levar a cabo a limpeza da escova cepillo Jalisco, siga as instrucdes do apartado anterior
para a extrair e lavar com dgua. Seque cuidadosamente antes de voltar a instalar para garantir
que funciona eficientemente.

Depésito de sujidade

Fig. 28.

1. Extraia o depdsito de sujidade.

2. Abraatampa do deposito de sujidade e esvazie-o.

3. Utilize a escova de limpeza para limpar o interior do depésito de sujidade.
4. Instale o depésito de sujidade no robot outra vez.

Depdsito misto

Fig. 29.

Extraia o depdsito misto.

Separe o compartimento de sujidade do resto do depésito.

Abra o compartimento de sujidade e esvazie.

Utilize a escova de limpeza para limpar o compartimento de sujidade.

Volte a instalar o compartimento de sujidade dentro do depdsito misto.

Instale o depdsito misto no robot outra vez.

Se usou a funcao de esfregar, esvazie a dgua do depésito e encha de dgua limpa para
limpar. Volte a esvaziar antes de instalar outra vez no robot.

Nove N e

Filtro de alta eficiéncia
Fig. 30.
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1. Retire ofiltro de alta eficiéncia e sacuda para eliminar toda a sujidade.

Avisos:

Troque o filtro de alta eficiéncia a cada 3 meses aproximadamente, dependendo da frequéncia

e tipo de uso.

2. Limpe o filtro periodicamente com uma escova para evitar obstrucdes. Nao utilize agua
ou detergentes.

Escova lateral

Fig. 31.

Retire e limpe as escovas laterais regularmente.

Recomendacao: para garantir uma limpeza eficiente, é recomendavel mudar as escovas
laterais a cada 3 meses (dependendo da frequéncia e tipo de usabilidade).

Sensores anti queda

Fig. 32.

Limpe regularmente os sensores anti queda com um pano suave.
Adverténcia: transporte ou mova sempre o robot na sua caixa original.

8. CARGA E TROCA DA BATERIA

Nao utilize baterias, carregadores ou bases de carga diferentes as proporcionadas por Cecotec.
Nao utilize baterias nao recarregaveis.

Nao retire, desmonte ou trate de reparar a bateria nem a base de carga.

Nao coloque a base de carga perto de fontes de calor.

Nao utilize um pano hdmido para limpar nenhuma das partes deste produto.

Retire a bateria e guarde num lugar seco e seguro se ndo usar o robot por um longo periodo de
tempo. € recomendével carregar a bateria todos os meses para evitar que se danifique.

Nao descarte as baterias de qualquer maneira. € recomendavel entregar a organizacdes
profissionais para que sejam tratadas de forma adequada.

9. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Problema

1. O robot nao liga ou nao inicia a limpeza.

2. 0 robot ndo carrega ou ndo pode regressar a base de carga.
3. O robot ndo funciona corretamente.

4. 0 robot emite um ruido estranho durante a limpeza.

5. 0 robot nao limpa eficientemente ou perde a sujidade.

6. 0 robot nao conseguiu conectar a rede Wi-Fi.

1o | CONGA

S490

PORTUGUES

7.0 robot nao realizou a limpeza programada.

8 0 robot ndo regressa a base de carga depois de finalizar a limpeza pontual ou de ter mudado
a sua posicao inicial.

9. 0 robot ndo retoma a limpeza.

10. O robot esta sempre offline.

11. Falha na conexao entre o telemdvel e o robot.

Solucéo

1.1. O robot n&o pode funcionar com bateria baixa. Deixe que carregue por completo antes de
pdr a funcionar.

1.2. A temperatura do espaco a limpar é inferior a 0 °C ou superior a 50 °C. Utilize o robot em
lugares onde a temperatura ambiente esteja entre as temperaturas especificadas.

2.1 H& demasiados obstaculos perto da base de carga, mova a base para um lugar arrumado.
2.2. Limpe os bornes de carga.

2.3. Certifique-se de que o interruptor de ligar esta ligado.

2.4. 0 robot estd excessivamente longe da base de carga,

coloque-o mais perto e tente novamente.

2.5. Ha muito pouco espaco ao redor da base de carga ou os bornes de carga nao estao limpos.
Certifigue-se de que os bornes de carga estejam limpos.

3.1 Desligue o robot, desconecte o interruptor e volte a ligad-lo.

3.2 Quando o robd estiver ligado e fora da carga de base, mantenha pressionado o botdo
de regresso a base até o robot emitir um bip. Imediatamente, deixe o botdo e pressione-o
novamente até o robot falar. Deste modo, o robot reiniciara.

4. A escova central, as escovas laterais ou a roda omnidirecional podem estar enredadas, pare
o robot e limpe-o.

5.1. O depésito de sujidade estd cheio. Esvazie-o e limpe o filtro de alta eficiéncia se estiver
bloqueado.

5.2. Ofiltro de alta eficiéncia estd sujo, limpe-o.

5.3. A escova central esta enredada com algum objeto estranho, limpe-a.

6.1. O sinal da rede Wi-Fi é fraco, verifique-o.

6.2. A conexao Wi-Fi é instavel. Reinicie o router, verifiqgue se h& alguma atualizacdo da
aplicacao e volte a tentar.

6.3. Certifique-se de que os dados méveis do seu dispositivo estdo desativados para melhorar
0 processo de associacao.

7.1. Verifique se o robot estd em modo Noite e mude o modo. O robot ndo realiza as limpezas
programadas quando esta em modo Noite.

7.2. Certifique-se de que o robot estd conectado a rede, ndo poderd realizar limpezas
programadas sem conexao.

8.1. 0 robot fard um mapeamento e calculard uma nova rota de limpeza em modo pontual ou
depois de ter mudado de posicao de inicio.

8.2. Se a base de carga estd muito longe do robot, ndo poderd voltar automaticamente. Leve o
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robot a base de carga de forma manual.

9. Certifique-se de que o robot ndo estd em modo Noite, j& que ndo retomara a limpeza neste
modo. Ao colocd-lo na base manualmente, também ndo retomara a limpeza.

10. Certifique-se de que o robot estad conectado corretamente a rede e sempre em zonas com
bom sinal Wi-Fi.

11. Certifique-se de que o robot e a base de carga estdo numa zona com bom sinal Wi-Fi,
reinicie o router e tente conecta-lo novamente.

10. ESPECIFICACOES TECNICAS

Modelo: Conga 5490

Referéncia: 05438

100-240V~50/60 Hz

Bateria: 14,8 V, 6400 mAh

Bandas de Frequéncia: 2.412-2.472 GHz 5150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Poténcia maxima de Emissao: 16 dBm

Made in China | Desenhado em Espanha

11. RECICLAGEM DE ELETRODOMESTICOS

A diretiva europeia 2012/19/UE sobre Residuos de Aparelhos Elétricos
e Eletrénicos (RAEE) especifica que os eletrodomésticos ndo devem ser
reciclados com o resto dos residuos municipais. Ditos eletrodomésticos
terao de ser eliminados de forma separada, para otimizar a recuperacao e
reciclagem de materiais e, desta maneira, reduzir o impacto que possam ter
na salide humana e no meio ambiente.

O simbolo do contentor riscado recorda a sua obrigacdo de eliminar este
produto de forma correta.

Para obter informacao detalhada acerca da forma mais adequada de eliminar os seus
eletrodomésticos e/ou as correspondentes baterias, o consumidor deverd contactar com as
autoridades locais.

12. GARANTIA E SAT

Este produto tem uma garantia de 2 anos desde a data de compra, sempre e quando se
conserve e envie a fatura de compra, o produto esteja em perfeito estado fisico e se lhe dé um
uso adequado tal e como se indica neste Manual de Instrucoes.

A garantia ndo cobrird:
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- Se o produto tiver sido usado fora da sua capacidade ou utilidade, maltratado, batido, exposto
a humidade, submergido em algum liquido ou substancia corrosiva, assim como qualquer
outra falta atribuivel ao consumidor.

+ Se o produto foi desmontado, modificado ou reparado por pessoas ndo autorizadas pelo SAT
oficial de Cecotec.

+ Se a ocorréncia foi originada pelo desgaste normal das pecas devido ao uso.

0 servico de garantia cobre todos os defeitos de fabricacdo durante 2 anos com base a
legislacao vigente, exceto pecas consumiveis. Em caso de mal uso por parte do usuério, o
servico de garantia ndo se faré responséavel pela reparacdo.

Se em alguma ocasiao deteta uma ocorréncia com o produto ou tem alguma consulta, entre
em contacto com o Servico de Assisténcia Técnica oficial de Cecotec através do ndmero de
telefone +34 96 32107 28.
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NEDERLANDS

1. VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN

Lees de volgende voorschriften aandachtig voordat u het
toestel gebruikt. Bewaar deze handleiding voor toekomstig(e)
gebruik of gebruikers.

Gebruik het toestel volgens de instructies in deze handleiding.
Cecotec is niet aansprakelijk voor schade of ongevallen te
wijten aan een foutief gebruik van het product.

Zorg ervoor dat de netspanning overeenkomt met de spanning
vermeld op het classificatielabel van het toestel en dat het
stopcontact geaard is.

Het product mag alleen gemonteerd en gedemonteerd
worden door gekwalificeerd personeel.

Raak de kabel, het stopcontact en de oplader niet aan met
natte handen.

Houd de robot buiten het bereik van kleding, gordijnen en
gelijksoortige materialen.

Ga niet op het toestel zitten en plaats geen scherpe of zware
objecten op het apparaat.

Gebruik het toestel niet in de buurt van warmtebronnen,
ontvlambare stoffen en natte oppervlakken waar het product
kan vallen of in het water terecht kan komen. Laat de robot
niet in contact komen met water of andere vloeistoffen.
Gebruik het toestel niet buiten.

Gebruik het oplaadstation niet als de kabel of de stekker
beschadigd zijn of niet correct werken. In geval van storingen,
contacteer de technische dienst van Cecotec.

Gebruik de robot niet op tafels, stoelen of hoge oppervlakken
waar hij vanaf zou kunnen vallen.

Gebruik de bescherming van de laser niet als handvat om de
robot te verplaatsen.

Schakel de robot niet in op plaatsen met een temperatuur
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onder 0 °C of boven 40 °C.

Het toestel werkt alleen met de meegeleverde batterij en
oplader. Andere onderdelen of accessoires gebruiken kan een
risico op brand, elektrocutie of schade aan het toestel met zich
mee brengen.

Gebruik de robot niet om brandbare objecten of smeulende
sigaretten, lucifers of as op te zuigen.

Zorg ervoor dat de vloer vrij is van kleding, papier, kabels en
andere objecten die het apparaat kunnen hinderen voordat u
de robot inschakelt.

Het toestel mag niet gebruikt worden door kinderen van O tot 8
jaar. Dittoestel kan gebruikt worden door kinderen vanaf 8 jaar
indien ze onder voortdurend toezicht staan.

Dit toestel kan gebruikt worden door kinderen vanaf 8 jaar en
personen met een verminderd fysiek, zintuiglijk of mentaal
vermogen of met een gebrek aan ervaring en kennis, indien
ze onder toezicht staan of als ze instructies hebben gekregen
betreffende het veilige gebruik van het apparaat en ze de
risico's begrijpen die ermee verbonden zijn. Laat kinderen niet
spelen met het toestel.

Hou toezicht op kinderen om ervoor te zorgen dat ze niet met
het toestel spelen. Strikt toezicht is noodzakelijk als het toestel
gebruikt wordt door of in de buurt van kinderen.

2. ONDERDELEN EN COMPONENTEN

Robot

Fig. 1.

1. Backhome

2. Aan/Automatische schoonmaakstand
3. Instellingen wifinetwerk
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Robot en sensoren
Fig. 2.

Lo NOU R WDNR

L e e e T
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Lasersensor

Bovenste deksel

Back home/Aan/automatische schoonmaak
Infraroodsensor

Anti-botssensor

Wendbaar wieltje

Oplaadpoorten

Batterij

Zijdelingse borstel

. Bumper

. Dekselvan de motor
. Hoofdborstel: om alle soorten oppervlakken schoon te maken
. Linkerwieltje

. Rechterwieltje
. Rubberen borstel: speciaal voor dierlijke haren
. Jalisco borstel: speciaal voor harde vloeren
. Optische sensor: om zijdelingse schokken te vermijden

Gemengd reservoir
Fig. 3.
Watercompartiment

1.
2.
3.

Bevestiging van het reservoir
Watertoevoer
Waterreservoir

Vuilcompartiment
Fig. 4.

1.
2.

Hoogrendementsfilter
Vuilcompartiment

Vuilreservoir
Fig. 5.

1.

2.
3.
4

Vuilreservoir

Primair filter
Hoogrendementsfilter
Deksel van het vuilreservoir

Oplaadstation
Fig. 6.
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Signaalzender
Oplaadpoort
Oplaadindicator
Kabelsleuf
Oplaadpoort

e wWwN e

Dweilhouder en dweil
Fig. 7.

1. Dweil

2. Dweilhouder

3. Klittenband

4. Klepje

3.VOOR U HET TOESTEL GEBRUIKT

Haal het toestel uit de doos en verwijder al het verpakkingsmateriaal.
Controleer of alle onderdelen en componenten in de verpakking zitten en in een goede staat
zijn. Als u zichtbare schade vaststelt, contacteer de technische dienst van Cecotec.

4. INSTALLATIE

De robot en het oplaadstation installeren

Fig. 8.

Sluit het oplaadstation aan op het stroomnet en berg de resterende kabel op. Het is belangrijk
dat u de resterende kabel opbergt in het kabelcompartiment aan de onderkant van het
oplaadstation om te voorkomen dat de kabel losraakt of dat eraan getrokken wordt.

Plaats het oplaadstation tegen de muur en zorg voor een minimale veiligheidsafstand zoals
weergegeven in de onderstaande afbeelding.

Opmerking: zorg voor een vrije ruimte van minstens 1 m aan elke zijkant en 2 meter aan de
voorkant van het oplaadstation.

Fig. 9.

Waarschuwing: stel het oplaadstation niet bloot aan direct zonlicht.

Houd de aan/uit-knop ingedrukt gedurende 3 seconden. Plaats de robot op het oplaadstation
wanneer het indicatielampje oplicht.

Fig. 10.

Blauw licht: ON/Aan

Oscillerend oranje licht: aan het opladen

Rood knipperlicht: foutmelding
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Opmerking:

Breng de robot naar het oplaadstation als het batterijpercentage laag is. De robot kan niet
inschakelen als het batterijpercentage zeer laag is.

De robot zal automatisch inschakelen als hij op het oplaadstation wordt geplaatst.

Het is niet mogelijk om de robot uit te schakelen tijdens het opladen.

Installatie van het gemengd reservoir en het vuilreservoir
Opmerking: het wordt afgeraden om tijdens het eerste gebruik de schrobfunctie te gebruiken.

Open het blauw plastic klepje van het reservoir. Vul het reservoir met water zonder het te
laten overlopen. Zorg ervoor dat het plastic klepje correct gesloten is om te voorkomen dat
het water gaat lekken.

Fig. 11.

Installeer het reservoir op de robot volgens de richting die op de tekening is aangegeven. Zorg
ervoor dat het reservoir goed gesloten is.

Fig.12.

Alleen voor de installatie van het gemengd reservoir:

Gebruik de klittenband van de dweil om hem te bevestigen aan de dweilsteun.

Fig. 13.

Druk op de lipjes aan weerszijden van de dweilhouder en duw tot de dweil correct geplaatst is.
Als u een klik hoort is de dweil goed bevestigd.

Fig. 14.

Aanbevelingen:

Gebruik de schrobfunctie enkel als de robot onder toezicht staat.

Verwijder de dweilsteun als de robot aan het opladen is of wanneer u hem niet gebruikt.

Stel beperkte zones in als u tapijten in huis heeft om te voorkomen dat de robot de tapijten
dweilt.

Voeg indien nodig enkele druppels schoonmaakmiddel toe aan het water. Zorg dat het geen
corrosief schoonmaakproduct is.

Om de dweilhouder te verwijderen, drukt u op de ontgrendelingsknop en trekt u hem eruit.
Waarschuwingen:

Een teveel aan schoonmaakmiddelen kan de waterafvoeren blokkeren.

Maak de dweil nat voor gebruik om perfect schoon te maken.

Eerste schoonmaak

Als u de robotstofzuiger en het oplaadstation heeft geinstalleerd moet u volgende stappen
volgen voordat u de eerste schoonmaak programmeert.

In de eerste plaats moet de robot volledig opgeladen zijn. Het wordt aanbevolen om de
robot een hele nacht te laten opladen. Als de batterij volledig opgeladen is kan de robot de
eerste schoonmaak uitvoeren en de eerste kaart opslaan. Activeer de Auto-stand en het
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Eco-zuigvermogen voor de eerste schoonmaak. Het is zeer belangrijk dat u deze instructies
volgt, zodat de robot alle hoeken van uw huis kan leren kennen en een volledige kaart kan
maken.

Als uw huis te groot is en de batterij van de robot is leeg, dan is dat geen probleem. De robot zal
zowel volledige als onvolledige kaarten opslaan als hij terugkeert naar het oplaadstation. Als
de robot weer is opgeladen, dan zal hij verder gaan met schoonmaken vanaf het punt waar hij
was gebleven totdat het volledige oppervlak in kaart is gebracht. De robot brengt voortdurend
in kaart waardoor hij zich op een individuele en gepersonaliseerde manier aanpast aan de
bijzonderheden van elk huis en voortdurend de kaart verbetert.

5. WERKING

Het indicatielampje verandert van oranje knipperlicht naar blauw licht als de batterij volledig
is opgeladen en de robot klaar is voor gebruik.

De robot kan niet werken met een laag batterijpercentage.

Aanbeveling: verwijder alle kabels en obstakels van de vloer voordat u de robot inschakelt om
ongelukken en schade te voorkomen.

5.1. Knoppen van de robot

Fig. 15.

Auto-stand

Druk op de aan/uit-knop op de robot en hij begint automatisch schoon te maken in
de Randenstand. Daarna voert de robot een geordende schoonmaakcyclus uit met
zigzagbewegingen. Tijdens het schoonmaken herkent hij de gebieden die hij wel en niet heeft
schoongemaakt. De robot zal de schoonmaakroute automatisch plannen terwijl hij aan het
schoonmaken is. Als u de robot handmatig bestuurt in deze stand zal hij de route herberekenen
waardoor hij zones zou kunnen schoonmaken die al proper zijn. Om een efficiénte reiniging
te verzekeren wordt het aanbevolen om de robot niet handmatig te besturen tijdens de
automatische schoonmaak.

Dankzij de TotalClean 2.0 technologie keert de robot automatisch terug naar het oplaadstation
als het batterijpercentage laag is. Als de robot is opgeladen hervat hij automatisch de
schoonmaak vanaf het punt waar hij was gebleven. Onderweg naar dit punt zal de robot even
pauzeren om het gebied te evalueren en de schoonmaakroute te plannen (de duur van de
pauze varieert naargelang de omstandigheden in de woning).

Opmerking: de robot maakt schoon op een geordende manier in vierkante gebieden van 4 x 4
m. Om deze reden zou hij een kamer kunnen verlaten om dit vierkante gebied te begrenzen.
Maak u geen zorgen, de robot zal alle toegankelijke oppervlakken schoonmaken.

Back home
Druk op de Back home-knop op de robot om hem naar het oplaadstation te sturen.
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U kan de robot tijdens eender welke schoonmaakcyclus naar het oplaadstation sturen.

De robot zal de kortste route volgen om terug te keren naar het oplaadstation dankzij de
opgeslagen kaarten en de intelligente back home-functie.

Als de robot klaar is met schoonmaken of als het batterijpercentage laag is, zorgt de Total
Surface 2.0 technologie ervoor dat hij automatisch terugkeert naar het oplaadstation om te
vermijden dat de batterij volledig leegloopt. Als de robot is opgeladen begint hij opnieuw met
schoonmaken vanaf het exacte punt waar hij was gebleven.

Aanbeveling: haal het gemengde reservoir uit de robot tijdens het opladen.

5.2. Afstandsbediening

Fig.16.

Programmering

Standen voor het vermogen (Turbo/Normaal/Eco)
Back home

Klok

Handmatige bediening

Aan/Pauze

Menu voor Randen

No v W e

De afstandsbediening verbinden

Volg de onderstaande stappen als de robot niet reageert op de bevelen van de
afstandsbediening:

Houd de knop van de Randen-stand op de afstandsbediening gedurende 5 seconden ingedrukt.
De afstandsbediening zal in de verbindingsmodus gaan. Het scherm zal 8888 weergeven.

De ontvanger van de afstandsbediening zal geactiveerd worden na deze 5 seconden en
de afstandsbediening zal in de verbindingsmodus gaan. De robot zal het signaal van de
afstandsbediening ontvangen en de afstandsbediening zal uit de verbindingsmodus gaan. Het
scherm zal weergeven dat het verbindingsproces voltooid is.

Als het verbindingsproces niet is gelukt, dan zal het scherm van de afstandsbediening 8888
weergeven. De afstandsbediening zal uit de verbindingsmodus gaan na 30 seconden.

De onderstaande functies en standen kunnen geactiveerd worden via de afstandsbediening.
Standen

Als u de robot voor de eerste keer inschakelt, begint hij kaarten te maken en op te slaan voordat
hij begint met schoonmaken. Gebruik de robot in de Auto-stand en met het Eco-vermogen om
te verzekeren dat de kaart voor 100% wordt opgeslagen.

Opmerking: controleer of het indicatielampje blauw oplicht voordat u de robot gebruikt. Dit
geeft aan dat de robot geactiveerd is. Als het lampje niet blauw oplicht, druk dan op één van de
knoppen op de afstandsbediening om de robot te activeren.

Auto-stand

120 | CONGA

S490

NEDERLANDS

Fig. 17.

Druk op de aan/uit-knop op de afstandsbediening en hij begint automatisch schoon te
maken in de Randenstand. Daarna voert de robot een geordende schoonmaakcyclus uit
met zigzagbewegingen. Tijdens het schoonmaken herkent hij de gebieden die hij wel en
niet heeft schoongemaakt. De robot zal de schoonmaakroute automatisch plannen terwijl
hij aan het schoonmaken is. Als u de robot handmatig bestuurt in deze stand, dan zal hij de
route herberekenen waardoor hij zones dubbel zou kunnen schoonmaken. Om een efficiénte
reiniging te verzekeren wordt het aanbevolen om de robot niet handmatig te besturen tijdens
de automatische schoonmaak.

Dankzij de TotalClean 2.0 technologie keert de robot automatisch terug naar het oplaadstation
als het batterijpercentage laag is. Als de robot is opgeladen hervat hij automatisch de
schoonmaak vanaf het punt waar hij was gebleven. Onderweg naar dit punt zal de robot even
pauzeren om het gebied te evalueren en de schoonmaakroute te plannen (de duur van de
pauze varieert naargelang de omstandigheden in de woning).

Waarschuwing: de robot maakt schoon op een geordende manier in vierkante gebieden van 4
x 4 m. Om deze reden zou hij een kamer kunnen verlaten om dit vierkante gebied te begrenzen.
Maak u geen zorgen, de robot zal alle toegankelijke oppervlakken schoonmaken.

Menu voor Randen

Fig.18.

Druk op het icoon voor Randen op de afstandsbediening om de robot randen te laten
schoonmaken. In deze stand maakt de robot automatisch schoon langs de rand van het
oppervlak. Daarna keert hij automatisch terug naar het oplaadstation. Als de robot geen
toegang heeft tot het oplaadstation keert hij terug naar beginpunt.

Druk op de knop het vermogensniveau om te schakelen tussen Turbo/Normaal/Eco.

Back home

Fig. 19.

Druk op de Back homeknop op de afstandsbediening om de robot naar het oplaadstation te
sturen. U kan de robot op eender welk moment naar het oplaadstation sturen. De robot zal de
kortste route volgen om terug te keren naar het oplaadstation dankzij de opgeslagen kaarten
en de intelligente back home-functie.

Als de robot klaar is met schoonmaken of als het batterijpercentage laag is, zorgt de Total
Surface 2.0 technologie ervoor dat hij automatisch terugkeert naar het oplaadstation om te
vermijden dat de batterij volledig leegloopt. Als de robot is opgeladen begint hij opnieuw met
schoonmaken vanaf het exacte punt waar hij was gebleven.

Waarschuwingen:
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Haal het gemengde reservoir uit de robot voordat u de robot oplaadt.
Zorg ervoor dat de ruimte vrij is van obstakels, zodat de robot vrije toegang heeft tot het
oplaadstation kan komen.

Functies

Pauze

Als de robot aan het werken is kan u hem pauzeren door op de aan/uit-knop te duwen op de
robot zelf, op de afstandsbediening of in de applicatie. Druk op diezelfde knop om de robot de
schoonmaak te laten hervatten.

Stand-by

De robot gaat automatisch in stand-by na 5 minuten inactiviteit.

Druk op de aan/uit-knop op de robot zelf, op de afstandsbediening of in de applicatie om hem
opnieuw te activeren.

Waarschuwingen:
Na 12 uur inactiviteit schakelt de robot zichzelf automatisch uit.
Tijdens het opladen gaat de robot niet in stand-by.

Regelen van de zuigkracht

Druk op de knop voor de zuigkracht op de afstandsbediening om het gewenste niveau te
kiezen. Kies uit Eco (laag vermogen), Gemiddeld (gemiddeld vermogen) of Turbo (maximaal
vermogen).

Programmering

Waarschuwing: de robot kan slechts vanaf 1 apparaat tegelijk geprogrammeerd worden.
Programmeer de robot via de applicatie of via de afstandsbediening.

De robot kan geprogrammeerd worden om een maximaal efficiénte schoonmaak te bieden. Stel
de schoonmaaktijden en -programma’s in via de afstandsbediening. De robot zal automatisch
de schoonmaakcyclus uitvoeren die u heeft geprogrammeerd op een bepaalde dag.

Opmerking: zorg ervoor dat de robot geactiveerd is en dat het indicatielampje aan staat
voordat u de schoonmaak programmeert of de schoonmaaktijden instelt.

Huidige tijd

Fig. 20.

Houd de horlogeknop ingedrukt gedurende 3 seconden. De eerste 2 cijfers (het uur) zullen
gaan knipperen.

Gebruik de knoppen naar boven en onder en de powerknop om de tijd in te stellen. Gebruik
daarna de knoppen naar links en rechts om te wisselen tussen uren en minuten en herhaal de
vorige stap om de minuten in te stellen.
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Fig. 21.
Druk opnieuw op de horlogeknop om de instellingen op te slaan.

Programmering van schoonmaaktaken

Houd de menuknop ingedrukt gedurende 3 seconden. De eerste 2 cijfers (het uur) zullen gaan
knipperen.

Fig. 22.

Gebruik de knoppen naar boven en beneden en de powerknop om het uur in te stellen. Gebruik
daarna de knoppen naar links en rechts om te wisselen tussen uren en minuten en herhaal de
vorige stap om de minuten in te stellen.

Fig. 23.

Druk opnieuw op de menuknop om de instellingen op te slaan.

Volg de onderstaande stappen om de schoonmaak te programmeren:

Stel het tijdstip in op 00:00 a.m. via de afstandsbediening en sla de instellingen op.
Schakel de robot 1 minuut uit via de aan/uit-knop en zet hem daarna weer aan.

Opmerking: de robot piept 1keer als de instellingen goed zijn opgeslagen.
Waarschuwing: als u de batterijen van de afstandsbediening vervangt, dan zullen de huidige
tijd en de programmering opnieuw ingesteld moeten worden.

Indicatielampje:

Ingeschakeld: blauw licht.

Aan het opladen/lege batterij: oranje knipperlicht .

Aan het opladen: oscillerend oranje licht.

Netwerkconfiguratie: blauw licht.

Aan het opstarten/firmware aan het bijwerken: oscillerend blauw licht.
Foutmelding: snel rood knipperlicht.

6. MOBIELE APPLICATIE EN WIFIVERBINDING

Om vanaf gelijk welke plaats toegang te krijgen tot alle functies van uw robot bevelen we
aan om de applicatie App Conga 5000 te downloaden. U zult de robot op de meest effectieve
manier kunnen aansturen en u zult kunnen genieten van een uitstekende schoonmaak.

Voordelen van de applicatie:

Bestuur uw robot op een gemakkelijke en intuitieve manier.

Activeer de schoonmaak vanop afstand.

Kies de instellingen of plan de dagelijkse schoonmaak.

Geniet van verschillende schoonmaakstanden: Auto, Spiraal, Randen, Handmatig, Twice,
Beperkte Zone, Puntsgewijs, Intelligente Zone, Back-home en Schrobben.
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In de applicatie ziet u live de kaarten die de robot maakt terwijl hij aan het schoonmaken is.

U kunt de kaarten intelligent beheren via de Room Plan functie. Met deze functie kunt u
kamers samenvoegen, verdelen en een naam geven. U kan ook uw eigen schoonmaakplannen
programmeren door de stand en het vermogen in te stellen en de kamers te kiezen die u wilt
schoonmaken.

Via de applicatie kan u het schoongemaakte oppervlak en de schoonmaaktijd bekijken.

U kan ook de schoonmaakgeschiedenis bekijken.

De applicatie is compatibel met 5G-netwerken.

* Dit model is compatibel met de virtuele spraakassistenten Google Home en Alexa.

De applicatie installeren:

Fig. 24.

1. Download de applicatie Conga 5000 via de App Store of Google Play.
Maak een account met uw emailadres en kies een wachtwoord.
Bevestig uw registratie.

Voeg uw Conga robotstofzuiger toe.

Verbind de robot met een wifinetwerk.

uewN

Waarschuwingen:

De wifinaam en het wachtwoord mogen niet langer zijn dan 32 tekens.

Als u de robot niet kunt verbinden met het netwerk, volg dan de onderstaande stappen:

Druk op de aan/uit-knop voor 5 seconden. Hierdoor zal de robot pauzeren en het wifi-
indicatielampje zal snel gaan knipperen. Dit geeft aan dat er een fout is opgetreden tijdens het
verbinden. Probeer de robot opnieuw te verbinden door de stappen in de vorige paragraaf te
volgen.

Als u de robot nog steeds niet kunt verbinden, controleer dan het volgende:

a. of de robot niet te ver verwijderd is van de router.

b. of het wifiwachtwoord juist is.

U kan de volgende menu's vanaf applicatie gebruiken:

Auto: de robot zal gebieden van 4x4 meter gaan schoonmaken. Binnen dit gebied gaat hij eerst
de randen schoonmaken en vervolgens de binnenkant in zigzagbewegingen tot het volledige
gebied schoon is. Als de robot klaar is met schoonmaken keert hij automatisch terug naar het
oplaadstation.

Auto kan geactiveerd worden vanaf de applicatie en vanaf de afstandsbediening.

Opmerking: het is mogelijk dat de robot de kamer verlaat om 1van de kwadranten te kunnen
schoonmaken. Maak u geen zorgen, dit heeft geen effect op de werking van de robot.

Randen: in dit menu maakt de robot langs muren en meubelen schoon.
Randen kan geactiveerd worden vanaf de applicatie en vanaf de afstandsbediening.
Spiraal: in dit menu start de robot de schoonmaak vanaf een bepaald punt en werkt hij op volle
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kracht in een spiraalbeweging naar buiten en daarna terug naar binnen toe tot hij terug aan het
beginpunt is. Daarna keert de robot terug naar het oplaadstation.
Spiraal kan u enkel instellen vanaf de applicatie.

Intensief schrobben: in dit menu maakt de robot slingerbewegingen die de bewegingen van
een echte dweil nabootsen. De robot zal starten met de randen en daarna verder werken in
zigzagbewegingen. Na het schoonmaken keert de robot terug naar het oplaadstation.
Intensief schrobben kan u enkel instellen vanaf de applicatie.

Handmatig: gebruik de richtingsknoppen op de afstandsbediening of in de applicatie om de
robot naar specifieke punten te sturen om schoon te maken.
Handmatig besturen kan vanaf de applicatie en vanaf de afstandsbediening.

Back home: kies deze optie eender wanneer en tijdens eender welk schoonmaakprogramma
om de robot terug te sturen naar het oplaadstation.

De robot terugsturen naar het oplaadstation kan vanaf de applicatie en vanaf de
afstandsbediening.

Slim gebied: zodra uw huis in kaart is gebracht kiest u dit menu om een bepaald gebied met
zigzagbewegingen schoon te maken. Na de schoonmaak van het geselecteerde gebied keert
de robot terug naar het oplaadstation. U kan meer dan 1 gebied tegelijk selecteren op de kaart.
De robot maakt in dit menu enkel schoon in het geselecteerde gebied en zal onderweg naar het
oplaadstation niet stofzuigen.

Een gebied kiezen enkel vanaf de applicatie.

Punt: selecteer deze modus om een specifiek gebied op de kaart grondig schoon te maken
gebruikmakend van het maximale vermogen van de robot. De robot zal een specifiek gebied in
spiraalbewegingen schoonmaken en daarna terugkeren naar het laadstation. De robot maakt
in dit menu enkel schoon in het geselecteerde gebied en zal onderweg naar het oplaadstation
niet stofzuigen.

Een punt kiezen enkel vanaf de applicatie.

Beperkt gebied: stel hier de gebieden waar u niet wil dat de robot schoonmaakt. U kan meer
dan 1 gebied tegelijk beperken op de kaart.
Een gebied beperken kan enkel vanaf de applicatie.

Twee keer: kies dit menu om een grondige schoonmaak van uw woning uit te voeren.
Randen, Spiraal, Punt en Slim gebied kunnen gecombineerd worden. De robot zal 2 volledige
schoonmaakcycli uitvoeren en daarna terugkeren naar het oplaadstation.
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7. SCHOONMAAK EN ONDERHOUD

Centrale borstel
1. Draai de robot om en druk op de openingsknop van de centrale borstel om het deksel te
openen.
Haal de centrale borstel uit het compartiment en maak hem schoon.
Maak de centrale borstel schoon met de meegeleverde hulpmiddelen en was hem met
water en zeep indien nodig.
4. Plaats de centrale borstel terug in het compartiment en sluit het.
Aanbeveling: vervang de centrale borstel elke 6-12 maanden om een efficiénte werking te
verzekeren (afhankelijk van hoe en hoe vaak u de robot gebruikt).

Fig. 25.

1. Dekselvan de centrale borstel
2. Klepje

3. Centrale borstel

4. Compartiment

Rubberen borstel

Fig. 26.

Volg de stappen zoals beschreven in de vorige paragraaf om de rubberen borstel uit de
behuizing te halen. Maak de rubberen borstel schoon met water en zeep. Droog de borstel
grondig voordat u terugplaatst om te verzekeren dat hij efficiént zal werken.

Jalisco borstel

Fig. 27.

Volg de stappen zoals beschreven in de vorige paragraaf om de Jalisco borstel uit de behuizing
te halen en maak de borstel schoon met water. Droog de borstel grondig voordat u terugplaatst
om te verzekeren dat hij efficiént zal werken.

Vuilreservoir

Fig. 28.

1. Haal het vuilreservoir uit de robot.

2. Open het klepje van het vuilreservoir en maak het reservoir leeg.

3. Gebruik de schoonmaakborstel om de binnenkant van het vuilreservoir te reinigen.
4. Installeer het vuilreservoir opnieuw in de robot.

Gemengd reservoir

Fig. 29.

1. Haal het gemengde reservoir uit de robot.

2. Haal het vuilcompartiment uit het gemengde reservoir.
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Open het vuilcompartiment en maak het leeg.

Gebruik de schoonmaakborstel om het vuilcompartiment te reinigen.

Installeer het vuilcompartiment opnieuw in het gemengde reservoir.

Installeer het gemengde reservoir opnieuw in de robot.

Als u de schrobfunctie heeft gebruikt, maak dan het waterreservoir leeg. Vul het reservoir
met water om het schoon te maken. Maak het reservoir leeg voordat u het opnieuw in de
robot plaatst.

N o vk ®

Hoogrendementsfilter

Fig. 30.
1. Haal de hoogrendementsfilter uit het vuilreservoir en schud hem uit om al het vuil te
verwijderen.

Opmerkingen:

Vervang de hoogrendementsfilter ongeveer om de 3 maanden, afhankelijk van hoe en hoe vaak

u de robot gebruikt.

2. Maak de filter regelmatig schoon met een borstel om te voorkomen dat hij verstopt raakt.
Gebruik water noch schoonmaakmiddelen.

Zijdelingse borstel

Fig. 31.

Verwijder de zijdelingse borstels regelmatig en maak ze schoon.

Aanbeveling: om een perfecte schoonmaak te verzekeren het wordt aanbevolen om de
zijdelingse borstels elke 3 maanden te vervangen (afhankelijk van hoe en hoe vaak u de robot
gebruikt).

Anti-valsensoren

Fig. 32.

Maak de anti-valsensoren regelmatig schoon met een zachte doek.

Waarschuwing: transporteer of verplaats het toestel alleen als het is uitgeschakeld en in de
originele verpakking zit.

8. DE BATTERIJ VERWISSELEN EN OPLADEN

Gebruik alleen batterijen, opladers of oplaadstations die verstrekt worden door Cecotec.
Gebruik geen herlaadbare batterijen.

Probeer de batterij en het oplaadstation niet uit elkaar te halen, te openen of te repareren.
Bewaar afstand tussen het oplaadstation en warmtebronnen.

Gebruik geen vochtige doeken om de batterij schoon te maken.

Haal de batterij uit de robot en bewaar ze op een veilige en droge plaats als u de robot voor een
langere tijd niet gaat gebruiken. Het wordt aanbevolen om de batterij elke maand op te laden
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om te voorkomen dat ze beschadigd raakt.
Sorteer batterijen correct. Breng de batterijen naar een gespecialiseerd sorteercentrum voor
een correcte verwerking.

9. PROBLEEMOPLOSSING

Probleem

1. De robot schakelt niet in of begint niet met schoonmaken.

2. De robot laadt niet op of keert niet terug naar het oplaadstation.
3. De robot werkt niet correct.

4. De robot maakt een raar geluid tijdens het schoonmaken.

5. De robot maakt niet efficiént schoon of verliest vuil.

6. De robot kan geen verbinding maken met het wifinetwerk.

7. De robot heeft de geprogrammeerde schoonmaak niet uitgevoerd.
8. De robot keert niet terug naar het oplaadstation na een specifieke schoonmaak of nadat hij
van beginpositie is veranderd.

9. De robot hervat de schoonmaak niet.

10. De robot is altijd offline.

11. Fout in de verbinding tussen de smartphone en de robot.

Oplossing

1.1. De robot kan niet werken met een laag batterijpercentage. Laat de robot opladen voordat
u hem opnieuw gebruikt.

1.2. De temperatuur van de kamer is lager dan O °C of hoger dan 50 °C. Gebruik de robot op
plaatsen waar de temperatuur binnen de aangegeven waarden ligt.

2.1. Er bevinden zich te veel obstakels in de buurt van het oplaadstation. Verplaats het
oplaadstation naar een plaats zonder obstakels.

2.2. Maak de oplaadpoorten schoon.

2.3. Zorg ervoor dat de aan/uit-schakelaar aan staat.

2.4. De robot is te ver verwijderd van het oplaadstation, zet hem dichter en probeer opnieuw.
2.5. Er is te weinig vrije ruimte rond het oplaadstation of de oplaadpoorten zijn niet schoon.
Zorg ervoor dat de oplaadpoorten schoon zijn.

Schakel de robot uit, zet de aan/uit-schakelaar in de uit-positie en schakel de robot opnieuw in.
Als de robot ingeschakeld is en niet in het oplaadstation staat, drukt u op Back home tot u een
pieptoon hoort. Laat de knop onmiddellijk los en druk nogmaals op de knop totdat de robot
spreekt. Dit is de manier om de robot te resetten.

4. De centrale borstel, de zijdelingse borstels of het wendbaar wieltje zijn verstrikt. Schakel de
robot uit en maak hem schoon.

5.1. Het vuilreservoir is vol. Leeg het reservoir en maak de hoogrendementsfilter schoon als
het geblokkeerd is.
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5.2. De hoogrendementsfilter is geblokkeerd, maak hem schoon.

5.3. De centrale borstel is verstrikt met een vreemd object, maak hem schoon.

6.1. Het wifisignaal is slecht, controleer het signaal.

6.2. De wifiverbinding is niet stabiel. Start de router opnieuw op, controleer of er updates zijn
voor de applicatie en probeer het opnieuw.

Schakel uw mobiele data uit om het verbindingsproces te optimaliseren.

7. Controleer of de robot in de Nachtstand staat en verander de stand. De robot voert geen
geprogrammeerde schoonmaak uit als hij in de Nachtstand staat.
7.2.Zorgervoordatderobotverbondenis methetnetwerk. Derobotkan geengeprogrammeerde
schoonmaak uitvoeren zonder verbinding.

8.1. De robot berekent en plant nadat hij heeft schoongemaakt in de puntsgewijze stand of
nadat hij van beginpositie is veranderd.

8.2. Als het oplaadstation te ver verwijderd is van de robot kan de robot niet automatisch
terugkeren. Breng de robot handmatig naar het oplaadstation.

9. Zorg ervoor dat de robot niet in de Nachtstand staat. In deze stand hervat de robot de
schoonmaak niet. Als de robot handmatig op het oplaadstation geplaatst wordt, hervat hij de
schoonmaak evenmin.

10. Zorg ervoor dat de robot correct verbonden is met het wifinetwerk en dat alle zones een
goed wifisignaal hebben.

11. Zorg ervoor dat de robot en het oplaadstation zich in een zone met een goed wifisignaal
bevinden. Start de router opnieuw op en probeer de robot nog een keer te verbinden.

10. TECHNISCHE SPECIFICATIES

Model: Conga 5490

Productreferentie: 05438

100-240V~50/60 Hz

Batterij: 14,8 V, 6400 mAh

Frequentiebanden: 2.412-2.472 GHz 5.150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Maximaal emissievermogen: 16 dBm

Made in China | Ontworpen in Spanje

11. RECYCLAGE VAN ELEKTRISCHE APPARATEN

De Europese richtlijin 2012/19/UE betreffende Afgedankte Elektrische
en Elektronische Apparatuur (AEEA) bepaalt dat kleine huishoudelijke
elektrische apparaten niet gerecycleerd mogen worden met het restafval.
Deze elektrische apparaten moeten apart gesorteerd worden om het

I hergebruik en de recyclage van materialen te optimaliseren en om hun
impact op mens en milieu te beperken.
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Het symbool van de doorstreepte afvalbak herinnert u aan uw verplichting om dit product
correct te sorteren.

Voor gedetailleerde informatie over de aangewezen manier om kleine huishoudelijke
elektrische apparaten en/of hun batterijen moet de consument de plaatselijke overheid
contacteren.

12. GARANTIE EN TECHNISCHE ONDERSTEUNING

Dit product heeft een garantieperiode van 2 jaar vanaf de aankoopdatum op voorwaarde dat
de aankoopfactuur bewaard is gebleven en voorgelegd kan worden, het product zich in een
goede fysieke staat bevindt en het gebruikt is op een correcte manier en zoals aangegeven in
deze handleiding.

De garantie vervalt:

Als het product gebruikt is buiten zijn capaciteit of bruikbaarheid, misbruikt of erop geslagen s,
blootgesteld is aan vochtigheid, ondergedompeld is in een vloeistof of corrosieve substantie,
evenals elk ander defect dat te wijten valt aan de consument.

Als het product uit elkaar gehaald, gemodificeerd of gerepareerd is geweest door personen die
niet geautoriseerd zijn door de technische dienst van Cecotec.

Als het incident veroorzaakt is door de normale slijtage van de onderdelen als gevolg van
gebruik.

De garantie dekt alle fabricagefouten gedurende 2 jaar op basis van de huidige wetgeving, met
uitzondering op verbruiksartikelen. In het geval van verkeerd gebruik door de gebruiker wordt
de reparatie niet gedekt door de garantie.

Als u in elk geval een incident met het product detecteert of als u een vraag heeft, neem dan
contact op met de technische dienst van Cecotec via het telefoonnummer +34 96 32107 28.
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1. INSTRUKCJE BEZPIECZNSTWA

Przed uruchomieniem urzgdzenia przeczytaj uwaznie ponizsza
instrukcje. Zachowaj te instrukcje na potrzeby péZniejszych
konsultacji i dla nowych uzytkownikow.

Urzadzenie powinno by¢ uzywane wytgcznie zgodnie z
instrukcjg. Cecotec nie bierze odpowiedzialnosci za szkody
spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem produktu.

Przed podtgczeniem urzadzenia do gniazdka, upewnij sie,
czy napiecie w gniazdku odpowiada napieciu na tabliczce
znamionowejurzgdzeniaoraz czy gniazdko posiada uziemienie.
Urzadzenie moze by¢ zmontowane i rozmontowane jedynie
przez autoryzowany personel.

Nie dotykaj kabla, uziemienia ani tadowarki mokrymi rekami.
Przed uzyciem robota, usun z podtogi ubrania, zastony,
papiery iinne przedmioty, ktére mogtyby zostac zassane.

Nie siadaj ani nie ktadZ ciezkich lub ostrych przedmiotéw na
urzadzeniu.

Nie uzywaj urzgdzenia w poblizu zrédet ciepta, substancji
tatwopalnych ani mokrych powierzchni, do ktérych mogtoby
wpasc lub zostac¢ wrzucone do wody. Nie pozwdl, aby
urzgdzenie weszto w kontakt z woda. Nie uzywaj produktu na
zewngtrz.

Nie uzywaj stacji tadowania, jesli zauwazysz, ze nie dziata
poprawnie oraz gdy kabel lub wtyczka sg uszkodzone.

W przypadku awarii skontaktuj sie z Serwisem Pomocy
Technicznej Cecotec.

Nie uzywaj urzadzenia do czyszczenia stotéw, krzeset ani
innych powierzchni, z ktérych mogtoby upasc.

Nie uzywaj ostonki czujnika laserowego jako uchwytu do
przenoszenia urzadzenia.

Nie uzywaj urzgdzenia przy temperaturach ponizej 0 °C lub
powyzej 40 °oC
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Urzgdzenie moze by¢ zasilane jedynie przy pomocy
oryginalnej baterii lub tadowarki. Uzycie innych sprzetow do
zasilania urzadzenia grozi pozarem, porazeniem prgdem lub
uszkodzeniem urzgdzenia.

Nie uzywaj urzadzenia do odkurzania tatwopalnych
przedmiotow, jak np. niedopatki papieroséw, zar czy zapatki.
Usun z podtogi wszystkie przedmioty, ktére moga blokowac
ruch urzadzenia lub zaktdci¢ jego funkcjonowanie, np. kable,
ubrania, papiery itd.

Z urzgdzenia nie moga korzystac dzieci w wieku od O do 8 lat.
Z urzadzenia moga korzysta¢ dzieci powyzej 8 roku zycia,
osoby z niepetnosprawnoscig ruchowg lub umystowg oraz
osoby bez doswiadczenia z podobnym sprzetem w obecnosci
osoby odpowiedzialnej i Swiadomej zagrozen wynikajgcych z
nieprawidtowego uzycia urzgdzenia, lub jesli uprzednio zostaty
doktadnie poinstruowane w zakresie jego obstugi. Nie mozna
pozwoli¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem.

Nadzoruj dzieci, aby upewnic sie, ze nie bawig sie produktem.
Konieczny jest Scisty nadzodr, jesli produkt jest uzywany przez
dzieci lub wich poblizu.

2. CZESCI | KOMPONENTY

Robot

Rys. 1.

1. Program Powrét do stacji

2. \Wtgczony/Sprzatanie w programie automatycznym
3. Konfiguracja potgczenia Wi-Fi

Robot i sensory

Rys. 2.

1. Czujnik laserowy

2. Gobrna pokrywa

3. Powrét do stacji/Wtgczony/Sprzatanie automatyczne
4. Czujnik podczerwieni

132 | CONGA

S490

5. Czujnik antykolizyjny
6. Kotko wielokierunkowe
7. Ztgczatadowania
8. Bateria

9. Szczotka boczna

10. Zderzak

11. Ostonka silnika

12. Gtéwna szczotka: Do sprzgtania powierzchni kazdego typu

13. Kétko lewe

14. Kétko prawe

15. Szczotka silikonowa: specjalna szczotka do siersci zwierzat

16. Szczotka Jalisco: specjalnie do twardych podtég

17. Czujnik optyczny: zapobiega zderzaniu sie robota z przeszkodami

Zbiornik mieszany

Rys. 3.

Przegroda na wode

1. Umieszczenie depozytu
2. Wlew wody

3. Zbiornik na wode

Rozdzielenie zanieczyszczen
Rys. 4.

1. Filtr o wysokiej wydajnosci
2. Rozdzielenie zanieczyszczen

Zbiornik na brud

Rys. 5.

1. Zbiornik na brud

2. Gtoéwny filtr

3. Filtr o wysokiej wydajnosci
4. Pokrywa zbiornika na brud

Stacja tadowania

Rys. 6.

1. Strefa transmisji sygnatu
2. Ztgcza tadowania

3. Kontrolka tadowania

4. Wegtebienie na kabel

5. Ztgcza tadowania
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Zaczep na mopa i mop
Rys. 7.

1. Mop

2. Zaczep mopa

3. Rzep

4. Zacisk

3. PRZED URUCHOMIENIEM

Wyjmij produkt z opakowania i rozpakuj.

Upewnij sie, czy urzadzenie jest kompletne (czy dotgczone sg wszystkie czesci). Jesli
zauwazysz jakas nieprawidtowosé, natychmiast skontaktuj sie z oficjalnym Serwisem Pomocy
Technicznej firmy Cecotec.

4. INSTALACIA

Instalacja urzgdzenia i stacji tadowania

Rys. 8.

Podtgcz stacje tadowania do gniazdka i zwin reszte wystajgcego kabla. Schowanie nadmiaru
kabla w dolnej czesci stacji tadowania zapobiega jego przypadkowemu wyciggnieciu i
roztaczeniu.

Postaw stacje tadowania przy Scianie w odlegtosci wskazanej na zamieszczonym rysunku.
Wazne: zapewnij przynajmniej T m wolnej przestrzeni od bokdéw stacji tadowania i co najmniej
2 m od przodu.

Rys. 9.

UWAGA: nie wystawiaj stacji tadowania na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

Przytrzymaj przycisk przez 3 sekundy. Kiedy kontrolka zaswieci sie, umies¢ robota w stacji
tadowania.

Rys. 10.

Niebieskie Swiatto: ON/wtaczony

Pomaraniczowe mrugajgce Swiatto: taduje

Migajgce czerwone Swiatto: btad

Wazne:

Umies¢ robota w stacji tadowania, kiedy widzisz, ze jego bateria sie wyczerpuje. Robot nie
uruchomi sie, jesli bateria jest za staba.

Robot uruchomi sie automatycznie, kiedy zostanie umieszczony w stacji tadowania.
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Nie jest mozliwe wytgczenie urzadzenia w trakcie jego tadowania.

Instalacja zbiornika mieszanego i zbiornika brudu
Uwaga: nie zaleca sie uzywania funkcji mycia podczas pierwszego uzycia.

Otworz plastikowag pokrywe zbiornika i napetnij go wodg uwazajac, aby go nie przepetnic.
Upewnij sie, czy silikonowy zatrzask jest szczelnie zamkniety i nie wycieka woda.

Rys. 11.

Wtéz zbiornik, tak jak pokazuje rysunek. Upewnij sie, czy jest szczelnie zamkniety.

Rys. 12.

Dotyczy wytacznie montazu zbiornika mieszanego:

Uzyj rzepa mopa do przyczepienia go do dolnej czesSci uchwytu.

Rys. 13.

Nacisnij zatrzaski znajdujgce sie po obu stronach mopa i dociskaj, dopdki nie znajdag sie
w odpowiedniej pozycji. Ustyszysz klikniecie, ktére poinformuje cie, ze zostat poprawnie
zainstalowany.

Rys. 14.

Wskazowki:

Nie korzystaj z funkcji zmywania podtég, jesli praca robota nie jest nadzorowana.

Odtacz nasadke mopa, kiedy robot bedzie sie tadowac lub kiedy nie bedziesz go uzywac.
Jesliw domu sg dywany, zablokuj do nich dostep robotowi za pomoca odpowiednich ustawien.
Mozesz dodac¢ pare kropli srodka czyszczacego, pod warunkiem, ze nie jest to substancja
zraca.

Aby wyciggna¢ uchwyt mopa, naciénij przycisk zwalniajacy i pociggnij go na zewnatrz.
Uwaga:

Ostrzezenie: dodanie zbyt duzejilosci sSrodkdw czyszczacych moze spowodowacd zablokowanie
sie ujscia wody.

Wskazéwka: osiggniesz lepszy efekt, jesli zwilzysz mopa przed jego uzyciem.

Pierwsze oczyszczanie

Po zainstalowaniu stacjitadowania i robota, wykonaj nastepujgce kroki, zanim zaprogramujesz
pierwsze sprzatanie.

Na poczatku, robot musi zrealizowac kompletny cykl tadowania. Zaleca sie pozostawienie go
do tadowania na catg noc. Kiedy bateria w catosci sie nataduje, mozna rozpoczg¢ pierwsze
sprzatanie i zapisac pierwszg mape. Aby to zrobi¢, aktywuj program Auto oraz moc ssania
Eco. Jest to bardzo wazny krok, ktéry umozliwi robotowi przeprowadzenie kompletnego
mapowania catej powierzchni domu.

Niejest problemem, jeslimasz bardzo duzy dominie starcza baterii na przeprowadzenie catego
procesu sprzgtania za jednym razem. Dzieki technologii TotalClean 2.0 robot zapamietuje takze
niedokoriczone mapy, dlatego po dotadowaniu baterii w stacji tadowania wznawia sprzatanie
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w ostatnim miejscu. Kontynuuje prace, az do zapisania 100 % powierzchni. Robot caty czas
przeprowadza mapowanie, dlatego potrafi dostosowac swojg prace do kazdej przestrzeni i
nieustannie ulepsza zapisane mapy.

5. 0BStUGA URZADZENIA

WskazZnik robota bedzie w kolorze pomaraficzowym migajac i niebieskim bez migania,

kiedy bateria bedzie catkiem natadowana

Robot nie zadziata, jesli bateria jest zbyt staba.

Wskazéwka: aby zapobiec ewentualnym szkodom, usun wszystkie przeszkody i kable z
podtogi, zanim uruchomisz robota.

5.1. Przyciski

Rys. 15.

Program Auto

Przycisnij, a robot automatyczne zacznie sprzgtanie w trybie Krawedzie, aby nastepnie
przejs¢ w tryb poruszania sie zygzakiem. Urzadzenie rozrdzni juz posprzatane obszary od
tych pozostatych do posprzatania. Robot automatycznie planuje i wyznacza trase w trakcie
pracy. Jesli manualnie kontrolujesz urzgdzenie pracujgce w tym trybie, robot przeliczy trase i
moze sie zdarzy¢, ze ponownie posprzata uprzednio posprzatany obszar. Z tego powodu nie
kontroluj urzgdzenia recznie w trakcie pracy automatycznej, aby sprzatanie byto wydajniejsze.
Dzieki technologii TotalClean 2.0 robot automatycznie wréci do stacji tadowania, kiedy stan
baterii bedzie niski. Po zakoriczeniu tadowania wznowi proces w momencie jego przerwania.
Podczas pracy robot zatrzymuje sie na pare sekund, aby wykona¢ rozpoznanie terenu i
zaplanowac trase (przerwa ta trwa w zaleznosci od warunkdéw panujgcych w sprzatanej
przestrzeni).

Wazne: robot organizuje swojg prace poprzez wirtualne dzielenie przestrzeni na kwadratowe
powierzchnie 4 x 4 m. Moze to spowodowad, ze opusci pomieszczenie, w celu uzupetnienia
brakujgcej do wydzielenia obszaru powierzchni. Nie jest to jednak powdd do niepokoju, gdyz
robot powrdci i posprzata wszystkie dostepne miejsca.

Program Powrdt do stacji

Naciénij przycisk "wré¢ do domu”

na robocie, aby wrdécit bazy tadowania. Mozna skorzystac z tego przycisku podczas pracy w
kazdym trybie: urzgdzenie przestanie sprzgtac i automatycznie wréci do stacji.

Dzieki umiejetnosci zapamietywania map i funkcji inteligentnego powrotu do stacji, Conga
wybierze najkrétszg mozliwg droge.

Kiedy proces sprzgtania zostanie zakoriczony lub kiedy bateria jest staba, dzieki technologii
TotalClean 2.0 robot wréci do stacji tadowania, aby unikngé wyczerpania sie baterii. Po
natadowaniu baterii, urzgdzenie wznowi proces sprzatania w punkcie jego przerwania.
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Wazne: usuri zbiornik mieszany na czas tadowania sie urzadzenia.

5.2. Pilot zdalnego sterowania

Rys. 16.

Programacja

Poziomy mocy (Turbo/Normal/Eco)
Powrét do stacji

Zegar

Kontrola manualna
Wznéw/Wstrzymaj

Program Krawedzie

No vk ®wwDR

Sprzeganie robota z pilotem zdalnego sterowania

Jesli robot nie reaguje na pilota zdalnego sterowania, wykonaj nastepujgce czynnosci:
Przytrzymaj przycisk programu Krawedzie na pilocie zdalnego sterowania przez 5 sekund, a
pilot przejdzie w tryb sprzegania. Na wySwietlaczu pokaze sie 8888.

Odbiornik pilota aktywuje sie po 5 sekundach i przejdzie w tryb sprzatania. Robot odbierze
sygnat pilota zdalnego sterowania, po czym pilot powrdéci do normalnego trybu. Na
wyswietlaczu pokaze sie informacja o zakorficzeniu procesu sprzegania.

W przypadku niepowodzenia na pilocie wysSwietli sie 8888 i po 30 sekundach wyjdzie on z
trybu sprzegania.

Za pomoca pilota zdalnego sterowania, mozna wtgczy¢ nastepujgce programy i funkcje:
Tryby

Zanim robot przystapi do sprzatania po jego pierwszym uruchomieniu, przystapi do
rozpoznania terenu i stworzy mapy pomieszczen. Aktywuj tryb Auto i poziom mocy Eco: dzieki
temu upewnisz sie, ze robot zapamieta mape w 100 %.

Wazne: przed uzyciem upewnij sie, ze kontrolka Swieci sie na niebiesko, jest to sygnat, ze robot
jest aktywny. Jesli kontrolka nie jest wtgczona, uzyj ktéregokolwiek przycisku na pilocie, aby
aktywowac urzagdzenie.

Program Auto

Rys. 17.

Przycisnij, aby robot zaczat automatyczne sprzgtanie w trybie Krawedzie. Nastepnie przejdzie
w tryb poruszania sie zygzakiem. W czasie pracy potrafi rozrézni¢ powierzchnie posprzatane
od nieposprzgtanych. Robot automatycznie planuje i wyznacza trase w trakcie pracy. Jesli
manualnie kontrolujesz urzgdzenie pracujgce w tym trybie, robot przeliczy trase i moze sie
zdarzy¢, ze ponownie posprzata uprzednio posprzatany obszar. Z tego powodu nie kontroluj
urzgdzenia recznie w trakcie pracy automatycznej, aby sprzagtanie byto wydajniejsze.

CONGA | 137

S490



POLSKI

Dzieki technologii TotalClean 2.0 robot automatycznie wréci do stacji tadowania, kiedy stan
baterii bedzie niski. Po zakorczeniu tadowania wznowi proces w momencie jego przerwania.
Podczas pracy robot zatrzymuje sie na pare sekund, aby wykona¢ rozpoznanie terenu i
zaplanowac trase (przerwa ta trwa w zaleznosci od warunkéw panujgcych w sprzatanej
przestrzeni).

Wazne: robot organizuje swojg prace poprzez wirtualne dzielenie przestrzeni na kwadratowe
powierzchnie 4 x 4 m. Moze to spowodowad, ze opusci pomieszczenie w celu uzupetnienia
brakujgcej do wydzielenia obszaru powierzchni. Nie jest to jednak powdd do niepokoju, gdyz
robot powrdci i posprzata wszystkie dostepne miejsca.

Program Krawedzie

Rys. 18.

Nacisnij na pilocie zdalnego sterowania, aby robot rozpoczat sprzatanie krawedzi.
Urzgdzenie automatycznie posprzata krawedzie na obwodzie zadanego obszaru, a nastepnie
bezposrednio powrdci do stacji. W przypadku, kiedy robot nie wyruszyt ze stacji, powréci do
punktu wyjsciowego.

Wskazéwka: Nacisnij przycisk pozioméw mocy, aby zmieni¢ mndz. 3 trybami: Turbo/Normal/
Eco.

Program Powrét do stacji

Rys. 19.

Nacisnij przycisk na pilocie zdalnego sterowania, aby odesta¢ robota do stacji tadowania.
Mozna skorzystac z tego przycisku podczas pracy w kazdym trybie sprzatania, robot zatrzyma
sie i automatycznie powrdéci do stacji. Dzieki umiejetnosci zapamietywania map i funkcji
inteligentnego powrotu do stacji, Conga wybierze najkrétszg mozliwg droge.

Kiedy proces sprzgtania zostanie zakonczony lub kiedy bateria jest staba, dzieki technologii
TotalClean 2.0 robot wréci do stacji tadowania, aby unikngé wyczerpania sie baterii. Po
natadowaniu baterii, urzgdzenie wznowi proces sprzgtania w punkcie jego przerwania.

Uwaga:

Wyciggnij zbiornik mieszany przed rozpoczeciem tadowania.

Upewnij sie, ze sprzagtana powierzchnia jest uporzgdkowana, tak aby robot bez przeszkéd
mogt powrdci¢ do stacji.

Funkcje

Pauza

Jesli chcesz, zeby robot wstrzymat prace, nacisnij w aplikacji mobilnej, na pilocie lub na
urzadzeniu. Nacisnij, aby wznowié sprzgtanie.
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Standby

Robot automatycznie przejdzie w tryb standby po 5 min nieaktywnosci.

Nacisnij w aplikacji mobilnej, na pilocie zdalnego sterowania lub na korpusie robota, aby
ponownie go aktywowac.

Uwaga:
Po 12 godzinach nieaktywnosci, robot wytgczy sie automatycznie.
Robot nie przechodzi w tryb standby w trakcie tadowania.

Poziom mocy ssania
Zadaj poziom mocy ssania przyciskiem na pilocie zdalnego sterowania. Do wyboru sg 3
poziomy: Eco (niska moc), Normal ($rednia moc) lub Turbo (maksymalna moc).

Programowanie harmonogramu

Uwaga: robot nie moze by¢ programowany z dwdéch urzgdzen jednoczesnie. Do programowania
uzyj aplikacji lub pilota zdalnego sterowania.

Mozesz stworzy¢ harmonogram pracy robota na kolejne dni tygodnia. Aby przeprowadzi¢
proces konfiguracji ustawiei harmonogramu, postuz sie pilotem zdalnego sterowania. Po
zakoriczeniu programowania, robot bedzie sprzatat zgonie z zadanym programem na kazdy
dzien.

Wskazéwka: Upewnij sie, czy robot jest aktywny i czy kontrolka jest zapalona, zanim zaczniesz
ustawiac program lub godzine sprzatania.

Aktualny czas

Rys. 20.

Przytrzymaj nacisniety przycisk przez 3 sekundy. Pierwsze dwie cyfry, odpowiadajgce
godzinom, zaczng mrugac.

Uzyj przyciskdéw ze strzatkami w goére i w dét oraz przycisku, aby ustawi¢ aktualng godzine.
Nastepnie uzyj przyciskéw ze strzatkami w prawo i w lewo, aby przetgczac godziny i minuty, i
ponéw poprzedni krok.

Rys. 21.

Nacisénij ponownie przycisk, aby zapisac¢ ustawienia.

Programowanie zadan sprzgtania

Przytrzymaj nacisniety przycisk ,programowanie” przez 3 sekundy. Pierwsze dwie cyfry,
odpowiadajgce godzinom, zaczng mrugac.

Rys. 22.

Uzyj przyciskéw ze strzatkami w gére i w dét oraz przycisku, aby zada¢ godzine pracy robota.
Nastepnie uzyj przyciskéw ze strzatkami w prawo i w lewo, aby przetgczac godziny i minuty, i
ponéw poprzedni krok.
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Rys. 23.

Nacisnij ponownie przycisk ,programowanie’, aby zapisac¢ ustawienia.

Aby anulowa¢ programowanie sprzgtania, wykonaj nastepujgce kroki:

Ustaw godzine na 00:00 za pomocg pilota zdalnego sterowania i zapisz ustawienia.

Wytgcz urzagdzenie przyciskiem zasilania i pozostaw na Imin, a nastepnie wtgcz urzadzenie.

Wskazéwka: robot wyda sygnat dZwiekowy informujacy o zapisaniu ustawien.
Wazne: po zmianie baterii w pilocie zdalnego sterowania nalezy ponownie ustawic aktualny
czas i zaprogramowac harmonogram pracy robota.

Kontrolka:

Aktywny: state niebieskie Swiatto

tadowanie/Staba bateria: powoli mrugajgce, pomararnczowe Swiatto.
tadowanie: pomararficzowe mrugajgce Swiatto.

Konfiguracja sieci: Niebieskie Swiatto

Uruchamianie/Aktualizacja oprogramowania: pulsacyjne niebieskie Swiatto
Btad: szybko mrugajgce czerwone Swiatto.

6. APLIKACJA MOBILNA | POtACZENIE Z SIECIA

Aby uzyskac dostep do wszytskich funkcji urzadzenia, zaleca sie pobranie aplikacji mobilnej
Conga 5000. Umozliwi ci to wygodng mobilng kontrole robota i jego wydajniejsze uzytkowanie.

Zalety aplikacji:

Kontrolujesz robota w tatwy i intuicyjny sposéb.

Aktywujesz sprzatanie gdziekolwiek jestes.

Skonfigurujesz harmonogram sprzatania.

Skorzystasz z réznych tryb sprzgtania: Auto, Spirala, Krawedzie, Manualny, Twice, Obszar
zablokowany, Punktowy, Obszar inteligentny, Powrdét do stacji i Scrubbing.

Zwizualizujesz interaktywne mapy tworzone przez twojego robota w trakcie jego pracy.
Zarzadzasz mapami dzieki inteligentnej funkcji Room Plan, ktéra umozliwia tgczenie, dzielenie
i zmienianie nazw pomieszczen. Stworzysz i zaprogramujesz swoje wtasne plany sprzatania,
wybierajgc pomieszczenia do posprzatania, tryb i moc.

Sprawdzisz aktualny postep cyklu sprzatania i jego czas trwania.

Przegladniesz historie wykonanych cykléw.

Aplikacja jest kompatybilna z sieciami 5G.

* Ten model jest kompatybilny z wirtualnymi asystentami gtosowymi Google Assistant i
Amazon Alexa.
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Konfiguracja:

Rys. 24.

Pobierz aplikacje mobilng Conga 5000 z App Store lub Google Play.
Otworz konto za pomocg twojego e-mail i hasta.

Potwierdz rejestracje.

Dodaj twojag Conge.

Potacz sie z siecig Wi-Fi.

Uwaga:

Nazwa sieci Wi-Fi i hasto nie moga przekroczy¢ 32 bitéw.

Jesli nie mozesz potgczyc sie z siecia, podejmij nastepujace czynnosci:

Przytrzymaj przycisk On/Off przez 5 sekund, a urzadzenie przejdzie w stan wstrzymania.
Kontrolka Wi-Fi zacznie szybko mruga¢, komunikujgc wystgpienie btedu potgczenia. Sprébuj
ponownie potgczy¢ urzadzenie powtarzajgc instrukcje zamieszczone w poprzedniej sekcji.
Jesli dalej nie mozesz sie potgczy¢, sprawdz czy:

a. Robot znajduje sie zbyt daleko od routera.

b. Hasto Wi-Fi jest niepoprawne.

Mozesz uzywac nastepujgcych trybow z aplikacji:

Wybierajgc ten tryb, robot bedzie czyscit w kwadrantach 4x4 m. W tym obszarze najpierw
wykonasz czyszczenie w trybie Granice, a nastepnie zygzakiem, az powierzchnia bedzie
kompletna. Kiedy zakornczy sprzatanie, automatycznie powrdéci do stacji tadowania.

Mozna go aktywowac z aplikacji i pilota.

Uwaga: robot moze zmienia¢ pokoje, aby dokoriczy¢ czyszczenie dowolnego z kwadrantéw
Nie martw sie, nie wptynie to na dziatanie robota.

Tryb krawedzi: wybierajgc ten tryb, robot bedzie czyscit wzdtuz mebli i Scian.
Mozna go aktywowac z aplikacji i pilota.

Tryb spirala: wybierajgc ten tryb, robot rozpocznie czyszczenie doktadnie w jednym punkcie,
spiralnie na zewnatrz, a nastepnie do wewnatrz z maksymalng moca, az do powrotu do
punktu poczgtkowego. Gdy skoriczy czyszczenie wrdéci do bazy tadowania.

Mozna aktywowac ten tryb wyjgtkowo z aplikacji

Tryb intensywnego szorowania: aktywujgc ten tryb, robot wykonuje ruchy posuwisto-zwrotne,
symulujgc rzeczywiste ruchy mopa. Rozpocznie czyszczenie w trybie krawedzi, bedzie
kontynuowac zygzakowymi ruchami, a na koniec wréci bezposSrednio do stacji tadujgcej.
Mozna aktywowac ten tryb wyjgtkowo z aplikacji

Tryb Manualny: aby zrealizowac sprzatanie w tym trybie uzywaj przyciskéw ze strzatkami na
pilocie lub w aplikacji mobilnej, aby sterowac robotem.
Mozna go aktywowac z aplikacji i pilota.
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Tryb powrotu do domu: wybierz ten tryb w dowolnym momencie i podczas dowolnego trybu
czyszczenia, aby robot automatycznie powrdcit do stacji tadujgce;.
Mozna go aktywowac z aplikacji i pilota lub robota.

Tryb inteligentnego obszaru: Po zapisaniu mapy domu wybierz ten tryb, aby wyczyscic¢
doktadny obszar ruchem zygzak. Pod koniec czyszczenia wybranego obszaru robot
powrdci bezposrednio do bazy tadowania. Mozesz wybrac wiecej niz jeden obszar na mapie
jednoczesnie. Robot wtgczy czyszczenie tylko w wybranym obszarze, wiec przejdzie do punktu
i wréci do bazy bez aspiracji.

Mozna aktywowac ten tryb wyjgtkowo z aplikacji

Tryb punktowy: wybierz ten tryb, aby gteboko wyczysci¢ okreslony obszar mapy, wykorzystujgc
maksymalng moc robota. Robot oczysci obszar zygzakiem 2x2 m i powrdci do bazy tadowania
bezpodrednio po skoriczeniu sprzagtania. Robot wtgczy czyszczenie tylko w wybranym
obszarze, wiec przejdzie do punktu i wréci do bazy bez aspiracji.

Mozna aktywowac ten tryb wyjgtkowo z aplikacji

Tryb ograniczonego obszaru: wybierz ten tryb i zdefiniuj okreslone obszary na mapie, ktérych
robot ma nie czysci¢. Mozesz wybra¢ wiecej niz jeden obszar na mapie jednoczesnie.
Mozna aktywowac ten tryb wyjgtkowo z aplikacji

Podwadijny tryb: wybierz ten tryb, aby przeprowadzi¢ doktadne czyszczenie domu.
Mozna go potgczy¢ z trybem krawedzi, Spirala, Punktowym lub obszarem inteligentnym.
Robot wykona dwa petne cykle czyszczenia i wréci bezposrednio do bazy tadujacej.

7. CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

Srodkowa szczotka

1. Odwr6¢ robota do géry nogami i nacisnij przycisk zwalniajgcy Srodkowg szczotke, aby
zdjg€ ostonke.

2. Wyjmij szczotke i umyj przegrode.
Wyczysé szczotke Srodkowg za pomocg narzedzi dotgczonych do zestawu i jesli to
konieczne, umyj ja wodg i mydtem,

4. jesli bytoby to koniecznoscia.

5. Umies¢ srodkowa szczotke na swoim miejscu i zamknij zacisk ostonki.

Wskazéwka: zmieniaj Srodkowag szczotke co 6-12 miesiecy, aby zachowac optymalng

wydajnos¢ urzadzenia. (w zaleznosci od czestotliwosci i intensywnosci korzystania z robota).

Rys. 25.
1. Ostonka $rodkowej szczotki
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2. Zacisk
3. Srodkowa szczotka
4. Przegroda

Szczotka silikonowa

Rys. 26.

Postuz sie instrukcjg z poprzedniej sekcji, aby prawidtowo wyjgc¢ szczotke i przeprowadzi¢
jej czyszczenie. Zanim ponownie zainstalujesz szczotke, doktadnie jg osusz, aby zapewnic jej
optymalne funkcjonowanie.

Szczotka Jalisco

Rys. 27.

Postuz sie instrukcjg z poprzedniej sekcji, aby prawidtowo wyjgé¢ szczotke Jalisco i
przeprowadzi¢ jej czyszczenie. Zanim ponownie zainstalujesz szczotke, doktadnie jg osusz,
aby zapewnic jej optymalne funkcjonowanie.

Zbiornik na brud

Rys. 28.

1. Wyciagnij zbiornik na brud.

2. Otworz pokrywe zbiornika i usun z niego brud.

3. Uzyj pedzelka do czyszczenia, aby usungc zanieczyszczenia z wnetrza zbiornika na brud.
4. Ponownie zainstaluj zbiornik w robocie.

Zbiornik mieszany

Rys. 29.

Wyciggnij zbiornik mieszany.

Oddziel przegrode ma brud od reszty zbiornika.

Otworz przegrode na brud i opréznij ja.

Uzyj pedzelka do czyszczenia, aby usunac zanieczyszczenia z wnetrza przegrody na brud.
Ponownie zainstaluj przegrode na brud w zbiorniku mieszanym.

Zatéz zbiornik mieszany na swoim miejscu.

N Uk ®wDNR

Jesli korzystates z funkcji mycia podtég, wylej wode ze zbiornika i przeptucz go czystg
wodg. Opréznij go przed ponownym zainstalowaniem go w robocie.

Filtr o wysokiej wydajnosci

Rys. 30.

1. Woyciagnij wysoko wydajny filtr i wytrzep go, aby pozby¢ sie zanieczyszczen.

Uwaga:

Wymieniaj wysoko wydajny filtr co okoto 3 miesigce, w zaleznosci od czestotliwosci i
intensywnosci korzystania z urzgdzenia.

2. (Czysc go regularnie za pomocg szczotki, aby zapobiec gromadzeniu sie brudu. Nie uzywaj
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wody ani zadnych detergentéw.

Szczotka boczna

Rys. 31.

Regularnie wyciggaj i czys¢ szczotki boczne.

Wskazdwka: aby zapewni¢ najwyzszg efektywnos¢ sprzatania, zmieniaj szczotki boczne co 3
miesigce (w zaleznosci od czestotliwosci i intensywnosci korzystania z urzadzenia).

Czujniki uskoku podtoza

Rys. 32.

Regularnie czys¢ czujniki uskoku podtoza za pomoca delikatnej sciereczki.
Wazne: zawsze transportuj produkt wytgczony w jego oryginalnym opakowaniu.

8. ZMIANA | tADOWANIE BATERII

Nie uzywaj nieoryginalnych baterii ani tadowarek, korzystaj tylko z tych dostarczonych przez
producenta.

Nie uzywaj baterii, ktére nie sg przeznaczone do dotadowywania.

Nie wyrzucaj, nie demontuj ani nie prébuj naprawiac baterii ani stacji tadowania.

Nie umieszczaj stacji tadowania blisko Zrédet ciepta.

Nie uzywaj wilgotnych przedmiotéw do czyszczenia ktérejkolwiek z czesci urzadzenia.

Jesli nie zamierzasz korzystac z urzadzenia przez dtuzszy czas, wyciggnij baterie i schowaj jg
w suchym i bezpiecznym miejscu. Zaleca sie tadowanie baterii minimum raz w miesigcu, aby
uniknac jej uszkodzenia.

Nie wyrzucaj baterii z innymi odpadami. Nalezy odda¢ zuzytg baterie do specjalnego punktu
zbidrki, aby mogta zosta¢ odpowiednio zutylizowana.

9. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem

1. Robot nie wtgcza sie lub nie rozpoczyna sprzatania.

2. Robot nie taduje sie lub nie moze powrdci¢ do stacji tadowania.

3. Urzadzenie nie dziata poprawnie.

4. Urzadzenie wydaje dziwny dzwiek podczas pracy.

5. Robot nie czysci doktadnie lub omija brud.

6. Urzgdzenie nie moze sie potaczy¢ z siecig Wi-Fi.

7. Robot nie wykonat zadanego sprzatania.

8. Robot nie wraca do stacji tadowania po zakonczonym sprzataniu lub po zmianie jego
potozenia wyjSciowego.
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9. Urzadzenie nie wznawia sprzatania.
10. Urzadzenie zawsze jest offline.
11. Btad potgczenia miedzy telefonem a urzadzeniem.

Rozwigzanie

1.1. Robot nie zadziata, jesli bateria jest zbyt staba. Pozwdl baterii natadowac sie w catosci
przed uruchomieniem urzadzenia.

1.2. Temperatura pomieszczenia jest nizsza niz 0°C lub wyzsza niz 50°C. Uzywaj robota w
pomieszczeniach, w ktérych panuje wskazana w instrukgji temperatura.

2.1. Wokét stacji tadowania znajduje sie zbyt duzo przeszkdd: usun przeszkody lub przenies
stacje tadowania w inne miejsce.

2.2. \Wyczysc ztgcza tadowania.

2.3. Upewnij sie, czy przycisk zasilania jest wtgczony.

2.4. - Robot znajduje sie zbyt daleko od stacji tadowania.

Przenies go blizej i sprébuj ponownie.

2.5. Jest zbyt mato wolnego miejsca wokdt stacji tadowania lub ztgcza tadowania sg
zanieczyszczone. Upewnij sie czy ztgcza tadowania nie sg zanieczyszczone.

3.1 Wytacz urzadzenie przyciskiem zasilania i wtgcz ponownie.

3.2 Po witgczeniu robota i wytgczeniu stacji tadujgcej naciénij i przytrzymaj przycisk robota z
powrotem do domu, az ustyszysz sygnat dzwiekowy. Natychmiast zwolnij przycisk i nacignij
g0 ponownie, az robot zacznie méwic. W ten sposéb robot zresetuje sie.

4. Szczotka Srodkowa, szczotki boczne albo kétko wielokierunkowe mogg by¢ zablokowane.
Zatrzymaj urzadzenie i wyczysc€ je.

5.1. Zbiornik brudu jest przepetniony. Opréznij go i wyczys¢ wysoko wydajny filtr, jesli jest
zatkany.

5.2. Wysoko wydajny filtr jest zatkany, wyczys¢ go.

5.3. Szczotka jest zablokowana przez jakis niepozgdany obiekt: usun go.

6.1. Sygnat Wi-Fi jest zbyt staby, sprawdz sygnat.

6.2. Potgczenie Wi-Fi jest niestabilne. Zresetuj router, sprawdz, czy w aplikacji nie ma jakiejs
oczekujgcej aktualizacji i sprébuj ponownie.

6.3 Upewnij sie, ze dane mobilne Twojego urzadzenia sg wytgczone, aby usprawni¢ proces
parowania.

7.1 Sprawdz czy robot nie jest nastawiony na tryb nocny, jesli tak, zmier program. Robot nie
konczy zadanego sprzatania w trybie nocnym.

7.2 Upewnij sie, czy urzadzenie jest potgczone z siecig. Robot nie wykona zadanego sprzatania,
jesli nie ma potaczenia z siecia.

8.1 Urzadzenie stworzy mape i przeliczy nowa trase po zakornczeniu pracy w trybie punktowym
lub po zmianie jego potozenia wyjsciowego.

8.2. Jesli stacja tadowania urzgdzenia znajduje sie zbyt daleko, robot nie bedzie mégt
automatycznie do niej powrdcic. Przenie$ robota do stacji tadowania.

9. Sprawd?, czy robot nie jest nastawiony na tryb nocny. Jesli tak, zmieh program, gdyz
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urzgdzenie nie wznowi pracy w tym trybie. Jesli recznie przeniesiesz robota do stacji
tadowania, nie wznowi on sprzatania.

10. Upewnij sie, czy robot jest poprawnie potgczony z siecig i czy zasieg Wi-Fi jest dostateczny.
11. Upewnij sie, czy zaréwno robot, jak i stacja tadowania znajdujg sie z zasiegu sieci Wi-Fi,
zresetuj router i sprébuj potgczy¢ jeszcze raz.

10. DANE TECHNICZNE

Model: Conga 5490

Referencja: 05438

100-240V~50/60 Hz

Bateria: 14,8 V, 6400 mAh

Pasma czestotliwosci: 2.412-2.472 GHz 5150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Maksymalna moc sygnatu: 16 dB

Made in China | Zaprojektowany w Hiszpanii

11. RECYKLING SPRZETU

Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2012/19/UE w sprawie zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) zakazuje wyrzucania
ww. sprzetu razem z innymi odpadami. Omawiane sprzety muszg byc¢
sktadowane osobno dla zoptymalizowania odzyskiwania surowcéw i
recyklingu materiatéw. W ten sposéb negatywny wptyw elektroodpaddéw na
zdrowie ludzkie i Srodowisko zostaje znacznie zredukowany.

Symbol przekreslonego kotowego kontenera na odpady informuje o
obowigzku zadbania o oddanie zuzytego sprzetu do specjalnego punktu zbidrki ZSEE.

Jesli potrzebujesz informacji na temat recyklingu i punktéw zbidrki sprzetu w twojej
miejscowosci, skontaktuj sie z urzedem twojej gminy.

12. GWARANCJA 1 POMOC TECHNICZNA

Produkt jest objety 2 letnig gwarancjg od daty zakupu. Z gwarancji mozna korzystac po
okazaniu dowodu zakupu. Produkt nie podlega gwarancji, jesli byt uzywany niezgodnie z
instrukcjg lub jesli jest fizycznie uszkodzony.

Produkt NIE podlega gwarancji, jesli:

bytuzywany niezgodnie ze swoim przeznaczeniem, wystawiony na dziatanie wody lub wilgoci,
mechanicznie uszkodzony przez uzytkownika, wystawiony na dziatanie substancji zrgcych czy
nosi jakiekolwiek inne znamiona uszkodzer wynikajacych z winy uzytkownika.
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urzadzenie byto naprawiane lub modyfikowane przez osoby nieautoryzowane przez firme
Cecotec.

odnosi sie do przypadkéw, spowodowanych normalnym zuzywaniem sie elementéw w trakcie
ich uzytkowania.

Gwarancja obejmuje wszystkie wady fabryczne produktu przez 2 lata od daty zakupu, nie
wigczajgc w to czesci podlegajgcych zuzyciu. Urzadzenie nie byto uzywane przez uzytkownika
w odpowiedni sposéb.

W przypadku wykrycia ewentualnego defektu urzgdzenia lub w razie potrzeby konsultacji
skontaktuj sie z Serwisem Obstugi Technicznej Cecotec pod numerem +34 96 321 07 28.
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1. BEZPECNOSTNI POKYNY

Pfed pouzitim pristroje si pozorné prectéte nasledujici
bezpecnostni pokyny. Uchovejte tento manudl pro pozdéjsi
pouziti nebo pro nové uzivatele.

Tento pfistroj se musi pouzivat v souladu s timto navodem na
pouziti. Cecotec neni zodpovedny za zadné skody nebo nehody
zplsobené nevhodnym pouzivanim.

Ujistéte se, Ze elektricka sit ma stejné napétijako je uvedené na
etiketé produktu a Ze zasuvka je uzemneéena.

Produkt mlZze byt smontovan a rozebran pouze
kvalifikovanym personalem.

Nedotykejte se kabelu, zasuvky ani nabijecky mokryma
rukama.

Drzte robota z dosahu obleceni, zaclon a podobnych
materiall.

Nesedejte si ani nepokladejte ostré anebo tézké predmeéty na
pristroj.

Nepouzivejte pristroj v blizkosti zdrojt tepla, hoflavych latek,
mokrych povrch(, odkud by mohl spadnout nebo spadnout do
vody, a nedovolte, aby priSel do kontaktu s vodou nebo jinymi
tekutinami. Nepouzivejte venku.

Nepouzivejte nabijeci zakladnu, pokud ma kabel nebo zasuvku
poskozenou, nebo pokud nefunguji spravne. V pripade
problému kontaktujte Asistencni technicky servis Cecotec.
Nepouzivejte pristroj na stolech, Zidlich nebo jinych
vyvysenych mistech, odkud by mohl spadnout.

Nepouzivejte ochranu laseru jako rukojet na pfemisténi
robota.

Nezapinejte pristroj v mistech, kde teplota spadne pod 0 °C
nebo prevysi 40 °C.

Pristroj funguje pouze s poskytnutou baterii a nabijeckou.

148 | CONGA

S490

CESTINA

Pouziti jinych komponentl nebo pfislusenstvi by mohlo
zpusobit nebezpeci pozaru, zkratu nebo produkt poskodit.
Nepouzivejte pristroj na vysavani horlavych predmétl nebo
predmeétd zapalenych, jako jsou cigarety, zapalky nebo popel.
NeZ robota zapnete, seberte z podlahy obleceni, papiry, kabely
nebo jiné predmeéty, které by mohly robotovi prekazet.

Pristroj by nemél byt pouzivan détmi do 8mi let. Tento pristroj
mUZze byt pouzivan détmi od 8mi let, pokud jsou pod neustalym
dozorem.

Tento produkt mdze byt pouzivan détmi nad 8 let a osobami
s fyzickym, senzorickym anebo mentalnim postizenim, nebo
osobami, kterym chybi zkuSenost a znalost, pokud jsou pod
dozorem anebo jim byly poskytnuty informace o pouzivani
aparatu a mohou jej pouzivat bezpecné a rozumi nebezpecim,
které ztohoto pouzivanivyplyvaji. Nedovolte, aby sis pristrojem
hraly deti.

Dohlizejte na déti, abyste se ujistili, Ze si s pristrojem nehraji.
Je naprosto nezbytné na pristroj dohlizet, pokud je pouzivan v
blizkosti déti nebo primo détmi.

2. CASTI A SLOZENI

Robot

0Obr.1

1. Program navratu domd

2. Zapnuti/Program automatického uklidu
3. Konfigurace sité Wi-Fi

Roboticky vysavac a senzory

Obr. 2

1. Laserovy senzor

Horni kryt

Navrat domi/Zapnuti/Automaticky uklid
Prijimaci infracerveny senzor
Antikolizni senzor

e wnN
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6. Kolodovsech smérd
7. Nabijeci terminal

8. Baterie

9. Bocnikartac

10. Naraznik

11. Kryt motoru

12. Zakladni kartac: cisti vSechny typy povrchl

13. Levé kolo
14. Pravé kolo

15. Silikonovy kartac: specialni kartac na zvireci chlupy
16. Kartac Jalisco: na tvrdé podlahy
17. Opticky senzor: pro zamezeni bocnich narazd robota

Nadoba na smésny odpad
Obr. 3

Prihradka na nadobu s vodou
1. Upevnéninadoby

2. Nalevka navodu

3. Nadoba navodu

Prihradka na necistoty
Obr. 4

1. Vysoce U&inny filtr

2. Prihradka na necistoty

Nadoba na necistoty

Obr.5

1. Nadoba na necistoty

2. Primarni filtr

3. Vysoce Gcinny filtr

4. Krytnadoby na necistoty

Nabijeci zédkladna

Obr. 6

1. Zbna prenosu signalu
Nabijeci terminal
Indikator nabiti

Slot na kabel
Nabijeci terminal

e wnN

Drzak na mop a mop
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Obr.7

1. Mop

2. Drzdknamop
3. Suchyzip

4. Priruba

3. PRED POUZITIM

Vyjméte pristroj z krabice a odstrante vSechny obaly.
Ujistéte se, ze jsou obsazeny vSechny ¢asti a dily, a Ze jsou v dobrém stavu. Pokud najdete
néjaké viditelné poskozeni, okamzité se obratte na oficialni Technicky servis firmy Cecotec.

4. INSTALACE

Instalace robota a nabijeci zakladny

Obr. 8

Zapojte nabijeci zékladnu do elektrického pfivodu a schovejte zbyvajici kabel. Je dalezité
schovat zbyvajici kabel do spodni ¢asti nabijeci zakladny, aby se zabranilo odpojeni nebo
tahani kabelu.

Umistéte nabijeci zakladnu proti zdi a nechejte naznaceny bezpecnostni prostor volny, jak je
ukazano na obrazku.

Pozor: nechejte volny prostor alespor 1 metr na kazdé strané zakladny a 2 metry pred ni.
0br.9

Varovani: nevystavujte nabijeci zakladnu pfimému slune¢nimu svétlu.

Drzte stisknuté tlacitko zapnuti na 3 vtefiny, az se svételny indikator rozsviti, vloZte robota do
nabijeci zékladny.

Obr. 10

Modré neprerusované svétlo: Zapnuti/Funguje

Blikajici oranzové svétlo: nabijeni

Cervené blikajici svétlo: chyba

Upozornént:

Odneste robota na nabijeci zdkladnu, pokud je baterie takika vybita. Robot se nemusi zapnout,
pokud je baterie pFilis vybita.

Robot se automaticky zapne po vlozeni do nabijeci zakladny.

Robot se neda vypnout béhem nabijeni.
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Instalace nddoby na smésny odpad a na necistoty
Poznédmka: nedoporucuje se pouzivat funkci vytirdni béhem prvniho pouziti.

Zvednéte modré silikonové viko nadoby, naplrite ji vodou, aniz by pretekla. Ujistéte se, Ze je
silikonova zatka spravneé zavrend, aby voda nevytekla.

Obr. 11

Vlozte nddobu do robota podle sméru uvedeného na obrazku. Ujistéte se, Ze je dobre zaviena.
Obr. 12

Pouze pro instalaci nddoby na smésny odpad:

Pouzijte suchy zip mopu pro jeho pfichyceni na spodni stranu drzéku na mop.

Obr.13

Ruc€né stisknéte priruby na okrajich mopu a lehce tlacte, dokud je nedostanete do spravné
pozice. Uslysite cvaknuti, které znaci, Ze je mop ve spravné pozici.

Obr. 14

Doporuceni:

Nepouzivejte funkci vytirani, pokud robot neni pod dohledem.

Vyjméte drzék mopu, pokud se robot nabiji nebo pokud se nebude pouzivat.

Pokud mate v domacnosti koberce, konfigurujte omezené oblasti, abyste robotovi zabranili na
né najet.

Pokud je to nezbytné, pridejte nékolik kapek cisticiho pripravku. Nesmi byt korozivni.

Pro vyjmuti zékladny na mop stisknéte tlacitko uvolnéni a zatdhnéte smérem nahoru.
Upozornént:

Velké mnoZstvi Cisticiho prostfedku miZe ucpat vyvody vody.

Pro dokonalé vytfeni se doporucuje pred pouzitim navlhcit mop.

Prvni uklid

Po instalaci robotického vysavace a nabijeci zakladny byste méli pfed prvnim uUklidem
postupovat podle nasledujicich krokd.

Zaprvé, robot se musi pfed prvnim pouzitim Uplné nabit. Doporucuje se nechat ho nabit pres
noc. Poté, co je robot Uplné nabity, mzete spustit prvni tklid a ulozit prvni mapu. Abyste tak
ucinili, aktivujte program Auto a silu vysavani Eco. Je velmi dilezZité postupovat podle téchto
krokd, aby robot zajel do viech koutl domacnosti a celou ji zmapoval.

Pokud je vase domacnost pfilis velkd a robot se vybije, nic se nedéje. Robot se vrati na nabijeci
zékladnu. Robot si pamatuje jak Uplnou, tak i nedplnou mapu. Jakmile se dobije, pokracuje v
Gklidu na misté, kde prestal, dokud nezmapuje cely povrch. Robot mapuje bez prestani, takZe se
individualneé prizplsobuje novym skutecnostem kazdé domacnosti a neustale mapu vylepsuije.

5. FUNGOVANI

Svételny indikator se zméni z blikajici oranzové na nepferusovanou modrou v momenté, kdy
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bude baterie

zcela nabitd a robot pFipraveny k pouziti.

Robot nemdze fungovat s nizkym stupném nabiti.

Doporuceni: odstranite vSechny kabely a pfekazky z podlahy pred tim, nez robot zacne pracovat,
abyste se vyhnuli nehodam a Skodam.

5.1. Tlacitka robota

0br.15

Program Auto

Stisknéte na robotovi tlacitko zapnuti, aby zacal automaticky uklizet v programu Okraje
a potom pokracoval v cyklu programu Nahodny. Poznd, kde uz uklidil, a kde jesSté ne. Robot
automaticky naplanuje cestu tklidu pfimo béhem tklidu. Pokud Fidite robota v tomto programu
manualné, prepocitad svoji cestu, takze je mozné, ze bude znovu uklizet i na mistech, kde uz
byl. Pro zajisténi efektniho Uklidu robota nefidte manualné béhem automatického programu.
Diky techologii Total Surface 2.0 se robot automaticky vrati na nabijeci zdkladnu, pokud dochazi
baterie a po nabiti se vrati na predchazejici misto, aby Uklid dokoncil. Béhem své cesty udéla
robot malou zastavku, aby znovu zvazil svoji cestu a napléanoval cestu nasledujiciho dklidu.
Délka této zastavky zavisi podle domacnosti.

Poznédmka: robot usporadané uklizi ve ctvercich o rozloze 4x4 m, takze miZe vyjet z mistnosti,
aby tuto oblast obsahl. Neméjte strach, uklidi vSechno.

Program navratu domd

Stisknéte tlacitko navratu dom(

na robotovi a poslete ho na nabijeci zakladnu. Tento program mdzete aktivovat kdykoli béhem
jakéhokoli cyklu uklidu, robot prestane uklizet a automaticky se vrati na nabijeci zakladnu.
Robot pojede na nabijeci zakladnu tou nejkratsi cestou diky paméti map a inteligentni funkci
navratu domd.

Jakmile dokon¢i cyklus uklidu anebo pokud je baterie témér vybita, diky technologii TotalSurface
2.0 robot se také automaticky vrati na nabijeci zékladnu, aby nezdstal vybity. Po nabiti se vrati
k Uklidu pFfesné misto, kde prestal.

UPOZORNENI: vyjméte zasobnik na smésny odpad béhem nabijent

5.2. Dalkové ovladani

Obr. 16

Programovani

Stupné sily (Turbo/Normal/Eco)
Né&vrat dom

Hodiny

Manualni kontrola
Zapnuti/Pauza

AN
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7. Program Okraje

Spéarovani dalkového ovladani

Pokud robot nereaguje na dalkové ovladani, nasledujte tyto kroky:

Drzte na ovladani stisknuté tlacitko Okraje po dobu 5ti vtefin, ovladani se dostane do médu
sparovani. Obrazovka zobrazi 8888.

Prijimac dalkového ovladani se po 5ti vtefinach aktivuje a dostane se do médu sparovani.
Robot prijme signal z dalkového ovlddania dalkové ovladani zacne znovu fungovat. Obrazovka
ukaze, ze proces sparovani je dokoncen.

Pokud proces sparovani selze, dalkové ovladani ukaze 8888 a po 30ti vterinach vyjde z médu
sparovani.

Nasledujici operace a programy se mlzou aktivovat pomoci dalkového ovladani.

Programy

Po prvnim zapnuti robot provede mapovani a zapamatovani, nez zacne uklizet. Pouzijte
program Auto a silu Eco. Takto zajistite, ze mapa se vytvorina 100 %.

Pozndmka: pred pouZitim se ujistéte, Ze svételny indikator je rozsviceny modre. Je to znameni,
Ze robot je zapnuty. Pokud neni, stisknéte na dalkovém ovladani jakékoli tlacitko, abyste ho
zapnuli.

Program Auto

0Obr.17

Stisknéte na dalkovém ovladani tlacitko zapnuti, aby zacal automaticky uklizet v programu
Okraje a potom pokracoval v cyklu programu Nahodny. Poznd, kde uz uklidil, a kde jesté ne.
Robot automaticky naplénuje cestu uklidu pfimo béhem dklidu. Pokud Fidite robota v tomto
programu manualné, pfepocita svoji cestu, takze je mozné, ze bude znovu uklizet i na mistech,
kde uz byl. Pro zajisténi efektniho Uklidu robota nefidte manudlné béhem automatického
programu.

Diky technologii Total Surface 2.0 se robot automaticky vrati na nabijeci zakladnu, pokud
dochézi baterie a po nabiti se vrati na pfedchazejici misto, aby tUklid dokoncil. BEhem své cesty
udéla robot malou zastavku, aby znovu zvazil svoji cestu a naplénoval cestu nasledujiciho
Gklidu. Délka této zastavky zavisi podle domacnosti.

Poznémka: robot usporadané uklizi ve ¢tvercich o rozloze 4x4 m, takze mlze vyjet z mistnosti,
aby tuto oblast obsahl. Neméjte strach, uklidi vSechno.

Program Okraje
Obr.18
Stisknéte na dalkovém ovladani tlacitko programu Okraje a robot zacne uklizet kolem okrajd.
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Automaticky uklidi kolem celého povrchu a pak se automaticky vrati rovnou na nabijeci
zékladnu. Pokud nevyrazil z nabijeci zékladny, vrati se na vychozi misto.

Poznamka: stisknéte tlacitko stupnti vykonu pro zménu mezi témito 3mi programy: Eco/
Normal/Turbo.

Program navratu domu

0br.19

Stisknéte tlacitko Navrat dom( na dalkovém ovlddani a robot se automaticky vrati na nabijeci
zakladnu. Tento program mozete aktivovat kdykoli béhem jakéhokoli cyklu uklidu, robot
prestane uklizet a automaticky se vrati na nabijeci zakladnu. Robot pojede na nabijeci zakladnu
tou nejkratsi cestou diky pameéti map a inteligentni funkci navratu doma.

Jakmile dokon¢i cyklus uklidu anebo pokud je baterie témér vybita, diky technologii Total
Surface 2.0 robot se také automaticky vrati na nabijeci zékladnu, aby nezistal vybity. Po nabiti
se vrati k dklidu presné misto, kde prestal.

Upozornént:
Odstrante nddobu na smésny odpad béhem nabijeni robota.
Ujistéte se, Ze je mistnost uklizend, aby se robot mohl bez problém( vratit na nabijeci zékladnu.

Funkce

Prerusenf

Béhem provozu robota, stisknéte v aplikaci, na délkovém ovladani anebo na robotovi tlacitko
zapnuti, abyste Uklid prerusili, a stisknéte ho znovu pro pokracovaniv tklidu.

Standby

Robot vstoupi automaticky do médu standby po 5ti minutédch bez aktivity.

Stisknéte tlacitko zapnuti v aplikaci, na dalkovém ovladani nebo na robotovi a robot se znovu
zapne.

Upozornént:
Po 12ti hodinach bez aktivity se robot automaticky vypne.
Pokud se robot nabiji, do médu standby se nepfepne.

Stupné saciho vykonu
Stisknéte tlacitko sily sani na dalkovém ovladdani a vyberte pozadovanou silu. Vyberte Eco
(mala sila), Medium (stfedni sila) nebo Turbo (maximalni sila).

Programovani
Upozornéni: robota neni mozné programovat z vice jak jednoho zafizeni najednou. Ujistéte se,
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Ze ho programujete z aplikace anebo z dalkového ovladani.

Robota je mozné naprogramovat, aby zajistil co nejvyssi efektivitu Uklidu. Nastaveni hodiny
a programu Uklidu by se mélo udélat pres dalkové ovladdani. Po naprogramovani bude robot
uklizet kazdy den podle toho, co mé v planu.

Pozndmka: nez zacnete s programovanim, Uklidu a nastavenim hodin, ujistéte se, Ze je robot
zapnuty a ze svételny indikator je rozsviceny.

Aktudlni cas

Obr. 20

Drzte stisknuté tlacitko hodin po dobu 3 vtefin. Dveé prvni &islice, které odpovidaji hodinam,
zacnou blikat.

Pouzijte smérova tlacitka nahoru a dolll pro nastaveni aktualniho ¢asu. Poté pouzijte smérova
tlacitka vpravo a vlevo pro zménu hodin a minut a zopakujte predchazejici postup.

Obr. 21

Stisknéte znovu tlacitko hodin pro ulozeni zmén.

Naprogramovani dklidu

Drzte stisknuté tlacitko programovani po dobu 3 vtefin. Dvé prvni Cislice, které odpovidaji
hodindm, za¢nou blikat.

Obr. 22

PouZijte smérova tlacitka nahoru a doll a tlacitko pro nastaveni naprogramovaného casu. Poté
pouzijte smérova tlacitka vpravo a vlevo pro zménu hodin a minut a zopakujte predchazejici
postup.

Obr. 23

Stisknéte znovu tlacitko “programovani” pro ulozeni zmén.

Pro zruSeni naprogramovaného tklidu nasledujte tyto kroky:

Nastavte hodinu na dalkovém ovladani na 00:00 a ulozte zmény.

Vypnéte robota stisknutim tlacitka po dobu 1 minuty a znovu ho zapnéte.

Poznémka: robot vyda pipnuti, aby dal védét, ze se zmény ulozily.
Poznédmka: po vymeéné baterii v délkovém ovladani je nutné znovu naprogramovat hodiny i
robota.

Podsvicené tlacitko:

Zapnuto: modré nepreruSované svétlo.

Vybita baterie: oranzové pomalu blikajici svétlo.
Nabijent: blikajici oranzové svétlo.

Konfigurace sité Wi-Fi: modré svétlo
Zapnuti/aktualizace firmware: modré blikajici svétlo.
Chyba: ¢ervené blikajici svétlo.
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6. MOBILNi APLIKACE A PRIPOJENI WI-FI

Pro to, abyste odkudkoli mohli pouzivat vSechny funkce robota, doporucujeme stadhnout
aplikaci Conga 5000 App. Budete moct robota Gcinné kontrolovat a uzit si dokonaly dklid.

Vyhody aplikace:

Kontrolujte svého robota jednoduse a intuitivné.

Zacnéte uklizet odkudkoli.

Konfigurujte a programuijte kazdy den.

Uzijte sirdizné programy tklidu. Auto, spiréla, dvakrat, pfesnost, inteligentni a omezend oblast,
manualni, hloubkové cisténi, drhnuti, okraje a ndvrat doma.

Vizualizace toho, jak robot vytvari interaktivni mapu béhem utklidu.

Inteligentné ovladejte mapy diky funkci Room Plan, ktera dovoluje spojit, rozdélit a pojmenovat
mistnosti. Navic vytvarejte a programuijte vlastni plany dklidu mistnosti, které si prejete uklidit,
v jakém programu a s jakym vykonem.

Zkontrolujte vyc€istény povrch a potfebny cas.

Mégjte pristup k historii vasich aklid.

Aplikace je kompatibilni se sitémi 5G.

*Tento robot Conga je kompatibilni s virtudlnim zvukovym asistentem Alexa a Google Assistant.

Konfigurace:
Obr. 24
1. Stédhnéte aplikaci Conga 5000 z App Store nebo Google Play.

2. Vytvorte si profil pomoci emailu a hesla.
3. Potvrdte registraci.

4. Pridejte svého robota Conga.

5. Pfipojte se na sit Wi-Fi.

Upozornént:

Jméno Wi-Fi a heslo nemohou presahnout 32 bitd.

Pokud pripojeni k siti selze, nasledujte tyto kroky:

Stisknéte tlacitko On/Off po dobu 5ti vterin, robot pfejde do programu pozastaveni a svételny
indikator Wi-Fi zacne rychle blikat. Oznacitak, ze doslo k chybé pFipojeni. Zkuste robota pFipojit
nasledovanim krokd v pfedchozi sekci.

Pokud pfFipojeni znovu selze, zkontrolujte nasleduijici:

a. Robot je prilis daleko od routeru.

b. Jste zadali spravné heslo Wi-Fi.

Z aplikace mlzete pouzivat nasledujici programy:

Program Auto: po zvolenitohoto programu za¢ne robot uklizet ¢tverce 4x4 m.Vtomto prostoru
dokoncijeden cyklus ndhodného tklidu a nasledné dalsi v programu okraje. Po skonéeni tklidu
se automaticky vrati na nabijeci zékladnu.
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Je mozné ho aktivovat z aplikace anebo pres dalkové ovladani.
Poznémka: je mozné, Ze robot vyjede z mistnosti, aby dokoncil tklid jednoho z vySe zminénych
kvadrant(. Neméjte strach, neovlivni to fungovani robota.

Program Okraje: po zvoleni tohoto programu za€ne robot uklizet kolem zdi a nabytku.
Je mozné ho aktivovat z aplikace anebo pres dalkové ovladani.

Program Spirdla: po zvoleni tohoto programu zacne uklizet z jednoho mista a bude krouzit ve
spirale smérem ven a potom smérem dovnitf s maximalni silou, aZ se vrati na pdvodni misto.
Po dokonceni tklidu zvolené oblasti se inteligentné vrati pfimo na nabijeci zékladnu.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

Aktivovanim tohoto programu se robot bude pohybovat sem a tam a napodobovat opravdové
pohyby mopu. Zacne uklizet v programu Okraje, potom v programu N&hodny a nakonec se vrati
pfimo na nabijeci zakladnu.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

Program Manudl: abyste spustili manualni Gklid, pouZijte v aplikaci smérova tlacitka, abyste
robota navedli pfesné na mista, ktera chcete uklidit.
Je mozné ho aktivovat z aplikace anebo pres dalkové ovladani.

Program Navratu dom(: mlze se aktivovat kdykoli béhem jakéhokoli cyklu dklidu. Robot se
vrati pfimo na nabijeci zakladnu.
Je mozné ho aktivovat pfimo na robotovi, z aplikace anebo pres dalkové ovladani.

Program Inteligentni oblast: poté, co jste ulozili mapu vasi domécnosti, vyberte tento program
¢isténi pro ndhodny pohyb. Po dokonceni Gklidu zvolené oblasti se inteligentné vrati pfimo na
nabijeci zakladnu. Je mozné zvolit vice nez jednu oblast najednou. Aktivuje tklid jen ve vybrané
z6né. Dojede na misto a vrati se na zakladnu bez vysavani.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

Presny program: vyberte tento program pro vycisténi jednoho mista na mapé do hloubky.
Vyuzijte maximalni sily robota. Robot bude cistit vybrané misto 2x2 m nadhodnym pohybem
a po dokonéeni tklidu se vrati pfimo na nabijeci zékladnu. Aktivuje Uklid jen ve vybrané zénée.
Dojede na misto a vrati se na zékladnu bez vysavani.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

Program Omezend oblast: zvolte tento program a oznacte na mapé konkrétni oblasti, které si
neprejete, aby robot uklidil. Je mozné zvolit vice nez jednu oblast najednou.
Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.
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Program Dvakrat: zvolte tento program, abyste vasi domacnost poradné uklidili.
Je mozny ho kombinovat s programy Okraje, Spirdla, Pfesny nebo Inteligentni oblast. Robot
uklidi vSechno dvakrat a vrati se pfimo na zakladnu.

7. CISTENI A UDRZBA

Centralni kartac

1. Otocte robota a stisknéte centralni tlacitko uvolnéni pro odstranéni vika.

2. Vytéhnéte centrdlni kartac a vycistéte prihradku.

3. Vycistéte centralni kartac prilozenymi nastroji a pokud je to nutné, vycistéte ho vodou s
mydlem.

4. Vratte centralni karta¢ na své misto a zavfete kryt.

Poznémka: abyste zajistili optimalni fungovani, vymeénte centralni kartac kazdych 6-12 mésicl

(v zavislosti na typu a frekvenci pouziti).

Obr. 25

1. Kryt centralniho kartace
2. Priruba

3. Centralnikartac

4. Prihradka

Kartac ze silikonu

Obr. 26

Pro vycisténi silikonového kartace, nasledujte kroky v pfedchozim odstavci pro jeho vyjmuti a
vycistéte ho vodou a mydlem. Opatrné ho ususte a pred novou instalaci se ujistéte, Ze funguje
spravneé.

Kartac Jalisco

Obr. 27

Pro vycisténi kartéce Jalisco, nasledujte kroky v predchozim odstavci pro jeho vyjmuti a
vycistéte ho vodou. Opatrné ho ususSte a pfed novou instalaci se ujistéte, Ze funguje spravné.

Nadoba na necistoty

Obr. 28

1. Vyjméte nddobu na necistoty.

2. Otevrete kryt nddoby na necistoty a vyprazdnéte ji.

3. PouZijte kartac na cisténi pro odstranéni necistot z vnitfni strany.
4. Znovu instalujte nddobu na necistoty do robota

Nadoba na smésny odpad
Obr. 29
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Vyjméte nadobu na smésny odpad.

Oddélte prihradku na necistoty od zbytku nadoby.

Vyjméte prihradku na necistoty a vyprazdnéte ji.

Pouzijte karta¢ na €isténi pro odstranéni necistot z vnitfni strany.

Vratte pfihradku na necistoty do zbytku nddoby na smésny odpad.

Znovu instalujte ndadobu na smésny odpad do robota.

Pokud jste pouzivali program vytiréni, vylejte vodu z nédrzky a napustte ji ¢istou vodou,
abyste ji vycistili. Znovu vylejte vodu, nez nadrzku vratite znovu do robota.

NovuewNe

Vysoce Gcinny filtr

Obr. 30

1. Vytdhnéte vysoce Gcinny filtr a protfepejte ho, abyste ho zbavili vdech necistot.
Upozornént:

Vyménite vysoce Ucinny filtr zhruba kazdé 3 mésice, podle typu a frekvence pouzivani.
2. C(istéte filtr pravidelns, abyste zabrénili ucpani. NepouZivejte vodu ani detergenty.
Boc¢ni kartac

Obr. 31

Pravidelné vyjméte a Cistéte bocni kartace.

Doporucent: abyste zajistili optimalni fungovani, vyménte botni kartace kazdé 3 mésice (v
zavislosti na typu a frekvenci pouZziti).

Senzor proti padu

Obr. 32

Pravidelné Cistéte senzor proti pddu mékkym hadfikem.
Upozornéni: Pristroj vzdy prevazejte vypnuty a v originalni krabici.

8. VYMENA A NABITi BATERIE

Nepouzivejte baterie, nabijecky nebo nabijeci zékladny odliSné od téch poskytnutych firmou
Cecotec.

NepouZivejte baterie, které se nedaji znovu nabit.

Nevytahujte, nerozebirejte nebo se nesnazte baterie ani nabijeci zakladnu opravit.
Neumistujte nabijeci zakladnu blizko zdrojd tepla.

Nepouzivejte na ¢isténi zadné ¢asti tohoto produktu vihky hadrik.

Vyndejte baterii a skladujte ji na bezpe¢ném a suchém misté, pokud robota po néjaky cas
nebudete pouzivat. Doporucuje se baterii nabit jednou za mésic, aby nedoslo k jejimu poskozeni.
Baterievzadném pfipadé nevyhazujte. Doporucujeme je odevzdat profesionalnim organizacim,
aby se o né postaraly.
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9. RESENI PROBLEMU

Problém

1. Robot se nezapne nebo nezaéne uklizet.

2. Robot se nenabiji nebo se nem(ize vratit na nabijeci zakladnu.

3. Robot nefunguje spravné.

4. Robot béhem dklidu vydava neobvyklé zvuky.

5. Robot neuklizi poradné anebo ztraci necistoty.

6. Robot se nemohl pfipojit k siti Wi-Fi.

7. Robot neuklidil podle naprogramovaného programu.

8. Robot se nevrati na nabijeci zékladnu po dokonceni presného Uklidu anebo zméni pocatecni
misto.

9. Robot se nevratil k dklidu.

10. Robot nikdy nesleduje pfimku.

11. Selhalo spojeni mezi telefonem a robotem.

Regeni

1.1. Robot nemUiZe fungovat s nizkym stupném nabiti. Nechejte ho pred pouzitim nabit.

1.2. Teplota mistnosti je pod nulou nebo presahuje 50 °C. PouZivejte robota v mistech, kde je
pokojova teplota ve zminéném rozmezi.

2.1. Mezi robotem a zékladnou je mnoho prekazek, presurnte nabijeci zakladnu na misto bez
prekazek.

2.2.\lycistéte nabijeci terminal

2.3. Ujistéte se, ze tlacitko zapnuti je zapnuté.

2.4. Robot je od zakladny prilis daleko.

Presunte ho bliz a zkuste to znovu.

2.5. Pred zakladnou je pFilis malo mista nebo nabijeci termindl neni Cisty. Ujistéte se, Ze nabijeci
terminal je Cisty.

31Vypnéte robota, stisknéte tlacitko a znovu ho zapnéte.

3.2 Jakmile je robot zapnuty a venku z nabijeci zakladny, drzte stisknuté tlacitko navratu na
zakladnu, dokud robot nevyda pipnuti. Okamzité tlacitko prestante tisknout a stisknéte ho
poté, co robot zapipé. Takto se robot resetuje.

4. Centralni kartacg, bocni kartace nebo kolo mohou mit namotané necistoty. Robota zastavte
a vycistéte ho.

5.1. Nadoba na necistoty je plna. Vyprazdnéte ji a vycistéte vysoce U&inny filtr, pokud je
zaneseny.

5.2. Vycistéte vysoce Ucinny filtr, pokud je zaneseny.

5.3. Centralni kartd¢ mé namotané cizi téleso. Vycistéte ho.

6.1. Sit Wi-Fi mé Spatny signal. Zkontrolujte ho.

6.2. Pripojeni k Wi-Fi je nestabilni. Restartujte router, zkontrolujte, jestli neni dostupnd néjaka
aktualizace a zkuste to znovu.

6.3 Ujistéte se, Ze na vasem telefonu jsou vypnuta data. Usnadnite tak pFipojeni robota.
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71. Zkontrolujte, jestli robot neni v médu Noc a zménte mdd. Robot neuklizi podle
naprogramovaného, pokud je v médu Noc.

7.2. Ujistéte se, Ze je robot pFipojeny k siti. Bez pripojeni nemuze uklizet podle poZadavkd.

8.1. Robot zmapuje a spocita novou cestu po dokonéeni pfesného tklidu anebo zméni pocatecni
misto.

8.2. Pokud je nabijeci zakladna pfrilis daleko od robota, nebude se moct automaticky vratit.
Odneste robota na nabijeci zakladnu manualné.

9. Ujistéte se, ze robot neni v médu NOC. V tomto médu se k Gklidu nevréti. Pokud ho vratite do
nabijeci zékladny manualné, k tklidu se nevrati.

10. Ujistéte se, Ze je robot spravné pripojeny k siti a vzdycky v dobrém dosahu Wi-Fi sité.

11. Ujistéte se, ze robot a nabijeci zékladna jsou v dobrém dosahu Wi-Fi, restartujte router a
zkuste ho pripojit znovu.

10. TECHNICKE SPECIFIKACE

MODEL: Conga 5490

Reference produktu: 05438

100-240V~50/60 Hz

Baterie: 14,8 V, 6400 mAh

Kmitoctova pasma: 2.412-2.472 GHz 5.150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Maximalni emisni vykon: 16 dBm

Vyrobeno v (iné | Navrzeno ve Spanélsku

11. RECYKLACE ELEKTROSPOTREBICU

Evropska smérnice 2012/19/EU o odpadnich elektrickych a elektronickych
zafizenich (OEEZ) specifikuje elektrospofebice, které se nemaiji recyklovat
spolu s ostatnim komunalnim odpadem. Tyto elektrospotrebice se musi
zlikvidovat samostatné, aby se tak dosahlo co nejlepsi recyklace a vyuziti
materiald, a timto se omezil dopad, ktery by lidé mohli mit na Zivotni
prostredi.

Symbol preskrtnutého kontejneru prfipomina povinnost zlikvidovat tento produkt spravné.

Pro obdrZeni detailnich informaci o nejvhodnéjSim mozném zplsobu nalozeni s vasim
elektrospotrebicem, a/nebo o bateriich, kontaktujte mistni Grady.
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12. ZARUKA A TECHNICKY SERVIS

Tento produkt ma zaruku 2 roky od data zakoupeni v pfipadé, ze zédkaznik disponuje fakturou
nebo dokladem o koupi a produkt je v perfektnim stavu a nakladéd se s nim adekvatnim
zplsobem tak, jak je uvedeno s v tomto ndvodu na pouZiti.

Zaruka nezahrnuje:

Pokud byl produkt pouzivan nad svoji kapacitu anebo uzitnost, byl Spatné pouzivan, utrpél
naraz, byl vystaven vlhkosti, ponofen do tekutiny nebo jiné korozivni substance, a jakoukoli
vinu pripsatelnou spotrebiteli.

Pokud byl produkt rozmontovan, modifikovan anebo opravovan servisem neautorizovanym
oficialnim servisem Cecotec.

Pokud byl problém zavinén normalnim pouzivanim a opotfebenim soucastek.

Zarucni servis kryje veskeré defekty zavinéné béhem vyroby po dobu 2 let na zakladé platné
legislativy, s vyjimkou spotfebnich dild. V pfipadé Spatného zachdzeni ze strany spotfebitele
neni zarucni servis odpovédny za opravu.

Pokud se stane, Ze na vyrobku najdete zéavadu nebo budete mit dotaz, spojte se s oficialnim
zakaznickym servisem Cecotec na telefonnim ¢isle +34 96 321 07 28.
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