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ESPANOL

1. INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Lea las siguientes instrucciones atentamente antes de usar el
producto.

Guardeeste manualparareferencias futuras o nuevosusuarios.
Este producto debe utilizarse conforme a lo indicado en este
manual de instrucciones. Cecotec no se hara responsable
de ningln dano o accidente que sea consecuencia del uso
inapropiado del producto.

Aseglirese de que el voltaje de red coincida con el voltaje
especificado en la etiqueta de clasificacion del producto y de
que el enchufe tenga toma de tierra.

Elproductosolo puedesermontadoydesmontado por personal
cualificado.

No toque el cable, la toma de corriente ni el cargador con las
manos mojadas.

Mantenga el robot alejado de prendas de ropa, cortinas vy
materiales similares.

No se siente ni coloque objetos afilados o pesados encima del
dispositivo.

No utilice el dispositivo cerca de fuentes de calor, sustancias
inflamables, superficies mojadas donde pueda caer o ser
tirado al agua, ni permita que entre en contacto con agua u
otros liquidos. No lo utilice en el exterior.

No utilice la base descarga si tiene el cable o el enchufe roto o
si no funciona correctamente. En caso de averia, contacte con
el Servicio de Asistencia Técnica de Cecotec.

No utilice el dispositivo en mesas, sillas o superficies en altura
donde tenga riesgo de caerse.

No utilice la proteccion del laser como asa para mover el robot.
No ponga el producto en funcionamiento en lugares donde la
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temperatura sea inferiora 0 °C o superior a 50 °C.

El dispositivo Unicamente funciona con la bateriay el cargador
proporcionados. El uso de otros componentes o accesorios
podria conllevar riesgo de incendio, electrocucién o danar el
producto.

No utilice el dispositivo para aspirar objetos inflamables o
encendidos como cigarrillos, cerillas o ceniza.

Antes de poner el robot en funcionamiento, retire del suelo
prendas de ropa, papeles, cables u otros elementos que
pudieran obstruir el dispositivo.

El aparato no debe ser usado por ninos desde 0 hasta 8 anos.
Este electrodomeéstico puede ser usado por nifos a partir de 8
anos de edad si estan continuamente supervisados.

Este producto puede ser usado por nifios/as de a partir de
8 anos y personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas, o con falta de experiencia y conocimiento
si estan supervisados o han recibido instrucciéon concerniente
aluso del aparato de una forma seguray entienden los riesgos
que este implica. No permita que los nifnos jueguen con el
dispositivo.

Supervise a los ninos para asegurarse de que no jueguen con
el producto. Es necesario dar una supervision estricta si el
producto esta siendo usado por o cerca de ninos.

2.PIEZAS Y COMPONENTES

Fig. 1

Robot

1. Modo de vuelta a casa

2. Encendido/Modo de limpieza automatica
3. Configuracién de red Wi-Fi

Fig. 2
Robot y sensores
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Sensor laser

Tapa superior

Vuelta a casa/Encendido/limpieza automatica
Sensor receptor de infrarrojos

Sensor anticolision

Rueda omnidireccional

Bornes de carga

Bateria

Cepillo lateral

10. Parachoques

11. Tapa del motor

12. Cepillo principal: para limpiar todo tipo de superficies
13. Rueda izquierda

14. Rueda derecha

15. Cepillo de silicona: especial para pelos de mascota
16. Cepillo Jalisco: especial para suelos duros

17. Sensor éptico: especifico para evitar choques laterales del robot

W NDU R WNR

Fig. 3

Depdsito mixto
Compartimento de agua
1. Fijacién del depdsito
2. Entradadeagua

3. Depésito de agua

Fig. &4

Compartimento de suciedad

1. Filtro de alta eficiencia

2. Compartimento de suciedad

Fig. 5

Depdsito de suciedad

1. Filtro de alta eficiencia

2. Tapa del depésito de suciedad

Fig. 6

Base de carga

1. Zona de trasmision de sefial
2. Bornedecarga

3. Indicador de carga

4. Ranura paraelcable
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5. Bornedecarga

Fig. 7

Soporte de la mopa 'y mopa
1. Mopa

2. Soporte de la mopa

3. Velcro

4. Pestana

3. ANTES DE USAR

Saque el producto de la cajay retire todo el material de embalaje.

Aseglrese de que todas las piezas y componentes estan incluidas y en buen estado. Si se
observara alglin dafo visible, contacte de forma inmediata con el Servicio de Asistencia
Técnica oficial de Cecotec.

4. INSTALACION

Fig. 8

Instalacion del robot y de la base de carga

Conecte la base de carga a una toma de corriente y guarde el cable restante. Es importante
guardar el cable restante en la parte inferior de la base de carga para evitar desconectarlo o
arrastrarlo.

Fig. 9

Cologue la base de carga contra la pared dejando la distancia de seguridad indicada en el
siguiente dibujo.

Nota: mantenga una distancia libre de al menos 1 m a cada lado de la base de cargay de 2 al
frente.

Advertencia: no exponga la base de carga a la luz solar directa.

Mantenga pulsado el botén de inicio durante 3 segundos; cuando el indicador luminoso se
encienda, coloque el robot en la base de carga.

Fig.10

Luz azul fija: On/En funcionamiento

Luz naranja oscilante: cargando

Luz roja parpadeante: error

Notas:
Lleve el robot a la base de carga si la bateria esta baja. El robot puede no encenderse si la
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bateria esta muy baja.
El robot se encendera automaticamente al colocarlo en la base de carga.
El robot no se puede apagar durante la carga.

Instalacion del depésito mixto y de suciedad

Recomendacién: no se aconseja utilizar la funcién de fregado durante el primer uso.

Abra la tapa de silicona azul del depdsito, llénelo de agua sin que esta sobresalga del depdsito.
Aseglrese de cerrar correctamente la pestafa de silicona para evitar que se salga el agua.
Fig11.

Instale el depdsito en el robot siguiendo la direccién indicada en el dibujo. Aseglrese de que
estd bien cerrado.

Fig12.

Unicamente para instalacién del depésito mixto:

Utilice el velcro de la mopa para pegarla a la parte inferior del soporte de la mopa.

Fig13.

Pulse manualmente las pestafias situadas a ambos lados del soporte de la mopa y empuje
hasta colocarlo en su posicién correcta. Escuchara un clic que indicara que esta bien colocado.
Figl14.

Recomendaciones:

No utilice la funcién de fregado cuando el robot no esté siendo supervisado.

Retire el depdsito mixto cuando el robot se esté cargando o cuando no se vaya a utilizar.

Si hay alfombras en casa, configure areas restringidas para evitar que el robot pase por ellas.
Afada unas gotas de producto de limpieza si fuera necesario, siempre y cuando este no sea
corrosivo.

Para retirar el soporte de la mopa, pulse el botén de liberacidn y tire de él hacia afuera.
Advertencias:

El exceso de productos de limpieza puede bloquear las salidas de agua.

Para llevar a cabo un fregado perfecto, se recomienda humedecer la mopa antes de utilizarla.

Primera limpieza

Una vez instalado el robot aspirador y la base de carga debera seguir los siguientes pasos
antes de programar la primera limpieza.

En primer lugar, el robot tendra que realizar un ciclo de carga completo. Se recomienda
dejarlo cargando durante toda la noche. Cuando tenga la bateria completamente cargada
podra realizar la primera limpieza y guardar el primer mapa. Para ello, active el modo Auto
y la potencia de succién Eco. Es muy importante seguir estas indicaciones para que el robot
reconozca todos los rincones del hogary pueda realizar un mapeo completo.

Sitiene una casa demasiado grandey elrobot se queda sin bateria no pasa nada. Elrobot cuenta
con tecnologia TotalSurface 2.0, por lo que cuando vuelve a la base de carga, el robot guarda
tanto el mapa completo como los mapas incompletos, y una vez cargado, puede continuar la
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limpieza en el punto donde se habia quedado hasta mapear el total de la superficie. El robot
mapea constantemente, por lo que se adapta de manera individualizada y personalizada a las
particularidades de cada hogar y mejora su mapa constantemente.

5. FUNCIONAMIENTO

El indicador luminoso cambiara de naranja oscilante a azul fijo cuando la bateria esté
totalmente cargaday el robot listo para funcionar.

Elrobot no puede funcionar con bateria baja.

Recomendacién: retire todos los cables y obstaculos del suelo antes de poner el robot en
funcionamiento para evitar accidentes y dafos.

5.1. Botones del robot

Fig15

Modo auto

Pulse el botén de encendido en el robot para que comience a limpiar automaticamente en
modo Bordes y luego realice un ciclo de limpieza de forma ordenada en zig zag, mientras
reconoce las areas por las que ha limpiado y por las que no. El robot planeard la ruta de la
limpieza de forma automéatica a medida que limpia. Al controlar el robot de forma manual
durante este modo, éste recalculard la ruta, por lo que podria pasar por zonas que ya estan
limpias. Para asegurar una limpieza eficiente, no dirija el robot de forma manual durante la
limpieza automatica.

Gracias a su tecnologia TotalSurface 2.0, el robot volverd automaticamente a la base de carga
cuando la bateria esté baja, y retomara la limpieza con alta eficiencia desde el mismo punto
cuando haya finalizado la carga.

Durante el recorrido, el robot hard una pequeina pausa para evaluar el dreay planear la ruta de
la limpieza (esta pausa variara dependiendo de las condiciones del hogar).

Nota: el robot limpia de manera ordenada en dreas cuadradas de 4 x 4 m, por lo que puede
salirse de una habitacién para delimitar dicha area. No se preocupe, ya que limpiara toda la
superficie accesible.

Modo de vuelta a casa

Pulse el botén de vuelta a casa en el robot para mandar al robot a la base de carga. Este modo
se puede activar durante cualquier otro ciclo de limpieza, el robot dejarad de limpiar y volvera a
la base de carga de forma automatica.

El robot tomara la ruta mas corta para volver a la base de carga gracias a la memorizacion
de mapas y la funcién de vuelta a casa inteligente. Al completar un ciclo de limpieza o
cuando la bateria esté baja, gracias a la tecnologia TotalSurface 2.0, el robot también volvera
automaticamente a la base de carga para evitar quedarse sin bateria.

Advertencia: retire el depdsito mixto durante la carga.
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5.2. Mando a distancia

Fig.16.

Programacion

Niveles de potencia (Turbo/Normal/Eco)
Vuelta a casa

Reloj

Control manual

Encendido/Pausa

Modo bordes

NouveswN 2

Vinculacién del mando a distancia

Si el robot no responde al mando a distancia, lleve a cabo los siguientes pasos:

Mantenga pulsado el botén del modo bordes del mando a distancia durante 5 segundos, el
mando entrard en modo de vinculacién. La pantalla mostrara 8888.

Elreceptordelmando a distancia se activard a los 5 segundosy entrard en modo de vinculacién.
Elrobot recibird la sefialdelmando a distancia, y elmando a distancia volverd al estado normal.
La pantalla mostrara que el proceso de vinculacién se ha completado.

En caso de que el proceso de vinculaciéon falle, el mando a distancia mostrard 8888y saldra del
modo de vinculacién 30 segundos después.

Las siguientes operaciones y los modos se pueden activar desde el mando a distancia.

Modos

Al ponerse en funcionamiento por primera vez, el robot llevara a cabo un proceso de mapeoy
memorizacién antes de comenzar la limpieza. Utilice el robot en modo auto y potencia eco, de
esta manera se asegurara de que el mapa se memoriza completamente.

Nota: aseglrese de que el indicador luminoso esta encendido en color azul antes de utilizarlo,
sefial de que el robot estd activado. Si no lo estd, pulse cualquier botén del mando a distancia
para activarlo.

Modo Auto

Fig17.

Pulse el botén de encendido en el robot para que comience a limpiar automaticamente en
modo Bordes y luego realice un ciclo de limpieza de forma ordenada en zig zag, mientras
reconoce las areas por las que ha limpiado y por las que no. El robot planeard la ruta de la
limpieza de forma automatica a medida que limpia. Si controla el robot de forma manual
durante este modo, recalculara la ruta, por lo que podria pasar por zonas que ya estan limpias.
Para asegurar una limpieza eficiente, no dirija el robot de forma manual durante la limpieza
automatica.

Gracias a su tecnologia TotalSurface 2.0, el robot volvera automaticamente a la base de
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carga cuando la bateria esté baja, y retomara la limpieza con alta eficiencia desde el mismo
punto cuando haya finalizado la carga. Durante el recorrido, el robot haréd una pequefa pausa
para evaluar el érea y planear la ruta de limpieza (esta pausa variard dependiendo de las
condiciones del hogar).

Nota: el robot limpia de manera ordenada en areas cuadradas de 4 x 4 m, por lo que puede
salirse de una habitacién para delimitar dicha area. No se preocupe, ya que limpiara toda la
superficie accesible.

Modo bordes

Fig.18.

Pulse el botén de bordes en el mando a distancia para que el robot comience la limpieza de
bordes. Limpiara de forma automatica a lo largo del perimetro de toda la superficie y luego
volvera a la base de carga de forma directa automaticamente. En caso de que el robot no haya
salido de la base de carga, volverd al punto de inicio.

Nota: pulse el botén niveles de potencia para cambiar entre los 3 modos: Turbo/Normal/Eco.

Modo de vuelta a casa

Fig.19.

Pulse el botén de vuelta a casa en el mando a distancia para enviar al robot a la base de
carga. Este modo se puede activar durante cualquier otro ciclo de limpieza y el robot parara
de limpiary volverd a la base de carga de forma automatica. El robot seguira la ruta mas corta
para volver a la base de carga gracias a la memorizacién de mapas y la funcién de vuelta a
casa inteligente.

Al completar un ciclo de limpieza o cuando la bateria esté baja, gracias a la tecnologia
TotalSurface 2.0, el robot también volvera automaticamente a la base de carga para evitar
quedarse sin bateria. Una vez que se haya cargado, volvera a retomar la limpieza en el punto
exacto en el que se habia quedado.

Notas:

Retire el depdsito mixto del robot antes de ponerlo a cargar.

Aseglrese de que la habitacién esté despejada para que el robot pueda acceder a la base de
carga sin problemas.

Funciones

Pausa

Mientras el robot esté en funcionamiento, pulse el botén del reloj en la App, en el mando a
distancia o en el robot para pausarlo, y pllselo otra vez para reanudar la limpieza.

Standby
El robot entrard en modo standby automaticamente después de 5 minutos de inactividad.
Pulse el botén del reloj en la App, en el mando a distancia o en el robot para activarlo de nuevo.
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Advertencias:
Tras 12 horas de inactividad, el robot se apagara de forma automatica.
Durante la carga, el robot no entrard en modo standby.

Nivel de potencia de succion
Pulse elbotdn de niveles de potencia de succién del mando a distancia para seleccionar el nivel
deseado. Seleccione Eco (potencia baja), Media (media potencia) o Turbo (maxima potencia).

Programacion

Advertencia: el robot no se puede programar desde mas de un dispositivo a la vez. Aseglrese
de programarlo desde la App mévil o desde el mando a distancia.

El robot cuenta con una funcién de programacién para ofrecer una limpieza de maxima
eficiencia. Los ajustes de hora y la programacién de la limpieza deben llevarse a cabo desde el
mando a distancia. Una vez programado, el robot llevard a cabo automaticamente el ciclo de
limpieza correspondiente a cada dia.

Aviso: asegurese de que el robot estd activado y de que el indicador luminoso esté encendido
antes de programar la limpieza o de configurar la hora.

Hora actual
Fig.20.

Mantenga pulsado el botén del reloj durante 3 segundos. Los primeros 2 digitos,
correspondientes a la hora, parpadearan.

Utilice los botones de direccién de arriba y abajo para configurar la hora actual. Luego, utilice
los botones de direccién de derecha e izquierda para cambiar de horas a minutos vy repita el
paso anterior.

Fig.21.

Pulse el botén del reloj de nuevo para guardar los ajustes.

Programacién de tareas de limpieza

Mantenga pulsado el botén de programacion durante 3 segundos. Los primeros 2 digitos,
correspondientes a la hora, parpadearan.

Fig.22.

Utilice los botones de direccién de arriba y abajo para configurar la hora de la programacion.
Luego, utilice los botones de direccién de derecha e izquierda para cambiar de horas a minutos
y repita el paso anterior.

Fig.23.

Pulse el botén de programacion de nuevo para guardar los ajustes.

Para cancelar la programacién de la limpieza siga los siguientes pasos:

Configure la hora del mando a distancia en 00:00 a. m. y guarde los ajustes.

Apague el robot del interruptor de encendido durante 1 minuto y accione el interruptor de
nuevo.
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Nota: el robot emitirad un pitido indicando que los ajustes se han guardado.
Nota: al cambiar las pilas del mando a distancia, la hora del reloj y de la programacién deben
ser configuradas de nuevo.

Indicador luminoso:

En funcionamiento: luz azul fija.

Bateria baja: la luz naranja parpadea lentamente.
Cargando: luz naranja oscilante.

Configuracién de red: la luz azul parpadea lentamente.
Iniciando/actualizando el firmware: luz azul oscilante.
Error: la luz roja parpadea répidamente.

6. APP MOVIL Y CONEXION WI-FI

Para acceder a todas las funciones de su robot desde cualquier lugar, se recomienda descargar
la App Conga 4000. Podra controlar el robot de la forma mas eficaz y disfrutar de la excelencia
en la limpieza.

Ventajas de la App:

Controle a su robot de forma facil e intuitiva.

Active la limpieza desde cualquier lugar.

Realice la configuraciény la programacién diaria.

Disfrute de diferentes modos de limpieza: Auto, Espiral, Bordes, Manual, Twice, Area restringida,
Puntual, Area inteligente, vuelta a casay Scrubbing.

Visualice cémo el robot crea un mapa interactivo a medida que va limpiando.

Gestione los mapas de forma inteligente a través de la funcién Room Plan, que le permite
juntar, dividir y nombrar las habitaciones. Ademas, cree y programe sus propios planes de
limpieza seleccionando las habitaciones que desea limpiar, en qué modo y potencia.
Compruebe la superficie limpiada y el tiempo tardado.

Acceda a su historial de limpieza.

La App es compatible con redes 5GHz.

*Este modelo es compatible con los asistentes virtuales por voz Google Assistant y Alexa.

Configuracién:

Fig.24.

1. Descargue la App Conga 4000 desde la App Store o Play Store.
2. Cree una cuenta con su e-maily una contrasena.

3. Confirme su registro.

4. Afada su robot Conga.

Conéctese a una red Wi-Fi.
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Advertencias:

El nombre del Wi-Fiy la contrasefia no pueden exceder de 32 bits.

Sila conexién a la red falla, siga los pasos siguientes:

Pulse el botén On/Off durante 5 segundos, el robot entrard en modo de suspensién vy el
indicador luminoso Wi-Fi parpadeara rapidamente, indicando que ha habido un fallo en la
conexion. Intente reconectar el robot siguiendo los pasos del apartado anterior.

En caso de que la conexién falle de nuevo, compruebe lo siguiente:

El robot estd demasiado lejos del router.

La contrasefia Wi-Fi es incorrecta.

Puede utilizar los siguientes modos desde la app:

Modo Auto

Al seleccionar este modo, el robot limpiara por cuadrantes de 4x4 m. Dentro de este espacio,
llevard a cabo primero una limpieza en modo Bordes, luego en zigzag hasta completar la
superficie. Una vez finalizada la limpieza, volverd automaticamente a la base de carga.

Puede activarse desde la aplicacién y desde el mando a distancia.

Nota: es posible que el robot cambie de habitacién para completar la limpieza de alguno de los
cuadrantes. No se preocupe, esto no afectara al funcionamiento del robot.

Modo bordes
Al seleccionar este modo, el robot limpiara a lo largo de las paredes y de los muebles.
Puede activarse desde la aplicacién y desde el mando a distancia.

Modo Espiral

Al seleccionar este modo, el robot comenzara la limpieza en un punto exacto y realizara
movimientos en espiral hacia afuera.

Puede activarse Unicamente desde la aplicacién.

Modo de fregado intensivo

Al activar este modo, el robot realiza movimientos de vaivén, simulando los movimientos
reales de una fregona. Comenzara limpiando en modo Bordes, continuara en movimientos
zigzag y finalmente volverd a la base de carga de forma directa.

Puede activarse Unicamente desde la aplicacién.

Modo manual

Para llevar a cabo la limpieza de forma manual, utilice los botones de direccién del mando a
distancia o de la App para dirigir el robot a puntos especificos que desea limpiar.

Puede activarse desde la aplicaciény desde el mando a distancia.

Modo de vuelta a casa

Seleccione este modo en cualquier momento y durante cualquier modo de limpieza para que el
robot vuelva a la base de carga de forma automatica.

Puede activarse desde el robot, desde el mando a distancia y desde la aplicacién.
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Modo Area inteligente

Una vez se haya guardado el mapa de la casa, seleccione este modo para limpiar un area
exacta en movimientos zigzag. Al finalizar la limpieza del érea seleccionado, el robot volvera
a la base de carga de forma directa. Puede seleccionar mas de un drea en el mapa a la vez. El
robot Gnicamente activara la limpieza en la zona seleccionada, por lo que ira al punto y volvera
a la base sin aspirar.

Puede activarse Gnicamente desde la aplicacion.

Modo puntual

Seleccione este modo para limpiar una zona especifica delmapa en profundidad, aprovechando
la potencia maxima del robot. EL robot limpiara una zona de 2x2 m en movimientos zigzag y
volvera a la base de carga de forma directa al finalizar. EL robot Unicamente activara la limpieza
en la zona seleccionada, por lo que ird al punto y volverd a la base sin aspirar.

Puede activarse Ginicamente desde la aplicacion.

Modo de Area restringida

Seleccione este modo y delimite en el mapa zonas concretas que no desea que el robot limpie.
Puede seleccionar mas de un area restringida en el mapa.

Puede activarse Gnicamente desde la aplicacion.

Modo Twice

Seleccione este modo para llevar a cabo una limpieza profunda de su casa.

Puede combinarse con el modo Bordes, Espiral, Puntual o Area inteligente. EL robot llevara a
cabo dos ciclos de limpieza completos y volverd a la base de carga de forma directa.

7. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

Cepillo central

1. Délavuelta al roboty pulse el botdn de liberacién del cepillo central para retirar la tapa.

2. Saque el cepillo centraly limpie el compartimento.

3. Limpie el cepillo central con las herramientas proporcionadas y lavelo con aguay jabén si
fuera necesario.

4. Coloque el cepillo central en su posicidény cierre la pestafa de la tapa.

Recomendacién: para asegurar un funcionamiento eficiente, cambie el cepillo central cada

6-12 meses (dependiendo de la frecuenciay el tipo de uso).

Fig.25.

1. Tapa del cepillo central

2. Pestafa

3. Cepillo central

4. Compartimento
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Cepillo de silicona

Fig.26.

Para llevar a cabo la limpieza del cepillo de silicona, siga los pasos del apartado anterior para
extraerlo y ladvelo con agua y jabdn. Séquelo cuidadosamente antes de instalarlo de nuevo
para asegurar que funciona eficientemente.

Cepillo Jalisco

Fig.27.

Para llevar a cabo la limpieza del cepillo Jalisco, siga los pasos del apartado anterior para
extraerlo y lavelo con agua. Séquelo cuidadosamente antes de instalarlo de nuevo para
asegurar que funciona eficientemente.

Depdsito de suciedad

Fig.28.

1. Extraiga el depdsito de suciedad.

2. Abra la tapa del depésito de suciedad y vacielo.

3. Utilice el cepillo de limpieza para limpiar el interior del depésito de suciedad.
4. Instale el depdsito de suciedad en el robot de nuevo.

Depdsito mixto

Fig.29.

Extraiga el depdsito mixto.

Separe el compartimento de suciedad del resto del depdésito.

Abra el compartimento de suciedad y vacielo.

Utilice el cepillo de limpieza para limpiar el compartimento de suciedad.

Vuelva a instalar el compartimento de suciedad dentro del depdsito mixto.

Instale el depésito mixto en el robot de nuevo.

Si ha utilizado la funcién de fregado, vacie el agua del depésito y rellénelo de agua limpia
para limpiarlo. Vacielo de nuevo antes de instalarlo de nuevo en el robot.

NouvswN 2

Filtro de alta eficiencia

Fig.30.

1. Retire el filtro de alta eficiencia y sactdalo para eliminar toda la suciedad.
Recomendaciones:

Cambie el filtro de alta eficiencia cada 3 meses aproximadamente (dependiendo de la
frecuenciay el tipo de uso).

2. Limpie elfiltro periédicamente con un cepillo para evitar obstrucciones.

3. Puedo lavar el filtro de agua tibia sin jabdn, séquelo cuidadosamente.

Cepillo lateral
Fig.31.
Retire y limpie los cepillos laterales regularmente.
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Recomendacién: para asegurar una limpieza perfecta, se recomienda cambiar los cepillos
laterales cada 3 meses (dependiendo de la frecuencia y el tipo de uso).

Sensores anticaida

Fig.32.

Limpie regularmente los sensores anticaida con un pafio suave.

Advertencia: transporte o mueva siempre el producto apagado y en su caja original.

8. CAMBIO Y CARGA DE LA BATERIA

No utilice baterfas, cargadores o bases de carga diferentes a las proporcionadas por Cecotec.
No utilice baterfas no recargables.

No retire, desmonte o trate de reparar la baterfa ni la base de carga.

No cologue la base de carga cerca de fuentes de calor.

No utilice un pafio himedo para limpiar ninguna de las partes de este producto.

Retire la bateria y guardela en un lugar seco y seguro si no va a utilizar el robot en un periodo
prolongado de tiempo. Se recomienda cargar la bateria cada mes para evitar que se dafie.

No deseche las baterias de cualquier manera. Se recomienda entregarlas a organizaciones
profesionales para que sean tratadas correctamente.

9. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Problema Solucién
El robot no se enciende o no inicia la El robot no puede funcionar con bateria
limpieza. baja. Deje que se cargue antes de ponerlo en

funcionamiento.

La temperatura de la habitacién es inferior

a 0 °C o superiora 50 °C. Utilice el robot en
lugares donde la temperatura ambiente esté
en el rango de temperaturas especificado.

CONGA | 25

4490



ESPANOL

Elrobot no se carga o no puede volver a la
base de carga.

Hay demasiados obstéculos cerca de la base
de carga, mueva la base de carga a un lugar
despejado.

Limpie los bornes de carga.

Aseglrese de que el interruptor de encendido
esté encendido.

El robot estd demasiado lejos de la base de
carga,

coldéquelo mas cerca y vuelva a intentarlo.
Hay muy poco espacio libre alrededor de la
base de carga o los bornes de carga no estan
limpios. Aseglrese de que los bornes de carga
estén limpios.

El robot no funciona correctamente.

Apague el robot, desconecte el interruptory
enciéndalo de nuevo.

Una vez encendido el robot y estando fuera de
la base de carga, mantenga pulsado el botén
del robot “Vuelta a casa” hasta que emita

un pitido. Inmediatamente, suelte el botdony
vuelva a pulsarlo hasta que el robot hable. De
este modo resetearemos el robot.

Elrobot emite un sonido extrafio durante
la limpieza.

El cepillo central, los cepillos laterales o
la rueda omnidireccional pueden estar
enredados, pare el roboty limpielo.

Elrobot no limpia eficientemente o pierde
la suciedad.

El depésito de suciedad esta lleno. Vacielo
y limpie el filtro de alta eficiencia si esta
bloqueado.

Elfiltro de alta eficiencia estd bloqueado,
limpielo.

El cepillo central esta enredado con alglin
objeto extrafio, limpielo.

El robot no se ha podido conectar a la red
Wi-Fi.

La sefial Wi-Fi es mala, compruébela.

La conexion Wi-Fi es inestable. Reinicie el
riter, compruebe si hay alguna actualizacién
de la aplicacion e inténtelo de nuevo.
Aseglrese tener desactivados los datos
méviles en su dispositivo para mejorar el
proceso de vinculacién.
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Elrobot no ha realizado la limpieza
programada.

Compruebe si el robot estd en modo Noche y
cambie de modo. Elrobot no lleva a cabo las
limpiezas programadas cuando esta en modo
Noche.

Aseglrese de que el robot esta conectado a
la red, no podra llevar a cabo las limpiezas
programadas sin conexion.

Elrobot no vuelve a la base de carga
después de finalizar la limpieza puntual o
de haber cambiado la posicién inicial.

El robot mapeardy calculard una nueva ruta
después de limpiar en modo puntual o de
haber cambiado la posicién de inicio.

Si la base de carga esta muy lejos del robot,
no podra volver automaticamente. Lleve el
robot a la base de carga de forma manual.

Elrobot no retoma la limpieza.

Aseglrese de que el robot no esta en modo
Noche, ya que no retomara la limpieza en
este modo. Al colocarlo en la base de forma
manual, tampoco retomaré la limpieza.

Elrobot esta siempre fuera de linea.

Aseglrese de que el robot esta conectado
correctamente a la red y siempre en zonas
con buena sefal Wi-Fi.

Fallo de conexion entre el teléfono maovil
y el robot.

Asegurese de que el robot y la base de carga
estan en una zona con buena sefal Wi-Fi,
reinicie el rdtery trate de conectarlo de nuevo.

Elrobot no lleva a cabo el modo bordes
correctamente.

Limpie el sensor 6ptico con un pafio suave,
lleve el robot a una nueva localizaciony
pruebe de nuevo.

10. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Referencia del producto: 05437
Producto: Conga 4490
100-240V~50/60 Hz

Bateria: 14,8 VV, 6400 mAh

Bandas de Frecuencia: 2.412-2.472 GHz 5.150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz

Potencia Maxima de Emisién: 16 dBm
Made in China | Disefiado en Esparia
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11. RECICLAJE DE ELECTRODOMESTICOS

y Electrénicos (RAEE) especifica que los electrodomésticos no deben
ser reciclados con el resto de los desperdicios municipales. Dichos
. electrodomésticos han de ser desechados de forma separada, para
optimizar la recuperacién y reciclaje de materiales y, de esta manera, reducir
el impacto que puedan tener en la salud humana y el medioambiente.
El simbolo del contenedor tachado le recuerda su obligaciéon de desechar este producto de
forma correcta.
Para obtener informacién detallada acerca de la forma mas adecuada de desechar sus
electrodomésticos y/o las correspondientes baterias, el consumidor debera contactar con las

X La directiva europea 2012/19/UE sobre Residuos de Aparatos Eléctricos

autoridades locales.

12. GARANTIAY SAT

Este producto tiene una garantia de 2 afios desde la fecha de compra, siempre y cuando se
conserve y envie la factura de compra, el producto esté en perfecto estado fisicoy se le dé un
uso adecuado taly como se indica en este manual de instrucciones.

La garantia no cubriré:

Si el producto ha sido usado fuera de su capacidad o utilidad, maltratado, golpeado, expuesto
a la humedad, sumergido en algln liquido o substancia corrosiva, asi como cualquier otra falta
atribuible al consumidor.

Si el producto ha sido desarmado, modificado o reparado por personas no autorizadas por el
SAT oficial de Cecotec.

Si la incidencia ha sido originada por el desgaste normal de las piezas debido al uso.

El servicio de garantia cubre todos los defectos de fabricacién durante 2 afios en base a la
legislacién vigente, excepto piezas consumibles. En caso de mal uso por parte del usuario el
servicio de garantia no se hara responsable de la reparacion.

Si en alguna ocasién detecta una incidencia con el producto o tiene alguna consulta, péngase
en contacto con el Servicio de Asistencia Técnica oficial de Cecotec a través del nimero de
teléfono +34 96 32107 28.
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1. SAFETY INSTRUCTIONS

Read these instructions thoroughly before using the appliance.
Keep this instruction manual for future reference or new users.
This product must be used in accordance with the directions
in this instruction manual. Cecotec cannot be held liable or
responsible for any damages or injuries caused by improper
use.

Make sure that the mains voltage matches the voltage stated
on the rating label of the appliance and that the wall outlet is
grounded.

This product can only be disassembled by qualified personnel.
Do not touch wires, power supplies or power adapters with
wet hands.

Keep the robot away from clothing, curtains and any other
similar materials.

Do not sit or place heavy or sharp objects on top of the
appliance.

Do not operate the appliance close to heat sources,
flammable substances, wet surfaces where it can fall or be
pushed into water or allow it to come into contact with water
or other liquids. Do not use outdoors.

Do not use the charging base if it has a damaged cord or plug
orifitis not operating properly. In case of fault or malfunction,
contact the official Technical Support Service of Cecotec.

Do not operate the device on tables, chairs or other high
surfaces where it could fall.

Do not use the laser protection as handle when moving or
holding the robot.

Do not operate the product in places where temperature is
below 0 °C or above 50 °C.

The appliance can only be operated with the supplied battery
and poweradapter. Theuse of othercomponents oraccessories
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could cause risk of fire, electric shock or product damage.

Do not use the device to vacuum flammable or burning objects
such as cigarettes, matches or ash.

Before operating the robot, please remove any object on the
floor such as clothing, papers, power cords or other items that
may obstruct the device.

The appliance is not intended to be used by children under the
age of 8.

It can be used by children over the age of 8, as long as they are
given continuous supervision.

This appliance can be used by children aged 8 and above, and
persons with reduced physical, sensory or mental capabilities
or lack of experience and knowledge, as long as they have
been given supervision or instruction concerning the use of the
appliance in a safe way and understand the hazards involved.
Do not allow children to play with the appliance.

Supervise children, they shall not play with the appliance.
Close supervision is necessary when the appliance is being
used by or near children.

2. PARTS AND COMPONENTS

Robot:

Fig1.

1. Back home mode

2. Power/Automatic cleaning button
3. Network configuration

Robot and sensors

Fig.2.

1. Lasersensor

Top cover

Back home/Power/Autocleaning mode
Infrared receiver sensor

Anti-collision sensor

v wbN
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Omnidirectional wheel
Charging terminals
Battery

Side brush

. Bumper

. Motor cover

. Main brush: For cleaning all types of surfaces

. Left side wheel

. Right side wheel

. Silicone brush: Special for pet hair

. Cepillo Jalisco (brush): Specific for hard floors

. Optical sensor: Specific for preventing the robot from bumping

Wet&Dry tank
Fig.3.
Water compartment

1.
2.
3.

Tank lock
Water inlet
Water tank

Dust compartment
Fig.4.

1.
2.

High-efficiency filter
Dust compartment

Dust tank
Fig.5.

1.
2.

High-efficiency filter
Dust tank cover

Charging base
Fig.6.

1.

e WS

Signal transmission area
Charging terminal
Charge indicator

Cable slot

Charging terminal

Mop bracket and cloth
Fig.7.

1.

Mop

ENGLISH
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2. Mop bracket
3. Velcro
4. Tab

3. BEFORE USE

Take the product out of the box and remove all packaging materials.
Make sure all parts and components are included and in good conditions. If any sign of visible
damage is observed, contactimmediately with the official Technical Support Service of Cecotec.

4. INSTALLATION

Robot and charging base installation

Fig.8.

Connect the charging base to a power supply and store the remaining cable. Itisimportant to
store the remaining cable at the bottom of the charging base to avoid it from being dragged
and disconnected.

Place the charging base against the wall, leaving the safety distance indicated in the below
picture.

Note: Ensure a space of at least T m on both the left and right side of the charging base, and a
space of at least 2 min front of it.

Fig.9.

Warning: Do not expose the charging base to direct sun light.

Long press the power button for 3 seconds; when the light indicator turns on, place the robot
on the charging base.

Fig.10.

Steady blue light: ON/operating

Oscillating orange light: Charging

Red light blinks: Error

Notes:

Take the robot to the charging base if the battery is low. The robot might not turn on if the
battery is very low.

The robot will automatically turn on when placed on the charging base.

The robot cannot be turned off during charging.
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Wet & dry and dust tank installation

Recommendation: It is not suggested to use the scrubbing function for the first-time use.
Open the tank’s blue silicone lid, fill the tank with water carefully so water does not come out
and close it again. Make sure the silicone clip is properly closed to avoid water from pilling.
Fig.11.

Install the tank in the robot following the indicated direction. Make sure the clip is properly
fastened.

Fig12.

Only for Wet & dry tank installation:

Attach the mop to the bottom part of the mop bracket with the Velcro.

Fig13.

Manually press the clips on both sides of the Wet & dry tank and push itinto its correct position.
You will hear a click when it is properly fixed.

Figl4.

Recommendations:

Do not use the scrubbing function while the robot is unattended.

Remove the Wet & dry tank when the robot is charging or not in use.

If there are carpets in the house, set Restricted Areas to avoid the robot from passing over
them.

Add some drops of cleaning agent (not corrosive) if considered necessary.

To remove the mop bracket, press the release button and pull from it outwards.

Warnings:

Using cleaning agents in excess might block water outlets.

In order to achieve perfect scrubbing, it is suggested to moisten the mop before using it.

First cleaning

Once the robot and the charging base are completely installed, follow these steps before
scheduling the first cleaning cycle.

First of all, the robot must be fully charged. It is suggested to allow the robot to charge
overnight. When it is fully charged, it may carry out the first cleaning cycle and save the first
map. To do so, activate Auto cleaning mode and Eco power level. It is very important to follow
these indications for the robot to recognize each and every corner in the house and to create
a complete map.

If the house where the robot is going to be used is too big and the robot runs out of battery, do
not worry. The robot features TotalSurface 2.0 technology, so when it returns to the charging
base, it saves the full map and those that have not been completed. Once it is charged again,
it resumes the cleaning cycle from the point it has stopped until it maps the whole surface.
The robot keeps on mapping constantly, therefore it adapts independently to each house's
features and continuously improves previous maps.
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5. OPERATION

Once the robot's light indicator changes from oscillating orange to steady blue, the battery is
fully charged and the robot is ready to operate.

The robot cannot operate with low battery.

Recommendations: Remove all cables and obstacles from the floor before operating the robot
in order to avoid accidents and damage.

5.1. Robot buttons

Fig15.

Auto mode

Press the power button on the robot for it to start cleaning automatically, first a cleaning cycle
in Edge mode and then another cycle in and organized zigzag motion, recognizing which areas
it has cleaned and which ones it has not. The robot will automatically plan the cleaning route
as it is cleaning. If during this mode the robot is controlled manually, the robot will calculate
the route again and could go through previously cleaned areas. In order to ensure efficient
cleaning, do not operate it manually during auto mode cleaning.

Thanks to its Total Surface 2.0 technology, if the battery is low during the cleaning cycle, the
robot will smartly return to the charging base automatically and, once it is fully charged, it will
resume the cleaning process from the same point, offering a high-efficiency cleaning.

During cleaning, the robot will stop briefly to evaluate the area and calculate the cleaning
route (this stop will vary depending on the house conditions).

Note: The robot cleans in an organized way and per 4x4 m squared areas, therefore it might
leave the room where it is cleaning to finish off the delimited area. Do not worry, the robot will
clean all the accessible surface.

Back home mode

Press the back home button on the robot in order to send it to the charging base. This mode
can be activated during any other cleaning cycle and the robot will stop cleaning and return to
the charging automatically.

The robot will take the shortest route back to the charging base thanks to its map memorizing
and the smart back home function. When a cleaning cycle has been completed or the robot's
battery is low, thanks to its Total Surface 2.0 technology, the robot will also return to the
charging base to avoid running out of battery.

Warning: Remove the Wet & dry tank during charging.

5.2. Remote control

Fig16.

1. Schedule

2. Power levels (Turbo/Normal/Eco)
3. Backhome
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4. Clock
5. Manual control
6. On/Pause
7. Edge mode

Remote control binding

If the robot does not respond to the remote control, follow the below steps:

Press the edge mode button on the remote control for 5 seconds for the remote control to
enter pairing mode. The screen will display 8888.

The remote receiver will be activated in 5 seconds and will enter pairing mode. The
remote control's signal is received and the remote control returns to normal status. The
display will show pairing is completed.

If the pairing process is unsuccessful, the remote control will display 8888 and will exit the
pairing mode after 30 seconds.

The following modes and operations can be activated from the remote control.

Modes

The first time the robot is operated, it willmap and save the whole house's map by means of its
laser before starting the cleaning cycle. Use the robot in Auto mode and Eco power level, this
way you will ensure the robot memorizes the full map.

Note: Make sure the light indicator is lighted in blue before starting cleaning, indicating it is
activated. If not, press any button on the remote control to wake it up.

Auto mode

Fig17.

Press the power button on the robot for it to start cleaning automatically, first a cleaning cycle
in Edge mode and then another cycle in and organized zigzag motion, recognizing which areas
it has cleaned and which ones it has not. The robot will automatically plan the cleaning route
as it is cleaning. If during this mode the robot is controlled manually, the robot will calculate
the route again and could go through previously cleaned areas. In order to ensure efficient
cleaning, do not operate it manually during auto mode cleaning.

Thanks to its Total Surface 2.0 technology, if the battery is low during the cleaning cycle, the
robot will smartly return to the charging base automatically and, once it is fully charged, it will
resume the cleaning process from the same point, offering a high-efficiency cleaning. During
cleaning, the robot will stop briefly to evaluate the area and calculate the cleaning route (this
stop will vary depending on the house conditions).

Note: The robot cleans in an organized way and per 4x4 m squared areas, therefore it might
leave the room where it is cleaning to finish off the delimited area. Do not worry, the robot will
clean all the accessible surface.
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Edge mode

Fig.18.

Press the Edge mode button on the remote control for the robot to start cleaning under this
mode. It will automatically start cleaning along all the surface's perimeters and then will
return to the charging base direct and automatically. If the robot has not started cleaning from
the charging base, it will return to the starting point.

Note: Press the power levels button to switch between the 3 modes: Turbo/Normal/Eco.

Back home mode

Fig.19.

Press the back home button on the remote control in order to send the robot to the charging
base. This function can be activated during any other cleaning cycle and the robot will
automatically return to the charging base and stop the cleaning process. The robot will take
the shortest route back to the charging base thanks to its map memorizing and the smart back
home function.

When a cleaning cycle has been completed or the robot's battery is low, thanks to its Total
Surface 2.0 technology, the robot will also return to the charging base to avoid running out of
battery. Once the robot has recharged, it will resume cleaning from the point it has stopped.
Notes:

Remove the Wet & dry tank from the robot before charging it.

Make sure there are no obstacles in the room being cleaned to ensure the robot can get to the
charging base without problems.

Functions

Pause

While the robot is operating, press the time button on the App, the remote control or on the
robot to pause it and press the same button again to resume cleaning.

Standby

The robot will automatically enter standby mode after 5 minutes of no operation.

Press the time button on the App, the remote control or on the robot to start it up again.
Warnings:

After 12 hours of no operation, the robot will turn automatically off.

The robot will not enter standby mode during charging.

Suction power level
Press the power levels button on the remote control to select the desired power level. Choose
between Eco (low power), Medium (medium power) and Turbo (high power).

Schedule
Warning: The robot cannot be scheduled from more than one device at a time. Make sure to
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schedule it either from the mobile phone App or from the remote control.

The robot is provided with a schedule function in order to provide a maximum-efficiency
cleaning. The time settings and the cleaning scheduling must be carried out from the remote
control. Once the robot has been scheduled, it will automatically carry out the cleaning cycles
every scheduled day.

Note: Make sure the robot is activated and that the light indicator is lighted before scheduling
any cleaning or setting time.

Current time

Fig.20.

Hold down the time button for 3 seconds. The first 2 digits, indicating the hour, will start
blinking.

Use the up and down direction buttons to set the current time. Then, use the left and right
buttons to switch from hours to minutes and repeat the before step.

Fig.21.

Press the time button to save the settings.

Scheduling cleaning tasks

Long press the schedule button for 3 seconds. The first 2 digits, indicating the hour, will start
blinking.

Fig.22.

Use the up and down direction buttons to set the schedule time. Then, use the left and right
buttons to switch from hours to minutes and repeat the before step.

Fig.23.

Press the schedule button again to save the settings.

To cancel the scheduled cleaning, follow the below steps:

Set the clock on the remote control at 00:00 a.m. and save it.

Switch the robot off for 1 minute and switch it on again.

Note: The robot will beep to indicate all settings have been saved.
Note: When the remote control's batteries are replaced, the clock and schedule times must be
set again.

Light indicator:

Operating: Steady blue light.

Low power: Orange light blinks slowly.
Charging: Orange light oscillates.

Network configuration: Blue light blinks slowly.
Start-up/firmware update: Blue light oscillates.
Error: Red light flashes quickly.

CONGA | 37

4490



ENGLISH

6. MOBILE APP AND WI-FI CONNECTION

In order to access all the robot's functions from wherever you are, it is suggested to
download the Conga 4000 App. You will be able to control the robot in the most efficient way,
enjoying the excellence of cleaning.

App advantages:

Controlyour robot in an easy and intuitive way.

Activate the cleaning process from any point.

Carry out settings and daily scheduling.

Choose between its different cleaning modes: Auto, Spiral, Edge, Manual, Twice, Restricted
area, Spot, Smart area, Back home or Scrubbing.

View how the robot creates an interactive map as it is cleaning.

Manage rooms smartly through its Room Plan function, which allows you to join, separate or
name rooms. Plus, create and schedule your own cleaning plans by selecting the rooms you
want to clean, the mode and power level.

Check the cleaned surface and the time taken.

Check the cleaning history.

The App supports 5 GHz networks.

*This model is compatible with voice virtual assistants Google Assistant and Alexa

Configuration:
Fig.24.
1. Download the Conga 5000 App from App Store or Play Store.

2. Create an account with your e-mail and a password.
3. Confirm login.

4. Add your Conga robot.

5. Connect to Wi-Fi.

Warnings:

The Wi-Fi name and password cannot exceed 32 bits.

If the network configuration fails to connect, follow the steps below:

Press the power button for 5 seconds, the robot will enter sleeping mode and the Wi-Fi light
indicator will blink fast indicating connection error. Retry connecting the robot again following
the steps in the before section.

If the connection fails again, check if:

The robot is too far away from the router.

The Wi-Fi password is incorrect.
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The following modes can be activated from the App:

Auto mode

Select this mode for the robot fo clean 4x4 m quadrants. Within this space, it will carry out a
first cleaning cycle in Edge mode and then in zigzag motion to complete the surface. Once it
has finished, it will directly return to the charging base.

It can be activated from the App or the remote control.

Note: The robot could leave the room to complete the cleaning cycle in some of the quadrants.
This will not affect the robot's operating, do not worry.

Edge mode
Select this mode for the robot to clean along walls and furniture.
It can be activated from the App or the remote control.

Spiral mode

When this mode is selected, the robot will start cleaning in a specific point, and then will clean
carrying out moves in spiral motion outwards.

It can only be activated from the App.

Scrubbing mode

When this mode is activated, the robot moves in a swaying motion, simulating real scrubbing
moves. It starts off cleaning in Edge mode, then in zigzag motion and finally returns to the
charging base taking the straightest way back home.

It can only be activated from the App.

Manual mode

To carry out manual cleaning, use the direction buttons on the remote control or on the App to
take the robot to the specific points where you want it to clean.

It can be activated from the App or the remote control.

Back home mode

Select this mode at any point of any cleaning cycle and during any of the modes, the robot will
automatically return to the charging base.

It can be activated from the robot, the remote control or the App.

Smart Area mode

Once the home's map has been saved, select this mode for the robot to clean a specific area
in zigzag motion. The robot will clean the selected area and then will return directly to the
charging base. You can set more than 1area at the same time. The robot will only clean the area
selected in the map, therefore it will go to the point and return to the base without vacuuming.
It can only be activated from the App.
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Spot mode

Select this mode if you want to thoroughly clean a specific point in the map, making the most
of the robot's maximum power. The robot will clean a 2x2 m zone in zigzag motion and then
will return directly to the charging base when cleaning is completed. The robot will only clean
the area selected on the map, therefore it will go to the point and return to the base without
vacuuming.

It can only be activated from the App.

Restricted area mode

Select this mode and delimit in the map specific areas where you do not want the robot to
clean. You can set more than 1restricted area at the same time on the map.

It can only be activated from the App.

Twice mode

Use this mode to carry out a deep, thorough cleaning of your home.

It can be combined with Edge, Spiral, Spot or Smart Area modes. The robot will carry out 2 full
cleaning cycles and then will return directly to the charging base.

7. CLEANING AND MAINTENANCE

Main brush

1. Turnthe robot around and press the main brush's release button to take the cover out.

2. Take the main brush out and clean the compartment.

3. Clean the main brush with the provided tools and use water and soap if necessary.

4. Place the main brush in its position and fasten the cover's clip.

Recommendation: Replace the main brush every 6-12 months to ensure efficient operating
(depending on the frequency and type of use).

Fig.25.

1. Main brush cover
2. Tab

3. Main brush

4. Compartment

Silicone brush

Fig.26.

To clean the silicone brush, follow the instructions on the previous section to remove it from
the robot and wash it with water and soap. Dry it thoroughly before assembling it back in order
to ensure efficient operation.
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Cepillo Jalisco (brush)

Fig.27.

To clean the Jalisco brush, follow the previous section's steps to take it out and clean it with
water. Dry it thoroughly before assembling it back in order to ensure efficient operation.

Dust tank

Fig.28.

1. Take the dust tank out.

2. Openthe dust tank cover and empty it.

3. Usethe cleaning brush to clean the inside of the dust tank.
4. Install the dust tank back in the robot.

Wet&Dry tank

Fig.29.

Take the Wet & dry tank out.

Detach the dust compartment from the rest of the tank.

Open dust compartment and empty it.

Use the cleaning brush to clean the dust compartment.

Assemble the dust compartment in the Wet & dry tank.

Install the Wet & dry tank back in the robot.

If the Scrubbing mode has been used, empty the water tank and then fill it with clean water
torinse it. Empty it again before installing it back in the robot.

NoukwNR

High-efficiency filter

Fig.30.

1. Remove the high-efficiency filter and shake it to remove all the dust.

Recommendations:

Replace the high-efficiency filter every 3 months depending on the frequency and type of use.
2. Clean the filter periodically with a brush to avoid blockage.

3. Thefilter can be washed with lukewarm soapy water. Dry it thoroughly.

Side brush

Fig.31.

Remove and clean the side brushes regularly.

Recommendation: In order to ensure a perfect cleaning, it is suggested to replace the side
brushes every 3 months, depending on the frequency and type of use.

Free-fall sensors

Fig.32.

Clean the free-fall sensors with a soft cloth regularly.

Warning: Always transport the product turned off and in its original package.
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8. BATTERY REPLACEMENT AND CHARGING

Do notuseany other battery, power adapter or charging base than the one officially provided by
Cecotec.

Do not use non-rechargeable batteries.

Do not remove, dismantle or attempt to repair the battery or the charging base.

Do not place the charging base near heat sources.

Do not use a wet cloth to wipe any of the parts of this product.

If the robot is not going to be used for a long time, remove the battery from the product and
store it in a dry and safe place. It is suggested to charge the battery every month in order to
avoid damage to the battery.

Do not dispose of waste batteries at will. It is suggested to hand them over to professional
organizations for correct treatment.

9. TROUBLESHOOTING

Problem Solution
The robot does not start up or does The robot cannot operate with low battery.
not clean. Allow it to charge before operating it.

The room temperature is below 0 °C or above
50 °C. Operate the robot in a room where

the temperature is between the stated
temperature range.

The robot cannot charge or return to the There are too many obstacles near the
charging base. charging base, relocate the charging base to
an area free of obstacles.

Clean the charging terminals.

Make sure the power switch is turned on.
The robot is too far away from the charging
base, place it closer and try again.

There is very little free space around the
charging base. Make sure the charging
terminals are clean.
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The robot does not work properly.

Turn the robot off, switch it off and turn it on
again.

Once the robot is turned on and has left the
charging base, hold down the Back home
button on the robot until it beeps. Immediately
after, let go the button and press it again until
the robot starts speaking. This way the robot
will be restarted.

The robot emits a strange noise during
cleaning.

The main brush, side brush or omnidirectional
wheel may have foreign matters tangled, stop
the robot and clear it up.

The robot does not clean efficiently or
dust leaks from the robot.

The dust tankis full. Empty it and clear the
high-efficiency filter if it is blocked.

The high-efficiency filter is blocked, clear it.
The main brush is tangled with foreign matter,
please clear it up.

The robot could not connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi signal is poor. Make sure the Wi-Fi
signalis correct.

The Wi-Fi connection is unstable. Reset the
router, check if there are any App updates and
try again.

Make sure your device's mobile data are
deactivated to improve the binding process.

The robot did not carry out the scheduled
cleaning task.

Check if the robot is in Night mode and switch
mode. The robot does not carry out scheduled
cleaning cycles under this mode.

Make sure the robot is connected to the
network, it will not be able to carry out
scheduled cleaning tasks without being
connected.

The robot does not return to the charging
base after spot cleaning or after changing
starting position.

The robot will map and calculate a new route
after operating under spot cleaning or after
having changed its starting position.

If the charging base is very far away from

the robot, it will not be able to charge back
automatically. Put the robot back on the
charging base manually.
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The robot does not resume cleaning. Make sure the robot is not in Sleep mode, it
will not resume cleaning under this mode.
It won't resume cleaning when it is placed
manually on the charging base.

The robot is always offline. Make sure the robot is successfully connected
to the network and always in the range

covered by the Wi-Fi signal.

Connection between the mobile phone Make sure the robot and the charging base
and the robot failed. are in an area with good Wi-Fi signal, reset
the router and try connecting them again.
The robot does not operate properly Clean the optical sensor with soft cloth, take
under Edge mode. the robot to a new location and try again.

10. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Product reference: 05437

Product: Conga 4490

100-240V~50/60 Hz

Battery: 14,8V, 6400 mAh

Frequency bands: 2.412-2.472 GHz 5150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Maximum Transmission Power: 16 dBm

Made in China | Designed in Spain

11. DISPOSAL OF OLD ELECTRICAL APPLIANCES

The European directive 2012/19/EU on Waste Electrical and Electronic
Equipment (WEEE), specifies that old household electrical appliances
must not be disposed of with the normal unsorted municipal waste. Old
L appliances must be collected separately, in order to optimize the recovery
and recycling of the materials they contain, and reduce the impact on human
health and the environment.
The crossed out “wheeled bin" symbol on the product reminds you of your obligation to dispose
of the appliance correctly.
Consumers must contact their local authorities or retailer for information concerning the
correct disposal of old appliances and/or their batteries.
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12. TECHNICAL SUPPORT AND WARRANTY

This product is under warranty for 2 years from the date of purchase, as long as the proof
of purchase is submitted, the product is in perfect physical condition, and it has been given
proper use, as explained in this instruction manual.

The warranty will not cover the following situations:

The product has been used for purposes other than those intended for it, misused, beaten,
exposed to moisture, immersed in liquid or corrosive substances, as well as any other fault
attributable to the customer.

The product has been disassembled, modified, or repaired by persons, not authorised by the
official Technical Support Service of Cecotec.

Faults deriving from the normal wear and tear of its parts, due to use.

The warranty service covers every manufacturing defects of your appliance for 2 years, based
on current legislation, except consumable parts. In the event of misuse, the warranty will not
apply.

If at any moment you detect any problem with your product or have any doubt, do not hesitate
to contact Cecotec Technical Support Service at +34 963 210 728.
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1.MHCTPYKLMA MO EE30MACHOW 3KCNAYATALMN

BH1MaTenbHO npounTanTe 3Ty MHCTPYKUMIO nepes
ncnosnb3oBaHmem npmbopa. CoxpaHuTe 3Ty MHCTPYKUMIO MO
3KCnAyaTauMm B byayuiem 1am ana HoBbIX NO/b30BaTenei.

«+ JTO YCTPOMCTBO A0NKHO MCMNO/b30BaTbLCA B COOTBETCTBMM C
YyKa3aHMAMM B 3TON MHCTPYKLMK Mo 3kcnayaTtaumm. Cecotec
He MOXKeT HeCTM OTBeTCTBEHHOCTb yLep6b 1AM TpaBMsl,
BbI3BaHHble HENPaBW/bHOW 3KCMNyaTalen ycTpomncTaa.

- YbeguTech, UTO HanpsaXKeHmne ceTn CooTBeTCTByeT
HaNpPAXKeHWH, YKa3aHHOMY Ha MacnopTHOM Tabanyke
npubopa 1 4To po3eTKa 3a3emseHa.

+ 3TO YCTPONCTBO MOXKeT bbITb Pa306paHO TObKO
KBaMDULMPOBAHHbIM MEepCOHaNoM.

- He npurkacanTechb K NpoBoAam, UCTOUHUKAM MUTaHUA UAK
agantepam NUTaHMA MOKPbIMU pyKaMu.

- Vicnonb3yinTe poboT noganblue oT odexKabl, LTop 1 NH0bIX
APYrx aHanorMyHbIX MaTepmranos.

- He cagnTeck 1 He kKnaguTe TarxKesble UK OCTPble NpeamMeThbl
Ha npurobop.

- He ocTaBnanTe yCTPpOMNCTBO PAAOM C UCTOYHMKAMK Tenna,
NerkoBOCMIaMeHALWLMMNCA BelLleCTBaMM, MOKPbIMM
NOBePXHOCTAMM, rAe OHO MOXKeT yNacTb UK BCTYMUTb B
KOHTaKT C BOAOM WUAM Apyrue XKnakoctn. He ncnonbsymre
yCTPOMCTBO Ha yauLe.

-He ncnonb3yinTe 3apaaHyto 6a3sy, ec/iv OHa noBpeKaeHa Uan
ecnu oHa He paboTaeT AoKHbIM 06pa3om. B ciyyae owmbok
B paboTe nan HemcnpaBHOCTK, 0bpaTUTeCh B 0dbuLManbHYHO
CnyXKby TexHuuyeckom noagepku Cecotec.

« He akcnnyaTmpymTe yCTPOMCTBO Ha CTONAX, CTY/AbAX UK
APYruX BbICOKMX MOBEPXHOCTW, OTKYAa OH MOXKeT ynacTb.

- He ncnonb3ymte 3aWmMTy nasepa B KauecTBe pyyku ana
nepemelleHna poboTa.

- He akcnnyaTmpyMTe yCTPOMCTBO B MeCcTax, rae TemnepaTtypa
Hke 0 ° Cuam Bbiwe 50 ° C.
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- YCTPOMCTBO MOXKET paboTaTb TO/bKO C NOCTaBASeMbIMU B
KOMM/IeKTe C HMM akKyMy/AaTOPOM M aganTepom NuTaHuA.
lcnonb3oBaHMe gpyrx KOMMNOHEeHTOB UM akCeccyapoB MoryT
NPVBECTU K MorKapy, MOParKeHMo 31eKTPUYECKMM TOKOM UM
NOBpeXKaeHUIo YyCTPoOMCTBa.

- He ncnonb3yinTe yCcTponCTBO A8 BCACbIBAHMA XKUAKOCTH,
3aXKrKEHHbIX CMMYeK, CMrapeTHbIX OKYPKOB UK ropadeit 30bl.

- MNepeg Hauyanom ybopKM poboToM yganmTe C nosna Ntobbie
npeameThl, TakMe Kak ogexaa, bymara, kabenu nutaHua uam
Apyrvie npeameTbl, KOTopbie MOryT NpenaTCcTBOBaTbL paboTe
yCTpoMnCTBa.

- YCTpOMCTBO He npeaHa3HayeHo 419 MCNo/1b30BaHMAa 4eTbMK B
BO3pacTe 4o 8 neT, AeTu cTapuwe 8 neT, MOryT UCMO/1b30BaTb
YCTPOMCTBO €C/IM OHM Haxo4AaTCA Mo NoCTOAHHbIM
HabngeHem B3pOCbIX.

+ [laHHOe yCTPOMCTBO MOXKET MCMOMb30BaThCA AeTbMW CTapLue
8 neT 1 AMuamm C orpaHUYeHHbIMU GU3NYECKNMMU,
YYBCTBUTEbHBIMU UAN YMCTBEHHbIMWU CNOCOOHOCTAMM, @ TaK»Ke
C HeIOCTATKOM OMbITa U 3HAHWM, eCN UM 33 HUMU eCTb
nocToAaHHOe HabageHre nm NnpeaocTaBneHa MHCTPYKLMA
OTHOCUKTesIbHO 6e30MacHOro MCMNO/b30BaHMA YCTPOMCTBA, U
Nnonb30BaTe b MOHMMaeT BCe PUCKM UCMO/b30BaHMA.

- KoHTponnpyinTe MmaneHbK1x geTen, 4Tobbl OHM He Urpasam C
yCTponcTBoM. Heobxoanmo npucTanbHoe HabatogeHve 3a
AeTbMU, eC/IN OHW NCMNOb3YIOT YCTPOWCTBO UM OHO
MCnonb3yeTca PAAOM C AeTbMU.

2. KOMMNOHEHTbI VCTPOMNCTBA

PoboT

Pucl

1. KHonka BO3BpaTa Ha 3apagHyto CTaHLMIo
2. KHonka nuTaHua/pexrma aBTo

3. KoHowurypauma cetn Wi-F
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PoboTbl 1 ceHcopbl
Puc.2.

1
2
3
4.
5.
6
7
8
9

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

NlazepHbIt gaTumk

BepxHas Kpbiwka

Bo3BpaT Ha gok ctaHuuio / MNMutaHme / Pexkrm aBToMaTmyeckom yoopKu
NHdpakpacHbIi gaTymK npuema curHana

[aTumK aHTUCTONKHOBEHMA

HanpasnsatoLee koneco

3apagHble TepMUHansl

AKKYMynaTop

bokoBas weTka

bamnep

Kpbiwka moTopa

OcHoBHan WeTKa: 4nA yOopKM BCex TMMNOB NOBEPXHOCTEN.

JleBoe 6oKkoBOE KONECO

MNpaBoe 6okoBOeE KOMECO

CnnrKoHoBas LeTKa: cneunanbHo paspaboTaHa Ana WepcTy AOMALIHUX KUBOTHbIX.
LLleTka XanucKo: cneuvanbHan LeTKa 418 TBepAbIX HanosAbHbIX MOKPbITURA.

OnTrYecKknin AaTuuK: cneumanbHo paspaboTaH Ana NpeaoTBpaLleH1s CTONKHOBeHNA poboTa ¢
npeameTamu.

KoHTeliHep ansa BAa>kHOM 1 Cyxoi yOopKum
Puc.3.
OTcek anda BoAbl

1.
2.
3.

3aulenka
OTBepcTVe Ana HanoHeHUs BoAbl
KoHTenHep gna Boabl

OTcek gna nbinu

Puc.4
1. HEPA dunbtp
2. Otcek ana cbopa nbinu

KoHTeliHep ana cbopa nbiau
Puc.5.

1.
2.

F1.HEPA dunbTp
2.KpblWwKa KoHTelHepa

3apAagHas cTaHumA
Puc. 6.

1.
2.

3o0Ha nepegauu curHana
3apAaHbIv KOHTaKT
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3. VHaukaTop 3apaga
4. 0OTcek ana xpaHeHua kabena
5. 3apaaHblil KOHTaKT

[eprkaTenb candeTku A5 BAAKHON yOOpPKM

Puc.7.

1. Candetka
2. [epaTenb
3. Jlunyuka

4. T[leTenbKa

3.MEPEA NMEPBbIM NCMO/Ib30BAHUEM

[locTaHbTe yCTPOMCTBO 13 KOPOBKM 1 CHYMUKTE BCe yNaKoBOoYHbIe MaTepuansl. [lposepbTe Ha
Hannume BUAVMbIX MOBPEXAEHN, eC/IN TaKOBbl MMEKTCS, CBAXKMTECh B banrKailuee Bpems C
odunLManbHbIM CepBUCHbIM LieHTpoMm Cecotec Aas NoMoLLM B peLleHnn npobaemsi.

4. OAKNHYEHNE YVCTPOUCTBA

YcTaHoBKa poboTa v 3apsaaHol 6asbl

Puc.8

MNoacoeanHuTe 3apaaHyto 6a3y K MCTOYHUKY NUTaHMA 1 3aBePHUTE OCTaBLUMIACA Kabenb.
BarkHO XpaHUTb oCTaBWNICA Kabesb B HUMKHEN 4acTy 3apaaHOro yCTPoMCTBa, 419 TOro
4TO6bI M36erKkaTb ero C/y4alrHoro 0TCoeaNHeHNs.

YcTaHoBUWTe 3apagHoe yCTPOMCTBO BAO/b CTeHbI, OCTaBMB be3onacHoe paccToaHMe,
yKa3aHHOe Ha PUCYHKe HIxKe.

Mpumeyarure. ObecneybTe NPOCTPAHCTBO He MeHee TM Kak C 1eBOM, TaK 1 C NPaBOi CTOPOHbI
3apAsHON 6a3bl, @ TaKKe MPOCTPaHCTBO He MeHee 2 M nepes Hel.

Prc.9

MprmedaHme: He nogsepranTe 3apaaHyto 6a3y BO34eCTBUIO MPAMbIX COMHEYHbIX y4el.
HaxmuTe 1 gep>KrTe KHOMKY NUTaHKA B Te4eHre 3 CekyH/; nocne BKAYeHA CBeTOBOr0
NHAMKaTOpa 1 ycTaHoBKUTe pobOoT Ha 3apAaHyto 6a3y.

Puc.10.

+ [l0OCTOAHHO CBETUTCA CUHMIA CBET: BKA / paboTaeT

- MuraeT opaH»KeBblll CBET: 3apArkaeTca

« MuraeTt KpacHbIi1 cBeT: olwnbKa
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BHumaHue:

- NogHecnTe poboTa K 3apAaaHol 6ase, eciv akKyMynaTop pa3psarkeH. PO60T MorKeT He
BK/IIOUUTHLCA, eCn baTapena NoaHOCTbI paspaskeHa.

- PoboT aBTOMATMUECKM BKAKUMTCA NPKU YCTaHOBKE Ha 3apAaHyto 6a3y.

- PobOT Hesb3A BbIKAOUYaTL BO BpeMsA 3apagKu.

YCTAHOBKA KOHTEMHEPA /18 CYXOW 1 BAAXKHOI YEOPKM

MprMedaHre: He pekomeHAyeTCa NCNob30BaTh GYHKLMIO CKPabbuHr BO Bpems nepsoi
y6opKM.

OTKpOWTe pe3nHoBYHO KPbILLKY BaKa, akKypaTHO HanosHUTe bak Bogoi, 4Tobbl BoAa He
BbITEKNa. YbeamTech, HTO CUAMKOHOBAA KPbILWKa NOAHOCTBLIO 3aKpbiTa M BOAa HE CMOXKeT
nponAnTbLCA.

Puc.11

YcTaHoBUTe bak B oTCeK poboTa, crieaya ykasaHuam Ha KapTuHke. YoeamTecs, 4To ckoba
npaBuAbHO 3aKpersiexHa.

Punc.12

[PUMEHNMO TONBKO K KOHTeHepy ANA CYyXOMN 1 BAaskHOM yOopKu:

MpuKkpenuTe candeTKy NpyY NOMOLLM UMYYKN K HUMKHEN 4acTu gepratena candeTKu.
Prc3

PyKoi HaxkMuTe Ha 3a>Kk1Mbl C 06enx CTOPOH AeprkaTens candeTkn 1 ycTaHoBKTe ero B
npasBuabHOE NOM0XKeHMe, A0 XapaKTepHOro WwenykKa.

Puc.14

Mpumeyanue:

- He ncnonb3ayitte dpyHKUMIO CKPabbuHr, Korga poboT HaxoauTca 6e3 npMcmoTpa.

- CHUMUTE geprkaTenb candeTku, Koraa poboT 3apaKaeTca Uar He MCMosb3yeTcs.

- Ecnm B foMe ecTb KOBPbI, yCTaHOBMTE 3anpeLleHHble 30Hbl, HTOObl PO60T He MOr 1xX
npoexaTts.

- [lobaBbTe HeCKO/bKO Kanesib MOLLEero cpeacTsa (He Bbi3biBatoLwero Koppo3um), ecin 3To
Heobxoanmo.

MpeaynpexkaeHue:

- N36bITOK MOKLLMX CPeACTB MOXKeT 3ab/10K1MpoBaTh Nogadvy BoAbl.

- ANA AOCTUXKEHWA naeanbHom yBopKM Co CKpabbnHrom pekomeH4yeTcs CMOYUTL BOAOM
candeTky nepesg ybopKou.

MEPBAA YEOPKA

Mocne Toro, Kak po6oT 1 3apaaHan 6a3a NOHOCTbLIO YCTaHOBAEHbI, BbINOAHUTE Cleaytolmne
fencTeua, npexaie yem bygete cocTaBAATh rpadyrK NepBoro LUukaa ybopku.

Mpekae Bcero, poboT A0MKEH ObIThb MOMHOCTLIO 3aPAKEH.

MNpeanaraeTca ocTaBWTb PO6OT Ha 3apAaKe Ha BCHO Houb. [locne NoaHOM 3apaaku OH MoxKeT
BbIMO/HWUTL NEPBbIV LMKA yBOPKM 1 COXpaHUTb NepByto KapTy nomMetyeHunsa. [na 3Toro
AKTUBUPYITE peXK1UM aBTOMaTMYeCKor yBopKmn 1 IKo pexkinm. OueHb BaskHO C1egoBaTh 3TUM
yKa3aHnAM, 4Tobbl pobOT CMOr 3aexaTh M Pacno3HaTh KaxablA YroaoK B AoMe 1 co34aTb
MO/HY KapTy NoMeLLeHU .
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Ecnn gom, B KOTopom ByaeT ncnosnb30BaThCsa PoboT, CAMLWKOM 60/bLIOK, a y poboTa
paspAanaCA akKyMynaTop, He BosHyTeck. PoboT ocHalleH TexHonoruen TotalSurface 2.0,
OH BO3BpaLllaeTcsa Ha 6a3y 3apaaKu, COXpaHAeT NoHY KapTy U Ty KapTbl, KOTOpaa UM elle
He 3aBepLleHa, 1 Nocsie NOBTOPHOM 3apaAKM BO30O6HOBAAET LUMKA yBOPKM C TOro MecTa, rae
OH OCTaHOBW/CA, MOKa He 0To6pa3nT 100% nomelleHnsa Ha KapTe. POBOT NOCTOAHHO CTPOUT
KapTy, MO3TOMY OH aAanTupyeTca Ko BCeM 0CO6eHHOCTAM 40Ma 1 HernpepbIiBHO yay4yllaeT
npeablayLine KapTbl.

5. 3KCNAATALMA YCTPOUCTBA

Kak TonbKo CBeTOBOW MHAMKATOP poboTa MeHAeTCA C MUratoLLLero OpaHKeBoro Ha
NOCTOAHHO CBETALUMIACA CUHWI, 3TO 3HAUUT, HTO aKKYMYAATOP NOAHOCTBLIO 3apAKeH 1 poboT
roToB K paboTe.

- Po6oT He moxkeT paboTaTb C HU3KKMM ypoBHEM 3apAaa baTapew.

PekomeHgauusa: ybepute Bce kabenun 1 NpenATCTBKA C Noa nepes Hayanom paboTsl poboTa,
415 136exKaTb HeCHaCTHbIX C/ly4aeB 1 NMOBPeKAeHUN.

5.1 KHOMKW POBOTA

1. ABTO pexkum

HaskmuTe Ha KHOMKY NUTaHWA poboTa, AnA Havana aBToMaTn4eckoin ybopku, cnepsa
HauHeTCA UMK Y6opKM B pexmme Edge (Mo nepumeTpy), @ 3aTem BKAHUUTHCA eLle OAMH LMK
1 pobOoT NoeseT opraHM30BaHHbIMU 31r3aroobpasHbIMIN ABUMKEHUAMM, PACcro3HaBas, Kakue
06/1aCTV OH OUMCTWA, @ KaKKWe HeT.

PoboT byaeTt aBToMaTUYeCKM NAaHMPOBaTbL MapLUpyT yOOpKM BO Bpems npoe3aa. Ecnv B
3TOM pexkMme Bbl HauHeTe ynpasnaTb poO60TOM MpK NOMOLLM NybTa, poboT CHoBa
paccyMTaeT MapLlwpyT 1 MOXKeT NPONTK Yepes paHee O4MLLeHHbIe YHaCTKK. YTobbI
obecneunTb 3 deKTUBHYH YOOPKY, He MCMo/b3yiTe pyyYHoe ynpasaeHne yCTponcTBOM B
aBTOMAaTUYECKOM pexunme.

bnaropapa TexHonoruun Total Surface 2.0, B cnyyae ecav Bo Bpems UMKaa yoopKu
pa3pagnnack batapes, poboT aBTOMATUYECKM BEPHeTCA Ha 3apAaHYo 6a3y 1, KaK TONbKO
NO/IHOCTbIO 3apPAANTCA, BO30OHOBUT NPoLect yOOpKM C TOM »Ke TOUKMN.

Bo BpemaA ybopKM poboT MOXKET HeHafo1ro 0CTaHaBAMBaTLCA, HTOObI pacno3HaThb
romeleH1e 1 paccUnTaTh Camblil SOGEKTUBHbIN MapwpyT y60pKK (3TV 0CTAaHOBKM 33BUCAT
OT C/I0XKHOCTU MOMeLLeHus).

MpeaynpexkaeHne: poboT ybrpaeT opraHvM3oBaHHbIM MeTOA0M, pasaenan naowaib Ha
KBaApaThl 4 X 4 M, NO3TOMY OH MOYKeT NOKMHYTb NOMeLLeHue, rae oH ybrpaeT B AaHHbIN
MOMEHT, 4Tobbl ybpaTb 0TAeneHHyo 30Hy. He becnokoiTecs 06 3ToM, poboT ybepeT BCto
LAOCTYMHYO emy NMoBepxXHOCTb.

2. Pexkum Bo3BpaTa Ha 3apAAHYIO CTaHLMI0

HarkmunTe KHOMKy Bo3BpaTa Ha 6a3y Ha poboTe, UTobbl 0TNPaBUTL POOOTA Ha 3apAAHYI0 6a3y.
ITOT peXkrM MOXKHO aKTMBMPOBaTb BO BpemMsa a060ro Apyroro umkia ybopku, poboT
OCTaHOBMT yBOPKY M @aBTOMATUHECKN BEPHETCA Ha 3apaaky.
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PoboT no kpaTuaiwemy nyTu BepHeTCH K 3apaaHoii 6a3e 6narogapa dyHKUMY 3anoMUHaHUA
KapTbl M YMHOM GYHKLUMKW BO3BpaTa AoMoi. Korga umkn ybopKu 3aBeplieH 1amn batapes
poboTa pasparkeHa, poboT Tak:ke BepHeTcs Ha 6a3y 3apAaaKu, 4Tobbl NOsIHOro pa3paga
aKKyMyAaTopa.

PexkomeHgauma: BO BpemMs 3apaaKM peKoMeHayem CHUMaTb KOHTeNHep 418 BAaXKHOM 1 CyXom
yBOopKM.

5.2. MynbT AUCTAaHUMOHHOIO ynpaBneHumsa
Puc.16

HacTporika rpaduka y6opkm

Hactpoiku yposHa mowHocT (Typ6o/
06bluHaA y6opKa/IKo perkum)

KHonka Bo3BpaTa Ha 3apsaaHyto CTaHLMio
Bpema

KHOMKM pyyHOro ynpasneHns gBuxkeHmem
KHonka Bka/naysa

Pexknm ybopKu no nepumeTtpy

[

N o vk~ ®

ConpsaskeHve nynbTa Y 1 poboTa
Ecan poboT He oTBeYaeT Ha Ny/1bT ANCTAHLUMOHHOMO YyNpaBaeHK s, BbINoAHUTE CaeaytoLme
aencTems:

HaskmunTe 1 yaeprK1BanTe KHOMKY perkrma ybopKM Nno neprmeTpy Ha nybTe AUNCTaHLMOHHOMO
yrnpaBneHnsa B TedeHne 5 cekyHa, 4yTobbl NybT AMCTaHLMOHHOMO yNpaBaeHua nepeLuen 8
perkum conpsarkeHns. Ha akpaHe oTobpasmTca 8888.

MpyemHuK curHana nynabTa [Y byget akTMBMPOBaH Yepes 5 CeKyH/ 1 Ha4YHeTCa ConpsaKeHue.
CurHan nynbTa AUCTaHLUMOHHOrO yrpasaeHusa nprumeTca poboTom, U NybT BepHeTCA B
pabouyee cocTonHMe. [lMcnnei NoKaxKeT, YTo CoeAnHeHve 3aBepLUeHo.

Ecnu npoLecc conpaskeHns He BbIMOAHNTCA, Ha Ny/1bTe ANCTAaHLMOHHOMO ynpaBieHns
oTo6pa3nTca 8888, 1 OH BbINAET M3 pexxrma conpsarkeHns yepes 30 ceryHa.

CneaytoLlme onepaumm 1 peskmmbl MOXKHO aKTUBMPOBATb C My/1bTa ANCTAHLMOHHOMO
ynpaeneHus.

Pexnmbl
MNepea Hauyanom NepBoro UMKAa ybopKM, poboT CTPOUT 1 3aNoM1HAeT KapTy BCero Aoma C

NoMoLLbHo 1a3epa. 3anycTuTe poboTa B aBTOMaTUUYECKOM PeXKMMe 1 Ha YPOBHEe 3K0-
MOLLHOCTH, TakuM 06pa3om Bl 0becreunTe 100% 3anommHaHme KapThbl.
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Mpumeyarue. NMepea Havanom ybopku ybeamntecs, 4To MHAMKATOP Ha PpoboTe CBEeTUTCA CUHMUM
LIBETOM, 4YTO CBMALTENLCTBYET 0 ero akTMBauun. ECAM 3TO He Tak, HarkKMMUTe N0y KHOMKY
Ha NynbTe AUCTaHUMOHHOro ynpasaeHus, 4Tobbl pa3byanTs ero.

ABTO pexunm (Auto)

Puc. 17

HaskmuTe Ha KHOMKY NUTaHWA poboTa, ANA Havana aBToMaTn4eckoin ybopKku, cnepsa
HauyHeTCAa LMK y6opku B pexnme Edge (No nepumeTpy), a 3aTem BRAUNTHCA eLlle OAWH LMK
1 pobOoT NoesfeT opraHM30BaHHbIMU 31r3aroobpasHbIMN ABUMKEHUAMM, PAacro3HaBas, Kakue
06/1aCTV OH O4MCTWA, @ KaKue HeT. PoBoT byaeT aBToMaTMYeCKN NaaHpoBaTh MapLipyT
ybopKM Bo Bpems npoesga. Eciv B 3TOM pexkrMe Bbl Ha4HeTe ynpasaaTb pPo60ToM npu
NoMOLLM Ny/bTa, POBOT CHOBA paccumTaeT MapLIpyT U MOXKeT NPOMTK Yepes paHee
OuMLLeHHbIe y4aCTKW. YTobbl 06ecneunTs 3G GeKTUBHY YOOPKY, He UCNOoAbL3YINTe pyyHoe
yrnpaBneHne ycTpoCcTBOM B @BTOMATUHYECKOM pexkume.

bnaropapa TexHonoruu Total Surface 2.0, B ciyyae ecav Bo Bpems LyKAa yoopKu
pa3spsannack batapes, poboT aBTOMaTUYECKN BEPHETCA Ha 3apsaaHyt 6a3y U, Kak TO/bKO
MOIHOCTbBHIO 3apAAMTCA, BO30OHOBUT npouecc yOOopKM C TO e TOUKM, MoKa3biBas CBOK
BbICOKO3DEKTUBHYIO YOOPKY.

Bo BpemaA ybopKu poboT MOXKET HeHafos1ro 0CTaHaBAMBaTLCA, HTOOLI Pacno3HaThb
noMeLLeHre 1 paccunTaTh camblin 3bGEKTUBHLIN MapLIpyT y6opKK (3T1 ocTaHoBKa 3aBUCAT
OT C/IOXKHOCTM MOMeLLeHNA).

MpeaynpexkgeHve: poboT ybrpaeT opraHM3oBaHHbIM MeTOA0M, pasaenas naowanb Ha
KBaapaThl 4 X 4 M, N0O3TOMY OH MOXKeT NMOKWHYTb NoMeLLeHne, rae oH youpaeT B AaHHbIN
MOMEHT, 4TO6ObI ybpaTh OTAeNeHHY0 30HY. He 6ecnokoiTecs 06 3Tom, poboT ybepeT BCo
LOCTYMNHYIO emy NMoBepxHOCTb.

2. Pexknm y6opku no nepvmetpy (Edge)

Puc. 18

HasmuTe B NpuaosKeHnn KHoMKy pexxmnma ybopKu no nepnumeTpy, 4Tobbl poboT Hayan yoopKry
no nepumeTpy. OH aBToMaTU4eCKn Ha4HeT yBopKy No nepumeTpy nomMelleHuns, a 3atem
aBTOMATMUYeCKN BepHeTCA K 3apAaaHoi 6a3e. Ecam poboT Hauan ybopKy B AaHHOM pexkume He
OT 3apALHOM CTAHLMW, OH BEPHETCA B MCXOAHYHO TOUKY.

MpumeyaHue: HaxkKMUTe KHOMKY NepexkatoyYeHnsa pexxnmoB 417 BbIOOpa 04HOM0 13 3 pexknmoB
Turbo / Normal / Eco.

3. PexkvM Bo3BpaTa Ha 3apaaHyto ctaHumio (Back-home)

Prc.19

HarkmunTe KHoMKy BO3BpaTa Ha 6a3y Ha poboTe Bo Bpemsa paboTbl poboTa B 1t06OM pexknme,
1 OH aBTOMATUYECKM OTMPABUTCA Ha 3apAAHYto 6a3y U 0CTaHOBUT Npouecc y6opku. PoboT no
KpaTyallemy NyTn BepHeTCA K 3apagHoi 6ase bnarogapa GyHKLUMM 3aNOMUHAHWA KapTbl U
YMHOM GYHKUMM BO3BpaTa AoMol. Korga umka ybopKu 3aBeplueH Uamn 6atapes poboTa
pa3spsanTca, 6narogapa BCTpoeHHo TexHonornm Total Surface2.0, poboT Tak>ke BepHeTcs
Ha 3apAaAHyto cTaHumMto. Kak ToabKo poboT CHOBaA 3apAAnTCA, OH MPOAO/IKUT yBopKa ¢ Toro
MeCTa, r4e OH ee 3aKOHYW.
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Pekomengaums:

- BO Bpemd 3apsagKu peKkoMeHayemM CHYUMaTb KOHTeHep A1 BAarKHOW 1 CyXoi yOopKu.

- ybeanTech, 4TO B MOMELLIeHWM HeT HUKaKKX NpenaTCcTBuiA Ha NyTn poboTa K 3apsaaHoi base.
DyHKUUML:

MNay3a

Bo Bpemsa paboTbl yCTPOMCTBA, HAaXKMUTE KHOMKY BPeMeHW B MPUN0XKeHW, Ha NybTe
AMCTaHUMOHHOr0 ynpasneHua uav poboTe, 4Tobbl cAenaTth NPMOCTAHOBUTL ero paboTy,
Ha*KMUTe eLle pa3 KHOMKyY BpemeHu 4Tobbl po60T NPoA0/KMA YOOPKY.

Pexknum oxxkumagaHna

PoboT aBTOMaTU4ECKN NepenaeT B pexknm oxxungaHua yepes 5 MUHYT 6e34eiCTBUA. HarkMmuTe
Ha KHOMKY BpeMeHu B MPUOXKEHWN, Ha NybTe AUCTaHLMOHHOM0 ynpasaeHns uav pobore,
4TObbI CHOBA ero 3anyCTuTb.

BHumaHue:

- Mocne 12 yacos 6e3geincTBMA POBOT aBTOMATUYECKM BbIKAUNTCA.

- PoboT He nepegeT B pex1m 0xKungaHns Bo Bpems 3apagku.

YpoBeHb MOLLHOCTM BCacbliBaHWA

Hamu1Te KHoMKy BbI6opa MOLLHOCTW Ha Ny/bTe ANCTaHLUMOHHOrO yrpasaeHns, 4Tobbl
BbIGPATb HYXKHbIM YPOBEHb MOLWHOCTUW. CyLLeCTBYIOT CAeaytoLime pexkmmsl: IKO(HU3KIMIA
MOLLHOCTb), cpeaHas (CpeaHaa MOLHOCTb) 1 Typ60o (MakcMmansHas MOLLHOCTb).

HacTpoliku rpadurka yoopkun

BHUMaHMe: Henb3s HacTpamBaTh rpaduK ybopKn c bonee yem o4HOro yCTPoMCTBa
oAHOBpemeHHo. YbeanTecs, 4TO Bbl HAacTpamnBaeTe ero C MOOUAbHOIr0 MPUAOKEHNS 1N
nysabTa ANCTAHLMOHHOrO yrpasaeHus.

PoboT ocHaleH dyHKLUMer ycTaHOBKM pacnmcaHma 4na obecneyeHmns ero MakCMmMasbHo
3¢ddeKrTnBHON yoopKM. HacTpolika BpemeHn 1 rpaduK yBopKU A0MXKHbI BbIMOAHATLCA C
nysabTa ANCTAHUMOHHOrO ynpasneHuns. Kak TonbKo Bbl ycTaHoBUTe rpadurKk ybopKu, poboT
6yAeT BbINOAHATb YOOPKY Karkablld 3an1aHMPOBaHHbIN AeHb.

MprMedaHme: nepes ycTaHOBKOW rpaduka namn Bpemenn, ybeantecs, 4To poboT akTMBMPOBaH
1 Ha poboTe CBETUTCA UHAMKATOP.

1.TeKkyLiee Bpema

Pnc.20

HaxkmnTe 1 yaep:kmBanTe KHOMKY «Bpema» B TedeHme 3 cekyHa. [Mepsbie 2 undpbl,
0603HaYatoT Yachl, HAYHYT MUraTb.

lcnonb3yinTe KHOMKM CO CTpenkamu BBepX 1 BHM3 U KHOMKY NUTaHWA, HTOBbl yCTaHOBUTb
Tekylllee BpeMA. 3aTeM 1MCNosb3ynTe 1eByto 1 NpaByko KHOMKM 417 NepeK1t4eHna C 4acos Ha
MUHYTbI M MOBTOPUTE NpeablayLnii war.

Puc.21

HaskmuTe KHOMKY «BpemaA» elle pas, YTobbl COXPaHUTb HACTPOMKM.

2. MnaHvpoBaHue y6opKun
HaxkmuTe n yaep>kmsainTe KHOMKY BpemeHu B TedeHve 3 cekyHa. MNepsble 2 undpsl,
0603HavatoLLMe Yackl, HA4YHYT MUraThb.
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Puc. 22

lcnonb3yinTe KHOMKM CO CTpenkamu BBepPX 1 BHM3 U KHOMKY NUTaHKA, 4TOBbl yCTaHOBUTb
Bpemsa no pacnncaHunio. 3aTem Mcnosb3ynTe eByto 1 NpaByo KHOMKK 4718 NepeKYeHna c
4acoB Ha MUHYTbI M MOBTOPUTE NpeablayLUMi Lwar.

Punc.23

HasmuTe KHoMKy elle pas, YTobbl COXPaHUTb HACTPOMKM.

YT06bl OTMEHNTb 3anAaHNPOBaHHY YOOpPKYy:

YcraHoBuTe Yackl nynsbta AY Ha 00:00 1 coxpaHuTe ux.

BbikntounTe poboT Ha 1 MUHYTY 1 CHOBa BKAKUMTE.

MpumeyaHve: poboT M3a4acT 3BYKOBOW CUrHaA, HTOObI yKa3aTb, HTO BCe HACTPONKM OblAn
COXpaHeHbl.

MpeaynpexkaeHve: Nnpu 3ameHe 6aTapeek B NybTe ANCTaHLMOHHOIrO ynpasaeHns BpemMa 1
pacnmncaHmne Hy»Ho byaeT ycTaHOBUTb 3aHOBO.

CBeToBOM MHAMKATOP:

- Bo Bpemsa paboTbl ycTpoicTBa: NOCTOAHHO CBETUTCA CUHUM CBETOM

« 3apAagka /pa3parkaeTca akkyMynaTop: MeaseHHo MUraeT OpaH>KeBbiM CBETOM

- 3apAagka: konebneTca opaHKeBbI cBeT

- KoHourypaums cetu: MHAMKaTOp MeaseHHo MuraeT

+ 3anyck / 0bHOBEHMe NPOLWMBKM: KONebaeTca CUHVMM CBETOM

+ OwnbKa: BbICTPO MUraeT KPacHbIM CBETOM

6. MOBW/IbHOE NMPUNOXEHWE N WI-FI COEANHEHUE

Y1066l NONYYMTE 4OCTYN KO BCeM dyHKLUMAM poboTa 13 ntoboro mecTa, npeanaraeTcs
3arpy3nTs MpunoxkeHre Conga 4000. Bbl cmoxkeTe ynpaBnaTb poboTom Hanbosnee

3¢ deKrTNBHbIM CNOCOb0M, HacaxKaAasCh MPeBOCXOAHOM YOOPKOW.

MpenmyLLecTBa NpunoKeHuns:

- YnpaBnanTe cBovM poboTOM NMPOCTLIM M MHTYUTUBHO MOHATHBIM CMOCOBOM.

+ AKTUBMPYITE LUMKAbI YBOPKM 13 Nt060KM TOUKM MUpa.

- BbinonHANTe HAaCTPOMKN U yCTaHaBAMBaMTE exkegHeBHbIM rpadurKk yOopoK.

- Bolbupaiite no6oro pexkmm ybopku: Auto(AsTo), Spiral (no cnupann), Edge( no nepumetpy),
Manual (pyuHoit), Twice (aBoiHoM y6opkm), Restricted

area (3anpeTtHad 30Ha), Spot (ToueuHslit), YMmHas 3oHa (Smart area), lomoit nnn
Ckpabburr(Scrubbing).

- HabntogaTs 3a Tem, Kak poboT Co34aeT MHTePaKTMBHYIO KapTy BO Bpems y6opKu.

- YnpaBnaTb y6opKol B KOMHaTax npu NomoLLm dyHKUMKM «[naH KoMHaT», KoTopas no3sondeT
BaM 06beAVHATL, pa3aenaTb WK Ha3biBaTb KOMHaTbI. Kpome Toro, co3gaBaTh M NaaHnpoBaTh
CBOV COBCTBEHHBIN NAaH ybopKY, BbIOpaB KOMHaTbI, KOTOPbIE Bbl XOTUTE yBpaTb, pesxnm 1
YPOBEeHb MOLLHOCTH poboTa.
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- MNpoBepATb y6paHHbIe KOMHaTbl M Bpemsd, noTpayeHHoe Ha yBopKy.

- [lpoBepATbL NCToputo yOOPOK.

- [MpunoxeHve nogaepsrBaeT cetb 5L

* laHHaa mogenb COBMeCT1Ma C ronocoBbiMu accucteHTamu Google Home u Alexa
MogKntoueHme K NpUoKeHMto:

Puc.24

1. 3arpysute npunoxkeHune Conga 4090 n3 App Store nam Google Play.

2. Co3spgaiiTe y4eTHYHO 3anMCh C BalWMM afpecoM 3/1eKTPOHHOM MNoYThl U Naposiem.
3. [loagTBepauTe BXo4 B CUCTEMY.

4. [obasbTe cBoero poboTa Conga.

5. TMogkntounteck K Wi-Fi.

MPEAYNPEXAEHUE:

« Ima 1 naponb Wi-Fi He moryT npeBbiwaTth 32 cMmBona.

+ Ecnm He nonyyaeTcA NOAKMOUNTCA K CeTH, BbINOAHWTE Caeaytolme AencTBuA:

- HaxkmunTe n yaepskmBanTe KHOMKY 3anycka B TedeHue 5 cekyHa, poboT nepenaeT B CNALLMMA
pexunm 1 Wi-Fi nhavkaTop 6yaeT 6bICTPO MUraTh, yKasbiBasd Ha OLWNOKY coeamnHeHus.
[oBTOpUTE MOMBLITKY NMOAKAOYEHMA POOOTa CHOBa Ceaya MHCTPYKUMAM B npeabligyLiem
pasgene.

- Ecnm cHoBa He yaaeTcA yCTaHOBWTL COeAMHeHWe, MpoBepbTe:

- Bo3morkHO pob0oT CANWKOM faneKko oT poyTepa.

- Beenu HeBepHbIt naponb ot Wi-Fi.

/13 npunoxkeHra MoXKHO aKTUBMPOBaTb CeaytoLive Peskmnmbl:

ABTOMaTUYECKNIA PEXKUM

BbibepuTe gaHHbIM peXkmnm, 4ToObl POOOT YUMCTUA KBAAPAHTbLI pa3mepom 4x4 M. OH BbINOAHUT
nepBbIi LKA YBOPKM B 3TOM nepumeTpe B pexknume Edge (no nepyumeTpy), a 3aTem
31r3aroobpasHeiM ABKWXKEHWeM, YTobbI 3aBepLnTsL YOOpKY NoBepxHOCTH. Kak TonbKo ybopKa
3aKOHUKTCA, pobOT Cpasy BepHETCA K 3apAgHoN H6ase.

Ero MOYKHO aKTVBMPOBATb 13 MPUAOXHKEHUA AU C NyAbTa AUCTAHLMOHHOMO yrnpasaeHus.
MprMedarme: poboT MOXKeT MOKMHYTb KOMHATY A/19 3aBepLUeHns LKaa ybopKU B HEKOTOPbIX
KBagpaHTax. JTO He noBavAeT Ha paboTy poboTa, He 6ecrnoKonTecs.

Pexxkum ybopKu no nepumetpy

BbibepuTe gaHHbIN pexumm, 4Tobbl poboT yburpan BAOAb CTEH 1 Mebenu.

Ero MOXHO aKTVBMPOBATb 13 MPUAOXKEHWA AW C NyAbTa AUCTaHLUMOHHOMO ynpasaeHuA.
Perkvm y6opku no cnvpanu

Korpaa BbibpaH gaHHbIN pexnm, poboT HauHeT y6opKy B ornpeaeneHHo To4Ke, a 3atem
BbIMO/HUT YOOPKY, BbINMOAHAR ABUXKEHWA MO CIMPani HapyKy.

Ero MOXHO aKTVBMPOBATb TONBKO U3 MPUIOKEHNA.

Pexknum ckpabbuHra

Korga akTmBMpyeTca AaHHbI pexknm, poboT ABUMKETCA NOKayYMBaHeM, MMUTUPYA ABUMKEHNA
yesioBeKa npu ybopkre. OH HauHaeT ybopKy B pexkrume Edge, 3aTem 3nr3aroobpasHbim
[BVXKEeHWeM 1, HaKoHeLl, BO3BpalllaeTcs K 3apaaHon 6ase, Bbi6Mpasa camblii MPOCTON Ny Th Ha
3apAaKy.

Ero MOXHO aKTVBMPOBATb TONBKO U3 MPUIOKEHNA.
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Py4yHo pexkum

YT06bI BbIMNOAHUTL YBOPKY BPYUHYHO, MCMO/b3YINTE KHOMKK HanpasieHns ABM-eHWs Ha
nysbTe AUCTAHUMOHHOIO YIPaBAGHNA UK B MPUIOMKEHNN, 4TOBbI HanpasWTL poboTa B
onpeaesnieHHbIe TOUKN, rae Bbl XOTUTe yopaTs.

Ero MOKHO aKTUBMPOBATb 13 MPUIOXKEHUE AW C NyNbTa AMCTAHLUMOHHOMO yrnpasneHums.
Perxnm Bo3BpaTa Ha 3apagHYO CTaHLUMIO

BbibepnTe 3TOT pexxirm B 1060 MOMEHT 1t060ro LmKAa y6opKu, U Bo Bpems ntoboro 13
peXKMMOB 1 pob0oT aBTOMAaTUUYECKM BepHeTCA K 3apaaHoi 6ase.

Ero MOKHO aKTMBMPOBATH C NMOMOLLLI0 PO60TA, MNy/bTa AUCTAHUMOHHOMO YNPaBAeHUa nam
NpUIOXKEHUA.

Pexxunm Smart Area (Boibop o6nactu y6opKm)

Mocne coxpaHeHWsa KapTbl 4OMa BbiGepUTe 3TOT pexkunm, 4Tobbl poboT ybupan onpegeneHHyo
061acTb 31rsaroobpasHbiM ABMxKeHnemM. PoboT ybepeT BbibpaHHy 061acThb, @ 3aTem
BepHeTCA NpAMOo K 3apAaaHoit 6ase. Bbl MoykeTe HacTpouTs Y6opKy 6onee 1 0bnactv 3a oamH
pa3. PoboT bygeT ybrpaTh TONBKO 061aCTb, BbIOPaHHYHO Ha KapTe, MO3TOMY OH noeaeT K
BblbpaHHOW Bamu To4YKe, ybepeT 1 BepHeTca Ha 6a3y.

Ero MOKHO aKTUBMPOBATb TOMBKO M3 MPUIOKEHNA.

ToueuHbIV pexknum

BbibepunTe 3TOT peskunm, eciv Bl XOTUTE TLLATeIbHO O4YNCTUTL OnpeaesieHHY0 TOUKY Ha
KapTe, MakCMManbHO MCMOAb3yA MaKCMMasbHYI0 MOLLHOCTL poboTa. Po60T 3ursaroobpasHo
OYUCTUT 30HY 2X2 M, @ 3aTem BepHeTCa NpAMO K 3apAaaHoi base, koraga ybopka bygeT
3aBeplueHa. PoboT byaeT yburpaTs TonbKo 061aCTh, BbIOPaHHYO Ha KapTe, M03TOMY BO Bpems
nyTu, poboT ByaeT exaTb K TO4Ke 1 BO3BPaLLaThCA Ha 6a3y 6e3 BcackbiBaHWA NblIN.

Ero MOYKHO aKTVBMPOBATb TOMBKO U3 MPUIOKEHNSA.

BupTyanbHbie cTeHbl

BbibepuTe 3TOT perkum v Bblaennte Ha KapTe onpeaesieHHble 061acTu, KoTopble Bbl He
XOTUTe, 4TobbI Ppo60T yburpan. Bbl MoxkeTe ycTaHoBUTL 6os1ee 1 3anpeTHol 30HbI
O/IHOBPEMEeHHO Ha KapTe.

Ero MOXKHO aKTMBMPOBATL TO/ILKO M3 NPUIOKEeHMS.

[lBOliHOM pexum

Mcnonb3yiTe 3TOT pexkum ansa npoBeaeHus rayboKon 1 TWwaTenbHon yoopKM goma.

Ero MoXKHO KOMBMHMPOBaTbL C pexknmamu Edge (no nepumeTpy), Spiral (no cnvpanm), Spot
(ToueuHbiit) nnv Smart Area (Bbi6op 06nacTt y6opKu). POBOT BbINOAHWUT 2 MOAHBIX LMK
ybopKK, a 3aTem BepHeTCA HenocpeaCcTBEHHO K 3apaaHoi base.
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7. OYNCTKA N OBCNYKUBAHUE

OcHoBHana WeTKa

1. MNepeBepHMTE PO6OTA U HAXKMUTE KHOMKY OTKPbLITUA OCHOBHOW LLETKM, HTOBbI CHATb KPbILLKY
Hag Hewn.

2./13BnexknTe oCHOBHYIO LWEeTKY 1 OUNCTUTE ee OTCeK.

3. O4nCTUTE OCHOBHY!O LLLETKY C MOMOLL IO MpUAaraembiX MHCTPYMEHTOB M Npw
HeobX0AMMOCTH MCMOsb3YTe BOAY U MbIsO.

4. YcTaHOoBMTE OCHOBHY!O LLIETKY Ha MEeCTO U 3aKpenmnTe 3aXKMM KPbILLKU.

Mpumedyarue: ana obecrnedeHna 3dGerTUBHON paboTbl (B 3aBUCHMOCTM OT H4aCTOTbI M TUNA
MCMO/b30BaHWA), OCHOBHYHO LLETKY HROBXOAMMO MeHATh Kaxable 6-12 mecaues.

Punc.25
1. KpbllWKa OCHOBHOW LLETKM
3arkum

2
3. OcHoBHa“A weTka
4. Otcek

CrnmKoHoBasd WeTKa
Puc. 26

OnAa Toro, 4To6bl OUUCTUTL CUAMKOHOBYHO LUETKY, C/egymTe UHCTPYKUMAM Mnpeablayliero
pasgena. M3Bnexkute WeTKy M MpoMOiTe ee Mmpu MOoMOLLM BOAbl C MbIOM. TuaTensHo
npocywuTe ee nepea yCTaHOBKOM B 0TCeK pob6oTa uTobbl obecneuntb ee 3hGerTUBHYIO
paboTy.

LUeTka xanncko

Punc.27

[nA TOro, 4To6bl OUNCTUTL CUAMKOHOBYIO LETKY, CefyiTe MHCTPYKUMAM npeasblayLiero
pa3sgena. VI3BnexkuTe LWeTKy 1 NpoMoTe ee Npy MOMOLLM BOAbl C MblAOM. TLaTensHo
npocyLmnTe ee nepes yCTaHOBKOWN B OTCEK poboTa 4To6bl 06ecneunTs ee 3hheKkTUBHY
paboTy.

KoHTerHep ana mycopa

Puc. 28.

1. VI3BnekuTe KoHTelHep 4ns mycopa.

2. OTKpoWTe KoHTelHep 1 onycTownTe ero

3. Mcnonb3ysa WeTKy ANA YNCTKKU — OUNCTUTE BHYTPEHHIOK YaCTb KOHTelHepa

4. VYcTaHoBUTE KOHTelHep 0bpaTHO B poboT

KoHTelHep ans cyxoi 1 BnasHom ybopKm
Puc. 29
1. VI3BneKnTe KoHTenHep 418 CyXo 1 BAaXKHON yOOopKM
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OTcoeanHWTe KOHTeHep AnA cbopa Nblav OT OCHOBHOMO 610Ka
OTKpOMTe KOHTerHep A1A NbIAW 1 ONyCTOWNTe ero

Mcnonb3ya weTKy 41A O4UCTKU — OUUCTUTE KOHTeMHep
YCTaHOBMTE KOHTEeHep B OCHOBHOM 610K

Ecnv poboT 3anyckanca B pexkmme CKpabbuHr — cneriTe ocTaBLLUyoCA BOgy M3
KOHTelHepa 419 BOAbl, 3an1eiTe B Hero YMCTYH BOAY M CHOBa cnenTe.

7. OnycTowmTe KOHTelHep nepes Tem Kak CHOBa yCTaHaBAMBaTb B pO6OoT.

o Uk wN

Hepa dunbTp

Puc. 30

1. CHumuTe HEPA ¢unbTp 1 BCTPAXHUTE ero, A1 yaaneHua Bceil CobpaBLueincs nbiau.
2. BHumaHwne:

3. MeHsanTe HEPA dunbTp Kaskasie 3 mecaua (B 3aBMCYMOCTM OT H4acTOTbl M TUMa
MCMOMb30BaHUA).

4. [lepuogunyeckn ounartTe GuabTP LLETKOWM, BO U3bekaHne 3acopeHus.

5. [lpomoiTe punbLTPp BOAOW M TLLATeNbHO BbICYLLMTE ero nepes ycTaHoBKon. He

I/ICI'IO/'IbByI;ITE MowulMe cpegcTea

bokoBas weTka

Puc.31

PerynapHo cHumainTe 1 ounLLainTe GOKOBbIE LeTKM.

MpumedaHue: ona obecnevyeHua 1geansHoM yOOpKKM COBETyeM MeHATL BOKOBbLIe LLeTKM
Karkable 3 mecAaua (B 3aBMCUMOCTM OT YaCTOThbl U TUMA UCMO/b30BAHMUA).

OaTunKky aHTHUNageHma

Puc.32

PerynapHo oynwanTe AaTUMKKM aHTUNaAeHUa MArKOM TKaHbo.

MprmevaHune: Bcerga TPaHCNoOPTUPYMTe NPOAYKT BbIK/AKUYEHHbBIM 1 B OPUrHANbHOM
ynaKkoBKe

8. 3APAAKA N 3AMEHA AKKYMV/TATOPA

+ He ncnonb3yinTe HMKaKoW Apyroi akkyMynaTop, agantep NuTaHua nauv 3apagHyto 6asy,
Kpome Tex, KoTopble 1ayT B KOMMaeKTe.

- He ncnonb3yiiTe He nepesapa>kaemble 6aTapeu.

- He cHumariTe, He pasbupaiiTe 1 He NbiTalTecs PeMOHTVMPOBATL aKKYMyIaTOP WAV 3apALHYIO
6a3y.

- He pa3mellariTe 3apagHyto 6a3y pagom C MCTOYHMKaMu Tenna.

+ He ncnonb3yiTe BAarkHyo TKaHb, YTOObI BbITMPATb Kakme-160 4acTy 3TOro yCTPoCTBa.

+ Ecnv poboT He byAeT aKCnyaTVpPOoBaTLCA B TeYeHVe ANTebHOr0 BpeMeHU, BblHbTe
aKKYMYATOP M3 NPOAYKTa U XpaH1Te ero B Cyxom v besonacHom mecTe. -PekomeHayeTcn
3apArkaTb akKKYMyAATOp Kaxablil Mecau 419 nsbexkanve noepesxaenns batapeu.

- He BbibpacbiBaliTe ncnosb3oBaHHbIe akKyMynaTopbl. CoBeTyem nepeaatb UxX KOMMaHUK rno
nepepaboTKe akKyMyATOPOB.
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9. YVCTPAHEHME HEUCMPABHOCTEWN

PYCCKUN

MNpobnema

PeweHne

PoboT He Bble3skaeT Ha yOopKy 1an He
ybupaet

- PoboT He moxeT paboTaTs, Koraa 6aTtapeq
paspsxeHa. [lanTe emy 3apaanTca nepeg
3KCnAyaTaumen.

- TemnepaTtypa B nometyeHumn Huxke 0 ° C man
Bbiwe 50 ° C.

YcTponcTBO MoXKeT paboTaTh TO/bKO B
BbllLeyKa3aHHOM AnanasoHe TemnepaTyp.

PoboT nnoxo cobupaet mycop nau 13
po60oTa BbICLINAETCA MyCOp

- KoHTelHep ana cbopa Mmycopa nepenosiHeH,
o4ncTuTe KoHTenHep 1 HEPA dunbTp, ecan
OHW 3aCOpeHbI.

- HEPA ¢unbTp 3abmncs, nponsseanTe YNCTRY.
- 3acopeHa 0CHOBHaA WeTKa, TpebyeTca
4YUCTKa.

PoboT He 3aparkaeTca nam He
BO3BpallaeTca Ha 3apAaaHYHo CTaHLUMI

- CIMWKOM MHOrO NpenaTCcTBniA Bo3/e
3apAaaHol 6assbl,

nepemMecTuTb 3apaaHyto 633y Ha TeppPUTOPUID
CcBOBOAHYO OT MPenAaTCTBUM.

- QunCTUTE 3apAAHbIE KOHTaKThI.

- Y6eamTecs, YTO KHOMKA NMUTAHMA BKIHOYEH.

- PobOT HaxoauTCA CAMLLKOM aneKo oT
3apAaHol 6a3bl, NOMecTUTe ero banske 1
nonpobyiiTe eule pas.

- Bokpyr 3apagHoit 6a3bl CAMWKOM Maso
csBobogHOro mecTa.

- Y6eamTecs, YTo 3apAaHbIe KOHTAKThbl YNCTbIE.

Po6oT He nogkntouaeTca K WI-FI

- cnaboit curnan WI-FI. Yeegutecs B
KOppeKTHOoCTK paboTbl WI-FI

- He cTabunbHbIM curHan WI-FI.
MepesarpysnTe poyTep, NpoBepbTe Hann4yme
06HOBEHMI MPUAOXKEHMA 1 MoNpPobyiTe eLle
pas noAKAUNTCA

Po60T He Bble3»kaeT Ha
3ana1aHMpPoBaHHy0 Yy6opKy

- NpoBepbTe B KaKoM pexkume paboTaeTt
pob0oT, ecnn B HOYHOM pexkrMe — MoMeHAnTe
pexkrM. PO60T He MOKeT Bble3yKaTb Ha
3afaHunA B JaHHOM pexk1me.

- NpoBepbTe NoAKNOYeHMA poboTa K CeTu, OH
He CMOXKeT BbINOMHATL 3a4aHuAa 6e3
NoAK/OYeHNA

PoboT He kauecTBeHHO ybupae

BbikntounTe poboT, OTKAKUNTE ero 0T
NUTaHWA 1 BKAKOUUTE ero 0bpaTHo

Po60T He Bo3BpaLLl@aeTca Ha 3apAaHyHo
CTaHUMIO MOC/Ie TOHEYHOro pexkuma
(SPOT) nnn nsmeHeHns CTapToBOWA
no3uumn

- poboT ByaeT BbICTpanBaTb HOBbIM
MapLpyT yBopKM nocne yoopKy B TOHEYHOM
peskmume ((SPOT) nan nocne nameHeHua
CTapTOBOM NO3ML MK

- B cnyuae ecnvi 3apsagHan ctaHuma
Haxo4MTCA CANWKOM AaneKko, poboT He
MOKeT CamMOCTOATeNbHO BEPHYTCA Ha
3apAaky. MepeHecuTe Bpy4Hyto poboT Ha
3apAaKY.

Po60T 13gaeT CTpaHHble 3ByKM BO Bpems
yBopKM

YTO-TO 3aCTPANO B OCHOBHOM LIETKe,
6OKOBOIA LWeTKe UK HanpasnaoLLem Konece,
ocTaHoBuTe pobOoT M NPOM3BeANTe YMCTKY.
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PoboT He npogonykaeT ybopKy C mecTa
paspaaxkn

YbeaunTecsk, 4To poboT He HAaX0AMTCA B
pekrme « He 6ecnoKomnTb», OH He MOXKeT
npoAaonKaTh y6OPKY B AaHHOM pexK1Me.
TaKsKe OH He CMOXKeT NPoA0/IKUTL YBOPKY C
MecTa paspaaKku, B Clydae ecsv Bbl ero
BPYUHYIO NepeHecsv Ha 3apaakry.

Po60T NOCTOAHHO HAxX0AMUTCA BHE CeTu.

- V6eanTech, 4To poboT nogrntoueH K WI-FI
CeTu 1 HaxoAMTCA B 30He MOKPbITUA CeTU.
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C60i1 CBA3U Meskay POBOTOM U Y6eanTecs, 4To poboT v 3apagHan 6asa B SKcnayarauyn.
CMapThOHOM 30He nokpbITua WI-Fl ceTu, [@apaHTVA He pacnpocTpaHAeTCA Ha ceaytoLine cuTyaumm:
nepesarpysuTe poyTep 1 nonpobyinTte - [IpoayKT ncnonb3oBanca B Leasax, OTANYHbLIX 0T NpegHa3HavYeHHbIx 41A Hero,
CHOBa MOAKMOHNTDb. 1CN0/1b30Ba/CA HenpaBu/IbLHO, NOABePrasacaA NageHunto, BO34eNCTBUIO BAArk, MOrpy»KeHuto B

- MUAKME UV KOPPO3WIiHbIe BELLeCTBa, a TaKkKe APYrnM HeMCnpaBHOCTAM, CBA3AHHbIM C
PoboT nnoxo ybrpaeT B pexkmme y6opKu MpoTpunTe BCe CeHcopbl po60oTa MArKow
TKaHbt0, NepeHecKTe poboT Ha HOBYO

noKauua 1 nonpobyiTe cHoBa.

BO34eNCcTBMeM NokynaTens.

- MpoayKT 6bla pa3obpaH, MoAUDULMPOBAH AN OTPEMOHTMPOBAH AnLaMU, He
YMOMHOMOYEHHbIMKW 0bULMANbHON CYKB0M TexHuyeckon nogaep»ku Cecotec.

- HencnpasHoOCTY, BO3HMKaOLWMe B pe3y/ibTaTe M3HOCa ero PacXoAHbIX UK 3anacHbIX YacTel
113-33@ NOCTOAHHOrO UCMO/b30BaHMSA.

no nepumetpy (Edge)

10. TEXHNYECKUE XAPAKTEPUCTURU « FapaHTuKitHOe 0b6CnyKMBaHVe NOKPbIBaET BCe MPOM3BOACTBEHHbIe AedeKTbl Ballero
yCTPOMCTBa B TeveHne 1 roda, B COOTBETCTBMM C ANCTBYIOLMM 38KOHOAATeIbCTBOM, 3a

Mogens: Conga 4490 WNCKAOYEeHVEeM pacxoaHbix geTanei. B caydae HenpaBmuabHOro MCNOAb30BaHMA rapaHT1a He

Koa Tosapa: 05437 pacnpocTtpaHaetca. Ecav 8 11060 MOMEHT Bbl 0GHAPYKUTE Kakne-1160 Npo6aemMbl C Bamum

100-240 B, 50/60 My NPOAYKTOM MUAW Y BAC BO3HUKHYT Kakne-11bo COMHeH1A, obpatainTecs B OpuLmanbHbIin

AkrkymynaTop: 14,8 B, 6400 mAy cepBuCHbIN LeHTp Cecotec

[Monocbkl yacToT: 2.412-2.472 Ty 5.150-5.250 5.250-5.350 M1 5.470-5.725 Ty, [apaHTVAa Ha akkymyaaTop cocTasnaeT 6 mecaues

MakcrmansHaa MmolwHoCTe nepegayun: 16 4bm Smart Group

Caenaro B KnTae | PaspaboTaHo B Vicnammm CanT: https://service.smartgroup.ua/

Neten.: 0 800 300 245
11. VYTUAU3ALNA CTAPbIX INEKTPUYECKNX N3 AENNIN

EBponeiickaa aupexkTunea 2012/19 / EU 06 yTuansaumnm 3neKTpuyecKkoro 1
3M1eKTPOHHOro o6opyanosaHva (WEEE) ycTaHasnmneaerT, uTo ctapsle
6bITOBbIE 3/1EKTPONPUBOPLI HEeMb3A YTUAM3NMPOBATL BMeCTe C 00bIYHbIMM
HEeCopTUPOBaHHbLIMU MyHULUMNEAbHBIMM 0TX04amK. CTapbie nprbopsl
A0NKHBI COBMPATLCA OTALNBHO, HTOOLI ONTUMU3NPOBATL YTUAN3ALMIO U
nepepaboTKy COAEPKALUMXCA B HUX MaTepMasnos, a TaKKe CHU3NTb
BO3/eMCTBME Ha 340pOBbe HYesioBeKa 1 OKPY»KatoLLyo cpeay.
[epeyepKHyTbIV CUMBO «MyCOPHAA KOP3MHa» Ha U34enur HanoMMHaeT BaM O Ballen
06A3aHHOCTY NPaBUABLHO YTUAM3MPOBaTbL Npubop. ECAM yCTPOMNCTBO MMeeT BCTPOEHHYO
6aTapeto nam NCNonb3yeTt akKyMyAaTOpPbI, UX CedyeT 13B/edb U3 nprubopa 1 yTuan3nposaTtb
COOTBETCTBYIOLWMM 06pa3om. MoTpedbuTenn 40NMKHbI CBA3ATHCA CO CBOMMMU MECTHBIMU
BAACTAMM MUAM PO3HUYHBIM NMPOAABLOM A1 NoAyYeHna MHHGOPMaL MM OTHOCUTEIbHO
NpaBUAbHON yTUAN3ALMK CTapbIX MPUOOPOB 1 / Unn 1x baTapen.

12. CEPBUCHOE OBC/TYAKUBAHUE N TAPAHTUA

Ha gaHHbIM NpoAyKT nNpepocTaBnAeTcA rapaHTua B TeudeHuve 1 roga C AaTbl MOKYMKK, Npu
yCNOBUM NPeaoCTaB/eHna AOKyMeHTa, NoATBep>KAatoLero NoKynKy, HaxoxAeHna NnpoayKTa
B OT/IMYHOM DU3NYECKOM COCTOAHUM 1 MPaBUAbHOM M0/1b30BaHWUK, KaK OM1MCaHo B 3TOM
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1. IHCTPVYKLU,IA 3 BE3MEYHOI EKCNAYATALLII

YBaXKHO Npo4YmnTanTe Lt iIHCTPYKLIO nepeg BUKOPUCTAHHAM
npunagy. 36epexkiTeb L iIHCTPYKLIiIO 3 ekcnayaTauii B
ManbyTHbOMY abo A18 HOBUX KOPUCTYBaUiB.

- Llem npucTpit NnoBMHEH BMKOPWUCTOBYBATMCA BiANOBIAHO A0 BKA3iBOK
B LM iHCTPYKLUii no ekcnayaTtauii. Cecotec He moxke HecTw
BiANOBIAANbHICTb 36MTOK ab0 TPaBMMU, CNPUUNHEHI HerpaBuUAbHUM
BUKOPUCTaHHAM NPUCTPOHO.

- [lepexkoHanTecs, Wo Hanpyra mepeki BignoBigae 3Ha4YeHHHO,
HaApyKoBaHOMYy Ha Tabauyui npuiagy i Lo po3eTKa 3a3emseHa.

- e npucTpin morke ByTK po3ibpaHo TinbkuK KBaidbikoBaHWM
nepCcoHasoMm.

- He TopKaliTeca 4o npoBoaiB, AXkepesn »KuBieHHa abo aganTepis
KUBMAGHHA MOKPUMUK pPYyKaMU.

- BuropuctoByiTe poboT nogani Big ogary, WTop i 6yab-aKMX iHLLIMX
aHanoriyHMx maTepianis.

- He cigaliTe i He knaaiTe BarkKi abo rocTpi npeagmeT Ha Npunag.

- He 3anunwanTe npucTpin 6ina gxepen Tenna, 1erkosammmcTimx
PEYOBMH, MOKPWX MOBEPXOHb, Ae BiH MOKe BNnacTu abo BCTYN1TU B
KOHTaKT 3 BOAO ab0 iHWWMK pigHamn, He BUMKopUCTOBYUTE
NpUCTPIA Ha BYML.

- He BuKopucToByMTe 3apagHy 6a3y, AKLLI0 BOHA NOLWKOAXKeHa abo
AKLLO BOHA He NMpaLtoe HanexHUM YiHOoM. Y pasi moMUIOK B poboTi
ab0o HecnpaBHOCTeN, 3BePHITLCA B ODIiLiNHY CAy»KOy TexHi4Hoi
niaTpumkm Cecotec.

- He BUKOpUCTOBYMTE NPUCTPIN Ha CToNax, CTinbLAx abo iHWnX
BMICOKMX MOBEPXHAX, 3BiAKM BiH MOXKe BNacTu.

- He BUKOpUCTOBYMTE 3aXM1CT Na3sepa B AKOCTI pyyKKM 418
nepemiuleHHA poboTa.

« He BMKOPUCTOBYNTE NPUCTPRIN B MicLax, ge TemrnepaTtypa Huxkuye 0 ° C
abo suwe 50 ° C.

- [TpUCTpi MOXKe NpayoBaTH TiNbKK 3 aKyMyAATOPOM i aganTepom
YKUBEGHHSA, AKI MOCTaBAAKTHCA 3 HUM B KOMM/EKTi. BukopuncTaHHa
HLIMX KOMMOHEHTIB abo akcecyapiB MOXKYTb MPU3BECTM A0 NOXKexKi,
YParKeHHA eNeKTPUYHIUM CTPYMOM ab0 MOLKOAMKEHHHK MPUCTPOH.
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- He BMKOpPUCTOBYNTE NPUCTPIM 418 BCMOKTYBAHHA PignHM,
3ananeHnx CipH1KIB, CUrapeTHMX HeaonankiB abo rapayoi 301u.
- MNepea noyaTKOM NpubMpaHHAa poboToM BMAAAMITbL 3 Nignoru
byab-AKi npeamMmeTu, Taki Ak ogar, nanip, kabeni *k1BneHHsa abo
iHLWI NpeaMeTu, AKi MOXKyTb nepeLKoa*KaT poboTi NPUCTPOLO.

- [lpnCTpiV He NpU3HAYeHUn 4NA BUKOPUCTAHHA A4iTbMU BIKOM 40
8 pokiB, 4iTv cTapLue 8 poKiB, MOXKYTb BUKOPUCTOBYBATH
NPUCTPIN AKLWO BOHM 3HaX0AATbCA Mid NOCTIMHMM Harna40M
A0POCANX.

- [TpncTpi MmoXke BMKOPMCTOBYBATKCA AiTbMK CTaplle 8 pokiB Ta
ocobamu 3 obMmeReHUMU GI3UYHUMU, Yy TAUBUMM abo
PO3YyMOBMMM 34i6HOCTAMM, @ TAKOXK BiANOBIAHOr0 40OCBiAY Ta
3HaHb, AKLL0 3@ HUMM € NMOCTIMHe cnocTepexkeHHa abo HagaHa
IHCTPYKLUIA Woa0 6e3ne4YHoro BUKOPUCTaHHA MPUCTPOLO, |
KOPWCTYBa4 PO3yMi€ BCi PU3NKM BUKOPUCTAHHA NPUCTPOHO.

- KOHTpontonTe ManeHbKnx aiten, wob BOHW He rpanmca 3
NPUCTPOEM. HeobxiagHO NuabHe crocTeperkeHHa 3a AiTbMu, AKLLO
BOHW BUKOPUCTOBYHOTb NPUCTPIN abo BiH BMKOPUCTOBYETHCA
nopaga 3 AiTbMu.
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2. KOMMNOHEHTW NPUCTPOIO

Po6oT
Man.l

1.
2.
3.

KHoMKa noBepHeHHA Ha 3apAAHY CTaHLito
KHOMKa *1BAEHHA / pexkrmy aBTo
KoHdirypauia mepesi Wi-Fi

Po6oTun Ta ceHcopw
Man.2.

NlazepHuit gaTumkK

BepxHsa KpuLiKka

[NoBepHeHHA Ha A0OK cTaHuito / KuBneHHs / Pexknum aBToMaTUUYHOro
npuburpaHHs

IHbpayepBOHUIM AaTHMK NPUNOMY CUrHaNY

NaTumKk aHTU3ITKHEHHA

CnpamoByto4ye Koneco

3apagHi TepmiHanu

ARyMynaTop

BiuHa wiTka

. bamnep

. Kpuwka moTtopa

. OcHoBHa WiTKa: 4ns NpnbrpaHHa BCiX TUMIB MOBEPXOHb.
. JliBe bokoBe Koneco

. NpaBe 6iyHe Koseco

. CunikoHOBa WiTKa: cneuianbHo po3pobseHa A1A WepcTi AOMALLHIX TBAPUH.
. LWiTra Xanicko: cneuianbHa LWiTKa Ana TBEpAUX NigN0r0BUX MOKPUTTIB.

. ONTUYHKWI gaTumMK: CneuianbHo Po3pobaeHnin Ana 3anobiraHHA 3iTKHeHHA

poboTa 3 npegmeTamu.

KoHTelHep ans BoAororo i cyxoro npnbupaHHa
Man.3
Biacik ana sogun

1.
2.
3.

3awinka
OTBip 4NA HaNOBHeHHA BOAMU
KoHTelnHep ana Boam

Biacik ana nuny

Man.4
1. HEPA dinbTp
2. Biacik ana 36opy nuny

KoHTelHep ans 36opy nuny
Man.5
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1. HEPA dinbTp
2. Kpvwka KoHTeliHepa

3apagHa cTaHuis

Man. 5

1. 3oHa nepegaui curHany
3apAgHNA KOHTaKT

IHanKaTop 3apaay

Biacik anAa 36epiraHHA kabento
3apagHnii KOHTaKT

v WS

TpuMau cepBeTKM 414 BON0roro npnbupanHHa

Man.7.

1. CepseTka
2. Tpumau
3. Jlunyuka
4. T[leTenbka

3. NEPEA NEPLLUINM BUKOPACTAHHAM

[icTaHbTe NpUCTpi 3 KOPOOKM i 3HIMITb BCi NakyBanbHi MaTepiann . MepesipTe Ha HAABHICTbL
BUAMMMX NOLIKOAXKEHb, AKLLO TaKi €, 3B'AXKITbCA HANOAMMKYMM HACOM 3 0ILIMHUM CepBiCHUM
ueHTpom Cecotec gna gonomoru y BUpileHHi npobaemu.

4. NMNIAKAKOYEHHA NPUCTPOLO

YcTaHoBKa poboTa i 3apagHoi 6asu

Man.8

MigkntodiTs 3apagHy 6a3y 40 AXKepena *KMBAeHHA | 3aropHiTk Kabesb AKMI 3aA1WNBCA.
Bayknneo 36epirati Kabesnb B HUKHIM YaCTUHI 3apAAHOro NPUCTPOIO, 414 TOr0 W06 YHUKHYTK
10ro BMNaaKoBOoro Big'€aHaHHA.

BcTaHoBITbL 3apagHMi NpUCTPIN Y3A0BXK CTIHW, 3aAMWIMBLIM Be3MneyHy BigCTaHb, BKa3aHy Ha
MasTOHKY HUXKYe.

MpumiTKa: 3abe3neyTe NPoCTip He MeHLwe Tm AK 3 1iBoro, Tak i 3 NpaBoro 6oky 3apAgHoT 6a3u,
a TaKoXK NPOCTIP He MeHLwe 2 M nepes Heto.

Man.9

MpumiTKa: He nigaaBanTe 3apAagHy 6a3y Ail NpAMOro COHAYHOro CBITAa.
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HaTWCHITL | TpMMaTe KHOMKY *KMBAEHHA MPOTAroM 3 CeKyHA; NiCAA BKAOYEHHA CBIT/10BOro
iHAMKaTOpa i BCTAHOBITL PO6OT Ha 3apAaadHy 6a3y.

« [1oCTiNHO CBITUTLCA CUMHE CBITNO: BKA / NpaLtoe

- banmae nomapaHyeBWi CBITNO0: 3apAAXKAETLCA

- Bavmae yepBoHe CBITN0: NOMUAKaA

YBara:

- MNigHeciTb poboTa Ao 3apaaHoi 6a3u, AKLI0 akyMyaaTop po3psaaKeHuin. PoboT moxke He
VYBIMKHYTKCA, AKLLO 6aTapea NoBHICTIO po3psaarKeHa.

- PoboT aBTOMaTNYHO yBIMKHETLCA NPY YCTaHOBL Ha 3apaaHy 6asy.

- PO60T He MOoyKHa BMKAKUATHM Nig Yac 3apagKu.

BCTAHOB/IEHHA KOHTEMHEPA /18 CYXOrr0 | BO/1I0r0Oro NPUBPAHHA

MprMmiTKa:He peKoMeHAYETbCA BUKOPUCTOBYBATH GYHKLIiO CKpabbiHr nig yac nepworo
npubMpaHHs.

1. BiokpuiiTe rymoBy KpULLKY BaKa, akypaTHO HamnoBHITb 6ak BOAoHO, W06 BoAa He BUTeKAa.
MepekoHanTecs, Lo CMNIKOHOBA KPMLLIKa MOBHICTHO 3aKpMUTa i BOAa He 3MOoXKe NpoanTuca.
Man.

BcTaHoBiTb 6aK B BigCiK pob0Ta, BUKOHYHUM BKa3iBKYM Ha 306pareHHi. leperoHaiTecs, Wwo
cKoba NpaBubHO 3aKpinaeHa.

Man.12

CTOCYETLCA NMLLE KOHTeMHepY 419 CyX0ro Ta Bo/Ororo npubnpaHHa:

MpurKpinNiTh CepBeTKy 3a 40NOMOrOK ANMYUYKM A0 HUKHBOT HaCTUHW TPUMada CepBeTKM.
Man.13

PyKoto HaTUCHITb Ha 3aT1CKaYi 3 060X CTOPiIH TPMMaya CepBeTKM | BCTAHOBITh 10ro B
npasusibHe NOA0XKEeHHS, 40 XapaKTepPHOro KAauaHHA.

Man.14

MpumiTKa:

- He BuKopucToByiTe dyHKUIiO CKpabbiHr, Koan poboT nepebysae be3 Harnsaay.

+ 3HIMITb TPMMaY CePBETKM, KON POBOT 3apaaKaETLCA 860 He BUKOPUCTOBYETHCA.

+ AKLL0 B BYAMHKY € KUANMM, BCTAHOBITb 3a00POHEHI 30HM, 106 pobOT He Mir iX NpoixaTu.

- [lopaiTe KisbKa Kpanesib M1oYoro 3acoby (Lo He BUKAMKAE KOPOo3ii), AKLLO Lie HeobXiaHO.
MonepegreHHa:

- HAANWLLIOK MUKUMX 3aC06iB MOrKe 3ab/10KyBaTV Nogady BOAM.

- 4NA ALOCArHeHHA igeanbHOoro NpubmnpaHHA 3i ckpabbiHroM peKoMeHAYETLCA 3MOUYNTIN BOAOHD
cepBeTKy nepes npubnpaHHam.

MEPLLE NPUBMPAHHA

Micna Toro, Ak poboT i 3apsaHa basa NoBHICTHO BCTAHOB/EHI, BUKOHANTe HAaCTYMHI A4ii, nepLu Hix
byaeTe cknagaTv rpadik NepLIoro LMKy npnbrpaHHs.

Mepw 3a BCe, po6b0T NOBMHEH By TV MOBHICTIO 3aPAAMKEHNIA.

MponoHyeTLCA 3annWwmTY poboT Ha 3apaaLi Ha BCHO Hiu. [icns NoBHOI 3apaaKM BiH MoXKe
BUKOHATM NepLnii LKA NPUBMPaHHA Ta 36eperTi nepLly KapTy NPUMILLeHHS.
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[lns ubOro aKkTUBYNTE peXk1MM aBTOMaTUUYHOro NpubrupanHAa Ta EKo pexxum. [ly:ke BaxKMBo
A0TPUMYBATUCA LMX BKA3iBOK, W06 pobOT 3Mir 3aiXaTu i pO3Mi3HATX KOXKEeH KYTO4OK B
BYAMHKY | CTBOPUTI MOBHY KapTy NpUMiLLeHHS.

AKWwo 6yaAnHOK, B AKoMy Byae BUKOPUCTOBYBATMCA PObOT, 3aHaATO BeMKUIA, @y poboTa
po3paAMBCA akyMynaTop, He xauntoTeca. PoboT ocHalleHui TexHonorieto TotalSurface2.0,
NoBepTaETbCA Ha 6a3y 3apAaKK, 3bepirae NOBHY KapTy i Ty KapTu, AKa M LWe He 3aBepLueHa, i
nicaa NOBTOPHOI 3apAAKM BiAHOB/IOE LKA NPUOMPaHHA 3 TOro MicLis, Ae BiH 3ynunHMBCA,
noku He Bigobpa3snTb 100% npumilleHHa Ha mani. PoboT nocTiiHo byAye KapTy, TOMY BiH
a[anTyeTbCA A0 BCiX 0CObMBOCTEN ByAMHKY | 6e3nepepBHO NOKPALLYE nonepeaHi KapTu.

5. EKCNAYATALLIA MPUCTPOKO

AK TiNbKM IHAMKATOP POBOTA 3MIHIOETHCA 3 MUrOT/IMBOrO OPaHKeBOro Ha NoCTIMHO CBITUTLCA
CUHII, Lie 03HaYaE, Lo akyMynAaTop NOBHICTIO 3apAgsKeHnit i poboT roToBuit 40 po6oTH.

Po60T He Mmorke MpautoBaTV 3 HU3bKKMM piBHEM 3apAaay baTapel.

PekomeHgauis: nprbepiTe BCi kKabeni i nepelkoam 3 nignorv nepes no4aTkom poboTm
po60Ta, ANA YHUKHEHHA HeLLaCHWX BUNaAKiB i MOLKOAMKEHb.

5.1 KHOMKW POBOTA

1. ABTO pexxkunm

HaTucHITb Ha KHOMKY XKWBEHHA po60Ta, A1A NOYATKY aBTOMATUUYHOMo NpUbMpaHHa , cnepLuy
MOYHeTLCA UMKA NpUBMpaHHA B pexkumi Edge (Mo nepyrmeTpy), @ NoTiM yBIMKHETLCA Le OAWH
UMK | pobOT Noige opraHizoBaHMMM 31Mr3aronodibHMK pyxamu, po3sni3Hatouu, Aki ob6aacTi
BiH QUMCTWB, @ AKi Hi.

Po6oT byae aBTOMaTUYHO NMAaHyBaTW MaplpyT NprbMpaHHsa nig 4ac npoisay. AKLO B LboMy
peKrMi BM NOYHeTe ynpasasaTy po60TOM 33 40MOMOro nybTa, POOOT 3HOBY PO3Paxye
MapLpyT i MOXKe NpoinTK yepes paHiwe npubpati ginaHku. LLob 3a6e3neunTu edexkTrBHe
NPMBMPaHHA, He BUKOPUCTOBYMTE pyyHe yNpaBAiHHA NPUCTPOEM B @BTOMaTUYHOMY PEXKMUMI.
3aBaaku TexHosnorii Total Surface 2.0, B pasi AKLI0 Nig Yac umkay NpubrpaHHa po3psaamnaca
6aTapen, poboT aBTOMATMUYHO NOBEPHeTLCA Ha 3apAaHy 6a3y i, AK TibKM NOBHICTIO
3apAAMTbLCA, BIAHOBUTBL MpoLec NpubUpaHHsa 3 TiEl *K TOUKM.

Mig yac npnbrpaHHa PpobOT MOXKe HeHaA0Bro 3YNUHATUCA, LLOG PO3MNi3HATU MPUMILLEeHHS |
pO3paxyBaTh HaMeheKTUBHILMA MapwpyT NpMbrpaHHA (Ui 3ynuHKK 3anexaTs Bia
CKAAAHOCTI MPUMILLLEHHSA).

MonepeaeHHs: poboT NpMbMpPaE OpraHizoBaHNMM MeTOA0M, PO3A4INAKYM NAOLLY Ha
KBagpaTu 4 X 4 M, TOMY BiH MOYKe 3aA1WNTU NPUMILLEHHS, Ae BiH NPMBUPAE B AaHWIA MOMEHT,
06 NpubpaTy BigoKkpemaeHy 30Hy. He TypbyiiTecs npo ue, poboT nprbepe Bt 40CTYMHY
MOMY NMOBEPXHIO.
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2. Pexkvim nosepHeHHa Ha 3apAaHY CTaHuito

HaTucHITb KHOMKY NoBepHeHHA Ha 6a3y Ha poboTi, Wob BignpaBuTH poboTa Ha 3apAaaHy 6a3y.
Ller pexkum morkHa akTMBYBaTK Nig Yac byAb-AKOro iHLWOro UMKy nprbrpaHHa , poboT
3YMNUHUTL NPUBUPAHHA | aBTOMATUYHO NMOBEPHETLCA Ha 3apAAKY.

Po60T 33 HalKOPOTLLNM LINAXOM NOBEPHeTLCA 40 3apaaHOi 6a3m 3aBaaKM dyHKUIT
3anam'aTOBYBaHHA KapTu i pO3yMHO QYHKLIT NoBepHeHHA aogomy. Koaun LK npubunpaHHa
3aBeplueHni abo baTapes poboTa po3psagKeHa, poboT TakoK NoBepHeTLCA Ha basy 3apsaaKy,
11406 MOBHOr0 po3pady akyMmynatopa.

PekomeHgauia: nig 4ac 3apaaKky peKoMeHAYEMO 3HIMaT KOHTeMHep 418 BOAOroro i Cyxoro
npnemnpaHHs.

5.2 MynbT ANCTAHLIMHOIrO KepyBaHHA
Man.16.

HanawTyBaHHA rpadiky NnpnbupaHHa

HanawTysanHsa pisHa noTyxHocTi (Typ6o / 3BMdaiiHe npubupaHHa / Eko pexkmnm)
KHonka noBepHeHHsA Ha 3apAAHy CTaHLio

Yac

KHOMKW py4HOro ynpasaiHHA pyxom

KHonka BKkA / nay3a

Peskvrm npnbrpanHHa no nepumeTpy

NoukwDNe

3'egHaHHA NyAbTa AMCTAHUIMHONO KepyBaHHA Ta poboTa

AKLLO pobOT He BiaNOBIAaE Ha NyNbT ANCTAHUIMHOMo KepyBaHHA, BMKOHaNTe Taki aii:
HaTuCHITE | yTpUMyiTe KHOMKY peXKrMy NprubrpaHHa No nepumeTpy Ha nyabTi AMCTaHLiMHOro
yNpaBAiHHA NPOTArom 5 cexkyHa, Wwob nyabT AUCTaHLUIMHOMr0 KepyBaHHA NepeiLloB B perknm
3'eaHaHHA. Ha ekpaHi Binobpa3nTbca 8888.

Mpuinmay curHany NyabTa AUCTaHUIMHOMO KepyBaHHA Byae akTMBOBaHWI Yepes 5 cekyHA i
noyHeTbCA 3'egHaHHA. C1rHan NynbTa ANCTaHLINHOMO KepyBaHHA Bi3bMeTbCA po60oTOM, i NyAbT
noBepHeTbCA B poboynii cTaH. [ncnaei nokaxe, Wwo 3'e4HaHHA 3aBepLueHo.

AKLWOo Npouec 3'egHaHHA HEe BUKOHAETbLCA, Ha Ny/bTi AMCTAHLIMHONO KepyBaHHA Bigobpa3nTbea
8888, i BiH BUIAe 3 perknmy cnonyyeHHaA yepes 30 cexkyHAa.

HacTynHi onepauii i pexkvmun MoXkHa akTMBYBaTW 3 NybTa AUCTAHLIMHOM0 KepyBaHHA.
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Perxmmn

Mepea noyaTKOM NepLloro UMKy npubrpaHHa, poboT byaye i 3anam'aTOBYE KapTy BCbOro
byAMHKY 3a 4OMOMOrot fasepa. 3anyCcTiTb poboTa B aBTOMATUHHOMY PeXKMMI | Ha piBHI eKo-
MOTYKHOCTI, TakKnMMm YMHOM BUM 3abe3neunTte 100% 3anam'AToBYBaHHA KapTu.

MpuMiTKa: Nepeg NoYaTkoM NpUbMpPaHHA NepexkoHanTecs, Wo iHAMKaTop Ha PoboTi CBITUTLCA
CUHIM KO/IbOPOM, LLIO CBIAYUTb NP0 MOro akTKBaLito. AKLLO Le He TaK, HAaTUCHITb ByAb-AKY
KHOMKY Ha NynbTi ANCTaHUiIMHOMo ynpasaiHHA, wob po3byanTn ioro.

ABsTO pexum (Auto)

Man. 17

HaTnCHITb Ha KHOMKY *KMBNEeHHA pob0Ta, A41A NoYaTKy aBTOMaTUYHOro NPUOBMPaHHA , cnepLly
NOYHeTLCA UMK NpUbMpaHHa B pexkumi Edge (No neprmeTpy), @ NOTiM BRAIOUYUTICA LLe OAMH
LMK | pobOT Noige opraHizoBaHMMM 3Mr3aronodibHMK pyxamu, po3sni3Hatouu, Aki ob6aacTi
BiH 0UMCTUB, a AKi Hi. POBOT Byde aBToMaTUYHO NAaHyBaTv MapLIpyT NpubupaHHs nig yac
npoizgy. AKLLO B LbOMY pexk1Mi B MoYHeTe yrnpasaaTy poboTom 3a 40MNOMOroto nybTa,
po6OT 3HOBY PO3pPaxXye MapLUPyT i MOXKe NPonTY Yepes paHile npubpaHi ginaxku. LLob
3abe3neunTu epeKkTUBHY NPUOMPAHHA, He BUKOPUCTOBYNTE pyyHe ynpaBaiHHA MPUCTPOEM B
aBTOMaTUYHOMY pPerKnMi.

3aBaaku TexHonorii Total Surface 2.0, B pasi aKkwo nig yac umnkay npubrnpaHHa pospaavnacs
6aTapeq, poboT aBTOMATMUYHO NOBepPHeTLCA Ha 3apAaHy 6a3y i, AK TibKM MOBHICTIO
3apAAMTbLCA, BIAHOBWTbL NpoLeC NpMBUpaHHa 3 TiEl *K TOYKM, MOKa3yr4u CBOE
BMCOKOEe(dEeKT1BHE NpubrnpaHHA.

Mig yac npnbrpaHHa PpobOT MOXKe HeHaA0Bro 3YNUHATUCA, LLOO PO3Ni3HATU NPUMILLEeHHS |
pO3paxyBaTh HaneheKTUBHILWMA MapwpyT NpMbrpaHHA (Ui 3ynuHKK 3anexaTts Bia
CKAAHOCTI MPUMILLLEHHSA).

MNonepearkeHHsa: poboT NPMBMPAE OPraHi3oBaHMM MeTOA0M, PO34iNA0YM NAOLLY Ha KBadpaTH
4 x4 M, TOMY BiH MO>Ke 3a1WNTY NPUMILLEHHS, 4e BiH Npubunpae B AaHW MOMEHT, wob
npnbpaTu BigoKpemseHy 30Hy. He TypbyiTeca npo ue, poboT npnbepe BCO AOCTYMHY MOMY
NMOBEepPXHIO.

2. Peskvm npnbuparHa no nepumetpy (Edge)

Man. 18

HaTncHiTb B 40AATKY KHOMKY pex1mMy nprbrpaHHa no nepymeTpy, LWob poboT noyas
nprburpaHHa no nepumeTpy. BiH aBTOMaTUYHO NoYHe NpYBUpPaHHA Mo nepumeTpy
NPUMILLLeHHS, @ NOTiM aBTOMaTWU4HO NOBepHeTbCA 40 3apaaHoi 6a3u. AKLL0 poboT noyas
NpMBMPaHHA B 4aHOMY PeXKMMIi He Big 3apAaHOoi CTaHLil, BiH NOBepHeTLCA Y BUXiAHY TOUKY.
MpUMITKa: HATUCHITL KHOMKY NepemMuKaHHa pexknmie 419 BU6opy 04HOM0 3 3 pexk1mis

Turbo / Normal / Eco.
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3. PexkvM nosepHeHHa Ha 3apaaHy ctaHuito (Back-home)
Man.19

HaTuncHiTb KHOMKY NoBepHeHHs Ha 6a3y Ha poboTi nig Yac poboTn poboTa B byAb-AKOMY
pexKuMi, i BiH aBTOMaTUYHO BiANpaBUTLCA Ha 3apAgHyY 6a3y i 3ynHUTL NpoLec NprubupaHHs.
Po60T 33 HaMKOPOTLIMM LLIASXOM NOBEPHeTLCA 40 3apaaH0i 6a3u 3aBAAKU GYHKLUIT
3anam'aTOBYBaHHA KapTu i po3yMHoI dyHKLUIT noBepHeHHs goaomy. Koam umka nprubrpanHHa
3aBeplueHuii abo baTapes poboTa po3paanTbCs, 3aBAAKM BOya0oBaHi TexHonoril Total
Surface2.0, poboT TakoK MOBEPHEeTLCA Ha 3apAAHY CTaHUil. fAK TiNbKKM pobOT 3HOBY
3apAAMTBLCA, BiH NPOAOBKMUTL NPUBMPaHHA 3 TOro MicuA, 4e BiH M0ro 3aKiHumB.
PekomeHpaauin:

- Nig Yac 3apaaKM PeKOMEHAYEMO 3HIMaTN KOHTeMHep 419 BOA0roro i Cyxoro npubupaHHsa.

- NepeKoHanTecs, Wo B NPUMILLEeHHI HEMAE HiAKMX NepeLuKkos Ha Wwaaxy poboTa 40 3apAaaHoi
6a3n .

DyHKuji:

May3a

Mig yac poboTV NPUCTPOID, HATUCHITL KHOMKY Yacy B AOAATKY, Ha Ny/bTi ANCTaHLIMHOMo
KepyBaHHA abo po6oTi, LWOo6 3p06UTHU NPU3YNUHUTU MOro POBOTY, HATUCHITB Le Pa3 KHOMKY
yacy 106 poboT NPOAOBHKMB NPUBMpPAHHS.

Pexkum odikyBaHHA

Pob6oT aBTOMaTUYHO Nepeiae B pexkiM o4ikyBaHHA yepes 5 xBUAMH 6e34ia1bHOCTi, HATUCHITb
Ha KHOMKY Yacy B 404aTKY, Ha Ny bTi AMCTaHUIMHOro KepyBaHHA abo poboTi, o6 3HOBY 110ro
3anycTuTw.

YBara:

- Micna 12 roanH 6e3aianbHOCTi PO6OT aBTOMATUYHO BUMKHETbLCA.

- PoboT He neperige B pexk1M o4ikyBaHHSA Migd 4yac 3apaaKu.

PiBeHb NOTY*»HOCTI BCMOKTYBaHHA

HaTncHITb KHOMKY BMOOPY MOTY>KHOCTI Ha NyNbTi AUCTaHLIMHOMO KepyBaHHA, L6 B1GpaTK
NOTPIBHNUI piBEHb MOTYXKHOCTI. [CHYIOTL HACTYMHI pexumMm: EKO (HU3bKMUI NOTYXKHICTb), CepeaHs
(cepeaHs NoTy»KHiCTb) i Typ60 (MakCcMmanbHa NOTYXKHICTb).

HanawTyBaHHA rpadika nprubrpaHHa

VYBara: He MoyKHa HanawToByBaTK rpadik NpUbMpaHHA 3 BifbLll HiXK 0AHOMO NPUCTPOLD
oaHo4acHo. NepexkoHanTecs, Wo BM HanalWToBYETe MOro 3 MobifbHOro godaTka abo nynbTa
AWCTaHLIMHOro KepyBaHHA.

Pob60oT ocHaleHnin GyHKLiE YCTaHOBKM po3Knaay Ans 3abe3neveHHs 1oro MakcumasbHo
edeKTUBHOro NpnbrpaHHa. HanalwTyBaHHA Yacy i rpadik NpubrpaHHa NOBUHHI BUKOHYBaTUCA
3 NynbTa AUCTaHLUIMHOro KepyBaHHA. AK TinbKK BU BCTaHOBKUTE rpadik npnbuparHHs, poboT
6yAe BUKOHYBaTU Np1BMpaHHA KOXKeH 3amni1aHoBaHNi AeHb.

MpumiTKa: nepea ycTaHoOBKo rpadika abo vacy, nepekoHanTecs, Lo po6boT akTMBOBAHMI | Ha
poboTi CBITUTLCA iHAMKATOP.
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MoTouHWit vac

Man.20

HaTucHITb | yTpuMyTe KHOMKY «4ac» NpoTArom 3 cekyHa. MNepui 2 umudpum, Nno3HavatoTb
rOAMHW, MOYHYTb MUraTH.

BrKopurcToBYMTE KHOMKM 3i CTPiNKaMM Bropy i BHU3 | KHOMKY *KMBAEHHA, o6 BCTAaHOBUTY
NOTOYHMIA Yac. [MoTiM BUKOPUCTOBYMTE NiBY | NpaBy KHOMKYK ANA NepemMyKaHHA 3 rogunH Ha
XBWAWHW | NOBTOPITb NonepeaHiin KPok.

Man.21

HaTucHITb KHOMKY «4ac» e pa3, Wwob 36epert HaCTPONKM.

2. MnaHyBaHHA NpnbupaHHa

HaTucHiTh | yTpuMyliTe KHOMKY Yacy NnpoTarom 3 cekyHa. Mepuwi 2 undpwu, Wo no3HayaoTb
rOAMHY, MOYHYTb MUraTH.

Man. 22

BrKopurcTOBYTE KHOMKM 3i CTPiNIKaMUM Bropy i BHWU3 | KHOMKY *KMBAEHHSA, W06 BCTAHOBMTM Yac
3a po3knagom. [oTim BMKOPUCTOBYMTE MiBY | NpaBy KHOMKW ANA NepeMUKaHHA 3 roauH Ha
XBWAVHW | NOBTOPITb NONepeaHin KPoK.

Man.23

HaTncHiTh KHOMKY Lie pa3, wob 36eperTn HanalTyBaHHA.

LLlo6 ckacyBaTu 3annaHoBaHe NpubrpaHHa:

BcTaHoBITb rOAMHHMK NMyAbTa AUCTaHUiMHOro kepyBaHHa Ha 00:00 i 36epeskiTb ix.
BUMKHITb po60T Ha 1 XBUAKHY | 3HOBY YBIMKHITb.

MpuMmiTKa: poboT BMAACTb 3BYKOBWIA CUrHa, LLIOO BKa3aTw, WO BCi HaNaLWTyBaHHA byan
36eperkeHi.

MonepearkeHHs: Npuy 3amiHi 6aTapenoK B NynbTi AMCTaHUIMHOMo KepyBaHHA Yac i po3knag
noTpibHO Byae BCTAHOBMTM 3aHOBO.

IHanKaTop:

- Mig yac poboTV NPUCTPOID: MOCTIMHO CBITUTLCA CUHIM CBIT/0M

+ 3apagka / po3pagKaeTbCa akyMy1aTop: NMOBINIbHO BMMAE KOBTOrapayunm

- 3apAfKa: KONMBAETLCA NOMapaH4eBe CBITN0

- KoHoirypauis mepexi: iHagnkaTop nosinsHo 6anmae

+ 3anycK / OHOB/IEHHA NPOLLMBKM: KOAMBAETLCA CUHIM CBIT/0M

- MomunKa: WemAKo 6MMaE HepBOHUM CBIT/IOM

6. MOBI/IbHUN AOAATOK | WI-FI 3'€E4HAHHA

LLlo6 oTpumaT 4oCTyn 40 BCiX PyHKLiM poboTa 3 byab-AKOro MiclA, NPONOHYETLCA
3aBaHTaxknTm Jogatok Conga 4000. By 3moykeTe ynpaBaaTn poboTom Hanbinbll eekTUBHUM
Crocobom, HaCoNOAKYHUNCE Yy AOBUM NMPUOBNPAHHAM.

Mepesaru nporpamu:

- KepyiTe cBOiM po60TOM MPOCTUM i iIHTYITMBHO 3p0O3YMiNVM COCOBOM.

+ AKTUBYWTE LUMKAM NPUBUPAHHA 3 ByAb-AKOro MiCLA CBITY.
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+ BUKOHYMTe HanalWwTyBaHHA | BCTAHOBAKONTE WOAeHHNI rpadik NnpubrnpaHsb.

- Bubepitb 6yab-aKkuii pexkium npmnbupanHa: Auto (AsTo), Spiral (no cnipani), Edge (no
nepumeTpy), Manual (pydHnin), Twice (noasiiHe npubrparHa), Restricted area (3a6opoHeHa
30Ha), Spot (Toukoswin), PosymHa 3oHa (Smart area), Llogomy abo Ckpab6iHr (Scrubbing).

- CnocTepiratn 3a TMM, K POBOT CTBOPIOE IHTEPAKTMBHY KapTy Mid 4ac NnpubrpaHHs.

- Ynpaenatv npubmnpanHam B KiMHaTax 3a 4onomoroto dyHKUii «[1naH KiMHaT», AKa 403B0N9€E
BaM 06'egHYBaTH, po34inaTn abo HasmeaTn KimHaTu. Kpim Toro, cTBOptoBaTH i NnaHyBaTn
CBilM BNACHUI NaaH NpubupaHHa, BUBpaBLLM KiMHATK, AKi BU XxoueTe npnubpaTw, pesknm i
piBeHb NOTYKHOCTI poboTa.

- MNepeBipAaTN NpMbpaHi KiIMHaTH i Yac, BUTpaYeHUIA Ha NpUBMpPaHHA.

- MepeBipaTn icTopito NprburpaHs.

- [logaTtok niaTprmye mepexy 5 My

* [laHa mogens cymicHa 3 ronocosnmu acucteHtamm Google Home i Alexa

MigkaouerHs go goaatky: (Man.24)

1. 3aBaHTaxTe nporpamy Conga 4090 3 App Store abo Google Play.

2. CTBOpIiTb 061IKOBMIA 3aNKC 3 BALLOKO AAPECOo0 e/1eKTPOHHOI MoLWTK Ta
naponem.

3. TliaTBepaiTb BXig B cucTemy.
[oganTe cBoro poboTa Conga.

5. Migkntoditbea go Wi-Fi.

MOMEPEAXKEHHA:

« Im'a Ta naponb Wi-Fi He MoXkyTb nepeBuLLyBaT 32 CUMBON.

+ AKLLO He BUXOANTb NIAKAOYUTUCA 40 MepexKki, BUKOHaNTe HacTynHi aii:

- HatucHiTh | yTprmMyIiTe KHOMKY 3anycKy NpoTArom 5 cekyHza, poboT neperige B cnaadmi
pesxum i Wi-Fi iHamukaTop byge weuaxko 6a1MmaTH, BKasyoum Ha NoMunary 3'egHanHa. byas
nacka, cnpobyiiTe NigkAUYMTK poboTa 3HOBY C/iAYIOUN IHCTPYKLIAM B nonepeaHboMy po3aini.
- AKLWO 3HOBY He BAAETLCA BCTAHOBUTW 3'€4HAHHA, mepesipTe:

- Mo»kmBo poboT 3aHaATO AaneKo Big poyTepa.

- BBenu HeBipHuin napons Big Wi-Fi.

3 nporpamu MoXKHa akTUBYBATU HACTYMHI pexumu:

ABTOMaTUYHUI peXum

Burbepitb gaHui pexkum, wob poboT YNCTUB KBaAPaHTHN po3mMipom 4x4 m. BiH BUKoHaEe nepimia
UMK NPUBMPaHHA B LbOMY NeprmeTpi B pexkumi Edge (no nepumeTpy), a noTim
31rsaronodibHUmM pyxom, o6 3aBepLunTu NprUbrpaHHa NoBepxHi. AK TinbKn NprubupaHHa
3aKiHYMTLCA, POOOT Bigpa3y NoBepHeTLCA 40 3apAaHoi 6a3u .

Moro MokHa akTVByBaTK 3 NPOrpamm abo 3 NyAbTa ANCTaHUINHOro KepyBaHHs.

MpUMiTKa: PO6OT MOXKe MOKMHYTU KiIMHATY 417 3aBepLUeHHA LMKAY NPUBMPaHHA B AeAKNX
kBagpaHTax. Lle He BNanHe Ha poboTy poboTa, He xBuanTecs.

Perkvm npnbupaHHa no nepumeTpy

Burbepitb faHni pexkum, wob poboT Npmnbrpas y340BXK CTiH | MebiB.
Moro MokHa akTVByBaTH 3 NPOrpamm abo 3 NyAbTa ANCTaHUIHOro KepyBaHHs.
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Perkvm npnbupaHHa no cnipani

Konun BnbpaHo Ler pexkrm, poboT noyHe NprbrpaHHa B NeBHil ToYL, @ NOTiM BUKOHaE
NPUBMPaHHA, BUKOHYHUM PyXK MO Clipasni Ha30BHI.

Moro MoskHa aKT1BYBaTH TinbKM 3 Nporpamu.

Pexkum cKkpabbiHra

Konun akTMBYETLCA AaHWNIA pexkmnM, pOBOT PyXaeTbCA MOronayBaHHAM, iIMITYOUN PYXI AOAVHN
npuv 36upaHHi. BiH nounHae nprbunpaHHa B pexnmi Edge, noTim 3ursaronogibHm pyxom i,
HapeLUTi, NoOBepTaETbCA 40 3apALHOT 6a3un , BUBMPAKOUM HAMNPOCTILMIA LWAAX Ha 3apAAKY.
Moro MoskHa akT1BYBaTH TinbKM 3 Nporpamu.

Py4Hnin pexkum

Llo6 BMKOHaTK NpnBMpaHHa BPYyYHY, BUKOPUCTOBYNTE KHOMKM HANPAMY pyxXy Ha My/bTi
ANCTaHUIMHOro KepyBaHHA abo B 40AaATKY, LLO6 HanpaBnTn poboTa B MeBHi TOUKK, Ae BU
xo4eTe npubpaTu.

Moro MosKHa aKTWUBYBATM 3 NPOrpamy abo 3 NynbTa AUCTaHLIHOr0 KepyBaHHs.

Pexxnm nosepHeHHA Ha 3apaaHy CTaHLito

BrbepiTb uei pexknm B byab-AKUA MOMEHT ByAb-AKOro UMKAY NpubupaHHs, i nig yac byab-
AKOro 3 peXKMMIB i pO6OT aBTOMaTMYHO NOBEPHEeTLCA 40 3apAAHOT 6asu .

loro Moy<Ha aKT1BYBaTM 3a A0MOMOrol0 poboTa, NybTa ANCTAHLIMHOro KepyBaHHA abo
nporpamu.

Peskum Smart Area (Bnbip o6nacti npubupaHHa)

Micna 36eperkeHHs KapTu NpUMILLeHHA, BMOepiTb Len pexkmm, wob poboT nprbrpas nesHy
061acTb 3ursaronogibHum pyxom. PoboT nprbepe obpaHy 06/1acTk, @ NOTiM NOBEPHETLCSA
npAMO A0 3apsaaHoi 6a3n . Bu moxkeTe HanawTyBaT NnpubupanHa binbwe 1 o6nacTi 3a oguH
pa3. PoboT byae npmnbupaTh TinbKn 061aCTb, 06paHy Ha KapTi, TOMy BiH Noige 40 obpaHoi
BaMu TouLi, Npubepe i noBepHeTLCA Ha 6a3y.

Moro MoskHa akT1BYBaTH TinbKM 3 Nporpamu.

TouKoBUI pexum

BurbepiTb Lieit pexkum, AKLLO0 BM XO4eTe peTesibHO O4NCTUTU MeBHY TOUKY Ha KapTi,
MaKCMMaNbHO BUKOPUCTOBYIOUM MaKCMManbHy NOTY»KHICTb poboTa. PoboT 31r3aronogibHo
OUNCTUTb 30HY 2X2 M, @ NOTiM NOBEPHeTLCA NPAMO 40 3apAgHoT 6a3u, Konu NpubrparHHa byae
3aBeplueHe. PoboT byae npnbupati TinbKku 06n1acTb, 06paHy Ha KapTi, TOMY Mig Yac LWasxy,
poboT byae iXxaTh A0 TOUKM i noBepTaTUCA Ha ba3y 6e3 BCMOKTyBaHHA nuay.

Vloro MoxkHa akTVUBYBaTM TiNbKM 3 NPOrpamu.

BipTyanbHi cTiHn

BurbepiTb Len pexknm i BUaginiTe Ha Mani nesHi 061acTi, AKi BU He xo4eTe, Wwob poboT
nprbunpas. By morkeTe BCTaHOBMTY Ginblue 13a60pOHEeHOI 30HM 0AHOYACHO Ha KapTi.

Moro MoskHa akT1BYBaTH TinbKM 3 Nporpamu.

MoaBiHWMIA pexrm

BuKopucToByiiTe Liel pexkium Ansa nposeaeHHs rnboKoro i peTenbHoro nprbnpaHHs

By ANHRY.
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Vloro Mox<Ha KombiHyBaTu 3 peskumamu Edge (no nepumeTpy), Spiral (no cnipani), Spot
(ToukoBsuit) abo Smart Area (BM6ip 06nacTi npubuparHs). PO60T BUKOHAE 2 MOBHUX LMKAN
nprbrpaHHs, a NoTiM NoBepHeTLCA besnocepeaHso 40 3apAaaHoi 6asn .

7. OYMLLEHHA TA OBC/TYTOBYBAHHA

OcHoBHa LWiTKa

1. [lepeBepHiTb poboTa i HATUCHITb KHOMKY BiAKPUTTA OCHOBHOI LLITKW, LLOG 3HATU KPULLIKY
Hag Heto.

2. BuiMiTb OCHOBHY LLITKY | OUMCTITb ii BigCiK.

3. O4nCTIiTb OCHOBHY LiTKY 3@ AOMOMOrOH A0AAHNX IHCTPYMEHTIB i Npy HeobxigHoCTi
BUKOPWCTOBYIMTE BOAY | MUAO.

4. BCTaHOBITb OCHOBHY LLUITKY Ha MiCLLe | 3aKPiniTh 3a*KMM KPULLIKK.

MpumiTka: ans 3a6esnedeHHa ebeKTMBHOT po60TH (B 3a1eXKHOCTI Big 4acToTH i TUny
BMKOPUCTAHHA), OCHOBHY LLITKY HROBXIAHO MIHATM KOXHI 6-12 micauis.

Man.25

1. KpWLKa OCHOBHOI WiTKM
2. 3axum

3. OcHoBHa WiTKa

4. Biacik

CunikoHoBa LWiTKa

Man. 26

[na Toro, wob o4NCTUTH CUAIKOHOBY LLiTKY, AOTPUMYNTECh IHCTPYKLi MonepeaHboro
po3ainy. BunmiTs WiTKy i npomuiATe ii 33 4ONOMOrow BOAM 3 MUAOM. PeTenbHo NpocyLwiTh ii
nepej yCTaHOBKO B BiACiK poboTa o6 3abe3neuntu il ehexkTneHy poboTy.

LLliTka Xanicko

Man.27

[na Toro, wob o4NCTUTH CUAIKOHOBY LLiTKY, AOTPUMYMTECh IHCTPYKLi MonepeaHboro
po3ainy. BunmiTs WiTKy i npomuiATe ii 33 4ONOMOror BOAM 3 MUAOM. PeTensHo NpocyLwiTh i
nepej yCTaHOBKO B BiACiK poboTa o6 3abe3neunTu il ehexkTneHy poboTy.

KoHTenHep ana cmitTa
Man. 28
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1. [icTaHbTe KoHTelHep Ana CmiTTS.

2. BiakpwuiiTe KOHTeMHep i cnycTowTe 1oro

3. BUKOpUCTOBYOUM LWITKY ANA YACTKM - OUMCTITb BHYTPILLHIO YaCTUHY KOHTenHepa
4. BcTaHoBITb KOHTeHep Ha3aa B poboT

KoHTelHep ans cyxoro Ta Boororo npubrpaHHa

Man. 29

BuiiMiTb KOHTEMHep Ana Cyxoro Ta BO0roro npuburpaHHs
Bia'eaHalTe KoHTelHep ansa 360py Nusy Big OCHOBHOMO 610Ky
BigkpninTe KoHTeHep ansa nuay i cnycTowTe Moro
BUKOpPMCTOBYHOUN LWITKY 415 OYULLEHHSA - O4YUCTITb KOHTeNHep

BcTaHOBITb KOHTENHep B OCHOBHUIA 610K

R O A

AKLL0 poboT 3anycKkaBca B pexknmi CKpabbiHr - 3AuninTe Body 3 KOHTelHepa 419 BoAu,
3a7MinTe B HbOro YUCTY BOAy | 3HOBY 3nminTe. CNycToWMTe KOHTeMHep nepea TUM AK 3HOBY
BCTaHOB/OBATW B pO6OT.

Hepa ¢inbTp

Man. 30

1. 3HimiTe HEPA dbinbTp i cTpyCiThb i0ro, Wob cTepTu BeCb nun, LWo 3ibpascs.

YBara:

2. MingainTe HEPA binbTp KoXHI 3 micAui (B 3a71eXKHOCTI Big 4acToTU | TUMY BUKOPUCTAHHSA).
3. [lepiognyHo oumiianTe GinbTp LWITKOO, 06 YHUKHY TN 3aCMideHHsA.

4. TpomuninTe dinbTp BOAOI | peTenbHO BUCYLLITb MOro nepes ycTaHoBKot. He
BMKOPUCTOBYITE MUOYI 3aC06K

BiuHa witka

Man.31

PerynapHo 3HimalnTe i ounwanTe BivHi WiTku.

MpumiTKa: 419 3a6e3neyeHHa igeasbHoOro NprbrpaHHa pagumo MiHATY BiUHI LWITKM KOXKHI 3
Micaui (B 3an1eXKHOCTI Big 4acToTu i Tuny BUMKOPUCTAHHA).

OaTunKky aHTMNaaiHHA

Man.32
PerynapHo ounianTe AaTYMKM aHTUNAAIHHA M'AKOI TKaHWHO.
MpumiTKa: 3aB>KAM TPAHCNOPTYNTe NPUCTPIN BUMKHEHVM i B OpUriHanbHil ynakoBsLi
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8.3APAAKA | 3SAMIHA AKYMVIATOPA

- He BUKOpUCTOBYITE HIAKWIA IHLWWIA akyMyAAaTop, aganTep *neaeHHs abo 3apagHy 6a3y, Kpim
TUX, AKI MAYTb B KOMMAEKTI.

- He BUKopUCTOBYITE He akymynaTopHi 6aTapei.

- He 3HimaiiTe, He po3bupaiiTe Ta He HaMaranTeca PpeMOoHTYBaTV akyMynaTop abo 3apAaHy
6azy.

- He cTaBTe Tenesizop 3apsaaHy 6a3y nopyd 3 Axkepenamu Tenna.

+ He BUKOpUCTOBYITE BOMOrY TKaHWHY, LLO6 BUTUPaTU By ab-AKi HacTUHM LibOro MPUCTPOLO.
+ AKLIO poboT He byae ekcnayaTyBaTUCA MPOTArOM TPMBA/IOro Yacy, BUMMITb akyMynaTop 3
NpoAayKTy i 36epiraiTe Moro B cyxomy i 6esneuHomy micli. - PeKoMeHAyeTbCA 3apaaKaTu
AKYMYATOP WOMICALA A1 3anobiraHHA NowKoaKeHHo baTapel.

- He BUKngainTe akyMynaTtopu y BoroHb. Pagrmo nepegaTy ix KomnaHii 3 nepepobku
aKyMynATopiB.

9. YCYHEHHA HECNPABHOCTEN

VKPAIHCbKA

PoboT HeskicHo npubupae

BUMKHITb po6OT, BUMKHITb 1010 Big
XapyyBaHHA | BKAKOYITb MOro Ha3ag

PoboT BMAaae aAmBHI 3ByKM Nig yac
36MpaHHa

llocb 3aCTpArn0 B OCHOBHMIA WiTL, Bi4HWM
WiTui abo cNpAMOBYOUYOMY KOAeCi, 3ynuHITb
po60T i 3p06ITb UMCTKY.

MNpobnema PiweHHa
Po60T He BUXKAXKAE Ha NprbrpaHHAa abo - Po6oT He morke npautoBaTy, Koam baTapea
He npubupae po3pagrxeHa. [lanTe nomy 3apagnTeca

nepeg exkcrnayaTauieto.

- TemnepaTypa B npumMileHHi Huxkye 0 ° C
a6o suwe 50 ° C.

- MpncTpin Mmorke NpautoBaTy TiNbKM B
BYILLIEBKa@3aHOMYy AianasoHi TemnepaTyp.

Po6oT noraHo 36upae cmitTa abo 3
poboTa BUCMNAETLCA CMITTA

- KoHTelHep ans 360py cmiTTA
nepenoBHeHUI, OUUCTITb KOHTelHep | HEPA
dinbTP, AKLLO BOHM 3aCMideHi.

- HEPA ¢inbTp 3a61BCA, 3p06ITb UMCTKY.

- 3aCMiYeHHA OCHOBHA LWiTKa, MOTPiBHO
YMCTKA.

Po6oT HemorknvBo 3apagnTn TenedoH - 3aHaaTo baraTto nepelwkog 6ina 3apagHOT
abo He NoBepTAETLCA Ha 3apAaHY 6a3n,
CTaHUito nepemicTuTV 3apagHy 6a3y Ha TepuTopito

BiNbHY Big NepewkKoa.

+ OUnCTiTb 3apAAHI KOHTAKTW.

- [epexkoHanTecs, Lo KHOMKa KUBAGHHA
BK/IHOUEHN.

- Pob0T 3HaxoaMThCA 3aHAATO AaNeKo Big
3apAaHoi 6a3n, NOMICTITb MOro Banskye i
cnpobyiTe wie pas.

- HaBKono 3apagHoi 6a3u 3aHaATo Masno
BifIbHOro Micus.

- [lepexkoHanTecs, Wo 3apagHi KOHTaKTW YMCTI.

Der Roboter kann sich nicht mit dem
Wi-Fi-Netzwerk verbinden.

Das Wi-Fi-Signal ist schlecht. Uberpriifen Sie
es.

Die WLAN-Verbindung ist instabil. Starten Sie
Sie den Router erneut, Uberprifen Sie die App
flr Updates und versuchen Sie es erneut.
Stellen Sie sicher, dass das Mobile
Datenverkehr Ihres Gerats ausgeschaltet sind,
um den Kupplungsprozess zu verbessern.

Po60T He morke nigknoumnTnca o
WI-FI

cnabkruin curHan WI-FI. MepexkoHaiTecs B
KopeKkTHoCTi poboTn WI-FI

- HecTabinbHi cnurHan WI-FI. Mepe3aBaHTarkte
poyTep, nepesipTe HaABHICTb OHOBEHb
nporpamu i CnpobyiiTe wie pas nigkaunTbCs
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Po60oT He BUIXKAXKAE Ha 3anaHoBaHy
nNpubMpaHHn

- nepesipTe B AKOMY pexKk1Mi npaLuroe
po6OT, AKLLO B HIYHOMY peXKUMi -
NMoMiHANTe pexkrm. POBOT He Moxke
BUTXKAXKATW Ha 3aBAAHHA B AaHOMY peXknMmi.
- NepegipTe NigrItoyeHHs poboTa 40
MepeKi, BiH He 3MOrKe BUKOHYBaTU
3aBgaHHA 6e3 nigknoueHHa

Po6oT He nosepTaeThcA Ha 3apaaHy
CTaHuito nicnd Toukosoro pexumy (SPOT)
260 3MiHKM CTapToBOI NO3MLiT

-po6oT byae BUOYAOBYBATN HOBUIM MapLupyT
NpUBMPaHHA NIiCNA 36MPaHHA B TOYKOBOMY PeKUMI
((SPQOT) abo nicna 3miHW cTapToBOT NO3ULT

- Y pasi AKLo 3apAaHa CTaHLiA 3HaxoAnTbCA
3aHaATo AaneKko, PoboT He MoXKe CamOoCTIHO
noBepHyTLCA Ha 3apAaKy. MepeHeciTe Bpy4Hy poboT
Ha 3apAaaKy.

Pob0oT He NpooBKyE NpUbMpaHHa 3
MiCL|A po3pAaKM

- MNepekoHaliTecs, LWo poboT He 3HaxX0AUTLCA B
pexnmi «<He TypbyBaTu», BiH HE MOXKe NPOoA0BKYBaTH
npuburpaHHA B AaHOMY pexunmi. Takox BiH He 3mMoxKe
NPOAOBKUTN NPUBUPaHHA 3 MicLA PO3PAAKK, B pasi
AKLLO BW 10r0 BPYYHY NepeHecn Ha 3apaaky.

36ii1 38'A3KY MixK pob0TOM | CMapThOHOM

- MNeperoHalTecs, Wwo poboT i 3apsaaHa 6asza
B 30Hi nokpuTTa WI-FI mepexi,
nepesaBaHTaKTe poyTep i CNpobyiTe 3HOBY
nigkNtounNTH

PoboT noraHo npmbunpac 8 pexnmi
nprbuparHa no nepumetpy (Edge)

MpoTpiTe BCce ceHcopu poboTa mM'aKo0
TKaHWHOIO, NepeHeciTb poboT Ha HOBY
fnoKauia i cnpobyiiTe 3HOBY.

10. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKRH

Mogens: Conga 4490

Kog ToBapy: 05437
100-240B,50/60 Ny,
ArymynaTop: 14,8 B, 6400 mA4

CmyrnyactoT: 2.412-2.472 Ty 5.150-5.250 5.250-5.350 My 5.470-5.725 Ty

MaKcrmanbHa NoTyKHICTb Nepeaadi: 16 Abm

3pobneHo B Kutai | Pospobnero 8 Icnanit
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11. YTUNI3ALUIA CTAPUX ENEKTPUYHNX BUPOBIB

€Bponeicebka anpexTtnsa 2012/19 / EU npo yTunizauito enekTpuyHoro Ta
eNeKkTpoHHoro o6nagHaHHA (WEEE) BcTaHoBAlOE, WO CTapi nobyTosi
eNeKTponpuaagn He  MOXHa  BMKMAATM  pa3oM  3i  3BUYANHMMMU
HecopToBaHWMK MyHiUMNansHUMK Bigxogamu. CTapi npunagn matoTb 6yTH
. 3ibpaHi okpemo, Wob onTMMI3yBaTK yTWAi3aLito | nepepobry maTtepianis,
O MICTATBCA B HUX, @ TaKOX MiHIMI3yBaTV MOXAMBI MepewKkoan Ha
30POB'A NMOANHN | HABKONWLLIHE CepeoBuMLLe.
MNepexkpecneHnin CUMBO «KOLLVK A8 CMITTA» Ha BUPOOI Haraaye Bam Npo Ball 060B'A30K
npaBWAbHO YyTUAI3yBaTX Npunad. AKLWo NpucTpiri mae BbyagosaHy baTapeto abo
BWUKOPUCTOBYE aKyMyAATOPK, IX CAif BUHECTU 3 Npunagy i yTunaisysaTtu BiANOBIAHNM YMHOM.
CnoskmBadi NoBMHHI 3B'A3aT1CA i3 MiCLLeBOO BAaAo abo po3apibHM npoaasLem ana
OTPVMaHH#A iHpopMaLlii WoA0 NpaBunAbHOI yTUAI3aLil cTapux npunaais i / abo ix batapei.

12. CEPBICHE OBC/IYrOBYBAHHA | TAPAHTIA

Ha gaHni npoayKT HaAaeTbCA rapaHTia NpoTArom 1 poKy 3 4aT NOKYNKK, 38 YMOBM HaAaHHA
[OKYMEeHTa, L0 NigTBepAXKYE NOKYMKY, 3HaX0AKeHHA NPOAYKTY B BigMiHHOMY ®i3nyHOMY
CTaHi i NpaBMAbLHOMY KOPMCTYBAHHI, AK ONMCAHO B LIbOMY NOCiBHMKY 3 ekcnayaTadil.

[@apaHTia He NOLWMPIOETLCA Ha HACTYMNHI cuTyauii:

- [IpoayKT BMKOPUCTOBYBABCA B LiNAX, BiAMIHHMX Big NPU3HaYeHuX 41A HbOro,
BMKOPMCTOBYBABCA HeNpPaBW/IbHO, NigAaBaBCA Na4iHHIO, BNAWBY BOMOMM, 3aHYPEHHIO B PigKi
ab0 KOPO3iliHi PEYOBUMHM, @ TAKOXK iHLUMM HeCMPABHOCTAM, MOB'A3aHMX 3 BNJMBOM MOKYMLA.

- MpoayKT 6yB po3ibpaHuii, moandikoBaHuii abo BigpeMoHTOBaHWM ocobamn, He
YNOBHOBaXKeHUMM odilliiHoo cay»kboto TexHiuHol niaTprmkn Cecotec.

- HecnpaBHOCTI, IO BMHMKAIOTb B pe3y/ibTaTi 3HOCY MOro BUTPaTHMX abo 3anacHMX YacTuH
Yyepes NocTiHe BUKOPUCTaHHA.

- MapaHTiiHe 06cnyroByBaHHA MOKPMBAE BCi BUPOOHMYI 4edeKTV BaLloro NpucTpoto
npoTArom 1 poKy, BiANOBIAHO 40 YMHHOMO 3aKOHOA@BCTBA, 38 BMHATKOM BUTPaTHUX AeTanen.
VY pasi HenpaBmWALHOro BUKOPUCTAHHA rapaHTia He NOLWMPIOETLCA. AKLLO B ByAb-AKWUIA MOMEHT
BV BMABKUTE By ab-AKi Npo6aemMu 3 BalLnm NpoayKTOM abo y Bac BUHUKHYTb By ab-AKi CyMHiBN,
3BepTanTeca B OdilinHni cepeicHni ueHTp Cecotec

Smart Group
CanT: https://service.smartgroup.ua/
Neten.: 0800300 245
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1. ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Leggere attentamente le seguenti istruzioni prima di usare il
prodotto.

Conservare questo manuale per riferimenti futuri o nuovi
utenti.

Questo prodotto deve essere utilizzato secondo le istruzioni
di questo manuale. Cecotec non si fara responsabile di nessun
dannooincidente che siala conseguenzadell'usoinappropriato
del prodotto.

Verificare che la tensione di rete coincida con la tensione
specificata sull'etichetta di classificazione del prodotto e che
la presa elettrica sia dotata di conduttore di terra.

Il prodotto pud essere solamente montato e smontato da
personale qualificato.

Non toccare il cavo, la presa della corrente né il caricabatterie
con le mani bagnate.

Mantenere il robot lontano da indumenti, tende e materiali
simili.

Non sedersi né collocare oggetti affilati o pesanti sopra al
prodotto.

Non utilizzare il dispositivo vicino a fonti di calore, sostanze
inflammabili, superfici bagnate dove possa cadere o essere
gettato in acqua, né permettere che entri a contatto con acqua
o altri liquidi. Non utilizzare all'esterno.

Non utilizzare la base scarica se il cavo o la spina sono rotti
o0 non funziona correttamente. In caso di avaria, contattare il
Servizio di Assistenza Tecnica di Cecotec.

Non utilizzare il dispositivo su tavoli, sedie o superficiin altezza
dove visia il rischio che possa cadere.

Non utilizzare la protezione dellaser come manico per muovere
il robot.

Non mettere il prodotto in funzionamento in luoghi dove la
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temperatura e inferiore a 0 °C o superiore a 50 °C.

Il dispositivo funziona solamente con la batteria e il
caricabatterie forniti. L'uso di altre componenti o accessori
potrebbe comportare il rischio di incendio, elettrocuzione o
danneggiare il prodotto.

Non utilizzare il dispositivo per aspirare oggetti inflammabili o
accesi come sigarette, fiammiferi o ceneri.

Prima di mettere il robot in funzionamento, rimuovere dal
pavimento indumenti, carta, cavi o altri elementi che possano
ostruire il dispositivo.

L'apparato non deve essere usato da bambinida 0 a 8 anni.
Questo elettrodomestico puo essere usato da bambini a partire
dagli 8 anni sotto la supervisione continua di un adulto.
Questo prodotto pud essere usato da bambini/e a partire dagli
8 anni e persone con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte, o con mancanza di esperienza e conoscenza solo
sotto supervisione o avendo ricevuto istruzioni riguardo l'uso
dell'apparato in una forma sicura e comprendono i rischi che
lo stesso implica. Supervisionare i bambini per assicurarsi
che non giochino con il prodotto. E necessario supervisionare
rigidamente nel caso in cui il prodotto venga utilizzato da o
vicino a bambini.

2. PARTI E COMPONENTI

Robot

Figl

1. Modalita ritorno alla base

2. Accensione/Modalita di pulizia automatica
3. Configurazione di rete Wi-Fi

Robot e sensori
Fig.2
1. Sensore laser
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Coperchio superiore
Ritorno alla base/Accensione/Pulizia automatica
Sensore recettore infrarossi
Sensore anticollisione
Ruota omnidirezionale
Poli di ricarica
Batteria
Spazzola laterale
. Paraurti
. Coperchio del motore
. Spazzola principale: per pulire ogni tipo di superficie
. Ruota sinistra
. Ruota destra
. Spazzola in silicone: speciale per pelo di animali
. Cepillo Jalisco: speciale per pavimenti duri
. Sensore ottico: specifico per evitare urti laterali del robot
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Serbatoio misto

Fig.3

Scomparto dell'acqua

1. Fissaggio del serbatoio
2. Entratadell'acqua

3. Serbatoio d'acqua

Scomparto dello sporco

Fig.u

1. Filtro altamente efficiente
2. Scomparto dello sporco

Serbatoio dello sporco

Fig.5

1. Filtro altamente efficiente

2. Coperchio del deposito dello sporco

Base diricarica

Fig.6

1. Zonaditrasmissione del segnale
Poli di ricarica

Indicatore diricarica

Fessura peril cavo

Poli di ricarica

v wN

84 | CONGA

4490

ITALIANO

Supporto del panno e panno

Fig.7

5. Panno

6. Supporto del panno
7. Velcro

8. Linguetta

3. PRIMA DELL'USO

Rimuovere il prodotto dalla scatola e ritirare tutto il materiale dallimballaggio.
Verificare che tutte le parti e componenti siano incluse e in buono stato. Se si osservano
danni visibili, contattare immediatamente il Servizio di Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

4. INSTALLAZIONE

Installazione del robot e della base di ricarica

Fig.8

Collegare la base di ricarica a una presa di corrente e conservare il cavo restante. £
importante conservare il cavo rimanente nella parte inferiore della base di ricarica per evitare
disconnetterlo o trascinarlo.

Collocare la base di ricarica contro la parete lasciando la distanza di sicurezza indicata nella
seguente immagine.

Nota: mantenere una distanza libera di almeno 1 m per ogni lato dalla base di ricarica e di 2 m
di fronte.

Fig.9

Avvertenza: non esporre la base diricarica alla luce solare diretta.

Mantenere premuto il tasto per 3 secondi; quando l'indicatore luminoso si accende, collocare
il robot sulla base di ricarica.

Fig.10

Luce blu fissa: On/In funzionamento

Luce arancione oscillante: in carica

Luce rossa lampeggiante: errore

Note:

Portare il robot alla base di ricarica se la batteria e scarica. Il robot pud non accendersi se la
batteria & molto scarica.

ILrobot si accendera automaticamente al collocarlo sulla base di carica.

ILrobot non si pud spegnere durante la ricarica.
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Installazione del serbatoio misto e dello sporco

Suggerimento: non si consiglia di utilizzare la funzione di lavaggio durante il primo uso.

Aprire il coperchio in silicone blu del serbatoio, riempirlo d'acqua senza che fuoriesca dal
serbatoio. Verificare di chiudere correttamente la linguetta in silicone per evitare che fuoriesca
acqua.

Fign

Installare il serbatoio nel robot seguendo la direzione indicata nellillustrazione. Verificare che
sia ben chiuso.

Fig12

Solo per installazione del serbatoio misto:

Utilizzare il velcro del panno per attaccarlo nella parte inferiore del supporto del panno.

Fig13

Premere manualmente le linguette situate su entrambi i lati del supporto del panno e spingere
fino a collocarlo in posizione corretta. Si sentira un “clic” che indichera che & stato collocato
correttamente.

Figl4

Suggerimenti:

Non utilizzare la funzione di lavaggio quando il robot non si trova sotto supervisione.
Rimuovere il serbatoio misto quando il robot si sta caricando o quando non si sta utilizzando.
Se ci sono tappeti in casa, configurare aree limitate per evitare che il robot passi sulle stesse.
Aggiungere alcune gocce di prodotto per la pulizia qualora necessario, sempre che non sia
COrrosivo.

Per ritirare il supporto dal panno, premere il tasto per liberare e tirare verso l'esterno.
Avvertenze:

L'eccesso di detergente per la pulizia potrebbe bloccare le uscite dell'acqua.

Per effettuare un lavaggio perfetto, si consiglia di inumidire il panno prima di usarlo.

Prima pulizia

Una volta installato il robot aspirapolvere e la base di ricarica, & necessario seguire i seguenti
passaggi prima di programmare la prima pulizia.

Innanzitutto, il robot dovra effettuare un ciclo di ricarica completo. Si consiglia di lasciarlo
in carica tutta la notte. Una volta ricaricata completamente la batteria si potra effettuare la
prima pulizia e salvare la prima mappa. Per far cio, attivare la modalita Auto e la potenza di
aspirazione Eco. £ molto importante seguire queste indicazioni per far si che il robot riconosca
tutti gli angoli della casa e possa effettuare una mappatura completa.

Se ha una casa troppo grande e il robot resta senza batteria non succede niente. Il robot e
dotato della tecnologia TotalClean 2.0, che fa si che una volta tornato alla base di carica, salva
sia la mappa completa che le mappe incomplete e una volta carico, puo continuare la pulizia
sul punto da dove era rimasto fino a creare una mappa dell'intera della superficie. Il robot
mappa costantemente, si adatta in modo individuale e personalizzato alle specificita di ogni
casa e migliora costantemente la propria mappa.
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5. FUNZIONAMENTO

Lindicatore luminoso cambiera da arancione oscillante a blu fisso quando la batteria sara
totalmente carica e il robot pronto al suo funzionamento.

ILrobot non puo funzionare con la batteria scarica.

Suggerimento: rimuovere tutti i cavi e ostacoli dal pavimento prima di mettere il robot in
funzionamento per evitare incidenti e danni.

5.1. Tasti del robot

Fig.15

Modalita Auto

Premere il tasto di accensione sul robot per cominciare a pulire automaticamente in modalita
Bordi e in seguito effettuare un ciclo di pulizia ordinato a zig-zag, mentre fa un riconoscimento
delle aree nelle quali ha pulito e quali no. Il robot pianifichera automaticamente il percorso
della pulizia mentre pulisce. Se si controlla il robot manualmente durante questa modalita,
ricalcolera il percorso, per cui potrebbe passare su zone gia pulite. Per verificare una pulizia
efficiente, non dirigere il robot manualmente durante la pulizia automatica.

Grazie alla sua tecnologia TotalSurface 2.0, il robot tornera automaticamente alla base di
ricarica quando la batteria e scarica e riprendera la pulizia ad alta efficienza dallo stesso punto
una volta terminata la ricarica.

Durante il percorso, il robot fara una piccola pausa per valorare l'area e pianificare il percorso
da pulire (questa pausa variera a seconda delle condizioni della casa).

Nota:ilrobot pulisce in modo ordinato in aree quadrate da 4 x 4 m, pud uscire da una stanza per
delimitare la suddetta area. Non si preoccupi, dato che pulisce tutta la superficie accessibile.

Modalita Ritorno alla base

Premere il tasto di ritorno alla base sul robot per inviarlo alla base di ricarica. Questa modalita
si puo attivare durante qualsiasi altro ciclo di pulizia, il robot smettera di pulire e tornera
automaticamente alla base diricarica.

Il robot continuera il percorso piu corto per tornare alla base di ricarica grazie alla
memorizzazione delle mappe e alla funzione di ritorno alla base intelligente. Al termine di un
ciclo di pulizia o quando la batteria e scarica, grazie alla tecnologia TotalSurface 2.0, il robot
tornera automaticamente alla base di ricarica per evitare di rimanere senza batteria.
Avvertenza: rimuovere il serbatoio misto durante la ricarica.

5.2. Telecomando a distanza

Fig.16

1. Programmazione

2. Livelli di potenza (Turbo/Normale/Eco)
3. Ritorno alla base

4. Orologio
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5. Controllo manuale
6. Acceso/Pausa
7. Modalita Bordi

Collegamento del telecomando a distanza

Se il robot non risponde al telecomando a distanza, effettuare i seguenti passaggi:

Mantenere premuto il tasto della modalita Bordi dal telecomando a distanza per 5 secondi, il
telecomando entrera in modalita di collegamento. Il display mostrera 8888.

Il recettore del telecomando a distanza si attivera dopo 5 secondi ed entrera in modalita di
collegamento. ILrobot ricevera il segnale dal telecomando a distanza, e quest'ultimo tornera in
stato normale. ILdisplay mostrera che il processo di collegamento e stato completato.

Nel casoin cuiil processo di collegamento dia errore, il telecomando a distanza mostrera 8888
e uscira dalla modalita di collegamento 30 secondi dopo.

Le seguenti operazioni e i modi si possono attivare dal telecomando a distanza.

Modi

Una volta in funzione per la prima volta, il robot effettuera un processo di mappatura e
memorizzazione prima di cominciare la pulizia. Utilizzare il robot in modalita Auto e potenza
Eco, in questo modo verra garantita la memorizzazione della mappa.

Nota: verificare che l'indicatore luminoso sia acceso di colore blu prima di usarlo, segnale
che il robot e stato attivato. Qualora non lo fosse, premere qualsiasi tasto del telecomando a
distanza per attivarlo.

Modalita Auto

Fig17

Premere il tasto di accensione sul robot per cominciare a pulire automaticamente in modalita
Bordi e in seguito effettuare un ciclo di pulizia ordinato a zig-zag, mentre fa un riconoscimento
delle aree nelle quali ha pulito e quali no. ILrobot pianifichera automaticamente il percorso della
pulizia mentre pulisce. Se controlla il robot manualmente durante questo modo, ricalcolera il
percorso, percid potrebbe passare su zone gia pulite. Per verificare una pulizia efficiente, non
dirigere il robot manualmente durante la pulizia automatica.

Grazie alla sua tecnologia TotalSurface 2.0, il robot tornera automaticamente alla base di
ricarica quando la batteria e scarica e riprendera la pulizia ad alta efficienza dallo stesso punto
una volta terminata la ricarica. Durante il percorso, il robot fara una piccola pausa per valorare
l'area e pianificare il percorso da pulire (questa pausa variera dipendendo dalle condizioni
della casa).

Nota: ilrobot pulisce in modo ordinato in aree quadrate da 4 x 4 m, pud uscire da una stanza per
delimitare la suddetta area. Non si preoccupi, dato che pulisce tutta la superficie accessibile.

Modalita Bordi
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Fig18

Premere il tasto della modalita Bordi sul telecomando a distanza per far si che il robot cominci
la pulizia dei bordi. Pulira lungo il perimetro di tutta la superficie e poi tornera alla base di
ricarica in modo diretto e automatico. Nel caso in cui il robot non sia uscito dalla base di carica,
tornera al punto di partenza.

Nota: premere il tasto dei livelli di potenza per cambiare tra le 3 modalita: Turbo/Normale/Eco.

Modalita Ritorno alla base

Fig.19

Premere il tasto Ritorno alla base sul telecomando a distanza per inviare il robot alla base
di ricarica. Questa modalita si pud attivare durante qualsiasi altro ciclo di pulizia e il robot
smettera di pulire e tornera automaticamente alla base di ricarica. Il robot continuera il
percorso piu corto per tornare alla base di carica grazie alla memorizzazione delle mappe e la
funzione di ritorno alla base intelligente.

Altermine diun ciclo di pulizia o quando la batteria e scarica, grazie alla tecnologia TotalSurface
2.0, il robot tornera automaticamente alla base di ricarica per evitare di rimanere senza
batteria. Una volta carico, tornera a riprendere la pulizia dal punto esatto in cui era rimasto.
Note:

Rimuovere il serbatoio misto dal robot prima di metterlo in carica.

Verificare che la stanza sia libera di modo che il robot possa accedere alla base di ricarica
senza problemi.

Funzioni

Pausa

Mentre il robot e in funzionamento, premere il tasto dell'orologio sulla App, sul telecomando
a distanza o sul robot per metterlo in pausa e premere un'altra volta per riprendere la pulizia.

Standby

ILrobot entrera automaticamente in modalita standby dopo 5 minuti di inattivita.

Premere il tasto dell'orologio e sulla App, sul telecomando a distanza o sul robot per attivarlo
di nuovo.

Avvertenze:

Dopo 12 ore di inattivita, il robot si spegnera automaticamente.

Durante la ricarica, il robot non entrera in modalita standby.

Livello di potenza di aspirazione

Premere il tasto dei livelli di potenza di aspirazione dal telecomando a distanza per selezionare
il Livello desiderato. Selezionare Eco (potenza bassa), Media (potenza media) o Turbo (potenza
massima).
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Programmazione

Avvertenza: il robot non si pud programmare da pil di un dispositivo allo stesso tempo.
Verificare di programmarlo dall'App del cellulare o dal telecomando a distanza.

Il robot e dotato di una funzione di programmazione per offrire una pulizia dalla massima
efficienza. Le impostazioni dell'ora e la programmazione della pulizia devono essere effettuate
dal telecomando a distanza. Una volta programmato, il robot effettuera automaticamente il
ciclo di pulizia corrispondente a ogni giorno.

Avviso: verificare che il robot sia attivato e che lindicatore luminoso sia acceso prima di
programmare la pulizia o configurare l'ora.

Ora attuale

Fig.20

Mantenere premuto il tasto dell'orologio per 3 secondi. Le prime 2 cifre, che corrispondono
all'ora, lampeggeranno.

Utilizzare i tasti direzionali su e giu per configurare l'ora attuale. In seguito, utilizzare i tasti
direzionali di destra e sinistra per cambiare da ore a minuti e ripetere il passaggio precedente.
Fig.21

Premere di nuovo il tasto dell'orologio per salvare le impostazioni.

Programmazione delle pulizie

Mantenere premuto il tasto di programmazione per 3 secondi. Le prime 2 cifre, che
corrispondono all'ora, lampeggeranno.

Fig.22

Utilizzare i tasti direzionali si e git per configurare l'ora della programmazione. In seguito,
utilizzare i tasti direzionali di destra e sinistra per cambiare da ore a minuti e ripetere il
passaggio precedente.

Fig.23

Premere di nuovo il tasto programmazione per salvare le impostazioni.

Per cancellare la programmazione della pulizia seguire i seguenti passaggi:

Configurare l'ora del telecomando a distanza in 00:00 a. m. e salvare le impostazioni.
Spegnere il robot dall'interruttore di accensione per 1 minuto e azionare di nuovo l'interruttore.

Nota: il robot emettera un bip che indica che le impostazioni sono state salvate.
Avvertenza: cambiando le pile del telecomando a distanza, lora dell'orologio e la
programmazione dovranno essere configurate di nuovo.

Indicatore luminoso:

In funzionamento: luce blu fissa.

Batteria scarica: la luce arancione lampeggia lentamente.
In carica: luce arancione oscillante.

Configurazione di rete: la luce blu lampeggia lentamente.
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Avviando/aggiornando il firmware: luce blu oscillante.
Errore: la luce rossa lampeggia rapidamente.

6. APP E CONNESSIONE WI-FI

Per accedere a tutte le funzioni del robot da qualsiasi luogo, si consiglia di scaricare la App
Conga 4000. Potra monitorare il robot in modo pit efficace e godere di una pulizia eccellente.

Benefici della App:

Controlla il tuo robot in modo facile e intuitivo.

Attivare la pulizia da qualsiasi luogo.

Effettuare la configurazione e la programmazione giornaliera.

Godi di differenti modalita di pulizia: Auto, Spirale, Bordi, Manuale, Twice, Area limitata, In un
punto, Area intelligente, Ritorno alla base e Scrubbing.

Visualizzare come il robot crea una mappa interattiva mentre pulisce.

Gestisci le mappe in modo intelligente attraverso la funzione Room Plan, che permette di
unire, dividere e assegnare un nome alle stanze. Inoltre, crea e programma pianificazione di
pulizia selezionando le stanze che desidera pulire, in che modalita e potenza.

Verifica la superficie pulita e il tempo trascorso.

Accedi alla sua cronologia di pulizia.

La App & compatibile con reti da 5GHz.

*Questo modello Conga e compatibile con gli assistenti virtuali vocali Google Assistant e Alexa.

Configurazione:
Fig.24
1. Scarica la App Conga 4000 dalla App Store o Play Store.

2. Creare un account con e-mail e password.
3. Confermare il proprio registro.

4. Aggiungere il suo robot Conga.

5. Connettersia una rete Wi-Fi.

Avvertenze:

ILnome del Wi-Fi e la password non possono eccedere i 32 bit.

Se la connessione ad una rete da errore, seguire i seguenti passaggi:

Premere il tasto On/Off per 5 secondi, il robot entrera in modo sospensione e lindicatore
luminoso Wi-Fi lampeggera rapidamente, indicando lerrore di connessione. Tentare di
riconnettere il robot seguendo i passaggi della sezione precedente.

Nel caso in cui la connessione dia di nuovo errore, verificare:

ILrobot e troppo lontano dal router.

La password Wi-Fi non é corretta.
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E possibile utilizzare le seguenti modalita dallApp:

Modalita Auto

Selezionando questa modalita il robot pulira su quadrati da 4x4 m. Dentro questo spazio,
effettuera innanzitutto una pulizia in modalita Bordi, per seguire a zig-zag e infine completare
tutta la superficie. Una volta terminata la pulizia, ritorna automaticamente alla base di ricarica.
Puo essere attivata sia dalla App che dal telecomando a distanza.

Nota: € possibile che il robot cambi di stanza per completare la pulizia di uno dei quadranti. Non
si preoccupi, cid non ripercuotera contro il funzionamento del robot.

Modalita Bordi
Selezionando questa modalita, il robot pulira lungo le pareti e i mobili.
Puo essere attivata sia dalla App che dal telecomando a distanza.

Modalita Spirale

Selezionando questa modalita, il robot comincera la pulizia in un punto esatto ed effettuera
movimenti a spirale verso l'esterno.

Pud essere attivata solamente dalla App.

Modalita lavaggio intensivo

Attivando questa modalita, il robot effettuera movimenti avanti e indietro, simulando i
movimenti reali di un mocho. Comincera a pulire in modalita Bordi, continuando con movimenti
a zig-zag e infine tornera direttamente alla base di ricarica.

Pud essere attivata solamente dalla App.

Modalita manuale

Utilizzare i tasti direzionali dal telecomando a distanza o dalla App per dirigere il robot verso
punti specifici che si desidera pulire.

Puo essere attivata sia dalla App che dal telecomando a distanza.

Modalita ritorno alla base

Selezionare questa modalita in qualsiasi e durante qualsiasi modalita di pulizia per far si che il
robot torni automaticamente alla base di ricarica.

Puo essere attivata dal robot, sia dalla App che dal telecomando a distanza.

Modalita Area intelligente

Una volta salvata la mappa della casa, selezionare questa modalita per pulire un'area esatta
con movimenti a zig-zag. Al termine della pulizia selezionata, il robot tornera direttamente
alla base di ricarica. Pu0 selezionare contemporaneamente piu di un'area sulla mappa. Il
robot attivera solamente la pulizia nella zona selezionata, per cui si dirigera verso il punto e
tornera alla sua base senza aspirare.

Pud essere attivata solamente dalla App.
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Modalita In un punto

Selezionare questa modalita per pulire una zona specifica della mappa in profondita,
sfruttando la potenza massima del robot. Il robot pulira una zona da 2x2 m con movimenti a
zig-zag e tornera direttamente alla base di ricarica al termine. Il robot attivera solamente la
pulizia nella zona selezionata, per cui si dirigera verso il punto e tornera alla sua base senza
aspirare.

Puo essere attivata solamente dalla App.

Modalita Area limitata

Selezionare questa modalita e delimitare sulla mappa zone concrete che non si desidera che il
robot pulisca. Pud selezionare pil di un'area sulla mappa.

Puo essere attivata solamente dalla App.

Modalita Twice

Selezionare questa modalita per effettuare una pulizia profonda della sua casa.

Pud combinarsi con la modalita Bordi, Spirale, In un punto o Area intelligente. ILrobot effettuera
due cicli di pulizia completi e tornera direttamente alla base di ricarica.

7. PULIZIA E MANUTENZIONE

Spazzola centrale

1. CGirareilrobot e premere il tasto dirilascio della spazzola centrale per ritirare il coperchio.

2. Rimuovere la spazzola centrale e pulire lo scomparto.

3. Pulire la spazzola centrale con gli strumenti forniti lavandola con acqua e sapone qualora
necessario.

4. Collocare la spazzola centrale al suo posto e chiudere la linguetta dal coperchio.

Suggerimento: per assicurare un funzionamento efficiente, cambiare la spazzola centrale ogni

6-12 mesi (dipendendo dalla frequenza e dal tipo d'uso).

Fig.25

1. Coperchio della spazzola centrale
2. Llinguetta

3. Spazzola centrale

4. Scomparto

Spazzola in silicone

Fig.26

Per effettuare la pulizia della spazzola in silicone, seguire i passaggi della sezione precedente
per estrarla e lavarla con acqua e sapone. Asciugarlo con cura prima di installarlo di nuovo per
assicurarsi che funzioni in modo efficiente.
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Cepillo Jalisco

Fig.27

Per effettuare la pulizia del cepillo Jalisco, seguire i passaggi della sezione precedente per
estrarlo e lavarlo con acqua. Asciugarlo con cura prima di installarlo di nuovo per assicurarsi
che funzioni in modo efficiente.

Deposito dello sporco

Fig.28

1. Rimuovere il serbatoio dello sporco.

2. Aprire il coperchio del serbatoio dello sporco e svuotarlo.

3. Utilizzare la spazzola per pulire la parte interna del deposito dello sporco.
4. Installare di nuovo il deposito dello sporco nel robot.

Serbatoio misto

Fig.29

Estrarre il serbatoio misto.

Separare lo scomparto dello sporco dal resto del deposito.

Aprire lo scomparto dello sporco e svuotarlo.

Utilizzare la spazzola per pulire lo scomparto dello sporco.

Tornare ad installare lo scomparto dello sporco all'interno del serbatoio misto.

Installare di nuovo il serbatoio misto nel robot.

Se ha usato la funzione di lavaggio, svuotare l'acqua dal serbatoio e riempirlo d'acqua
pulita per pulirlo. Svuotarlo prima di installarlo nuovamente nel robot.

NowukwNe

Filtro altamente efficiente

Fig.30

1. Rimuovere il filtro altamente efficiente e scuoterlo per eliminare tutto lo sporco.
Suggerimenti:

Cambiare il filtro altamente efficiente ogni 3 mesi circa, a seconda della frequenza e della
tipologia d'uso.

2. Pulire periodicamente il filtro con una spazzola per evitare ostruzioni.

3. Lavare ilfiltro con acqua tiepida senza sapone e asciugarlo con attenzione.

Spazzola laterale

Fig.31

Rimuovere e pulire regolarmente le spazzole laterali.

Suggerimento: per assicurare una pulizia perfetta, si consiglia di cambiare le spazzole laterali
ogni 3 mesi (dipendendo dalla frequenza e dal tipo d'uso).

Sensori anticaduta

Fig.32

Pulire regolarmente i sensori anticaduta con un panno morbido.
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Avvertenza: trasportare o muovere sempre il prodotto quando e spento o nella sua scatola
originale.

8. CAMBIO E RICARICA DELLA BATTERIA

Non utilizzare batterie, caricabatterie o basi di ricarica distinte da quelle fornite da Cecotec.
Non utilizzare batterie non ricaricabili.

Non rimuovere, smontare o cercare di riparare la batteria né la base di ricarica.

Non collocare la base di ricarica vicino a fonti di calore.

Non utilizzare un panno umido per pulire nessuna delle parti di questo prodotto.

Rimuovere la batteria e conservarla in un luogo asciutto e sicuro quando non utilizzato per
un periodo prolungato di tempo. Si consiglia di ricaricare la batteria ogni mese per evitare che
possa danneggiarsi.

Non gettare le batterie. Si consiglia di consegnarle a organizzazioni professionali per poterle
trattare correttamente.

9. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Problema Soluzione
ILrobot non si accende o non inizia la ILrobot non puo funzionare con batteria
pulizia. scarica. Lasciarlo ricaricare prima di metterlo
in funzione.

La temperatura della stanza e inferiore a 0
oC o superiore a 50 °C. Utilizzare il robot in
luoghi dove la temperatura ambiente sta nel
margine di temperatura specificato.

ILrobot non si carica o non puo tornare Vi sono troppi ostacoli vicino alla base di
alla base diricarica. carica, muovere la base di carica in un luogo
libero.

Pulire i poli diricarica.

Verificare che linterruttore di accensione sia
acceso.

ILrobot e troppo lontano dalla base di ricarica,
collocarlo piti vicino alla stessa e riprovare.
C'e poco spazio libero attorno alla base di
ricarica o i poli di ricarica non sono puliti.
Verificare che i poli di ricarica siano puliti.
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ILrobot non funziona correttamente.

Spegnere il robot, scollegare l'interruttore e
accenderlo di nuovo.

Una volta acceso il robot e fuori dalla base di
ricarica, mantenere premuto il tasto del robot
di Ritorno alla base fino a che emetta un bip.
Rilasciare immediatamente il tasto e premere
di nuovo fino a che il robot parli. In questo
modo, il robot si resettera.

ILrobot emette un suono inusuale durante
la pulizia.

La spazzola centrale, le spazzole laterali o
la ruota omnidirezionale possono essere
intrappolate, si prega di arrestare il robot e
pulirlo.

ILrobot non pulisce in modo efficiente o
perde lo sporco.

ILserbatoio dello sporco e pieno. Svuotarlo
e pulire il filtro altamente efficiente se
bloccato.

ILfiltro altamente efficiente e bloccato, pulirlo.

La spazzola centrale e intrappolata da un
oggetto inusuale, pulirla.

ILrobot non si e potuto connettere alla
rete Wi-Fi.

ILsegnale Wi-Fi e debole, verificarlo.

La connessione Wi-Fi & instabile. Riavviare

il router, verificare se la presenza di
aggiornamenti dellApp e riprovare.

Verificare che la connessione dati del telefono
sia disattivata per migliorare il processo di
collegamento.

ILrobot non ha effettuato la pulizia
programmata.

Verificare se il robot e in modo Notte e
cambiare il modo. Il robot non effettua le
pulizie programmate quando e in modalita
Notte.

Verificare che il robot sia connesso alla rete,
non potra effettuare le pulizie programmate
senza connessione.
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ILrobot non torna alla base di ricarica

o dopo aver cambiato la sua posizione
iniziale.

dopo aver terminato la pulizia in un punto

ILrobot disegnera una mappa e calcolera un
nuovo percorso dopo la pulizia in un punto
o dopo aver cambiato la sua posizione di
partenza.

Se la base di ricarica si trova molto

lontano dal robot, non potra tornare
automaticamente. Portare manualmente il
robot alla base di ricarica.

ILrobot non riprende la pulizia.

Verificare che il robot non sia in modo Notte,
dato che non & possibile riprendere la pulizia
con questo tipo di modo. Collocandolo
manualmente alla base, non riprendera la
pulizia.

ILrobot e sempre offline.

Verificare che il robot sia connesso
correttamente alla rete e sempre in zone con
un buon segnale Wi-Fi.

Errore di connessione tra cellulare e il
robot.

Verificare che il robot e la base di ricarica
abbiano un buon segnale Wi-Fi, riavviare il
router e riprovare a connetterlo.

ILrobot non effettua correttamente la
modalita bordi.

Pulire il sensore ottico con uno strofinaccio
morbido, portare il robot in una nuova
location e riprovare.

10. SPECIFICHE TECNICHE

Riferimento del prodotto: 05437
Prodotto: Conga 4490
100-240V~50/60 Hz

Batteria: 14,8 V, 6400 mAh

Bande di frequenza: 2.412-2.472 GHz 5150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz

Potenza Massima di Emissione: 16 dBm
Made in China | Progettato in Spagna

11. RICICLAGGIO DI ELETTRODOMESTICI

La direttiva europea 2012/19/UE in riferimento ai Rifiuti di Apparati Elettrici
ed Elettronici (RAEE) specifica che gli elettrodomestici non devono essere
riciclati con il resto dei rifiuti municipali. Tali elettrodomestici devono essere
. gettati separatamente, al fine di ottimizzare il recupero e il riciclaggio di
materiali e, in questo modo, ridurre l'impatto sulla salute umana e sul medio

ambiente.
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ILsimbolo del cassonetto dei rifiuti barrato le ricorda l'obbligo di gettare correttamente questo
prodotto.

Per ottenere informazioni dettagliate sulla forma piti adeguata per gettare gli elettrodomestici
e/o le corrispondenti batterie, il consumatore dovra contattare le autorita locali.

12. GARANZIA E SAT

Questo prodotto ha una garanzia di 2 anni a partire dalla data di acquisto, sempre e quando
viene conservata e inviata la fattura di acquisto, il prodotto stia in perfetto stato fisico e si
utilizzi in modo adeguato cosi come indicato nel manuale di istruzioni.

La garanzia non coprira:

- Se il prodotto e stato utilizzato al di fuori della sua capacita o di utilizzo, maltrattato, colpito,
esposto ad umidita, sommerso da qualche liquido o sostanza corrosiva, cosi come qualsiasi
altra mancanza attribuibile al consumatore.

- Se il prodotto & stato smontato, modificato o riparato da persone non autorizzate dal SAT
ufficiale di Cecotec.

- Se il problema e stato generato da un'usura normale dei pezzi dovuta all'uso.

Il servizio di garanzia copre tutti i difetti di fabbricazione per 2 anni secondo la legislazione
in vigore, ad eccezione dei pezzi consumabili. Nel caso di cattivo uso da parte dell'utente, il
servizio di garanzia non si fara responsabile della riparazione.

Qualora ci fosse un problema con il prodotto o avere una consulenza, contattare il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec attraverso il numero di telefono +34 96 32107 28.
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1. INSTRUCOES DE SEGURANCA

Leia as seguintes instructes atentamente antes de usar o
produto.

Guardeestemanualparareferénciasfuturas ounovosusuarios.
Este produto deve ser usado conforme indicam as instrucoes
deste manual. Cecotec nao se responsabiliza de nenhum dano
ou acidente que seja consequéncia do uso inapropriado do
produto.

Certifigue-se de que a voltagem de rede coincide com a
voltagem especificada na etiqueta de classificacao do produto
e de que a tomada tenha ligacao a terra.

O produto s6 podera ser desmontado por pessoas qualificadas.
Nao togue no cabo, na ficha nem no carregador com as maos
molhadas.

Mantenha o robot longe de roupa, cortinas e outros objetos e
materiais similares.

Nao se sente nem coloque objetos pesados ou afiados em cima
do produto.

Nao utilize o produto perto de fontes de calor, substancias
inflamaveis, superficies molhadas onde possa cair ou ser
atirado a agua, nem permita que entre em contacto com agua
ou outros liquidos. Nao utilize em exteriores.

Nao utilize a base de carga se tiver o cabo ou a ficha estragados
ou se nao funcionam corretamente. Em caso de avaria, contacte
com o Servico de Assisténcia Técnica de Cecotec.

Nao utilize o dispositivo em mesas, cadeiras ou superficies em
altura onde tenha o risco de cair.

Nao utilize a protecao laser como asa para mover o robot.
Nao ponha o produto em funcionamento em lugares onde a
temperatura seja inferiora 0 °C ou superior a 50 °C.

O dispositivo unicamente funciona com a bateria e o carregador
proporcionados. O uso de outros componentes ou acessorios
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podera levar ao risco de incéndio, eletrocussao ou danificar o
produto.

Nao utilize o dispositivo para aspirar objetos inflamaveis ou
beatas de cigarros, brasas ou cinzas.

Antes de por o robot em funcionamento, retire do chao pecas
de roupa, papeis, cabos ou outros elementos que possam
obstruir o dispositivo.

O aparelho nao deve ser usado por criancas de O a 8 anos.
Este aparelho pode ser usado por criancas de 8 anos se
estiveram continuamente sob supervisao.

Este produto pode ser usado por criancas a partir de 8 anos
e pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais
reduzidas, ou comfalta de experiéncia e conhecimento se estao
supervisionados ou tenham recebido instrucdes concernentes
ao uso do aparelho de uma forma segura e entendem os
riscos que este implica. Supervisione as criancas de que nao
brinquem com o produto.é necessario dar supervisao estrita
se o produto estiver a ser usado perto ou por criancas.

2. PECAS E COMPONENTES

Robot

Fig. 1.

1. Modo de regresso a base

2. Ligar/Modo de limpeza automatica
3. Configuracao de rede Wi-Fi

Robot e sensores

Fig. 2.

Sensor laser

Tampa superior

Regresso a base/Aceso/Limpeza automatica
Sensor recetor de infravermelhos

Sensores anti colisao

Roda omnidirecional

o Uk WNRE
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7. Bornesde carga
8. Bateria

9. Escova lateral
10. Para choques
11. Tampa do motor

12. Escova principal: para limpar todo tipo de superficies

13. Roda esquerda
14. Roda direita

15. Escova de silicone: especial para pelo de animais

16. Cepillo Jalisco: especifico para chaos duros

17. Sensor 6tico: especifico para evitar choques laterais do robot

Depdsito misto

Fig. 3.

Compartimento de dgua
1. Blogueio do depésito
2. Entradade agua

3. Depésito de agua

Compartimento de sujidade
Fig. 4.

1. Filtro de alta eficiéncia

2. Compartimento de sujidade

Depdsito de sujidade

Fig. 5.

1. Filtro de alta eficiéncia

2. Tampa do depdsito de sujidade

Base de carga

Fig. 6.

1. Zonade transmissao de sinal
Borne de carga

Indicador de carga

Ranhura para o cabo

Borne de carga

N o wbN

Suporte da mopa e mopa
Fig. 7.

1. Mopa

2. Suporte da mopa

PORTUGUES

CONGA

4490

101



PORTUGUES

3. Velcro
4. Llingueta

3.ANTES DE USAR

Tire o produto da caixa e retire todo o material de embalagem.

Certifique-se de que todas as pecas e componentes estao incluidos e em bom estado. Se
observar algum dano visivel, entre em contacto imediatamente com o Servico de Assisténcia
Técnica oficial de Cecotec.

4.INSTALACAO

Instalacao do robot e da base de carga

Fig. 8.

Conecte a base de carga a corrente elétrica e enrole o que resta do cabo. £ importante guardar
0 que resta do cabo na parte inferior da base de carga para evitar que se desconecte ou que
se arraste.

Coloque a base de carga contra a parede deixando a disténcia de seguranca indicada no
seguinte desenho.

Nota: mantenha uma distancia de pelo menos Tm de cada lado da base de carga e de 2 m a
frente.

Fig. 9.

Adverténcia: ndo exponha a base de carga a luz solar direta.

Mantenha pressionado o botdo de inicio durante 3 segundos; quando o indicador luminoso
acender, coloque o robot na base de carga.

Fig.10.

Luz azul fixa: On/ Em funcionamento

Luz laranja oscilante: a carregar

Luz vermelha a piscar: erro

Notas:

Leve o robot a base de carga se a bateria estiver baixa. O robot pode nao ligar se a bateria
estiver muito baixa.

O robot ligard automaticamente ao coloca-lo na base de carga.

O robot ndo se pode desligar durante a carga.

Instalar o depdsito misto e de sujidade

Recomendac&o: ndo se aconselha utilizar a funcao de esfregar durante a primeira utilizacao.
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Abra a tampa de plastico do depésito e encha-o de dgua sem que esta sobressaia do depdsito.
Certifique-se de fechar corretamente a aba de silicone para evitar que a agua saia.

Fig. 11.

Instale o depésito no robot seguindo a direcéo indicada na imagem. Certifique-se de que esta
bem fechado.

Fig. 12.

Unicamente para instalacéo do depdsito misto:

Utilize o velcro da mopa para cola-la a parte inferior do suporte da mopa.

Fig. 13.

Pressione manualmente as linguetas situadas em ambos lados do suporte da mopa e empurre
até encaixa-lo na posicdo correta. Escutara um “clic” indicando que esta bem colocado.

Fig. 14.

Recomendacdes:

N&o utilize a funcao de esfregar quando o robot estiver sem supervisao.

Retire o depdsito misto quando o robot estiver a carregar ou quando nado o estiver a usar.

Se houver tapetes em casa, configure areas restritas para evitar que o robot passe por eles.
Adicione umas gotas de produto de limpeza se for necessario, sempre e quando este nao seja
corrosivo.

Para retirar o suporte da mopa, pressione o botdo de desbloqueio e puxe para fora.
Adverténcias:

0 excesso de produtos de limpeza pode bloquear as saidas de agua.

Para um resultado eficiente ao esfregar, é recomendavel humedecer a mopa antes de usa-la.

Primeira limpeza

Uma vez instalado o robot aspirador e a base de carga devera seguir os seguintes passos
antes de programar a primeira limpeza.

Em primeiro lugar, o robot tera que realizar um ciclo de carga completo. E recomendavel deixar
a carregar durante toda a noite. Quando a bateria estiver completamente carregada podera
realizar a primeira limpeza e guardar o primeiro mapa. Paraisso, ative o modo Auto e a poténcia
de succao Eco. € muito importante seguir estas indicacoes para que o robot reconheca todos
os cantos da casa e possa realizar um mapeamento completo.

Se tiver uma casa demasiado grande e o robot ficar sem bateria, ndo faz mal. O robot conta com
a tecnologia TotalClean 2.0, pelo que quando regressa a base de carga, guarda tanto o mapa
completo como os mapasincompletos, e umavez carregado, pode continuara limpeza no ponto
onde tinha ficado até mapear toda a superficie. O robot faz o mapeamento constantemente,
pelo que se adapta de maneira individualizada e personalizada as particularidades de cada lar
e melhora o seu mapa constantemente.
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5. FUNCIONAMENTO

O indicador luminoso mudara de laranja a piscar a azul fixo quando a bateria estiver totalmente
carregada e o robot pronto para funcionar.

O robot ndo pode funcionar com bateria baixa.

Recomendacao: retire todos os cabos e obstaculos do chéo antes de p6r o robot a funcionar
para evitar acidentes e danos.

5.1. Botdes do robot

Fig.15.

Modo auto

Pressione o botao de ligar do robot para que comece a limpar automaticamente no modo
Bordas e depois realize um ciclo de limpeza de forma ordenada em ziguezague, enquanto
reconhece as areas pelas quais estd a limpar e pelas que néo. O robot fard um plano da rota
de limpeza de forma automatica a medida que limpa. Ao controlar o robot de forma manual
durante este modo, este voltara a calcular a rota, pelo que poderia passar por zonas que ja
estao limpas. Para garantir uma limpeza eficiente, nao dirija o robot de forma manual durante
a limpeza automatica.

Gracas a sua tecnologia Total Surface 2.0, o robot voltard automaticamente a base de carga
quando a bateria estiver baixa e retomard a limpeza com alta eficiéncia desde o mesmo ponto
quando tenha finalizado a carga.

Durante o percurso, o robot fard uma pequena pausa para reconhecer a area e planificar a rota
de limpeza (esta pausa varia dependendo das condicées do lar).

Nota: o robot limpa de maneira ordenada em areas quadradas 4 x 4 m, pelo que pode sair de
um quarto para delimitar dita area. Nao se preocupe, ja que limpara toda a superficie acessivel.

Modo de regresso a base

Pressione o botao de regresso a base no robot para o enviar a base de carga. Este modo pode
ser ativado durante qualquer outro ciclo de limpeza, o robot deixaré de limpar e voltara a base
de carga de forma automatica.

O robot seguird a rota mais curta para voltar a base de carga gracas a memorizacao de mapas
e a funcao de regresso a base inteligente. Ao completar um ciclo de limpeza ou quando a
bateria estiver baixa, gracas a tecnologia Total Surface 2.0, o robot também voltara de forma
automatica a base de carga para evitar que fique sem bateria.

Adverténcia: retire o depdsito misto enquanto carrega.

5.2. Comando a distancia

Fig. 16.

1. Programacdo

2. Niveis de poténcia (Turbo/Normal/Eco)
3. Regresso a base
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4. Relogio
5. Controlo manual
6. Ligar/Pausa
7. Modo bordas

Vincular o comando a distancia

Se o robot ndo responde ao comando a distancia, siga 0s seguintes passos:

Mantenha pressionado o botdo do modo bordas do comando a distancia durante 5 segundos,
o comando entrard em modo de vinculacao. O ecra mostrara 8888.

O recetor do comando a distancia ativara aos 5 segundos e entrara em modo de vinculacao.
O robot recebera o sinal de comando a distancia e o comando a distancia voltara ao estado
normal. O ecrd mostrara que o processo de vinculacao esta completo.

Em caso de que o processo de vinculacao falhe, o comando a distédncia mostraré 8888 e saird
do modo de vinculacao 30 segundos depois.

As seguintes funcdes e os modos podem ser ativados desde o comando a distancia.

Modos

Ao funcionar pela primeira vez, o robot realizara um processo de mapeamento e memorizagao
antes de comecar a limpeza. Utilize o robot em modo Auto e poténcia Eco, desta maneira
garante de que o mapa seja memorizado por completo.

Nota: certifique-se de que o indicador luminoso estd ligado a azul antes de utilizar, sinal de
que o robot esta ativado. Se nao estiver, pressione qualquer botao do comando a distancia
para ativar.

Modo Auto

Fig.17.

Pressione o botdo de ligar do robot para que comece a limpar automaticamente no modo
Bordas e depois realize um ciclo de limpeza de forma ordenada em ziguezague, enquanto
reconhece as areas pelas quais esté a limpar e pelas que nado. O robot fard um plano da rota
de limpeza de forma automatica a medida que limpa. Se controlar o robot de forma manual
durante este modo, voltard a calcular a rota, pelo que poderia passar por zonas que ja estéo
limpas. Para garantir uma limpeza eficiente, nao dirija o robot de forma manual durante a
limpeza automatica.

Gracas a sua tecnologia Total Surface 2.0, o robot voltara automaticamente a base de carga
quando a bateria estiver baixa e retomara a limpeza com alta eficiéncia desde o mesmo ponto
quando tenha finalizado a carga. Durante o percorrido, o robot fard uma pequena pausa para
reconhecer a area e planificar a rota de limpeza (esta pausa varia dependendo das condices
do lar).

Nota: o robot limpa de maneira ordenada em areas quadradas 4 x 4 m, pelo que pode sair de
um quarto para delimitar dita &rea. Nao se preocupe, ja que limpara toda a superficie acessivel.

CONGA | 105

4490



PORTUGUES

Modo bordas

Fig.18.

Pressione modo Bordas no comando a distancia para que comece a limpeza de bordas.
Limpara de forma automatica ao longo do perimetro de toda a superficie e depois voltard a
base de carga de forma direta automaticamente. Em caso de que o robot nao tenha saido da
base de carga, voltara ao ponto de inicio.

Nota: pressione o botdo de niveis de poténcia para mudar entre os 3 modos: Eco/Normal/
Turbo.

Modo de regresso a base

Fig.19.

Pressione o botdo Regresso a base no comando a distancia para enviar o robot a base de
carga. Este modo pode ser ativado durante qualquer outro ciclo de limpeza, o robot deixara de
limpar e voltard a base de carga de forma automatica. O robot seguirad a rota mais curta para
voltar a base de carga gracas a memorizacao de mapas e a funcao de volta a casa inteligente.
Ao completar um ciclo de limpeza ou quando a bateria estiver baixa, gracas a tecnologia Total
Surface 2.0, o robot também voltara de forma automatica a base de carga para evitar que fique
sem bateria. Uma vez que se tenha carregado, voltarad ao ponto exato de limpeza, onde antes
tinha ficado.

Notas:

Retire o depdsito misto do robot antes de o por a carregar.

Certifigue-se de que o quarto esteja arrumado para que o robot possa aceder a base de carga
sem problemas.

Funcdes

Pausa

Enquanto o robot estiver em funcionamento, pressione o botdo do relégio na App, no comando
a distancia ou no robot para pard-lo e pressione outra vez para retomar a limpeza.

Standby

O robot entrard em modo standby automaticamente depois de 5 minutos de inatividade.
Pressione o botdo do relégio na App, no comando a distancia ou no robot para ativa-lo
novamente.

Adverténcias:

Depois de 12 horas de inatividade, o robot desligara de forma automatica.

Durante a carga, o robot nao entrard em modo standby.

Nivel de poténcia de succao

Pressione o botao de niveis de poténcia de succéo do comando a distancia para selecionar
o nivel desejado. Selecione Eco (poténcia baixa), Média (poténcia média) ou Turbo (poténcia
maxima).
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Programacao

Adverténcia: o robot ndo pode ser programado desde mais de um dispositivo ao mesmo
tempo. Certifique-se de programar desde a App ou desde o comando a distancia.

O robot conta com uma funcao de programacdo para oferecer uma limpeza de maxima
eficiéncia. Os ajustes de hora e programacdo da limpeza devem ser feitos desde o comando
a distancia. Uma vez programado, o robot realizard automaticamente o ciclo de limpeza
correspondente a cada dia.

Aviso: certifique-se de que o robot estd ativado e de que o indicador luminoso esta ligado
antes de programar a limpeza ou configurar hora.

Hora atual

Fig. 20.

Mantenha pressionado o botdo do relégio durante 3 segundos. Os primeiros 2 digitos,
correspondentes a hora, piscarao.

Utilize os botdes de direcdo de cima e baixo para configurar a hora atual. Depois, utilize os
botdes de direcdo de direita e esquerda para mudar de horas a minutos e repita o passo
anterior.

Fig. 21.

Pressione o botdo de relégio outra vez para guardar os ajustes.

Programacao de tarefas de limpeza

Mantenha pressionado o botao de programacao durante 3 segundos. Os primeiros 2 digitos,
correspondentes a hora, piscarao.

Fig. 22.

Utilize os botdes de direcao de cima e baixo para configurar a hora da programac&o. Depois,
utilize os botdes de direcao de direita e esquerda para mudar de horas a minutos e repita o
passo anterior.

Fig. 23.

Pressione o botao de programacao outra vez para guardar os ajustes.

Para cancelar a programacao da limpeza, siga os seguintes passos:

Configure a hora do comando a distancia em 00:00 a.m. e guarde os ajustes.

Desligue o interruptor de ligar no robot durante 1 minuto e volte a ligar o interruptor.

Nota: o robot emitird um alarme indicando que os ajustes foram guardados.
Adverténcia: ao mudar as pilhas do comando a distancia, a hora do relégio e da programacao
devem ser configuradas outra vez.

Indicador luminoso:

Em funcionamento: luz azul fixa.

Bateria baixa: luz laranja a piscar lentamente.
A carregar: luz laranja oscilante.
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Configuracdo de rede: luz azul a piscar lentamente.
Iniciando/atualizando firmware: luz azul oscilante.
Erro: luz vermelha a piscar rapido

6. APP TELEMOVEL E CONEXAQ WI-FI

Paraacederatodas as funcoes do seu robot desde qualquer lugar, € recomendavel descarregar
a App Conga 4000. Podera controlar o robot da forma mais eficaz e desfrutar da exceléncia na
limpeza.

Vantagens da App:

Controle o seu robot de forma féacil e intuitiva.

Ativar a limpeza desde qualquer lugar.

Realizar a configuracdo e a programacao diaria.

Desfrute de diferentes modos de limpeza. Auto, Espiral, Bordas, Manual, Twice, Area
restringida, Pontual, Area inteligente, regresso a base e Scrubbing.

Visualize como o robot cria um mapa interativo a medida que vai limpando.

Organize os mapas de forma inteligente através da funcao Room Plan que lhe permite juntar,
dividir e nomear os diferentes espacos da casa. Além do mais, crie e programe os seus proprios
planos de limpeza selecionando os quartos que deseja, em que modo e poténcia.

Verifique a superficie limpa e o tempo demorado.

Aceda ao seu histérico de limpeza.

A App é compativel com redes 5GHz.

*Este modelo é compativel com os assistentes virtuais por voz Google Assistant e Alexa.

Configuracao:

Fig. 24.

1. Descarregue a App Conga 4000 desde a App Store ou Play Store.
Crie uma conta com o seu e-mail e palavra passe.

Confirme o seu registo.

Adicione o seu robot Conga.

Conecte a uma rede Wi-Fi.

e Wb

Adverténcias:

0 nome da rede Wi-Fi e a palavra-passe nao podem exceder os 32 bits.

Se a conexao a rede falhar, siga os passos seguintes:

Pressione o botao On/Off durante 5 segundos, o robot entrara em modo de suspensao e o
indicador luminoso Wi-Fi piscara rapidamente, indicando que houve uma falha na conexao.
Tente conectar o robot seguindo os passos do apartado anterior.

Em caso de que a conexao falhe outra vez, verifique o seguinte.
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O robot esté demasiado longe do router.
A senha da rede Wi-Fi é incorreta.

Pode utilizar os seguintes modos desde a App:

Modo Auto

Modo Auto: ao selecionar este modo, o robot limpara por quadrantes de 4x4 m. Dentro desde
espaco, fard a primeiro uma limpeza em modo Bordas, depois em ziguezague até completar
toda a superficie. Uma vez finalizada a limpeza, regressa automaticamente a base de carga.
Pode ser ativado desde a aplicacao e desde o comando a distancia.

Nota: é possivel que o robot mude de quarto para completar a limpeza de algum dos
quadrantes. Nao se preocupe, isto ndo afetara ao funcionamento do robot.

Modo bordas
Ao selecionar este modo, o robot limpard ao longo das paredes e dos méveis.
Pode ser ativado desde a aplicacao e desde o comando a distancia.

Modo Espiral

Ao selecionar este modo, o robot comecara a limpeza num ponto exato e realizara movimentos
em espiral para fora.

Sé pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo de esfregar intensivo

Ao ativar este modo, o robot realiza movimentos vaivém, simulando os movimentos reais de
uma esfregona. Comecara a limpar em modo Bordas, continuara em movimentos ziguezague
e finalmente voltara a base de carga de forma direta.

Sé pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo manual

Para efetuar uma limpeza de forma manual, utilize os botdes de direcdo do comando a
distancia ou desde a App para dirigir o robot aos pontos especificos que deseja limpar.

Pode ser ativado desde a aplicacao e desde o comando a distancia.

Modo de regresso a base

Selecione este modo a qualquer momento e durante qualquer modo de limpeza para que o
robot volte a base de carga de forma automatica.

Pode ser ativado desde o robot, desde a aplicacao e desde o comando a distancia.

Modo Area Inteligente

Uma vez tenha guardado o mapa da casa, selecione este modo para limpar uma area concreta
em movimentos ziguezague. Ao finalizar a limpeza da area selecionada, o robot voltard a base
de carga de forma direta. Pode selecionar mais de uma area no mapa ao mesmo tempo. O
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robot sé poderd ativar a limpeza na zona selecionada, pelo que ird ao ponto e voltara a base
sem aspirar.
S6 pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo pontual

Selecione este modo para limpar em profundidade uma zona especifica do mapa, aproveitando
a poténcia maxima do robot. O robot limpara uma zona de 2x2 m em movimentos ziguezague e
voltara a base de carga de forma direta ao finalizar. O robot s6 podera ativar a limpeza na zona
selecionada, pelo que ird ao ponto e voltard a base sem aspirar.

S6 pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo de Area Restrita

Selecione este modo e delimite no mapa zonas concretas que ndo quer que o robot limpe. Pode
selecionar mais de uma drea no mapa ao mesmo tempo.

S6 pode ser ativado desde a aplicacao.

Modo Twice

Selecione este modo para levar a cabo uma limpeza profunda da sua casa.

Pode ser combinado com o modo Bordas, Espiral, Pontual, ou Area inteligente. O robot efetuara
dois ciclos de limpeza completos e voltara a base de carga diretamente.

7. LIMPEZA E MANUTENCAO

Escova central
1. Dé a volta ao robot e pressione o botao de desbloqueio da escova central para retirar a
tampa.
Tire a escova central e limpe o compartimento.
Limpe a escova central com as ferramentas proporcionadas e lave com agua e sabdo se
for necessario.
4. Coloque a escova central na sua posicao e feche a aba da tampa.
Recomendacao: para garantir um funcionamento eficiente, mude a escova central a cada 6-12
meses (dependendo da frequéncia e tipo de usabilidade).

Fig. 25.

1. Tampa da escova central
2. Lingueta

3. Escova central

4. Compartimento
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Escova de silicone

Fig. 26.

Para levar a cabo a limpeza da escova de silicone, siga as instrucdes do apartado anterior
para extrair e lavar com dgua e sabdo. Seque cuidadosamente antes de voltar a instalar para
garantir que funciona eficientemente.

Escova Cepillo Jalisco

Fig. 27.

Para levar a cabo a limpeza da escova cepillo Jalisco, siga as instrucdes do apartado anterior
para a extrair e lavar com égua. Seque cuidadosamente antes de voltar a instalar para garantir
que funciona eficientemente.

Depdsito de sujidade

Fig. 28.

1. Extraia o depdsito de sujidade.

2. Abraatampa do deposito de sujidade e esvazie-o.

3. Utilize a escova de limpeza para limpar o interior do depésito de sujidade.
4. Instale o depdsito de sujidade no robot outra vez.

Depdsito misto

Fig. 29.

Extraia o depdsito misto.

Separe o compartimento de sujidade do resto do depdésito.

Abra o compartimento de sujidade e esvazie-o.

Utilize a escova de limpeza para limpar o compartimento de sujidade.

Volte a instalar o compartimento de sujidade dentro do depdsito misto.

Instale o depdsito misto no robot outra vez.

Se usou a funcao de esfregar, esvazie a agua do dep6sito e encha-o de agua limpa para
limpar. Volte a esvazia-lo antes de instala-lo outra vez no robot.

Noukwhe

Filtro de alta eficiéncia

Fig. 30.

1. Retire o filtro de alta eficiéncia e sacuda para eliminar toda a sujidade.

Recomendacoes:

Troque o filtro de alta eficiéncia a cada 3 meses aproximadamente (dependendo da frequéncia
e tipo de uso).

2. Limpe ofiltro periodicamente com uma escova para evitar obstrucdes.

3. Pode lavar ofiltro de dgua morna sem sabao, seque-o cuidadosamente.

Escova lateral
Fig. 31.
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Retire e limpe as escovas laterais regularmente.
Recomendacéo: para garantir uma limpeza eficiente, é recomendavel mudar as escovas
laterais a cada 3 meses (dependendo da frequéncia e tipo de usabilidade).

Sensores anti queda

Fig. 32.

Limpe regularmente os sensores anti queda com um pano suave.

Adverténcia: transporte ou mova sempre o robot desligado e na sua caixa original.

8. CARGA E TROCA DA BATERIA

Nao utilize baterias, carregadores ou bases de carga diferentes ou as proporcionadas por
Cecotec.

Nao utilize baterias nao recarregaveis.

Nao retire, desmonte ou trate de reparar a bateria nem a base de carga.

Nao coloque a base de carga perto de fontes de calor.

Nao utilize um pano hdmido para limpar nenhuma das partes deste produto.

Retire a bateria e guarde num lugar seco e seguro se nao usar o robot por um longo periodo de
tempo. E recomendéavel carregar a bateria todos os meses para evitar que se danifique.

N3o descarte as baterias de qualquer maneira. E recomendavel entregar a organizacoes
profissionais para que sejam tratadas de forma adequada.

9. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Problema Solucao

O robot ndo liga ou ndo inicia a 0 robot néo pode funcionar com bateria baixa.
limpeza. Deixe que carregue por completo antes de o
pdr a funcionar.

Atemperatura do espaco a limpar é inferior

a 0 °C ou superior a 50 °C. Utilize o robot em
lugares onde a temperatura ambiente esteja
entre as temperaturas especificadas.
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O robot ndo carrega ou nao pode
regressar a base de carga.

H& demasiados obstaculos perto da base de
carga, mova a base para um lugar arrumado.
Limpe os bornes de carga.

Certifique-se de que o interruptor de ligar
esta ligado.

0 robot esta excessivamente longe da base
de carga,

coloque-o mais perto e tente novamente.
Ha muito pouco espaco ao redor da base

de carga ou os bornes de carga nao estao
limpos. Certifique-se de que os bornes de
carga estejam limpos.

0 robot ndo funciona corretamente.

Desligue o robot, desconecte o interruptor e
volte a ligar.

Quando o robd estiver ligado e fora da carga
de base, mantenha pressionado o botao de
regresso a base até o robot emitir um bip.
Imediatamente, deixe o botao e pressione-o
novamente até o robot falar. Deste modo, o
robot reiniciara.

0 robot emite um ruido estranho durante
a limpeza.

Aescova central, as escovas laterais ou a
roda omnidirecional podem estar enredados,
pare o robot e limpe.

0 robot ndo limpa eficientemente ou
perde a sujidade.

O depdsito de sujidade esta cheio. Esvazie e
limpe o filtro de alta eficiéncia se estiver sujo
ou blogueado.

O filtro de alta eficiéncia esta sujo, limpe-o.
A escova central estd enredada com algum
objeto estranho, limpe-a.

O robot ndo conseguiu conectar a rede
Wi-Fi.

O sinal da rede Wi-Fi é fraco, verifique.

A conexao Wi-Fi é instavel. Reinicie o router,
verifique se h& alguma atualizacao da
aplicacao e volte a tentar.

Certifique-se de que os dados mdveis do seu
dispositivo estdo desativados para melhorar
0 processo de associacao.
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O robot nao realizou a limpeza
programada.

Verifique se o robot estd em modo Noite e
mude o modo. O robot nao realiza as limpezas
programadas quando esta em modo Noite.
Certifique-se de que o robot estd conectado

a rede, nao podera realizar limpezas
programadas sem conexao.

O robot nao regressa a base de carga
depois de finalizar a limpeza pontual ou
de ter mudado a sua posicao inicial.

0 robot fard um mapeamento e calculard uma
nova rota de limpeza em modo pontual ou
depois de ter mudado de posicao de inicio.

Se a base de carga esta muito longe do robot,
nao podera voltar automaticamente. Leve o
robot a base de carga de forma manual.

0 robot nao retoma a limpeza.

Certifigue-se de que o robot nao esta

em modo Noite, j& que ndo retomard a
limpeza neste modo. Ao coloca-lo na base
manualmente, também néo retomara a
limpeza.

0 robot esta sempre offline.

Certifique-se de que o robot esta conectado
corretamente a rede e sempre em zonas com
bom sinal Wi-Fi.

Falha na conexao entre o telemével e o
robot.

Certifigue-se de que o robot e a base de carga
estdo numa zona com bom sinal Wi-Fi, reinicie
o router e tente conecta-lo novamente.

0 robot ndo leva a cabo o modo bordas
corretamente.

Limpe o sensor 6tico com um pano suave,
leve o robot a outro lugar da casa e volte a
tentar.

10. ESPECIFICACOES TECNICAS

Referéncia: 05437
Modelo: Conga 4490
100-240V~50/60 Hz
Bateria: 14.8V, 6400 mAh

Bandas de Frequéncia: 2.412-2.472 GHz 5.150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz

Poténcia maxima de Emissao: 16 dBm
Made in China | Desenhado em Espanha
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11. RECICLAGEM DE ELETRODOMESTICOS

A diretiva europeia 2012/19/UE sobre Residuos de Aparelhos Elétricos
e Eletrénicos (RAEE) especifica que os eletrodomésticos ndo devem ser
reciclados com o resto dos residuos municipais. Ditos eletrodomésticos
terao de ser eliminados de forma separada, para otimizar a recuperacao e
reciclagem de materiais e, desta maneira, reduzir o impacto que possam ter
na satde humana e no meio ambiente.

0 simbolo do contentor riscado recorda a sua obrigacao de eliminar este produto de forma
correta.

Para obter informacao detalhada acerca da forma mais adequada de eliminar os seus
eletrodomésticos e/ou as correspondentes baterias, o consumidor devera contactar com as
autoridades locais.

12. GARANTIA E SAT

Este produto tem uma garantia de 2 anos desde a data de compra, sempre e quando se
conserve e envie a fatura de compra, o produto esteja em perfeito estado fisico e se lhe dé um
uso adequado tal e como se indica neste Manual de Instrucoes.

A garantia nao cobrira:

- Se o produto tiver sido usado fora da sua capacidade ou utilidade, maltratado, batido, exposto
a humidade, submergido em algum liquido ou substancia corrosiva, assim como qualquer
outra falta atribuivel ao consumidor.

- Se o produto foi desmontado, modificado ou reparado por pessoas nao autorizadas pelo SAT
oficial de Cecotec.

- Se a ocorréncia foi originada pelo desgaste normal das pecas devido ao uso.

O servico de garantia cobre todos os defeitos de fabricacdo durante 2 anos com base a
legislacao vigente, exceto pecas consumiveis. Em caso de mal uso por parte do usuario, o
servico de garantia ndo se fara responsavel pela reparacao.

Se em alguma ocasido deteta uma ocorréncia com o produto ou tem alguma consulta, entre
em contacto com o Servico de Assisténcia Técnica oficial de Cecotec através do ndmero de
telefone +34 96 32107 28.
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1. VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN

Lees de volgende voorschriften aandachtig voordat u het
toestel gebruikt.

Bewaar deze handleiding voor toekomstig(e) gebruik of
gebruikers.

Gebruik het toestel volgens de instructies in deze handleiding.
Cecotec is niet aansprakelijk voor schade of ongevallen te
wijten aan een foutief gebruik van het toestel.

Zorg ervoor dat de netspanning overeenkomt met de spanning
vermeld op het classificatielabel van het toestel en dat het
stopcontact geaard is.

Het product mag alleen gemonteerd en gedemonteerd worden
door gekwalificeerd personeel.

Raak de kabel, het stopcontact en de oplader niet aan met
natte handen.

Houd de robot buiten het bereik van kleding, gordijnen en
gelijksoortige materialen.

Ga niet op de robot zitten en plaats er geen scherpe of zware
voorwerpen op.

Gebruik de robot niet in de buurt van warmtebronnen,
ontvlambare stoffen en natte oppervlakken waar hij kan vallen
of in het water terecht kan komen. Laat de robot niet in contact
komen met water of andere vloeistoffen. Gebruik de robot niet
buiten.

Gebruik het oplaadstation niet als de kabel of de stekker
beschadigd zijn of niet correct werken. Neem in dit geval
contact op met de technische dienst van Cecotec.

Gebruik de robot niet op tafels, stoelen of hoge oppervlakken
waar hij vanaf zou kunnen vallen.

Gebruik de bescherming van de laser niet als handvat om de
robot te verplaatsen.

Schakel de robot niet in op plaatsen met een temperatuur
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onder 0 °C of boven 50 °C.

De robot werkt alleen met de meegeleverde batterij en oplader.
Andere onderdelen of accessoires gebruiken kan een risico op
brand, elektrocutie of schade aan het product met zich mee
brengen.

Gebruik de robot niet om brandbare objecten of smeulende
sigaretten, lucifers of as op te zuigen.

Zorg ervoor dat de vloer vrij is van kleding, papier, kabels en
andere objecten die het apparaat kunnen hinderen voordat u
de robot inschakelt.

Het toestel mag niet gebruikt worden door kinderen van 0O tot
8 jaar.

Dit toestel kan gebruikt worden door kinderen vanaf 8 jaar
indien ze onder voortdurend toezicht staan.

Dit toestel kan gebruikt worden door kinderen vanaf 8 jaar en
personen met een verminderd fysiek, zintuiglijk of mentaal
vermogen of met een gebrek aan ervaring en kennis, indien
ze onder toezicht staan of als ze instructies hebben gekregen
betreffende het veilige gebruik van het toestel en ze de risico's
begrijpen die ermee verbonden zijn. Zorg ervoor dat kinderen
niet spelen met het apparaat.

Hou toezicht op kinderen om ervoor te zorgen dat ze niet met
het toestel spelen. Strikt toezicht is noodzakelijk als het toestel
gebruikt wordt door of in de buurt van kinderen.

2. ONDERDELEN EN COMPONENTEN

Robot

Fig. 1.

1. Back home

2. Aan/Automatische schoonmaakstand
3. Instellingen wifinetwerk
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Robot en sensoren
Fig. 2.
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Lasersensor

Bovenste deksel

Back home/Aan/automatische schoonmaak
Infraroodsensor

Anti-botssensor

Wendbaar wieltje

Oplaadpoorten

Batterij

Zijdelingse borstel

. Bumpers

. Dekselvan de motor
. Centrale borstel: om alle soorten oppervlakken schoon te maken
. Linkerwieltje

. Rechterwieltje
. Rubberen borstel: speciaal voor dierlijke haren
. Jalisco borstel: speciaal voor harde vloeren
. Optische sensor: om zijdelingse botsingen te vermijden

Gemengd reservoir
Fig. 3.
Watercompartiment

1.
2.
3.

Bevestiging van het reservoir
Watertoevoer
Waterreservoir

Vuilreservoir
Fig. 4.

3.
4.

Hoogrendementsfilter
Vuilcompartiment

Vuilreservoir
Fig. 5.

1.
2.

Hoogrendementsfilter
Klepje van het vuilreservaoir

Oplaadstation
Fig. 6.

1.
2.

Signaalzender
Oplaadpoort
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3. Oplaadindicator
4. Kabelsleuf
5. Oplaadpoort

Dweilhouder en dweil
Fig. 7.

1. Dweil

2. Dweilhouder

3. Klittenband

4. Klepje

3.VOOR U HET TOESTEL GEBRUIKT

Haal het toestel uit de doos en verwijder al het verpakkingsmateriaal.

NEDERLANDS

Controleer of alle onderdelen en componenten in de verpakking zitten en in een goede staat
zijn. Als u schade vaststelt, contacteer de technische dienst van Cecotec.

4. INSTALLATIE

De robot en het oplaadstation installeren
Fig. 8.

Verbind het oplaadstation met een stopcontact en rol de resterende kabel op. Het is belangrijk
dat u de resterende kabel opbergt in de kabelsleuf aan de onderkant van het oplaadstation om

te voorkomen dat de kabel losraakt of dat eraan getrokken wordt.

Plaats het oplaadstation tegen de muur en zorg voor een minimale veiligheidsafstand zoals

weergegeven in de onderstaande afbeelding.

Opmerking: zorg voor een vrije ruimte van minstens 1m aan elke zijkant en 2 m aan de voorkant

van het oplaadstation.
Fig. 9.

Waarschuwing: stel het oplaadstation niet bloot aan direct zonlicht.

Houd de aan/uit-knop ingedrukt gedurende 3 seconden. Plaats de robot op het oplaadstation

wanneer het indicatielampje oplicht.
Fig. 10.

Blauw licht: ON/Aan

Oscillerend oranje licht: aan het opladen
Rood knipperlicht: foutmelding
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Opmerkingen:

Breng de robot naar het oplaadstation als het batterijpercentage laag is. De robot kan niet
inschakelen als het batterijpercentage zeer laag is.

De robot zal automatisch inschakelen als hij op het oplaadstation wordt geplaatst.

Het is niet mogelijk om de robot uit te schakelen tijdens het opladen.

Installatie van het gemengde reservoir en het vuilreservoir

Aanbeveling: het wordt afgeraden om nat te reinigen de eerste keer dat u de robot gebruikt.
Open het blauw plastic klepje van het reservoir. Vul het reservoir met water zonder het te
laten overlopen. Zorg ervoor dat het plastic klepje correct gesloten is om te voorkomen dat
het water gaat lekken.

Fig. 11.

Installeer het reservoir op de robot volgens de richting die op de tekening is aangegeven. Zorg
ervoor dat het reservoir goed gesloten is.

Fig. 12.

Alleen voor de installatie van het gemengde reservoir:

Gebruik de klittenband van de dweil om hem te bevestigen aan de dweilhouder.

Fig.13.

Druk op de lipjes aan weerszijden van de dweilhouder en duw tot de dweil correct geplaatst is.
Als u een klik hoort is de dweil goed bevestigd.

Fig. 14.

Aanbevelingen:

Gebruik de schrobfunctie enkel als de robot onder toezicht staat.

Haal het gemengde reservoir uit de robot als hij aan het opladen is of als u de robot enige tijd
niet zult gebruiken.

Als u tapijten in huis heeft, beperk dan zones om te voorkomen dat de robot over de tapijten
heen gaat.

Voeg indien nodig enkele druppels schoonmaakmiddel toe aan het water. Gebruik geen
bijtende schoonmaakmiddelen.

Om de dweilhouder te verwijderen, drukt u op de ontgrendelingsknop en trekt u hem eruit.
Waarschuwingen:

Een teveel aan schoonmaakmiddelen kan de waterafvoeren blokkeren.

Maak de dweil nat voor gebruik om perfect schoon te maken.

Eerste schoonmaak

Als u de robotstofzuiger en het oplaadstation heeft geinstalleerd moet u volgende stappen
volgen voordat u de eerste schoonmaak programmeert.

In de eerste plaats moet de robot volledig opgeladen zijn. Het wordt aanbevolen om de robot
een hele nacht te laten opladen. Als de batterij volledig opgeladen is kan de robot de eerste
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schoonmaak uitvoeren en de eerste kaart opslaan. Activeer de automatische schoonmaak het
Eco-zuigvermogen voor de eerste schoonmaak. Het is zeer belangrijk dat u deze instructies
volgt, zodat de robot alle hoeken van uw huis kan herkennen en een volledige kaart kan maken.
Als uw huis te groot is en de batterij van de robot is leeg, dan is dat geen probleem. De robot
beschikt over TotalClean 2.0 technologie, hiermee zal de robot zowel volledige als onvolledige
kaarten opslaan als hij terugkeert naar het oplaadstation. Als de robot weer is opgeladen, dan
zal hij verder gaan met schoonmaken vanaf het punt waar hij was gebleven totdat het gehele
oppervlak in kaart is gebracht. De robot maakt voortdurend kaarten waardoor hij zich op een
individuele en gepersonaliseerde manier aanpast aan de bijzonderheden van elk huis en de
kaarten voortdurend verbetert.

5. WERKING

Het indicatielampje verandert van oranje knipperlicht naar blauw licht als de batterij volledig
is opgeladen en de robot klaar is voor gebruik.

De robot kan niet werken met een laag batterijpercentage.

Aanbeveling: verwijder alle kabels en obstakels van de vloer voordat u de robot inschakelt om
ongelukken en schade te voorkomen.

5.1. Knoppen van de robot

Fig. 15.

Automatische schoonmaak

Druk op de aan/uit-knop op de robot begint automatisch schoon te maken in het randenmenu.
Daarna voert de robot een geordende schoonmaakcyclus uit met zigzagbewegingen. Tijdens
het schoonmaken herkent hij de gebieden die hij wel en niet heeft schoongemaakt. De robot
zal de schoonmaakroute automatisch plannen terwijl hij aan het schoonmaken is. Als u de
robot handmatig bestuurt in deze stand, dan zal de robot de route herberekenen, waardoor
hij zones zou kunnen schoonmaken die al gereinigd zijn. Om een efficiénte schoonmaak
te verzekeren wordt het aanbevolen om de robot niet handmatig te besturen tijdens de
automatische schoonmaak.

Dankzij de TotalClean 2.0 technologie keert de robot automatisch terug naar het oplaadstation
als het batterijpercentage laag is. Als de robot is opgeladen hervat hij automatisch de
schoonmaak vanaf het punt waar hij was gebleven.

Onderweg naar dit punt zal de robot even pauzeren om het gebied te evalueren en de
schoonmaakroute te plannen (de duur van de pauze varieert naargelang de omstandigheden
in de woning).

Opmerking: de robot maakt schoon op een geordende manier in vierkante gebieden van 4 x 4
m. Om deze reden zou hij een kamer kunnen verlaten om dit vierkante gebied te begrenzen.
Maak u geen zorgen, de robot zal alle toegankelijke oppervlakken schoonmaken.

Back home
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Druk op de Back home-knop op de robot om hem naar het oplaadstation te sturen. U kan
de robot op eender welk moment en tijdens eender welke schoonmaakcyclus naar het
oplaadstaation sturen.

De robot volgt de kortste route volgen naar het oplaadstation dankzij de opgeslagen kaarten
en de intelligente back home-functie. Als de robot klaar is met schoonmaken of als het
batterijpercentage laag is, zorgt de Total Surface 2.0 technologie ervoor dat hij automatisch
terugkeert naar het oplaadstation om te vermijden dat de batterij volledig leeg loopt.
Waarschuwing: haal het gemengde reservoir uit de robot tijdens het opladen.

5.2. Afstandsbediening

Fig. 16.

Programmering

Standen voor het vermogen (Turbo/Normaal/Eco)
Back home

Klok

Handmatige bediening

Aan/Pauze

Menu voor Randen

Novue®wWwDNR

De afstandsbediening verbinden

Volg de onderstaande stappen als de robot niet reageert op de bevelen van de
afstandsbediening:

Houd de knop van de randenmenu op de afstandsbediening ingedrukt gedurende 5 seconden.
De afstandsbediening zal in de verbindingsmodus gaan. Het scherm zal 8888 weergeven.

De ontvanger van de afstandsbediening zal geactiveerd worden na deze 5 seconden en
de afstandsbediening zal in de verbindingsmodus gaan. De robot zal het signaal van de
afstandsbediening ontvangen en de afstandsbediening zal uit de verbindingsmodus gaan. Het
scherm zal weergeven dat het verbindingsproces voltooid is.

Als het verbindingsproces niet is gelukt, dan zal het scherm van de afstandsbediening 8888
weergeven. De afstandsbediening zal uit de verbindingsmodus gaan na 30 seconden.

De onderstaande functies en standen kunnen geactiveerd worden via de afstandsbediening.
Menu's

Als u de robot voor de eerste keer inschakelt, begint hij kaarten te maken en op te slaan voordat
hij begint met schoonmaken. Gebruik de robot in de Auto-stand en met het Eco-vermogen om
te verzekeren dat de kaart volledig wordt opgeslagen.

Opmerking: controleer of het indicatielampje blauw oplicht voordat u de robot gebruikt. Dit
geeft aan dat de robot geactiveerd is. Als het lampje niet blauw oplicht, druk dan op één van de
knoppen op de afstandsbediening om de robot te activeren.

Automatische schoonmaak
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Fig. 17.

Druk op de aan/uit-knop op de robot en hij begint automatisch schoon te maken in
het randenmenu. Daarna voert de robot een geordende schoonmaakcyclus uit met
zigzagbewegingen. Tijdens het schoonmaken herkent hij de gebieden die hij wel en niet
heeft schoongemaakt. De robot zal de schoonmaakroute automatisch plannen terwijl hij aan
het schoonmaken is. Als u de robot handmatig bestuurt in deze stand, dan zal hij de route
herberekenen waardoor hij zones dubbel zou kunnen schoonmaken. Om een efficiénte
schoonmaak te verzekeren wordt het aanbevolen om de robot niet handmatig te besturen
tijdens de automatische schoonmaak.

Dankzij de TotalClean 2.0 technologie keert de robot automatisch terug naar het oplaadstation
als het batterijpercentage laag is. Als de robot is opgeladen hervat hij automatisch de
schoonmaak vanaf het punt waar hij was gebleven. Onderweg naar dit punt zal de robot even
pauzeren om het gebied te evalueren en de schoonmaakroute te plannen (de duur van de
pauze varieert naargelang de omstandigheden in de woning).

Opmerking: de robot maakt schoon op een geordende manier in vierkante gebieden van 4 x 4
m. Om deze reden zou hij een kamer kunnen verlaten om dit vierkante gebied te begrenzen.
Maak u geen zorgen: de robot zal alle toegankelijke oppervlakken schoonmaken.

Menu voor Randen

Fig.18.

Druk op het icoon voor Randen op de afstandsbediening om de robot randen te laten
schoonmaken. In deze stand maakt de robot automatisch schoon langs de rand van het
oppervlak. Daarna keert hij automatisch terug naar het oplaadstation. Als de robot geen
toegang heeft tot het oplaadstation keert hij terug naar beginpunt.

Opmerking: druk op de knop het vermogensniveau om te schakelen tussen Turbo/Normaal/
Eco. Turbo/Normaal/Eco.

Back home

Fig. 19.

Druk op de Back homeknop op de afstandsbediening om de robot naar het oplaadstation te
sturen. U kan de robot op eender welk moment en tijdens eender welke schoonmaakcyclus
naar het oplaadstation sturen. De robot volgt de kortste route naar het oplaadstation dankzij
de opgeslagen kaart en de intelligente back home-functie.

Als de robot klaar is met schoonmaken of als het batterijpercentage laag is, zorgt de Total
Surface 2.0 technologie ervoor dat hij automatisch terugkeert naar het oplaadstation om te
vermijden dat de batterij volledig leegloopt. Als de robot is opgeladen begint hij opnieuw met
schoonmaken vanaf het exacte punt waar hij was gebleven.

Opmerkingen:

Haal het gemengde reservoir uit de robot voordat u de robot oplaadt.

Zorg ervoor dat de ruimte vrij is van obstakels, zodat de robot vrije toegang heeft tot het
oplaadstation kan komen.
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Functies

Pauze

Als de robot aan het werken is kan u hem pauzeren door op de aan/uit-knop te duwen op de
robot zelf, op de afstandsbediening of in de applicatie. Druk op diezelfde knop om de robot de
schoonmaak te laten hervatten.

Stand-by

De robot gaat automatisch in stand-by na 5 minuten inactiviteit.

Druk op de aan/uit-knop op de robot zelf, op de afstandsbediening of in de applicatie om hem
opnieuw te activeren.

Waarschuwingen:

Na 12 uur inactiviteit schakelt de robot zichzelf automatisch uit.

Tijdens het opladen gaat de robot niet in stand-by.

Regelen van de zuigkracht

Druk op de knop voor de zuigkracht op de afstandsbediening om het gewenste niveau te
kiezen. Kies uit Eco (laag vermogen), Gemiddeld (gemiddeld vermogen) of Turbo (maximaal
vermogen).

Programmering

Waarschuwing: de robot kan slechts vanaf 1 apparaat tegelijk geprogrammeerd worden.
Programmeer de robot via de applicatie of via de afstandsbediening.

De robot kan geprogrammeerd worden om een maximaal efficiénte schoonmaak te bieden. Stel
de schoonmaaktijden en -programma'’s in via de afstandsbediening. De robot zal automatisch
de schoonmaakcyclus uitvoeren die u heeft geprogrammeerd op een bepaalde dag.
Opmerking: zorg ervoor dat de robot geactiveerd is en dat het indicatielampje aan staat
voordat u de schoonmaak programmeert of de schoonmaaktijden instelt.

Huidige tijd

Fig. 20.

Houd de horlogeknop ingedrukt gedurende 3 seconden. De eerste 2 cijfers (het uur) zullen
gaan knipperen.

Gebruik de knoppen naar boven en onder en de powerknop om de tijd in te stellen. Gebruik
daarna de knoppen naar links en rechts om te wisselen tussen uren en minuten en herhaal de
vorige stap om de minuten in te stellen.

Fig. 21.

Druk opnieuw op de horlogeknop om de instellingen op te slaan.

Programmering van schoonmaaktaken
Houd de menuknop ingedrukt gedurende 3 seconden. De eerste 2 cijfers (het uur) zullen gaan
knipperen.
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Fig. 22.

Gebruik de knoppen naar boven en beneden en de powerknop om het uur in te stellen. Gebruik
daarna de knoppen naar links en rechts om te wisselen tussen uren en minuten en herhaal de
vorige stap om de minuten in te stellen.

Fig. 23.

Druk opnieuw op de menuknop om de instellingen op te slaan.

Volg de onderstaande stappen om de schoonmaak te programmeren:

Stel het tijdstip in op 00:00 a.m. via de afstandsbediening en sla de instellingen op.

Schakel de robot 1 minuut uit via de aan/uit-knop en zet hem daarna weer aan.

Opmerking: als de instellingen zijn opgeslagen zal de robot een keer piepen.
Opmerking: als u de batterijen van de afstandsbediening vervangt moeten de huidige tijd en de
programma'’s opnieuw ingesteld moeten worden.

Indicatielampje:

Ingeschakeld: blauw licht.

Aan het opladen/lege batterij: oranje knipperlicht.

Aan het opladen: oscillerend oranje licht.

Netwerk instellen: langzaam knipperlicht.

Aan het opstarten/firmware aan het bijwerken: oscillerend blauw licht.
Foutmelding: snel rood knipperlicht.

6. MOBIELE APPLICATIE EN WIFIVERBINDING

Om vanaf gelijk welke plaats toegang te krijgen tot alle functies van uw robot bevelen we
aan om de applicatie App Conga 4000 te downloaden. U zult de robot op de meest effectieve
manier kunnen besturen en u zult kunnen genieten van een uitstekende schoonmaak.

Voordelen van de applicatie:

Bestuur uw robot op een gemakkelijke en intuitieve manier.

Activeer de schoonmaak vanop afstand.

Kies de instellingen of plan de dagelijkse schoonmaak.

Geniet van verschillende schoonmaakstanden: Auto, Spiraal, Randen, Handmatig, Twice,
Beperkte Zone, Specifiek punt, Specifiek gebied, Back home en Schrobben.

In de applicatie ziet u live de kaarten die de robot maakt terwijl hij aan het schoonmaken is.

U kunt de kaarten intelligent beheren via de Room Plan functie. Met deze functie kunt u
kamers samenvoegen, verdelen en een naam geven. U kan ook uw eigen schoonmaakplannen
programmeren door de stand en het vermogen in te stellen en de kamers te kiezen die u wil
schoonmaken.

Via de applicatie kan u het schoongemaakte oppervlak en de schoonmaaktijd bekijken.

CONGA | 125

4490



NEDERLANDS

U kan ook de schoonmaakgeschiedenis bekijken.
De applicatie is compatibel met 5GHz-netwerken.
* Dit model is compatibel met de virtuele spraakassistenten Google Home en Alexa.

De applicatie installeren:

Fig. 24.

1. Download de applicatie Conga 4000 via Google Play.

Maak een account aan met u e-mailadres en stel een wachtwoord in.
Bevestig uw registratie.

Voeg uw Conga robotstofzuiger toe.

Verbind de robot met een wifinetwerk.

v wN

Waarschuwingen:

De wifinaam en het wachtwoord mogen niet langer zijn dan 32 tekens.

Als u de robot niet kunt verbinden met het netwerk, volg dan de onderstaande stappen:

Druk op de aan/uit-knop voor 5 seconden. Hierdoor zal de robot pauzeren en het wifi-
indicatielampje zal snel gaan knipperen. Dit geeft aan dat er een fout is opgetreden tijdens het
verbinden. Probeer de robot opnieuw te verbinden door de stappen in de vorige paragraaf te
volgen.

Als u de robot nog steeds niet kunt verbinden, controleer dan het volgende:

Is de robot niet te ver verwijderd van de router?

Is het wifiwachtwoord juist?

U kan de volgende menu's vanaf applicatie gebruiken:

Automatische schoonmaak

In dit menu gaat de robot gebieden van 4x4 meter schoonmaken. Binnen dit gebied gaat hij
eerst de randen schoonmaken en vervolgens de binnenkant in zigzagbewegingen tot het
volledige gebied schoon is. Als de robot klaar is met schoonmaken keert hij automatisch terug
naar het oplaadstation.

De automatische schoonmaak kan geactiveerd worden vanaf de applicatie en vanaf de
afstandsbediening.

Opmerking: het is mogelijk dat de robot de kamer verlaat om 1 van de gebieden te kunnen
schoonmaken. Maak u geen zorgen, dit heeft geen effect op de werking van de robot.

Menu voor Randen

In dit menu maakt de robot langs muren en meubelen schoon.

De automatische schoonmaak kan geactiveerd worden vanaf de applicatie en vanaf de
afstandsbediening.

Spiraalmenu

In dit menu start de robot de schoonmaak vanaf een bepaald punt en werkt hij in een
spiraalbeweging naar buiten toe.
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Dit menu kan enkel vanaf de applicatie geactiveerd worden.

Menu voor intensieve reiniging

In dit menu zal de robot slingerbewegingen maken die de bewegingen van een echte dweil
nabootsen. De robot zal starten met de randen en daarna verder werken in zigzagbewegingen.
Na het schoonmaken keert de robot terug naar het oplaadstation.

Dit menu kan enkel vanaf de applicatie geactiveerd worden.

Handmatig menu

Gebruik de richtingsknoppen op de afstandsbediening of in de applicatie om de robot naar
specifieke punten te sturen om schoon te maken.

Dit kan geactiveerd worden vanaf de applicatie en vanaf de afstandsbediening.

Back home

Kies deze optie eender wanneer en tijdens eender welk schoonmaakprogramma om de robot
terug te sturen naar het oplaadstation.

De robot terugsturen naar het oplaadstation kan vanaf de applicatie en vanaf de
afstandsbediening.

Specifieke zone

Eens het huis in kaart gebracht is kan u via dit menu de robot een bepaald gebied in
zigzagbewegingen laten schoonmaken. Na de schoonmaak van het geselecteerde gebied
keert de robot terug naar het oplaadstation. U kan meer dan 1 gebied tegelijk selecteren op de
kaart. De robot maakt in dit menu enkel schoon in het geselecteerde gebied en zal onderweg
naar het oplaadstation niet stofzuigen.

Dit menu kan enkel vanaf de applicatie geactiveerd worden.

Specifiek punt

In deze modus gaat de robot een bepaald gebied van de kaart intensief schoonmaken, gebruik
makend van het maximale vermogen van de robot. De robot zal een specifiek gebied in
spiraalbewegingen schoonmaken en daarna terugkeren naar het laadstation. De robot maakt
in dit menu enkel schoon in het geselecteerde gebied en zal onderweg naar het oplaadstation
niet stofzuigen.

Dit menu kan enkel vanaf de applicatie geactiveerd worden.

Beperkt gebied

Stel hier de gebieden waar u niet wil dat de robot schoonmaakt. U kan meer dan 1 gebied
tegelijk beperken op de kaart.

Dit menu kan enkel vanaf de applicatie geactiveerd worden.

Twice-menu (Dubbel)
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Kies dit menu om een grondige schoonmaak van uw woning uit te voeren.
Randen, Spiraal, Specifiek punt en Specifiek gebied kunnen gecombineerd worden. De robot zal
2 volledige schoonmaakcycli uitvoeren en daarna terugkeren naar het oplaadstation.

7. SCHOONMAAK EN ONDERHOUD

Centrale borstel

1. Draai de robot om en druk op de openingsknop van de centrale borstel om het deksel te
openen.

2. Haalde centrale borstel eruit en maak het compartiment schoon.
Maak de centrale borstel schoon met de verstrekte hulpmiddelen. Reinig de borstel met
water en zeep indien nodig.

4. Plaats de centrale borstel terug in het compartiment en sluit het.

Aanbeveling: vervang de centrale borstel elke 6-12 maanden om een efficiénte werking te

verzekeren (afhankelijk van op welke manier en hoe vaak u de robot gebruikt).

Fig. 25.

1. Dekselvan de centrale borstel
2. Klepje

3. Centrale borstel

4. Compartiment

Rubberen borstel

Fig. 26.

Volg de stappen zoals beschreven in de vorige paragraaf om de rubberen borstel uit de
behuizing te halen. Maak de rubberen borstel schoon met water en zeep. Droog de borstel
grondig voordat u terugplaatst om te verzekeren dat hij efficiént zal werken.

Jalisco borstel

Fig. 27.

Volg de stappen zoals beschreven in de vorige paragraaf om de Jalisco borstel uit de behuizing
te halen en maak de borstel schoon met water. Droog de borstel grondig voordat u terugplaatst
om te verzekeren dat hij efficiént zal werken.

Vuilreservoir

Fig. 28.

1. Haal het vuilreservoir uit de robot.

2. Open het klepje van het vuilreservoir en maak het reservoir leeg.

3. Gebruik de schoonmaakborstel om de binnenkant van het vuilreservoir te reinigen.
4. Installeer het vuilreservoir opnieuw in de robot.
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Gemengd reservoir

Fig. 29.

Haal het gemengde reservoir uit de robot.

Haal het vuilreservoir uit het gemengde reservoir.

Open het vuilcompartiment en maak het leeg.

Gebruik de schoonmaakborstel om het vuilcompartiment te reinigen.

Installeer het vuilcompartiment opnieuw in het gemengde reservoir.

Installeer het gemengde reservoir opnieuw in de robot.

Als u de schrobfunctie heeft gebruikt, maak dan het waterreservoir leeg. Vul het reservoir
met water om het schoon te maken. Maak het reservoir leeg voordat u het opnieuw in de
robot plaatst.

NoukwNR

Hoogrendementsfilter

Fig. 30.

1. Haalde hoogrendementsfilter uit het vuilreservoir en schud hem uit tot vuil verwijderd is.
Aanbevelingen:

Vervang de hoogrendementsfilter ongeveer om de 3 maanden (afhankelijk van hoe en hoe
vaak u de robot gebruikt).

2. Maak de filter regelmatig schoon met een borstel om te voorkomen dat hij verstopt raakt.
3. Ukan de filter wassen met lauw water en zeep, droog hem zorgvuldig.

Zijdelingse borstel

Fig. 31.

Verwijder de zijdelingse borstels regelmatig en maak ze schoon.

Aanbeveling: om een perfecte schoonmaak te verzekeren het wordt aanbevolen om de
zijdelingse borstels elke 3 maanden te vervangen (afhankelijk van hoe en hoe vaak u de robot
gebruikt).

Anti-valsensoren

Fig. 32.

Maak regelmatig de anti-valsensoren schoon met een zachte doek.

Waarschuwing: transporteer of verplaats het toestel alleen als het is uitgeschakeld en in de
originele verpakking zit.

8. DE BATTERIJ VERWISSELEN EN OPLADEN

Gebruik geen batterijen, opladers of laadstations die niet door Cecotec verstrekt werden.
Gebruik geen herlaadbare batterijen.

Probeer de batterij en het oplaadstation niet uit elkaar te halen, te openen of te repareren.
Bewaar afstand tussen het oplaadstation en warmtebronnen.
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Gebruik geen vochtige doeken om dit onderdeel van het toestel schoon te maken.
Als u de robot gedurende langere tijd niet gaat gebruiken, verwijder de batterij en bewaar ze op
een droge en veilige plaats. Het wordt aanbevolen om de batterij elke maand op te laden om

te voorkomen dat hij beschadigd raakt.

Sorteer batterijen correct. Breng de batterijen naar een gespecialiseerd sorteercentrum voor

een correcte verwerking.

9. PROBLEEMOPLOSSING

NEDERLANDS

De robot werkt niet correct.

Schakel de robot uit, zet de aan/
uit-schakelaar in de uit-positie en schakel de
robot opnieuw in.

Als de robot ingeschakeld is en niet in het
oplaadstation staat, drukt u op Back home
tot u een pieptoon hoort. Laat de knop
onmiddellijk los en druk nogmaals op de knop
totdat de robot spreekt. Dit is de manier om
de robot te resetten.

Probleem

Oplossing

De robot schakelt niet in of begint niet
met schoonmaken.

De robot kan niet werken met een laag
batterijpercentage. Laat de robot opladen
voordat u hem opnieuw gebruikt.

De temperatuur van de kamer is lager dan
0 °C of hoger dan 50 °C. Gebruik de robot op
plaatsen waar de temperatuur binnen de
aangegeven waarden ligt.

De robot maakt een raar geluid tijdens het
schoonmaken.

De centrale borstel, de zijdelingse borstels of
het wendbaar wieltje zijn verstrikt. Schakel de
robot uit en maak hem schoon.

De robot laadt niet op of kan niet
terugkeren naar het oplaadstation.

Er bevinden zich te veel obstakels in de
buurt van het oplaadstation. Verplaats

het oplaadstation naar een plaats zonder
obstakels.

Maak de oplaadpoorten schoon.

Zorg ervoor dat de aan/uit-schakelaar aan
staat.

De robot is te ver verwijderd van het
oplaadstation, zet hem dichter en probeer
opnieuw.

Eris te weinig vrije ruimte rond het
oplaadstation of de oplaadpoorten zijn niet
schoon. Zorg ervoor dat de oplaadpoorten
schoon zijn.

De robot maakt niet efficiént schoon of
verliest vuil.

Het vuilreservoir is vol. Leeg het reservoir en
maak de hoogrendementsfilter schoon als hij
geblokkeerd is.

De hoogrendementsfilter is geblokkeerd,
maak hem schoon.

De centrale borstel is verstrikt met een object,
verwijder het.

De robot kan geen verbinding maken met
het wifinetwerk.

Het wifisignaal is slecht, controleer het
signaal.

De wifiverbinding is niet stabiel. Start de
router opnieuw op, controleer of er updates
zijn voor de applicatie en probeer het
opnieuw.

Schakel uw mobiele data uit om het
verbindingsproces te optimaliseren.
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De robot heeft de geprogrammeerde
schoonmaak niet uitgevoerd.

Controleer of de robot niet in het Nachtmenu
staat en verander het menu. De robot zal geen
geprogrammeerde schoonmaak uitvoeren als
hij in het Nachtmenu.

Zorg ervoor dat de robot verbonden is

met het netwerk. De robot kan geen
geprogrammeerde schoonmaak uitvoeren
zonder verbinding.
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De robot keert niet terug naar het De robot zal een nieuwe route berekenen en
oplaadstation nadat hij een specifiek punt | plannen nadat hij een specifiek punt heeft
heeft schoongemaakt of nadat hij van schoongemaakt of nadat hij van beginpositie
beginpositie is veranderd. is veranderd.

Als het oplaadstation ver verwijderd is van

de robot, dan zal de robot niet automatisch
terugkeren. Breng de robot handmatig naar
het oplaadstation.

De robot hervat de schoonmaak niet. Zorg ervoor dat de robot niet in het
Nachtmenu staat. In deze stand zal hij de
schoonmaak niet hervatten. Als de robot
handmatig op het oplaadstation geplaatst
wordt, hervat hij de schoonmaak evenmin.

De robot is offline. Zorg ervoor dat de robot correct verbonden
is met het wifinetwerk en dat alle zones een
goed wifibereik hebben.

Fout in de verbinding tussen de Zorg ervoor dat de robot en het oplaadstation
smartphone en de robot. zich in een zone met een goed wifisignaal
bevinden. Start de router opnieuw op en
probeer de robot nog een keer te verbinden.

De robot voert het Randenmenu niet Maak de optische sensor schoon met een
correct uit. zachte doek. Verplaats de robot naar een
andere plek en probeer het opnieuw.

10. TECHNISCHE SPECIFICATIES

Productreferentie: 05437

Product: Conga 4490

100-240V~50/60 Hz

Batterij: 14,8 V, 6400 mAh

Frequentiebanden: 2.412-2.472 GHz 5.150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Maximaal emissievermogen: 16 dBm

Made in China | Ontworpen in Spanje
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11. RECYCLAGE VAN ELEKTRISCHE APPARATEN

De Europese richtlijin 2012/19 betreffende Afgedankte Elektrische en
Elektronische Apparatuur (AEEA) bepaalt dat kleine huishoudelijke
elektrische apparaten niet gerecycleerd mogen worden met het restafval.
Deze elektrische apparaten moeten apart gesorteerd worden om het
hergebruik en de recyclage van materialen te optimaliseren en om hun
impact op mens en milieu te beperken.

Het symbool van de doorstreepte afvalbak herinnert u aan uw verplichting om dit product
correct te sorteren.

Voor gedetailleerde informatie over de aangewezen manier om kleine huishoudelijke
elektrische apparaten en/of hun batterijen moet de consument de plaatselijke overheid
contacteren.

12. GARANTIE EN TECHNISCHE ONDERSTEUNING

Dit product heeft een garantieperiode van 2 jaar vanaf de aankoopdatum op voorwaarde dat
de aankoopfactuur bewaard is gebleven en voorgelegd kan worden, het product zich in een
goede fysieke staat bevindt en het gebruikt is op een correcte manier en zoals aangegeven in
deze handleiding.

De garantie vervalt:

Als het product gebruikt is buiten zijn capaciteit of bruikbaarheid, misbruikt of erop geslagen s,
blootgesteld is aan vochtigheid, ondergedompeld is in een vloeistof of corrosieve substantie,
evenals elk ander defect dat te wijten valt aan de consument.

Als het product uit elkaar gehaald, gemodificeerd of gerepareerd is geweest door personen die
niet geautoriseerd zijn door de technische dienst van Cecotec.

Als het incident veroorzaakt is door de normale slijtage van de onderdelen als gevolg van
gebruik.

De garantie dekt alle fabricagefouten gedurende 2 jaar op basis van de huidige wetgeving, met
uitzondering op verbruiksartikelen. In het geval van verkeerd gebruik door de gebruiker wordt
de reparatie niet gedekt door de garantie.

Als u in elk geval een incident met het product detecteert of als u een vraag heeft, neem dan
contact op met de technische dienst van Cecotec via het telefoonnummer +34 96 32107 28.
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1. INSTRUKCJE BEZPIECZNSTWA

Przed uruchomieniem urzgdzenia przeczytaj uwaznie ponizsza
instrukcje.

Zachowaj te instrukcje na potrzeby pézniejszych konsultacji i
dla nowych uzytkownikdw.

Urzadzenie powinno by¢ uzywane wytgcznie zgodnie z
instrukcjg. Cecotec nie bierze odpowiedzialnosci za szkody
spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem produktu.

Przed podtgczeniem urzadzenia do gniazdka upewnij sie,
czy napiecie w gniazdku odpowiada napieciu na tabliczce
znamionowejurzgdzeniaoraz czy gniazdko posiada uziemienie.
Urzadzenie moze by¢ zmontowane i rozmontowane tylko
przez autoryzowany personel.

Nie dotykaj kabla, uziemienia ani tadowarki mokrymi rekami.
Przed uzyciem robota, usun z podtogi ubrania, zastony, papiery
i inne przedmioty, ktére mogtyby zostac zassane.

Nie siadaj ani nie ktadZ ciezkich lub ostrych przedmiotéw na
urzadzeniu.

Nie uzywaj urzadzenia w poblizu Zrédet ciepta, substancji
tatwopalnych ani mokrych powierzchni, gdzie mogtoby wpas¢
lub zosta¢ wrzucone do wody. Nie pozwdl, aby urzgdzenie
weszto w kontakt z wodg. Nie uzywaj produktu na zewnatrz.
Nie uzywaj stacji tadowania, jesli zauwazysz, ze nie dziata
poprawnie oraz gdy kabel lub wtyczka sg uszkodzone.
W przypadku awarii skontaktuj sie z Serwisem Pomocy
Technicznej Cecotec.

Nie uzywaj urzadzenia do czyszczenia stotéw, krzeset ani
innych powierzchni, z ktérych mogtoby upasc.

Nie uzywaj ostonki czujnika laserowego jako uchwytu do
przenoszenia urzgdzenia.

Nie uzywaj urzadzenia w temperaturach ponizej 0 °C lub
powyzej 50 °C
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Urzgdzenie moze by¢ zasilanie jedynie oryginalng baterig lub
tadowarka. Uzycie innych sprzetéw do zasilania urzadzenia
grozi pozarem, porazeniem prgdem lub uszkodzeniem
urzadzenia.

Nie uzywaj wurzadzenia do odkurzania tatwopalnych
przedmiotow, jak np. niedopatki papieroséw, zar czy zapatki.
Usun z podtogi wszystkie przedmioty, ktére moga blokowac
ruch urzadzenia lub zaktdci¢ jego funkcjonowanie, np. kable,
ubrania, papiery itd.

Z urzgdzenia nie moga korzystac dzieci w wieku od O do 8 lat.
Urzgdzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieku powyzej 8
lat, jesli znajduja sie pod statg opieka.

Z urzadzenia moga korzystac dzieci powyzej 8 roku zycia,
osoby z niepetnosprawnoscig ruchowa lub umystowa oraz
osoby bez doswiadczenia z podobnym sprzetem w obecnosci
osoby odpowiedzialnej i Swiadomej zagrozen wynikajgcych z
nieprawidtowego uzycia urzadzenia, lub jesli uprzednio zostaty
doktadnie poinstruowane w zakresie jego obstugi. Nie mozna
pozwoli¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem.

Zwr6c¢ uwage czy dzieci nie uzywajg urzadzenia do zabawy.
Konieczny jest scisty nadzor, jesli produkt jest uzywany przez
dzieci lub w ich poblizu.

2. CZESCI | KOMPONENTY

Robot

Rys. 1.

1. Tryb Powrét do stacji

2. Wigczony/Sprzatanie w programie automatycznym
3. Konfiguracja potgczenia Wi-Fi

Robot i sensory
Rys. 2.
1. Czujnik laserowy
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Gérna pokrywa
Powrét do stacji/Wtaczony/Sprzatanie automatyczne
Czujnik podczerwieni
Czujnik antykolizyjny
Kétko wielokierunkowe
Ztgcza tadowania
Bateria
Szczotka boczna
. Zderzak
. Ostonka silnika
. Gtéwna szczotka: Do sprzatania powierzchni kazdego typu
. Kétko lewe
. Kétko prawe
. Szczotka silikonowa: specjalna szczotka do siersci zwierzat
. Szczotka Jalisco: specjalnie do twardych podtég
. Czujnik optyczny: zapobiega zderzaniu sie robota z przeszkodami

WKL NO WU WN

S e N
N ol WN RO

Zbiornik mieszany

Rys. 3.

Przegroda na wode

1. Umieszczenie depozytu
2. Wlew wody

3. Zbiornik na wode

Rozdzielenie zanieczyszczen
Rys. 4.

1. Filtr o wysokiej wydajnosci
2. Rozdzielenie zanieczyszczen

Zbiornik na brud

Rys. 5.

1. Filtr o wysokiej wydajnosci
2. Pokrywa zbiornika na brud

Stacja tadowania

Rys. 6.

1. Strefa transmisji sygnatu
Ztgcza tadowania
Kontrolka tadowania
Wegtebienie na kabel
Ztgcza tadowania

v wN
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Zaczep na mopa i mop

Rys. 7.

1. Mop

2. Zaczep mopa
3. Rzep

4. Zacisk

3. PRZED URUCHOMIENIEM

Wyjmij produkt z opakowania i rozpakuj.

Upewnij sie, czy urzadzenie jest kompletne (czy dotgczone sg wszystkie czesci). Jesli
zauwazysz jakas nieprawidtowosé, natychmiast skontaktuj sie z oficjalnym Serwisem Pomocy
Technicznej firmy Cecotec.

4. INSTALACIA

Instalacja urzadzenia i stacji tadowania

Rys. 8.

Podtagcz stacje tadowania do gniazdka i zwin reszte wystajgcego kabla. Schowanie nadmiaru
kabla w dolnej czesci stacji tadowania zapobiega jego przypadkowemu wyciagnieciu i
roztaczeniu.

Postaw stacje tadowania przy Scianie w odlegtosci wskazanej na zamieszczonym rysunku.
Wazne: zapewnij przynajmniej T m wolnej przestrzeni od bokdéw stacji tadowania i co najmniej
2 m od przodu.

Rys. 9.

UWAGA: nie wystawiaj stacji tadowania na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

Przytrzymaj przycisk przez 3 sekundy. Kiedy kontrolka zaswieci sie, umies¢ robota w stacji
tadowania.

Rys. 10.

Niebieskie Swiatto: ON/wtaczony

Pomaranczowe mrugajgce Swiatto: taduje

Migajgce czerwone Swiatto: btad

Uwaga:

Umies¢ robota w stacji tadowania, kiedy widzisz, ze jego bateria sie wyczerpuje. Robot nie
uruchomi sie, jesli bateria jest za staba.

Robot uruchomi sie automatycznie, kiedy zostanie umieszczony w stacji tadowania.
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Nie jest mozliwe wytgczenie urzadzenia w trakcie jego tadowania.

Instalacja zbiornika mieszanego i zbiornika brudu

Wskazoéwka: nie zaleca sie uzywania funkcji mycia przy pierwszym uzyciu.

Otworz plastikowa pokrywe zbiornika i napetnij go wodg uwazajac, aby go nie przepetnic.
Upewnij sie, czy silikonowy zatrzask jest szczelnie zamkniety i nie wycieka woda.

Rys. 11.

Wtéz zbiornik, tak jak pokazuje rysunek. Upewnij sie, czy jest szczelnie zamkniety.

Rys. 12.

Dotyczy wytacznie montazu zbiornika mieszanego:

Uzyj rzepa mopa do przyczepienia go do dolnej czesci uchwytu.

Rys. 13.

Nacisnij zatrzaski znajdujgce sie po obu stronach mopa i dociskaj, dopdki nie znajda sie
w odpowiedniej pozycji. Ustyszysz klikniecie, ktére poinformuje cie, ze zostat poprawnie
zainstalowany.

Rys. 14.

Wskazowki:

Nie korzystaj z funkcji zmywania podtég, jesli praca robota nie jest nadzorowana.

Usun zbiornik na czas tadowania urzadzenia lub gdy nie zamierzasz z niego korzystac.

Jesliw domu sg dywany, zablokuj do nich dostep robotowi za pomoca odpowiednich ustawien.
Mozesz dodac¢ pare kropli srodka czyszczacego, pod warunkiem, ze nie jest to substancja
zraca.

Aby wyciggnac uchwyt mopa, nacisnij przycisk zwalniajgcy i pociggnij go na zewnatrz.
Uwaga:

Ostrzezenie: dodanie zbyt duzejilosci sSrodkéw czyszczacych moze spowodowac zablokowanie
sie ujscia wody.

Wskazéwka: osiggniesz lepszy efekt, jesli zwilzysz mopa przed jego uzyciem.

Pierwsze oczyszczanie

Po zainstalowaniu stacjitadowania i robota, wykonaj nastepujgce kroki, zanim zaprogramujesz
pierwsze sprzatanie.

Na poczatku, robot musi zrealizowac¢ kompletny cykl tadowania. Zaleca sie pozostawienie go
do tadowania na catg noc. Kiedy bateria w catosci sie nataduje, mozna rozpoczg¢ pierwsze
sprzatanie i zapisac pierwsza mape. Aby to zrobi¢, aktywuj program Auto oraz moc ssania
Eco. Jest to bardzo wazny krok, ktéry umozliwi robotowi przeprowadzenie kompletnego
mapowania catej powierzchni domu.

Nie jest problemem, jesli masz bardzo duzy dom i nie starcza baterii na przeprowadzenie
catego procesu sprzatania za jednym razem. Robot posiada technologie TotalSurface 2.0
dzieki, ktérej wraca do bazy tadowania, urzadzenie zapamietuje réwniez kompletng mape jak
i nie kompletna catego domu i kiedy nataduje sie bateria, moze dalej kontynuowac sprzatanie
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od momentu, w ktérym sie zatrzymat robigc mape otoczenia. Robot caty czas przeprowadza
mapowanie, dlatego potrafi dostosowac swojg prace do kazdej przestrzeni i nieustannie
ulepsza zapisane mapy.

5. 0BStUGA URZADZENIA

Kiedy bateria bedzie catkowicie natadowana, mrugajgca pomaranczowa kontrolka zmieni
kolor na niebieski. Oznacza to, ze urzadzenie jest gotowe do pracy.

Robot nie zadziata, jesli bateria jest zbyt staba.

Wskazoéwka: aby zapobiec ewentualnym szkodom, usun wszystkie przeszkody i kable z
podtogi, zanim uruchomisz robota.

5.1. Przyciski

Rys. 15.

Program Auto

Przycisnij, a robot automatyczne zacznie sprzatanie w trybie Krawedzie, aby nastepnie
przejs¢ w tryb poruszania sie zygzakiem. Urzadzenie rozrézni juz posprzatane obszary od
tych pozostatych do posprzatania. Robot automatycznie planuje i wyznacza trase w trakcie
pracy. Jesli manualnie kontrolujesz jego prace w tym trybie, przeliczy trase i moze sie zdarzy¢,
ze powtdrzy sprzatanie jakiegos obszaru. Z tego powodu nie kontroluj urzadzenia recznie w
trakcie pracy automatycznej, aby sprzatanie byto wydajniejsze.

Dzieki technologii TotalClean 2.0 robot automatycznie wréci do stacji tadowania, kiedy stan
baterii bedzie niski. Po zakoriczeniu tadowania wznowi proces w momencie jego przerwania.
Podczas pracy robot zatrzymuje sie na pare sekund, aby wykona¢ rozpoznanie terenu i
zaplanowac trase (przerwa ta trwa w zaleznosci od warunkdéw panujgcych w sprzatanej
przestrzeni).

Wazne: robot organizuje swojg prace poprzez wirtualne dzielenie przestrzeni na kwadratowe
powierzchnie 4 x 4 m. Moze to spowodowac, ze opusci pomieszczenie, w celu uzupetnienia
brakujgcej do wydzielenia obszaru powierzchni. Nie jest to jednak powdd do niepokoju, gdyz
robot powrdci i posprzata wszystkie dostepne miejsca.

Program Powrdt do stacji

Nacisnij przycisk na pilocie zdalnego sterowania, aby odesta¢ robota do stacji tadowania.
Mozna skorzystac z tego przycisku podczas pracy w kazdym trybie: urzadzenie przestanie
sprzatac i automatycznie wréci do stacji.

Dzieki umiejetnosci zapamietywania map i funkcji inteligentnego powrotu do stacji, Conga
wybierze najkrétszg mozliwg droge. Kiedy proces sprzatania zostanie zakonczony lub kiedy
bateria jest staba, dzieki technologii TotalClean 2.0 robot wréci do stacji tadowania, aby
unikna¢ wyczerpania sie baterii.

Uwaga: wyciggnij zbiornik mieszany na czas tadowania.
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5.2. Pilot zdalnego sterowania

Rys. 16.

Programacja

Poziomy mocy (Turbo/Normal/Eco)
Powrét do stacji

Zegar

Kontrola manualna
Wznoéw/Wstrzymaj

Program Krawedzie

Nowuk®wNR

Sprzeganie robota z pilotem zdalnego sterowania

Jesli robot nie reaguje na pilota zdalnego sterowania, wykonaj nastepujgce czynnosci:
Przytrzymaj przycisk programu Krawedzie na pilocie zdalnego sterowania przez 5 sekund, a
pilot przejdzie w tryb sprzegania. Na wySwietlaczu pokaze sie 8888.

Odbiornik pilota aktywuje sie po 5 sekundach i przejdzie w tryb sprzegania. Robot odbierze
sygnat pilota zdalnego sterowania, po czym pilot powrédci do normalnego trybu. Na
wyswietlaczu pokaze sie informacja o zakoficzeniu procesu sprzegania.

W przypadku niepowodzenia na pilocie wyswietli sie 8888 i po 30 sekundach wyjdzie on z
trybu sprzegania.

Za pomoca pilota zdalnego sterowania, mozna wtgczy¢ nastepujgce programy i funkcje:
Tryby

Zanim robot przystapi do sprzatania po jego pierwszym uruchomieniu, przystgpi do
rozpoznania terenu i stworzy mapy pomieszczen. Aktywuj tryb Auto i poziom mocy Eco: dzieki
temu upewnisz sie, ze robot zapamieta mape w 100 %.

Wazne: przed uzyciem upewnij sie, ze kontrolka Swieci sie na niebiesko, jest to sygnat, ze robot
jest aktywny. Jesli kontrolka nie jest wtgczona, uzyj ktéregokolwiek przycisku na pilocie, aby
uruchomic¢ urzadzenie.

Program Auto

Rys. 17.

Przycisnij, a robot automatyczne zacznie sprzatanie w trybie Krawedzie, aby nastepnie
przejs¢ w tryb poruszania sie zygzakiem. Urzadzenie rozrézni juz posprzatane obszary od
tych pozostatych do posprzatania. Robot automatycznie planuje i wyznacza trase w trakcie
pracy. Jesli manualnie kontrolujesz urzgdzenie pracujgce w tym trybie, robot przeliczy trase i
moze sie zdarzy¢, ze ponownie posprzata uprzednio posprzatany obszar. Z tego powodu nie
kontroluj urzadzenia recznie w trakcie pracy automatycznej, aby sprzatanie byto wydajniejsze.

Dzieki technologii TotalClean 2.0 robot automatycznie wréci do stacji tadowania, kiedy stan
baterii bedzie niski. Po zakoriczeniu tadowania wznowi proces w momencie jego przerwania.
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Podczas pracy robot zatrzymuje sie na pare sekund, aby wykonac¢ rozpoznanie terenu i
zaplanowac trase (przerwa ta trwa w zaleznosci od warunkéw panujgcych w sprzatanej
przestrzeni).

Wazne: robot organizuje swojg prace poprzez wirtualne dzielenie przestrzeni na kwadratowe
powierzchnie 4 x 4 m. Moze to spowodowac, ze opusci pomieszczenie, w celu uzupetnienia
brakujgcej do wydzielenia obszaru powierzchni. Nie jest to jednak powdd do niepokoju, gdyz
robot powrdci i posprzata wszystkie dostepne miejsca.

Program Krawedzie

Rys. 18.

Nacisnij przycisk trybu obramowania na pilocie, aby robot zaczat czysci¢ krawedzie.
Urzadzenie automatycznie posprzata krawedzie na obwodzie zadanego obszaru, a nastepnie
bezposrednio powrdci do stacji. W przypadku, kiedy robot nie wyruszyt ze stacji, powréci do
punktu wyjsciowego.

Wskazoéwka: Nacisnij przycisk poziomdw mocy, aby zmieni¢ mndz. 3 trybami: Turbo/Normal/
Eco.

Program Powrét do stacji

Rys. 19.

Nacisnij przycisk na pilocie zdalnego sterowania, aby odesta¢ robota do stacji tadowania.
Mozna skorzystac z tego przycisku podczas pracy w kazdym trybie sprzatania, robot zatrzyma
sie i automatycznie powrdci do stacji. Dzieki umiejetnosci zapamietywania map i funkgji
inteligentnego powrotu do stacji, Conga wybierze najkrétszg mozliwg droge.

Kiedy proces sprzgtania zostanie zakonczony lub kiedy bateria jest staba, dzieki technologii
TotalClean 2.0 robot wréci do stacji tadowania, aby unikng¢ wyczerpania sie baterii. Po
natadowaniu baterii, urzgdzenie wznowi proces sprzatania w punkcie jego przerwania.
Uwaga:

Wyciggnij zbiornik mieszany przed rozpoczeciem tadowania.

Upewnij sie, ze sprzatana powierzchnia jest uporzgdkowana, tak aby robot bez przeszkéd
mogt powrdci¢ do stacji.

Funkcje

Pauza

Jesli chcesz, zeby robot wstrzymat prace, nacisnij w aplikacji mobilnej, na pilocie lub na
urzadzeniu. Nacisnij, aby wznowic sprzgtanie.

Standby

Robot automatycznie przejdzie w tryb standby po 5 min nieaktywnosci.

Nacisnij w aplikacji mobilnej, na pilocie zdalnego sterowania lub na korpusie robota, aby
ponownie go aktywowac.
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Uwaga:
Po 12 godzinach nieaktywnosci, robot wytgczy sie automatycznie.
Robot nie przechodzi w tryb standby w trakcie tadowania.

Poziom mocy ssania
Nacisnij poziom mocy ssania przyciskiem na pilocie zdalnego sterowania. Do wyboru s3 3
poziomy: Eco (niska moc), Normal ($rednia moc) lub Turbo (maksymalna moc).

Programowanie harmonogramu

Uwaga: robot nie moze by¢ programowany z dwdéch urzadzen jednoczesnie. Do programowania
uzyj aplikacji lub pilota zdalnego sterowania.

Mozesz stworzy¢ harmonogram pracy robota na kolejne dni tygodnia. Aby przeprowadzi¢
proces konfiguracji ustawien harmonogramu, postuz sie pilotem zdalnego sterowania. Po
zakonczeniu programowania, robot bedzie sprzgtat zgonie z zadanym programem na kazdy
dzien.

Wskazéwka: Upewnij sie, czy robot jest aktywny i czy kontrolka jest zapalona, zanim zaczniesz
ustawiac¢ program lub godzine sprzatania.

Aktualny czas

Rys. 20.

Przytrzymaj nacisniety przycisk przez 3 sekundy. Pierwsze dwie cyfry, odpowiadajgce
godzinom, zaczng mrugac.

Uzyj przyciskdéw ze strzatkami w goére i w dét oraz przycisku, aby ustawi¢ aktualng godzine.
Nastepnie uzyj przyciskéw ze strzatkami w prawo i w lewo, aby przetgczac godziny i minuty, i
ponéw poprzedni krok.

Rys. 21.

Nacisnij ponownie przycisk, aby zapisac¢ ustawienia.

Programowanie zadan sprzgtania

Przytrzymaj nacisniety przycisk ,programowanie” przez 3 sekundy. Pierwsze dwie cyfry,
odpowiadajgce godzinom, zaczng mrugac.

Rys. 22.

Uzyj przyciskéw ze strzatkami w gére i w dét oraz przycisku, aby zada¢ godzine pracy robota.
Nastepnie uzyj przyciskéw ze strzatkami w prawo i w lewo, aby przetgczac godziny i minuty, i
ponéw poprzedni krok.

Rys. 23.

Nacisnij ponownie przycisk ,programowanie’, aby zapisac¢ ustawienia.

Aby anulowac programowanie sprzgtania, wykonaj nastepujgce kroki:

Ustaw godzine na 00:00 za pomoca pilota zdalnego sterowania i zapisz ustawienia.

Wytgcz urzgdzenie przyciskiem zasilania i pozostaw na Imin, a nastepnie wtgcz urzadzenie.
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Wskazowka: robot wyda dZzwiek, wskazujgc na zapisanie ustawien.
Wazne: po zmianie baterii w pilocie zdalnego sterowania nalezy ponownie ustawic aktualny
czas i zaprogramowac harmonogram pracy robota.

Kontrolka:

Aktywny: state niebieskie Swiatto

tadowanie/Staba bateria: powoli mrugajgce, pomaranczowe Swiatto.
tadowanie: pomaraficzowe mrugajgce Swiatto.

Konfiguracja sieci: niebieskie wolno mrugajgce swiatto
Uruchamianie/Aktualizacja oprogramowania: pulsacyjne niebieskie Swiatto
Btad: szybko mrugajgce czerwone Swiatto.

6. APLIKACJA MOBILNA | POLACZENIE Z SIECIA

Aby uzyskac dostep do wszytskich funkcji urzadzenia, zaleca sie pobranie aplikacji mobilnej
Conga 4000. Umozliwi ci to wygodng mobilng kontrole robota i jego wydajniejsze uzytkowanie.

Zalety aplikacji:

Kontrolujesz robota w tatwy i intuicyjny sposéb.

Aktywujesz sprzatanie gdziekolwiek jestes.

Skonfigurujesz harmonogram sprzatania.

Skorzystasz z réznych tryb sprzgtania: Auto, Spirala, Krawedzie, Manualny, Twice, Obszar
zablokowany, Punktowy, Obszar inteligentny, Powrdét do stacji i Scrubbing.

Zwizualizujesz interaktywne mapy tworzone przez twojego robota w trakcie jego pracy.
Zarzadzasz mapami dzieki inteligentnej funkcji Room Plan, ktéra umozliwia tgczenie, dzielenie
i zmienianie nazw pomieszczen. Stworzysz i zaprogramujesz swoje wtasne plany sprzatania,
wybierajgc pomieszczenia do posprzatania, tryb i moc.

Sprawdzisz aktualny postep cyklu sprzatania i jego czas trwania.

Przegladniesz historie wykonanych cykléw.

Aplikacja jest kompatybilna z sieciami 5GHz.

* Ten model jest kompatybilny z wirtualnymi asystentami gtosowymi Google Assistant i
Amazon Alexa.

Konfiguracja:

Rys. 24.

1. Pobierz aplikacje mobilng Conga 4090 z App Store lub Google Play.
Zatéz nowe konto przy uzyciu swojego adresu e-mail i ustaw hasto.
PotwierdzZ rejestracje.

Dodaj twojg Conge.

Potgcz sie z siecig Wi-Fi.

e wnN
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Uwaga:

Nazwa sieci Wi-Fi i hasto nie moga przekroczy¢ 32 bitow.

Jesli nie mozesz potgczyc sie z siecia, podejmij nastepujace czynnosci:

Przytrzymaj przycisk On/Off przez 5 sekund, a urzadzenie przejdzie w stan wstrzymania.
Kontrolka Wi-Fi zacznie szybko mruga¢, komunikujgc wystgpienie btedu potgczenia. Sprébuij
ponownie potgczy¢ urzadzenie powtarzajac instrukcje zamieszczone w poprzedniej sekcji.
Jesli dalej nie mozesz sie potgczy¢, sprawdz czy:

Robot znajduje sie zbyt daleko od routera.

Hasto Wi-Fi jest niepoprawne.

Mozesz uzywac nastepujgcych trybéw z aplikacji:

Program Auto

Wybierajac ten tryb, robot bedzie czyscit w kwadrantach 4x4 m. W tym obszarze najpierw
wykonasz czyszczenie w trybie Granice, a nastepnie zygzakiem, az powierzchnia bedzie
kompletna. Kiedy zakornczy sprzatanie, automatycznie powrdéci do stacji tadowania.

Mozna go aktywowac z aplikacji i pilota.

Uwaga: robot moze zmienia¢ pokoje, aby dokoriczy¢ czyszczenie dowolnego z kwadrantéw
Nie martw sie, nie wptynie to na dziatanie robota.

Program Krawedzie
Tryb krawedzi: wybierajgc ten tryb, robot bedzie czyscit wzdtuz mebli i Scian.
Mozna go aktywowac z aplikacji i pilota.

Tryb Spirala

Tryb spirala: wybierajgc ten tryb, robot rozpocznie czyszczenie doktadnie w jednym punkcie,
spiralnie na zewnatrz, a nastepnie do wewnatrz z maksymalng moca, az do powrotu do
punktu poczatkowego.

Mozna aktywowac ten tryb wyjatkowo z aplikacji

Tryb intensywnego mycia podtég (TRYB 3290)

Kiedy go aktywujesz, urzadzenie zacznie poruszac sie ruchem nasladujgcym rzeczywisty ruch
mopa. Rozpocznie czyszczenie w trybie krawedzi, bedzie kontynuowac zygzakowymi ruchami,
a na koniec wréci bezposrednio do stacji tadujgce;.

Mozna aktywowac ten tryb wyjgtkowo z aplikacji

Tryb Manualny

Tryb Manualny: aby zrealizowac sprzatanie w tym trybie uzywaj przyciskéw ze strzatkami na
pilocie lub w aplikacji mobilnej, aby sterowac robotem.

Mozna go aktywowac z aplikacji i pilota.
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Program Powrdt do stacji

Tryb powrotu do domu: wybierz ten tryb w dowolnym momencie i podczas dowolnego trybu
czyszczenia, aby robot automatycznie powrdcit do stacji tadujace;.

Mozna go aktywowac z aplikacji i pilota lub robota.

Obszar inteligentny

Tryb inteligentnego obszaru: Po zapisaniu mapy domu wybierz ten tryb, aby wyczyscic¢
doktadny obszar ruchem zygzak. Pod koniec czyszczenia wybranego obszaru robot
powrdci bezposrednio do bazy tadowania. Mozesz wybrac wiecej niz jeden obszar na mapie
jednoczesnie. Robot witgczy czyszczenie tylko w wybranym obszarze, wiec przejdzie do punktu
i wréci do bazy bez aspiracji.

Mozna aktywowac ten tryb wyjatkowo z aplikacji

Tryb punktowy

Tryb punktowy: wybierz ten tryb, aby gteboko wyczysci¢ okreslony obszar mapy, wykorzystujgc
maksymalng moc robota. Robotoczysci obszar zygzakiem 2x2 mi powréci do bazy tadowania
bezposrednio po skoriczeniu sprzatania. Robot wtgczy czyszczenie tylko w wybranym
obszarze, wiec przejdzie do punktu i wréci do bazy bez aspiracji.

Mozna aktywowac ten tryb wyjgtkowo z aplikacji

Tryb Obszar zablokowany

Tryb ograniczonego obszaru: wybierz ten tryb i zdefiniuj okreslone obszary na mapie, ktérych
robot ma nie czysci¢. Mozesz wybrac wiecej niz jeden obszar na mapie jednoczesnie.

Mozna aktywowac ten tryb wyjatkowo z aplikacji

Tryb Twice

Podwadjny tryb: wybierz ten tryb, aby przeprowadzi¢ doktadne czyszczenie domu.

Mozna go potgczy¢ z trybem krawedzi, Spirala, Punktowym lub obszarem inteligentnym.
Robot wykona dwa petne cykle czyszczenia i wréci bezposrednio do bazy tadujacej.

7. CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

Srodkowa szczotka

1. Odwr6¢ robota do géry nogami i nacisnij przycisk zwalniajgcy Srodkowa szczotke, aby
zdjgc ostonke.

2. Wyjmij szczotke i umyj przegrode.

3. Wyczys¢ szczotke srodkowa za pomocg narzedzi dotgczonych do zestawu i jesli to
konieczne, umyj jg wodg i mydtem.

4. Umiesc¢ szczotke z powrotem na swoim miejscu i zatrzasnij ostonke.

Wskazoéwka: zmieniaj $rodkowag szczotke co 6-12 miesiecy, aby zachowac optymalng
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wydajnos¢ urzadzenia. (w zaleznosci od czestotliwosci i intensywnosci korzystania z robota).

Rys. 25.

1. Ostonka Srodkowej szczotki
2. Zacisk

3. Srodkowa szczotka

4. Przegroda

Szczotka silikonowa

Rys. 26.

Postuz sie instrukcjg z poprzedniej sekcji, aby prawidtowo wyjac szczotke i przeprowadzi¢
jej czyszczenie. Zanim ponownie zainstalujesz szczotke, doktadnie jg osusz, aby zapewnic jej
optymalne funkcjonowanie.

Szczotka Jalisco

Rys. 27.

Postuz sie instrukcjg z poprzedniej sekcji, aby prawidtowo wyjg¢ szczotke Jalisco i
przeprowadzi€ jej czyszczenie. Zanim ponownie zainstalujesz szczotke, doktadnie jg osusz,
aby zapewnic jej optymalne funkcjonowanie.

Zbiornik na brud

Rys. 28.

1. Wyciagnij zbiornik na brud.

2. Otworz pokrywe zbiornika i usun z niego brud.

3. Uzyj pedzelka do czyszczenia, aby usungc zanieczyszczenia z wnetrza zbiornika na brud.
4. Ponownie zainstaluj zbiornik w robocie.

Zbiornik mieszany

Rys. 29.

Wyciggnij zbiornik mieszany.

Oddziel przegrode ma brud od reszty zbiornika.

Otworz przegrode na brud i opréznij ja.

Uzyj pedzelka do czyszczenia, aby usunac zanieczyszczenia z wnetrza przegrody na brud.
Ponownie zainstaluj przegrode na brud w zbiorniku mieszanym.

Zatdz zbiornik mieszany na swoim miejscu.

Jesli korzystates z funkcji mycia podtég, wylej wode ze zbiornika i przeptucz go czysta
woda. Opréznij go przed ponownym zainstalowaniem go w robocie.

Noue DR

Filtr o wysokiej wydajnosci
Rys. 30.
1. Wyciagnij wysoko wydajny filtr i wytrzep go, aby pozby¢ sie zanieczyszczen.
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2. Wskazdéwki:

3. Wymieniaj wysoko wydajny filtr co okoto 3 miesigce, w zaleznosci od czestotliwosci i
intensywnosci korzystania z urzgdzenia.
Czys¢ go regularnie za pomocg szczotki, aby zapobiec gromadzeniu sie brudu.

5. Mozesz umyc filtr letnig woda i mydtem. Potem doktadnie go wysusz.

Szczotka boczna

Rys. 31.

Regularnie wyciggaj i czys¢ szczotki boczne.

Wskazéwka: aby zapewni¢ najwyzszg efektywnos¢ sprzgtania, zmieniaj szczotki boczne co 3
miesigce (w zaleznosci od czestotliwosci i intensywnosci korzystania z urzgdzenia).

Czujniki uskoku podtoza

Rys. 32.

Regularnie czys$¢ czujniki uskoku podtoza za pomoca delikatnej Sciereczki.
Wazne: zawsze transportuj produkt wytgczony w jego oryginalnym opakowaniu.

8. ZMIANA | tADOWANIE BATERII

Nie uzywaj baterii ani tadowarek innych niz oryginalne dostarczone przez Cecotec.

Nie uzywaj baterii bez mozliwosci natadowania.

Nie wyrzucaj, nie demontuj ani nie prébuj naprawiac baterii ani stacji tadowania.

Nie umieszczaj stacji tadowania blisko Zrédet ciepta.

Nie uzywaj wilgotnych przedmiotéw do czyszczenia ktérejkolwiek z czesci urzadzenia.

Jesli nie zamierzasz korzystac z urzadzenia przez dtuzszy czas, wyciggnij baterie i schowaj
w suchym i bezpiecznym miejscu. Zaleca sie tadowanie baterii minimum raz w miesigcu, aby
uniknac jej uszkodzenia.

Nie wyrzucaj baterii z innymi odpadami. Nalezy odda¢ zuzytg baterie do specjalnego punktu
zbidrki, aby mogta zosta¢ odpowiednio zutylizowana.
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9. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

POLSKI

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie lub nie
rozpoczyna sprzatania.

Robot nie zadziata, jesli bateria jest zbyt
staba. Pozwdl baterii natadowac sie w catosci
przed uruchomieniem urzadzenia.
Temperatura pomieszczenia jest nizsza niz
0°C lub wyzsza niz 50°C. Uzywaj robota w
pomieszczeniach, w ktérych panuje wskazana
w instrukcji temperatura.

Robot nie czysci doktadnie lub omija brud.

Zbiornik brudu jest przepetniony. Opréznij
go i wyczysc wysoko wydajny filtr, jesli jest
zatkany.

Wysoko wydajny filtr jest zatkany, wyczysé
go.

Szczotka jest zablokowana przez jakis
niepozadany obiekt, usun go.

Robot nie taduje sie lub nie moze powrdcic
do stacji tadowania.

Wokaét stacji tadowania znajduje sie zbyt duzo
przeszkdd, usun przeszkody lub przenies
stacje tadowania w inne miejsce.
Wyczysc ztgcza tadowania.

Upewnij sie, czy przycisk zasilania jest
wigczony.

- Robot znajduje sie zbyt daleko od stacji
tadowania.

Przenies go blizej i sprébuj ponownie.
Jest zbyt mato wolnego miejsca wokét
stacji tadowania lub ztgcza tadowania sa
zanieczyszczone. Upewnij sie czy ztgcza
tadowania nie sg zanieczyszczone.

Urzadzenie nie moze sie potgczyc¢ z siecig
Wi-Fi.

Sygnat Wi-Fi jest zbyt staby, sprawdz sygnat.
Potgczenie Wi-Fi jest niestabilne. Zresetuj
router, sprawdz, czy w aplikacji nie ma jakiejs
oczekujgcej aktualizacji i sprébuj ponownie.
6.3 Upewnij sie, ze dane mobilne Twojego
urzadzenia sg wytaczone, aby usprawnic
proces parowania.

Robot nie wykonat zadanego sprzatania.

Sprawdz czy robot nie jest nastawiony na
tryb nocny, jesli tak, zmien program. Robot nie
konczy zadanego sprzatania w trybie nocnym.
Upewnij sie, czy urzadzenie jest potgczone

z siecia. Robot nie wykona zadanego
sprzatania, jesli nie ma potgczenia z siecia.

Urzadzenie nie dziata poprawnie.

Wytgcz urzadzenie przyciskiem zasilania i
witgcz ponownie.

3.2 Po wtagczeniu robota i wytgczeniu stacji
tadujgcej nacisnij i przytrzymaj przycisk
robota z powrotem do domu, az ustyszysz
sygnatdZzwiekowy. Natychmiast zwolnij
przycisk i nacisnij go ponownie, az robot
zacznie mowic. W ten sposéb robot zresetuje
sie.

Robot nie wraca do stacji tadowania po
zakorficzonym sprzataniu lub po zmianie
jego potozenia wyjsciowego.

Urzadzenie stworzy mape i przeliczy
nowa trase po zakoriczeniu pracy w trybie
punktowym lub po zmianie jego potozenia
wyjsciowego.

Jesli stacja tadowania urzgdzenia znajduje
sie zbyt daleko, robot nie bedzie mogt
automatycznie do niej powrécié. Przenies
robota do stacji tadowania.

Urzadzenie nie wznawia sprzatania.

Sprawdz, czy robot nie jest nastawiony na
tryb nocny. Jesli tak, zmien program, gdyz
urzagdzenie nie wznowi pracy w tym trybie.
Jesli recznie przeniesiesz robota do stacji
tadowania, nie wznowi on sprzatania.

Urzadzenie wydaje dziwny dZzwiek
podczas pracy.

Szczotka $rodkowa, szczotki boczne

albo kétko wielokierunkowe moga by¢
zablokowane. Zatrzymaj urzadzenie i wyczysé
je.

Urzadzenie zawsze jest offline.

Upewnij sie, czy robot jest poprawnie
potgczony z siecig i czy zasieg Wi-Fi jest
dostateczny.
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Btad potgczenia miedzy telefonem a
urzadzeniem.

Upewnij sie, czy zaréwno robot, jak i stacja
tadowania znajdujg sie z zasiegu sieci Wi-Fi,
zresetuj router i sprébuj potgczy¢ jeszcze raz.
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Robot nie wykonuje sprzatania w - Oczys¢ sensor optyczny gtadka Sciereczka
programie Krawedzie prawidtowo. i przenies robota w nowe miejsce, aby
wyprébowac jego dziatanie.

10. DANE TECHNICZNE

Referencja: 05437

Produkt: Conga 4490

100-240V~50/60 Hz

Bateria: 14,8 V, 6400 mAh

Pasma czestotliwosci: 2.412-2.472 GHz 5.150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz
Maksymalna moc sygnatu: 16 dBm

Made in China | Zaprojektowany w Hiszpanii

11. RECYKLING SPRZETU

Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2012/19/UE w sprawie zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) zakazuje wyrzucania
ww. sprzetu razem z innymi odpadami. Omawiane sprzety muszg byc¢
. sktadowane osobno dla zoptymalizowania odzyskiwania surowcéw i
recyklingu materiatéw. W ten sposéb negatywny wptyw elektroodpadéw na
zdrowie ludzkie i Srodowisko zostaje znacznie zredukowany.
Symbol przekreslonego kotowego kontenera na odpady informuje o obowigzku zadbania o
oddanie zuzytego sprzetu do specjalnego punktu zbidrki ZSEE.
Jesli potrzebujesz informacji na temat recyklingu i punktéw zbiérki sprzetu w twojej
miejscowosci, skontaktuj sie z urzedem twojej gminy.

12. GWARANCIJA | POMOC TECHNICZNA

Produkt jest objety 2 letnig gwarancjg od daty zakupu. Z gwarancji mozna korzystac po
okazaniu dowodu zakupu. Produkt nie podlega gwarancji, jesli byt uzywany niezgodnie z
instrukcja lub jesli jest fizycznie uszkodzony.

Produkt NIE podlega gwarancji, jesli:

bytuzywany niezgodnie ze swoim przeznaczeniem, wystawiony na dziatanie wody lub wilgoci,
mechanicznie uszkodzony przez uzytkownika, wystawiony na dziatanie substancji zrgcych czy
nosi jakiekolwiek inne znamiona uszkodzen wynikajacych z winy uzytkownika.

urzadzenie byto naprawiane lub modyfikowane przez osoby nieautoryzowane przez firme
Cecotec.
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odnosi sie do przypadkéw, spowodowanych normalnym zuzywaniem sie elementéw w trakcie
ich uzytkowania.

Gwarancja obejmuje wszystkie wady fabryczne produktu przez 2 lata od daty zakupu, nie
wiaczajgc w to czesci podlegajgcych zuzyciu. Urzadzenie nie byto uzywane przez uzytkownika
w odpowiedni sposéb.

W przypadku wykrycia ewentualnego defektu urzgdzenia lub w razie potrzeby konsultacji
skontaktuj sie z Serwisem Obstugi Technicznej Cecotec pod numerem +34 96 32107 28.
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CESTINA

1. BEZPECNOSTNI POKYNY

Pred pouzitim pristroje si pozorné prectéte nasledujici
bezpecnostni pokyny.

Uchovejte tento manual pro pozdéjsi pouziti nebo pro nové
uzivatele.

Tento pfistroj se musi pouzivat v souladu s timto navodem na
pouziti. Cecotec neni zodpovédny za zadné skody nebo nehody
zplUsobené nevhodnym pouzivanim.

Ujistéte se, Ze elektricka sit ma stejné napétijako je uvedené na
etiketé produktu a Ze zasuvka je uzemneéena.

Produkt mdze byt smontovan a rozebran pouze kvalifikovanym
personalem.

Nedotykejte se kabelu, zasuvky ani nabijecky mokryma rukama.
Drzte robota z dosahu obleceni, zéclon a podobnych materiald.
Nesedejte si ani nepokladejte ostré anebo tézké predmety na
pristroj.

Nepouzivejte pfistroj v blizkosti zdrojd tepla, hoflavych latek,
mokrych povrch(, odkud by mohlspadnout nebo byt vhozen do
vody, a nedovolte, aby prisel do kontaktu s vodou nebo jinymi
tekutinami. Nepouzivejte venku.

Nepouzivejte nabijeci zakladnu, pokud ma kabel nebo zasuvku
poskozenou, nebopokudnefungujispravne.V pripadé problému
kontaktujte Asistencni technicky servis Cecotec.

Nepouzivejte pristrojnastolech, zidlich nebo jinych vyvysenych
mistech, odkud by mohl spadnout.

Nepouzivejte ochranu laseru jako rukojet na pfemisténi robota.
Nezapinejte pristroj v mistech, kde teplota spadne pod 0O °C
nebo prevysi 50 °C.

Pristroj funguje pouze s poskytnutou baterii a nabijeckou.
Pouziti jinych komponentd nebo pfrislusenstvi by mohlo
zplsobit nebezpedi pozaru, zkratu nebo produkt poskodit.
Nepouzivejte pristroj na vysavani horlavych predmétl nebo
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predmeétd zapalenych, jako jsou cigarety, zapalky nebo popel.
NeZ robota zapnete, seberte z podlahy obleceni, papiry, kabely
nebo jiné predmety, které by mohly robotovi prekazet.

Pristroj by nemél byt pouzivan détmi do 8mi let.

Tento pristroj mlze byt pouzivan détmi od 8mi let, pokud jsou
pod neustalym dozorem.

Tento produkt mdze byt pouzivan détmi nad 8 let a osobami
s fyzickym, senzorickym anebo mentalnim postizenim, nebo
osobami, kterym chybi zkusenost a znalost, pokud jsou pod
dozorem anebo jim byly poskytnuty informace o pouzivani
pristroje @ mohou jej pouzivat bezpecné a rozumi nebezpecim,
které ztohoto pouzivanivyplyvaji. Nedovolte, aby sis pristrojem
hraly déti.

Dohlizejte na déti, abyste se ujistili, ze si s pristrojem nehraji.
Je naprosto nezbytné na pristroj dohlizet, pokud je pouzivan v
blizkosti déti nebo primo détmi.

2. CASTI A SLOZENI

Roboticky vysavac

Obr.1

1. Program navratu domu

2. Zapnuti/Program automatického uklidu
3. Konfigurace sité Wi-Fi

Roboticky vysavac a senzory
Obr. 2

1. Llaserovy senzor

Horni viko

Névrat domd/Zapnuti/Automaticky tklid
Prijimaci infracerveny senzor
Antikolizni senzor

Kolo do vsech smért
Nabijeci terminal

Baterie

Bocni kartac

LN R WD
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10. Naraznik
11. Kryt motoru

12. Zakladni kartac: cisti vsechny typy povrch(

13. Levé kolo
14. Pravé kolo

15. Silikonovy kartac: specialni kartac na zvireci chlupy
16. Kartac Jalisco: na tvrdé podlahy
17. Opticky senzor: pro zamezeni bo¢nich narazd robota

Nadoba na smésny odpad
0Obr. 3

Prihradka na nddobu s vodou
1. Upevnéninaddoby

2. Nalevka navodu

3. Nadoba navodu

Prihradka na necistoty
Obr. 4

1. Vysoce ucinny filtr

2. Prihradka na necistoty

Nadoba na necistoty

Obr.5

1. Vysoce ucinny filtr

2. Kryt nddoby na necistoty

Nabijeci zédkladna

Obr. 6

1. Zbna prenosu signalu
Nabijeci terminal
Indikator nabiti

Slot na kabel
Nabijeci terminal

e wnN

Drzak na mop a mop
Obr.7

1. Mop

2. Drzéknamop

3. Suchyzip

4. Priruba
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3. PRED POUZITIM

Vyjméte pristroj z krabice a odstrante vSechny obaly.
Ujistéte se, Ze jsou obsazeny vsechny casti a dily, a Ze jsou v dobrém stavu. Pokud najdete
néjaké viditelné poskozeni, okamzité se obratte na oficialni Technicky servis firmy Cecotec.

4. INSTALACE

Instalace robota a nabijeci zékladny

Obr. 8

Zapojte nabijeci zékladnu do elektrického privodu a schovejte zbyvajici kabel. Je dilezité
schovat zbyvajici kabel do spodni ¢asti nabijeci zékladny, aby se zabranilo odpojeni nebo
tahani kabelu.

Umistéte nabijeci zakladnu proti zdi a nechejte naznaceny bezpecnostni prostor volny, jak je
ukédzano na obrazku.

Pozor: nechejte volny prostor alespor 1 metr na kazdé strané zakladny a 2 metry pred ni.

Obr. 9

Varovani: nevystavujte nabijeci zakladnu primému slune¢nimu svétlu.

Drzte stisknuté tlacitko zapnuti na 3 vteriny, az se svételny indikator rozsviti, vlozte robota do
nabijeci zékladny.

Obr.10

Modré nepreruSované svétlo: Zapnuti/Funguje

Blikajici oranzové svétlo: nabijeni

Cervené blikajici svétlo: chyba

Poznamky:

Odneste robota na nabijeci zakladnu, pokud je baterie takrka vybita. Robot se nemusi zapnout,
pokud je baterie pfilis vybita.

Robot se automaticky zapne po vlozeni do nabijeci zakladny.

Robot se neda vypnout béhem nabijeni.

Instalace nadoby na smésny odpad a na necistoty

Doporuceni: nedoporucuje se pouzivat funkci vytirani béhem prvniho pouziti.

Zvednéte modré silikonové viko nadoby, naplrnte ji vodou, aniz by pretekla. Ujistéte se, Ze je
silikonova zatka spravneé zavrend, aby voda nevytekla.

Obr. 1

Vlozte nddobu do robota podle sméru uvedeného na obrazku. Ujistéte se, Ze je dobre zavrena.
Obr. 12
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Pouze pro instalaci nddoby na smésny odpad:

Pouzijte suchy zip mopu pro jeho pfichyceni na spodni stranu drzaku na mop.

Obr.13

Rucné stisknéte priruby na okrajich mopu a lehce tlacte, dokud je nedostanete do spravné
pozice. UslySite cvaknuti, které znaci, Ze je mop ve spravné pozici.

Obr. 14

Doporuceni:

Nepouzivejte funkci vytirdni, pokud robot neni pod dohledem.

Vyjméte nadobu na smésny odpad, pokud se robot nabiji nebo pokud se nebude pouzivat.
Pokud mate v domacnosti koberce, konfigurujte omezené oblasti, abyste robotovi zabranili na
né najet.

Pokud je to nezbytné, pridejte nékolik kapek cisticiho pripravku. Nesmi byt korozivni.

Pro vyjmuti zékladny na mop stisknéte tlacitko uvolnéni a zatdhnéte smérem nahoru.
Upozornént:

Velké mnoZstvi Cisticiho prostfedku miZe ucpat vyvody vody.

Pro dokonalé vytfeni se doporucuje pred pouZzitim navlhcit mop.

Prvni uklid

Po instalaci robotického vysavace a nabijeci zékladny byste méli pred prvnim uklidem
postupovat podle nasledujicich kroka.

Zaprvé, robot se musi pfed prvnim pouzitim Uplné nabit. Doporucuje se nechat ho nabit pres
noc. Poté, co je robot Uplné nabity, mdzete spustit prvni Gklid a ulozit prvni mapu. Abyste tak
ucinili, aktivujte program Auto a silu vysavani Eco. Je velmi dilezZité postupovat podle téchto
krokU, aby robot zajel do vSech koutli domacnosti a celou ji zmapoval.

Pokud je vase domacnost prilis velkd a robot se vybije, nic se nedéje. Robot ma technologii
TotalSurface 2.0, takze sevratina nabijecizakladnu. Robot sipamatuje jak Gplnou, taki netiplnou
mapu. Jakmile se dobije, pokracuje v tklidu na misté, kde prestal, dokud nezmapuje cely povrch.
Robot mapuje bez presténi, takze se individualné prizptsobuje novym skutecnostem kazdé
domécnosti a neustale mapu vylepsuje.

5. FUNGOVANI

Svételny indikator se zméni z blikajici oranzové na nepferusovanou modrou v momenté, kdy
bude robot plné nabity a pfipraveny k pouzivani.

Robot nemdze fungovat s nizkym stupném nabiti.

Doporucent: odstrante vsechny kabely a prekézky z podlahy pfed tim, nez robot za¢ne pracovat,
abyste se vyhnuli nehodam a Skodam.

5.1. Tlacitka robota
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Obr. 15

Program AUTO

Stisknéte na robotovi tlacitko zapnuti, aby zacal automaticky uklizet v programu Okraje
a potom pokracoval v cyklu programu Nahodny. Poznd, kde uz uklidil, a kde jesté ne. Robot
automaticky naplanuje cestu tklidu pfimo béhem tklidu. Pokud Fidite robota v tomto programu
manualné, prepocitd svoji cestu, takze je mozné, Ze bude znovu uklizet i na mistech, kde uz
byl. Pro zajisténi efektivniho Gklidu robota nefidte manuélné béhem automatického programu.
Diky technologii TotalSurface 2.0 se robot automaticky vrati na nabijeci zékladnu, pokud
dochézi baterie a po nabiti se vrati na predchazejici misto, aby uklid dokoncil.

Béhem své cesty udéla robot malou zastavku, aby znovu zvazil svoji cestu a naplénoval cestu
nasledujiciho Uklidu. Délka této zastavky zavisi podle domacnosti.

Poznémka: robot usporadané uklizi ve ¢tvercich o rozloze 4x4 m, takze mize vyjet z mistnosti,
aby tuto oblast obsahl. Neméjte strach, uklidi vsechno.

Program navratu domd

Stisknéte na robotovi tlacitko navratu domu a poslete ho na nabijeci zédkladnu. Tento program
muzete aktivovat kdykoli béhem jakéhokoli cyklu Gklidu, robot prestane uklizet a automaticky
se vrati na nabijeci zékladnu.

Robot pojede na nabijeci zakladnu tou nejkratsi cestou diky paméti map a inteligentni funkci
navratu domd. Jakmile dokondi cyklus Uklidu anebo pokud je baterie témér vybitd, diky
technologii TotalSurface 2.0 robot se také automaticky vrati na nabijeci zékladnu, aby nez(stal
vybity.

UPOZORNENI: vyjméte zasobnik na smésny odpad béhem nabijeni.

5.2. Dalkové ovladani

Obr. 16

Programovani

Stupné sily (Turbo/Normal/Eco)
Navrat domd

Hodiny

Manualni kontrola
Zapnuti/Pauza

Program Okraje

Noukwhe

Sparovani dalkového ovladani

Pokud robot nereaguje na dalkové ovladani, nasledujte tyto kroky:

Drzte na ovladani stisknuté tlacitko Okraje po dobu 5ti vterin, ovladéani se dostane do médu
sparovani. Obrazovka zobrazi 8888.

Prijimac dalkového ovlédani se po 5ti vtefinach aktivuje a dostane se do médu sparovani.
Robot prijme signal z dalkového ovladani a dalkové ovladani zacne znovu fungovat. Obrazovka
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ukaze, ze proces sparovani je dokoncen.
Pokud proces sparovani selze, dalkové ovladani ukaze 8888 a po 30ti vtefinach vyjde z médu
sparovani.

Né&sledujici operace a programy se mizou aktivovat pomoci dalkového ovladani.

Programy

Po prvnim zapnuti robot provede mapovani a zapamatovani, nez zacne uklizet. Pouzijte
program Auto a silu Eco. Takto zajistite, ze mapa se vytvori na 100 %.

Poznémka: pred pouzitim se ujistéte, ze svételny indikator je rozsviceny modre. Je to znameni,
Ze robot je zapnuty. Pokud neni, stisknéte na dalkovém ovladani jakékoli tlacitko, abyste ho
zapnuli.

Program Auto

Obr. 17

Stisknéte na robotovi tlacitko zapnuti, aby zacal automaticky uklizet v programu Okraje
a potom pokracoval v cyklu programu Nahodny. Poznd, kde uz uklidil, a kde jesté ne. Robot
automaticky naplanuje cestu tklidu pfimo béhem tklidu. Pokud Fidite robota v tomto programu
manualné, prepocitad svoji cestu, takze je mozné, ze bude znovu uklizet i na mistech, kde uz
byl. Pro zajisténi efektniho Uklidu robota nefidte manualné béhem automatického programu.

Diky technologii TotalSurface 2.0 se robot automaticky vrati na nabijeci zékladnu, pokud
dochazi baterie a po nabiti se vrati na predchazejici misto, aby Uklid dokoncil. BEhem své cesty
udéld robot malou zastavku, aby znovu zvazil svoji cestu a naplénoval cestu nasledujiciho
Uklidu. Délka této zastavky zavisi podle domacnosti.

Poznamka: robot usporddané uklizi ve ¢tvercich o rozloze 4x4 m, takZze miiZe vyjet z mistnosti,
aby tuto oblast obsahl. Neméjte strach, uklidi vSechno.

Program Okraje

Obr.18

Stisknéte na dalkovém ovladanitlacitko Okraje a robot zacne uklizet kolem okrajd. Automaticky
uklidi kolem celého povrchu a pak se automaticky vrati rovnou na nabijeci zékladnu. Pokud
nevyrazil z nabijeci zékladny, vrati se na vychozi misto.

Poznamka: stisknéte tlacitko stupil vykonu pro zménu mezi témito 3mi programy: Eco/
Normal/Turbo.

Program navratu domu

0br.19

Stisknéte tlacitko Navrat dom( na dalkovém ovlddani a robot se automaticky vrati na nabijeci
zakladnu. Tento program muzete aktivovat kdykoli béhem jakéhokoli cyklu uklidu, robot
prestane uklizet a automaticky se vrati na nabijeci zakladnu. Robot pojede na nabijeci zakladnu
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tou nejkratsi cestou diky pameéti map a inteligentni funkci navratu doma.

Jakmile dokon¢i cyklus tklidu anebo pokud je baterie témér vybitd, diky technologii TotalSurface
2.0 robot se také automaticky vrati na nabijeci zédkladnu, aby nezdstal vybity. Po nabiti se vrati
k uklidu pfesné misto, kde prestal.

Poznamky:

Odstrante nddobu na smésny odpad pred nabitim robota.

Ujistéte se, Ze je mistnost uklizena, aby se robot mohlbez problém vratit na nabijeci zéakladnu.

Funkce

Preruseni

Béhem provozu robota, stisknéte v aplikaci, na dalkovém ovladani anebo na robotovi tlacitko
zapnuti, abyste Gklid prerusili, a stisknéte ho znovu pro pokracovani v tklidu.

Standby

Robot vstoupi automaticky do médu standby po 5ti minutach bez aktivity.

Stisknéte tlacitko zapnuti v aplikaci, na dalkovém ovladani nebo na robotovi a robot se znovu
zapne.

Upozornént:

Po 12ti hodinach bez aktivity se robot automaticky vypne.

Pokud se robot nabiji, do médu standby se neprepne.

Stupné saciho vykonu
Stisknéte tlacitko sily sani na dalkovém ovladani a vyberte pozadovanou silu. Vyberte Eco
(mald sila), Medium (stfedni sila) nebo Turbo (maximalni sila).

Programovani

Upozornéni: robota neni mozné programovat z vice jak jednoho zafizeni najednou. Ujistéte se,
ze ho programujete z aplikace anebo z dalkového ovladani.

Robota je mozné naprogramovat, aby zajistil co nejvyssi efektivitu Uklidu. Nastaveni hodiny
a programu Uklidu by se mélo udélat pres dalkové ovladani. Po naprogramovani bude robot
uklizet kazdy den podle toho, co ma v planu.

Poznédmka: nez zacnete s programovanim, Uklidu a nastavenim hodin, ujistéte se, Ze je robot
zapnuty a ze svételny indikator je rozsviceny.

Aktualni cas

Obr. 20

Drzte stisknuté tlacitko hodin po dobu 3 vtefin. Dvé prvni Cislice, které odpovidaji hodinam,
zacnou blikat.

Pouzijte smérova tlacitka nahoru a doll pro nastaveni aktualniho ¢asu. Poté pouzijte smérova
tlacitka vpravo a vlevo pro zménu hodin a minut a zopakujte predchazejici postup.

Obr. 21
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Stisknéte znovu tlacitko hodin pro ulozeni zmén.

Naprogramovani dklidu

Drzte stisknuté tlacitko programovani po dobu 3 vtefin. Dvé prvni Cislice, které odpovidaji
hodinam, zacnou blikat.

Obr. 22

Pouzijte smérova tlacitka nahoru a dold a tlacitko pro nastaveni naprogramovaného casu. Poté
pouzijte smérova tlacitka vpravo a vlevo pro zménu hodin a minut a zopakujte predchazejici
postup.

Obr. 23

Stisknéte znovu tlacitko "programovani” pro ulozeni zmeén.

Pro zruseni naprogramovaného dklidu nasledujte tyto kroky:

Nastavte hodiny na dalkovém ovladani na 00:00 a ulozte zmény.

Vypnéte robota stisknutim tlacitka po dobu 1 minuty a znovu ho zapnéte.

Poznémka: robot vyda pipnuti, aby dal védét, ze se zmény ulozily.
Poznamka: po vyméné baterii v dalkovém ovlédani je nutné naprogramovat hodiny i robota.

Podsvicené tlacitko:

Zapnuto: modré nepreruSované svétlo.

Vybita baterie: oranzové pomalu blikajici svétlo.
Nabijent: blikajici oranzové svétlo.

Nastaveni sité: modré svétlo pomalu blika.
Zapnuti/aktualizace firmware: modré blikajici svétlo.
Chyba: cervené blikajici svétlo.

6. MOBILNi APLIKACE A PRIPOJENI WI-FI

Pro to, abyste odkudkoli mohli pouzivat vSechny funkce robota, doporucujeme stéahnout
aplikaci Conga 4000 App. Budete moct robota Gcinné kontrolovat a uZit si dokonaly dklid.

Vyhody aplikace:

Kontrolujte svého robota jednoduse a intuitivné.

Zacnéte uklizet odkudkoli.

Konfigurujte a programujte kazdy den.

Uzijte sirtizné programy tklidu. Auto, spirala, dvakrat, pfesnost, inteligentni a omezena oblast,
manualni, hloubkové cisténi, drhnuti, okraje a ndvrat domd.

Vizualizace toho, jak robot vytvari interaktivni mapu béhem uklidu.

Inteligentné ovladejte mapy diky funkci Room Plan, ktera dovoluje spojit, rozdélit a pojmenovat
mistnosti. Navic vytvarejte a programujte vlastni plany dklidu mistnosti, které si prejete uklidit,
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v jakém programu a s jakym vykonem.

Zkontrolujte vycistény povrch a potfebny cas.

Méjte pristup k historii vasich tklidd.

Aplikace je kompatibilni se sitémi Wi-Fi 5 gHz.

*Tento robot Conga je kompatibilni s virtualnim zvukovym asistentem Alexa a Google Assistant.

KONFIGURACE:
Obr. 24
1. Stahnéte aplikaci Conga 4000 z App Store nebo Google Play.

2. Vytvorte si profil pomoci emailu a hesla.
3. Potvrdte registraci.

4. Pridejte svého robota Conga.

5. PFipojte se na sit Wi-Fi.

Upozornént:

Jméno Wi-Fi a heslo nemohou presahnout 32 bitd.

Pokud prFipojeni k siti selze, nasledujte tyto kroky:

Stisknéte tlacitko On/Off po dobu 5ti vtefin, robot prejde do programu pozastaveni a svételny
indikator Wi-Fi zacne rychle blikat. Oznacitak, Zze doslo k chybé pFipojeni. Zkuste robota pfipojit
nasledovanim krokd v predchozi sekci.

Pokud pfipojeni znovu selze, zkontrolujte nasleduijici:

Robot je pFilis daleko od routeru.

Jste zadali spravné heslo Wi-Fi.

Z aplikace mlzete pouzivat nasledujici programy:

Program Auto

Po zvoleni tohoto programu zacne robot uklizet ¢tverce 4x4 m. V tomto prostoru dokonci
jeden cyklus ndhodného uklidu a nasledné dalsi v programu okraje. Po skonceni dklidu se
automaticky vrati na nabijeci zakladnu.

Je mozné ho aktivovat z aplikace anebo pres dalkové ovladani.

Poznémka: je mozné, Zze robot vyjede z mistnosti, aby dokoncil tklid jednoho z vySe zminénych
kvadrantl. Neméjte strach, neovlivni to fungovani robota.

Program Okraje
Po zvoleni tohoto programu zacne robot uklizet kolem zdi a nabytku.
Je mozné ho aktivovat z aplikace anebo pres dalkové ovladani.

Program Spiréala

Po zvoleni tohoto programu zacne uklizet z jednoho mista a bude krouzit ve spirdle smérem
ven.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

CONGA | 161

4490



CESTINA

Program intenzivniho vytirani

Aktivovanim tohoto programu se robot bude pohybovat sem a tam a napodobovat opravdové
pohyby mopu. Zacne uklizet v programu Okraje, potom v programu Nahodny a nakonec se vrati
pfimo na nabijeci zakladnu.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

Program Manual

Abyste spustili manuélni dklid, pouzijte v aplikaci smérova tlacitka na dalkovém ovladdani nebo
v aplikaci, abyste robota navedli pfesné na mista, kterd chcete uklidit.

Je mozné ho aktivovat z aplikace anebo pres dalkové ovladani.

Program navratu domu

Mdze se aktivovat kdykoli béhem jakéhokoli cyklu Uklidu. Robot se vrati pfimo na nabijeci
zakladnu.

Je mozné ho aktivovat pfimo na robotovi, z aplikace a nebo pres dalkové ovladani.

Program Inteligentni oblast

Poté, co jste uloZili mapu vasi domacnosti, vyberte tento program cisténi pro ndhodny pohyb.
Po dokonceni tklidu zvolené oblasti se inteligentné vrati pfimo na nabijeci zakladnu. Je mozné
zvolit vice nez jednu oblast najednou. Aktivuje Uklid jen ve vybrané zéné. Dojede na misto a
vrati se na zakladnu bez vysavani.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

Program Spot (Pfesny)

Vyberte tento program pro vycisténi jednoho mista na mapé do hloubky. Vyuzijte maximalni
sily robota. Robot bude Cistit vybrané misto 2x2 m ndhodnym pohybem a po dokonceni tklidu
se vrati pfimo na nabijeci zékladnu. Aktivuje Uklid jen ve vybrané zéné. Dojede na misto a vrati
se na zakladnu bez vysavani.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

Omezené misto

Zvolte tento program a oznacte na mapé konkrétni oblasti, které si neprejete, aby robot uklidil.
Je mozné zvolit vice nez jednu oblast najednou.

Je mozné ho aktivovat pouze z aplikace.

Program Dvakrat

Zvolte tento program, abyste vasi domacnost poradné uklidili.

Je mozny ho kombinovat s programy Okraje, Spiréla, Pfesny nebo Inteligentni oblast. Robot
uklidi vSechno dvakrat a vrati se pfimo na zakladnu.
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7. CISTENi A UDRZBA

Centralni kartac

1. Otocte robota a stisknéte centralni tlacitko uvolnéni pro odstranéni vika.

2. Vytéhnéte centralni kartac a vycistéte prihradku.

3. Vycistéte centralni kartac prilozenymi nastroji a pokud je to nutné, vycistéte ho vodou s
mydlem.

4. Vratte centralni kartac na své misto a zavrete kryt.

Poznamka: abyste zajistili optimalni fungovani, vyménte centralni kartac kazdych 6-12 mésicl

(v zavislosti na typu a frekvenci pouziti).

Obr. 25

1. Krytcentralniho kartace
2. Priruba

3. Centrélni kartac

4. Prihradka

Kartac ze silikonu

Obr. 26

Pro vycisténi silikonového kartace, nasledujte kroky v pfedchozim odstavci pro jeho vyjmuti a
vycistéte ho vodou a mydlem. Opatrné ho ususte a pred novou instalaci se ujistéte, ze funguje
spravneé.

Kartac Jalisco

Obr. 27

Pro vycisténi kartace Jalisco, nasledujte kroky v predchozim odstavci pro jeho vyjmuti a
vycistéte ho vodou. Opatrné ho ususte a pfed novou instalaci se ujistéte, ze funguje spravné.

Nadoba na necistoty

Obr. 28

1. Vyjméte nddobu na necistoty.

2. Otevrete kryt nddoby na necistoty a vyprazdnéte ji.

3. Pouzijte kartac na cisténi pro odstranéni necistot z vnitfni strany.
4. Znovu instalujte nddobu na necistoty do robota.

Nadoba na smésny odpad

Obr. 29

1. Vyjméte nadobu na smésny odpad.

2. Oddélte prihradku na necistoty od zbytku nadoby.

3. Vyjméte prihradku na necistoty a vyprazdnéte ji.

4. Pouzijte kartac na cisténi pro odstranéni necistot z vnitfni strany.
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5. Vratte prihréddku na necistoty do zbytku nddoby na smésny odpad.

6. Znovu instalujte nddobu na smésny odpad do robota.

7. Pokud jste pouzivali program vytirani, vylejte vodu z nadrzky a napustte ji ¢istou vodou,
abyste ji vycistili. Znovu vylejte vodu, nez nadrzku vratite znovu do robota.

Vysoce Gcinny filtr

Obr. 30

1. Vytdhnéte vysoce ucinny filtr a protfepejte ho, abyste ho zbavili vSech necistot.
Doporucent:

Vyménite vysoce Ucinny filtr zhruba kazdé 3 mésice, podle typu a frekvence pouzivani.
2. C(istéte filtr pravidelns, abyste zabranili ucpani.

3. Filtr mOZete Cistit vlaZznou vodou bez mydla. Dikladné ho ususte.

Bocni kartac

Obr. 31

Pravidelné vyjméte a Cistéte bocni kartace.

Doporucent: abyste zajistili optimalni fungovani, vyménte bocni kartace kazdé 3 mésice (v
zavislosti na typu a frekvenci pouZiti).

Senzor proti padu

Obr. 32

Pravidelné Cistéte senzor proti padu mékkym hadfikem.
Upozornént: Pristroj vzdy prevazejte vypnuty a v originalni krabici.

8. VYMENA A NABITi BATERIE

Nepouzivejte baterie, nabijecky nebo nabijeci zékladny odlisné od téch poskytnutych firmou
Cecotec.

Nepouzivejte baterie, které se nedaji znovu nabit.

Nevytahujte, nerozebirejte nebo se nesnazte baterie ani nabijeci zakladnu opravit.
Neumistujte nabijeci zékladnu blizko zdrojl tepla.

Nepouzivejte na Cisténi zadné casti tohoto produktu vlhky hadrik.

Vyndejte baterii a skladujte ji na bezpecném a suchém misté, pokud robota po néjaky cas
nebudete pouzivat. Doporucuje se baterii nabit jednou za mésic, aby nedoslo k jejimu poskozeni.
Baterievzadném pripadé nevyhazujte. Doporucujeme je odevzdat profesionalnim organizacim,
aby se o né postaraly.
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Problém

Regenf

Robot se nezapne nebo nezacne uklizet.

Robot nemuze fungovat s nizkym stupném
nabiti. Nechejte ho pred pouzitim nabit.
Teplota mistnosti je pod nulou nebo presahuje
50 °C. Pouzivejte robota v mistech, kde je
pokojova teplota ve zminéném rozmezi.

Robot se nenabiji nebo se nemdze vratit na
nabijeci zakladnu.

Mezi robotem a zakladnou je mnoho
prekazek, presunte nabijeci zékladnu na misto
bez prekazek.

Vycistéte nabijeci terminal

Ujistéte se, Ze tlacitko zapnuti je zapnuté.
Robot je od zakladny prilis daleko.

Presunte ho bliz a zkuste to znovu.

Pred zakladnou je prilis malo mista nebo
nabijeci termindl neni Cisty. Ujistéte se, ze
nabijeci terminal je Cisty.

Robot nefunguje spravné.

Vlypnéte robota, stisknéte tlacitko a znovu ho
zapnéte.

Jakmile je robot zapnuty a venku z nabijeci
zakladny, drzte stisknuté tlacitko navratu

na zakladnu, dokud robot nevyda pipnuti.
Okamzité tlacitko prestante tisknout a
stisknéte ho poté, co robot zapipa. Takto se
robot resetuje.

Robot béhem dklidu vydava neobvyklé zvuky.

Centralni kartac, boc¢ni kartace nebo kolo
mohou mit namotané necistoty. Robota
zastavte a vycistéte ho.

Robot neuklizi porféddné anebo ztraci necistoty.

N&doba na necistoty je plna. Vyprazdnéte
ho a vycistéte vysoce ucinny filtr, pokud je
zaneseny.

Vycistéte vysoce ucinny filtr, pokud je
zaneseny.

Centralni kartac¢ mé namotané cizi téleso.
Vycistéte ho.
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Robot se nemohl pripojit k siti Wi-Fi.

Sit Wi-Fi ma Spatny signal. Zkontrolujte ho.
Pripojeni k Wi-Fi je nestabilni. Restartujte
router, zkontrolujte, jestli nenf dostupna
néjaka aktualizace a zkuste to znovu.

Ujistéte se, Ze na vasem telefonu jsou vypnuta
data. Usnadnite tak pripojeni robota.

Robot neuklidil podle naprogramovaného
programu.

Zkontrolujte, jestli robot neni v médu

Noc a zmérte mdéd. Robot neuklizi podle
naprogramovaného, pokud je v médu NOC.
Ujistéte se, Ze je robot pripojeny k siti. Bez
pripojeni nemuze uklizet podle pozadavk(.

Robot se nevrati na nabijeci zakladnu po
dokonceni presného uklidu anebo zmeénf
pocatecni misto.

Robot zmapuje a spocita novou cestu po
dokonceni presného uklidu anebo zmeénf
pocatecni misto.

Pokud je nabijeci zékladna pFilis daleko

od robota, nebude se moct automaticky
vratit. Odneste robota na nabijeci zékladnu
manualné.

Robot se nevratil k dklidu.

Ujistéte se, ze robot neni v médu NOC. V tomto
mddu se k Gklidu nevrati. Pokud ho vratite

do nabijeci zakladny manualné, k tklidu se
nevrati.

Robot nikdy nesleduje pfimku.

Ujistéte se, Ze je robot spravné pripojeny k siti
a vzdycky v dobrém dosahu Wi-Fi sité.

Selhalo spojeni mezi telefonem a robotem.

Ujistéte se, Ze robot a nabijeci zékladna jsou
v dobrém dosahu Wi-Fi, restartujte router a
zkuste ho pripojit znovu.

Robot nedokonéi program Okraje spravné.

Vycistéte opticky senzor jemnym hadrikem,
preneste robota na jiné misto a zkuste to
znovu.

10. TECHNICKE SPECIFIKACE

Reference produktu: 05437
Produkt: Conga 4490
100-240V~50/60 Hz
Baterie: 14,8 V, 6400 mAh

Kmitoctova padsma: 2.412-2.472 GHz 5150-5.250 5.250-5.350 GHz 5.470-5.725 GHz

Maximalni emisni vykon: 16 dBm
Vyrobeno v (iné | NavrZeno ve Spanélsku
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11. RECYKLACE ELEKTROSPOTREBICU

Evropska smérnice 2012/19/€U o odpadnich elektrickych a elektronickych
zafizenich (OEEZ) specifikuje elektrospotfebice, které se nemaiji recyklovat
spolu s ostatnim komunalnim odpadem. Tyto elektrospotrebice se musi
zlikvidovat samostatné, aby se tak dosahlo co nejlepsi recyklace a vyuziti
materiald, a timto se omezil dopad, ktery by lidé mohli mit na Zivotni
prostredi.

Symbol preskrtnutého kontejneru pripomind povinnost zlikvidovat tento
produkt spravné.

Pro obdrzeni detailnich informaci o nejvhodnéjSim mozném zplsobu naloZeni s vasim
elektrospotrebicem, a/nebo o bateriich, kontaktujte mistni Grady.

12. ZARUKA A TECHNICKY SERVIS

Tento produkt mé zaruku 2 roky od data zakoupeni v pfipadé, ze zédkaznik disponuje fakturou
nebo dokladem o koupi a produkt je v perfektnim stavu a nakldadad se s nim adekvatnim
zplsobem tak, jak je uvedeno s vtomto navodu na pouziti.

Zaruka nezahrnuje:

Pokud byl produkt pouzivan nad svoji kapacitu anebo uzitnost, byl Spatné pouzivan, utrpél
naraz, byl vystaven vlhkosti, ponofen do tekutiny nebo jiné korozivni substance, a jakoukoli
vinu pripsatelnou spotrebiteli.

Pokud byl produkt rozmontovan, modifikovan anebo opravovan servisem neautorizovanym
oficialnim servisem Cecotec.

Pokud byl problém zavinén normalnim pouzivanim a opotfebenim soucastek.

Zarucni servis kryje veskeré defekty zavinéné béhem vyroby po dobu 2 let na zakladé platné
legislativy, s vyjimkou spotfebnich dild. V pFipadé Spatného zachazeni ze strany spotfebitele
neni zarucni servis odpovédny za opravu.

Pokud se stane, ze na vyrobku najdete zédvadu nebo budete mit dotaz, spojte se s oficialnim
zakaznickym servisem Cecotec na telefonnim €isle +34 96 321 07 28.
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