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1. YCTAHOBK A U NOACOEAVUHEHMUE 3APAOHOU CTAHUMUM @

Cwm. en. 3.2 u 3.3 pykosodcmea nonb3osamerns

1. YcTaHOBUTE 3apsagHYI0 CTaHLMIO HA OTHOCUTENBHO POBHON NOBEPXHOCTM B LIEHTPE CKalLlMBaeMOW NnoLwagmn, ocTaBune
A0CTaTOYHOE NPOCTPaHCTBO Nepes 3apsAHONCTaHLMen.

2. MopcoeanHuTe kabenb HU3KOTO HANPSKEHNSA UCTOYHMKA MMTAHUSA K 3apPSAHON CTaHL MU U UICTOYHUKY NMUTaHKS.

3. MNoacoeanHUTE UCTOMHUK NUTaHUS K LUTENCENbHON po3eTke HanpsixeHnem 100—240 B.

4. MomecTute pobOTM3NPOBAHHYIO FA30HOKOCUITKY Ha 3apsiAHYI0 CTaHLMI, YTOObLI BaTapes 3apshkanach, Noka Bbl MPoKagbiBaeTe
OrpaHUYnTENbHbIV MPOBOA. YCTAHOBUTE rMaBHbIN BbIKII0YATENb B NOMNOXeHMe 1.

2. PASMEWWLEHUWE OFTPAHUYUTENBHOIO U HANPABNAIOWEIO NPOBOAA

Cwm. rn. 3.4 pykoBoAcTBa nonb3oBaTtens

1. MpoTAHUTE orpaxaatoLimnii nposos, y6eamsLmnch B TOM, YTO OH 0GpasyeT 3aMKHY TbI KOHTYP BOKPYT CKalUXBaeMOW NioLLaau.

2. Cpoenaiite MOHTaxHy'o NeTIo ANs NOAKM0YEHUS HanpaBnsioLwero nposoaa.

3. MpoBeanTe HanNpaBnAOLWMIA NPOBOS K TOYKE NOACOeAUHEHUS Ha OrpaHnYMTensHOM npoBose. M3beraiite npoknaabiBath
npoBoA B repMeTUYHbIX yrrax.

3. NTOACOEAMHEHMUE OrPAHUYUTENIBHOIoO " HANPABNAIOLWEIO NPOBOAA

Cwm. en. 3.5 pykosodcmea rnonb3oeamerns

1. 3akpenute HanpaBnsOLWMIA NPOBOA B hMKcaTopax B AHULLE 3apsaHON CTaHUMN.

2. PackpowiTe coeguHUTENb U NOMECTUTE NPOBOAA B Na3bl COEANHUTENS.

3. CoxmunTe coeguHMUTENN APYr C APYrOM C MOMOLLIbIO MIIOCKOry6ueB.

4. OTpexbTe nanuwkn nposoga. OTpexsre 1-2 CM HaZ COeANHUTENAMMU.

5. MpuxMnTEe COEAUHNTENN K KOHTaKTHbLIM BbiBOAAM, OTMeYeHHbIM AL (neBbii) n AR (npaBbliit), Ha 3apsgHoN cTaHumu. BaxHo,
4TOObI NPaBkI NPOBOS ObiN NOACOEAUHEH K MPABOMY KOHTAKTHOMY LUTLIPIO, @ NEBLIA MPOBOA — K TEBOMY KOHTAKTHOMY LUTHIPIO.

6. MNogkniounTe COeAMHUTENb K KOHTAaKTHOMY LUTBLIPIO Ha 3apsiAHOM CTaHLMK, KOTOPbIA MMeeT o603HaveHne Guide
(Hanpasnstowun).

4. NOACOEAVHEHME HANPABNAIOLWEIO NPOBOAA K OFTPAHUYUTEJIBHOMY
neroBony

Cwm. an1. 3.6 pykosodcmea nosib3ogamerisi

1. OTpexbTe orpaxaatoLLmin NpoBo Kycadykamu B LLeHTpe neTnu, kotopas beina caenaHasn. 2.2,
2. CoeaunHuTe HaNpaBnsOLWMIN 1 OrpaxgatoLL i NPOBOAA C NOMOLLLI0 COOTBETCTBYOLLMX COeANHUTENBbHBIX MydT. CoxXMuTe
coeauHUTENW 40 YyNopa C MOMOLLbIO KeLen.

5. 3ANYCK U OCTAHOBKA

Cwm. an1. 4.3 u 4.4 pykosodcmea ronb3o08amens

3ANYCK

1. OTKponTE KpbILWKY, HaxxaB kHonKy STOP.

2. MNepeBeauTe rnaBHblii BolkMoYaTenb B nonoxexune 1. MNpu nepBom 3anycke Bam HyxHo 6yaeT BbibpaTh YeTbipexaHayHbi PIN-koa.
3. 3aTeM HaxmMuTe KHonky "START” 1 3aKpOWTE KPbILLKY.

OCTAHOBKA
HaxxmuTte kHonky STOP.

6. HACTPOUKA FrA30HOKOCMUJIKM B COOTBETCTBUMU C PASMEPAMMU BALUErO
FA30OHA

Cwm. en. 6.3 pykosodcmea nons3oeamers

Pesynbtathl cKaluMBaHNs 3aBUCAT OT BpEMEHU paboThbl Fa30HOKOCUIKKU. HacTponTe BpeMs CkaluMBaHUS B COOTBETCTBUN C
pa3mepamu BaLlero y4yacTka npu nomowm yHkumm Tatmep. OnpenenvTe, B Kakoe BpeMs AHS A0MKHa paboTtaTe po6oTM3npoBaHHas
rasoHokocuska. PobotnsuposaHHas ra3oHokocunka obpabatbiBaeT okono 43a paboTtaTth B cpeHEM NO 7 4YaCOB B AeHb.

7. TEXHUYE’CKOE OBCINYXUWUBAHME
Cwm. 2n. 8 pykosodcmea nonb308ameris

1. Kpome Toro, rnaBHbI BeIKIOYaTeNb CNeayeT ycTaHaBnmBaTh B nonoxeHne 0 npu BbINONHEHUM NoObIX paboT Ha waccu, B ToM
yucrne Npu OYUCTKE U 3ameHe Hoxel. [1ns Hanbonee aheKTUBHOrO KOLLEHUS CrieayeT perynsapHo NPoU3BOANTb 3aMeEHY
nes3Bun.

2. Hukorga He ncnonb3ynTe MOWKY BbICOKOTO AaBeHNs Uy Aaxke BOAONPOBOA AN YNCTKM pOBOTU3MPOBAHHON ra30HOKOCUITKN.
Takxe KkaTeropmyeckm 3anpeLLaeTcs MCNonb3oBaTh A5 OYUCTKN paCTBOPUTENMN.

3. B cnyyae pucka rposbl cnegyeTt 0TCOeANHUTb BCE COEANHEHUS C 3apsSAHON CTaHLmMen (TMTaHne, orpaHnyYnTeNbHbIN NPOBOA U
HanpaBnsLWLMIA NPOBOL).

4. Mepepn noMelleHneM baTapen Ha 3MMHee XpaHeHne CrneayeT NOMTHOCTLIO ee 3apsanTb.



1. LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE JA UHENDAMINE @
Vt kasutusjuhendi peatiikke 3.2 ja 3.3

1. Asetage laadimisjaam to0piirkonna keskele, nii et selle ees oleks palju vaba ruumi ja see asuks suhteliselt
horisontaalsel pinnal.

2.Uhendage toiteallika madala pinge kaabel laadimisjaama ja toiteallikaga.

3.Uhendage toiteallikas 100-240 V seinakontakti.

4. Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni laadida, kuni paigaldatakse piirekaabel. Liikake pealuliti
asendisse 1.

2. PIIRDE- JA JUHTKAABLI PAIGUTAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikki 3.4

1. Paigaldage piirdekaabel, veendudes, et see moodustab tédpiirkonna imber ringi.

2. Jatke ava kohta, kuhu hiljem Ghendatakse juhtkaabel.

3. Suunake juhtkaabel piirdekaablil kohta, kus juhtkaabel hiljem Uhendatakse. Valtige kaabli paigaldamist teravnurkade
all.

3. PIIRDE- JA JUHTKAABLI UHENDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatlikki 3.5

1. Kinnitage juhtkaabel laadimisjaama all asuvatesse kiirlukustitesse.

2.Avage konnektor ja asetage kaabli otsad mélema konnektori siivenditesse.

3. Vajutage konnektorid tangide abil kokku.

4.L.digake Uleliigne piirdekaabel ara. Léigake konnektoritest 1 kuni 2 cm kauguselt.

5. Vajutage konnektorid laadimisjaamal olevatele kontaktndeltele, mis on tahistatud kirjadega AL (vasakpoolne) ja AR
(parempoolne). Oluline on jargida, et parempoolne juhe on parempoolse klemmi kiljes ja vasakpoolne juhe
vasakpoolse klemmi kiljes.

6. Uhendage konnektor laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on tahis Guide (juht).

4. JUHTKAABLI UHENDAMINE PIIRDEKAABLIGA
Vt kasutusjuhendi peatlikki 3.6

1. Ldigake piirdekaabel trossildikuriga labi selle aasa keskelt, mis moodustati punktis 2.2.
2.Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades komplektis olevaid tihendusosi. Vajutage muhvid kullinokk-tangide abil
taielikult kokku.

5. KAIVITAMINE JA SEISKAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikke 4.3 ja 4.4

KAIVITAMINE

1. Avage kaas, vajutades STOPP-nupule.

2.Lukake pealiiliti asendisse 1. Kui teete seda esimest korda, algab kaivitusjada, kus saate muuhulgas valida
neljakohalise PIN-koodi.

3. Vajutage nuppu START ja sulgege kate.

SEISKAMINE

Vajutage STOPP-nupule.

6. SEADISTAGE NIIDUK VASTAVALT OMA MURUPLATSI SUURUSELE
V't kasutusjuhendi peatlikki 6.3

Niitmistulemused sdltuvad niitmisajast. Seadistage niitmisaeg vastavalt oma aiale, kasutades Timer funktsiooni. Teie
maarate, millisel kellaajal robotniiduk peab td6tama. Robotniiduk niidab umbes 43 m? tunnis. Naiteks kui teie aias on 300 m?
niidetavat murupinda, peaks robotniiduk td6tama keskmiselt 7 tundi paevas.

7. HOOLDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikki 8

1. Pealliliti peab olema seatud asendisse 0 kdikide raami all tehtavate t66de ajal, nagu naiteks puhastamise voi terade
vahetamise ajal. Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid regulaarselt vahetada.

2. Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki puhastamiseks kdrgsurvepesurit voi voolavat vett. Puhastamiseks ei tohi
kunagi kasutada lahustit.

3. Aikesetormiohu korral tuleb kaik laadimisjaama iihendused (toide, piirde- ja juhtkaabel) lahti ihendada.

4. Enne aku hoiustamist talveperioodiks tuleb see hooaja I6ppedes taielikult tais laadida.



1. UZLADESANAS STACIJAS IZVIETOSANA UN PIESLEGSANA @

Lietotaja rokasgramata aplikojiet nodalas 3.2 un 3.3

1. UzladéSanas staciju novietojiet darba zonas vidi uz horizontalas virsmas ta, lai tas priekSpuseé paliktu daudz brivas

vietas.

2.Savienojiet stravas padeves zema sprieguma kabeli ar uzlades staciju un stravas padevi.

3. Savienojiet stravas padevi ar 100-240 V sienas kontaktligzdu.

4. Kameér izklasiet ierobezojoso vadu, novietojiet robottehnikas zales plaveju uzladesanas stacija, lai uzladétu ta
akumulatoru. Galveno slédzi pagrieziet 1. pozicija.

2. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA IZVIETOSANA

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.4 nodalu

1. 1zklajiet ierobeZojoSo vadu ta, lai tas ieskautu darba zonu.
2. Atstajiet cilpu taja vieta, kur vélak pieslégsiet virzoSo vadu.
3. lzvadiet virzoSo vadu I1dz ierobeZojo8a vada vietai, kur ir jaizveido savienojums. Neizklajiet vadu lauzita Iinija.

3. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet 3.5 nodalu

1. Nostipriniet virzo$o vadu fiksatoros, kas atrodas uzlades stacijas apaksa.

2. Atveriet savienotaju un ievietojiet vada galus katra savienotaja kontakta.

3. Ar knipstangam saspiediet vienu savienotaju ar otru.

4.Nogrieziet atlikuSos ierobezojo$a vada galinus. Grieziet 1-2 cm attaluma no savienotajiem.

5. Spiediet savienotajus uz uzlades stacijas kontakttapas, kas apziméta ar AL (kreisa puse) un AR (laba puse). Ir svarigi, lai
labas rokas vada gals tiktu pieslégts pie labas rokas kontakta, bet kreisais — pie kreisa kontakta.

6. Pieslédziet savienotaju pie uzladésanas stacijas kontakta, kur$ apziméts ar ,Guide“.

4. VIRZOSA VADA UN IEROBEZOJOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.6 nodalu

1. Ar stieples Skérém pargrieziet ierobezojoso vadu cilpinas vidusdala, kas aprakstits 2.2 punkta.
2. Ar pievienotajam uzmavam savienojiet virzo$o vadu ar ierobezojoSo vadu. Ar gumijas knaiblém saspiediet kopa
savienotajus.

5. IEDARBINASANA UN APSTADINASANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet nodalas 4.3 un 4.4

IEDARBINASANA

1. Atveriet parsegu un nospiediet STOP pogu.

2. lestatiet galveno slédzi 1. pozicija. Kad to darisiet pirmo reizi, iedarbinadanas seciba saksies ar bridi, kad, vél bez citam
veicamajam darbibam, bsiet izvélgjies Cetrciparu PIN kodu.

3. Nospiediet iedarbinasanas pogu START un aizveriet parsegu.

APSTADINASANA

Nospiediet STOP pogu.

6. NOREGULEJIET PLAVEJU ATBILSTOSI SAVAM MAURINA PLATUMAM

Lietotaja rokasgramata aplikojiet 6.3 nodaju

PlauSanas rezultati ir atkarigi no plausanas laika. Izmantojot Taimera funkciju, noregulgjiet plauSanas laiku atbilstoSi savam
darzam. Jums ir janosaka, cik daudz laika stradas robottehnikas plavéjs pa dienu. Robottehnikas zales plavéjs noplau;j
apmeéram 43 m? stunda un diena. Piemérs: Ja Jlsu darza maurina platiba ir, pieméram, 300 m?, robottehnikas zales plavéjam
jastrada videji 7 stundas diena.

7. TEHNISKA APKOPE

Lietotaja rokasgramata aplikojiet 8 nodalu

1. BaroSanas slédzim vienmér jabat iestatitam 0 (izslégts) pozicija, stradajot ar zales plavéja zemSasijas dalu, pieméram,
tirot vai mainot asmenus. Lai sasniegtu labako plauSanas rezultatu, regulari nomainiet asmenus.

2.Nekada gadijuma robottehnikas zales plavéja tiriSanai neizmantojiet augstspiediena mazgataju vai pat tekoSu adeni.
Plavéju nedrikst tirtt ar Skidinatajiem.Plaveju nedrikst tirit ar Skidinatajiem.

3.Viharveszély esetén a téltéallomas valamennyi csatlakozasat (tap, hataroldhuzal és vezetéhuzal) szét kell kapcsolni.
pérkona negaiss.

4.Sezonas beigas pirms ziemas uzglabasanas uzladéjiet akumulatoru pilntba.



1. IKROVIMO STOTIES PASTATYMAS IR PRIJUNGIMAS @

Zitirékite naudotojo vadovo 3.2 ir 3.3 skyrius

1. lkrovimo stotj pastatykite darbo zonos viduryje ant kuo horizontalesnio pavirSiaus taip, kad priesais jg likty daug atviros
erdvés.

2. Maitinimo Zemos jtampos kabeliu jkrovimo stotj sujunkite su maitinimo tinklu.

3. Jjunkite maitinimo kabelj j 100-240 V elektros lizda.

4. Kol klosite kontdro kabelj, robotg vejapjove palikite jkrovimo stotyje jkrauti baterijg. Pagrindinj jungiklj pasukite j 1 padét;.

2. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO KLOJIMAS

Zidrékite naudotojo vadovo 3.4 skyriy

1. Paklokite kontlro kabelj taip, kad jis apjuosty darbo zona.
2. Palikite kilpg toje vietoje, kur véliau prijungsite gido kabel;.
3. Nuveskite kreipiamajj kabelj prie to konttro kabelio tasko, prie kurio jj prijungsite. Netieskite kabelio lauzyta linija.

3. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS

Zitirékite naudotojo vadovo 3.5 skyriy

1. Gnybtais pritvirtinkite kreipiamajj kabelj prie jkrovimo stoties apacios.

2. Atidarykite jungtis ir kabelio galus jkiSkite j kiekvienos jungties iSémas.

3.Replémis suspauskite vieng jungt;j su kita.

4. Likusius kontdro kabelio galiukus nukirpkite. Kirpkite 1—-2 cm atstumu nuo junggiy.

5. Prijunkite jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybty, pazymeéty AL (kairioji) ir AR (deSinioji). Svarbu deSinjjj kontdro
kabelio galg prijungti prie deSiniojo kontaktinio iSvado, o kairjjj — prie kairiojo iSvado.

6. Jungtj prijunkite prie jkrovimo stoties kontaktinio iSvado, pazymeéto ,Guide” (gidas).

4. GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS PRIE KONTURO KABELIO

Zitirékite naudotojo vadovo 3.6 skyriy

1. Vielos zirklémis perkirpkite kontlro kabelj kilpos, padarytos 2.2 punkte, viduryje.
2.Pridedamomis jungiamosiomis movomis prijunkite gido kabelj prie kontiro kabelio. Movas visiSkai suspauskite
universaliomis replémis.

5. PALEIDIMAS IR SUSTABDYMAS

Zitirékite naudotojo vadovo 4.3 ir 4.4 skyrius

PALEIDIMAS

1. Atidarykite gaubtg ir paspauskite STOP mygtuka.

2. Pagrindinj jungiklj pasukite | 1 padétj. Kai Sitai atliekate pirmg karta, pradedate paleidimo seka, kurios metu be kity
procedury pasirenkate ir keturiy skaitmeny PIN koda.

3. Paspauskite START (uZvedimo) mygtukg ir uzdarykite gaubta.

STABDYMAS

Paspauskite STOP mygtuka.

6. VEJAPJOVE SUREGULIUOKITE PAGAL SAVO VEJOS PLOTA

Zitirékite naudotojo vadovo 6.3 skyriy

Pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo trukmés. Norédami sureguliuoti pjovimo laikg pagal savo sodg naudokite Laikmacio
funkcija. JUs nusprendziate, kiek laiko per dieng robotas vejapjoveé turi dirbti. Robotas vejapjové per valandg nupjauna
mazdaug 43 m? vejos plotg. Pavyzdziui, jeigu jisy sodo vejos plotas 300 m?, robotas vejapjove turi dirbti vidutiniskai 7
valandas per diena.

7. PRIEZIURA
Zitirékite naudotojo vadovo 8 skyriy

1. Tvarkant roboto vejapjovés porémj, pavyzdziui, valant ar kei€iant peilius, batina nustatyti pagrindinio jungiklio iSjungimo
(0) padetj. Norint tinkamai nupjauti Zole, reikia reguliariai keisti peilius.

2.Niekada roboto vejapjovés neplaukite nei auksto slégio plovimo jrenginiu, nei tekanciu vandeniu. Negalima Zoliapjoves
valyti tirpalu.

3. Jeigu artéja audra su perkinija, reikia atjungti visas jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, konttro kabelio ir gido
kabelio).

4. Baterija turi bati visiSkai jkrauta sezono pabaigoje pries Ziemos laikyma.
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0.Zemsprieguma kabelis
1. lerobezojoSais vads un
virzo8ais vads*
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10. Zemos jtampos kabelis
11. Kabelis kontdrui ir gidui*
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15. Matuoklis
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* Jtraukta j montavimo komplekta,

nejtraukiama jsigijant robotg

vejapjove.
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