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Tisztelt vevo!

Orvendiink, hogy a STIHL mellett déntétt.
Termékeinket csticsminéségben
fejlesztjik ki és gyartjuk, tgyfeleink
szilkségleteinek megfelelden. igy nagy
megbizhatésagu termékek jonnek létre,
extrém igénybevétel esetén is.

A STIHL a szerviz terén is csucsmindséget
nyUjt. Markaszerviziink kompetens
tanacsadast és betanitast, valamint atfogo
miszaki segitséget nyujt.

K&szonjuk bizalmat, és sok 6romét
kivanunk a STIHL terméke hasznalataval.

(Jis ¢

Dr. Nikolas Stihl

FONTOS! HAS,ZNéLAT ELOTT
OLVASSA EL ES ORIZZE MEG.
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2. A hasznalati atmutatéhoz

2.1 Altalanos informaciék

Ez a hasznalati utasitas a 2006/42/EC jelii
EK-iranyelv értelmében a gyart6 altal
kiadott eredeti hasznalati utmutaténak
mindsul 2006/42/EC.

A STIHL folyamatosan dolgozik a
termékpaletta tovabbfejlesztésén, emiatt
fenn kell tartanunk a termékkialakitas, a
technolégia és a felszereltség
megvaltoztatasanak jogat.

igy a jelen fiizet adatai és abrai alapjan
semmiféle igény nem tdmaszthaté.

A jelen hasznalati utasitasban adott
esetekben olyan modellek leirasa is
szerepelhet, amely nem minden
orszagban kaphatok.

Ezt a haszndlati utasitast szerzdi jogok
védik. Minden jog fenntartva, kilénds
tekintettel a sokszorositas, a forditas és az
elektronikus rendszerek segitségével
torténd feldolgozas jogara.
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2.2 Orszagok szerinti valtozatok

A STIHL a célorszagtél fliggéen eltérd
csatlakozédugokkal és kapcsoldkkal
szerelt gépeket szallit.

Az abrakon Euro csatlakozéval
rendelkezd gépek lathatok — a mas kivitell
csatlakozoval szerelt gépeket ugyanilyen
médon kell a hal6zathoz csatlakoztatni.

2.3 Utmutaté a hasznalati atmutato
olvasasahoz

Az abrak és a szévegek adott kezelési
|épéseket irnak le.

A gépen talalhat6é valamennyi szimbélum
magyarazata megtalalhaté a jelen
hasznalati atmutatéban.

Az abrak nézépontja:

A ,bal“ és a ,jobb“ értelmezése a
hasznalati Gtmutatéban:

A kezel6 a gép mogott all (munkahelyzet),
és a haladasi iranyban el6refelé tekint.

Hivatkozas fejezetre:

Kapcsolodé és tovabbi magyarazatot
nyUjté fejezetekre és pontokra nyil hivja fel
a figyelmet. A kdvetkez6 példaban egy
fejezetre torténd utalas lathato: (= 3.)

Szo6vegrészek jeldlése:

A leirt utasitasok az alabbi példakban
lathaté modon lehetnek jeldlve.

A felhasznal6 beavatkozasat igényld
kezelési |épések:

e |azitsuk meg az 1-es csavart
csavarhtzoéval, huzzuk meg a 2-es kart

Altalanos felsorolasok:
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— atermék sportrendezvényeken vagy
egyéb versenyeken valé hasznalata

Kiemelt jelent6ségii sz6vegrészek:

A kiemelt jelent6ségl szbvegrészek
hangsulyozasa érdekében ezeket a
részeket a hasznalati dtmutatéban az
alabbi szimbolumok egyikével jeldljuk.

Veszély!

Figyelmeztetés balesetveszélyre és
sulyos személyi sériilésekre. A leirt
tevékenységet sziikséges vagy
tilos elvégezni.

Figyelem!

A Figyelmeztetés személyi sériilések
veszélyére. A leirt tevékenység
lehetséges vagy valészin(i
sérulésektdl 6v meg.

Vigyazat!
A leirt tevékenységgel kénny(

sérilések, ill. anyagi karok
kerllhetok el.

o | Megjegyzés

1 | A gép tokéletesebb hasznalatara
vagy a lehetséges hibas kezelés
elkertilésére vonatkozé informacié.

Abrara hivatkozé szévegrészek:

A gép hasznalatahoz sziikséges bizonyos
abrak a hasznalati utasitas legelején
talalhatok.

A hasznalati utasitas szdvegrészei 2
mellett lathat6 fényképezégép- 1

szimboélum az abraoldalakon
talalhaté megfelel6 abrara
hivatkozik.

Abrak szovegrészekkel:

Az adott abrara vonatkozé, az abran
lathato alkatrészekre utalé szamokat
tartalmazé kezelési |épések kdzvetlendl
az abra utan talalhatok.

Példa:

Az iranyitogombok (1) a menikén belli
navigaciéra szolgalnak, a beallitasok
megerdsitése és az egyes menipontok
megnyitasa az OK gomb (2) segitségével
torténik. A, Vissza” gomb (3) segitségével
lehet kilépni a meniikbdl.
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3. A gép leirasa

3.1 Robotfiinyiro

1 Mozg6 csapagyazasu burkolat 7  STOP gomb (= 5.1)
(= 5.5), ( 5.6) 8 Els6 kerék

2 Toltécsatlakozok: 9 Nyirészerkezet
csatlakoztatas a dokkol6 10  Mindkét oldalan készordlt flinyiro
allomashoz kés (= 16.4)

3 Hatso kerék 11 Meneszté tarcsa

4 Hordfogantyd (= 21.1)

5 Levehetd vezérlékonzol (= 3.3),
(= 15.2)

6 Teker6gomb a vagasmagassag-
allitashoz (= 9.5)
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3.2 Dokkol6 allomas

1 Alaplemez

2 Kabelvezetdk a hatarolé huzalhoz
(= 9.11)

3 Halézati adapter
4 Levehetd burkolat (= 9.2)

5 Toltécsatlakozok:
csatlakoztatas a robotflinyiréhoz

6 Kezel6panel
gombbal és LED-del (= 13.1)

7 Gomb
8 LED-kijelz6
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3.3 Vezérl6konzol

14:57 tal (1

A

Dokkoléhoz

Inditas

|

1 Iranyitbgombok:

a robotflinyiré iranyitasa (=> 15.6)

navigalas a menukben (= 11.1)
2 OK gomb:

kézi nyiras (= 15.6)

navigalas a menuikben (= 11.1)
3 »Vissza” gomb:

navigalas a menukben (= 11.1)
4 Nyirasi gomb:

kézi nyiras (= 15.6)

az aktiv id6ktél figgetlen

nyiras (= 15.5)
5 Es6érzékeld (= 11.11)
6 Grafikus kijelz6
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4. A robotfiinyiré miikodése

4.1 Mikodési elv

v E3
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A robotflinyirét (1) a flives tertletek
automatikus nyirasara tervezték. A gép a
gyepet véletlenszer(ien kivalasztott
Gtvonalak mentén nyirja.

A nyirasi teriilet hatarainak
felismeréséhez a terilet koral hatarolo
huzalt (2) kell lefektetni. Ezen halad
keresztll a dokkol6 allomas (3) altal
kibocsatott huzaljel.

A nyirasi tertleten |évé elmozdithatatlan
akadalyokat (4) itkdzésérzékel6
segitségével érzékeli a robotflinyird. A
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hatarol6 huzallal le kell valasztani a nyirasi
tertletr6l azokat a tertleteket (5),
amelyeken a robotflinyironak nem szabad
keresztiilhaladnia, valamint azokat az
akadalyokat, amelyeknek nem (itkdzhet
neki a gép.

Bekapcsolt automatika esetén a
robotflinyir6 az aktiv idok alatt (= 11.7)
magatol elhagyja a dokkold allomast, és
elkezdi a flinyirast. Az akkumulator
feltdltéséhez a robotflinyiré dnalléan
visszatér a dokkol6 allomasra. Az

LAlapértelmezett” nyirasiterv-tipus
kivalasztasakor a robotflinyir6 a teljes
aktiv id6 alatt nyir, illetve télti magat. A
,Dinamikus” nyirasiterv-tipus esetén a
nyirasi és toltési ciklusok aktiv idékon
beliili szamat, illetve idétartamukat
teljesen automatikusan hatarozza meg a

gep.



Az automatikus nyirasi funkcié
kikapcsolasakor, illetve az aktiv idéktol
fliggetlen nyirasi ciklusok esetén a nyirasi
gombbal, illetve az ,Inditds” meniben
indithat6 el a nyiras. (= 11.5)

A STIHL robotflinyird

megbizhaté médon,

zavartalanul

Uzemeltetheté masik
W robotflinyirék kézvetlen

kozelében. Az

elektromagneses
hullamok kibocsatasa szempontjabél a
huzaljel eleget tesz az EGMF (Eurdpai
Kertigép-gyartok Egyesilete)
szabvanyanak.

4.2 Kézi nyiras

A robotflinyiréval (1) kézi vezérlés mellett,
a kézi vezérlési flinyir6 gépekhez
hasonléan is nyirhaté a gyep. Ehhez
vegylk ki a vezérlékonzolt (2), a
,Bbvebben” meniiben valasszuk ki a ,,Kézi

10

nyiras” lehetéséget, kapcsoljuk be a
flinyir6 kést és a kerékhajtast, majd
haladjunk a robotflinyiré mogoétt. (= 15.6)

o | Kézinyirasnal az itkbzésérzékeld
1 | és a szegélyhatarolas inaktiv.

5. Biztonsagi berendezések

A gép a biztonsagos kezelés érdekében
és a szakszer(itlen kezelés
megakadalyozasa érdekében tobb
biztonsagi berendezéssel van felszerelve.

Sériilésveszély!

Ha valamelyik biztonsagi
berendezésen hibat észlel, akkor a
gépet tilos izembe helyezni.
Forduljunk szakszervizhez,
lehetéség szerint STIHL
szakszervizhez.

5.1 STOP gomb

A robotflinyir6 felsé részén lévé piros
STOP gomb megnyomasaval azonnal
leallithato a gép miikodése. A flinyird kés
néhany masodpercen belil leall, és a
kijelz6n megjelenik a ,STOP gomb
megnyomva” Uzenet. Amig az tzenet
aktiv, a robotflinyird biztonsagos
allapotban marad, és nem helyezhet6
lzembe. (= 24.)

Bekapcsolt automatika esetén
az lizenet OK gombbal torténd Aj
megerdésitését kovetden a gép L
rakérdez, hogy folytassa-e az
automatikus m(ikodést.

Az Igen lehet8ség kivalasztasa esetén a
robotflinyird a nyirasi terv szerint nyirja
tovabb a teriletet.

A Nem lehet&ség kivalasztasakor a

robotflinyiré allé helyzetben marad a
nyirasi terlleten, és az automatika
kikapcsol. (= 11.7)

e | A STOP gomb hosszabb ideig tarté
1 | lenyomasa a gépzarolast is
bekapcsolja. (= 5.2)

5.2 Zarolt gép

A robotflinyirét minden esetben
zarolni kell a karbantartasi és

tisztitasi munkalatok, valamint a
szallitas és az ellendrzés el6tt.

Bekapcsolt gépzarolas mellett a

robotflinyird nem helyezhet6 tizembe.

A gépzarolas az alabbi médokon
kapcsolhato be:

— a STOP gomb hosszan tart6
lenyomasaval,

- a,,Boévebben” meniiben,
— a,Biztonsag” meniben.

A gépzarolas bekapcsolasa a
»Bovebben” meniiben:

e A ,B&vebben” meniiben valasszuk ki az
JMOWR® zarolasa” lehetéséget, majd
er6sitsiik meg az OK gombbal.

(= 11.8)

A gépzarolas bekapcsolasa a
»Biztonsag” menii segitségével:

e A Bbvebben” meniiben nyissuk meg a
~Beallitasok” és ,Biztonsag” almeniit.
(= 11.15)

e Valasszuk ki a,Zarolt gép” lehetéséget,
majd erésitsiik meg az OK gombbal.

A gépzarolas feloldasa:

e A gép szlikség esetén barmelyik gomb
megnyomasaval készenléti allapotba
kerul.
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e Oldjuk fel a robotflinyiré
gépzarolasat a megjelenitett
billentyllkkombinaciéval. Ehhez a
megjelenitett sorrendben kell
megnyomni a nyirasi gombot és az
OK gombot.

P‘uﬁ

5.3 Védoéburkolatok

A robotflinyiré olyan biztonsagi
védéboritasokkal rendelkezik, amelyek
megakadalyozzak, hogy véletlenl
hozzank érhessen a flinyird kés és a gép
altal kidobott lenyirt f.

Elsésorban a burkolat latja el ezt a
feladatot.

5.4 Kétkezes kezelés

Kézi nyiras esetén a flinyiré kés
csak ugy indithaté be, hogy a jobb

©

hiivelykujjunkkal lenyomva tartjuk +
az OK gombot, majd a bal L=

hivelykujjunkkal megnyomjuk a
nyirasi gombot. Ezt kdvetéen csak a
nyirasi gombot kell lenyomva tartani a
nyirashoz.

5.5 Utkozésérzékeld

A robotflinyirét mozgé burkolattal
szerelték fel, amely Utkozésérzékel6ként
szolgal. A gép azonnal megall, ha az
automatikus miikédés soran adott
minimalis értéknél (10 cm) magasabb,
szilard, a talajon elmozdulni nem képes
akadalynak Utkozik. Ezt kdvetéen
megvaltoztatja a menetiranyt, és folytatja a
nyirasi ciklust. Amennyiben az
Utkozésérzékeld tul gyakran jelez, a
flnyird kést is leallitja a gép.
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A gép bizonyos erdvel tkozik az

A akadalyoknak. A kevésbé szilard
akadalyokat, illetve a kdnny
targyakat (pl. a kis viragcserepeket)
emiatt felborithatja, illetve
karosithatja.

A STIHL azt javasolja, hogy
tavolitsuk el az akadalyokat, illetve
hataroljuk kéril azokat elzart
terliletekkel. (= 12.9)

5.6 Felemelés elleni védelem

A robotflinyir6 azonnal megszakitja a
nyirasi ciklust, ha a burkolatanal vagy a
hordfogantyunal felemelik. A flinyiré kés
ilyenkor néhany masodpercen belil leall.

5.7 Délésérzékel6

Ha miikddés kdzben a meredekség a
megengedettnél nagyobb, a robotflinyiréd
azonnal iranyt valt. Felborulas esetén a
kerékhajtas és a flinyiré motor kikapcsol.

5.8 A kijelz6 megvilagitasa

M(ikddés kézben a kijelzd megvilagitasa
aktiv. A megvilagitasnak kdszénhetben a
robotflinyird helye sététben is j6l lathato.

5.9 PIN kérése

Bekapcsolt PIN-kérés esetén
figyelmeztet6 hangjelzés hallhat6 a
robotflinyir6 megemelését kdvetden, ha
egy percen belil nem irjak be a PIN-kédot.
(= 11.15)

A robotflinyiré kizarélag a mellékelt
dokkol6 allomassal tizemeltethetd. Masik
dokkolé allomast parositani kell a
robotflinyirohoz. (=> 11.15)

A STIHL az ,Alacsony”, a

@ -Kbzepes” vagy a ,Magas”
biztonsagi fokozat beallitasat
javasolja. Igy biztosithat6, hogy
jogosulatlan személyek nem
helyezhetik tizembe a robotflinyirét
masik dokkol6 allomassal, illetve
nem valtoztathatjak meg a
beallitasokat vagy a programozast.

5.10 GPS-védelem

Az RMI 632 C és RMI 632 PC modelleket
GPS-vevdvel lattak el. Aktiv GPS-es
védelem esetén a gép tulajdonosa
értesitést kap, ha a gépet a dokkterileten
kivil helyezik izembe. Emellett a kijelz6n
a PIN koéd megadasat kéré lizenet jelenik
meg. (= 14.5)

e | Javaslat:
1 | Mindig kapcsoljuk be a GPS-es
védelmet. (= 11.15)

6. A biztonsag érdekében

6.1 Altalanos informaciék

A géppel valé munkavégzés
koézben feltétlendl tartsuk be az
alabbi balesetvédelmi

eléirasokat.

Az els6 lizembe helyezés el6tt
figyelmesen olvassuk el a teljes
hasznalati utasitast. A
hasznalati utasitast gondosan
meg kell 6rizni a késébbi hasznalathoz.
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Az alabbi 6vintézkedések
elengedhetetlenek a személyi biztonsag
érdekében, azonban a felsorolas nem
teljes kor(i. A gépet mindig el6relatoéan,
felel6sségteljesen kell Gzemeltetni, és
szem el6tt kell tartani, hogy a felhasznalo
felelés a mas személyeket ért balesetekért
vagy azok tulajdonanak karosodasaért.

A ,hasznalat” magaban foglalja a
robotflinyirén, a dokkolé allomason és a
hatarol6 huzalon végzett 6sszes munkat.

,Felhasznalénak” minésiilnek a
kovetkezok:

— a robotflinyirét Ujraprogramozo, illetve
a meglévd programot megvaltoztaté
személyek,

— a robotflinyiron munkalatokat végzé
személyek,

— a gépet lzembe helyez6 vagy
bekapcsol6 személyek,

— a hatérolé huzalt lefektetd vagy
felszed®d, illetve a dokkol6 allomast
telepitdé vagy leszerelé személyek.

Ebben a hasznalati utasitasban az
iMOW® alkalmazas hasznalata is
Lhasznalatnak” mindsul.

A gépet csak kipihenten, j6 szellemi és
fizikai kondiciéban szabad hasznalni.
Egészségugyi panaszok esetén javasolt
az orvos megkérdezése arrél, lehetséges-
e a géppel t6rténd munkavégzés. A
reakcioképességet befolyasold
gyogyszerek szedése, alkohol, illetve
kabitészerek fogyasztasa utan tilos a
géppel dolgozni.

Ismerkedjink meg a gép kezel6észerveivel
és hasznalataval.

A gépet csak olyan személyek
hasznalhatjak, akik elolvastak a hasznalati
utasitast, és értenek a gép kezeléséhez.
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Az els6é Gzembe helyezés el6tt a
felhasznalénak térekednie kell arra, hogy
szakszer(i és gyakorlati eligazitadsban
részesiljon. Az eladénak vagy mas
szakembernek el kell elmagyaraznia a
felhasznalénak, hogyan hasznalhaté a
gép biztonsagosan.

Az eligazitas soran kilénodsen arra kell
felhivni a figyelmét a felhasznalénak, hogy
a géppel végzett munkahoz fokozott
Ovatossag és koncentracio sziikséges.

A kockazatok a gép el6irasszer(
hasznalata esetén sem kiiszéboélhetdk ki
teljesen.

Fulladas miatti életveszély!

A csomagoldanyaggal jatszé
gyermekeket fulladasveszély
fenyegeti. A csomagoléanyagot
mindig tartsuk tavol a
gyermekektol.

Csak olyan személyeknek adjuk kdlcsén
vagy bérbe a gépet, akik alapvetéen
ismerik ezt a modellt és kezelését. A
hasznalati utasitas a gép része, és mindig
mellékelni kell hozza.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a felhasznalo
fizikailag, érzékszervileg és mentalisan
képes miikodtetni, valamint hasznalni a
gépet. Ha a felhasznal¢ fizikailag,
érzékszervileg vagy mentalisan
akadalyoztatott, akkor csak felel6s
személy felligyelete vagy iranyitasa alatt
dolgozhat vele.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a felhasznal6
nagykor(, vagy az adott orszag
szabalyozasai értelmében felligyelettel
szakmai képzésben vesz részt.

n Figyelem - balesetveszély!

Nyiras kdzben ne engedjik a
gyermekeket a nyirasi
terlletre és a gép kozelébe.

Nyiras kdzben ne engedjik a
kutyakat és mas haziallatokat
a nyirasi terlletre és a gép
kozelébe.

Biztonsagi okokbol a STIHL

altal jovahagyott tartozékok és kiegészitd
berendezések szakszer( felszerelésén
kivil a gép minden médositasa tilos, és a
garancia megsz(inéséhez vezet. A
jévahagyott tartozékokkal és kiegészité
berendezésekkel kapcsolatban a STIHL
szakkereskeddknél tajékozodhat.

Klléndsen tilos a gépen a villanymotorok
teljesitményének vagy fordulatszamanak
a moédositasara iranyulé beavatkozast
végezni.

Nem szabad olyan valtoztatasokat
végezni a gépen, amelyek a zajkibocsatas
ndvekedéséhez vezetnek.

A gép szoftverét biztonsagi okokbol soha
nem szabad modositani vagy manipulalni.

Kozterileten, parkokban, sportpalyakon,
Ut mentén, mez6- és erdégazdasagi
Uzemekben térténd hasznalat soran
kilénos 6vatossag sziikséges.

A géppel tilos targyakat, allatokat vagy
személyeket — kiilonésen gyerekeket —
szallitani.

Soha ne engedjiik, hogy masok —
kildnésen gyermekek — a robotflinyiréval
htzassak magukat vagy arra fellljenek.
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Figyelem — balesetveszély!

A robotflinyirét automatikus fliapolashoz
és kézi flinyirashoz tervezték. Az ettdl
eltérd alkalmazas nem megengedett, mert
veszélyes lehet vagy a gép
karosodasahoz vezethet.

A felhasznalé testi épségének
veszélyeztetése miatt a gépet nem szabad
tobbek kozétt az alabbiakra hasznalni:

— bokrok, sévények és cserjék nyirasara,
— futéndvények nyirasara,

— flidpolasra tetékerteken és
virdgladakban,

— fa- és s6vénynyesedék apritasara,

— gyalogutak tisztitasara (felszivas,
leftjas),

— talajegyenetlenségek, pl.
vakondtlrasok elegyengetésére.

6.2 Ruhazat és felszerelés

Viseljink vastag,
@ csUszasmentes talpd labbelit,
[ e ——— T 1z
és soha ne dolgozzunk mezitlab

vagy példaul szandalban a kévetkezé
esetben:

— a robotflinyiré vezérl6konzol
segitségével torténé mozgatasanal,

— amikor megkozelitjik a miikédé
robotflinyirét,

— agyep kézi nyirasakor. (= 15.6)

A telepités, a karbantartasi
munkalatok, valamint a gépen
és a dokkolé allomason végzett
egyéb munkalatok soran mindig
viseljink megfelel6 munkaruhat.
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Soha ne viseljiink laza ruhazatot, 16g6
ékszert, nyakkend6t vagy salat, amely
beakadhat a mozg6 alkatrészekbe.

A kovetkez6 esetekben feltétlentl
viseljlink hosszl nadragot:

— amikor megkozelitjuk a miikodé
robotflinyirét,

— agyep kézi nyirasakor.

Karbantartasi és tisztitasi
munkalatok soran, a huzal
lefektetésekor és
felszedésekor, valamint a
dokkolé allomas régzitésekor mindig
viseljink vastag keszty(it.
Aflinyiré késen végzett munkalatok soran,
valamint a rogzité cévekek és a dokkold
allomas régzitéinek beutésekor kiléndsen
6vjuk a kezlinket.

A gépen végzendd munkalatok elétt
mindig fogjuk 6ssze és biztositsuk a
hosszu hajat (pl. fejkend&vel, sapkaval).

&

A régzité covekek és a dokkold
allomas rogzitéinek beltésekor
viseljink megfeleld
védészemiveget.
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6.3 Figyelem — elektromos sériilések
veszélye

Erintésvédelmi

szempontbél kiiléndsen A

fontos a halézati kabel,

valamint a hal6zati

aramités veszélyének elkeriilése
érdekében tilos sérult kabeleket,
aljzatokat és csatlakozékat vagy
nem eléirasszer(

Figyelem!

A Aramiitésveszély!
csatlakozédugé épsége. Az
csatlakozévezetékeket hasznalni.

ET

Ellenérizziik rendszeresen a
csatlakozovezetéket, kiilonos
tekintettel a sériilésekre és az
Oregedés jeleire (téredezés).

Kizarolag eredeti halozati csatlakozot
hasznaljunk.

A halozati csatlakoz6 nem hasznalhaté a
kovetkez6 esetekben:

— ha sérilt vagy elhasznalodott,

— haavezeték sérilt vagy elhasznalédott
— kiilénésen a halézati
csatlakozévezeték épségét és
oregedését kell ellendrizni.

A halozati kabel, valamint a halézati
csatlakoz6 karbantartasi és javitasi
munkait kizarélag szakember végezheti.

Aramiités veszélye!

Tilos sérilt vezetéket az elektromos
hal6zathoz csatlakoztatni vagy
megérinteni az elektromos halézatrél
torténd levalasztasa elétt.
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A halézati adapter csatlakozovezetékét
nem szabad atalakitani (pl. leréviditeni). A
halézati adapter és a dokkol6 allomas
kozotti kabelt nem szabad
meghosszabbitani.

A tapcsatlakozot csak szaraz és tiszta
allapotban szabad a dokkol6 allomas
elektronikajahoz csatlakoztatni.

A halézati adapter és a kabel nem lehet
tartésan nedves talajon.

Aramiités veszélye!

Tilos sérilt kabeleket, aljzatokat és
csatlakozoékat vagy nem el8iras szerinti
csatlakozévezetékeket hasznalni.

Mindig tgyeljink arra, hogy a hasznalt
halézati vezetékeket megfeleld biztositék
védje.

A csatlakozévezetéket nem a vezeték
hlazasaval, hanem a csatlakoz6 és az
aljzat szétvalasztasaval kell kihGzni.

A gép csak olyan tapellatashoz
csatlakoztathat6, amely legfeljebb 30 mA-
es kioldasi aramu hibaaram-
megszakitéval biztositott. Ezzel
kapcsolatos tovabbi informaciok
villanyszerel6tél kérhetok.

Ha a halézati csatlakozét épuleten kiviili
aramellatashoz csatlakoztatjak, akkor
kiiltéri dugaszoloaljzatot kell hasznalni. Az
adott orszagban érvényes tovabbi
el6irasokrol a villanyszerelé ad
tajékoztatast.

Ha a gép aramfejleszté berendezéshez
van csatlakoztatva, szem el6tt kell tartani,
hogy az aramingadozasok miatt
megsérilhet.

6.4 Akkumulator

Csak eredeti akkumulatort hasznaljunk.
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Az akkumulator kizarélag STIHL
robotflinyirékba térténd rogzitett
beépitésre alkalmas. Itt optimalis a
védelme, és akkor t6ltédik, amikor a
robotflinyiré a dokkolé allomason van.
Egyéb toltékészilék nem hasznalhaté. A
nem megfeleld toltékészilék hasznalata
aramutésveszéllyel, tiimelegedéssel vagy
maré akkumulatorfolyadék kidbmlésével
jarhat.

Soha ne bontsuk meg az akkumulatort.

Ugyeljiink arra, hogy az akkumulator ne
essen le.

Ne hasznaljunk hibas vagy deformalédott
akkumulatort.

Az akkumulatort tartsuk gyermek szamara
elérhetetlen helyen.

Robbanasveszély!

Ovjuk az akkumulatort a
kdzvetlen napfénytdl,

hétél és nyilt langtol. Az
akkumulatort tilos t(izbe dobni.

Az akkumulator kizarélag a =10
°C és +50 °C kozotti
hémérséklet-tartomanyban
hasznalhat6 és tarolhaté.

Ovjuk az akkumulatort az esétél
és a nedvességtdl — tilos
folyadékba meriteni.

Ne tegyuk ki az akkumulatort
mikrohullam( sugarzasnak vagy magas
nyomasnak.

Soha ne kdssiik 0ssze az akkumulator
érintkezdit fémtarggyal, révidzarlatot
okozva ezzel. A révidzarlat karosithatja az
akkumulatort.

A nem hasznalt akkumulatort
fémtargyaktol (pl. sz6gek, érmék,
ékszerek) tavol taroljuk. Ne hasznaljunk
fém szallitétartalyokat — Robbanas- és
tiizveszély!

Nem megfeleld hasznalat esetén az
akkumulatorbél folyadék folyhat ki —
kertiljik az érintkezést az
akkumulatorfolyadékkal! Ha az
akkumulatorfolyadék véletlenil a bérre
kerl, vizzel 6blitsiik le. Az
akkumulatorfolyadék szembe keriilése
esetén forduljunk orvoshoz. A kiémlé
akkumulatorfolyadék bérizgaté hatasu
lehet, égési és marasi séruléseket
okozhat.

Ne helyezziink targyakat az akkumulator
szell6zényilasaiba.

Tovabbi biztonsagi tudnivalék:
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

6.5 A gép szdllitasa

A robotflinyir6 megemelése és szallitasa
el6tt mindig zaroljuk a gépet. (= 5.2)

Szallitas el6tt hagyjuk lehini a gépet.

A gép megemelése és hordozasa soran
ne érjank a flinyird késhez. A robotflinyiré
kizarélag a hordfogantytinal emelhett fel,
soha ne nyuljunk a gép ala.

Vegytuk figyelembe a gép tomegét, és
szilkség esetén hasznaljunk megfelelé
segédeszkozt (emeldszerkezetet).

A gépet és az azzal szallitott
gépalkatrészeket (pl. dokkolé allomas)
megfeleléen méretezett
rogzitéeszkdzokkel (hevederek, kotelek
stb.) kell a rakfeluleten régziteni a jelen
hasznalati utasitasban szereplé régzitési
pontokon. (= 21.)
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A gép szallitdsakor be kell tartani a helyi
jogszabalyi eléirasokat, kiilondsen a
rakomanyok biztonsagara és a targyak
rakodoéfellleteken torténd szallitasara
vonatkoz6 el6irasokat.

Az akkumulatort ne hagyjuk autéban, és
soha ne tegyik ki kézvetlen napfénynek.

A litiumion-akkumulatorokat szallitaskor
kilbnésen gondosan kell kezelni,
elsésorban a révidzarlat
megakadalyozasara tgyeljink. Az
akkumulatort a sériilésmentes eredeti
csomagolasban vagy a robotflinyiroban
szallitsuk.

6.6 Uzembe helyezés elétt

Gy6z6djlink meg arrél, hogy a gépet
hasznal6 6sszes személy ismeri a
hasznalati utasitast.

Kovessik a dokkol6 allomas (= 9.) és a
hatarol6 huzal (= 12.) telepitésére
vonatkozé utasitasokat.

A hatarol6 huzalt és a halézati kabelt
megfeleléen a talajhoz kell régziteni,
nehogy botlasveszélyt jelentsen. A
huzalokat és a kabeleket ne vezessik at
szegélyeken (pl. jardaszegélyen, térkd
peremén). Ha a huzalokat és a kabeleket
olyan talajon fektetjik le, amelybe a
mellékelt rogzité covekek nem uthetdk be
(pl. térkd, jarda), hasznaljunk
kabelcsatornat.

Rendszeresen ellendrizzik a hatarold
huzal és a halozati kabel megfelel
elhelyezését.

A botlasveszély elkeriilése érdekében
mindig teljesen Ussik be a rogzitd
covekeket.
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A dokkolé allomast ne helyezzik el
nehezen belathat6 helyekre (pl. épiilet
sarka mogé), nehogy botlasveszélyt
jelentsen.

A dokkolé allomas telepitési helyét
lehetéleg Ugy valasszuk meg, hogy
csuszomaszok (pl. hangyak vagy csigak)
ne férhessenek hozza. Kilondsen a
hangyabolyokat és a komposztalé
berendezéseket kertiljik.

A hatarol6 huzal megfelel6 lefektetésével
zarjuk ki azokat a terlleteket, amelyeken a
robotflinyiré6 nem haladhat végig
biztonsagosan (pl. lezuhanas veszélye
miatt).

A STIHL aztjavasolja, hogy a robotflinyirét
kizarélag fuves terileteken és szilard
utakon (pl. kéburkolatd behajtokon)
mikodtessik.

A robotflinyird6 nem ismeri fel azokat a
helyeket, ahonnan leeshet (pl. a
szegélyeket, peremeket,
Uszémedencéket, tavakat). Ha a hatarol6
huzalt olyan helyek mentén fektetjik le,
ahonnan a gép esetleg leeshet, biztonsagi
okokbél 1 m-nél nagyobb tavolsagot
tartsunk a hatarol6 huzal és a
veszélyforras kozott.

Rendszeresen vizsgaljuk at a terepet, ahol
a gépet hasznalni fogjuk, és tavolitsunk el
minden kdvet, botot, drétot, csontot és
mas idegen targyat, amelyet a gép
kirepithet.

A hatarol6 huzal lefektetését kovetéen
vigytnk le minden szerszamot a nyirasi
tertletrol. A torétt vagy sérilt rogzité
covekeket ki kell htzni a flves talajbdl, és
hulladékként kell kezelni azokat.

Ellenérizziik rendszeresen a nyirni kivant
teriiletet, nincsenek-e rajta
egyenetlenségek, és szlikség esetén
szlintessik meg azokat.

Soha ne hasznaljuk a gépet, ha a védelmi
berendezések sériltek vagy nincsenek
felszerelve.

Tilos a gyart6 altal a gépbe épitett
kapcsol6- és biztonsagi berendezéseket
eltavolitani vagy athidalni.

A gép hasznalata el6tt ki kell cserélni a
hibas, elhasznalédott vagy sérdlt
alkatrészeket. A gép olvashatatlanna valt
vagy megsérilt figyelmeztet6 és
veszélyjelzéseit ki kell cserélni. A
poétmatricak és minden tovabbi
potalkatrész beszerezheté a STIHL
szakkeresked®knél.

n Sériilésveszély!
A kopott vagy sérlilt alkatrészek (pl.

tompa pengék) befolyasolhatjak a
készlilék biztonsagat, és sértilést
okozhatnak a felhasznalénak.

Uzembe helyezés elétt gyézédjiink meg
az alabbiakrol:

— Uzembiztos allapotban van a gép. Ez
azt jelenti, hogy a burkolatoknak és a
védelmi berendezéseknek felszerelve,
valamint kifogastalan allapotban kell
lennitk.

— Uzembiztos allapotban van a dokkolé
allomas. Az dsszes burkolatnak
megfeleléen felszerelve, kifogastalan
allapotban kell lennie.

— Agép el6irasszerlien felszerelt hal6zati
dugaszolbaljzathoz csatlakozik.

— Kifogastalan allapotban van a
csatlakozévezeték és a halozati
csatlakozédug6 szigetelése.

— Nincs elhasznalédva vagy megsériilve
a teljes gép (a haz, a burkolat, a
rogzitéelemek, a flnyird kés, a
késtengely stb.).
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— Az el6irasoknak megfelel6 allapotban
van a flinyir6 kés és a késrogzités
(megfeleld a rogzités, nem sériilt vagy
kopott a kés). (= 16.3)

— Nem hianyzik csavar, anyacsavar vagy
mas rogzitéelem, valamint ezek
mindegyike meg van hlzva. A laza
csavarokat és anyacsavarokat izembe
helyezés elétt meg kell hazni (tartsuk
be a meghuzasi nyomatékokat).

El kell végezni minden szlkséges
munkalatot, illetve szakszervizbe kell vinni
a gépet. ASTIHL cég erre a célraa STIHL
szakszervizeket ajanlja.

6.7 Programozas

Vegyuk figyelembe a villanymotoros kerti
gépek Gzemidejére vonatkozo helyi
eléirasokat, és az aktiv idéket ennek
megfeleléen programozzuk be. (= 14.3)

A programozast kiléndsen arra figyelve
alakitsuk ki, hogy a nyiras soran ne
tartézkodjanak gyermekek vagy allatok a
nyirni kivant tertleten.

Az RMI 632 C és RMI 632 PC
modelleknél a programozasnak az
iMOW® alkalmazas segitségével torténd
moédositasa olyan miikddést okozhat,
amelyre masok nem feltétlendl
szamitanak. Emiatt minden érintett
személyt el6zetesen értesiteni kell a
nyirasi terv megvaltoztatasarol.

Tilos a robotflinyirét
ontdézéberendezésekkel egyidejlileg
lizemeltetni, a programozast ennek
megfeleléen kell végezni.

Gy6z8djiink meg arrol, hogy a megfeleld
datumot és idépontot allitottuk be a
robotflinyiron. Sziikség esetén korrigaljuk
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a bedllitasokat. A helytelen értékek a
robotflinyiré véletlen elindulasahoz
vezethetnek.

6.8 Uzemeltetés kézben

® Tavol kell tartani masokat a
I veszélyes terilettél —kilondsen
a gyermekekre
és az allatokra
kell odafigyelni.

Soha ne engedjik a gyermekeknek, hogy
a robotflinyirét megkdzelitsék vagy azzal
jatsszanak.

Az RMI 632 C és RMI 632 PC
modelleknél a nyirasi ciklusnak az
iMOW® alkalmazas segitségével torténd
elinditdsa masok szamara varatlan lehet.
Emiatt minden érintett személyt
elézetesen értesiteni kell a robotflinyird
lehetséges miikodésérdl.

Soha ne hagyjuk a miikédé robotflinyirot
felugyelet nélkil, ha allatok vagy
személyek — kuléndsen gyermekek —
tart6zkodnak a kézelében.

Ha a robotflinyirét kdzterileten
Uzemeltetjuk, tablakat kell elhelyezni a
nyirasi terllet korll az alabbi széveggel:
~Figyelem! Automatikus flinyiré gép! Ne
menjink a gép kozelébe! Ugyeljiink a
gyermekekre!”

A\

Zivatar elétt, illetve villamcsapas veszélye
esetén huzzuk ki a hal6zati adaptert az
elektromos csatlakozoéaljzatbél. A
robotflinyirét ilyenkor nem szabad
Gzembe helyezni.

Figyelem — Sériilésveszély!
Soha ne tegye a kezét vagy a
labat a forgo alkatrészekre
vagy azok ala. Soha ne érjen
a forgo késhez.

Nem szabad megbillenteni vagy felemelni
a robotflinyirét, ha a villanymotor mikédik.

M(ikodé villanymotor mellett soha ne
prébalja meg megvaltoztatni a gép
bedllitasait.

A gépet biztonsagi okokbdl nem szabad
24°-nal (45%) meredekebb terileteken
hasznalni. Sériilésveszély!

24° meredekség 100 cm-es vizszintes
tavolsagra vetitve 45 cm-es fliggéleges
emelkedésnek felel meg.

s

45 cm

100 cm

LN Vegyik figyelembe a
\‘ . 7 vagobeszkéz utanforgasi idejét,
N7 ami a teljes ledllasig néhany
STOP masodpercet vehet igénybe.

M(kdédés kézben nyomjuk meg
a STOP gombot (= 5.1) a kovetkez6
esetekben:

— amenubeallitasok végrehajtasa, illetve
modositasa elbtt,

— a programozas beallitasa elbtt,
— avezérlékonzol kivétele el6tt.

Kapcsoljuk be a gépzarolast (= 5.2) a
kovetkez6 esetekben:

— a gép felemelése és hordozasa elbtt,
— agép szallitasa elétt,

— mielbtt a beszorult testek eltavolitasaba
vagy az eltdomédések
megszilintetésébe kezdulnk,

— aflnyir6 késen végzendd munkak elétt,
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— a gép ellenérzése vagy tisztitasa elétt,

— ha a gép idegen targyba Utkozétt, vagy
a robotflinyirén szokatlanul erés
rezgések lépnek fel —ebben az esetben
ellenérizni kell a gépet, kiléndsen a
vagoéegység (kés, késtengely,
késrogzités) épségét, és a gép
Ujrainditasa, illetve a géppel végzett
tovabbi munka el6tt el kell végezni a
szukséges javitasokat.

g Sérulésveszély!
Az erés rezgés altalaban hibara

utal.

A gépet kiildnésen sériilt vagy
elhajlott késtengellyel, illetve
flinyir6 késsel nem szabad Gizembe
helyezni.

Ha nem rendelkeziink a szlikséges
ismeretekkel, a végrehajtandé
javitasokat szakemberrel
végeztessik —a STIHL a STIHL
szakszervizeket javasolja.

A gép magara hagyasa el6tt végezzik el a
robotflinyird biztonsagi beallitasait, hogy
jogosulatlan személyek ne tudjak azt
tizembe helyezni. (= 11.15)

Tilos a gépet nyilt lang kézelében
lzemeltetni.
Kézi nyiras:
A gépet 6vatosan, a ,Kézi nyiras”

fejezetben foglalt utasitasok szerint kell
beinditani. (=> 15.6)

Csak napfény vagy megfelelé
mesterséges megvilagitas mellett
dolgozzunk.

A gép gombjait, kiiléndsen a nyirasi

gombot, soha ne régzitsiik mechanikusan.

A felhasznal6é mindig a gép mogott
tartézkodjon. Mindig tgyeljiink arra, hogy
a labunk elég tavol legyen a késtél.

0478 131 9754 D - HU

A megcsUszas, illetve elesés miatt
fennallé sérilésveszély megakadalyozasa
érdekében flinyiras kdzben soha ne
fussunk.

Klléndsen 6vatosan jarjunk el, amikor a
robotflinyirét megforditjuk, vagy magunk
felé huzzuk.

Nedves talajon a cslszasveszély miatt
fokozott balesetveszély all fenn.

Ekkor kiléndsen 6vatosan kell dolgozni a
megcsuszas megakadalyozasa
érdekében. Lehet&ség szerint kerdlni kell
a nedves talajon torténd kézi nyirast.

Ugyeljiink arra, hogy lejtés terepen mindig
stabilan alljunk, valamint kerdljuk a tdl
meredek lejtékon térténd nyirast.

A lejtére mer6legesen nyirjunk, sohase
felfelé vagy lefelé, és mindig lgyeljink
arra, hogy a robotflinyiré felett
helyezkedjiink el, igy ha esetleg
elveszitjik az uralmat a gép felett, a gép
nem haladhat at rajtunk.

A flves talajon 1évé nehezen lathato
targyakat (6nt6z6berendezések, col6pok,
vizcsapok, alapok, elektromos vezetékek
stb.) ki kell kertilni. Soha ne haladjunk at
ezeken a targyakon.

Soha ne haladjuk at szandékosan
akadalyokon. Kézi nyirasnal az
Utkozésérzékeld inaktiv.

A gép és az ahhoz tartoz6 kiegészitd
eszkozok lizemeltetése soran ne hajoljunk
elére, mindig tgyeljink az
egyensulyunkra, gondoskodjunk arrél,
hogy lejtds talajon is stabilan alljunk,
valamint arra, hogy mindig egyenletes
sebességgel haladjunk, soha nem
szaladva.

6.9 Karbantartas és javitasok
A tisztitasi-, javitasi- és
karbantartasi munkalatok el6tt
kapcsoljuk be a gépzarolast, és
allitsuk a robotfiinyirét szilard,
sik talajra.

pAo)

A dokkol6 allomason és a
hatarol6 huzalon végzendd
munkalatok elétt mindig htizzuk
ki a hal6zati adaptert.

Minden karbantartasi munka elétt hagyjuk
a robotflinyirét kb. 5 percig leh(ilni.

A halézati csatlakozovezetéket kizarédlag
hivatalos villanyszereld javithatja, ill.
cserélheti ki.

A gépen végzett munkalatok utan, az
Ujboli tzembe helyezést megel6zéen
ellenérizzik és sziikség esetén korrigaljuk
a robotflinyird programozasat.
Kllénosképpen a datum és a pontos idd
beadllitasara kell figyelni.

Tisztitas:

Rendszeres idékdzonként a teljes gépet
gondosan meg kell tisztitani. (= 16.2)

Soha ne iranyitsunk vizsugarat
(kGléndsen nagynyomast mosét) a motor
részeire, a tomitésekre, az elektromos
alkatrészekre és a csapagyakra. Ennek
figyelmen kivil hagyasa
meghibasodasokhoz, illetve draga
javitasokhoz vezethet. Ne tisztitsuk a
gépet folyd viz alatt (pl. kerti locsol6tomld
segitségével). Ne hasznaljunk agressziv
tisztitészereket. Ezek megsérthetik a
miianyag és fém alkatrészeket, ami
hatranyosan befolyasolhatja a STIHL gép
biztonsagos mikddését.
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Karbantartasi munkak:

Csak a jelen hasznalati utasitasban leirt
karbantartasi munkakat végezheti el a
felhasznalé, minden mas munkat
szakszervizben kell elvégeztetni.

Ha On nincs a szilkséges ismeretek vagy
segédeszkdzok birtokaban, mindig
forduljon szakszervizhez.

A STIHL azt javasolja, hogy a
karbantartasi és javitasi munkakat csak
STIHL szakszervizzel végeztesse el.

A STIHL szakszervizek munkatarsai
oktatasokon vesznek részt, és
rendelkezésikre allnak a cég altal kiadott
mUiszaki informaciok is.

Csak olyan szerszamokat, tartozékokat és
kiegészité berendezéseket hasznaljon,
amelyeket a STIHL az adott géphez
joévahagyott vagy azokkal miiszakilag
egyenértékiek, ellenkezd esetben
személyi sériiléssel vagy a gép
karosodasaval jar6 baleset veszélye
kovetkezhet be. Kérdéseivel forduljon
bizalommal valamelyik szakszervizhez.

A STIHL eredeti szerszamai, tartozékai és
a potalkatrészek optimalisan az adott
berendezéshez, és a kezel6 igényeihez
vannak hangolva. Az eredeti STIHL
potalkatrészek a STIHL alkatrészszamrol,
a STIHL feliratrol és adott esetben a
STIHL alkatrészszimbélumrél ismerheték
fel. Kisméret(i alkatrészeken szerepelhet a
szimboélum magaban is.

Mindig tartsa tisztan és olvashatéan a
figyelmeztetd és tajékoztatd cimkéket. A
sérllt vagy elveszett cimkéket a STIHL
szakkeresked6knél beszerezhet6 eredeti
cimkékre kell kicserélni. Ha valamelyik
alkatrészt Gjra cseréli ki, igyeljen arra,
hogy az U] alkatrész ugyanolyan cimkével
legyen ellatva.
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A vagoéegységen végzett munkak csak
védobkesztylben, (= 6.2)a legnagyobb
Ovatossag mellett végezhetdk.

A gép biztonsagos lizemallapota
érdekében valamennyi csavar és
anyacsavar — kiléndsen a vagbegység
minden csavarja és rogzitéeleme — legyen
mindig szilardan meghtzva.

Ellenérizziik rendszeresen az egész gépet
— kilénésen hosszabb tarolas, pl. téli
szlinet el6étt — a kopasra és az alkatrészek
épségére nézve. Biztonsagi okokbodl
azonnal ki kell cserélni az elhasznalodott
vagy sérilt alkatrészeket, hogy a gép
mindig biztonsagos Gizemallapotban
legyen.

Ha a karbantartasi munkakhoz
alkatrészeket vagy védelmi eszkozoket
szereltink le, a munka végeztével
haladéktalanul, el6iras szerint szereljik
vissza 6ket.

6.10 Tarolas hosszabb lizemsziinet
esetén

Tarolas el6tt
— toltstk fel az akkumulatort (= 15.8),

— allitsuk be a legmagasabb biztonsagi
fokozatot (= 11.15),

— allitsuk be a téli ledllast a
robotflinyirénal. (=> 11.16)

Gondoskodni sziikséges arrél, hogy a gép
védve legyen illetéktelen (pl. gyermekek
altal tortén6) hasznalattal szemben.

A gépet csak lizembiztos allapotban
szabad tarolni.

Tarolas (pl. téli leallitas) el6tt a gépet
alaposan meg kell tisztitani.

Hagyjuk a gépet kb. 5 percig lehdilni,
miel6tt zart helyiségben leallitjuk.

A tarolohelynek szaraznak, fagybiztosnak
és zarhaténak kell lennie.

Soha ne taroljuk a gépet nyilt lang,

hésugarz6 vagy mas forr6 targy (pl.
kalyha) kdzelében.

6.11 Hulladékkezelés

A hulladékok karosithatjak az embereket,
az allatokat és a kdrnyezetet, ezért
hulladékkezelésiiket szakszer(ien kell
végezni.

A hulladékok szakszer(i
artalmatlanitasaval kapcsolatban
forduljunk a helyi hulladék-ujrahasznosito
telephez vagy a szakszervizhez. A STIHL
erre a célra a STIHL szakszervizeket
ajanlja.

Sériilésveszély a flinyiré kés miatt!

A mar nem hasznalt flinyiré gépet soha ne
hagyjuk feltigyelet nélkul. A gépet és
kiléndsen a flinyiré kést gy kell tarolni,
hogy gyermekek ne férhessenek hozza.

A mar nem hasznalt gép artalmatlanitasat
szakszer(i médon kell végezni.
Artalmatlanitas elétt a gépet
mikodésképtelenné kell tenni. A
balesetek megel6zése érdekében a
robotflinyird halozati csatlakozoéjanak
kabelét, akkumulatorat és a
vezérlékonzoljat el kell tavolitani.

Az akkumulatort a géptél elkllonitve
artalmatlanitsuk. Ugyeljiink az
akkumulator biztonsagos és
kérnyezetbarat artalmatlanitasara.
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7. A szimbolumok leirasa

ANO

Figyelem!
Uzembe helyezés el6tt olvassuk el a
hasznalati utasitast.

/A |IA

Figyelem!

Az Uizem soran tartsunk biztonsagos
tavolsagot a géptdl.

Tartsunk tavol masokat a veszélyes
tertlettdl.

NE

Figyelem!
Soha ne érjink a forgé késhez.

Figyelem!

A gép felemelése, illetve a gépen
végzendd munkalatok el6tt zaroljuk a
gépet.

A\ X

Figyelem!
Tilos rallni vagy ramaszni a gépre.
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A

Figyelem!
Soha ne érjiink a forgd késhez.

Figyelem!
Nyiras kézben ne engedjiik a gyermekeket
a nyirasi terlletre és a gép kozelébe.

Figyelem!

Nyiras kézben ne engedjik a kutyakat és
mas haziallatokat a nyirasi terlletre és a
gép kozelébe.

8. Szallitasi terjedelem

monw>

m

Megnevezés
Robotflinyird

Dokkol6 allomas
Halézati adapter
iMOW® Ruler vonalzé

Ro6gzité a dokkolo
allomashoz

Leh(z6 a meneszt6
tarcsahoz

Sablon folyosé
készitéséhez
Hasznalati utasitas

db

N = 2



9. Els6 telepités

Az egyszer(, gyors és stabil telepitéshez
figyelembe kell venni és be kell tartani az
eléirasokat és az utasitasokat. Kilénos
figyelmet kell forditani a 33 cm-es
huzaltavolsag betartasara a lefektetéskor.
(= 12)

A lenyirt terlilet névelhet6 azaltal, hogy a
szegélyhez kozelebb fektetjik le a
hatarolé huzalt. (= 12.17) A biztonsagos
miikddéshez a lefektetéskor a helyi
viszonyokhoz kell igazitani a
huzaltavolsagot.

iMOW® rovid atmutaté

Segitségképp kuldn révid utmutatét
mellékeltiink a robotf(inyiréhoz, amely
leirja a dokkol6 allomas telepitését és a
hatarol6 huzal lefektetését. Részletes
informaciok a jelen hasznalati utasitas
megfelel6 fejezeteiben talalhatok. A rovid
Utmutatét mindig a robotflinyiré hasznalati
utasitasaval egyditt hasznaljuk.

20
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iMOW® rovid atmutato

Az 1. oldal kicsinyitett képe:

IMOW® I
ROVID UTMUTATO

DOKKOLO ALLOMAS TELEPITESEHEZ
ES A HATAROLO HUZAL LEFEKTETESEHEZ

AZ RMI 632, RMI 632 C, RMI 632 P, RMI 632 PC
ROBOTFUNYIRO-MODELLEKHEZ
NYELV: HU

0478 131 9754 D - HU
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iMOW® rovid utmutato
A 2. és 3. oldal kicsinyitett képe:

ALAPTELEPITES

A DOKKOLO ALLOMAS BELSO ELHELYEZESE
ES A HATAROLO HUZAL LEFEKTETESE

EZT A ROVID UTMUTATOT CSAK A
A ROBOTFUNYIROJA HASZNALATI
UTASITASAVAL EGYUTT HASZNALJA.

A telepités elétt készitsink vézlatot a kertrdl.
2. Telepitsik a dokkols sllomast megfelels helyre, és toltsik fel az iIMOW® robotfinyirét
a dokkol$ éllomason.
Az .OK" gomb megnyomiséval hozzuk készenléti dllapotba az IMOW® robotfinyirct,
és kbvessiik az utasitdsokat a huzal lefektetését leird részig.
i A 6 6 tévolsdgok
a folyosssablont.
Folytassuk a telepitést a huzal csatlakoztatdsat leird résszel, és kovessik az utasitdsokat

iIMOW® Ruler esetén

a telepités befejezéséig.

ASTIHL IMOW® robotfinyirék eleget
tesznek az Ssszes érvényben lévs
biztonsigi szabvinynak.

Ennek ellenére szem elétt kell tartani,
hogy aziMOW® robotfiinyiré nem
jitékszer. Fokozottan tgyelni kell

arra, hogy az IMOW® robotfinyird aktiv
ideje alatt ne tartézkodjanak gyermekek,
megfigyeldk és dllatok a munkaterileten

a fiver

yirdsi terilet

+ Amaximalis tavolsig az IMOW® robotfinyiré és a hatarolé huzal kézstt: 35 m.
« Allitsuk be a vagasi magassigot az iIMOW® robotfiinyirén. Javaslat: 5. vagasi fokozat.
« Erdemes megfeleld tévolsigot tartani a zavarforrdsoktsl (pl. fémektdl).

1 91/9.5/99

teriiletek nem fedhetnek at. A hatirol huzalok kézétt legalibb 1 m tévolségot kell tartani

AKM 100 tartozék kis kertekhez:
80 m hatéroléhuzal-hosszhor.
[ 99

—
7=l

A dokkolé éllomas helye:
« Arnyékos, védett helyen,

Ahatérolé huzal lefektetése:

tesen A hatérolé huzalt (1) a talaj felett kell lefektetni,

Y

P
Son

Ahuzalésszekstsk megfelels csatlakoztatisa:
Csusztassuk a szabad, lecsupaszitott

+ Elzért teriletektl mért tavolsig:: 2m egyenletes
- Tilfesziltség elleni védelemmel ellstott régzitve (2). Egyenetlen talaj esetén

tkbzésiga
Megfelel fogéval nyomjuk &ssze a
. gyeljink a huzalok

dugaszolaljzat haszndlata javasolt. hasznljunk tovabbi
91129 A huzalt keresztezsdés nélkiil kell lefektetni
1.3

Ugyféltamogatéshoz: https://support.stihl.com/

rogzilésére.

[T Hasznélati utmutats

=~ Hatérolé huzal

[ iMowe Ruler

Sablon folyoss
készitéséhez

Régzitett akadily:

Eszleliaz

atkbésérzékels.
4

Athaladast

korlitozs terilet:
« Tévolsdg: 33 cm
+ Magas akaddly:

100em

Vifelilet:
Tévolsig: 100 em
w21

Eles sarkok:
Sz8g::90°
e

Szomszédos ét
nem korlitozs
+ Tévolség:» 0 cm
- Szintkilnbség a foves

talajhoz képest: < +/-1cm
s

Elzirt terilet:
- Tavolsag: 33 cm
- Ahuzalt keresztezsdés nélkil kelllefektetni

29

Belss elhelyezési dokkols dllomds:

+ Oldalt 60 cm hosszan 90%ban
fektessik le a huzalt

+ Szabad sik terilet a dokkolé
dllomis elétt: 1 m-es sugdrban

ol

@
7

AQ*
1s0em

Az dbra nem méretardnyos

22
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iMOW® rovid utmutato
A 4. oldal kicsinyitett képe:

Lv

KIBOVITETT TELEPITES

A DOKKOLO ALLOMAS KULSO ELHELYEZESE ES
A HATAROLO HUZAL LEFEKTETESE SPECIALIS ESETEKBEN

Lejtds részek a nyirdsi teriileten: Indulési pontok:

Ahhoz, hogy a robotfinyiré automatikusan és Afolyossn keresztil vagy kilsé
problémamentesen le tudja nyirni a nyirdsi terlet lejtés dokkols allomds hasznslatéval
részeit (1), ezeken a terileteken a perem mellett adott minimalis megkézelithetd nyirési teriileteken
tévolségban kell lefektetni a hatérolé huzalt. Tévolsdg: 0,5 m egy indulasi pontot kell definidlni,
1214 (I 9.8/M.14/1211

Keresghurkok:

Az eltolt visszatérés (6sszekstd)
bekapesolt éllapotaban kilsé dokkolé
dllomas és folyosé haszndlata esetén
keresdhurkokat kell telepiteni.

w1212

A dokkols llomis kils3 elhelyezése:
- Elhelyezés a nyirésiterleten kivil

+ Javaslat: folyoss telepitése

agea

......D. u

Folyosé:
. volsg a folyosén bell: 27 cm
1210 D
o + Huzaltévolség a folyoss elején/végén: 10 cm
+ Folyosésablon hasznslata
mn
Ugyféltimogatishoz: https://support.stihl.com/ 0477.8101167  HU-21
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Az dbra nem méretardnyos
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9.1 Megjegyzések a dokkolo
allomashoz

A dokkol6 allomashoz sziikséges
helyre érvényes kovetelmények:

— védett, arnyékos hely:
A kozvetlen napfény felmelegitheti a
gépet, és hosszabb akkumulatortéliési
id6ket okozhat.
A dokkolé allomasra napfényteté
szerelhet6é, amely tartozékként
kaphaté. Ez védi a robotflinyirét az
id6jaras hatasaival szemben.

— jol lathato hely:
A dokkol6 allomasnak a kivant
telepitési helyen jél lathatonak kell
lennie, hogy ne okozhasson
botlasveszélyt.

— megfelel6 dugaszoléaljzat kozvetlen
kézelében valé elhelyezés:
A halézati csatlakozas csak olyan
tavolsagban lehet a dokkol6 allomastol,
hogy a tapkabel egyarant elérjen a
dokkol6 allomasig és a halozati
csatlakozoig — a hal6zati adapter
tapkabelét nem szabad atalakitani.
Tulfesziltség elleni védelemmel ellatott
dugaszoléaljzat hasznalata javasolt.

— zavarforrasoktél mentes hely:
A fémek, a vas-oxid és a magneses, ill.
elektromosan vezetd anyagok vagy a
korabban lefektetett hatarolé huzalok
zavarhatjak a nyirast. Erdemes
eltavolitani ezeket a zavarforrasokat.

24

— vizszintes és sik terep:

Az egyenetlen talaj jelentésen
befolyasolja a robotflinyiré dokkolasat.
Ugyeljen arra, hogy a dokkol6 allomas
alaplemeze alatti talaj vizszintes és
egyenes legyen. Sziikség esetén
egyengesse vagy simitsa el a talajt.

El6készité miveletek:

o Az elsd telepités el6tt nyirja le a gyepet

hagyomanyos flinyirdé géppel (az

optimalis fimagassag legfeljebb 6 cm).

Kemény és szaraz talaj esetén enyhén
locsolja fel a nyirasi terlletet, igy
kénnyebb lesz beltni a
rogzitécovekeket.

T

A nyirasi terlletek nem fedhetnek at. Két
nyirasi terllet hatarolé huzaljai kdz6tt
legalabb 1 m tavolsagnak kell lennie.

max. 2 cm

max. 8 cm

y —T

A dokkol6 allomas lejtése hatrafelé
legfeljebb 8 cm, elérefelé pedig legfeljebb
2 cm lehet.

Soha ne hajlitsa meg az alaplemezt. Az
alaplemez alatti egyenetlenségeket meg
kell szlintetni, hogy a lemez teljes
feluletével felfekdjon a talajra.

Telepitési valtozatok:

A dokkold allomas belsé és kuilsé
telepités( lehet.
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A dokkol6 allomas belsé elhelyezése:

A dokkolé allomas (1) a nyirasi tertileten
(A) belll, kozvetlenll annak szélén

helyezkedik el.

A dokkolé allomas (1) el6tt legalabb 1 m
sugaru sik, szabad teriletet (2) kell
hagyni. Egyenlitstik ki a buckakat és a
godroket.

0478 131 9754 D - HU

A dokkol6 allomas (1) el6tt és utan 0,6 m
hosszan egyenesen, az alaplemezhez
képest derékszogben fektessik le a
hatarol6 huzalt (2). Ezutan kovessik a
hatarolé huzallal a nyirasi tertilet szélét.

A dokkol6 allomas kiils6 elhelyezése:

A dokkolé allomas (1) a nyirasi
tertileten (A) kivil talalhato.

o | Kilsoé elhelyezés(i dokkolé allomas
1 | esetén az eltolt visszatéréshez
keres6hurkokat kell lefektetni.

(= 12.12)

v E3

A kiils6 dokkolé allomas helyigénye:

<12m i
1| 44cm S
Y 4
SR

250cm E

4 9(

27 cm 2

44 cm

A zavartalan dokkolas, illetve a dokkolé
allomas megfelel6 elhagyasa érdekében a
dokkolé allomas (1) az abra szerint, egy
folyosoval (2) telepithetd. A dokkold
allomas kordli, valamint a hatarolé huzalon
kivuli tertleteknek siknak kell lennitik, és
nem korlatozhatjak az athaladast.
Egyenlitsik ki a buckakat és a gédroket.

A folyosot (2) a folyosésablon (3)
segitségével alakitsuk ki. (= 12.11)

Az alaplemez és a folyoso6 bejarata

kozotti minimalis tavolsag: 250 cm

Az oldals6 szabad teriilet szélessége:
44 cm

Maximalis tavolsag a nyirasi tertlettél:
<12m
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A dokkol6 allomas telepitése falra:

=

Ha a dokkolé allomast falra telepitik, ugy
az alaplemezrél kombinalt fogéval ki kell
térni a bal vagy a jobb oldali fulet (1), igy
teremtve helyet a halézati kabel (2)
szamara.
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9.2 A dokkolé allomas csatlakozéi

A burkolat levétele:

Az abra szerint 6vatosan hlzzuk ki a
burkolatot (1) a bal és a jobb oldalon, majd
emeljik le.

A panel felhajtasa:

A panelt (1) elérefelé kell felhajtani. A
panelt meg kell tartani a felnyitott
helyzetében, mivel a zsanérrugdk miatt
magatél visszacsukédik.

A hatarolé huzal (1) és a tapkabel (2)
csatlakozo6i zart panel esetén védettek az
idéjaras hatasaival szemben.
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A panel visszahajtasa:

A burkolat felhelyezése:

Ggyeljink arra, hogy a kabelek ne
csipédjenek be.

0478 131 9754 D - HU

Helyezzik fel a burkolato a dokkol6
allomasra, és pattintsuk a helyére.
Ugyeljiink arra, hogy a kabelek ne
csip6djenek be.

9.3 A haloézati kabel csatlakoztatasa a
dokkol6 allomashoz

o | Figyelem!

1 | A csatlakozéknak és a
csatlakozoéhuvelyeknek tisztaknak
kell lennitik.

e Vegylk le a dokkolé allomas burkolatat,
és hajtsuk fel a panelt. (= 9.2)

Csatlakoztassuk a halézati adapter
dugaszat (1) a dokkol6 allomas
csatlakozéjahoz (2).

keresztll a panelhez.

e Hajtsuk vissza
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Nyomjuk be a tapkabelt a
kabelvezetdbe (1) az abra szerint, majd
vezessik tovabb a kabel-
tehermentesitdén (2) és a
kabelcsatornan (3) keresztlil a halézati
adapterhez.

e Csukjuk le a dokkol6 allomas
burkolatat. (= 9.2)

9.4 Szerelési anyagok

Ha a hatarol6 huzalt nem a

szakkereskedés fekteti le, tgy kiegészitd,

a géphez nem mellékelt szerelési
anyagokra van sziikség a robotflinyird
lizembe helyezéséhez. (= 18.)
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A szerel6készletekben hatarolé huzal
talalhaté meg tekercsben (1), valamint
rogzitészogek (2) és huzaldsszekotdk (3).
A szerel6készletek tartalmazhatnak olyan
tovabbi elemeket is, amelyekre nincs
sziikség a telepitéshez.

9.5 A vagasi magassag beallitasa

Az elsé hetekben, amig a hatarolé

vagasi magassagot allitsunk be,
ez gondoskodik a biztonsagos
mikodésrdl.

Az S1, S2, S3 és S4 vagasi
magassagok specialis beallitasok
igen sik fives terlletekhez (ahol a
talaj egyenetlensége kisebb, mint
+1 cm).

Legkisebb vagasi magassag:
S1 fokozat (20 mm)

Legnagyobb vagasi magassag:
8. fokozat (60 mm)

°
1 | huzal be nem né a fiibe, legalabb 5.

Nyomjuk meg és forgassuk el a
forgatégombot (1). A visszaengedéskor a
forgatébgomb ismét a helyére pattan. A
jeldlés (2) mutatja a bedllitott vagasi
magassagot.

e | A forgatégomb felfelé lehtizhaté az
1 | allitéelemrél. Ez a kialakitas

biztonsagi célokat szolgal: igy
biztosithatd, hogy a gép nem
emelheté meg a forgatbgombnal
fogva.

9.

A robotflinyiré telepitéséhez a
telepitési varazslé hasznalhaté.
Ez a program végigvezeti a

6 Utasitasok az elsé telepitéshez

&+

felhasznalét az elsé telepités
teljes folyamatan:

a nyelv, a datum és a pontos idé
beallitasa,

a dokkol6 allomas telepitése,
a hatarol6 huzal lefektetése,
a hatarol6 huzal csatlakoztatasa,

a robotflinyiré és a dokkol6 allomas
parositasa,
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e atelepités ellenérzése,
e a robotflinyiré programozasa,
e az elsé telepités befejezése.

Futtassuk végig a telepitési varazslét, a
robotflinyird csak ezt kdvetden lesz
lizemkész.

o | A telepitéssel kapcsolatos video
1 | a www.stihl.com honlapon
talalhaté.

A robotflinyiré telepitésével
kapcsolatos tovabbi tanacsokért
forduljunk a STIHL
szakkereskedésekhez.

Az alaphelyzetbe allitast (a gyari
bedllitasok visszaallitasat)
kovetden a telepitési varazsléd ismét
elindul. (= 11.16)

El6készité miiveletek:

o Az elsé telepités elétt nyirjuk le a
gyepet hagyomanyos flinyiré géppel
(az optimalis flimagassag legfeljebb
6 cm).

Kemény és szaraz talaj esetén enyhén
locsoljuk fel a nyirasi teriletet, igy
kénnyebb lesz beiitni a
régzitécovekeket.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Valamelyik STIHL szakkereskedésben
aktivaltatni kell a robotflinyirét, és
hozza kell rendelni a géphez a
tulajdonos e-mail-cimét. (= 10.)
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A meni kezelésével kapcsolatban
vegylk figyelembe a ,Kezelési

7S

informaciok” cimii fejezetben
leirtakat. (= 11.1)

A lehetéségek, a meniipontok,
illetve a parancsgombok az
iranyitogombokkal valaszthaték
ki.

Az OK gombbal nyithatok

meg az almenuk, illetve @
erbsitheték meg a

kivalasztasok.

A ,Vissza” gomb 9
segitségével hagyhat6 el az

aktiv mend, illetve a telepitési
varazsléban ezzel a gombbal lehet
visszalépni.

Amennyiben az elsé telepités soran
hiba vagy zavar Iépne fel, a kijelzén
erre vonatkozé lizenet jelenik meg.
(= 24)

9.7 A nyelv, a datum és a pontos id6
bedllitasa

o A vezérl6konzol barmelyik gombjanak

megnyomasaval bekapcsolhaté a gép,

és elindithat6 a telepitési varazslo.

A

Romana
Bbnrapcku

Deutsch

imow

English
Francais
v

Valasszuk ki a kijelzések kivant
nyelvét, majd erdsitsiik meg az OK 2
gombbal.
] 3
Udvozoljuk!
Beallitott nyelv =
Magyar
2
o
=
-
w

Erésitsik meg a nyelvbedllitast az
OK gombbal, illetve valasszuk ki a @
,Mobdositas” lehetéséget, és

ismételjik meg a nyelvbeallitast.

e Szikség esetén adjuk meg a
robotflinyiré 9 szamjegybdl allé
sorozatszamat. Ez a szam a
robotflinyiré adattablajan szerepel (a
vezérlékonzol alatt 1évd rekeszben
talalhaté matrican).

Datum 10:09 11N
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
nap hénap év

Allitsuk be az aktualis datumot az
iranyitégombok segitségével, majd
erésitsiik meg az OK gombbal.
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@ 1dépont 15:32 IC
A A
16 33
B
14 31
v v
ora perc
Allitsuk be a pontos idét az @
iranyitbgombok segitségével, és

erdsitsik meg az OK gombbal.

9.8 A dokkol6 allomas telepitése

o | Kdvessilk a jelen hasznalati
1 | utasitas A dokkol6 allomasra
vonatkozé tudnivalék” cimi
fejezetében foglaltakat (= 9.1) és a
telepitési példakat (= 27.).

N Dokkol6 allomas 15:33 (T

Telepitse a
dokkol6 allomast

LL]

e Csatlakoztassuk a dokkol6 allomas
tapkabelét. (= 9.3)

e Ha a dokkolé allomast falra telepitik,
Ugy a tapkabelt az alaplemez alatt kell
elvezetni. (= 9.1)
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Roégzitsiik a dokkolé allomast (B) a kivant
telepitési helyen négy régzitével (H).

o A halézati csatlakozast a nyirasi
terlleten kivl, kdzvetlen napfénytél,
nedvességtodl és nyirkossagtol védett
helyen kell kialakitani, sziikség esetén
falra rogzitve.

A halézati adapter rendeltetésszerd
@ miikddése csak 0 °C és 40 °C

kozotti kornyezeti

homérsékleteken biztositott.

e A tapkabeleket minden esetben a
nyirasi terlleten kivil kell elhelyezni a
talajhoz régzitve vagy
kabelcsatornaban, kilonods figyelmet
forditva arra, hogy a flinyir6 kés ne
érhessen hozzajuk.

e A huzaljel zavarainak elkeriilése
érdekében egyenesitsik ki a tapkabelt
a dokkol6 allomas koérnyezetében.

e Csatlakoztassuk a hal6zati csatlakozo6t.

@ | A dokkol6 dllomason mindaddig
1 | gyorsan villog a piros szinl LED,
amig a hatarolé huzal nincs
csatlakoztatva. (= 13.1)

o A mliveletek elvégzését
kévetéen nyomjuk meg a @
vezérlékonzolon |évé OK
gombot.

o | Kuilsé dokkol6 allomas esetén:

1 | Az elsé telepités befejezését
kovetden hatarozzunk meg
legalabb egy indulasi pontot a
dokkol6 allomashoz vezetd
folyosén kivil. Az indulasi
gyakorisagot ugy kell
meghatarozni, hogy minden 10
menetbdl 0 menet (0/10) induljon a
dokkol6 allomastdl (0. indulasi
pont). (= 11.14)

N Téltes 16:20 ICT

Helyezze az iMOW®
robotfiinyirot
a dokk. allomasra

LL]
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Emeljik meg kicsit a robotflinyirét a
hordfogantyanal (1) a hajtott kerekek
tehermentesitéséhez. Tamasszuk a gépet
az elsd kerekeire, és csUsztassuk a
dokkol6 allomasba.

Ezt kévetéen nyomjuk meg a
vezérlékonzolon Iévé OK gombot.

©

[ ExZ)

e | Ha az akkumulator lemerdilt,
1 | a dokkolast kévetden a
kijelz6 jobb fels6 sarkaban az
akkumulator szimbéluma helyett
egy halézati csatlakozédugo
szimbdluma jelenik meg, és a
hatarol6 huzal lefektetése kézben
az akkumulator toltédik. (=> 15.8)

9.9 A hatarol6 huzal lefektetése

@ | A huzal lefektetése el6tt olvassuk
1 | végig a ,Hatarol6 huzal” cimi
fejezetet, és kdvessik a benne
foglaltakat. (= 12.)

Kuléndsen tgyeljink az elhelyezés
megtervezésére és a
huzaltavolsagokra, a
huzalelhelyezés soran alakitsuk ki
az elzart teriileteket, a
huzaltartalékokat, az 6sszekoté
szakaszokat, a mellékteriileteket
és a folyosokat.

Kisebb nyirasi tertileteknél, 80 m-nél
révidebb huzalhossznal a hatarol6 huzal
lefektetésekor telepiteni kell az AKM 100
tartozékot. Tul rovid huzal esetén a
dokkolé allomas LED-je SOS-jellel villog,
és nem ad huzaljelet.
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Csak eredeti rogzitécovekeket és
hatarolé huzalt hasznaljunk.
Szerel6készletek a sziikséges
szerelési anyagokkal egydtt a
STIHL szakkereskedésekben
szerezhetbk be tartozékként.

(= 18.)

o

Rajzoljuk be a huzallefektetést a kert
vazlataba. A vazlaton feltlintetendé
elemek:

— anyirasi teriilet peremvonala a
fontosabb akadalyokkal, hatarokkal, és
az esetleges elzart terlletekkel,
amelyeken a robotflinyiré nem
dolgozhat, (= 12.1)

— a dokkol6 allomas helye, (= 9.1)

— a hatarol6 huzal helye
(a hatarol6 huzal rovid id6 alatt
beleslllyed a talajba, és nem lathat6é —
kiilonésen az akadalyok koérdli
huzalelhelyezést kell feljegyezni),

— a huzal6sszeko6ték helye
(az alkalmazott huzal6sszekoték révid
id6 elteltével nem lesznek lathaték, igy
az esetleges cseréhez fel kell jegyezni
a helylket). (= 12.16)

A hatarolé huzalt folytonos hurokként, az
egész nyirasi terllet koré le kell fektetni.
Maximalis hossz: 500 m.

@ | A robotflinyiré sehol nem lehet
1 | 35 m-nél tavolabb a hatarolé
huzaltél, ellenkezd esetben nem
tudja érzékelni a huzaljelet.

ﬁg Korlatozas 15:40

Helyezze el a
hatarol6 huzalt

A hatarolé huzalt a dokkold allomastél
kiindulva kell lefektetni. Ennek soran
kulénbséget kell tenni a belsé dokkol6
allomas és a kiilsé dokkol6 allomas
kozott.

Indulas belsé dokkol6 allomas esetén:
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Az alaplemez bal vagy jobb oldalan,
kozvetlenill a huzalkivezetésnél rogzitsiik
a talajhoz a hatarolé huzalt (1) egy
rogzitécovekkel (2).

Hagyjunk kb. 1,5 m hosszisagu szabad
huzalvéget (1).

A dokkol6 allomas (1) el6tt és utan 0,6 m
hosszan egyenesen, az alaplemezhez
képest derékszdgben fektessik le a
hatarolé huzalt (2). Ezutan kovessik a
hatarol6 huzallal a nyirasi terilet szélét.
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Eltolt visszatérés (6sszekotd)
alkalmazasakor a dokkolé allomas
el6tt és utan legalabb 1,5 m
hosszan egyenesen, az
alaplemezhez képest
derékszdgben kell lefektetni a
hatarolé huzalt. (= 11.13)

7S

Indulas kiils6 dokkol6 allomas esetén:

Az alaplemez mogoétt bal vagy jobb
oldalon, kdzvetlenil a huzalkivezetésnél
rogzitsiik a talajhoz a hatarolé huzalt (1)
egy-egy rogzitécovekkel (2).

Hagyjunk kb. 2 m hosszusagu szabad
huzalvéget (1).

1 44 cm 250 cm

© © 90° ‘

d— 2
: ey

|
44 cm 2

A dokkol6 allomas (1) el6tt és utan 50 cm
hosszan, az alaplemezhez képest
derékszogben fektessiik le a hatarold
huzalt (2). Ezt kbvetéen kialakithato egy
folyos6 (= 12.11), vagy a hatarolé huzallal
kovethetd a nyirasi terllet széle.

Az alaplemez (3) mellett legalabb 44 cm
szélességli szakaszon szabad atjarast kell
biztositani a robotflinyiré szamara.

@ | A kulsé dokkolé allomas

1 | telepitésével kapcsolatban a

telepitési példakat tartalmazé
fejezetben olvashat6 tovabbi

informacioé. (= 27.)

0478 131 9754 D - HU



A huzal lefektetése a nyirasi teriileten:

" S -
- ...
/ A

Fektessuk le a hatarold huzalt (1) a nyirasi
tertlet, illetve az esetleges akadalyok

(= 12.9) kordl, és rogzitécovekekkel (2)
régzitsuk a talajhoz. Ellenérizzik a
tavolsagokat az iIMOW® Ruler vonalzé
segitségével. (= 12.5)

@ | A robotflinyiré sehol nem lehet

1 | 35 m-nél tavolabb a hatarolé
huzaltél, ellenkez6 esetben nem
tudja érzékelni a huzaljelet.
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KerUljik a huzal éles (90°-nal kisebb)
szogben torténd lefektetését. Az éles
szogben futd gyepszéleken az abra szerint
régzitsik a hatarolé huzalt (1)
rogzitécovekekkel (2) a talajhoz.

Minden egyes 90°-os sarok utan legalabb
az IMOW® Ruler vonalzé hosszanak
megfelelé szakaszon keresztiil egyenesen
kell haladnia a hatarol6é huzalnak a
kovetkezb sarok elétt.

33cm

33 cm

A magas akadalyok (példaul falak sarkai
vagy magasagyasok (1)) kéril a
sarkokban be kell tartani az el6irt
huzaltavolsagokat, igy a robotf(inyiré nem
ér hozza az akadalyhoz. Az abra szerint
fektessik le a hatarolé huzalt (2) az
iIMOW® Ruler vonalz6 (3) segitségével.

e Sziikség esetén hosszabbitsuk meg a
hatarol6 huzalt a mellékelt
huzalésszekotokkel. (= 12.16)

o Tobb 6sszefliggd nyirasi terlilet esetén
alakitsunk ki mellékterileteket
(= 12.10), illetve kossik 6ssze
folyosokkal a nyirasi terlleteket.
(= 12.8)

Az utolsé rogzitécovek belsé dokkold
allomas esetén:

Az utolsé rogzitécéveket (1) az alaplemez
bal, illetve jobb oldalan, kdzvetlendl a
huzal kilépése mellett ssik be. Vagjuk le
a hatarol6 huzalt (2), kb. 1,5 m
hosszlUsagu szabad huzalvéget hagyjunk.

Az utolso roégzitécovek kiilsé dokkolo
allomas esetén:

Az utolsé rogzitdcdveket (1) az alaplemez
mogétt a bal, illetve jobb oldalon,

kozvetlenil a huzal kilépése mellett Gssik
be. Vagjuk le a hatarolé huzalt (2), kb. 2 m
hosszlsagu szabad huzalvéget hagyjunk.
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A huzallefektetés befejezése:

e Ellendrizziik a hatarolé huzal talajhoz
rogzitését, iranyado értékként
méterenként egy rogzitécoveket kell
leszurni. A hatarolé huzalnak mindig fel
kell fekidnie a flves terlletre. Teljesen
szlrjuk be a rogzitécovekeket.

e A mliveletek befejezését
kovetéen nyomjuk meg a @
vezérl6konzolon 1évé OK
gombot.

Amennyiben az akkumulator
@ toltéttsége nem elegendd a
telepitési varazslé utolsé
|épéseinek végrehajtasahoz, erre
vonatkozé lGizenet jelenik meg a
kijelzén. Ebben az esetben hagyjuk
a robotflinyirét a dokkol6
allomason, és toltsik tovabb az
akkumulatort.
Az OK gomb segitségével csak
akkor lehet a telepitési varazslo
kovetkez6 1épésére ugrani, ha az
akkumulator elérte a sziikséges
fesziltséget.

Emeljuk meg kicsit a robotflinyirét a
hordfogantytnal (1), és tehermentesitsiik
a hajtott kerekeket. TAmasszuk a gépet az
elsd kerekeire, és csusztassuk a dokkolo
allomasba.

Ezt kévetéen nyomjuk meg a @
vezérlékonzolon [évé OK gombot.

9.10 A robotfiinyiré és a dokkolo
allomas parositasa

N Toltes 16:20 (1

Helyezze az iMOW®
robotfiinyirét
a dokk. allomasra

LL]
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@ | A robotflinyiré csak azt kévetden
1 | helyezhetd (izembe, hogy
megfeleléen veszi a dokkold
allomas altal kildétt huzaljelet.
(= 11.15)

Ellendrizze
a huzaljelet

Megszakitas a
STOP gombbal

A huzaljel ellenérzése tobb percig is
tarthat. A gép felsé részén lévé piros
STOP gomb segitségével a parositas
megszakithato, ilyenkor a folyamat a
telepitési varazslé el6zd 1épésére ugrik
vissza.

Zavartalan vétel

N Dokkol6 allomas 16:21

A_ Huzaljel OK
-
(~J

A huzaljel rendben van:
Akijelz6n a Huzaljel OK” L~
szdveg jelenik meg. A =
robotflinyir6é és a dokkold

allomas parositasa sikeresen megtortént.

Folytassuk az elsd telepitést az OK @
gomb megnyomasaval.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | A sikeres parositast kévetden a
LAlapértelmezett” energiaméd valik
aktivva. (= 11.10)

Zavart vétel

A robotflinyir6 nem érzékeli a
huzaljelet:

a kijelzén a ,Nincs huzalje
szdveq jelenik meg.

)).)Bl

|n

A robotflinyir6é zavart
huzaljelet érzékel:

a kijelzén az ,Ellenérizze a
huzaljelet” szoéveg jelenik meg.

O
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A robotflinyiré forditott
polaritasa huzaljelet érzékel:
a kijelzén a ,,Csatlakozok

=
=

felcserélve vagy iMOW® a ter.
kivll” széveg jelenik meg.

Lehetséges ok:

Atmeneti hiba
Nincs dokkolva a robotf(inyiréd

Forditott polaritassal (az oldalakat
felcserélve) csatlakoztattak a hatarolo
huzalt

A dokkold allomast kikapcsoltak vagy
nem csatlakozik az elektromos
halézathoz

Meghibasodtak a dugaszcsatlakozék

A hatarolé huzal révidebb a minimalis
hosszusagnal

Feltekerték a halozati kabelt a dokkold
allomas kérnyezetében

A hatarolé huzal végei tul hosszuak,
vagy nincsenek megfeleléen
o6sszesodorva egymassal

Megtort a hatarolé huzal

Idegen jel, példaul mobiltelefon vagy
egy masik dokkol6 allomas jele zavarja
a vételt

Foldkabelben halad6é aram, illetve a
dokkolé allomas alatt a talajban 1évé
vasbeton vagy fémtargyak zavarjak a
vételt

A hatarol6 huzal hosszabb a maximalis
érteknél (= 12.1)

Megoldas:

Tovabbi mveletek nélkil ismételjuk
meg a parositast

Dokkoljuk a robotfiinyirét (=> 15.7)
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Csatlakoztassuk megfeleléen a
hatarol6 huzal végeit (= 9.11)

Ellenérizzik a dokkolé allomas halézati
csatlakoztatasat, feltekerés helyett
egyenesitsik ki a halézati kabelt a
dokkolé allomas kérnyezetében

Ellenérizziik a huzalvégek megfelel
rogzitettségét a szoritéban, a tul
hosszU huzalvégeket vagjuk le, illetve a
huzalvégeket sodorjuk dssze
egymassal (= 9.11)

Kisebb nyirasi tertleteknél, 80 m-nél
rovidebb huzalhossznal a hatarol6
huzal lefektetésekor telepiteni kell az
AKM100 tartozékot (= 9.9)

Ellenérizziik a dokkolé allomas LED-
kijelzojét (= 13.1)
Szlintessiik meg a huzalszakadast

Kapcsoljuk ki a mobiltelefonokat, illetve
a kodzelben lévé dokkolé allomasokat

Médositsuk a dokkol6 allomas helyét,
illetve tavolitsuk el a dokkol6 allomas
alatt 1évé zavarforrasokat

Hasznaljunk nagyobb keresztmetszet(i
hatarolé huzalt (kiilén kaphaté tartozék)

A megfeleld intézkedés utan
ismételjik meg a parositast az OK
gomb megnyomasaval.

o | Ha a huzaljel nem érzékelhet6
1 | megfelelden, és a leirt javaslatok

nem segitenek, vegyik fel a
kapcsolatot valamelyik
szakszervizzel.

9.11 A hatarolé huzal csatlakoztatasa

N Dokkolé allomas 16:10 EXJ

Helyezze az
E iMOW® robotot

—

a nyir. tertiletre

Az abra szerint helyezzik a
robotflinyirét (1) a dokkold

allomas (2) mogétt a nyirasi
terlletre, majd nyomjuk meg az OK
gombot.

©
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A hatarolé huzal bels6 dokkolé allomas A hatarol6 huzal kiils6 dokkolé allomas
; Dokk0|6 é"omés 16:11 m esetén: esetén:

- Huzza ki
‘ G a csatlakozédugot

Huzzuk ki a hal6zati csatlakoz6t az @
elektromos csatlakozéaljzatbdl,
majd nyomjuk meg az OK gombot.

S\, Dokkol6 allomas 16:12 ICI0
Vegye le
|.l| a dokkol6 allomas
— burkolatat
lllessziik a hatarol6 huzalt (1) az Fektessiik le a hatarolé huzalt (1) az
alaplemezen lévé kabelvezetékbe, és alaplemez alatti terlileten (2). Ehhez
Vegyiik le a burkolatot. (=> 9.2) bujtassuk at a huzalt a talapzaton (2). bujtassuk a huzalt a
e . huzalkivezetésekbe (3, 4) — sziikség
Ezt koyetoen ny Or:njlfk meg a @ esetén lazitsuk meg a régzitdket.
vezérlékonzolon Iévé OK gombot.

N Dokkolé allomas 16:12 I

Csatlakoztassa a
| I hatarolé huzalt
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lllessziik a hatarolé huzalt (1) az
alaplemezen |évd kabelvezetbkbe, és
bujtassuk at a huzalt a talapzaton (2).

A hatarolé huzal csatlakoztatasa:

e | Figyelem!

1 | Ugyeljiink arra, hogy az érintkezék
tisztak legyenek (ne legyenek
korrodalédva, beszennyezédve
stb.).

0478 131 9754 D - HU

Vagjuk le ugyanakkorra hosszusagura a
bal oldali huzalvéget (1) és a jobb oldali
huzalvéget (2). A huzalkivezetés és a
huzal vége kozotti hosszisag: 40 cm

Megfelelé szerszammal csupaszitsuk le a
bal oldali huzalvéget (1) a megadott
hosszsagon (X)), és sodorjuk dssze a
huzalereket.

=10-12 mm

Sodorjuk 6ssze a huzalvégeket (1) az abra
szerint.

e Hajtsuk fel és tartsuk ebben a
helyzetben a panelt. (= 9.2)

Bujtassunk fel burkolatot (1) az egyes
huzalvégekre (2).
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~—

€D Hajtsuk fel a bal oldali szoritokart (1).
#ICsusztassuk a lecsupaszitott
huzalvéget (2) Gtk6zésig a szoritéba.
Hajtsuk vissza a szoritokart (1).

D Hajtsuk fel a jobb oldali szoritdkart (1).

PICsusztassuk a lecsupaszitott
huzalvéget (2) Gitkézésig a szoritéba.
E) Hajtsuk vissza a szoritokart (1).

a

Megfelelé szerszammal csupaszitsuk le a
jobb oldali huzalvéget (1) a megadott
hosszusagon (X)), és sodorjuk 6ssze a
huzalereket.

=10-12 mm
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Csusztassuk ra a burkolatokat a
szoritokra.

Ellenérizziik a huzalvégek megfelel
rogzitettségét a szoritéban: mindkét

huzalvégnek szilardan régzitve kell lennie.

e Hajtsuk vissza a panelt. (= 9.2)

Zarjuk le a kabelcsatorna (1) burkolatait.

o A mliveletek befejezését
kovetéen nyomjuk meg a @
vezérlékonzolon [évé OK
gombot.

S\, Dokkolé allomas 16:15 I

LL]

Helyezze vissza
a dokkol6 allomas
burkolatat

Szereljik fel a burkolatot. (= 9.2)

Ezt kévetéen nyomjuk meg a @
vezérlékonzolon Iévé OK gombot.
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b Dokkolo allomas 16:15 ICT

Huazza ki
a csatlakoz6dugot

&0

lllesszik a halézati csatlakoz6t az
elektromos csatlakozéaljzatba, majd
nyomjuk meg az OK gombot.

A hatérol6 huzal megfelel6 lefektetését,
valamint a dokkol6 allomas elektromos
halézatra kapcsolasat kovetden vilagit a
LED (1).

o | Vegyuk figyelembe ,A dokkold
1 | allomas kezeléelemei” cimi
fejezetben leirtakat, kiiléndsen
akkor, ha a LED nem a fentiek
szerint vilagit. (=> 13.1)

0478 131 9754 D - HU

9.12 A telepités ellenérzése

S& Korlatozas 16:22 D

- —)— Szegély
bejarasa

Az OK gomb megnyomasaval
inditsuk el a szegélybejarast — a
finyir6 kés ekkor nem kapcsol be.

©

o | Az elsé telepitést kdvetd

1 | mikédtetés soran a robotfiinyiro
mindkét iranyban felvaltva
végighalad a nyirasi terllet szélén.
Emiatt kell az elsé telepités soran
mindkét iranyban ellenérizni a
szegélybejarast.

RMI 632 C,RMI 632 PC:

A szegélybejaras soran torténik a
robotflinyir6 dokkteriiletének
definidlasa. (= 14.5)

o

Ha a szegélybejaras elinditasa el6tt
a robotflinyiré nem észlel GPS-
jelet, a kijelzén a ,Varakozas GPS-
jelre” szbveg olvashat6. Néhany
perc elteltével a robotflinyir6 GPS-
jel hianyaban is elinditja a
szegélybejarast.

Az iIMOW® végighalad
a szegélyen
23 m

Megallitas a
STOP gombbal

A szegélybejaras kézben haladjunk a
robotflinyir6 mégott, és tgyeljink a
kovetkezokre:

— a robotflinyiré a terv szerint haladjon a
nyirasi tertlet szélén,

— megfeleld tavolsagot tartson az
akadalyoktol és a nyirasi terilet
szélétdl,

— adokkolas és a dokkolé allomas
elhagyasa megfelel6 legyen.

A kijelzén a megtett tavolsag lathaté —ez a
méterben megadott érték a nyirasi terlet
szélén lévé indulasi pontok beallitasahoz
lesz sziikséges. (= 11.14)

e A kivant helyen olvassuk le és
jegyezziik fel a megjelenitett értéket. Az
elsé telepités utan kézzel allitsuk be az
indulasi pontot.

A szegélybejaras automatikusan
megszakad, ha a robotflinyiré akadalynak
Utkdzik vagy tul nagy lejtés terepre kerdl.
Kézzel a STOP gomb megnyomasaval
szakithaté meg a szegélybejaras.

e Ha a szegélybejaras automatikusan
megszakad, korrigaljuk a hatarolé huzal
helyzetét, illetve tavolitsuk el az
akadalyokat.
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e A szegélybejaras folytatasa el6tt
ellendrizzik a robotflinyiré helyzetét. A
gépnek a hatarol6 huzalon vagy a
nyirasi tertleten beltl kell
elhelyezkednie tgy, hogy a gép eliilsé
oldala a hatarolé huzal iranyaba
nézzen.

Folytatas a szegélybejaras
megszakitasa utan:

N Szegély tesztelése 16:30 ICTI

Szegélybejaras
a folytatasa

Nem

A megszakitas utan a szegélybejaras az
Igen lehetdség kivalasztasaval
folytathato6.

A Nem lehet&ség kivalasztasakor a
hatarol6 huzal bejarasa befejezédik, és a
telepitési varazslé a kovetkez6 |épésre
ugrik.

e | Javaslat:

1 | Ne szakitsuk meg a
szegélybejarast. Ellenkezé esetben
eléfordulhat, hogy nem derdl fény a
nyirasi teriilet szélének bejarasaval
vagy a dokkolassal kapcsolatos
esetleges problémakra.

A szegélybejaras az elsd telepitést
kovetden sziikség esetén
megismételhetd. (= 11.13)

A nyirasi teriilet egyszeri teljes
korbejarasat kovetéen a robotflinyird
dokkol. Ezutan kévetkezik a masodik
szegélybejaras az ellentétes iranyban.
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A szegélybejaras automatikus
befejez6dése:

A masodik teljes kor bejarasa utan a gép
dokkol, a telepitési varazslé pedig a
kovetkez6 Iépésre ugrik.

9.13 A robotfiinyiré programozasa

:[j Nyir. teriilet 16:32 (I
A
50 m2
Nyirasi terulet kivalasztasa
800 m?
v

Adjuk meg a fuves terllet méretét, @
majd erdsitsiik meg az OK gomb
megnyomasaval.

@ | A nyirasi terilet méretébe ne
1 | szamitsuk be a kialakitott elzart
tertileteket, illetve a
mellékterlleteket.

Uj nyirasi terv
szamitasa

Megszakitas a
STOP gombbal

A gép (j nyirasi tervet szamit ki.
A gép fels6 részén lévé piros STOP gomb
segitségével a folyamat megszakithat6.

Nyirasi terv

Napok megerdsitése egyesével
vagy aktiv idé6 megvaltoztatasa

Az OK gomb megnyomasaval
erésitsiik meg a ,,Napok @
megerdsitése egyesével vagy aktiv

id6 megvaltoztatasa” szdéveget.

16:34 I

K sZ C P Sz V

1 Aktiv idék

{"} Aktiv id6k megerésitése

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
€ Ujaktivids

Megjelennek a hétf6i naphoz tartozé @
aktiv idok, és aktivva valik az Aktiv
id6k megerdsitése menipont.

Az OK gomb megnyomasaval @
erbsithetd meg az dsszes aktiv id6,
és megjelenik a kdvetkezd napi terv.

o | Kis nyirasi terliletek esetén nem
1 | torténik nyiras a hét minden egyes
napjan. A nyiras nélkili napokon
nem jelennek meg aktiv idék,
valamint nem lathaté az ,Osszes
aktiv id6 torlése” menlipont. Az
aktiv idék nélkili napok ugyancsak
az OK gombbal nyugtazhatok.
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A megjelenitett aktiv idék
moédosithatok. Ehhez valasszuk ki

az iranyitégombokkal a kivant

id6intervallumot, és nyissuk meg az OK

gombbal. (= 11.7)
Amennyiben Gjabb aktiv idékre van
¢

sziikség, valasszuk ki az Uj aktiv
idé menipontot, és nyissuk meg az
OK gombbal. A kivalasztasi ablakban
adjuk meg az Uj aktiv idé kezdési és
befejezési idépontjat, majd erdsitsiik meg
az OK gombbal. Naponta legfeljebb harom
aktiv id6 allithato be.

Ha az 6sszes megjelenitett aktiv

id6t torolnénk, valasszuk ki az
Osszes aktiv id6 torlése
menupontot, és erésitsiik meg az OK
gombbal.

M Aktiv idék 16:36 ICTN

Nyirasi terv 16:37 ICI

nKszcspszv

Médositas

Az iIMOWR® indulasra kész

Javasoljuk
a biztonsagi fokozat
emelését a beallitasoknal

Az OK gombbal hagyjuk jova a
megjelenitett nyirasi tervet, ezt
kévetéen megjelenik a telepitési
varazslé befejez6 lépése.

o

Amennyiben valtoztatasok sziikségesek,
valasszuk ki a Médositas lehetéséget, és
egyedileg allitsuk be az aktiv idéket.

Ugyeljiink arra, hogy az aktiv
/.\ id6kben masok ne tartdzkodjanak a

H K Sz ¢S P sz
@ Aktiv id6k megerésitése

€@ Ujativids

A vasarnapi naphoz tartoz6 aktiv
id6k megerésitése utan megjelenik
a nyirasi terv.

0478 131 9754 D - HU

veszélyes teriileten. Az aktiv idéket
ennek megfeleléen kell kialakitani.
Emellett tartsuk be a robotflinyirok
hasznalatara vonatkozo helyi
rendeleteket és ,,A biztonsag
érdekében” (= 6.) cimii fejezet
utasitasait. Sziikség esetén
azonnal vagy az elso telepités
befejez6dése utan valtoztassuk
meg az aktiv idéket a ,Nyirasi terv”
mentben. (= 11.7)

Az illetékes hatésagoknal
kilénosen arra vonatkozoéan kell
tajékozodni, hogy melyik nappali és
éjszakai id6szakokban
megengedett a gép mikddtetése.

9.14 Az elsé telepités befejezése

Tavolitsuk el az idegen targyakat
A (pl. jatékokat, szerszamokat) a
nyirasi terdletrél.

Az elsb telepitést az OK gomb
megnyomasaval fejezziik be.

o)

Az elsd telepités utan a beallitott
biztonsagi fokozat a
legalacsonyabb (,Nincs”).

Javaslat:

Az ,Alacsony”, ,Kdzepes” vagy
~-Magas” biztonsagi fokozatot
allitsuk be. Ez gondoskodik arrél,
hogy illetéktelenek ne tudjak
megvaltoztatni a bedllitasokat,
valamint ne lehessen masik
dokkol6 allomassal lizemeltetni a
robotflinyirét. (= 11.15)

RMI 632 C, RMI 632 PC:
kapcsoljuk be a GPS-es védelmet
is. (® 11.15)

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Alkalmazas elinditasa
Az iIMOWR® alkalmazas elindithato
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A robotflinyiré 6sszes funkciéjanak
hasznalatahoz telepiteni kell az
iMOW® alkalmazast egy
internetkapcsolattal rendelkez6
okostelefonra vagy tablagépre, valamint
telepiteni kell és el kell inditani a GPS-
vevét. (= 10.)

Zarjuk be a parbeszédablakot az OK
gombbal.

9.15 Els6 nyiras az elso telepités utan

Amennyiben az els6 telepités befejezése
épp aktiv idébe esik, a robotflinyird
azonnal elkezdi a flnyirast.

Nyiras inditasa

= -

Ha az elsé telepités aktiv idén kivul
fejezddik be, az OK gomb @
megnyomasaval indithaté el egy

nyirasi ciklus. Amennyiben nem kivanunk
flvet nyiratni a robotflinyiréval, valasszuk
ki a ,Nem” lehet6séget.

10. iMOW® alkalmazas

Az RMI 632 C, RMI 632 PC modellek az
iMOWR® alkalmazas segitségével
kezelhetdk.

Az alkalmazas a legelterjedtebb operacios
rendszerekhez elérheté a megfeleld
alkalmazasokat arusit6 boltban.
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Tovabbi informaciok a
web.imow.stihl.com/systems/
honlapon talalhatok.

7S

,A biztonsag érdekében” cim(
A fejezet el6irasai kiilonds tekintettel
vonatkoznak az iMOW®
alkalmazas 6sszes
felhasznaléjara. (= 6.)

Aktivaltatas:

Ahhoz, hogy adatforgalom toérténhessen
az alkalmazas és a robotflinyird kozott,
valamelyik szakkereskedésben
aktivaltatni kell a gépet a tulajdonos e-
mail-cimével egytt. A megadott e-mail-
cimre egy aktivalasi hivatkozast kuldink.
Az iIMOW® alkalmazast internetes
kapcsolédasra és GPS-vételre alkalmas
okostelefonra vagy tablagépre kell
telepiteni. Az e-mail cimzettje lesz az
alkalmazas adminisztratora és f6
felhasznaléja, aki teljes mértékben
hozzafér az 6sszes funkcidhoz.

@ | Biztonsagos helyre jegyezze fel a
1 | hasznalt e-mail-cimet és a
jelszavat, igy az iMOW®
alkalmazas Ujratelepithetd az
okostelefon, ill. a tablagép cseréjét
kovetden (pl. a mobiltelefon
elvesztése esetén).

Adatforgalom:

A vételar tartalmazza a robotflinyiré
internetes adatforgalmat (M2M-
szolgaltatas).

Az adatforgalom nem folyamatos, adott
esetben csak néhany percig tart.

Az alkalmazas internetes adatforgalmabdl
adédoéan — a mobiltelefonos, ill. internetes
szolgaltatojaval kotott szerzédéstdl
fuggéen —olyan koltségek keletkezhetnek,
amelyeket Onnek kell viselnie.

Mobiltelefonos kapcsolat és az
alkalmazas nélkil a GPS-es
védelemnél nem mikodik az e-
mailben és SMS-ben torténd
értesités.

o

Az alkalmazas 6 funkciéi:

— anyirasi terv megtekintése és
szerkesztése,

— anyiras elinditasa,
— az automatika be- és kikapcsolasa,

— a robotflinyiré dokkolé allomashoz
klldése,

— adatum és a pontos idé moédositasa,

A nyirasi terv médositasa, a nyirasi
A ciklusok elinditasa, az automatika
be- és kikapcsolasa, a robotfiinyiré
dokkolé allomashoz kiildése,
valamint a datum és a pontos id6
megvaltoztatasa olyan mikoédést
okozhat, amelyre masok nem
feltétlentl szamitanak. Emiatt
minden esetben el6zetesen
értesiteni kell az érintett
személyeket a robotflinyird
lehetséges miikodésérdl.

— a gépinformaciok és a robotflinyird
helyének lekérdezése.

11.1 Kezelési informaciok

e Szilkség esetén vegylk ki a
vezérlékonzolt. (= 15.2)
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Az iranyitogombok (1) a menukén belili
navigaciora szolgalnak, a beallitasok
megerdsitése és az egyes menlipontok
megnyitasa az OK gomb (2) segitségével
torténik. A ,Vissza” gomb (3) segitségével
lehet kilépni a menikbdl.

& Fémenii 14:57 {A}ICTD
) A
Dokkoléhoz
U u L]
[ 7 —
Nyirasi terv Bovebben

A fémeni 4 almenbdl all, amelyeknek
egy-egy parancsgomb felel meg. A
kivalasztott almeni hattere fekete, és az
OK gomb segitségével nyithaté meg.
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= Bévebben 10:27 {A} (T

iMOW® zarolasa

Szegélynyiras

Kézi nyiras
Bedllitasok

Informacio

@ Aktiv id6

H 08:00-12:00

&5 Aktiv idé ki

& Aktiv idé médositasa
X Aktiv id6 torlése

A masodik mendiszint listaként jelenik
meg. Az almeniik a lefelé, illetve felfelé
mutaté iranyitgombokkal valaszthaték ki.
Az aktiv mentelemek hattere fekete.

A kijelz6 jobb szélén megjelené
gorgetdsav azt mutatja, hogy a lefelé,
illetve felfelé mutaté iranyitbgombokkal
tovabbi menipontok jelenitheték meg.

Az almeniik az OK gomb megnyomasaval
nyithatok meg.

tY Beallitasok 15:03 {Al (CT
el @ B Q2 »

iMOW®

Esdérzékeld <"">

All.-kijelzés

A ,Beallitasok” és az ,Informacié” almenik
fulek formajaban jelennek meg.

A fllek a bal, illetve a jobb oldali
iranyitbgombok megnyomasaval
valaszthaték ki, az almeniik kivalasztasa
pedig a lefelé, illetve felfelé mutatéd
iranyitégombokkal térténik.

Az aktiv fulek, illetve mentpontok hattere
fekete.

Az almeniikon beldl lista tartalmazza a
kivalaszthat6 lehetéségeket. Az aktiv
listaelemek hattere fekete. Az OK gomb
megnyomasakor egy kivalasztasi ablak
vagy egy parbeszédablak nyilik meg.

Kivalasztasi ablakok:

Datum 10:09 11N
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
nap hénap év

A beallitand6 értékek az
iranyitégombokkal médosithaték. Az
éppen megvaltoztathatd érték fekete
szinnel van kiemelve. Az értékek az OK
gomb megnyomasaval allithatok be.
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Parbeszédablakok:

Uj PIN kéd
1234

Moédositas

.

Ha a valtoztatasokat menteni kell, illetve
meg kell erésiteni az Uzeneteket,
parbeszédablak jelenik meg a kijelzén. Az
aktiv parancsgomb hattere fekete.

Valasztasi lehet6ség esetén az egyes
parancsgombok a balra, illetve jobbra
mutaté iranyitbgombok segitségével
valaszthatok ki.

Az OK gomb megnyomasa megerdsiti a

kivalasztott lehetéséget, és megnyitja a
megfelelé mendt.

11.2 Allapotkijelzés

e

20.06.2019 Kezd. id6pont
14:10 H 10:00

iMOW® lizemkész

Automatika bekapcsolva

Az allapotkijelzés a kdvetkezé esetekben
jelenik meg:
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— amikor valamelyik gomb megnyomasat
kévetbéen a robotflinyiré kilép a
készenléti izemmodbal,

— afémeniben a ,Vissza” gomb
megnyomasakor,

— mikodés kdzben.

@

20.06.2019 Kezd. id6pont
14:10 H 10:00

A kijelz6 felsé részén két konfiguralhato
mez6 talalhato, amelyekben kiilonbéz6
informaciok jelenitheték meg a
robotflinyiréra, illetve a nyirasi ciklusokra
vonatkozéan. (= 11.10)

Allapotinformacié folyamatban 1évé
tevékenység nélkiil - RMI 632,
RMI 632 P:

iMOW® lizemkész

Automatika bekapcsolva

A kijelz6 als6 részén az ,iMOW®
lizemkész” sz6veg olvashaté az

abran lathat6 szimbolummal,

valamint az automatika allapotaval egyutt.
(= 11.7)

Allapotinformacié folyamatban lévé
tevékenység nélkiil —- RMI 632 C,
RMI 632 PC:

RMI 632 PC
J iMOW® lUzemkész
Automatika bekapcsolva

GPS-védelem be

A kijelz6 alsé részén a robotflinyiré
neve (= 10.) és az ,iMOW®

lzemkész” szdveg jelenik meg az

abran lathaté szimbélummal, az
automatika allapotaval (= 11.7), valamint
a GPS-es védelemre (= 11.15) vonatkozo6
informaciéval egyutt.

Allapotinformacié folyamatban lévé
tevékenység esetén — 6sszes modell:

DN NNNNNNINNNNT]

M= AziMOW® filvet nyir
©» ’

Folyamatban 1évd nyirasi ciklus Ve
esetén a kijelzén ,Az iIMOW® fiivet @™
nyir’ széveg, és egy ennek

megfelelé szimbdlum lathatd. A megjelend
szOveg és a szimboélum mindig az aktualis
tevékenységhez igazodik.

Figyelem!
iMOW® inditasa

A nyirasi ciklus elétt a kijelz6n a
LFigyelem! — iIMOWR® inditasa” széveg és
egy figyelmezteté szimbdélum jelenik meg.

o | Emellett a kijelz6 megvilagitasanak

1 | villogasa és hangjelzés is
figyelmeztet a flinyiré6 motor
kézelgd beindulasara. A flinyiro kés
csak néhany masodperccel a
robotflinyiré elindulasat kévetden,
automatikusan indul be.
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Szegélynyiras:

Mikdzben a robotflinyird a terilet
szélét nyirja, a ,Nyirasi tertlet
szélének nyirasa” széveg olvashat6.

=l

Menet a dokkol6 allomashoz:
Amikor a robotflinyiré visszatér a @
dokkolé allomashoz, a kijelzén a
megfelel® indok (pl. ,Akkumulator
lemerdlt”, ,Nyiras vége”) lathato.

Az akkumulator toltése:

Az akkumulator toltése kézben az
LAkkumulator t6ltése” széveg
olvashat6 a kijelzén.

pa

Indulasi pont megkozelitése:

Ha a robotflinyiré egy nyirasi menet &=
inditasakor megkézgll’ti valamelyik
indulasi pontot, az ,Athaladas az indulasi
RMI 632 C, RMI 632 PC: Kivant

zona megkozelitése:

inditasakor megkdzeliti valamelyik kivant
z6nat, az ,Athaladas a kivant zénan”

ponton” széveg jelenik meg.

=l
Ha a robotflinyird egy nyirasi menet
szoveg jelenik meg.

Uzenetkijelzések — 6sszes modell:

kiviil
Az iMOW® nyirasi
teriiletre helyezése

11 14.05.2017 12:33 M1135

A hibak, izemzavarok és javaslatok
figyelmeztetd szimbolumokkal, datummal
és id6éponttal, valamint izenetkéddal
egyltt jelennek meg. Tobb aktiv Gizenet
esetén azok valtakozva lathatok. (= 24.)

e | Ha a robotflinyiré tzemkész, az
1 | tizenetek és az allapotinformaciok
felvaltva jelennek meg.
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11.3 Informacios teriilet

al]14:28 A CD
.

n:l."

A kijelzd jobb felsé sarkaban a kdvetkezé
informaciok jelennek meg:

1. az akkumulator toltottségi allapota, ill. a
toltési ciklus,

2. az automatika allapota,
3. a pontos idé,

4. a mobiltelefonos jel er6ssége
(RMI 632 C, RMI 632 PC).

1. Tolt. allapot:

Az akkumulatorszimbélum a
toltottségi allapot megjelenitésére
szolgal.

nincsenek savok — az akkumulator
lemerlt
1-5 sav — az akkumulator részben
lemerlt
6 sav — az akkumulator teljesen toltott

EEE200D

Az akkumulator toltése kézben az
akkumulator szimbéluma helyett
egy csatlakozédugé-szimbélum
lathato.

@

2. Automatika allapota:
Bekapcsolt automatika esetén a
kijelz6n az automatika
szimboéluma lathat6.

3. Id6pont:
A pontos id6 24 6ras formatumban jelenik
meg.

4. Mobiltelefonos jel: %
A mobilhalézati adatkapcsolat .III ulll
jelerésségét 4 sav H x H
szemiaiet. Minel tobb sav Il 4Tl
lathaté, annal jobb a vétel. HH XHH
o I

A vételi jel melletti kis x jel H el H
mutatja, ha a gép nem tudott = DH ] DH
internetes kapcsolatot ] H H >|]<|] H
|étesiteni. n n

A radiébmodul inicializalasakor . L?jl

(a hardver és a szoftver

ellendrzése soran, pl. a robotflinyiré
bekapcsolasat kovetéen) egy kérdgjel
jelenik meg.

11.4 Fémenii

& Fémenii 14:57 an
) A
~ Dokkoléhoz
Inditas
U u [ ]
A —
Nyirasi terv Bovebben

A fémenl a kévetkez6 esetekben
jelenik meg:

A
— azallapotkijelzés (= 11.2) OK gombbal
torténd elhagyasakor,

— a masodik meniszinten a ,Vissza”
gomb megnyomasakor.
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1. Inditas (=> 11.5)
Nyirasi id6é @

Indulasi pont
Nyiras itt:

2. Visszatérés (= 11.6)

3. Nyirasi terv (= 11.7)
Automatika

Nyirasi id6é

Aktiv id6k

Uj nyirasi terv

4. B6évebben (= 11.8)
iIMOW® zarolasa
Szegélynyiras
Beallitasok

Informacié

(=
E®
(=

11.5 Inditas

@ Nyiras inditasa 15:02 Ln iC1m

3. Nyiras itt:

A nyirni kivant tertletet lehet kivalasztani.
Ez a lehet6ség csak melléktertlet
kialakitasat kovetéen valaszthato ki.

11.6 Visszatérés

A robotflinyir6 visszatér a
dokkol6 allomashoz, és télteni
kezdi az akkumulatort.
Bekapcsolt automatika esetén a
kovetkez6 aktiv idében a robotflinyird
ismét nyirni kezdi a teriletet.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | A robotfiinyiré az alkalmazason
keresztll is visszakildhet6 a
dokkol6 allomashoz. (= 10.)

A

11.7 Nyirasi terv

Nyirasi id6 1.5h
Indulasi pont Indulasi pont 1

Nyiras itt: Fé teriilet

1. Nyirasi id6:

Itt adhaté meg a nyirasi id6.

2. Indulasi pont:

Annak az indulasi pontnak a
kivalasztasara szolgal, ahonnan a
robotflinyiré a nyirasi meneteket inditja.
Ez a lehetéség csak akkor valaszthaté ki,
ha definialtak indulasi pontokat, és a
robotflinyir6 a dokkolé allomason
talalhaté.
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Nyirasi terv 11:02¢A} (I
Automatika be
Nyirasi idé 18 h

Aktiv idok

Uj nyirasi terv

Automatika

Be - Az automatika bekapcsolt allapotban
van. A robotflinyir6é a kévetkezd aktiv
idében nyirni fogja a gyepet.

Ki - Az 0sszes aktiv id6 letiltott allapotban
van.

Sziinet a mai napon - A robotflinyiré a

kévetkez6 napig nem nyir automatikusan.
Ez a lehet6ség csak akkor valaszthat6 ki,
ha az adott napon vannak még aktiv idék.

Nyirasi id6

A heti nyirasi id6 beallitasara

szolgal. Ez a bedllitas csak a G
,Dinamikus” nyirasiterv-tipus esetén
hasznalhaté. Az elére beallitott értéket a
nyirasi terlilet méretéhez igazitja a gép.
(= 14.4)

Kovessik ,A programozas beallitasa”
cimii fejezet utasitasait. (= 15.3)

o | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | A nyirasi idé az alkalmazas
segitségével is beallithaté. (= 10.)

Aktiv id6k

Nyirasi terv 17:30 Lﬂm

’nK sz cS P Sz V

A mentett nyirasi terv a ,Nyirasi terv”
menu ,Aktiv id6k” almenijében nyithatd
meg. Az egyes napok alatt 1évé
négyszogletes terlletek jelképezik a
mentett aktiv idoket. A fekete szinnel jel6lt
aktiv idékben nyiras térténhet, a sziirke
terlletek a nyirasi ciklusok nélkuli aktiv
id6ket jeldlik (pl. kikapcsolt aktiv idd
esetén).

o | Kikapcsolt automatika esetén a
1 | teljes nyirasi terv inaktiv, ennek
megfeleléen az 6sszes aktiv id6
szirke.
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Ha egyetlen nap aktiv idejét u-U
médositanank, a balra vagy jobbra
mutaté iranyitégombokkal
valasszuk ki az adott napot, és nyissuk
meg a Aktiv idék almeniit.

[ Aktiv idok 15:32 (A} (T

H k sz cs [ Jsz v
08:00 - 12:00

13:00 - 17:00
€ Ujaktivids

X  Osszes aktiv id6 torlése

A pipaval megjel6lt aktiv idékben
engedélyezett a nyiras, ezeket a
nyirasi tervben fekete szin jeldli.

0

Vegyuk figyelembe a ,Flinyirasi
tanacsok — Aktiv idék” cim(i fejezet
megjegyzéseit. (=> 14.3)
Kllénésen arra tgyeljink, hogy az
aktiv idékben masok ne
tartézkodjanak a veszélyes
teruleten.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Az aktiv idék az alkalmazas
segitségével is bedllithatok. (= 10.)

A pipa nélkiuli aktiv idékben a
nyirds nem engedélyezett, ezek az
id6szakok szlrkék a nyirasi tervben.

A mentett aktiv idék egyenként
kivalaszthatok és modosithatok.

Az Uj aktiv idé mentipont P
mindaddig kivalaszthaté, amig o g
naponta 3-nal kevesebb aktiv id6t
mentettek. Az Gjabb aktiv idé nem fedhet
at mas aktiv idékkel.
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Ha a kivalasztott napon ki akarjuk
hagyni a flinyirast, valasszuk ki az
Osszes aktiv id6 torlése
menupontot.

X

Aktiv id6k megvaltoztatasa:

@ | Amennyiben az Gjraprogramozas

1 | befejezése aktiv iddbe esik, az
egyes napi tervek megerdsitését
kévetbéen a robotflinyiré elkezdi az
automatikus flinyirast.

@ Aktiv ido
H 08:00-12:00

& Aktiv id6 ki
f Aktiv id6 médositasa
X Aktiv idé6 torlése

Az Aktiv id6 ki, illetve az Aktiv id6
be lehetdségekkel letilthato, illetve
engedélyezheté az automatikus
nyirashoz tartozé aktiv idé.

Az Aktiv id6 modositasa
lehetéséggel modosithat6 az aktiv
idé.

Ha a tovabbiakban nincs sziikség a
kivalasztott aktiv idére, valasszuk ki
az Aktiv id6 torlése mentiipontot.

% OGN

X

o | Amennyiben a rendelkezésre allé
1 | idstartam nem elegends a
sziikséges nyirashoz és téltéshez,
hosszabbitsuk meg vagy
egészitsik ki az aktiv id6ket, illetve
csokkentsiik le a nyirasi idét. Erre
vonatkozéan kijelzdlzenet jelenik
meg.

Uj nyirasi terv

Az Uj nyirasi terv parancs torli az
O0sszes mentett aktiv idét. Elindul a
telepitési varazslo ,,A robotflinyiré
programozasa” lépése. (= 9.13)

e

11.8 Bévebben

== Bé&vebben 10:27 (A} CTI)

iMOW® zarolasa

Szegélynyiras

Kézi nyiras
Beallitasok

Informacio

1. IMOWR® zarolasa:

A gépzarolas bekapcsolasa.

A zarolas feloldasahoz nyomjuk meg a
megjelenitett billentylikombinaciét.

(= 5.2)

2. Szegélynyiras:

A parancs kiadasat kévetéen a
robotflinyird lenyirja a nyirasi tertlet
szélét. Egy kor utan a robotflinyird
visszatér a dokkolé allomashoz, és tolteni
kezdi az akkumulatort.

3. Kézi nyiras:

Az OK gomb és a nyirasi gomb
megnyomasakor elindul a kés, és a gyep
kézzel nyirhaté. A gép az
iranyitogombokkal iranyithaté. (= 15.6)

4. Beallitasok(= 11.9)
5. Informacio(= 11.17)
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11.9 Beallitasok

I¥ Beallitasok 15:03 {A} ICT

N\ () «“@ & 2
iMOW®
Esdérzékeld <"I">
All.-kijelzés
:\';gp? t‘:z(ziitésai (= 11.10). ”@

2. Telepités:
A telepités bedllitasa és [Il
tesztelése (= 11.13).

o)

3. Biztonsag:
Biztonsagi bedllitasok (= 11.15).

4. Szervizelés:
Karbantartas és szerviz (= 11.16).

5. Szervizteriilet: ®
Ezt a menit szervizkéd védi. A skdm
szakszervizek ezzel a menlvel
tudjak végrehajtani a kiilénboz6
karbantartasi és szervizm(iveleteket.

D fo =D

11.10 iMOW® - Gépbeallitasok
1. Ny.terv tipus:

Alapértelmezett: A robotflinyiré a teljes
aktiv idében nyirja a gyepet. A nyirasi
ciklusok csak a toltések idejére szakadnak
meg. A nyirasiterv-tipus alapértéke az
LJAlapértelmezett”.

Dinamikus: A nyirasi és toltési idék aktiv
id6kon bellli szamat, illetve idétartamukat
teljesen automatikusan hatarozza meg a

gep.
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2. Es6érzékelo:

Az es6érzékeld beadllithatéd ugy, a4
hogy a gép esében szakitsa meg,

illetve ne kezdje el a fiinyirast.

o Az esGérzékeld bedllitasa (= 11.11)

3. Allapotkijelzés: E
Az allapotkijelzésként

megjelenitendd informacio

kivalasztasa. (= 11.2)

o Az dllapotkijelzés beallitasa (= 11.12)

4 Id6pont:
A pontos id6 beallitasa. a

A robotflinyiré6 nemkivanatos
miikddésének elkertilése érdekében a
beallitott idének meg kell egyeznie a
tényleges pontos idével.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | A pontos idé az alkalmazas
segitségével is beallithaté. (= 10.)

5 Datum:

Az aktudlis datum bedllitasa. @
A robotflinyiré6 nemkivanatos
miikddésének elkertilése érdekében a
beallitott datumnak meg kell egyeznie a
tényleges naptari datummal.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | A datum az alkalmazas
segitségével is beallithaté. (= 10.)

6. Datumformatum: &
A kivant datumformatum beallitasa.

7. Nyelv: |E|
A kijelzések kivant nyelvének

bedllitasa. Alapértelmezés szerint

az elso telepitéskor kivalasztott nyelv van
beallitva.

8. Kontraszt: O
Szlikség esetén beallithaté a kijelz6
kontrasztja.

9. Energiamod
(RMI 632 C, RMI 632 PC): ;
Az Alapértelmezett beallitasnal a
robotflinyiré6 mindig kapcsolodik az
internethez, és elérhetd az alkalmazassal.
(= 10.)

Az ECO Uzemmoddnal a gép mikodési
szlineteire vonatkoz6 energiafelhasznalas
csokkentése érdekében a radiés
kommunikacié kikapcsol, igy ilyenkor nem
érhet6 el a robotflinyird az alkalmazassal.
Az alkalmazasban az utoljara lekért
adatok lathatok.

11.11 Az es6érzékel6 beallitasa

Az 5 fokozatl érzékel6 L
beallitasahoz nyomjuk meg a <"l
balra, illetve jobbra mutato
iranyitbgombot. Az aktualis értéket a
,Beallitasok” meniliben lévé sav
szemlélteti.

>

A szabalyozo allitasa befolyasolja
— az esBérzékel6 érzékenységét,

— azt, hogy mennyi ideig varjon a
robotflinyird esé utan az érzékeld
feluletének megszaradasara.

. '
ot -:é‘-
kornyezeti feltételek mellett

mkodik. D]]:I

A sav balra csusztatasaval e
nagyobb nedvesség mellettis (4 20%
torténik nyiras. A savot

egészen balra csusztatva a

robotflinyiré nedves

kortlmények koézétt is nyir, és nem
szakitja meg a nyirasi ciklust, ha
esécseppek érik az érzékel6t.

Kozepes érzékenységnél a
robotflinyiré normal
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A sav jobbra cslsztatasaval _:‘;_
csak kisebb nedvesség RO

mellett térténik a nyiras. A

savot egészen jobbra

csusztatva a robotflinyird

csak akkor nyir, ha az es6érzékels
teljesen szaraz.

11.12 Az allapotkijelzés beallitasa

Az allapotkijelzés konfiguralasahoz
valasszuk ki az iranyitogombokkal a bal,
illetve jobb oldali kijelzést, majd erésitsiik
meg az OK gombbal.

Tolt. allapot:

az akkumulator szimboélumanak
megjelenitése a szazalékos
toltottségi szinttel egytt.

Hatr. id6:

Az adott héten hatralévd nyirasi G
id6tartam érakban és percekben. Ez

a kijelzés csak a ,Dinamikus” nyirasiterv-
tipusnal valaszthato.

A terv szerint kbvetkezé nyirasi %
ciklus kezdete. Folyamatban Iévé

aktiv id6 esetén a ,Robotflinyiré aktiv”
szbveg olvashato.

4

Idépont és Datum:
Az aktudlis datum és a pontos idé.

Kezd. id6pont:

Nyir. menetek: [ #]
Az adott idépontig elvégzett nyirasi @™
ciklusok szama.

Nyir.id6tart.: R
Az adott id6pontig elvégzett nyirasi  @w
ciklusok idétartama.

Megtett ut: >
A telies megtett Gt. @™
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Halozat

(RMI 632 C, RMI 632 PC):

A mobiltelefonos kapcsolat
jeleréssége halézati azonositoval.
Egy kis x jel, illetve kérd&jel mutatja,
ha a robotflinyiré nem tudott
internetes kapcsolatot létesiteni.
(= 11.3), (= 11.17)

GPS-vétel

(RMI 632 C, RMI 632 PC):

A robotflinyir6 GPS-koordinatai.
(= 11.17)

T.I|H
Tl
12

&

11.13 Telepités

1. Osszekots:

Az eltolt visszatérés be- és
kikapcsolasa.

Az 6sszeko6td bekapcsolasakor a
robotflinyird a hatarolé huzal mentén,
befelé eltolt Gtvonalon kdzeliti meg a
dokkol6 allomast.

&l

Harom lehetéség kozil lehet valasztani:
Ki — alapbedllitas

A robotflinyiré a hatarolé huzal mentén
halad.

Keskeny — 40 cm

A robotflinyiré valtakozva halad a hatarolé
huzal mentén, illetve 40 cm-rel eltolva.
Széles — 40 - 80 cm

Ezen az 6sszekotdn belll minden egyes
visszatéréskor véletlenszerlien valasztja
ki a gép a tavolsagot a hatarol6 huzaltél.

o | Kllsd elhelyezésii dokkol6 allomas,
1 | valamint folyosok és sziik teriiletek
esetén az eltolt visszatéréshez
kereséhurkokat kell lefektetni.

(= 12.12)

Az eltolt visszatérésnél a huzaltél
legalabb 2 m-es tavolsagot kell
tartani.

2. Indulasi pontok:

A robotflinyir6é a dokkolé allomasnal 5
(alapbeallitas) vagy valamelyik

indulasi pontnal kezdi a nyirasi ciklust.

Indulasi pontokat kell definialni a
kovetkez6 esetekben:

— ha a gépnek célzottan valamelyik
részteriletre kell mennie, mert a terilet
nincs kell6 mértékben lenyirva,

— ha a terlilet csak folyosén keresztil
kozelitheté meg — ezeken a
részterlleteken legalabb egy indulasi
pontot kell definialni.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Az indulasi pontokhoz hozzarendelheté
egy sugar. llyenkor a robotflinyiré az adott
indulasi pontt6l kezdve mindig el6szor az
indulasi pont korli kortertleten bell
végez nyirast. A fennmaradé nyirasi
tertleten csak ennek a részteriletnek a
lenyirasat kdvetéen folytatja a gép a
nyirast.

e Indulasi pontok beallitasa (= 11.14)

3. Mellékteriiletek: —"
A mellékteriiletek engedélyezése. LDA
Inaktiv — alapbeallitas.

Aktiv — a mellékteriletek nyirasakor
kivalasztandé beallitas. A nyirasi teriletet
az ,Inditds” menidben kell kivalasztani (fé
tertlet/mellékterilet). (=> 12.10)

A szegélynyiras gyakorisaganak d
megadasa.

Soha — a robotflinyird6 nem nyir szegélyt.
Egyszer —alapbeallitds, a szegély nyirasa
hetente egyszer.
Kétszer/Haromszor/Négyszer/Otszér —

a szegély nyirasa hetente
kétszer/haromszor/négyszer/otszor.

4. Szegélynyiras:
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5. Szegély tesztelése: A
Inditsuk el a huzalelhelyezés *\
helyességének ellenérzésére

szolgalé szegélybejarast.

Elindul a telepitési varazslo ,Telepités
ellen6rzése” lépése. (= 9.12)

o | Az elzart terliletek koruli megfeleld
1 | huzalelhelyezés ellenérzéséhez
helyezziik a robotflinyirét a nyirasi
terlletre ugy, hogy a gép eliilsé
oldala az elzart teriilet irdnyaba
nézzen, majd inditsuk el a
szegélybejarast.

A szegélybejaras soran torténik a
robotflinyiré dokkteriletének
definidlasa. Szikség esetén a mar
mentett dokktertlet kib&vithetd.

(= 14.5)
6. Ujratelepités: \g
Ismét elindul a telepitési varazslé, a

meglévd nyirasi terv pedig torlédik.
(= 9.6)

11.14 Indulasi pontok beallitasa
A bedllitashoz
e tanitsuk be az indulasi pontokat

vagy

e valasszuk ki és definialjuk kézzel a
kivant indulasi pontot.

Indulasi pontok betanitasa:
Az OK gomb megnyomasat 6
kovetéen a robotflinyird betanulasi
menetet végez a hatarolé huzal mentén.
Amennyiben a gép nincs dokkolva, el6szor
a dokkol6 allomashoz megy. A mivelet
torli az 6sszes meglévd indulasi pontot.
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RMI 632 C, RMI 632 PC:

A betanulasi menet soran torténik a
robotflinyird dokkteriiletének
definidlasa. Sziikség esetén a mar
mentett dokkterilet kibdvithetd.

(= 14.5)

7S

Menet kézben az OK gomb
megnyomasaval legfeljebb 4 indulasi pont
definialhato.

A betanitasi folyamat megszakitasa:
Kézzel —a STOP gomb megnyomasaval.
Automatikusan — a nyirasi terilet szélén
Iévé akadalyok miatt.

e Ha a betanulasi menet automatikusan
megszakad, korrigaljuk a hatarolé huzal
helyzetét, illetve tavolitsuk el az
akadalyokat.

e A betanulasi menet folytatasa el6tt
ellendrizzik a robotflinyiré helyzetét. A
gépnek a hatarol6 huzalon vagy a
nyirasi terlleten belil kell
elhelyezkednie tgy, hogy a gép eliilsd
oldala a hatarold huzal iranyaba
nézzen.

A betanitasi folyamat befejez6dése:
Kézzel — megszakitast kdvetéen.
Automatikusan — a dokkolas utan.

Az (jj indulasi pontokat az OK gombbal
torténdé megerésitést kovetdéen menti a
gép.

Indulasi gyakorisag:

Az indulasi gyakorisag azt adja meg,
milyen gyakran kezdédnek a nyirasi
ciklusok az adott indulasi pontbél. Az
alapbeallitas mindegyik indulasi pontra

nézve 2 nyirasi menet 10 menetbél (2/10).

e A betanitast kovetéen sziikség esetén

maédositsuk az indulasi gyakorisagokat.

e A betanitasi folyamat idé el6tti
befejez6dése esetén a ,Dokkol6hoz”
menU segitségével kildjik a
robotflinyirét a dokkol6 allomashoz.
(= 11.6)

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
A betanitast kdvetéen mindegyik
indulasi pont kortl 3 m és 30 m kozotti
sugaru kor definidlhaté. A mentett
indulasi pontokhoz alapértelmezés
szerint nincs sugar hozzarendelve.

o | Indulasi pontok sugarral:
1 | Ha a nyirasi ciklusok az egyes
indulasi pontoknal kezdédnek, a
robotflinyiré el6szor az indulasi
pont korili kérdn bellli részterliletet
nyirja le. A nyirasi terilet
fennmaradé részére csak ezt
kovetden tér at a gép.

Az 1-4. indulasi pont kézi
beallitasa:

Hatarozzuk meg az indulasi pontok
dokkol6 allomastél mért tavolsagat,
és definidljuk az indulasi
gyakorisagot.

A Tavolsag az indulasi pont dokkolo
allomastol mérttavolsaga méterben,
az 6ramutaté jarasaval megegyezd
iranyban.

Az Indulasi gyakorisag értéke 0 menet
minden 10 nyirasi menetbél (0/10) és

10 menet minden 10 nyirasi menetbdl
(10/10) kozotti lehet.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Az indulasi pont kortl 3 m és 30 m kozotti
sugaru kor (Sugar) definialhaté.

CloI01Q
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A dokkolé allomas a 0. N
indulasi pontnak felel meg, ‘
és alapértelmezés szerint

onnan indulnak a nyirasi ciklusok.
Az itteni indulasi gyakorisag
egésziti ki a tébbi gyakorisagot
10/10 (10 menet minden 10 nyirasi
menetbdl) értékre.

7S

11.15 Biztonsag
1. Zarolt gép
2. Fokozat

3. GPS-védelem (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

. PIN-k6d médositasa

. Indulasjelzés

. Figyelmeztetd hangjelzések
. Menilhangjelzések

. Billenty(izar

. IMOW®+dokk. parositas

1. Zarolt gép:
Az OK gombbal aktivalhaté a

gépzarolas. A robotflinyir6 ezt

kovetden nem helyezhet6 lizembe.

A robotflinyirét a karbantartasi és tisztitasi
munkalatok, szallitas, valamint
felllvizsgalat el6tt mindig zarolni kell.

(= 5.2)

W 0 N o Uu b

e A gépzarolas feloldasahoz az
abran lathato
billenty(ikombinaciét (nyirasi
gomb és OK gomb) kell
megnyomni.

P‘uﬁ
©
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2. Fokozat:
4 biztonsagi fokozat allithaté be, @
amelyek mindegyikéhez

meghatarozott zarolas és védelem
tartozik.

— Nincs:
A robotflinyirén nincs védelem.

— Alacsony:
A PIN-lekérdezés aktiv; a PIN-kéd
megadasa szlkséges a robotflinyiré és
a dokkol6 allomas parositasahoz,
valamint a gép gyari bedllitasainak
visszaallitasahoz.

— Kozepes:
Az ,Alacsony” szintnél felsoroltak,
emellett bekapcsolt allapotban van az
id6zitett zarolas.

— Magas:
Mindig meg kell adni a PIN-kédot.

e | Javaslat:

1 | Az ,Alacsony”, ,Kb6zepes” vagy
~-Magas” biztonsagi fokozatot
allitsuk be.

e Valasszuk ki a kivant biztonsagi szintet,
és erésitstik meg az OK gombbal.
Szlkség esetén adjuk meg a
4 szamjegybdl allé PIN-kodot.

PIN-lekérdezés:

Amikor a flnyirét 10 masodpercnél
hosszabb ideig megdéntik a fogantydnal,
meg kell adni a PIN-kédot. Ha ez 1 percen
belll nem torténik meg, riasztasi
hangjelzés szélal meg, valamint kikapcsol
az automatika.

Parositasvéd.:

A robotflinyir6 és a dokkol6 allomas

parositasa el6tt meg kell adni a PIN-koédot.

Alaph.all.véd.:

A gép gyari bedllitasainak visszaallitasa
elétt a PIN-kéd megadasa sziikséges.
Id6z. zarolas:

BeallitAsmoédositas el6tt a PIN-kod
megadasa szikséges, amennyiben azt
1 hénapnal régebben nem adtak meg.
Beall.-védelem:

A beallitdsok médositasa elétt meg kell
adni a PIN-kédot.

3. GPS-védelem @
(RMI 632 C, RMI 632 PC):

A nyomkovetés be-, illetve

kikapcsolasa. (= 5.10)

e | Javaslat:

1 | A GPS-es védelem legyen mindig
bekapcsolva.

A bekapcsolas el6tt adjuk meg a
tulajdonos mobiltelefonszamat az
alkalmazasban (= 10.), valamint
allitsuk be az ,Alacsony”, a
~,Kbzepes” vagy a ,Magas”
biztonsagi fokozatot a
robotflinyirén.

4. PIN-k6d moédositasa: @
Szlikség esetén modosithat6 a
4 szamjegybdl allé PIN-kod.

® | A.PIN-k6d médositasa” mentpont
1 | csak az ,Alacsony”, a ,Kbézepes” és
a ,Magas” biztonsagi fokozatoknal
jelenik meg.

e El6szor adjuk meg a régi PIN-kodot,
majd erdsitsiik meg az OK gomb
megnyomasaval.

e Ezt kovetden adjuk meg az (j
4 szamjegybdl allé PIN-kédot, és
er6sitsiik meg az OK gombbal.
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Javaslat:
Jegyezziik fel az Uj PIN-kodot.

7S

Ha 5 alkalommal hibasan irjak be a
PIN-kodot, egy 4 szamjegybél allo
mesterjelsz6 megadasa
sziikséges, valamint az automatika
kikapcsol.

A mesterjelsz6 létrehozasaval
kapcsolatban forduljon a helyi
STIHL szakszervizhez vagy
kozvetlenil az IMOW®
Ugyfélszolgalathoz a
support@imow.stihl.com. cimen.
Meg kell adni az IMOW® kijelz6jén
megjelend, 9 szamjegybdl allé
sorozatszamot, valamint a

4 szamjegybdl allé datumot.

5. Indulasjelzés: 4)))
A flinyird kés elindulasa el6tt

megszoélalé hangjelzés be-, illetve
kikapcsolasa.

6. Figy.hangjel.: *)))
A robotflinyiré akadalynak

Utkdzésekor megszélalé hangjelzés

be-, illetve kikapcsolasa.

7. Meniihangjelzések: 4)))
A menlk megnyitasakor, illetve a
kivalasztasok OK gombbal t6rténd
megerdsitésekor hallhat6 kattané
hangjelzés be-, illetve kikapcsolasa.

8. Billenty{izar 9
Ha a billenty(izar be van

kapcsolva, csak azt kdvetéen
hasznalhatok a vezérlékonzol

gombijai, hogy elészér lenyomva

tartjuk a Vissza gombot, majd
megnyomjuk az elérefelé mutatd
iranyitbgombot.

A billenty(izar az utolso billenty(ilenyomast
kovetéen 2 perc elteltével bekapcsol.
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9. iMOW®+dokk. parositas:

A robotflinyir6 az elsé Gizembe
helyezést kdvetéen csak a mellékelt
dokkol6 allomassal mikddtethetd.
A dokkol6 allomas vagy a dokkolé allomas
elektronikus alkatrészeinek cseréjét
kovetden, illetve a robotflinyiré masik
nyirasi terileten, masik dokkol6
allomassal térténé Gzembe helyezésekor
parositani kell a robotflinyirét és a dokkol6
allomast.

o~
=

e Telepitsiik a dokkol6 allomast, és
csatlakoztassuk a hatarolé huzalt.
(= 9.8), (= 9.11)

Emeljuk meg kicsit a robotflinyirét a
hordfogantytnal (1), és tehermentesitsiik
a hajtott kerekeket. TAmasszuk a gépet az
elsé kerekeire, és csusztassuk a dokkolo
allomasba.

e Az OK gomb megnyomasat @
kévetéen adjuk meg a PIN-kodot,
ezt kovetden a robotflinyird
keresni kezdi a huzaljelet, és
automatikusan menti azt. A mivelet
tébb percig tart. (= 9.10)

o | A.Nincs” biztonsagi fokozat esetén
1 | nem szilkséges megadni a PIN-
kodot.

11.16 Szerviz

1. Késcsere:

Az OK gomb megnyomasaval erésitheté
meg az Uj flnyird kés felszerelése. A
szamlalé alaphelyzetbe kerdil.

2. Huzalkeresés:

Ha gyorsan villog a dokkol6 allomason
|évd piros LED, akkor megszakadt a
hatarolé huzal. (= 13.1)

o Huzalszakadas keresése (= 16.7)

3. Téli leallas:

Az OK gomb megnyomasat kévetéen
bedllithaté a robotflinyiré téli leallitasa. A
beallitasok megbérzédnek, a pontos id6 és
a datum azonban alaphelyzetbe kerdil.

o Atélileallitas el6tt toltsik fel teljesen az
akkumulatort.

e A gép az Ujbdli izembe helyezéskor
barmelyik gomb megnyomasaval
készenléti llapotba kerl.

4. Bedll. alaph. all.:

Az OK gomb megnyomasakor
visszaallnak a robotflinyir6é gyari
beallitasai, és ujbol elindul a telepitési
varazsloé. (= 9.6)

e Az OK gomb megnyomasat @
kovetéen meg kell adni a PIN-
kodot.

o | A.Nincs” biztonsagi fokozat esetén
1 | nem sziikséges megadni a PIN-
kédot.
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11.17 Informacio

@ Informacio 10:32@@
B e» o
Uzenetek
Javaslat V 15:00
1. Uzenetek:

Az 6sszes aktiv hiba, lizemzavar és |I|
javaslat listaja azok elé6fordulasanak
idépontjaval egyutt.

Zavartalan m(ikddés esetén a ,Nincsenek
lzenetek” szoveg olvashaté.

Az OK gomb megnyomasakor
megjelennek az lizenet részletei. (= 24.)

2. Események:
A robotflinyiré legutébbi

tevékenységeinek listaja.

Az OK gomb megnyomasaval jelenitheték
meg az események részletei (kiegészitd
szOveg, idépont és kod).

e | Ha valamelyik tevékenység

1 | szokatlanul gyakran jelenik meg,
tajékozddjunk a tovabbi részletekrol
valamelyik szakszervizben. A
normal miikddés soran fellépd
hibakat a hibatizenetek kozott
naplézza a gép.

3. iMOW® allapota:

A robotflinyiréra vonatkozé @
informaciok
— Tolt. allapot:

Az akkumulator szazalékos toltéttsége

0478 131 9754 D - HU

— Hatr. idé:
Az adott héten hatralévé nyirasi
id6étartam érakban és percekben. Ez a
kijelzés csak a ,Dinamikus” nyirasiterv-
tipusnal valaszthato.

— Datum és pontos idd

— Kezd. idépont:
A terv szerint kbvetkez® nyirasi ciklus
kezdete.

— Nyir. menetek:
A befejezett nyirasi ciklusok szama.

— Nyir.idétart.:
A befejezett nyirasi ciklusok idétartama
oraban.

— Megtett Gt:
A teljes megtett Ut méterben.

— Ser.-No.:
A robotflinyiré sorozatszama, amely a
vezérlékonzol alatti rekeszben 1évé
adattablan is megtalalhato.

— Szervizelés:
A STIHL szakszerviz altal végrehajtott
utolsé szerviz datuma.

— Akkumulator:
Az akkumulator sorozatszama.

— Szoftver:
A gépre telepitett szoftver.

4. Gyep allapota:
A flves teriletre vonatkoz6
informaciok.

i

— Nyir. terllet (négyzetméter):
Ez az érték az elsé telepitésnél, illetve
az Ujratelepités soran adhaté meg.
(= 9.6)

— Koridé:
A nyirasi tertlet kordli egy teljes kor
megtételének id6étartama percben és
masodpercben.

— Indulasi pontok 1-4:
Az egyes indulasi pontok tavolsaga a
dokkol6é allomastol méterben, az
6ramutaté jarasaval megegyezd
iranyban. (= 11.14)

— Terjedelem:
A nyirasi terllet kertlete méterben.

— Szegélynyiras:
A szegélynyiras hetenkénti
gyakorisaga. (= 11.13)
5. A radiémodul allapota
(RMI 632 C, RMI 632 PC):
A radibmodulra vonatkoz6
informaciok.
— Miholdak:
Az elérheté miiholdak szama.

Talld

— Pozici6:
A robotflinyiré aktualis helyzete, ez
csak megfelelé miiholdas kapcsolat
esetén kérhet6 le.

— Jelerésség:
A mobilhal6zati adatkapcsolat
jeleréssége. Minél tdbb pluszjel jelenik
meg, annal jobb a kapcsolat (maximum:
S

— Haloézat:
Hal6zati azonosit6, amely az
orszagkddbol (MCC) és a
szolgaltatokédbol (MNC) all.

— Mobiltelefonszam:
A tulajdonos mobiltelefonszama, az
alkalmazasban kell megadni. (= 10.)

- IMEL:
A radiémodul hardverszama.

— IMSI:
Nemzetkozi mobil-el6fizetéi azonosito.

- SW:
A radibmodul szoftververzioja.
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— Ser.-No.:
A radibmodul sorozatszama.

— Modem sorszam:
A modem sorozatszama.

12. Hatarolé huzal

(7S

A hatarol6 huzal
lefektetése el6tt,
kiléndsen az elsé
telepitést megelézéen
olvassuk el a teljes fejezetet, és
pontosan tervezzilk meg a huzal
lefektetését.

e~
=

Az els telepitést a telepitési
varazslé segitségével hajtsuk
végre. (= 9.6)

Amennyiben segitségre van
sziikség, forduljon bizalommal a
STIHL szakkereskedésekhez a
nyirasi teriilet el6készitésével,
valamint a hatarol6 huzal
lefektetésével kapcsolatban.

A hatarolé huzal végleges rogzitése el6tt
ellendrizzik a telepitést. (= 9.12)
Altalaban a folyosok, sz(ik teriiletek és az
elzart teriiletek kdrnyékén kell kiigazitani a
huzalelhelyezést.

Eltérések addédhatnak a kovetkez6
esetekben:

— arobotflinyiré mlszaki lehetéségeinek
kimeritésekor, ha nagyon hosszu
folyosokat alakitunk ki, vagy ha a huzalt
fémtargyak kozelében, illetve olyan
flives terileten fektetjik le, amely alatt
fémtargyak talalhatok (pl. viz- vagy
aramvezetékek),

ha a nyirasi terlletet kifejezetten

robotflinyird alkalmazasahoz
alakitottak at.
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A jelen hasznalati utasitasban
megadott huzaltavolsagokat a
hatarolé huzal fuves teriiletre
torténd lefektetéséhez igazitottak.

A hatarolé huzal akar 10 cm mélyre
is leashat6 (pl. kabelfektetd

géppel).

A talajba torténd leasas rendszerint
befolyasolja a jel vételét, kiilondsen
abban az esetben, ha a hatarol6
huzal felett jarélap vagy térkd
talalhat6. A robotflinyiré adott
esetben a nyirasi terllet szegélye
felé jobban kinyulé Gtvonalon
haladhat a hatarolé huzal mentén,
ami nagyobb helyigényt okozhat a
folyosoknal, a szlk terileteken,
valamint a szegély bejarasakor. A
huzal elhelyezését sziikség esetén
hozza kell igazitani ehhez.

e Hatarolé huzal:

A hatarol6 huzalt folytonos hurokként,
az egész nyirasi terilet koré kell
lefektetni.

Maximalis hossz:

500 m

Kisebb nyirasi tertleteknél, 80 m-

°
1 | nél révidebb huzalhossznal a

12.1 A hatarolé huzal lefektetésének
megtervezése

°
1

Tekintsik at a hasznalati utasitas
végén lévo telepitési

példakat. (= 27.)

Az elzart tertileteket, folyosokat,
mellékterileteket, keres6hurkokat
és huzaltartalékokat a hatarolé
huzal lefektetésekor alakitsuk ki,
igy elkertlhetjik a késébbi
korrekcidkat.

e Hatarozzuk meg a dokkol6 allomas
helyét. (= 9.1)

e Tavolitsuk el a nyirasi tertleten |évd
akadalyokat, vagy alakitsunk ki
koralottik elzart terlletet. (2 12.9)

hatarolé huzal lefektetésekor
telepiteni kell az AKM 100
tartozékot. (= 9.9)

e Folyosok és mellékteriiletek:

Az automatika segitségével torténd
nyirasahoz kossik 6ssze a nyirasi
tertilet 6sszes részét

folyosokkal. (= 12.11)
Amennyiben ehhez nincs elegendd
hely, alakitsunk ki
mellékteriileteket. (= 12.10)

A hatarolé huzal lefektetésekor
Ggyeljink a megfelel6 tavolsagokra
(= 12.5):

a szomszédos, athaladast nem
korlatozé, £1 cm-nél kisebb
szintkllonbségu terlleteknél (pl.
gyalogutak): 0 cm

folyoséknal: 27 cm

magas akadalyoknal (pl. falak, fak):
33cm

sz(ik helyeken a minimalis tavolsag:
54 cm

vizek mellett, illetve ahonnan a
robotflinyiré leeshet (szegélyek,
peremek): 100 cm

Sarkok:
Kertljuk a huzal éles (90°-nal kisebb)
szogben torténd lefektetését.
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o Kereséhurkok:
Eltolt dokkolas (6sszek6t6)
hasznalatakor a folyoséknal, illetve a
kiils6 telepitésti dokkol6 allomasnal
keresdhurkokat kell
kialakitani. (= 12.12)

o Huzaltartalékok:
A hatarol6 huzal utélagos
athelyezésének megkonnyitése
érdekében érdemes tobb helyen
huzaltartalékot kialakitani. (=> 12.15)

T

A nyirasi terliletek nem fedhetnek at. Két
nyirasi terllet hatarolé huzaljai kdzott
legalabb 1 m tavolsagnak kell lennie.

e | Ahatarol6 huzal feltekert szakaszai
1 | zavarokat okozhatnak, ezért ezeket
meg kell sziintetni.

12.2 A nyirasi teriilet vazlatanak 2
elkészitése 1

A robotflinyird és a dokkol6 allomas
telepitése el6tt érdemes vazlatot késziteni
a nyirasi teruletrél. A jelen hasznalati

utasitas elején talalhaté oldal erre szolgal.

Ezeket a vazlatokat a késdbbi
modositasok alkalmaval frissiteni kell.

A vazlaton feltiintetend6 elemek:
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— a nyirasi terlilet peremvonala a
fontosabb akadalyokkal, hatarokkal, és
az esetleges elzart tertletekkel,
amelyeken a robotflinyiré nem
dolgozhat, (= 27.)

— a dokkolé allomas helye, (= 9.8)

— a hatarol6 huzal helye
(a hatarol6 huzal rovid id6 alatt
beleslillyed a talajba, és nem lathat6é —
kilénoésen az akadalyok koril [évé
huzalelhelyezést kell feljegyezni),
(= 12.3)

— a huzalosszekoték helye
(az alkalmazott huzaldsszekoték révid
id6 elteltével nem lesznek lathaték, igy
az esetleges cseréhez fel kell jegyezni
a helyuket). (= 12.16)

12.3 A hatarol6 huzal lefektetése

o | Csak eredeti rogzitécovekeket és
1 | hatarolé huzalt hasznaljunk.
Szerel6készletek a sziikséges
szerelési anyagokkal egydtt a
STIHL szakkereskedésekben
szerezhet6k be tartozékként.

(= 18.)

A huzal lefektetésének iranya
tetszés szerinti lehet (az 6ramutaté
jarasaval megegyez6 vagy azzal
ellenkez6).

A rogzitécévekeket soha ne a
hatarol6 huzal segitségével hizzuk
ki, mindig hasznaljunk megfelel6
szerszamot (pl. kombinalt fog6t).

Készitslink vazlatot a hatarolé
huzal elhelyezkedésérél. (= 12.2)

o Telepitstik a dokkolé allomast. (= 9.8)

o A dokkol6 allomastél indulva fektessiik
le a hatarolé huzalt a nyirasi terilet,
illetve az esetleges akadalyok koérdl
(= 12.9), és rogzitbcovekekkel
rogzitsuk a talajhoz. Ellenérizzik a
tavolsagokat az iIMOW® Ruler vonalz6
segitségével. (= 12.5)

Kovessuk az ,Elso telepités” cimi
fejezet utasitasait. (= 9.9)

e Csatlakoztassuk a hatarolé huzalt.
(= 9.11)

o | Megjegyzés:

1 | A hatarol6 huzal szakadasanak
elkertiléséhez lgyeljink arra, hogy
ne fesziljon meg tulsagosan.
Kilonésen huzallefekteté gép
hasznalatakor kell arra figyelni,
hogy a hatarol6 huzal lazan
tekeredjen le a huzalorsérol.

RIS

l

2‘ 1

777

A hatarolé huzalt (1) a talaj folétt kell
lefektetni, és egyenetlenségek esetén
kiegészité rogzitécovekekkel (2) kell
régziteni. Ez megakadalyozza, hogy a
flinyiré kés atvagja a huzalt.
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terlleten kivil halad.
Maximalis szintkilénbség a fuves talajhoz

A 33 cm-es tavolsagnak készénhetéen a

12.4 A hatarol6 huzal csatlakoztatasa robotflinyiré Ggy tud végighaladni a

Huzzuk ki a hal6zati
csatlakoz6dugét, majd
vegylk le a dokkolé allomas
burkolatat.

pA

lllessziik a hatarol6 huzalt az alaplemez
kabelvezetdibe, bujtassuk at a
labazaton, szigeteljik a végeit, majd
csatlakoztassuk a dokkol6 allomashoz.
Kévessik az ,Els6 telepités” cim(i

képest: ¥1 cm

o | A fliszegély apolasakor tigyeljiink

1 | arra, hogy ne sériiljsn meg a
hatarolé huzal. Sziikség esetén a
fliszegélytél kis tavolsagban (2 -
3 cm) fektessik le a hatarol6
huzalt.

A huzaltavolsagok kimérése az
iMOW® Ruler vonalzé segitségével:

hatarol6 huzal mentén, hogy a sarokban
nem Utkézik neki a magas akadalynak.

Huzallefektetés magas akadalyok
korul:

33cm

; Sl 2—
fejezet utasitasait. (= 9.11) Ahhoz, hogy a hatarolé huzal megfeleld 33 cm ‘
e Helyezzik vissza a dokkol6 » tavolsagba kertiljon a fuves terdlet
allomas burkolatat és dugjuk B szegélyétdl és az akadalyoktdl, kikell |
be a hal6zati ‘ mérni a tavolsagot az IMOW® Ruler ‘
csatlakoz6dugot. vonalzé segitségével. 3
e Ellenérizzik a huzaljelet. (= 11.13)

e Ellenérizzik a dokkolast. (= 15.7) N e B .

Sziikség esetén igazitsuk ki a hatarolé
huzal elhelyezését a dokkolo allomas e |
kérnyékén.

A magas akadalyok (1), példaul falak
sarkai vagy magasagyasok kortl a
sarkokban pontosan be kell tartani a
huzaltavolsagokat, igy a robotflinyiré6 nem
ér hozza az akadalyhoz. Az abra szerint
fektessik le a hatarolé huzalt (2) az
iIMOW® Ruler vonalzé (3) segitségével.
Huzaltavolsag: 33 cm

STIHL RMI632 iMOW' Ruler

Magas akadaly:
A magas akadalyok és a
hatarolé huzal kdzétti tavolsag.

12.5 Huzaltavolsagok - az
iMOW® Ruler vonalzé hasznalata

N
|
33cm

Az athaladast nem korlatozé akadalyok
(pl. burkolt tertletek, jarhaté utak) és a
hatarolé huzal (1) kdz6tt nem kell
tavolsagot tartani. A robotflinyird
ilyenkor az egyik hatsé kerekével a nyirasi

A robotflinyirénak teljesen a nyirasi
teriileten belll kell maradnia, és nem érhet
hozza az akadalyhoz.
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Amikor magas akadalyoknal l1évé belsé
sarkok koril fektetjik le a hatarol6é
huzalt (1), mérjuk ki a huzaltavolsagot az
iIMOW® Ruler vonalzé (2) segitségével.
Huzaltavolsag: 33 cm

Az akadalyok magassaganak mérése:

Ha a lekiizdendd szintkiilonbség *1 cm-
nél kisebb, a robotfiinyiré képes ugy
haladni a kérnyez6 terilleteken, mintha
azok utak lennének.

Ha a szintkiildnbség kisebb, mint+1 cm az
athaladast nem korlatozé6 akadalynal (1): a
hatarold huzal (2) lefektetésekor nem kell
tavolsagot tartani az akadalytol.

o | Szlkség esetén ugy allitsuk be a
1 | vagasi magassagot, hogy a
robotflinyird nyiré6szerkezete ne
Utkdzhessen az akadalyhoz.

A legkisebb vagasi magassag
bedllitasakor el6fordulhat, hogy a
robotflinyird csak a megadottnal
kisebb szintkllénbségek
leklizdésére képes.

0478 131 9754 D - HU

12.6 Eles sarkok

33cm

45°-

A hegyesszogben (45° - 90°) futd
gyepszéleken az abra szerint régzitsik a
hatarol6 huzalt. Mindkét saroknal legalabb
33 cm tavolsagot kell tartani, hogy a
robotflinyir6 végig tud haladni a
szegélyen.

A 45°-nal élesebb sarkokat ki kell hagyni a
hatarolé huzal lefektetésekor.

12.7 Sziik teriletek

@ | Amennyiben a nyirasi teriileten
1 | sziik teriiletet alakitunk ki, ki kell
kapcsolni az eltolt visszatérést
(6sszekotd) (= 11.13), vagy
kereséhurkokat kell kialakitani.
(= 12.12)

A robotflinyir6 képes automatikusan
athaladni a sz(ik terileteken, ha betartjuk
a minimalis huzaltavolsagot. A nyirasi
tertlet keskenyebb részeit a hatarolé

huzal megfeleld lefektetésével ki kell zarni.

Ha két nyirasi terliletet olyan keskeny rész
kot 6ssze, amelyen a gép képes
végighaladni, akkor folyos6 alakithaté

ki. (= 12.11)

A minimdlis huzaltavolsag 54 cm.

Ez alapjan szlik teriiletekre a kovetkezd

helyigény adédik:

— +1 cm feletti, magas akadalyok (pl.
falak) kozott 120 cm,

— 1 cm-nél kisebb szintkilénbségi, az
athaladast nem korlatozé teruletek (pl.
gyalogutak) kozott 54 cm.

12.8 Osszeko6td szakaszok kialakitasa

A robotflinyiré figyelmen kivil hagyja a
hatarol6 huzal jelét, ha a huzalok szorosan
egymas mellett, pArhuzamosan haladnak.
Osszekétd szakaszokat kell alkalmazni a
kovetkezé esetekben:

— ha melléktertleteket alakitunk ki,
(= 12.10)

— ha elzart terlletek sziikségesek.
(= 12.9)
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A STIHL azt javasolja, hogy az
Osszekotd szakaszokat és a
megfeleld elzart terlleteket, illetve
melléktertleteket a huzal
lefektetése soran alakitsuk ki.

7S

Utoélag ugyanis at kell vagni a
huzalbdl kialakitott hurkot, és az
Osszekotd szakaszokat a mellékelt
huzaldsszekété segitségével kell
csatlakoztatni. (= 12.16)

|~ -

i) i

J

Az 6sszekotd szakaszokban a hatarolé
huzalnak (1) parhuzamosan kell futnia, a
huzaloknak szorosan egymas mellett kell
elhelyezkedniilik és nem keresztezhetik
egymast. Az 6sszekotd szakaszt kelld
szamu rogzitécovekkel (2) kell a talajhoz
régziteni.

12.9 Elzart teriiletek

Elzart terlleteket kell kialakitani a
kovetkez6 esetekben:

— azolyan akadalyok koértl, amelyekhez a
robotflinyir6 nem érhet hozza,
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— anem elég stabil akadalyok koril,

— atul alacsony akadalyok korl.
Minimalis magassag: 10 cm

A STIHL a kévetkezbket javasolja:

e tavolitsuk el az akadalyokat, vagy
hataroljuk kéril azokat elzart
tertletekkel.

e Az elsé telepitést, illetve a huzal
nyomvonalanak megvaltoztatasat
kovetden a ,,Szegély tesztelése”
paranccsal ellenérizzik az elzart
terlleteket. (= 11.13)

Tavolsag a hatarol6 huzal és az elzarandé
teriilet szegélye kdzott: 33 cm

A hatarol6 huzal (1) mentén végighaladva
a robotflinyir6 nem (tkdzik neki az
akadalynak (2).

A stabil m(ikbédéshez az elzart
terlileteknek alapvetéen kér alaktaknak
kell lennitik, nem lehetnek ovalisak,
szogletesek vagy befelé iveltek.

Az elzart tertiletek minimalis atmérdje
66 cm.

A szegélyt6l mért tavolsagnak (X)
nagyobbnak kell lennie, mint 54 cm.

e | Javaslat:
1 | Az elzart teriiletek atméréje ne
legyen nagyobb, mint 2-3 m.

>2m

A zavartalan dokkolas érdekében a
dokkolé allomas (1) kértl legalabb 2 m
sugaru teriileten nem alakithat6 ki elzart
terllet.
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Vezessik a hatarolé huzalt (1) a
szegélyt6l az akadaly felé, az akadaly (2)
korul megfelelé tavolsagot tartva
fektessuk le a huzalt (hasznaljuk az
iIMOW® Ruler vonalzét), majd kell6 szamu
régzitécovekkel (3) régzitsiik a talajhoz.
Ezt kévetden vezessiik vissza a hatarold
huzalt a szegélyhez.

A hatarol6 huzalt az akadaly és a szegély
kozott parhuzamosan kell lefektetni,
O0sszekotd szakaszt kialakitva. Ekézben
tgyelni kell arra, hogy betartsuk az elzart
terllet kordli lefektetési iranyt (= 12.8).

12.10 Mellékteriiletek

A mellékteriletek a nyirasi terllet azon
részei, amelyeket a robotflinyir6 nem
képes teljesen automatikusan lenyirni,
mert a terllet megkozelitése nem
lehetséges. llyenkor tébb kulénallé nyirasi
terllet egyetlen hatarolé huzallal
hatarolhaté koril. A robotflinyirét kézzel
kell az egyik nyirasi terlletr6l a masikra
attenni. A nyiras az ,Inditas” meniben
(= 11.5) indithato.

0478 131 9754 D - HU
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A dokkol6 allomas (1) az (A nyirasi
tertleten taldlhaté, ezt a gép a nyirasi terv
szerint teljesen automatikusan lenyirja.

A [B) és [C) mellékteriileteket &sszekotd
szakaszok (2) kapcsoljak 6ssze az
nyirasi terllettel. A terlleteken a
hatarolé huzalt azonos iranyban kell
lefektetni, az 6sszekoté szakaszokon a
huzalok nem keresztezhetik egymast.

o A mellékteriletek a ,,B6vebben -
Beallitasok — Telepités” meniiben
aktivalhatok. (=> 11.13)

12.11 Folyosok

Amennyiben tébb nyirasi teriletet kell
lenyirni (pl. haz el6tti és mogotti nyirasi
terlleteket), ezek 6sszekotéséhez folyosd
alakithato ki. gy lehetévé valik az 6sszes
nyirasi tertlet automatikus lenyirasa.

A folyosékon csak a hatarol6 huzal
mentén torténd végighaladas soran
torténik flinyiras. Szikség esetén
kapcsolja be az automatikus
szegélynyirast, vagy kézzel nyirja
le rendszeresen a folyos6hoz
tartozo6 terlletet.

(= 15.6), (= 11.13)

o

Amennyiben folyosékat alakit ki, ki
kell kapcsolni az eltolt visszatérést
(6sszekotd) (= 11.13), vagy
kereséhurkokat kell kialakitani.

(= 12.12)

A megadott huzaltavolsagok és a
folyosésablonok a hatarolé huzal
fuves terdletre torténé
lefektetéséhez igazodnak. Nagyon
mélyen (pl. diszk&burkolat alatt)
lefektetett hatarol6é huzal esetén a
méretek eltéréek. Ellendrizze a
m(ikodést, és sziikség esetén
modositsa a huzallefektetést.

Feltételek:

— Minimalis szélesség (helyigény):
rogzitett akadalyok kézott: 108 cm
az athaladast nem korlatoz6 utak
kozott: 27 cm.

@ | Hosszabb folyosékon a talaj

1 | jellegétsl fiiggden kissé nagyobb
helyigényre lehet szamitani. A
hosszabb folyosoékat lehetéleg két
akadaly kozott kozépen kell
kialakitani.

— A gép szabadon haladhat a folyosén.

— A masodik nyirasi terlleten legalabb 1
indulasi pontot kell definialni.
(= 11.14)
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A dokkol6 allomas (1) az (A nyirasi
tertletre kerdl. A [B) nyirasi terletet egy
folyos6 (2) kéti 6ssze az [A] nyirasi
terulettel. A robotflinyiré folyamatosan
végig tud haladni a hatarol6 huzal (3)
mentén. A (B nyirasi terllet lenyirasahoz
indulasi pontokat (4) kell meghatarozni.
(= 11.14)

Az egyes nyirasi menetek a beallitas
(indulasi gyakorisag) szerint kezdédnek a
megfelel® indulasi pontoknal.

A folyoso eleje és vége:

1 10 cm
l T .
| | T
17 cm
27 cm
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A folyosék elején és végén a hatarolé
huzalt (1) az abra szerint télcsérszerlien
kell lefektetni. Ezzel a telepitéssel
megakadalyozhaté, hogy a robotflinyiréd
nyiras kdzben véletlenil a folyosoéra
hajtson.

® | A megadott méretek nagy

1 | mértékben fiiggnek a kérnyezettsl
és a tereptdl. A tolcsérszeri elejd,
ill. vég folyosék esetében mindig
ellenérizze, hogy a robotflinyiré
beférjen ezekbe.

A folyosé bejaratanal a bal és jobb
oldalon kérilbelul a gép hosszanak
megfelelé szakaszon egyenesen
kell lefektetni a hatarolé huzalt.

L] 2 // L]

—e

Atdlcsérszer( be- és kihajto telepitéséhez
hasznalja a mellékelt folyos6sablont (2).

Folyosé kialakitasa:

108 cm

27 cm

‘27 cml
[ ]

L™ |

Huzaltavolsag a folyosokon: 27 cm
Ebbdl a kdvetkezd helyigény adédik:

— magas akadalyok kézétt (1 cm —
pl. falak):
108 cm,

— gyalogutak, illetve +/- 1 cm-nél kisebb
szintkllonbségU, az athaladast nem
korlatozé teriletek kozott:

27 cm.
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A folyosékon a hatarolé huzalt (1)
parhuzamosan kell lefektetni, és kelld

szamu rogzitd cdvekkel (2) kell a talajhoz

régziteni. A folyosok elején és végén
télcsérszerl be- és kijaratot kell
kialakitani.

A folyosé hosszanak a be- és

kell lennie.

°
1 | kijarattal egyiitt legalabb 84 cm-nek

12.12 Keres6hurkok az eltolt
visszatéréshez

Az eltolt visszatérés bekapcsolasakor
keresbhurkokat kell kialakitani a
kovetkez6 esetekben:

— kuilsé telepitési dokkolé allomas
hasznalatakor

vagy

— ha a nyirasi tertleten folyosék vagy
sz(ik terlletek vannak.

0478 131 9754 D - HU

Mikodés:

Ha a robotflinyiré befelé eltolt savon halad

a hatarol6 huzal mentén, visszatéréskor
athalad az egyik kereséhurkon. Ezt

kovetden a gép a hatarolé huzalhoz, majd

a dokkol6 allomashoz megy.

Keres6hurkok kiilsé elhelyezésii
dokkol6 allomasnal:

1 1
N\
) )
190, fov
ey _____ T S L
>2m | . >2m

A kiils6 telepités(i dokkol6 allomashoz
vezet6 atjaré mellett a bal és a jobb
oldalon két kereséhurkot (1) kell
kialakitani a hatarol6 huzalra
merdlegesen.

Minimalis tavolsag az atjarétol: 2 m

Keresoéhurkok folyosoknal:

nu
N7

A folyosé bejarata mellett bal és jobb
oldalon két keres6hurkot (1) kell
kialakitani a hatarol6 huzalra
merélegesen, minden esetben a nyirasi
tertlet azon részén, amely csak folyosén
keresztll kozelithetd meg.

Minimalis tavolsag a folyosé bejaratatél:
2m

Ha tébb folyos6 taldlhaté egymas
mogott, mindegyik érintett nyirasi
teriileten kereséhurkokat kell
kialakitani.

7S

Keresohurok kialakitasa:

we<

Sarkok kdzelében nem alakithatok ki
keresdhurkok.
Minimalis tavolsag a sarkoktél: 2 m
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2100 cm

Az abra szerint fektessik le a
kereséhurkot a flves teriletre. A

szegély (Alrészénél két rogzitdcovekkel,
keresztez6dés nélkil kell a talajhoz
régziteni a hatarolé huzalt (1).

Minimalis hosszusag: 100 cm

Ahuzal lefektetésekor a szogek keriiljenek
egymas mellé (B)).

e A keres6hurkot kell6 szamu
régzitécovekkel kell a talajhoz
régziteni.

12.13 Preciz szegélynyiras

o | A magas akadalyok mellett akar
1 | 26 cm széles savokban lenyiratlan
maradhat a fli. A magas akadalyok
koril igény szerint szegélykdvek
helyezheték el.

A szegélykdvek minimalis szélessége:
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A hatarol6 huzalt az akadalytél mérve
33 cm tavolsagban kell lefektetni. Ahhoz,
hogy a robotflinyiro6 teljesen lenyirja a
fliszegélyt, a szegélykdveknek legalabb
26 cm szélesnek kell lennitik. Szélesebb
szegélykdvek hasznalatakor a fliszegély
nyirdsa még precizebb.

12.14 Lejt6s terep a hatarolé huzal
mentén

o | Figyelem!

1 | A stabil miikédéshez a hatarol6
huzalt legfeljebb 10° (17%) lejtési
terlleten fektessiik le. A huzal 15°
(27%) maximalis lejtés(i tertletre
fektethetd le, ebben a
tartomanyban azonban mar
nagyobb odafigyelést igényel a
huzal elhelyezése és beigazitasa.
A kertet abrazol6 vazlaton
mindenképp fel kell tiintetni a
lejtdket is.

Ahhoz, hogy a robotflinyiré automatikusan
és problémamentesen le tudja nyirni a
nyirasi terllet (legfeljebb 15°-0s) lejtés
részeit, ezeken a teriileteken a peremhez
képest adott minimalis tavolsagban kell
lefektetni a hatarol6 huzalt.

Legalabb 100 cm tavolsagot kell tartani a
vizfeluletektél, valamint azoktél a
peremektél, ahonnan a robotflinyiré
leeshet.

5° - 15°-0s lejtésii terliletek:

Ha a nyirasi terilet 5° - 15°-os lejtés(i
részen talalhato, a hatarol6 huzalt az abra
szerint a perem mdgé, a lejtds teriletre
kell lefektetni. A robotfiinyiré zavartalan
miikddése érdekében be kell tartani a
perem és a hatarol6é huzal kozotti
minimalis tavolsagot (0,5 m).

> 15°-0s lejtésii teriiletek:

>15°

Amennyiben a nyirasi teriileten > 15°-0s
lejtési rész talalhaté olyan helyen, ahol
hatarol6 huzalt kell lefektetni, az abra
szerint, a perem feletti sik részen javasolt

0478 131 9754 D - HU



elhelyezni a hatarol6 huzalt (1). Ebben az elhasznalédast (pl. a huzalvégek A hatarolé huzal tehermentesitéséhez az
esetben a robotflinyiré nem nyirja le a korréziéjat), és optimalis csatlakozast abra szerint rogzitsik a hatarol6 huzaltkét 3
peremet, valamint a lejtds teriletet. biztositanak. rogzité covekekkel a talajhoz.

Jeldljik be a huzalésszekdték helyét a

nyirasi terllet vazlatan. (= 12.2) 3
12.15 Huzaltartalék kialakitasa 12.17 Kis szegélytavolsagok
A rendszeres térkdzokkel elhelyezett Egyenes szakaszoknal, ahol nincsenek -
huzaltartalékok megkénnyitik a sziikséges sarkok, lehetéség van a magas -l
modositasokat, ha utélag meg kell akadalyokt6l mért huzaltavolsag 27 cm-re
valtoztatni a dokkolé allomas helyét vagy a torténd lecsokkentésére. Ezzel névelhetd o
hatarol6 huzal elhelyezését. a lenyirt terdlet. (14

Kildénésen olyan atjarok kézelében kell
huzaltartalékot kialakitani, amelyeken a
gép nehezen tud athaladni.

Szegélybejaraskor (= 9.12), (= 11.13)

tgyelni kell arra, hogy kell6 tavolsag -
(legalabb 5 cm) legyen a robotflinyir6 és w
az akadaly kozott. Sziikség esetén

néveljik meg az akadalyoktél mért
huzaltavolsagot.

o | A kertet abrazol6 vazlaton
1 | feltétlendil be kell jel&Ini a kis
szegélytavolsagokat. (= 12.2)

Kis szegélytavolsagok bels6
sarkoknal:

[= f=)
i
e e
i e L

i| 27cm]|

t
5 |

1

0
9,
e
BACHSDRIERS
SE2S200

o
2

CsUsztassuk a szabad, lecsupaszitott

] huzalvégeket (1) Utkdzésig a

Az dbra szerint fektessilink le két rogzité huzalésszekétébe (2). Megfelels fogoval
covek kdzétt kb. 1 m hosszusagu hatarold nyomjuk éssze a huzalésszekdtét,

huzalt (1). Kézépen egy Gjabb régzit6 tigyeljink a huzalok rogziilésére.
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covekkel rogzitsiik a huzaltartalékot a
talajhoz.
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12.16 A huzal6sszekoték hasznalata

A hatarolé huzal meghosszabbitasahoz, 3&
illetve a szabad huzalvégek <, Bels6 sarkoknal az abra szerint fektessiik

Osszekapcsolasahoz kizarélag a le a hatarol6 huzalt (1) az IMOW® Ruler
tartozékként kaphato géltéltési vonalzé (2) segitségével.
huzaldsszekotdk hasznalhatok. Ezek

megakadalyozzak az id6 el6tti
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Kis szegélytavolsagok kiils6
sarkoknal:
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Kuls6 sarkoknal az abra szerint fektessik
le a hatarol6 huzalt (1) az IMOW® Ruler
vonalzé (2) segitségével.

13. Dokkolé allomas

13.1 A dokkol6 allomas kezel6elemei

A dokkolé allomas és a huzaljel allapotat
gy(rl formaja, piros szinli LED (1)
mutatja.

A gomb (2) funkcioi:

64

— a dokkol6 allomas be- és kikapcsolasa,
— visszahivas,

— a huzalszakadas keresésének
bekapcsolasa.

A LED nem vilagit:

— Kivan kapcsolva a dokkol6 allomas és
a huzaljel.

A LED folyamatosan vilagit:

— A dokkol6 allomas és a huzaljel be van
kapcsolva.

— Nincs dokkolva a robotf(inyiré.

A LED lassan villog (2 masodpercig
vilagit — rovid ideig nem vilagit):
— A robotflinyiré dokkolt allapotban van,

az akkumulator sziikség esetén
toltédik.

— A dokkol6 allomas és a huzaljel be van
kapcsolva.

A LED gyorsan villog:

— A hatéarolé huzal megszakadt —
huzalszakadas, vagy a huzal nincs
megfeleléen csatlakoztatva a dokkolo
allomashoz. (= 16.7)

A LED 3 masodpercig vilagit, majd
1 masodperces sziinet kovetkezik:

— Kiadtak a visszahivasi parancsot.

A LED haromszor réviden, haromszor
hosszan, majd haromszor réviden
felvillan, ezt kévetéen kb.

5 masodperces sziinet kovetkezik
(SOS-jel):

— Meghibasodott a dokkol6 allomas.

A dokkol6 allomas be- és |
kikapcsolasa: 0
Automatikus izemmoédban a

dokkolé allomas automatikusan kapcsol
be és ki.

Ha a robotflinyird nincs dokkolva, a
dokkol6 allomas réovid gombnyomassal
kapcsolhat6 be. Ha a robotflinyird
el6zéleg nem volt dokkolva, a huzaljel
48 6ran keresztil marad aktiv.

A dokkol6 allomas a gomb
2 masodpercig tarté lenyomva tartasaval
kapcsolhato ki.

Visszahivas:

Nyiras kézben 2 masodpercen belil Q
nyomjuk meg kétszer réviden a

gombot.

llyenkor a robotflinyiré befejezi a
folyamatban lévé nyirast, megkeresi a
hatarol6 huzalt, és visszatér a dokkolé
allomashoz az akkumulator feltoltése
érdekében. Az adott aktiv idén belll
tovabbi nyiras nem torténik.

@ | A visszahivas bekapcsolva marad,
1 | amig a robotfiinyiré nem
dokkolodik. A dokkol6 allomason
Iévé gomb ismételt kétszeri
megnyomasaval a visszahivas is
befejezédik.

14. Flnyirasi tanacsok

14.1 Altalanos informaciok

A robotflinyirét a flves terlletek
automatikus nyirasara tervezték. Ezaltal a
gyep a folyamatos nyirasnak
készdnhetben roéviden tarthatd. Ennek
eredményeként szép, dus pazsit
alakithato ki.

Azok a fuves teriiletek, amelyeket
korabban nem nyirtak le hagyomanyos
flinyir6 géppel, csak tébb nyirasi ciklusban
nyirhatok le teljesen. Elsésorban
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magasabb flivel boritott tertileteken
sziikséges tobb menet a szép nyirasi kép
eléréséhez.

Forrd és szaraz idéjaras esetén ne nyirjuk
tul révidre a pazsitot, ellenkez6 esetben
kiégeti a nap, és nem lesz tetszetds.

Eles késsel szebb nyirasi kép érhetd el,
mint tompaval, ezért javasolt a kés
rendszeres cseréje.

14.2 Mulcsozas
Ez a robotflinyiré mulcsozé flinyiré.

Mulcsozas soran a levagott fliszalakat a
nyirészerkezet hazaban tovabb apritja a
gép. Ezt kdvetden visszakerlinek a fiives
talajra, ahol elrothadnak.

A finomra apritott lenyirt fii szerves
tapanyagokat juttat vissza a pazsitnak, igy
természetes tragyaként szolgal. A
tragyaigény ezaltal csokken.

14.3 Aktiv idék

Az ,Alapértelmezett” nyirasiterv-tipusnal a
robotflinyiré a teljes aktiv idében nyir, ezt
csak a toltési ciklusok szakitjak meg.

A ,Dinamikus” nyirasiterv-tipusnal az aktiv
idok alatt barmikor elhagyhatja a
robotflinyiré a dokkolé allomast, és flivet
nyirhat. Ezen id6szakok alatt tehat nyirasi
ciklusok, toltési ciklusok és miikédési
sziinetek valtakoznak. A robotflinyird
automatikusan osztja szét a
rendelkezésre all6 id6tartamot a
szlkséges nyirasi és toltési ciklusokra.

A telepitéskor az aktiv idéket
automatikusan szétosztja a gép az egész
hétre. A gép tartalékidéket is figyelembe
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vesz, igy gondoskodik az optimalis
fapolasrél abban az esetben is, ha egyes
nyirasi ciklusok (pl. esé miatt) kimaradnak.

Ugyeljiink arra, hogy az aktiv
A idékben masok ne tartézkodjanak a

veszélyes terlleten. Az aktiv id6ket
ennek megfeleléen kell kialakitani.
Emellett tartsuk be a robotflinyirék
hasznalatara vonatkozé helyi
rendeleteket és ,A biztonsag
érdekében” (= 6.) cimii fejezet
utasitasait. Sziikség esetén
valtoztassuk meg az aktiv id6ket a
LNyirasi terv’ meniben. (= 11.7)
Az illetékes hatdésagoknal
kiilbnésen arra vonatkozoéan kell
tajékozodni, hogy melyik nappali és
éjszakai idészakokban
megengedett a gép mikodtetése.

14.4 Nyirasi id6

A nyirasi id6 megadja, hogy a gépnek
hetente hany orat kell a gyepet nyirnia. Ez
a heti bedllitasok (= 11.7) kozott
novelheté vagy csdkkenthetd.

A nyirasi id6 az az idétartam, amely alatt a
robotflinyird a gyepet nyirja. Az
akkumulator toltésére forditott id6tartam
nem szamit bele a nyirasi idébe.

Az elsd telepités soran a robotflinyird
automatikusan kiszamitja a nyirasi idét a
nyirasi terllet megadott mérete alapjan.
Ez aziranyado érték normal szaraz gyepre
vonatkozik.

Lenyirhato teriilet:
100 m? esetén a robotflinyird nyirasi
id6étartamai atlagosan a kévetkezok:

RMI 632, RMI 632 C: 70 perc

RMI 632 P,

RMI 632 PC: 65 perc

14.5 Dokkteriilet (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

A robotflinyiré a beépitett GPS-vevé

A megdfelel6 huzalelhelyezést ellenérzé
minden egyes szegélybejaras (= 9.12)
soran, valamint az indulasi pontok
betanitasa (= 11.14) alkalmaval a
robotflinyiré6 menti a legnyugatibb,
legkeletibb, legdélibb és legészakibb pont
koordinatajat.

Ez definialja a dokkteriletet, amelyen beldl
a robotflinyiré hasznalhat6. Minden Ujabb
szegélybejaras soran a gép frissiti a
koordinatakat.

Aktiv GPS-es védelem esetén a gép
tulajdonosa értesitést kap, ha a gépet a
dokktertileten kivil helyezik izembe.
Emellett a robotflinyiré kijelz6jén a PIN-
koéd megadasat kérd tizenet jelenik meg.

14.6 Kézi nyiras

Ne inditsuk be a flinyiré kést magas fliben,
illetve a legalacsonyabb vagasi
magassagon.

A robotflinyiré csak olyan mértékben
terhelhetd, hogy a flinyiré6 motor
fordulatszama ne csoékkenjen jelentdsen.
Ha a villanymotor fordulatszama
lecsokken vagy a robotfinyir6 lassabban
halad, allitsunk be nagyobb vagasi
magassagot.
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A robotflinyiré kizarélag behelyezett A vezérl6konzol behelyezése:
L. i vezérlékonzollal képes automatikusan
15. A gép uzembe helyezése mikadni.

A vezérl6konzol kiemelése:

15.1 Elékésziiletek . Mukédgs kéz"ben a vgzerlokonzol
kiemelése el6tt nyomjuk meg a
Az elso telepitéshez a telepitési STOP-gombot.

°
1 | varazslo hasznalhaté. (= 9.)

e | A robotflinyirét +5 °C és +40 °C
1 | kozébtti kérnyezeti hdmérsékleten
kell télteni és Gzemeltetni.

e Telepitsiik a dokkol6 allomast (= 9.8).

o Fektessik le (= 9.9) és
csatlakoztassuk (= 9.11) a hatarolo
huzalt.

e Tavolitsuk el az idegen targyakat (pl.
jatékok, szerszamok) a nyirasi
tertletrél.

e Toltstk fel az akkumulatort (= 15.8).

e Allitsuk be a pontos idét és a datumot A hatso részét vatosan megrantva
(= 11.10) vegyuk ki a vezérlékonzolt (1) a
robotflinyir6bél. A vezérlékonzolt

e Ellendrizziik és sziikség esetén AN N N
spiralkabel koti 6ssze a géppel.

korrigaljuk a nyirasi tervet, forditsunk
kilénos figyelmet arra, hogy az aktiv
id6k alatt masok ne tartézkodjanak a
veszélyes teriileten. (= 11.7)

Helyezzilik be a spiralkabelt (1) a hazon
|évé rekeszbe. Finoman dontsiik hatra a
vezérlékonzolt, bljtassuk be a
régzitébnyelveket (2) a haz

mélyedéseibe (3), majd el lefelé nyomva
pattintsuk helyére a vezérlékonzolt.

@ | Nagyon nagy fii esetén (pl.

1 | hosszabb kihagyast kévetéen) a
robotflinyir6 hasznalata elétt vagjuk
révidre a gyepet hagyomanyos
flinyiré géppel.

15.2 A vezérl6konzol kiemelése és

‘ 15.3 A programozas beallitasa
behelyezése

P . e, Az aktudlis programozas a Nyirasi terv
Szlkség esetén, pl. kézi nyirashoz vagy a mendipontban, illetve az RMI 632 C és

programozas megvaltoztatasa érdekében, RMI 632 PC modelleknél az iMOW®

a vezé:,rlélfo’nz’ol kiemelhet a alkalmazason keresztil tekinthetd meg.
robotflinyir6bél. (= 10.)
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A nyirasi tervet a telepitéskor, illetve Uj
nyirasi terv létrehozasakor szamitja ki a
gép a nyirasi terlilet méretébdl.

Az aktiv id6k és a nyirasi id6é kulon-kilon
megvaltoztathatok. Az Alapértelmezett
nyirasiterv-tipus kivalasztasakor a
robotflinyird nyirasi és téltési ciklusai
szigortan az aktiv idékhéz igazodnak, mig
a Dinamikus nyirasiterv-tipusnal
automatikusan osztja szét a gép a
sziikséges nyirasi ciklusokat a
rendelkezésre all6 aktiv idok kozott.
Sziikség esetén egy aktiv idén belll tobb
nyirasi és téltési ciklus is torténhet. A
nyirasi teriilet szélét igény szerint
rendszeres id6kdzénként automatikusan
lenyirja a gép. (= 11.13)

Naponta legfeljebb harom kiilonb6z6 aktiv
idé allithaté be. (= 11.7)

Ha a robotflinyironak a nyirasi teriileten
belll célzottan adott terlletekre kell
mennie, egyedi indulasi pontokat kell
definialnunk. (= 11.14)

e | A Dinamikus nyirasiterv-tipus
1 | kivalasztasakor bizonyos
kortlmények kozétt (pl. szép
idében vagy elegendéen hosszl
id6tartam esetén) nem hasznalja ki
a gép az Osszes aktiv id6t az
optimalis fliapolas érdekében.

Az aktiv id6k megvaltoztathatok a
kovetkez6 esetekben: (= 11.7)

— ha Gjabb aktiv id6k hozzaadasa
sziikséges tovabbi nyirasi ciklusok
kialakitasahoz,

— ha be kell allitani a rendelkezésre allo
idétartamot (pl. a reggeli vagy éjszakai
nyiras elkerllése érdekében),

— ha ki kell hagyni egyes aktiv id6ket,
mert a nyirasi tertileten pl. rendezvényt
tartanak.
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A nyirasi idétartam meghosszabbithato:
(= 11.7)

— ha nem megdfelelen lenyirt teriiletek
maradnak, mert példaul a nyirasi tertlet
nagyon zegzugos,

— ha a névekedési idé6szakban intenziv a
flindvekedés,

— ha kiilénésen dus a gyep.

A nyirasi idétartam lecsékkenthetd:
(= 11.7)

— ha kevésbé intenziv a flinévekedés
héség, hideg vagy szaraz idé miatt.

Uj nyirasi terv alakithato ki: (= 11.7)

— ha megvaltozott a nyirasi teriilet
mérete.

Ujratelepitést kell végrehaitani: (= 9.6)

— a dokkolé allomas U] helyre
telepitésekor,

— elsé tizembe helyezéskor egy Uj nyirasi
tertleten.

e A nyiras befejez6édése:
Az akkumulator lemerilésekor a
robotflinyiré automatikusan visszatér a
dokkolé allomashoz. (= 15.7)
A STOP gomb vagy a ,,Dokkoléhoz”
meni segitségével kézzel barmikor
leallithatd a folyamatban 1évé nyirasi
ciklus. (= 5.1)
A dokkol6 allomason lévé Visszahivas
gomb megnyomasa szintén azonnal
befejezi a folyamatban 1évé nyirasi
folyamatot. (=> 13.1)
RMI 632 C, RMI 632 PC:
A nyirasi ciklus emellett az
alkalmazason keresztiil is leallithato, és
a robotflinyiré a dokkolé allomashoz
kildhetd. (= 10.)

o | A folyoson keresztil elérhetd
1 | nyirasi teriileteket csak akkor nyirja
a robotflinyiré, ha indulasi pontokat
definidltunk az adott teriletre.

15.4 Flinyiras az automatika
hasznalataval

e Az automatika bekapcsolasa:
Bekapcsolt automatika Aj
esetén a kijelzén az L
akkumulator szimbéluma
mellett az automatika szimboéluma is
lathato. (= 11.7)

e A nyiras inditasa:
Az Alapértelmezett nyirasiterv-
tipusnal a robotf(inyiré mindegyik aktiv
id6 kezdetén elhagyja a dokkold
allomast, és nyirni kezdi a gyepet.
A Dinamikus nyirasiterv-tipusnal
automatikusan osztja szét a gép a
nyirasi ciklusokat a rendelkezésre allé
aktiv id6kre. (= 11.7)

15.5 Az aktiv id6ktol fliggetlen nyiras

e Kapcsoljuk be a dokkolt robotflinyirét
valamelyik gomb megnyomasaval. Ez
egyben a dokkol6 allomast is
bekapcsolja.

Nyirasi teriiletek dokkol6 allomassal:

e Azonnali nyiras:
Nyissuk meg az ,Inditas” ment
(= 11.5), ill. nyomjuk meg a nyirasi
gombot.
A nyirasi ciklus azonnal elindul, és a
kivalasztott idépontig tart. Kivalaszthaté
valamelyik indulasi pont, ha definialtak
ilyet.

67

v E3

LT

RU

ET



e RMI 632 C, RMI 632 PC:

Inditsuk el a nyirast az alkalmazas
segitségével. (= 10.)

A nyirasi ciklus a kivalasztott kezdési
idépontban kezdddik, és a kivalasztott
befejezési idépontig tart. Kivalaszthatéd
valamelyik indulasi pont, ha definialtak
ilyet.

A nyiras kézi befejezése:

A STOP gomb vagy a ,,Dokkoléhoz”
(= 11.6) meni segitségével kézzel
barmikor leallithaté a folyamatban lévé
nyirasi ciklus. (= 5.1)

A dokkol6 allomason Iévé Visszahivas
gomb megnyomasaval ugyancsak
azonnal befejezédik az aktudlis nyirasi
folyamat. (= 13.1)

RMI 632 C, RMI 632 PC:

A nyirasi ciklus emellett az
alkalmazason keresztil is ledllithaté, és
a robotflinyiré a dokkol6 allomashoz
kuldhetd. (= 10.)

o | Szukség esetén a robotflinyiré
1 | idékézben feltslti az akkumulatort,

majd a kivalasztott befejezési
idépontig folytatja a nyirast.

Mellékteriiletek:

e Vigylk vagy vezessiik a robotflinyirét a
mellékteriletre.

Engedélyezziik a mellékteriiletet.
(= 12.10)

Azonnali nyiras:

Nyissuk meg az ,Inditas” menit

(= 11.5), ill. nyomjuk meg a nyirasi
gombot.

A nyirasi ciklus azonnal elindul, és a
kivalasztott id6pontig tart.
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A nyiras befejezédése:

A kivalasztott befejezési idépont
elérésekor a robotflinyir6é a hatarol6é
huzalhoz megy, és ott marad. Az
akkumulator feltoltéséhez vigyik a
gépet a dokkol6 allomashoz, és
er6sitsiik meg a megjelend lGzenetet.
(= 24.)

A STOP gomb segitségével kézzel
barmikor leallithaté a folyamatban lévé
nyirasi ciklus. (= 5.1)

o | Ha az akkumulator a kivalasztott
1 | befejezési id6pont elétt lemerdil, a

nyirasi ciklus ennek megfeleléen
lerévidal.

15.6 Kézi nyiras

o | Kézi nyirasnal az ttk6zésérzékeld
1 | és a szegélyhatarolas inaktiv.

Sziikség esetén toltsiik fel az
akkumulatort (=> 15.8).

Vegyuk ki a vezérlékonzolt (= 15.2).
A .Bévebben” meniben engedélyezziik

a ,Kézi nyiras” almentt (= 11.8).
Elérefelé két sebességfokozat
valaszthaté6 ki:

A gombot kissé lenyomva a lassu
sebességfokozat, teljesen lenyomva

pedig a gyors sebességfokozat érhetd
el.

A robotflinyiré az
iranyitégombokkal mozgathaté
és iranyithato6.

A flinyir6 kés beinditasa el6tt figyeljiink
arra, hogy elegendé tavolsag legyen a
labfejink és a nyirészerkezet kozott —

mindig a robotflinyiré mégott haladjunk.
(= 4.2)

e A flinyir6 kés elinditasahoz
tartsuk lenyomva a jobb @
hivelykujjunkkal az OK gombot, +
majd a bal hivelykujjunkkal L=
tartsuk lenyomva a nyirasi
gombot és engedjik fel az OK gombot.
A flinyiré kés addig miikédik, amig
lenyomva tartjuk a nyirasi gombot.

e Kézi nyiras soran a bal
hivelykujjunkkal tartsuk lenyomva a
nyirasi gombot, és a jobb keziinkkel
nyomjuk le az iranyitogombokat.

e A flinyiré kés leallitasahoz engedjik fel
a nyirasi gombot.

o A kézi nyirast kdvetben toltsik fel az
akkumulatort. (=> 15.8)

15.7 A robotfiinyir6 dokkolasa
Dokkolas automatikus lizemmodban:

Az aktiv id6 befejez6désekor, illetve az
akkumulator lemerilésekor a robotflinyiré
automatikusan visszatér a dokkold
allomashoz.

Kényszeritett dokkolas:

e Szikség esetén helyezziik be a
vezérlékonzolt (= 15.2).

e Szikség esetén kapcsoljuk be a |
dokkol6 allomast. (= 13.1) O

e Hivjuk vissza a robotf(inyirét. (= 11.6)
Nyiras kézben a dokkold Q
allomason |évé Visszahivas

gomb is megnyomhato.

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
Az alkalmazason keresztul kildjik a
robotflinyirét a dokkol6 allomashoz.
(= 10.)
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@ | Dokkolas utan az adott aktiv idén
1 | bellil nem végez tovabbi nyirast a

gep.
Kézi dokkolas:

o A vezérlékonzollal iranyitsuk a
robotflinyirét a dokkol6 allomashoz,
ehhez vegyik ki a vezérlékonzolt
(= 15.2), és a ,,B6vebben” menlben
valasszuk ki a Kézi nyiras (= 11.8)
alment.

vagy

e Csusztassuk kézzel a robotflinyirét a
dokkol6 allomasba.

Emeljik meg kicsit a robotflinyirét a
hordfogantytnal (1), és tehermentesitsiik
a hajtott kerekeket. TAmasszuk a gépet az
els6 kerekeire, és csusztassuk a dokkolo
allomasba.

e Sziikség esetén helyezziik be a
vezérldkonzolt (= 15.2).
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15.8 Az akkumulator feltoltése

Az akkumulatort kizarélag a
dokkol6 allomason keresztill
toltsuk.

Soha ne szereljik ki az
akkumulatort, és ne hasznaljunk
kiils6 toltékészuléket.

Automatikus toltés:

Nyiras kdzben a gép automatikusan
feltélti az akkumulatort a nyirasi ciklus
végén, miutan a robotflinyiré dokkolt.

A toltési folyamat kézi inditasa:

o Mellékteriileten t6rténd hasznalatot
kovetden helyezzik a robotflinyirét a
nyirasi terlletre és dokkoljuk. (= 15.7)

e A nyirasi ciklus megszakitasat
koévetden dokkoljuk a robotflinyirét.
(= 15.7)

e Sziikség esetén valamelyik gomb
megnyomasaval Iéptessik ki a
robotflinyirét a készenléti izemmodbol.
A toltési folyamat automatikusan
elkezdédik.

Toltési folyamat:

A toltési folyamat soran
allapotkijelzésként az f
»~Akkumulator toltése” széveg

lathato.

Az dsszes tobbi menilinél a kijelzé PEas
informaciés terlletén az

akkumulator szimbéluma helyett

egy csatlakozédugoé-szimboélum jelenik
meg.

A toltési ciklusok eltéré hosszusaguak, és
automatikusan a kovetkez6 hasznalathoz
igazitja azokat a gép.

Toltési probléma esetén a kijelzén
erre vonatkozé lizenet jelenik meg.
(= 24.)

o

Az akkumulator téltése csak
bizonyos fesziiltség alatt indul el.

Toltottségi allapot:

A megfeleld kijelzés kivalasztasa
esetén allapotkijelzés formajaban f
kozvetlenil leolvashaté az aktualis
toltottségi allapot. (= 11.12)

Az 6sszes tobbi menlinél a kijelz6

informacioés tertletén lathaté m

akkumulatorszimbélum mutatja a
toltéttségi allapotot. (= 11.3)

Ha az akkumulator toltottsége tul
alacsony, megjelenik az erre utalo
akkumulatorszimbélum.

llyenkor az akkumulator felt6ltéséhez
helyezzik a robotflinyirét a dokkolé
allomasra.
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Karbantartasi munkak az aktiv id6ket

tartalmazé napokon: 16.2 A gép tisztitasa

16. Karbantartas

o Szemrevételezéssel ellendrizzilk a gép
és a dokkol6 allomas altalanos

A gondos kezelés megbvja a gépet a

Sériilésveszély! ° ) Iférosodésfél, és meghosszabbitja annak
A A gépen végzendd minden allapotat. élettartamat.

karbantartasi vagy tisztitasi munka e Ellendrizzik a megjelent kijelzéseket, Tisztitasi és karbantartasi helyzet:

elétt gondosan el kell olvasni ,A a pontos idét és a kovetkezé nyiras o )

biztonsag érdekében” fejezetben kezdetét. Tisztitas elétt gy6z6djon meg arrol,

°

1 | hogy szakszer(ien fel van szerelve
a forgatbgomb, ellenkez esetben
viz kertilhet a gépbe.

(= 6.), kilondsen a ,Karbantartas
és javitasok” alfejezetben (= 6.9)
foglaltakat, és pontosan be kell
tartani minden biztonsagi
tudnivalét. e Ellenérizzlk, hogy toltédik-e az

akkumulator. (= 15.8)
Hetenkénti karbantartasi munkak:
e Tisztitsuk meg a gépet. (= 16.2)

- e Hetente ellenbrizziik

e Ellenérizzik a nyirasi terlletet, és
sziikség esetén tavolitsuk el az idegen
targyakat.

A karbantartasi és
tisztitasi munkalatok el6tt
be kell kapcsolni a
gépzarolast. (= 5.2)

A dokkold allomason
végzendd karbantartasi
munkalatok elétt huzzuk
ki a halozati
csatlakozodugét.

szemrevételezéssel a flinyird kés, a
késrogzités és a nyirdszerkezet
allapotat, nincsenek-e rajtuk sértilések
(kicsorbulas, repedések, torések stb.),
valamint ellendrizzik a kopottsagukat.
(= 16.3)

A karbantartasi

munkalatok soran —

klénoésen a flinyird

késen végzendd

munkaknal — viseljiink keszty(t.

200 iizemorankeént:
e Cseréljuk ki a flinyiré kést. (= 16.4)
Evenkénti karbantartasi munkak:

e A STIHL a gép évenkénti
atvizsgaltatasat javasolja valamelyik
STIHL szakszervizben a téli

16.1 Karbantartasi terv

A karbantartasi gyakorisagoknal tébbek
kozott az izemorak szama iranyadé. A
megfelelé szamlalé (,Nyir.id6tart.”) a
,B6vebben - Informacié” meniben
nyithaté meg. (= 11.17)

A feltlintetett karbantartasi gyakorisagokat

pontosan be kell tartani.
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hénapokban.

Ennek soran kilénoésen az
akkumulatort, az elektronikat és a
szoftvert kell karbantartani.

@ Annak érdekében, hogy a

szakszervizben megfeleléen
végrehajthassak az ésszes
karbantartasi munkat, allitsuk a
biztonsagi fokozatot ,Nincs” szintre,
vagy adjuk meg a PIN-kédot.

A gép felsé részének (burkolat,
taviranyito) tisztitasahoz allitsa a gépet
sik, szilard és vizszintes fellletre. A gép
aljanak (flnyird kés, nyirészerkezet)
tisztitdsahoz billentse az abranak
megfeleléen a robotfiinyirét a bal oldalara,
és tdmassza a falnak.
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e A szennyezddéseket kefével vagy
térléronggyal tavolitsa el. Kilénésen
tisztitsa meg a flinyiré lapatot, a
robotflinyiré és a dokkolé allomas
toltéérintkezoit.

e A hazon és a nyirészerkezeten
talalhaté fimaradvanyokat el6szor
fadarabbal lazitsa fel.

e Szikség esetén hasznaljon specialis
tisztitoszert (pl. STIHL specialis
tisztitoszert).

e Rendszeresen szerelje ki a
menesztétarcsat, és tavolitsa el réla a
flimaradvanyokat. (= 16.6)

o | Nedves idéjaras esetén a

1 | menesztétarcsat gyakrabban kell
tisztitani. A menesztétarcsa és a
nyirészerkezet haza kézé
lerakédott szennyezddés sarlédast
kelt, és megnoveli az
energiafogyasztast.

16.3 A flinyir6 kés kopashatarainak
ellendrzése

Sériilésveszély!

A kopott flinyiré kés eltérhet, és
sulyos sérlléseket okozhat. Ezért
be kell tartani a kés karbantartasara
vonatkozé utasitasokat. A flinyird
kések a hasznalat helyétél és
idétartamatol fiiggéen kiilénbozé
mértékben hasznalédnak el. Ha a
gépet homokos talajon, illetve
gyakran szaraz kériilmények kozott
hasznaljak, a flinyir6 kések
nagyobb igénybevételnek vannak
kitéve, és a szokasosnal
gyorsabban kopnak.

A flinyiré kést nem szabad élezni,
legkésébb 200 Gzeméranként ki
kell cserélni. (= 16.5)
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e Kapcsoljuk be a gépzarolast. (= 5.2)

e Dontsik oldalara a robotflinyirét, és
tdmasszuk biztonsagosan szilard
falhoz. Tisztitsuk meg gondosan a
nyirészerkezetet és a flinyiré
kést. (= 16.2)

Tolébmérdvel mérjik meg az
késszélességet és a
késvastagsagot.

(A} > 25 mm
B)>1,3 mm

A kést ki kell cserélni, ha a mért értékek

egy vagy toébb helyen elérték a
hatarértéket, illetve kisebbek annal.

16.4 A flinyir6 kés le- és felszerelése

A flinyird kést 200 Gzeméras
A élettartamra tervezték.

e Zaroljuk a gépet (= 5.2), és
vegylnk fel védbkeszty(it.

e Dontsik oldalara a
robotflinyirét, és tAmasszuk
biztonsagosan szilard falhoz. Tisztitsuk
meg gondosan a nyirészerkezetet és a
flnyird kést. (= 16.2)

A fiinyir6 kés leszerelése:

Egyik keziinkkel nyomjuk be a
menesztd tarcsa két nyelvét (1),
és tartsuk ebben a helyzetben. A
masik keziinkkel csavarjuk le a
régzitéanyat (2). Vegyik le a flinyird kést
a régzitéanyaval egyutt.
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A flinyiré kés felszerelése:

Sériilésveszély!

Felszerelés el6tt mindig
ellendrizzik a kés épségét. Ki kell
cserélni a kést, ha kicsorbult vagy
repedések lathatok rajta, illetve ha
kopott. (= 16.3)

A meneszt6 tarcsat és a
régzitéanyat is ki kell cserélni, ha
megsérlltek (pl. eltértek vagy
kopas jelentkezik rajtuk). Kilénds
figyelmet kell forditani arra, hogy a
régzitéanya megfeleléen rogziljon
a meneszt6 tarcsahoz.

o Afelszerelés el6tt tisztitsuk meg a kést,
a menesztd tarcsat és a rogzitéanyat.

Az abra szerint helyezziik fel a flinyiré
kést (1) a menesztd tarcsara (2).
Ugyeljiink arra, hogy a régzitényelvek (3)
megfeleléen illeszkedjenek a flinyird
késbe.
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Csavarjuk fel Gitk6zésig a régzitéanyat (1).
A meghuzas soran tobb kattand hang
hallhat6. Ovatosan megmozgatva
ellenérizziik a flnyiré kés megfelel6
rogzitettségét.

o Az Ujflinyird kés beszerelését kbvetden
erésitsiik meg a késcserét a ,,Bévebben
- Szerviz” menlben. (= 11.16)

16.5 A flinyiro kés élezése
A flinyiré kést tilos élezni!

A STIHL azt javasolja, hogy a tompa
flnyiré kést mindig cseréljik ki Ujra.

o | Csak az yj flinyir6 kések

1 | kiegyensulyozasa kelléen preciz,
garantalva ezaltal a gép
rendeltetésszer( mikodését és az
alacsony zajkibocsatast.

16.6 A meneszto tarcsa le- és
felszerelése

® | A nyirészerkezet tisztitdsahoz a
1 | meneszté tarcsa leszerelhets.

e Zaroljuk a gépet (= 5.2), és
vegylnk fel védokeszty(it.

e DoOntslik oldalara a

robotflinyirét, és tAmasszuk

biztonsagosan szilard falhoz. Tisztitsuk
meg gondosan a nyirészerkezetet és a
flnyird kést. (= 16.2)

A meneszt6 tarcsa leszerelése:

e Szereljik le a flnyir6 kést. (= 16.4)

Az abra szerint illesszik a lehtzét (1) a
menesztd tarcsaba, és forgassuk el
Utkdzésig az éramutato jarasaval
ellenkez® iranyban.
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Egyik kezlinkkel tAmasszuk ala a gépet. A
lehuzé (1) segitségével htizzuk le a
meneszt6 tarcsat (1).

A meneszt6 tarcsa felszerelése:

Alaposan tisztitsuk meg a késtengelyt (1)
és a menesztd tarcsan (2) 1évo
tartéelemet. Toljuk ttk6zésig a
késtengelyre a menesztd tarcsat.

e Szereljik fel a flinyiré kést. (=> 16.4)

16.7 Huzalszakadas keresése

e | Huzalszakadas esetén a dokkold
1 | allomason Iévé piros LED gyorsan
villog. (= 13.1) A robotflinyiré
kijelz6jén erre vonatkoz6 Uizenet
jelenik meg.

Ha a huzalszakadas helye a leirtak
szerint nem talalhaté meg, vegyik
fel a kapcsolatot valamelyik
szakszervizzel.

A huzalszakadas keresése kiemelt és
behelyezett vezérl6konzollal is tdrténhet.
A preciz kereséshez a vezérlékonzolt be
kell helyezni.
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e A huzalszakadas keresése el6tt
egyszer meg kell nyomni a dokkolo
allomason [évé gombot (a LED
tovabbra is gyorsan villog).

e Vegylk le a dokkolé allomas burkolatat,
és hajtsuk fel a panelt. (= 9.2)

D Hajtsuk fel a bal oldali szoritékart (1).
B3 Vegyiik ki a huzalvéget (2) a szoritobal,
majd hajtsuk vissza a szoritdkart.

e Hajtsuk vissza a panelt, és helyezziik
vissza a dokkolé allomas burkolatat.
(= 9.2)

A kovetkezékben az éramutaté jarasaval
megegyezd iranyu huzalszakadas-
keresést irjuk le, azaz a robotflinyir6 a
dokkol6 allomastol kezdve az éramutatod
jarasaval megegyez6 iranyban halad a
hatarolé huzal mentén. Sziikség esetén a
keresés az 6ramutaté jarasaval ellenkezd
irAnyban is térténhet, ilyenkor azonban a
jobb oldali huzalvéget kell kivenni a
szoritobdl.

e Sziikség esetén emeljik ki a
vezérlékonzolt. (= 15.2)

e A ,BOvebben - Szervizelés” meniben
valasszuk ki a ,Huzalszak. keresése”
lehetéséget, és erdsitsik meg az OK
gombbal. (= 11.16)

Keresés kiemelt vezérl6konzollal:

A dokkol6 allomastél indulva haladjunk
végig a robotflinyiréval (1) a nyirasi terilet
szélén az 6ramutato jarasaval
megegyez6 iranyban. Ehhez az
iranyitdgombokkal iranyitsuk a gépet,
kdzben lgyeljunk arra, hogy a hatarolé
huzal (2) a huzalérzékel6k alatt maradjon.
A huzalérzékel6k a robotflinyiré ellilsé
részének bal és jobb oldalan, védett
helyen talalhatok.

A huzalszakadas keresése kdzben a
kijelzén a jeler6sség lathaté. A
huzalérzékel6k akkor helyezkednek el
megfeleléen a hatarolé huzal felett, ha az
érték maximalis.
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Mindaddig, amig a
huzalérzékel6k megfelelé
mobdon érzékelik a huzaljelet, a
kijelzén a Huzaljel OK
szimboélum lathaté.

))))

A huzalszakadas
kornyezetében a jelerésség
lecsokken, és a kijelzén az
Ellenérizze a huzaljelet
szimb6lum jelenik meg.

i)

e Huzaldsszekotd segitségével
sziintessiik meg a huzalszakadast
(= 12.16), szlikség esetén fektessik le
ismét a hatarolé huzalt a szakadas
helyén.

e Csatlakoztassuk ismét a bal oldali
huzalvéget. (= 9.11)

e A huzalszakadas megfeleld kijavitasat
kovetéen a piros LED folyamatosan
vilagit. (= 13.1)

Preciz keresés behelyezett
vezérlékonzollal:

Emeljik meg kicsit a robotfilinyirét a
hordfogantynal (1), és tehermentesitsiik
a hajtott kerekeket. Tamasszuk a gépet az
elsé kerekeire, és haladjunk a hatarolé
huzal (2) mentén.
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A tovabbi teendék megegyeznek a kiemelt
vezérlékonzollal torténé keresésnél
leirtakkal.

16.8 Tarolas és téli leallitas

A robotflinyir6 hosszabb lizemen kiviil
helyezése (pl. téli ledllitas, kdztes tarolas)
esetén hajtsa végre az alabbiakat:

o Toltse fel az akkumulatort (= 15.8).

o Allitsa be atélileallast a robotfinyirénal
(= 11.16).

e Huzza ki a halézati adaptert az
elektromos csatlakozoéaljzatbol.

e Tisztitsa meg gondosan a robotflinyiré
és a dokkol6 allomas kulsé részeit.

O.K.

Takarja le a dokkol6 allomast megfeleld
vodorrel, és régzitse a vodrot.

e A robotflinyirét szaraz, zart, pormentes
helyiségben, a kerekeire allitva kell
tarolni. A gépet ugy kell tarolni, hogy
gyermekek ne férhessenek hozza.

e A robotflinyirét csak tizembiztos
allapotban szabad tarolni.

e Minden csavar legyen erésen
meghuzva, cserélje ki az
olvashatatlanna valt figyelmeztet6 és
veszélyjelzéseket a gépen, valamint
ellenérizze a teljes gép kopasat és
sériiléseit. Az elhasznalodott vagy
sérlilt alkatrészeket cserélje ki.

e A gép esetleges hibait tarolas elétt
javasolt megsziintetni.

@ | Soha ne helyezzen mas targyakat a
1 | robotfiinyiréra, illetve ne taroljon
rajta semmit.

Ne tarolja a gépet 5 °C alatt.

A robotflinyir6 Gjbéli lizembe helyezése
hosszabb Gzemen kivil helyezést
kovetéen:

@ | Hosszabb Gizemen kivil helyezést
1 | kdvetben sziikség esetén be kell
allitani a datumot és a pontos idét.
Az erre szolgalé kivalasztasi ablak
a gép uzembe helyezésekor jelenik
meg. Ha a kivalasztasi ablak nem
jelenne meg automatikusan, a
datum és a pontos id6 a
~Bedllitasok” menlben
ellendrizhetd, illetve sziikség
esetén helyesbithetd. (= 11.10)

e A nyirasi terllet el6készitése:
Tavolitsuk el az idegen targyakat, és
nagyon nagy fl esetén vagjuk révidre a
gyepet hagyomanyos flinyiré géppel.

e Tegylik szabadda a dokkol6 allomast,
és csatlakoztassuk a halézati adaptert
az elektromos hal6zathoz.

e Toltstk fel az akkumulatort (=> 15.8).

e Parositsuk a robotflinyirét és a dokkol6
allomast. (= 9.10)
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e Tavolitsuk el az akadalyokat és az
idegen targyakat a szegélyrél.
Inditsuk el a szegélybejarast, és
gy6zddjunk meg arrél, hogy a
folyosokon, valamint a szlk tertileteken
keresztll szabad az athaladas.
(= 11.13)

e Ellendrizzik és sziikség esetén
moédositsuk a nyirasi tervet. (=> 11.7)

e Kapcsoljuk be az automatikat. (= 11.7)

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
Sziikség esetén kapcsoljuk be a
»Standard” energiamédot (= 11.10) és
a GPS-es védelmet. (= 11.15)

16.9 A dokkolé allomas leszerelése

A robotflinyiré hosszabb lizemen kiviil
helyezése (pl. téli leallitas) esetén a
dokkol6 allomas leszerelhet6.

e Készitsiik el6 a robotflinyirét a
hosszabb tGzemen kivil helyezésre.
(= 16.8)

e Huzzuk ki a halézati adaptert az
elektromos csatlakozéaljzatbol.

e Vegyik le a dokkol6 allomas burkolatat,
és hajtsuk fel a panelt. (= 9.2)
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D Hajtsuk fel a jobb oldali szoritokart (1).
B3 Vegyiik ki a jobb oldali huzalvéget (2) a
szoritébol.

Hajtsuk vissza a szoritokart (1)

Hajtsuk fel a bal oldali szoritokart (3).
@) Vegyiik ki a bal oldali huzalvéget (4) a
szoritébol.

Hajtsuk vissza a szoritokart (3).

e Hajtsuk vissza a panelt (= 9.2).

e Huzzuk ki a hatarol6 huzal jobb és bal
oldali végét kilén-kulén a dokkold
allomasbol.

e Helyezziik vissza a dokkol6 allomas
burkolatat (=> 9.2).

Huzzuk ki a rogzitéket (1), vegylk le a
dokkol6 allomast (2) a csatlakoztatott
hal6zati adapterrel egyiitt a fives
teruletrdl, tisztitsuk meg alaposan (nedves
kendd&vel), és vigyuk a tarolasi helyre.

e A robotflinyirét a dokkolé allomassal és
a hal6zati adapterrel egyutt szaraz, zart
és pormentes helyen, normal
helyzetben taroljuk. Dokkoljuk a
robotflinyirét. A gépet tgy kell tarolni,
hogy gyermekek ne férhessenek
hozza.

o Ovjuk a hatarol6 huzal szabad végeit a
koérnyezeti hatasoktol — pl. ragasszuk le
megfelelé szigetelészalaggal.

o |smételt felszerelés esetén a dokkold
allomast az elsé telepitéssel
megegyezden kell telepiteni —
kiléndsen fontos a hatarolé huzal jobb
és bal oldali végének oldalhelyes
bekotése. (= 9.1)

17. Altalanos pétalkatrészek

Flnyiro6 kés:
6309 702 0102
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18. Kiilon tartozékok

— STIHL Kit S készlet legfeljebb
500 m2méretii fuves teriiletekhez

— STIHL Kit L készlet 2000 m? —
4000 m?2 méret( fiives teriiletekhez

— Rogzitécovekek, STIHL AFN 075

— Hatarol6 huzal, STIHL ARB 501
hosszlsag: 500 m
atméré: 3,4 mm

— Huzaldsszekéts, STIHL ADV 010

— Kis teriiletekhez hasznalhaté modul,
STIHL AKM 100

A géphez tovabbi tartozékok rendelhetdk.
Tovabbi informaciok a

STIHL szakkeresked6knél, az interneten
(www.stihl.com) vagy a

STIHL katalégusban érheték el.

e | Biztonsagi okokbol a gép csak a
1 | STIHL altal jovahagyott
tartozékokkal Gizemeltethetd.

19. A kopas minimalizalasa
és a meghibasodasok

elkerilése

Fontos karbantartasi és tisztitasi
tudnivalok

Robotfiinyiré, akkumulatoros (STIHL
RMI)

A kezelési Utmutato biztonsagra,
kezelésre és karbantartasra vonatkozé
el6irasainak figyelmen kivil hagyasa vagy
a nem engedélyezett kiegészité vagy
poétalkatrészek hasznalata miatt
bekdvetkezett személyi és vagyoni
karokkal kapcsolatban a STIHL vallalat
kizarja mindennemdi felel6sségét.
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A STIHL gép sériilésének, ill. tulzott
kopasanak elkerilése érdekében
feltétlentl tartsa be a kdvetkezd fontos
Utmutatasokat.

1. Kopo alkatrészek

A STIHL gépek egyes alkatrészei
rendeltetésszer( hasznalat mellett is
normalis kopasnak vannak kitéve, ezért a
hasznalat médjatol és idétartamatol
fuggéen idében ki kell cserélni 6ket.

llyen alkatrészek példaul
— a flnyird kés,

— az akkumulator,

— az abroncsok.

2. A jelen hasznalati utasitas
eléirasainak betartasa

A STIHL gép haszndlata, karbantartasa és
tarolasa olyan gondosan torténjen, amint
az a jelen hasznalati utmutatéban
szerepel. A biztonsagi, kezelési és
karbantartasi utasitasok figyelmen kival
hagyasabol szarmazé minden karért a
felhasznalét terheli a felel6sség.

Ez kiiléndsen érvényes az alabbi
esetekre:

— az akkumulator helytelen kezelése
(feltoltés, tarolas),

— hibas elektromos csatlakoztatas
(feszliltség),

— aterméken a STIHL jévahagyasa
nélkll végrehajtott valtoztatasok,

— olyan szerszamok vagy tartozékok
hasznalata, amelyek nem
megengedettek, nem alkalmasak vagy
minéségileg nem megfelelék az adott
géphez,

— atermék nem rendeltetésszer(
hasznalata,

— atermék sportrendezvényeken vagy
versenyeken tortén6 hasznalata,

— atermék hibas alkatrészekkel torténé
hasznalata miatt bekdvetkez6 karok.

3. Karbantartasi munkak

A ,Karbantartas” cim( fejezetben leirt
O0sszes munkat rendszeresen el kell
végezni.

Amennyiben ezeket a karbantartasi
munkalatokat a felhasznalé nem tudja
maga elvégezni, azokkal egy szakszervizt
kell megbizni.

A STIHL azt javasolja, hogy a
karbantartasi és javitasi munkakat csak
STIHL szakszervizzel végeztesse el.

A STIHL szakszervizek munkatarsai
oktatasokon vesznek részt, és
rendelkezésiikre allnak a cég altal kiadott
miszaki informaciok is.

Ezeknek a munkaknak az elmulasztasa
esetén olyan karok keletkezhetnek,
amelyekért a felhasznalé viseli a
felelésséget.

Ide tartoznak tébbek kozott:

— agépen a nem kielégité vagy helytelen
tisztitas miatt bekdvetkez karok,

— a szakszer(tlen tarolas miatt fellépd
korrézids és egyéb kdvetkezményes
karok,

— a gép sérllései minéségileg nem
megfelel6 pétalkatrészek hasznalata
miatt,

— anem megfelel6 id6ben vagy médon
elvégzett, illetve olyan karbantartasi
vagy javitasi munkakbol adoédé karok,
amelyeket nem szakszervizben
végeztek el.
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20. Kornyezetvédelem

A csomagolasok, a gép és a tartozékok
Ujrahasznosithatdé anyagokbdl késziiltek,
a hulladékkezelésiiket ennek megfeleléen
kell végezni.

A hulladékanyagok szelektiv,
kérnyezetbarat gy(jtése elésegiti a
nyersanyagok Ujrahasznosithatésagat.
Ezért a gépet a szokasos élettartam
elteltével hulladékhasznosité gydijtéhelyre
kell szallitani. A nem megfeleld
hulladékkezelés karos lehet az
egészségre és szennyezheti a
kérnyezetet. A hulladékkezelés soran
vegye figyelembe a ,Hulladékkezelés”
cim( fejezetben leirtakat. (= 6.11)

A hulladékok (pl.
akkumulatorok)
artalmatlanitasat mindig
szakszer(ien kell végezni.
Tartsa be a helyi el6irasokat.

@ A litium-ion akkumulator nem
helyezhetd a haztartasi
%@ hulladékba, ezért
szakkereskedénél vagy
veszélyeshulladék-gy(ijté
ponton kell leadni.

Li-lon

20.1 Az akkumulator kiszerelése

e Kapcsoljuk be a gépzarolast. (= 5.2)
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Csavarjuk ki és vegytk ki a burkolaton (2)
Iévé csavarokat (1). Emeljik le a
burkolatot (2).

Felfelé hizzuk le a forgatbgombot (1).

Vegyuk ki és hatul helyezzik le a
vezérldkonzolt (1).

Csavarjuk ki és vegyuk ki a csavarokat (1).
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Csavarjuk ki a csavarokat (1), és vegyiik le

az akkumulatorburkolatot (2).

Huzzuk le a kabelcsatlakozoét (1).
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Vegyik le a késziilékhaz felsé részét (1),

és tegyuk félre.

Ugyeljiink arra, hogy ne sériilienek
meg az akkumulatornal 1évé

Sériilésveszély!

A

kabelek. Révidzarlat veszélye!

Vegyik ki az (1) és a (2) jelti kabelt a

kabelvezettkbél.

Mindig valasszuk le a kabeleket, és

vegyuk ki azokat az akkumulatorral

egyutt.

Vegyuk ki az akkumulatort (1).
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Sériilésveszély!

Szallitas elétt gondosan el kell
olvasni és be kell tartani ,,A
biztonsag érdekében” cim(i
fejezetben (= 6.), kiilénosen ,A
gép szallitasa” ciml alfejezetben
(= 6.5) |évd biztonsagi
tudnivalékat. Mindig kapcsoljuk be
a gépzarolast. (= 5.2)

21.1 A gép megemelése vagy
hordozasa

A flinyiré gépet a hordfogantytnal (1)
fogva emeljik meg és hordozzuk.
Ugyeljiink arra, hogy a testiink, kiilénésen
a labaink és a labfejeink mindig elég tavol
legyenek a flinyird késtdl.
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21.2 A gép rogzitése hevederekkel

Biztositsuk ki a f(inyiré gépet a
rakfellleten. Ehhez régzitsiik a gépet az
abra szerint megfelelé rogzitéeszkdzokkel
(hevederekkel, kételekkel).

A géppel egyltt szallitott részeket (pl.
dokkolé allomas, apr6 alkatrészek)
ugyancsak régzitsik.

22. A gyartoé megfeleloségi

nyilatkozata

22.1 A gyarté uniés megfelel6ségi
nyilatkozata akkumulatorral izemel6,
elektromos robotfiinyirohoz dokkolé
allomassal

Gyarto:
STIHL Tirol GmbH
Hans Peter Stihl-Strale 5.

6336 Langkampfen
Ausztria

Az ANDREAS STIHL AG & Co. KG
egyeddli felelésséggel kijelenti, hogy a
kovetkez6 adatokkal jellemzett gép:

Kialakitas: Automatikus,
akkumulatoros I
flnyiré gép

Gyart6 neve: STIHL S

Tipus: RMI 632.1 -
RMI 632.1 P
RMI 632.1 C =
RMI 632.1 PC

Sorozatazonositoé: 6309 a

Kialakitas: Dokkol6 allomas

Gyart6 neve: STIHL -

Tipus: ADO 601.1 w

Sorozatazonosité: 6309

megfelel a vonatkoz6 rendeleteknek és
iranyelveknek (2006/42/EC, 2011/65/EU,
2006/66/EC, 2014/53/EU), valamint a
termék kifejlesztése és gyartasa a
kovetkez6 szabvanyok gyartas
idépontjaban érvényes valtozataval
6sszhangban tortént:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

kiegészitéleg a(z) RMI 632.1 C,
RMI 632.1 PC modellekhez:

ETSI EN 301 489-1Vv2.2.3
ETSI EN 301 489-52 V2.1.1
ETSI EN 300 440-2 V2.1.1
ETSIEN 301 511 Vv9.0.2
ETSI EN 303 447 V1.2.1

A TOV Rheinland LGA Products GmbH
(Nr. 0197) bejelentett szervezet a
megfeleléséget a 2014/53/EU iranyelv IIl.
melléklete B moduljanak értelmében
felllvizsgalta, és a kdvetkezé unids
tipusvizsgalati tanasitvanyt allitotta ki:
RT 60146449 0001
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A miszaki dokumentacié 6rzésének
helye:

Andreas STIHL AG & Co. KG
Termékengedélyeztetés

A gyartas éve és a gépszam
(sorozatszam) a gép adattablajan
talalhaté.

Waiblingen, 02.11.2020
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

(7/% Nl

Dr. Jurgen Hoffmann, a gyartasi adatokért,
el6éirasokért és az engedélyezésért felelés
vezetd

23. Miszaki adatok

RMI 632.1, RMI 632.1 P,
RMI 632.1 C, RMI 632.1 PC:

Sorozatazonosito: 6309

Nyirérendszer mulcsozé
nyirészerkezet

Vagoszerkezet vagokés

Munkaszélesség 28 cm

A vagoszerkezet

fordulatszama 3150 1/min

Akkumulator tipusa litiumion
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RMI 632.1, RMI 632.1 P,
RMI 632.1 C, RMI 632.1 PC:

Akkumulator

feszlltsége Upc 28,8V
Vagasi magassag 20 - 60 mm
Erintésvédelmi

osztaly 1
Védettség IPX4

Az EN 50636-2-107 szerint:
Hangnyomasszint

(Lpa) 51 dB(A)
Mérési

bizonytalansag (KpA) 3 dB(A)

Az 2000/14/EG / S.1. 2001/1701 szerint:

Mért

zajteljesitményszint

(Lwa) 59 dB(A)

Mérési

bizonytalansag

(Kwa) 3 dB(A)

Lwa + Kwa 62 dB(A)

Hosszlsag 73 cm

Szélesség 54 cm

Magassag 27 cm

RMI 632.1:

Tomeg 14 kg

RMI 632.1 C, RMI 632.1 P,

RMI 632.1 PC:

Témeg 15 kg

RMI 632.1, RMI 632.1 C:

Teljesitmény 120 W

Halézati adapter HLG-120H
29A

Az akkumulator

tipusjeldlése AAl 160

Akkumulatorkapacita
S 4,9 Ah

Akkumulator ttmege 1,3 kg

RMI 632.1 P, RMI 632.1 PC:

Teljesitmény 185 W

Halézati adapter HLG-185H
4,4 A

Az akkumulator

tipusjelolése AAIl 250

Akkumulatorkapacita
S 7.3 Ah

Akkumulator témege 1,6 kg

Mobiltelefonos jel:

Tamogatott
frekvenciasavok

E-GSM-900
DCS-1800

Leadott maximalis sugarzasi
teljesitmény

E-GSM-900: 880—915 MHz:
33,0 dBm
DCS-1800: 1710-
1785 MHz:
30,0 dBm

Dokkol6 allomas ADO 601.1:

Fesziltség Upc 42V
Erintésvédelmi

osztaly Il
Védettség IPX4
Témeg 3 kg

Hatarolé huzal és keres6hurok

Frekvenciatartomany
: 1,0 kHz—90 kHz

Maximalis

térerbsség: <72 pA/m
Halozati adapter:

Fesziltség Upc 100 - 240 V
Frekvencia 50/60 Hz
Fesziltség Upc 42V
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Halozati adapter:

Erintésvédelmi

osztaly |

Védettség IP67

A STIHL akkumulatorok szallitasa:

A STIHL akkumulatorok teljesitik az ENSZ
LJAjanlasok a veszélyes aruk szallitasara,
Vizsgalatok és kritériumok kézikonyv”
harmadik, médositott kiadasanak
(ST/SG/AC.10/11/Rev.5) IIl. rész 38.3.
pontjaban foglalt feltételeket.

A felhasznalé ezeket a STIHL
akkumulatorokat kozuti szallitas esetén
tovabbi kikétések nélkil szallithatja a
géppel egytt a gép felhasznalasi helyére.

Légi vagy vizi szallitasnal figyelembe kell
venni az adott orszagban érvényes
eléirasokat.

Tovabbi utasitasok a szallitassal
kapcsolatban: http://www.stihl.com/safety-
data-sheets

REACH:

A REACH bet(isz6 a vegyi anyagok
bejegyzésére, értékelésére, valamint
felhasznalasuk engedélyezésére
vonatkozé EK-rendeletet jelenti. Az
(EK) 1907/2006 sz. REACH rendelet
eléirasainak teljesitésével kapcsolatos
informaciok a www.stihl.com/reach
oldalon talalhaték.

24. Uzenetek

Az Uzenetek az aktudlis hibakrdél és
lzemzavarokrél, valamint a
javaslatokroél nyujtanak

tajékoztatast. Az lizenetek egy
parbeszédablakban jelennek meg, és a
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.Bévebben - Informacio6 - Uzenetek”
meniben, az OK gomb megnyomasaval
jelenitheték meg. (= 11.17)

A javaslatok és az aktiv tlizenetek
allapotkijelzésként is megjelennek.
(= 11.2)

Az lizenetek részletei az lizenet kédjat, a
bekdvetkezés idépontjat, a prioritast és a
bekovetkezési gyakorisagot tartalmazzak.

— A javaslatok ,Alacsony” vagy m
LInfo” prioritastak, és az ,,iMOW®
lizemkész” széveggel valtakozva
allapotkijelzésként jelennek meg.

A robotflinyiré tovabbra is izembe
helyezhetd, az automatikus mikddés
folytatédik.

— Az lizemzavarok ,Kdzepes” @
prioritastak, és felhasznaléi
beavatkozast igényelnek.

A robotflinyir6é csak az izemzavar
jévahagyasa utan helyezheté ismét
tzembe.

— A ,Magas” prioritasu hibak esetén
a kijelzén a ,Vegye fel a
kapcsolatot a szakszervizzel” széveg
olvashato6.
A robotflinyiré csak a hiba STIHL
szakszervizben torténé kijavittatasa
utan helyezhetd ismét Gizembe.

o | Ha valamelyik Gizenet a javasolt
1 | megoldas végrehajtasa utan sem
tlinik el, vegyk fel a kapcsolatot
valamelyik STIHL szakszervizzel.

A kovetkezékben nem szerepelnek
a kizarélag STIHL szakszervizek
altal kijavithaté hibak. Amennyiben
ilyen hiba Iépne fel, adjuk meg a 4
szamjegybdl all6 hibakodot és a
hibaszdveget a szakszerviznek.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

A normal mikddést akadalyozé
allapotokra vonatkoz6 lizenetek az
alkalmazasban is megjelennek.

(= 10.)

Az lizenet elkiildése utan a
robotflinyird készenléti
Uzemmoédba kerdl, és az
akkumulator lemeriilésének
megakadalyozasa érdekében a
rendszer letiltja a mobiltelefonos
adatforgalmat.

o

Uzenet:
0001 — Adatok frissitve
Jévahagyas: OK

Lehetséges ok:

— A gép szoftverének frissitése

— Fesziiltségkimaradas

— Szoftveres vagy hardveres hiba

Megoldas:

— Az OK gomb megnyomasat kévetéen a
robotflinyird az elézetes beallitasokkal
m(ikddik. Ellendrizzik és korrigaljuk a
beallitasokat (datum, pontos idd,
nyirasi terv).

Uzenet:
0100 — Akkumulator lemeriilt
Tul alacsony az akkumulatorfesziiltség

Lehetséges ok:
— Az akkumulatorfesziiltség alacsony

Megoldas:

— Az akkumulator feltoltéséhez helyezziik
a robotflinyirét a dokkold allomasra
(= 15.8)
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Uzenet:
0180 — Alacsony hémérséklet
F6 nyomt. aramk. lap

Lehetséges ok:
— Tul alacsony hémérséklet a
robotflinyird belsejében

Megoldas:
— Melegitsik fel a robotflinyirét

Uzenet:
0186 — Alacsony hdmérséklet
Akkumulator

Lehetséges ok:
— Az akkumulator hémérséklete tul
alacsony

Megoldas:
— Melegitstik fel a robotflinyirot

Uzenet:
0402 — Hajtémotorhiba
Tal magas hémérséklet

Lehetséges ok:
— Tl magas hémérséklet a jobb oldali
hajtomotornal

Megoldas:
— Hagyjuk kihdlni a robotfinyirét

Uzenet:
0181 — Magas hémérséklet
F6 nyomt. aramk. lap

Lehetséges ok:
— Tul magas hémérséklet a robotflinyird
belsejében

Megoldas:
— Hagyjuk kihtlIni a robotflinyirét

Uzenet:
0187 — Magas hémérséklet
Akkumulator

Lehetséges ok:
— Az akkumulator hémérséklete tul
magas

Megoldas:
— Hagyjuk kih(Ini a robotflinyirét

Uzenet:
0183 — Magas hémérséklet
Toltésvezérlés nyaklapja

Lehetséges ok:
— Tul magas hémérséklet a robotflinyird
belsejében

Megoldas:
— Hagyjuk kihdlIni a robotflinyirét

Uzenet:
0302 — Hajtémotorhiba
Tul magas hémérséklet

Lehetséges ok:
— Tul magas hémérséklet a bal oldali
hajtomotornal

Megoldas:
— Hagyjuk kihIni a robotflinyirét

Uzenet:
0185 — Magas hémérséklet
Hajtasvezérlés nyaklapja

Lehetséges ok:
— Tul magas hémérséklet a robotflinyird
belsejében

Megoldas:
— Hagyjuk kihdlIni a robotflinyirét
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Uzenet:
0305 — Hajtémotorhiba
A bal kerék szorul

Lehetséges ok:
— Tdlterhelés a bal oldali hajtott keréknél

Megoldas:

— Tisztitsuk meg a robotflinyirét (=> 16.2)

— Szilintessiik meg a nyirasi teriileten
Iévd egyenetlenségeket (lyukakat,
mélyedéseket)

Uzenet:
0405 — Hajtémotorhiba
A jobb kerék szorul

Lehetséges ok:
— Tllterhelés a jobb oldali hajtott keréknél

Megoldas:

— Tisztitsuk meg a robotflinyirét (= 16.2)

— Szilintessik meg a nyirasi tertileten
|évé egyenetlenségeket (lyukakat,
mélyedéseket)

Uzenet:

0502 — Flinyiré motor hibaja
Tal magas hémérséklet
Lehetséges ok:

— Tul magas hémérséklet a flinyird
motornal

Megoldas:
— Hagyjuk kihdlni a robotf(inyirét

Uzenet:

0505 — Flinyirémotor hibaja

A flinyir6 motor tulterheltsége

Lehetséges ok:

— szennyez8dés a menesztd tarcsa és a
nyirészerkezet haza kozott,

— a flnyiré motor nem kapcsolhaté be,
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— a flnyiré motor tllterheltsége

Megoldas:

— tisztitsuk meg a flinyir6 kést és a
nyirészerkezetet (= 16.2),
tisztitsuk meg a meneszt6 tarcsat
(= 16.6),

— allitsunk be nagyobb vagasi
magassagot (= 9.5),

— szlintessUk meg a nyirasi teriileten 1évd
egyenetlenségeket (lyukakat,
mélyedéseket)

Uzenet:
0701 — Akkumulator-hémérséklet
Hoémérséklet-tartomanyon kivil

Lehetséges ok:
— Tul alacsony, illetve til magas az
akkumulator belsé hémérséklete

Megoldas:

— Hagyjuk felmelegedni, illetve lehlni a
robotflinyirét, tartsuk be az akkumulator
szamara megengedett hdmérséklet-
tartomanyt (= 6.4)

Uzenet:
0703 — Akkumulator lemerlt
Tul alacsony az akkumulatorfesziiltség

Lehetséges ok:
— Az akkumulatorfesziltség alacsony

Megoldas:

— Az akkumulator feltdltéséhez helyezziik
a robotflinyirét a dokkol6 allomasra
(= 15.8)
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Uzenet:
0704 — Akkumulator lemerdilt
Tul alacsony az akkumulatorfesziltség

Lehetséges ok:
— Az akkumulatorfesziiltség alacsony

Megoldas:

— Az akkumulator feltoltéséhez helyezziik
a robotflinyirét a dokkolé allomasra
(= 15.8)

Uzenet:
1000 — Felbor.
Tal nagy meredekség

Lehetséges ok:
— A dblésérzékel6 felborulast észlelt

Megoldas:

— Allitsuk a robotfiinyirét a kerekeire,
ellenérizzik az esetleges sériiléseket,
majd hagyjuk jova az lizenetet az OK
gombbal

Uzenet:
1010 — IMOW® felemelve
A jovahagyashoz: OK gomb

Lehetséges ok:
— A robotflinyir6t megemelték a
burkolatanal

Megoldas:

— Ellenérizziik a burkolat
mozgathat6ésagat, majd hagyjuk jéva az
lizenetet az OK gombbal

Hibaiizenet:

1030 — Burkolathiba
Ell. a burkolatot,
majd OK gomb

v E3

Lehetséges ok:
— a gép nem észleli a burkolatot

-

Megoldas: -
— ellenérizziik a burkolatot

(mozgathatésag, megfelel 2

rogzitettség), majd hagyjuk jéva az «
Uzenetet az OK gombbal

-

w

Hibalizenet:
1100 — Vezérl6konzol
A vezérl6konzol menet kézben kivéve

Lehetséges ok:
— automatikus miikodés kdzben kivették
a vezérlékonzolt

Megoldas:

— hagyjuk jéva az tzenetet az OK
gombbal — a vezérlékonzol
behelyezését kdvetéen folytatdédik az
automatikus mikodés

Uzenet:

1120 — A burk. blokkolodott
Ell. a burkolatot,

majd OK gomb

Lehetséges ok:

— A gép folyamatos (itkdzést észlel

— Egyenetlenségek a dokkol6 allomas
alaplemeze koril vagy alatt

Megoldas:

— Szabaditsa ki a robotflinyirét, sziikség
esetén tavolitsa el az akadalyt vagy
médositsa a hatarolé huzal
elhelyezkedését, ezt kovetden hagyja
jova az lzenetet az OK gombbal
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— Ellenérizze a burkolat
mozgathatdésagat, majd hagyja jéva az
lizenetet az OK gombbal

— Sziintesse meg az egyenetlenségeket,
majd hagyja jova az lizenetet az OK
gombbal (= 9.1)

Uzenet:
1125 — Sziintesse meg az akadalyt
Ellenérizze a huzalelhelyezést

Lehetséges ok:
— pontatlanul fektették le a hatarolé huzalt

Megoldas:

— ellenérizziik a hatarolé huzal
elhelyezését, valamint az
iIMOW® Ruler vonalzé segitségével a
tavolsagokat (= 12.5)

Uzenet:

1130 — Megakadt
iIMOW® kiszabaditasa,
majd OK gomb

Lehetséges ok:
— A robotflinyiré beszorult
— A hajtott kerekek kiporégnek

Megoldas:

— Szabaditsuk ki a robotflinyirét,
sziintessik meg a nyirasi terlleten 1évd
egyenetlenségeket vagy médositsuk a
hatarol6 huzal elhelyezkedését, ezt
kovetéen hagyjuk jéva az Uzenetet az
OK gombbal

— Tisztitsuk meg a hajtott kerekeket,
sziikség esetén akadalyozzuk meg,
hogy a robotfiinyiré esében nyirjon, ezt
kovetéen hagyjuk jéva az lizenetet az
OK gombbal (= 11.11)
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Uzenet:
1135 — Kivdl
Az IMOW® nyirasi terlletre helyezése

Lehetséges ok:
— A robotflinyir6 a nyirasi terlleten kivdl
van

Megoldas:
— Helyezzik a robotf(inyirét a nyirasi
tertletre

Hibaiizenet:
1140 — Tul meredek
Ellenérizze a huzalelhelyezést

Lehetséges ok:
— ado6lésérzékels 22°-nal nagyobb
meredekséget érzékelt

Megoldas:

— modositsuk a hatarolé huzal
elhelyezkedését, zarjuk ki a 22°-nal
nagyobb meredekség( tertleteket

Uzenet:
1160 — A fogantyd meghtzva
A jévahagyashoz: OK gomb

Lehetséges ok:
— A robotflinyirét felemelték a
hordfogantyanal

Megoldas:
— Hagyjuk jéva az lUzenetet az OK
gombbal

Uzenet:
1170 — Nincs jel
Dokkol6 allomas bekapcsolasa

Lehetséges ok:

— A dokkol6 allomas kikapcsolt
allapotban van

— A gép miikddése kdzben megsziint a
huzaljel vétele

— A robotflinyird a nyirasi terlleten kivdl
van

— Kicserélték a dokkol6 allomast, illetve
az elektronikus alkatrészeket

Megoldas:

— Kapcsoljuk be a dokkol6 allomast, és
adjuk ki a nyirasi parancsot

— Ellenérizzik a dokkolé allomas
aramellatasat

— Ellendrizziik a dokkol6 allomason 1évé
LED-eket — m{ikddés kdzben a piros
LED-nek folyamatosan vilagitania kell
(= 13.1)

— Helyezzik a robotflinyirét a nyirasi
tertletre

— Parositsuk a robotflinyirét és a dokkold
allomast (= 11.15)

Uzenet:

1180 — Dokkolja az iIMOW® robotflinyirét
Az automatikus dokkolas

nem lehetséges

Lehetséges ok:

— a dokkolé allomas nem talalhaté,

— helytelentl alakitottak ki a folyosé elejét
vagy végeét

Megoldas:

— ellendrizziik a dokkold allomason Iévé
LED-et, sziikség esetén kapcsoljuk be
a dokkol6 allomast (= 13.1),

— ellenérizzik a dokkolast (= 15.7),

— ellendrizziik a folyosé tolcsérszer(i be-
és kijaratat (= 12.11)
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Uzenet:
1190 — Dokkolasi hiba
A dokkolé allomas foglalt

Lehetséges ok:
— A dokkol6 allomason egy masik
robotflinyiré talalhaté

Megoldas:
— Dokkoljuk a robotflinyirét, miutan a
dokkol6 allomas felszabadult

Hibaiizenet:
1220 — Es6 érzékelése
A nyiras megszakadt

Lehetséges ok:
— A nyirasi ciklus esé miatt megszakadt
vagy nem kezdédétt el

Megoldas:
— nincs teend®, sziikség esetén allitsuk
be az eséérzékelét (= 11.11)

Uzenet:

1200 — Flnyir6 motor hibaja

A flinyir6 motor beinditasa 5 alkalommal
sikertelen

Lehetséges ok:

— szennyez8dés a meneszt6 tarcsa és a
nyirészerkezet haza koézott,

— a flnyir6 motor nem kapcsolhaté be,

— a flnyird motor tllterheltsége

Megoldas:

— tisztitsuk meg a flinyir6 kést és a
nyirészerkezetet (= 16.2),
tisztitsuk meg a meneszté tarcsat
(= 16.6),

— allitsunk be nagyobb vagasi
magassagot (= 9.5),

— szlntessiik meg a nyirasi terileten l1évd
egyenetlenségeket (lyukakat,
mélyedéseket)

Uzenet:
1210 — Hajtémotorhiba
A kerék szorul

Lehetséges ok:
— Tulterhelés valamelyik hajtott keréknél

Megoldas:

— Tisztitsuk meg a robotflinyirét (= 16.2)

— Szlintessliik meg a nyirasi terlleten
|évd egyenetlenségeket (lyukakat,
mélyedéseket)
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Uzenet:
1230 — Dokkolasi hiba
Dokkolja az iIMOW® robotfiinyirét

Lehetséges ok:

— A dokkol6 allomast megtalalta a gép,
azonban nem tud automatikusan
dokkolni

Megoldas:

— Ellenérizzik a dokkolast, sziikség
esetén kézzel dokkoljuk a robotfiinyirét
(= 15.7)

— Ellenérizzik a hatarol6é huzalt,
Ggyeljink a megfelel6 elhelyezésre a
dokkolé allomas kérnyékén (= 9.9)

Uzenet:
2000 — Vételi hiba
Dokkolja az iMOW® robotflinyirét

Lehetséges ok:
— Hibas huzaljel, finomhangolas
sziikséges

Megoldas:

— Helyezzik a robotf(inyirét a dokkol6
allomasra, majd nyomjuk meg az OK
gombot

Uzenet:
2020 — Javaslat
Eves karbantartas szakszervizben

Lehetséges ok:
— A gép szervizelése javasolt

Megoldas:
— Az éves karbantartas végrehajtasa
javasolt STIHL szakszervizben

Uzenet:
2030 — Akkumulator
Elérte a megengedett élettartamot

Lehetséges ok:
— Ki kell cserélni az akkumulatort

Megoldas:
— Cseréltessiik ki akkumulatort
valamelyik STIHL szakszervizben

Uzenet:
2031 — Toltési hiba
Ellenérizze a toltéscsatlakozokat

Lehetséges ok:
— Nem indithat6 el a toltés

Megoldas:

— Ellenérizzik és sziikség esetén
tisztitsuk meg a dokkol6 allomas,
valamint a robotflinyird
toltécsatlakozoit, ezt kdvetden hagyjuk
jova az lzenetet az OK gombbal

85

v E3

LT

RU

ET



Uzenet:
2032 — Akkumulator-hémérséklet
HBmérséklet-tartomanyon kivl

Lehetséges ok:
— Toltésnél tul alacsony, illetve tal magas
az akkumulator belsé hémérséklete

Megoldas:

— Hagyjuk felmelegedni, illetve leh(ilni a
robotflinyirét, tartsuk be az akkumulator
szamara megengedett hdmérséklet-
tartomanyt

Uzenet:
2040 — Akkumulator-hémérséklet
Hémérséklet-tartomanyon kivl

Lehetséges ok:

— Anyiras inditasakor tal alacsony, illetve
tul magas az akkumulator belsé
hémérséklete

Megoldas:

— Hagyjuk felmelegedni, illetve lehlni a
robotflinyirét, tartsuk be az akkumulator
szamara megengedett hdmérséklet-
tartomanyt (= 6.4)

Hibaulizenet:
2050 — Nyir. terv beallitasa
Hosszabbitsa meg az aktiv id6t

Lehetséges ok:

— lerdviditették/torolték az aktiv idéket,
illetve meghosszabbitottak a nyirasi
id6t — a mentett aktiv id6k nem
elegenddk a sziikséges nyirasi
ciklusokhoz

Megoldas:

— hosszabbitsuk meg az aktiv id6ket
(= 11.7), illetve csdkkentsik le a
nyirasi idét (= 11.7)
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Uzenet:
2060 — Nyiras vége
A jovahagyashoz: OK gomb

Lehetséges ok:
— A mellékterileten sikeresen
befejez6dott a nyiras

Megoldas:

— Helyezzik a robotf(inyirét a nyirasi
terliletre, és dokkoljuk az akkumulator
toltése érdekében (= 15.7)

Uzenet:
2070 — GPS-jel
Szegélyen nincs vétel

Lehetséges ok:
— A nyirasi teriilet teljes szegélye
radiéarnyékban van

Megoldas:

— Ismételjik meg a szegélybejarast
(= 11.13)

— Vegylk fel a kapcsolatot valamelyik
STIHL szakszervizzel a részletes
diagnosztika érdekében

Hibalizenet:
2071 — GPS-jel
Nincs vétel az 1. indulasi pontnal

Lehetséges ok:
— Az 1. indulasi pont radiéarnyékban van

Megoldas:
— Valtoztassuk meg az 1. indulasi pont
helyét (= 11.14)

Hibaiizenet:
2072 — GPS-jel
Nincs vétel a 2. indulasi pontnal

Lehetséges ok:
— A 2. indulasi pont radiéarnyékban van

Megoldas:
— Valtoztassuk meg a 2. indulasi pont
helyét (= 11.14)

Hibalizenet:
2073 — GPS-jel
Nincs vétel a 3. indulasi pontnal

Lehetséges ok:
— A 3. indulasi pont radiéarnyékban van

Megoldas:
— Valtoztassuk meg a 3. indulasi pont
helyét (= 11.14)

Hibalizenet:
2074 — GPS-jel
Nincs vétel a 4. indulasi pontnal

Lehetséges ok:
— A 4. indulasi pont radiéarnyékban van

Megoldas:
— Valtoztassuk meg a 4. indulasi pont
helyét (= 11.14)

Hibalizenet:
2075 — GPS-jel
Nincs vétel a kivant zonaban

Lehetséges ok:
— A kivant zéna radiéarnyékban van

Megoldas:
— Definialjuk Gjra a kivant zénat (= 10.)

0478 131 9754 D - HU



Hibaiizenet:
2076 — GPS-jel
A kivant zéna nem talalhaté

Lehetséges ok:
— Akivant zéna nem talalhat6 a
szegélybejaras soran

Megoldas:

— Definialjuk Gjra a kivant zénat.
Ugyeljiink arra, hogy a kivant zéna és a
hatarol6 huzal ne fedjék egymast
(= 10.)

Hibalizenet:
2077 — Kivant zéna
Kivant zéna a dokkterileten kivil van

Lehetséges ok:
— Akivant zéna a mentett dokkterileten
kival van

Megoldas:
— Definialjuk Ujra a kivant zénat (=> 10.)

Uzenet:
2090 — Radiémodul
Vegyuk fel a kapcsolatot a szakszervizzel

Lehetséges ok:
— Kommunikaciés hiba a radiémodullal

Megoldas:

— Nincs teendé, sziikség esetén
automatikusan frissil a firmware

— Ha a probléma nem sz(inik meg,
vegylk fel a kapcsolatot valamelyik
STIHL szakszervizzel
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Uzenet:
2095 — Radiémodul
Vegyiik fel a kapcsolatot a szakszervizzel

Lehetséges ok:
— Kommunikaciés hiba a GPS-
antennaval

Megoldas:

— Nincs teendd, sziikség esetén
automatikusan frissil a firmware

— Ha a probléma nem sz(inik meg,
vegylk fel a kapcsolatot valamelyik
STIHL szakszervizzel

Uzenet:

2100 — GPS-védelem
Dokkterilet elhagyasa
Gép zarolva

Lehetséges ok:
— A robotflinyirét kivitték a dokkteriletrél

Megoldas:

— vigyuk vissza a robotflinyirét a
dokktertiletre, és adjuk meg a PIN-
kédot (= 5.10)

HU

Uzenet: .
2400 — Az IMOWR® sikeresen visszaallt a

gyari allapotba

>
Lehetséges ok: -
— A robotflinyiré visszaallt a gyari
allapotba 'j
Megoldas:
— Hagyjuk jéva az lizenetet az OK
bbal -’
gombba 2
Uzenet: -
4000 — Feszlltséghiba w

Magas- vagy alacsony
akkumulatorfesziiltség

Lehetséges ok:
— tul magas vagy tul alacsony
akkumulatorfesziltség

Megoldas:

— Nincs teendd, sziikség esetén
automatikusan frissil a firmware.

— Ha a probléma nem sziinik meg,
vegylk fel a kapcsolatot valamelyik
STIHL szakszervizzel.

Uzenet:

2110 — GPS-védelem

Uj telepitési hely

Ujratelepités sziiks.

Lehetséges ok:

— A robotflinyir6t masik nyirasi tertileten
helyezték izembe A masik dokkolo
allomas huzaljele mar mentve van

Megoldas:
— Végezziink Gjratelepitést (= 11.13)

Uzenet:
4001 — H6mérséklethiba
Homérséklet-tartomanyon kivdl

Lehetséges ok:

— Tul alacsony, illetve tal magas a
hémérséklet az akkumulator, illetve a
gép belsejében

Megoldas:

— Hagyjuk felmelegedni, illetve leh(ilni a
robotflinyirét, tartsuk be az akkumulator
szamara megengedett hdmérséklet-
tartomanyt (= 6.4)
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Hibaiizenet:
4002 — Felbor.
lasd az ,,1000” szamu hibalizenetet

Hibalizenet:

4003 — A burkolat felemelve
Ell. a burkolatot,

majd OK gomb

Lehetséges ok:
— felemelték a burkolatot

Megoldas:
— ellendrizziik a burkolatot, és hagyjuk
jova az lzenetet az OK gombbal

Uzenet:
4004 — Hajtasleallitasi idé tullépve
Jévahagyas: OK

Lehetséges ok:

— programhiba,

— nem megfeleld a huzalelhelyezés,

— akadalyok vannak a hatarol6 huzal
kornyékén

Megoldas:

— hagyjuk jova az Gzenetet az OK
gombbal

— ellendrizziik a huzallefektetést az
iIMOW®Ruler vonalzéval, kilénds
tekintettel a sarkokra (= 12.5),

— tavolitsuk el az akadalyokat.

Uzenet:

4005 — Késleallitasi id6 tullépve
Jévahagyas: OK

Lehetséges ok:

— programhiba,
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a jel megszlinése automatikus
lzemmodban (pl. &ramsziinet miatt)

Megoldas:

hagyjuk jova az Gizenetet az OK
gombbal,

ellenérizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat — miikodés kdzben a
piros LED-nek folyamatosan vilagitania
kell, ezt kbvetéen nyomjuk meg az OK
gombot (= 13.1)

Uzenet:
4006 — Toltés megszakadt
Jévahagyas: OK

Lehetséges ok:

Programhiba

Aramkimaradas toltés kdézben

A robotflinyiré kigurult a dokkol6
allomasbol

Megoldas:

Hagyjuk jova az lizenetet az OK
gombbal

Ellenérizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat — a robotflinyiré dokkolt
allapotaban a piros LED-nek lassan
villognia kell (= 13.1)

Ellenérizziik a dokkol6 allomas
megfelel® helyzetét (=> 9.1)

Uzenet:
4008 — Kezel6panel érzékelési hiba
Jévahagyas: OK

Lehetséges ok:

a vezérlékonzol nincs megfeleléen
behelyezve

Megoldas:

helyezziik be a vezérl6konzolt,
hagyjuk jova az Gizenetet az OK
gombbal

Uzenet:
4009 — Burkolatszenzor izemzavar
Jévahagyas: OK

Lehetséges ok:

elmozdult a burkolat

Megoldas:

ellenérizziik a burkolat helyzetét,
ellendrizziik a burkolat
mozgathatésagat, és sziikség esetén
tisztitsuk meg a burkolat
csapagyazasat,

hagyjuk jova az Gzenetet az OK
gombbal

Uzenet:

4016 — Eltérés a STOP gomb
érzékeldjének jelénél
Jévahagyas: OK

Lehetséges ok:

programhiba

Megoldas:

hagyjuk jova az Gzenetet az OK
gombbal.

Hibalizenet:
4027 — Megnyomtak a STOP gombot
A jévahagyashoz: OK gomb

Lehetséges ok:

megnyomtak a STOP gombot

Megoldas:

hagyjuk jova az Gzenetet az OK
gombbal
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25. Hibakeresés

Miszaki tamogatas és segitségnyujtas
a hasznalathoz

A STIHL szakkereskedésekben kaphat
miszaki tAmogatast és segitségnyujtast a
hasznalathoz.

Elérhetéség és tovabbi informaciok:
https://support.stihl.com/ vagy
https://www.stihl.com/.

K Szlkség esetén forduljon
szakszervizhez, lehetéleg STIHL
szakszervizhez.

Hiba:
A robotflinyir6 nem megfelel
idépontokban miikédik

Lehetséges ok:

— Helytelen a datum és a pontos id6
bedllitasa

— Helytelen az aktiv idék beallitasa

— llletéktelen személy helyezte izembe a
gépet

Megoldas:

— Allitsuk be a pontos idét és a datumot
(= 11.10)

— Allitsuk be az aktiv idéket (= 11.7)

— Allitsuk be a ,Kézepes” vagy a ,Magas’
biztonsagi fokozatot (= 11.15)

Hiba:
A robotflinyiré6 nem mikédik az aktiv id6
alatt

Lehetséges ok:

— Az akkumulator t6lt6dik

Az automatika ki van kapcsolva
Az aktiv id6 le van tiltva

— A gép esot érzékel
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Ha a ,,Dinamikus” nyirasiterv-tipust
engedélyezték: A gép elérte a heti
nyirasi idét, az adott héten nincs
sziikség ujabb nyirasi ciklusra
Aktiv lizenet van a gépen

A vezérlékonzol nincs megfeleléen
behelyezve

A dokkolé allomas nem csatlakozik az
elektromos hal6zathoz

A hémérséklet a gép szamara
megengedett tartomanyon kivil van
Aramkimaradas tértént

Megoldas:

Hagyjuk feltoltédni akkumulatort

(= 15.8)

Kapcsoljuk be az automatikat (=> 11.7)
Engedélyezziik az aktiv id6t (= 11.7)
Allitsuk be az esdérzékelst (= 11.11)
Nincs sziikség tovabbi teendére, a
~Dinamikus” nyirasiterv-tipusnal a gép
automatikusan osztja szét a nyirasi
ciklusokat a hét napjaira — sziikség
esetén inditsuk el a nyirast az ,Inditas’
meniben (= 11.5)

Haritsuk el a megjelenitett izemzavart,
majd hagyjuk jéva az lizenetet az OK
gombbal (= 24.)

Helyezziik vissza a vezérl6konzolt

(= 15.2)

Ellenérizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat (= 9.3)

Hagyjuk felmelegedni, illetve lehdlni a
robotflinyirét — a robotflinyiré normal
hémérséklet-tartomanya: +5 °C —

+40 °C. Részletes informacidkkal a
szakkereskedobk szolgalnak. %
Ellenérizzik az aramellatast.
Amennyiben a robotflinyiré a
rendszeres ellendrzést kdvetden ismét
huzaljelet észlel, folytatja a
megszakitott nyirasi ciklust.

Emiatt tébb percig is tarthat, amig az
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aramkimaradast koévetden a nyiras
automatikusan folytatédik. Minél
hosszabb az dramkimaradas, annal
tobb id6 telik el az egyes ellendrzések
kozott.

Hiba:
A robotflinyiré nem nyir az ,Inditas”
menlbdl torténd engedélyezés utan

Lehetséges ok:

— Alacsony az akkumulator toltéttsége

— A gép esobt érzékel

— A vezérlékonzol nincs megfeleléen
behelyezve

— Aktiv (izenet van a gépen

— Bekapcsoltak a visszahivasi funkciét a
dokkolé allomason

Megoldas:

— Toltstk fel az akkumulatort (=> 15.8)

— Allitsuk be az esdérzékelst (= 11.11)

— Helyezzik be a vezérlékonzolt (=> 15.2)

— Haritsuk el a megjelenitett izemzavart,
majd hagyjuk jéva az lizenetet az OK
gombbal (= 24.)

— Kapcsoljuk ki a visszahivast, illetve a
dokkolas utan engedélyezziik ismét a
nyirast a ,,Inditas” menibél

Hiba:
A robotflinyiré nem m(ikodik, és nem
jelenik meg semmi a kijelz6n

Lehetséges ok:
— A gép készenléti izemmédban van
— Meghibasodott az akkumulator

Megoldas:

— Nyomjuk meg valamelyik gombot a
készenléti izemmaodbol torténd
kilépéshez — megjelenik az
allapotkijelzés (= 11.2)

— Cseréljuk ki akkumulatort (%)
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Hiba:
A robotflinyiré hangos és rezeg

Lehetséges ok:

— Megsérilt a flnyir6 kés

— Erésen beszennyezddétt a
nyirészerkezet

Megoldas:

— Cseréljik ki a flinyird kést — tavolitsuk
el az akadalyokat a fiives terdletrdl
(= 16.4), (%)

— Tisztitsuk meg a nyirészerkezetet
(= 16.2)

Hiba:
Nem megfelelé mulcsozasi, illetve nyirasi
eredmény

Lehetséges ok:

— A (il magassaga tul nagy a vagasi
magassaghoz képest

— A fli nagyon nedves

— Tompa vagy kopott a flinyir6 kés

— Nem elegend6 az aktiv id6, tul rovid a
nyirasi idé

— Hibasan van beéllitva a nyirasi tertlet
mérete

— Nagyon magas a fii a nyirasi tertleten

— Hosszl esfs id6szak

Megoldas:

— Allitsuk be a vagasi magassagot
(= 9.5)

— Allitsuk be az eséérzékelét (= 11.11),
csusztassuk el az aktiv idéket (= 11.7)

— Cseréltessuk ki a flinyir6 kést (= 16.4),
(%)

— Hosszabbitsuk meg, illetve bdvitsuk ki
az aktiv idéket, (= 11.7)
hosszabbitsuk meg a nyiras
idétartamat (= 11.7)

— hozzunk létre G nyirasi tervet (= 11.7)
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— a szép nyirasi eredmény eléréséhez a
fuves teriilet méretétél fliggbéen akar 2
hétre is sziiksége lehet a
robotflinyironak

— engedélyezzik az es6ben torténd
nyirast (= 11.11)
hosszabbitsuk meg az aktiv id6ket
(= 11.7)

Hiba:
idegen nyelv{ kijelzés

Lehetséges ok:
— megvaltozott a nyelvbeallitas

Megoldas:
— allitsuk be a nyelvet (= 11.10)

Hiba:
a nyirasi terlleten barna (féldes) részek
keletkeznek

Lehetséges ok:

— anyirasi id6 tul hosszu a nyirasi
tertilethez,

— tdl sz(ik sugar mentén fektették le a
hatarolé huzalt,

— hibasan van beallitva a nyirasi tertlet
mérete

Megoldas:

— csokkentsiik a nyirasi idét (= 11.7),

— javitsuk ki a hatarolé huzal lefektetési
vonalat (= 12.),

— hozzunk létre (j nyirasi tervet (= 11.7)

Hiba:
a nyirasi ciklusok a szokasosnal
jelentésen révidebbek

Lehetséges ok:

— a fli nagyon magas vagy tul nedves,

— er6sen beszennyez6dott a gép
(nyir6szerkezet, hajtott kerekek),

— az akkumulator elérte az élettartamat

Megoldas:

— dallitsuk be a vagasi magassagot
(= 9.5),
allitsuk be az es6érzékel6t (= 11.11),
csUsztassuk el az aktiv idét (= 11.7),

— tisztitsuk meg a gépet (= 16.2),

— cseréljik ki az akkumulatort — vegyik
figyelembe a kijelz6n megjelend erre
vonatkoz6 javaslatot (%) (= 24.)

Hiba:
A robotflinyiré dokkolodott, azonban az
akkumulator nem t6lt6dik

Lehetséges ok:

— Nem szlkséges télteni az akkumulatort

— A dokkol6 allomas nem csatlakozik az
elektromos halézathoz

— Hibas dokkolas

— Korrodalédtak a téltécsatlakozok

— Meghibasodott a halézati adapter

Megoldas:

— Nincs teendd — a gép automatikusan
elkezdi tolteni az akkumulatort, amint a
fesziltség egy bizonyos szint ala
csOkken

— Ellenérizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat (= 9.8)

— Helyezzik a robotflinyirét a nyirasi
tertletre, majd kildjuk vissza dokkold
allomashoz (= 11.6), kozben
ellenérizziik a megfelelé dokkolast —
sziikség esetén korrigaljuk a dokkol6
allomas helyét (= 9.1)

— Cseréltessik ki a téltécsatlakozokat
(X)

— Valasszuk le a tapegységet az
aramellatasrol, és keressik fel
valamelyik STIHL szakkereskedést (%)
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Hiba:
Nem m(ikédik a dokkolas

Lehetséges ok:

— Egyenetlenségek a dokkol6 allomas
bejarati tertileténél

— Egyenetlenségek a dokkol6 allomas
alaplemeze korll vagy alatt

— Elhajlott a dokkolé allomas alaplemeze

— Beszennyez6dott hajtott kerekek,
illetve alaplemez

— A hatarol6 huzal helytelenil van
lefektetve a dokkol6 allomas kornyékén

— Ahatarol6 huzal végeit nem réviditették
meg

Megoldas:

— Szintesse meg a dokkol6 allomas
bejarati tertileténél [évd
egyenetlenségeket (= 9.1)

— Sziintesse meg a dokkol6 allomas
alaplemeze korll vagy alatt [évé
egyenetlenségeket (= 9.1)

— Az alaplemezt allitsa vizszintesre és
sikra (= 9.1)

— Tisztitsa meg a hajtott kerekeket és a
dokkolé allomas alaplemezét (= 16.2)

— Fektesse le Ujbél a hatarolé huzalt,
Ugyeljen a megfeleld elhelyezésre a
dokkolé allomas kérnyékén (= 9.9),

— Aleirtak szerint réviditse meg a
hatarol6 huzalt, és huzaltartalék nélkal
fektesse le, ne tekerje fel a talnyudléd
végeket (= 9.11)

Hiba:
A robotflinyiré elmegy a dokkol6 allomas
mellett, vagy ferdén dokkol

Lehetséges ok:
— Koérnyezeti hatasok zavarjak a
huzaljelet
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— A hatarolé huzal helytelenil van
lefektetve a dokkol6 allomas kérnyékén

Megoldas:

— Parositsuk Ujra a robotflinyirét és a
dokkolé allomast, Ggyeljink arra, hogy
a robotflinyiré parositas kdzben
egyenesen alljon a dokkolé allomashoz
képest (= 11.15)

— Fektessuk le Gjbél a hatarold huzalt,
Ggyeljink a megfelel6 elhelyezésre a
dokkolé allomas kdrnyékén (= 9.9)
Ellenérizziik, hogy megfeleléen
csatlakozik-e a hatarol6 huzal a
dokkol6 allomashoz (= 9.11)

Hiba:
A robotflinyiré athaladt a hatarol6 huzalon

Lehetséges ok:

— Helytelendl fektettiik le a hatarolé
huzalt, nem megfeleléek a tavolsagok

— Tdl nagy a nyirasi terllet lejtése

— Kulsé jelek zavarjak a robotfiinyird
vételét

Megoldas:

— Ellenoérizzik a hatarold huzal
elhelyezését (= 11.13), valamint az
iIMOW® Ruler vonalzé segitségével a
tavolsagokat (= 12.5)

— Ellenérizzik a hatarolé huzal
elhelyezését, zarjuk ki a tul nagy
meredekség( tertleteket (= 11.13)

— Forduljunk valamelyik STIHL
szakszervizhez (%)

Hiba:

A robotflinyiré tal gyakran megakad
Lehetséges ok:

— A vagasi magassag tul alacsony

— Beszennyezédtek a hajtott kerekek

— Mélyedések, akadalyok talalhatok a
nyirasi teriileten

Megoldas:

— Noveljuk a vagasi magassagot (= 9.5)

— Tisztitsuk meg a hajtott kerekeket
(= 16.2)

— Toltsik fel a nyirasi terlleten lévé
mélyedéseket, az akadalyok (pl. kilbgé
gyokereket) koril alakitsunk ki elzart
tertileteket, tavolitsuk el az akadalyokat
(= 12.)

Hiba:
Az (tkdzésérzékeld nem jelez, amikor a
robotflinyiré akadalynak Utkozik

Lehetséges ok:

— Alacsony (10 cm-nél alacsonyabb)
akadaly

— Az akadaly el tud mozdulni a talajon —
pl. avar vagy teniszlabda

Megoldas:

— Tavolitsuk el az akadalyt, vagy
alakitsunk ki elzart teriiletet az akadaly
koral (= 12.9)

— Tavolitsuk el az akadalyt

Hiba:
a gép nyomai megmaradnak a nyirasi
terllet szélén

Lehetséges ok:

— tul gyakori szegélynyiras,

— tdl hosszu nyirasi id6,

— indulasi pontként torténd hasznalat,

— az akkumulator kezd elhasznalodni, és
nagyon gyakran kell télteni,

— kikapcsolt allapotban van az eltolt
visszatérési (6sszekotd) funkciod.

Megoldas:

— kapcsoljuk ki, vagy csokkentsiik heti
egy alkalomra a szegélynyirast
(= 11.13),
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— csokkentsik a nyirasi idét ,

— az adott nyirasi terllleten az 6sszes
nyirasi ciklust a dokkolé allomastél
inditsunk (= 11.14),

— cseréltessik ki az akkumulatort —
vegylk figyelembe a kijelzén megjelené
erre vonatkozé javaslatot (%) (= 24.),

— kapcsoljuk be az eltolt visszatérést
(6sszekotd) (= 11.13).

Hiba:

Lenyiratlan fG marad a nyirasi tertlet

szélén

Lehetséges ok:

— ki van kapcsolva a szegélynyiras,

— pontatlanul fektették le a hatarolé
huzalt,

— a flinyiré kés nem éri el a flvet

Megoldas:

— hetente egyszer vagy kétszer
végeztessiink szegélynyirast
(= 11.13),

— ellenérizziik a hatarol6 huzal
elhelyezését (= 11.13), valamint az
iIMOW® Ruler vonalzé segitségével a
tavolsagokat (= 12.5),

— rendszeresen nyirjuk le a lenyiratlan
terlleteket megfeleld fliszegélynyiréval

Hiba:
Nincs huzaljel

Lehetséges ok:

— Ki van kapcsolva a dokkolé allomas —
nem vilagitanak a LED-ek

— A dokkol6 allomas nem csatlakozik az
elektromos halézathoz — nem
vilagitanak a LED-ek

— A hatdarolé huzal nincs a dokkol6
allomashoz csatlakoztatva — a piros
LED villog (= 13.1)

— Megszakadt a hatarol6 huzal — a piros
LED villog (= 13.1)
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Nincs parositva a robotf(inyiré és a
dokkolé allomas

Meghibasodott az elektronika —a LED
SOS-jelet villog (= 13.1)

Megoldas:

Kapcsoljuk be a dokkol6 allomast

(= 13.1)

Ellenérizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat (= 9.8)

Csatlakoztassuk a hatarol6 huzalt a
dokkol6 allomashoz (= 9.11)
Keressiik meg a huzalszakadast

(= 16.7), és javitsuk ki a hatarolé huzalt
a huzalosszekétd segitségével

(= 12.16)

Parositsuk a robotfiinyirét és a dokkold
allomast (= 11.15)

Vegytk fel a kapcsolatot szakszervizzel
(%)

Hiba:
a dokkol6 allomason lévé LED SOS-jelet
villog

Lehetséges ok:

a hatarol6 huzal révidebb a minimalis
hosszusagnal,
meghibasodott az elektronika.

Megoldas:

telepitsiik a tartozékot (AKM 100) (%),
vegylk fel a kapcsolatot a
szakszervizzel (%).

Hiba:
A robotflinyir6 nem érzékeli a GPS-jelet

Lehetséges ok:

Mar létrejétt a miholdas kapcsolat
3 vagy kevesebb m(ihold van a
hatokdrben

— A gép radiéarnyékban van

Megoldas:

— Nincs teendd, a kapcsolat kiépitése
néhany percig tart

— Alljunk ki az arnyékol6 akadalyok (pl.
fak, elétetdk) alél, vagy tavolitsuk el az
akadalyokat

Hiba:
A robotflinyiré nem tud mobiltelefonos
kapcsolatot létesiteni

Lehetséges ok:
— A nyirasi tertlet radiéarnyékban van
— A radiémodul nincs bekapcsolva

Megoldas:

— Kapcsoltassuk be a radidmodult
valamelyik STIHL szakkeresked&nél
(X)

Hiba:
A robotflinyiré6 nem érheté el az
alkalmazason keresztul

Lehetséges ok:

— A radiémodul inaktiv

— Arobotflinyiré készenléti izemmaodban
van

— Nincs internetkapcsolat

— Nem megfelelé e-mail-cimet rendeltek
hozza a robotfiinyiréhoz

Megoldas:

— Aradiémodul a parositas kézben
kikapcsol, majd Ujbol bekapcsol, ezt
kovetden a robotflinyird ismét
elérhetévé valik

— Kapcsoljuk be a robotflinyirét
valamelyik gomb megnyomasaval, és
allitsuk be az ,Alapértelmezett”
energiamédot (= 11.10)

— Csatlakoztassuk azt a késziiléket az
internethez, amelyre az alkalmazast
telepitettiik
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— Javitsuk ki az e-mail-cimet (= 10.)

26. Szervizelési idopontok

26.1 Az atadas igazolasa

Modell:

Sorozatszam:

IRl NN EENE

Datum: | || |

Kovetkez6 szervizidépont

Datum: | L 11 !
26.2 A szervizelés igazolasa 2
Kérjuk, karbantartasi munkak 2

esetén adja at a jelen hasznalati

utasitast a STIHL szakszerviznek.

A szakszerviz a hasznalati utasitasban
talalhat6 elényomtatott helyeken igazolja a
szervizelés elvégzését.

™™ Az elvégzett szervizelés idspontja

P A kévetkezd szervizelés id6pontja
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27. Telepitési példak

[
J
7
L
N

Négyszogletes nyirasi terilet egyetlen Huzaltavolsagok: (= 12.5)

faval és uszémedencével Tavolsag a szegélytél: 33 cm
Tavolsag a + 1cm-nél kisebb
szintkllonbség(, athaladast nem
korlatozé tertlettdl (pl. gyalogit): 0 cm
Tavolsag a fa koriil: 33 cm

Elzart terilet: Tavolsag a vizfelllettél: 100 cm

A kulonallé fa (3) kordl kialakitva, a
szegélyre merbleges 6sszekotd
szakasszal.

Dokkol6 allomas:
Kozvetlenil a haznal ((A)) 1évé telepitési
hellyel (1).

Programozas:

A nyirasi terlilet méretének megadasat
kovetden tovabbi beallitas nem
Uszémedence: szlikséges.

Biztonsagi okokbdl (el6irt huzaltavolsag) a
hatarol6é huzalt (2) a medence (B)) kérl
fektetjik le.

Kilonlegességek:

Az uszémedence koril rendszeresen
nyirjuk le a lenyiratlan terlleteket kézzel,
illetve megfeleld fliszegélynyiréval.
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U alaku nyirasi tertlet tébb kalonallé faval Programozas:

Dokkol6 allomas:
Kézvetlenill a haznal ((A)) 1évé telepitési
hellyel (1).

Elzart teriiletek:

A kulonallo fak kordl kialakitva,
mindegyiknél a szegélyre (2) merdleges
0sszekotd szakaszok, a két elzart tertiletet
Osszekotd szakasz kapcsolja dssze.

Huzaltavolsagok: (= 12.5)

Tavolsag a szegélytél: 33 cm
Tavolsag a + 1cm-nél kisebb
szintkllonbség, athaladast nem
korlatozé tertlettdl (pl. gyalogut): 0 cm
Tavolsag a fak kordl: 33 cm
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A nyirasi terllet méretének megadasat
kovetden tovabbi beallitas nem
sziikséges.

Kilonlegességek:

Fa a nyirasi terlilet sarkaban — a kikerdilt fa
mogotti terlletet rendszeresen nyirjuk le
megfelel fliszegélynyiréval, vagy hagyjuk
meg magasabb flivel boritott tertiletnek.
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Két részre osztott nyirasi teriilet téval és
kulonallé faval

Dokkol6 allomas:
Kézvetleniil a haznal ((A)) 1évé telepitési
hellyel (1).

Elzart teriilet:

A kuloénallé fa kordl kialakitva, a szegélyre
merdleges 6sszekotd szakasszal.

Té:

Biztonsagi okokbdl (el6irt huzaltavolsag) a
hatarolé huzalt (2) a t6 ([B)) kéril fektetjiik
le.

Huzaltavolsagok: (= 12.5)
Tavolsag a szegélytél: 33 cm
Tavolsag a + 1cm-nél kisebb
szintkllonbség, athaladast nem
korlatozé szomszédos tertlettdl (pl.
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gyalogut): 0 cm
Tavolsag a fa kordl: 33 cm
Tavolsag a vizfelllettél: 100 cm

Folyoso:
Folyosét (3) kell kialakitani.
Huzaltavolsag: 27 cm (= 12.11)

Keres6hurkok:

Két kereséhurkot (4) kell kialakitani az
eltolt visszatérési funkciod
haszndlatahoz.(= 11.13)

Minimalis tavolsag a folyoso6 bejaratatol:
2m

Ugyelni kell a sarkoktél mért minimalis
tavolsag betartasara. (= 12.12)

Programozas:

Adjuk meg a nyirasi terllet teljes méretét,
programozzunk be 2 indulasi pontot (5) (a
dokkolé allomas és a tonal 1évd zegzugos
sarok kozelében) (= 11.14).

Kiilonlegességek:

A lenyiratlan terlleteket (pl. a té kordl)
rendszeresen nyirjuk le kézzel, illetve
megfeleld fliszegélynyiréval.
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Két részre osztott nyirasi terllet — a
robotfinyiré6 nem képes énalléan az egyik
tertletr6l a masikra eljutni.

Dokkol6 allomas:
Kozvetlenil a hazak ([A)) mellett 1évd
telepitési hellyel (1).

Elzart teriiletek:

A kiilénallo fa és a zoldségeskert (B))
korul kialakitva, a szegélyre merdleges
0sszekotd szakasszal.

Huzaltavolsagok: (= 12.5)
Tavolsag a +1 cm-nél kisebb
szintkllénbség, athaladast nem
korlatozé szomszédos tertlettdl (pl.
burkolt tertlet): 0 cm

A magas akadalyoktél mért tavolsag:
33cm

0478 131 9754 D - HU

A fatél mért tavolsag: 33 cm
Minimalis huzaltavolsag a zéldségeskert
mogotti sz(k terlleteken: 54 cm

Mellékteriiletek:

Egy mellékteriiletet ([C) kell kialakitani,
O6sszekotd szakasz (3) a haz teraszan
kabelcsatornaban.

Programozas:

Hatarozzuk meg a nyirasi tertlet
(mellékterllet nélkili) méretét,
programozzunk be egy indulasi pontot (4)
a szlk terUleten az eltolt visszatérés

(= 11.13) hasznalatahoz — az indulasi
gyakorisag 10 menetenként 2 menet
legyen (= 11.14).

Kilonlegességek:
Hetente tobbszor vigyiik a robotflinyirét a
mellékterlletre, és inditsuk el a nyirast az

LInditas” meniben. (= 11.5)

Vegyuk figyelembe a lenyirhaté tertlet
méretét. (= 14.4)

Sziikség esetén alakitsunk ki két kiilonallé
nyirasi terlletet két dokkolé allomassal.
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Nyirasi tertlet kiilsé elhelyezés(i dokkolé
allomassal (1)

Dokkol6 allomas:
A telepitési hely (1) kézvetlenil a
garazsnal ([B)), a haz ((A)) mdgétt.

Huzaltavolsagok: (= 12.5)
Tavolsag a szegélytdl: 33 cm
Tavolsag a + 1 cm-nél kisebb
szintkllonbség(, athaladast nem
korlatozé szomszédos tertlettdl (pl.
burkolt terilet): 0 cm

Tavolsag a vizfelllettél: 100 cm

Keres6hurkok:

Két keresdhurkot (2) kell kialakitani az
eltolt visszatérési funkcié hasznalatahoz.
(= 11.13)

Minimalis tavolsag a folyosé bejaratatol:
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2m
Ugyelni kell a sarkoktél mért minimalis
tavolsag betartasara. (= 12.12)

Programozas:

Meg kell adni a nyirasi terlilet méretét, és
régzitstink legalabb egy indulasi pontot a
dokkol6 allomashoz tartozé folyosén
kival.(=> 11.14)

Kulonlegességek:

Folyosét (4) kell kialakitani télcsérszer(i
bejarattal (3). (» 12.11)

Huzaltavolsag: 27 cm

A folyoso (4) kiils6 elhelyezés(i dokkold
allomashoz (1) vezet. Egy méterrel a
dokkol6 allomas elétt a folyosén belili
huzaltavolsagot meg kell névelni akkorara,

mint az alaplemez szélessége (5). (= 9.9)
Ugyeljink a folyosén beliili és a dokkol6
allomas melletti helyigényre.
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Cienttais klient, cienijama kliente!

Més priecajamies, ka esat izvélgjies
STIHL. Més attistam un razojam savus
augstakas kvalitates izstradajumus
atbilstosi savu klientu prasibam. Sadi
rodas izstradajumi, kas ir ipasi uzticami art
smagos apstaklos.

STIHL nodrosina arT augstako servisa
kvalitati. Msu tirgotaji garanté
profesionalas konsultacijas un apmacibu,

ka ar1 visaptverosu tehnisku apkalposanu.

Pateicamies par uzticibu un novélam
izbaudtt darbu ar STIHL produktu!

(Js ¢

Dr. Nikolas Stihl

SVARIGI! PIRMS LIETOSANAS
IZLASIET UN SAGLABAJIET.
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1. Satura raditajs

Par So lietoSanas pamacibu
Vispariga informacija
Valstu varianti
Noradijumi lietoSanas pamacibas
lastsanai

lerices apraksts
Plaujmasina — robots
Bazes stacija
Vadibas konsole

Ka plaujmasina - robots darbojas
Darbibas princips
Manuala plausana

DrosSibas ierices
Taustins STOP
lerices blokésana
Aizsargvacini
Darbinasana ar divam rokam
Trieciena sensors
Pacel3anas aizsardziba
Slipuma sensors
Displeja apgaismojums
PIN vaicajums
GPS aizsardziba

Jisu drosibai
Vispariga informacija
Apgérbs un aprikojums
Bridinajums — elektriskas stravas
risks
Akumulators
lerices transportéSana
Pirms ekspluatacijas
Programmeésana
Darbibas laika
Apkope un remonts

100
100
101

101
102
102
103
104
105
105
106
106
106
106
106
107
107
107
107
107
107
107
107
107
108

109
109
110
110
111
111
113

Uzglabasana ilgakos
ekspluatacijas starplaikos
Utilizacija

Simbolu apraksts

Piegades komplekts

Sakotnéja uzstadisana
Norades par bazes staciju
Bazes stacijas pieslégumi
Stravas vada pievienosana bazes
stacijai
Uzstadisanas materials
Plausanas augstuma iestatisana
Sakotnéjas uzstadisanas norades

Valodas, datuma un laika
iestatiSana

Bazes stacijas uzstadisana
lerobezojosas lentas izvietosana

Plaujmasinas — robota un bazes
stacijas savienosana part

lerobezojosas lentes pievienosana

Uzstadisanas parbaude

Plaujmasinas — robota
programmésana
Sakotnéjas uzstadisanas
pabeigSana
Pirma plausanas reize péc
sakotnéjas uzstadisanas
iMOWR® lietotne
Izvélne
LietoSanas norades
Statusa radijums
Informacijas zona
Galvena izvélne
Sakums
AtgrieSanas
Plausanas grafiks
Vél
lestatjumi

Drukata uz papira, kas nav balinats ar hloru. Papirs ir utiliz&jams. Vacini nesatur halogénus.
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iIMOWR® zales plavéjs — ierices
iestattjumi
Lietus sensora iestatisana
Statusa radijuma iestatisana
Uzstadisana
Sakuma punktu iestatisana
Drosiba
Apkope
Informacija

lerobeZojosa lenta

lerobezojosas lentes izvietoSanas
planosana

Plaujamas platibas skicéSana
lerobezojosas lentes izvietoSana

lerobeZojosas lentas pievienosana

Lentas atstarpes — iIMOW® Ruler
izmantosana

Asi stiri

Sauras vietas

Savienojuma posmu uzstadisana
Blokétas platibas

Papildu platibas

Celini

Aizkavétas atgrieSanas
mekléSanas cilpas

Preciza malu plausana

Slips reljefs ierobezojosas lentas
izvietojuma vieta

Uzstadiet stieples rezerves
Stieplu savienotaja izmantosana
Sauri malu attalumi
Dokstacija
Bazes stacijas vadibas elementi
Noradijumi par plausanu
Visparéja informacija
Smalcinasana
Darbibas laiki
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Plausanas ilgums

Maju zona (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

Manuala plausana
lerices sagatavosana darbam
Sagatavosana

Vadibas konsoles nonemsana un
ievietoSana

Programmeéto iestatijumu
pielagosana

Plau$ana ar automatiku
Plausana neatkarigi no darbibas
laikiem

Manuala plausana

Plaujmasinas — robota
pievieno$anas bazes stacijai

Akumulatora uzlade
Apkope

Apkopes grafiks

lerices tiriSana

Plau$anas naza nodiluma robezas
parbaude

Plausanas naza iznemsana un
ievietoSana

PlauSanas naza asinasana

Piedzinas plaksnes iznemsana un
uzstadisana

Stieples lizuma meklésana
Glabasana un dikstave ziema
Bazes stacijas demontaza
Parastas rezerves dalas
Piederumi
Nodiluma samazinasana un
bojajumu novérsana
Vides aizsardziba
Akumulatora iznemsana
TransportéSana
lerices pacelSana vai neSana
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163
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164

164
165

165
166
167
168
168
169

169
169
170
172
172

lerices nostiprinasana 172
Atbilstibas deklaracija 172

ES atbilstibas deklaracija

plaujmasinai — robotam,

elektriskam, darbinamam ar

akumulatoru (RMI) ar bazes staciju

(ADO) 172
Tehniskie parametri 173
Zinojumi 174
Darbibas traucéjummekliésana 181
Apkopes grafiks 185

NodosSanas apstiprinajums 185

Apkopes apstipringjums 185
UzstadiSanas pieméri 186

2. Par So lietosanas

pamacibu

2.1 Vispariga informacija

ST lietoanas pamaciba ir razotaja
originala lietodanas pamaciba saskana
ar EK Direktivu 2006/42/EC.

STIHL pastavigi strada pie ta produktu
klasta talakas attistibas. Tadé| mums ir
jasaglaba tiestbas mainit piegades
apjomu formas, tehnologiju un aprikojuma
zina.

STiemesla dé| uz $aja brosira esoso
informaciju un ilustracijam nevar pieteikt
nekadas pretenzijas.

Saja lietodanas pamaciba ir aprakstiti
iesp&jamie modeli, kuri nav pieejami visas
valstis.

51 lietoganas pamaciba ir aizsargata ar
autortiesibam. Visas tiesibas ir
aizsargatas, it Ipasi tiesibas uz
pavairosanu, tulkosanu un apstradi
elektroniskas sistémas.
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2.2 Valstu varianti

Atkariba no piegades valsts STIHL
komplektacija ietver ierices ar dazadiem
spraudniem un slédziem.

Attélos ir paraditas ierices ar Euro
spraudni; ierices ar cita veida spraudniem
tiklam tiek pievienotas Iidzigi.

2.3 Noradijumi lietoSanas pamacibas
lasiSanai

Attéli un teksti raksturo noteiktus ricibas
solus.

Saja lietodanas pamaciba ir paskaidrojumi
visiem attélu simboliem, kas atrodami uz
ierices.

SkatiSanas virziens

LietoSanas pamaciba noraditais
skati$anas virziens ,pa kreisi” un ,pa
labi”:

lietotdjs stav aiz ierices un skatas uz
priekSu braukSanas virziena.

Norades uz nodalam

Bultinas norada uz attiecigajam nodalam
un apaksnodalam, kur ir detalizétaks
skaidrojums. Saja pieméra ir norade uz
nodalu: (= 3.)

Teksta fragmentu markéjums

Aprakstitie noradijumi var bat apziméti
vairakos veidos.

Ricibas soli ar noradi lietotajam veikt kadu
darbibu:

e ar skrlvgriezi atskriivéjiet skravi (1),
nospiediet rokturi (2)...

Visparigs uzskaitijums:

— produkta izmanto$ana sporta vai
sacensibu pasakumos.
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Teksti ar papildu nozimi

Lai Tpasi izceltu teksta fragmentus ar
papildu nozimi, lietoSanas pamaciba tiem
pievienots kads no simboliem.

Bistami!

lesp&jami negadijumi, var smagi
savainoties. Javeic konkrétas
darbibas vai jaizvairas no tam.

Bridinajums!

lesp&jams savainoties. Noteikts
ricibas veids pasarga no
iespéjamas vai paredzamas
savainojumu gidsanas.

Uzmanibu!
Bridina par viegliem savainojumiem

vai materialiem zaudé&jumiem, kuru
rasanos var novérst, veicot
konkrétas darbibas.

o | Noradijums

1 | Informacija par labaku ierices
izmantoSanu un iespé&jami
nepareizas lietoSanas novérsanu.

Teksti ar attélu atsauci:

dazus attélus, kas ir nepieciesami, lai
izmantotu ierici, jis atradisiet lietoSanas
pamacibas sakuma.

Kameras ikona tiek izmantota, lai =2
savienotu attélus uz attéla lapas &Ts 1

lietoSanas pamacibas attiecigaja
sadala.

Attéli ar teksta sadalam:

ricibas solus ar tieSu atsauci uz attélu var
atrast uzreiz péc attéla ar atbilstosajiem
pozicijas numuriem.

Piemérs:

Vadibas ierici (1) izmanto, lai parvietotos
izvélnés; nospiezot taustinu OK (2), tiek
apstiprinati iestattjumi un atvértas
izvélnes. Izmantojot taustinu Atpakal (3),
izvélnes var aizveért.
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3. lerices apraksts

3.1 Plaujmasina - robots

1 Kustigs montéts parsegs (= 5.5), 8  Prieksgjais ritenis
(= 5.6) 9 Plausanas mehanisms

2 Uzlades kontakti: 10 No abam pusém noasinats
bazes stacijas piesléguma kontakti plausanas nazis (= 16.4)

3 Aizmuguréjais ritenis 11 Lidznéméjdisks
4 TransportéSanas rokturis (= 21.1)

5 Nonemama vadibas konsole
(= 3.3), (® 15.2)

6 Grozamais rokturis plausanas
augstuma regulésanai (= 9.5)
7 Tausting STOP (= 5.1)
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3.2 Bazes stacija
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1 Pamatplaksne

2 Kabelu vadotnes ierobezojosas
lentes ievieto$anai (= 9.11)

3 Barosanas bloks
4 Nonemamais vaks (= 9.2)

5 Uzlades kontakti:plaujmasinas —
robota
Plaujmasinas — robota piesléguma
kontakti

6 Vadibas panelis
ar taustinu un LED indikatoru
(= 13.1)

7 Tausting

8 LED indikators
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3.3 Vadibas konsole

& Galveni izvélne 14:57 {Al (T

) A

_ Atgriezties
Sakums

Plaus.grafiks

104

Vadibas ierice:

plaujmasinas — robota

vadiba (= 15.6)

ParvietoSanas izvélnés (= 11.1)
Taustins OK:

Manuala plausana (= 15.6)
ParvietoSanas izvélnés (= 11.1)
Taustins , Atpakal™:
ParvietoSanas izvélnés (= 11.1)
Plausanas taustins:

Manuala plausana (= 15.6)
Plausana neatkarigi no darbibas
laikiem (= 15.5)

Lietus devéjs (= 11.11)

Grafiku displejs
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4. Ka plaujmasina — robots

darbojas

4.1 Darbibas princips

Plaujmasina — robots (1) ir paredzéta
automatiskai zalaju apstradei. Ta plauj
zalaju nejausi atlasitas joslas.

Lai plaujmasina — robots atpazitu
plaujamas platibas (AJ robezas, ap So
platibu jaiekldj ierobezojosa lente (2).
Caur to plUst stieples signals, kuru generé
bazes stacija (3).

Plaujmasina — robots ar trieciena devéju
drosi nosaka fiksétus skérslus (4)
plaujamaja platiba. Platibas (5), kuras
plaujmasina —robots nedrikst parvietoties,

0478 1319754 D - LV

un 3kérsli, ar kuriem ta nedrikst sadurties,
janorobezo ar ierobezojoso lenti no
atlikusas plaujamas platibas.

Ar aktivizétu automatisko rezZimu
plaujmasina — robots darbibas laika
patstavigi atstaj (= 11.7) bazes staciju
un plauj zalaju. Lai uzladétu akumulatoru,
plaujmasina — robots patstavigi
parvietojas uz bazes staciju. Izvéloties
plausanas grafiku ,Standarts”,
plaujmasina — robots plauj un darbibas
laika pastavigi uzladégjas. lzvéloties

plausanas grafiku ,Dinamiski”, plausanas
un uzlades reizu skaits un ilgums darbibas
laikos tiek pielagots automatiski.

Ja automatika ir izslégta un plausanas
reizém, kas nav atkarigas no darbibas
laikiem, plauSanas operaciju var aktivizét
ar plausanas taustinu vai ar komandu
,Sakums”. (= 11.5)
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STIHL plaujmasinu —

robotu var drosi un bez

trauc&jumiem darbinat

citu plaujmasinu — robotu
W tieSa tuvuma. Attieciba uz

elektromagnétisko emisiju

stieples signals atbilst
standartam EGMF (Eiropas darza
tehnikas razotaju asociacija).

4.2 Manuala plausana

Izmantojot plaujmasinu — robotu (1), varat
plaut zalaju tiesi tapat, ka izmantojot ar
rokam darbinamo zales plavéju. Lai to
daritu, nonemiet vadibas konsoli (2),
izvélné ,VEI” atlasiet iespé&ju ,Manuala
plausana”, aktiviz&jiet plausanas nazi un
piedzinu un nostajieties plaujmasinas —
robota aizmuguré. (= 15.6)

@ | Manualas plausanas laika trieciena
1 | devéjs un malu ierobezosana ir
neaktivi.
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5. Drosibas ierices

lerice ir aprikota ar vairakam droSibas
funkcijam, lai nodrosinatu drosu
ekspluataciju un novérstu nepareizas
lietoSanas iespéjas.

Savainosanas risks!

Ja kada no drosibas iericém tiek
konstatéts bojajums, ierices
ekspluatacija ir japartrauc.
Sazinieties ar specializéto
izplatitaju; STIHL iesaka STIHL
specializéto izplatitaju.

5.1 Taustin$ STOP

lerices darbiba tiek nekavéjoties
partraukta, ja nospiez sarkano taustinu
STOP plaujmasinas — robota augséja
panell. Plausanas nazis apstajas dazu
sekunzu laika, displeja paradas zinojums
~Nospiests STOP taustins”. Kamér
zinojums ir aktivs, plaujmasinu — robotu
nedrikst darbinat un ta ir drosa stavoklr.
(= 24.)

Ja ir aktivizéts automatisks,

péc zinojuma apstiprinasanas ar Aj
OK tiek sniegts apstiprinajums, L
vai ir jaturpina automatiska

darbiba.

Jaja, plaujmasina — robots turpina stradat
plaujamaja platiba atbilstosi plausanas
grafikam.

Ja né, plaujmasina — robots paliek
plaujamaja platiba, automatiska sistéma
tiek izslégta. (= 11.7)

@ | Ja taustinu STOP tur nospiestu
1 | ilgaku laiku, papildus tiek aktivizéta
ierices blokésana. (= 5.2)

5.2 lerices blokésana

Plaujmasina — robots jabloké
vienmér pirms apkopes un
tirsanas, pirms
transportésanas, ka arf pirms
parbaudes.

Ja ir aktivizéta ierices blokésana,

plaujmasinu — robotu nav iesp&jams lietot.
lerices blokéSanas aktivizésana:

— turiet nospiestu taustinu STOP;

— izvélné ,,vel”;

— izvélné ,,Drosiba”.

lerices blokéSanas aktivizésana izvélné

»Vel’:

e izvélné ,VélI” atlasiet ,Blokét IMOW®”
un apstipriniet ar taustinu OK. (= 11.8)

lerices blokéSanas aktivizéSana izvélné
»Drosiba”:

e izvéIné ,VEI” atveriet apaksSizvélni
sestatijumi” un ,Drosiba”. (= 11.15)

e Atlasiet ierakstu ,lerices blokéSana” un
nospiediet pogu OK.

lerices atblokéSana

e Ja nepiecieSams, aktiviz&jiet ierici,
nospiezot jebkuru taustinu.

e Atblokéjiet plaujmasinu — robotu, L=
izmantojot attéloto taustinu
kombinaciju. Lai to izdaritu, @
nospiediet plauSanas taustinu
un taustinu OK noraditaja seciba.

5.3 Aizsargvacini

Plaujmasina — robots ir aprikota ar
aizsargvaciniem, lai novérstu nejausu
saskari ar plausanas nazi un noplauto zali.
Ipasa nozime ir parsegam.
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5.4 Darbinasana ar divam rokam

Plausanas nazi manualaja plausana

var ieslégt tikai, nospiezot un @
pieturot OK taustinu ar labo Tk8kiun ~ +
péc tam nospiezot plausanas D=
taustinu ar kreiso 1kski. Vienreiz to
aktivizéjot, turpmak jaspiez tikai plausanas
taustins, lai turpinatu plausanu.

5.5 Trieciena sensors

Plaujmasina — robots ir aprikota ar mobilu
parsegu, ko izmanto ka trieciena sensoru.
Tas nekavéjoties apstajas, ja
automatiskaja rezZima saskaras ar fiksétu
Skérsli, ar minimalo augstumu (10 cm),
kas ir stingri nostiprinats zemé. P&c tam
plaujmasina maina virzienu un turpina
plausanu. Ja trieciena sensors nostrada
parak biezi, papildus tiek apturéts
plausanas nazis.

noteiktu spéku. Tapéc jutigi Skérsli
vai viegli objekti, piemé&ram, mazaki
puku podi, var tikt apgazti vai bojati.

2 Trieciens pret Skérsli notiek ar

STIHL iesaka $kérs|us nonemt vai
norobezot ar blokétam platibam.
(= 12.9)

5.6 PacelSanas aizsardziba

Ja plaujmasina — robots tiek pacelta aiz
parsega vai transportésanas roktura, ta
nekavéjoties partrauc plausanu.
Plausanas nazis apstajas dazu sekunzu
laika.
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5.7 Slipuma sensors

Ja ekspluatacijas laika tiek parsniegts
pielaujamais nogazes slipums,
plaujmasina — robots nekavéjoties maina
virzienu. Apgasanas gadijuma tiek
izslégta piedzina un plausanas motors.

5.8 Displeja apgaismojums

Darbibas laika tiek aktivizéts displeja
apgaismojums. Pateicoties sai gaismai,
plaujmasina — robots ir skaidri redzams
pat tumsa.

5.9 PIN vaicajums

Kamér ir aktivizéts PIN vaicajums, ja péc
plaujmasinu — robotu pacelSanas

vienas mindtes laika netiek ievadits PIN
kods, atskan trauksmes signals. (= 11.15)

Plaujmasinu — robotu drikst darbinat tikai
ar piegadato bazes staciju. Papildu bazes
stacija ir jasavieno parT ar plaujmasinu —

robotu. (= 11.15)

STIHL iesaka iestatit droSibas
pakapi ,,Zema”, ,Vid&ja” vai
LAugsta”. Tas garant€, ka
nepiederosas personas nevar
darbinat plaujmasinu — robotu ar
citam bazes stacijam vai mainit
iestatljumus vai programmeésanu.

5.10 GPS aizsardziba

Modeli RMI 632 C, RMI 632 PC ir aprikoti
ar GPS uztvéréju. Kad GPS aizsardziba ir
aktivizéta, ierices 1pasnieks tiks informéts,
ja ierice tiek parvietota arpus maju zonas.
Ka art displeja tiks pieprasits ievadit PIN
kodu. (= 14.5)

leteikums:
Vienmér ieslégt GPS aizsardzibu.
(= 11.15)

o

6. Jusu drosibai

6.1 Vispariga informacija

Stradajot ar $o ierici, nelaimes
gadijumu novérsanas nollkos
noteikti jaievéro Sie prieksraksti.

Pirms pirmas nodosanas

ekspluatacija uzmanigi izlasiet

visu lietoSanas pamacibu.

Glab3jjiet lietosanas pamacibu,
lai to varétu izmantot vélak.

Sie drosibas pasakumi ir nepiecie$ami
jasu drosibai, tomér to uzskaitljums nav
pilnigs. Vienmér izmantojiet ierici sapratigi
un atbildigi. Atcerieties, ka ierices lietotajs
ir atbildigs par negadijumiem, kas var
notikt ar citam personam vai to pasumu.

Termins ,izmantoSana” ietver visus darbus
pie plaujmasinas — robota, bazes stacijas
un ierobezojosas lentas.

LLietotajs” ir:
— persona, kas parprogrammé

plaujmasinu — robotu vai maina eso$o
programmésanu;

— persona, kas veic darbus ar
plaujmasinu — robotu;

— persona, kas ekspluaté vai aktivizé
ierici;

— persona, kas uzstada vai nonem
ierobezojoso lentu vai bazes staciju.

Saja lietodanas pamaciba jédziens

Jlieto3ana” attiecas ari uz

iMOWR® lietotnes lietosanu.
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Izmantojiet ierici, kad esat pietiekami
atpaties un esat laba fiziskaja vai garigaja
stavokli. Ja jums ir veselibas problémas,
konsultéjieties ar arstu, vai iespéjams
stradat ar ierici. Ar So ierici nedrikst stradat
péc alkohola, reakcijas spé&jas
samazino3u medikamentu vai narkotiku
lietoSanas.

Izpétiet ierices sastavdalas un ierices
lietoSanu.

lerici atlauts izmantot tikai personam, kas
izlasijusas lietoSanas pamacibu un
iepazinusas ar ierices lietosanu. Pirms
ekspluatacijas uzsaksanas lietotajam
jasanem profesionala un praktiska
apmaciba. Lietotajam jasanem noradijumi
no pardevéja vai cita specialista par
ierices drosu lietosanu.

Apmacibas laika lietotajam Tpasi
japaskaidro, ka darbam ar ierici
nepiecieSama liela rpiba un
koncentrésanas.

Pat ja lietojat So ierici saskana ar
noradijumiem, vienmér pastav risks.

Nosmaksanas risks!

Ja bérni spéléjas ar iesainojuma
materialu, pastav nosmaksanas
risks. Neglabajiet iesainojuma
materialu bérniem pieejama vieta.

lerice var tikt nodota vai aizdota tikai
personam, kuram ir pienacigi pazistams
Sis modelis un ta darbiba. LietoSanas
pamaciba ir ierices sastavdala, un ta
vienmér janodod kopa ar ierici.

Parliecinieties, ka lietotajam ir pietiekamas
fiziskas, manu un garigas spéjas lietot
ierici un stradat ar to. Ja lietotaja fiziskas,
manu vai garigas spéjas ir ierobezotas,
lietotajs drikst stradat tikai atbildigas
personas uzraudziba vai saskana ar tas
noradijumiem.
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Parliecinieties, ka lietotajs ir pilngadigs vai
atbilstosi valsts noteikumiem tiek
profesionali apmacits.

n Uzmanibu - negadijumu risks!

Plausanas laika bérni
nedrikst atrasties pie ierices
un plaujama platiba.

Plausanas laika suni un citi
majdzivnieki nedrikst
atrasties pie ierices un
plaujama platiba.

DroSibas apsvérumu dél ir
aizliegts veikt jebkadas ierices izmainas,
iznemot noteikumiem atbilstosu
piederumu un pieri¢u pievienosanu, ko
atlauj uznémums STIHL; turklat $adas
darbibas partrauc garantijas darbibu.
Informaciju par atlautajiem piederumiem
un piericém varat sanemt pie STIHL
specializéta izplatitaja.

Jo1pasiir aizliegta jebkura manipulacija ar
ierici, kas maina tas veiktspéju un
elektromotora apgriezienu skaitu.

lericei nedrikst veikt izmainas, kas var
izraistt parlieku lielu troksni.

DroSibas apsvérumu dé| nekada gadijuma
nedrikst maintt vai sagrozit ierices
programmataru.

Izmantojot ierici publiskas vietas, parkos,
sporta laukumos, ielu malas,
lauksaimniecibas un mezsaimniecibas
uznémumos, jaievéro Tpasa piesardziba.

Izmantojot ierici, aizliegts transportét
priekSmetus, dzivniekus un personas, jo
Tpasi bérnus.

Nekad nelaujiet personam, Tpasi bérniem,
braukt uz plaujmasinas — robota vai sédét
uz ta.

Uzmanibu — negadijumu risks!

Plaujmasina — robots ir paredzéta
automatiskai zalaja kop$anai un manualai
zalaja plausanai. IzmantoSana citiem
noldkiem nav atlauta, var blt bistama un
izraisTt ierices bojajumus.

Ta ka lietotajs var gt miesas bojajumus,
ierici nedrikst izmantot $adiem noldkiem
(nepilnigs uzskaitljums):

— krGmu, dzivzogu un krimaju
apgrieSanai;

— augu stigu apgrieSanai;

— zalaja kop$anai jumta terasu un
balkonu apstadijumos;

— koku un dzivzogu atgriezumu
sagatavosanai un smalcinasanai;

— celinu tiri8anai (nostksanai,
aizptsanai);

— zemes pacélumu, pieméram, kurmju
rakumu, nolidzinasanai.

6.2 Apgérbs un aprikojums

Valkajiet izturigus apavus ar
m Zzolém, kuram ir laba sakere, un
L] = y=: =
nekad nestradajiet ar basam
kajam vai sandalés, pieméram,

— ja plaujmasina — robots tiek vadita no
vienas vietas uz otru, izmantojot
vadibas konsoli;

— ja darbibas laika pietuviniet
plaujmasinu — robotu;

— ja manuali plaujat zalienu. (= 15.6)
Uzstadisanas, apkopes darba
un visu paréjo darbu laika pie
ierices un bazes stacijas

valkajiet piemérotu darba
apgérbu.
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Nekad nevalkajiet valigu apgérbu, kas var
iekerties kustigajas dalas, tostarp
rotaslietas, kaklasaiti vai salli.

Valkajiet garas bikses, jo Tpasi,

— ja darbibas laika pietuviniet
plaujmasinu — robotu;

— ja manuali plaujat zalienu.

Apkopes un tiriSanas, vadu
instalacijas (vadu ievilkSana un
iznemsana) darbu laika un
nofiksé&jot bazes staciju vienmér
javalka izturigi cimdi.

Aizsargajiet rokas, it 1pasi stradajot pie
plauSanas asmens, iedzenot fikséSanas
elementus vai art aizsargajot bazes
stacijas tapas.

Darba laika un veicot darbus ar ierici,
sasieniet un apsedziet garus matus (ar
galvas lakatu, cepuri u.c.).

&

ledzenot fikséSanas elementus
un bazes stacijas tapas, jalieto
atbilstosas aizsargbrilles.
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6.3 Bridinajums — elektriskas stravas
risks

Uzmanibu!
A Elektriskas stravas trieciena
risks!
Tpasi svarigi
elektrodrosibai ir
neskarts stravas vads un
nebojata stravas
padeves kontaktdaksa. Bojatus
kabelus, kontaktdaksas un
savienojumus vai noteikumiem
neatbilstoSus pievienosanas vadus
nedrikst izmantot, lai nepaklautu
sevi elektriskas stravas trieciena
riskam.

Regulari parbaudiet, vai
pievienosanas vadiem nav
bojajumu vai novecoSanas
(trauslums) pazimju.

Izmantojiet tikai originalo mainstravas
adapteri.

Mainstravas adapteri nedrikst izmantot,
— jatas ir bojats vai nodilis,

— javadi ir bojati vai nodilusi. Tpasi
japarbauda, vai mainstravas adaptera
pieslégums nav bojats vai hovecojis.

Stravas vadu un mainstravas adaptera
apkopes un remonta darbus drikst veikt
tikai Tpasi apmactti specialisti.

Elektriskas stravas trieciena risks!
Nepievienojiet bojatu vadu elektrotiklam
un pieskarieties bojatam vadam tikai tad,
kad tas ir atvienots no elektrotikla.

Nedrikst parveidot mainstravas adaptera
pievieno3anas vadus (piem., salsinat).
Kabeli starp mainstravas adapteri un
bazes staciju nedrikst pagarinat.

Bazes stacijas elektronikai drikst pievienot
tikai sausu un tiru kontaktspraudni.

Gadajiet, lai baroSanas bloks un kabelis
ilgstosi neatrastos uz mitras pamatnes.

Elektriskas stravas trieciena risks!
Aizliegts izmantot bojatus kabelus,
kontaktdak$as un savienojumus vai ar
noteikumiem neatbilstosus pievienosanas
vadus.

Vienmér uzmanieties, lai izmantotie
stravas vadi bltu pietiekami aizsargati.

Nevelciet pievieno$anas vadu; atvienojiet
to pie spraudna un kontaktligzdas.

Pievienojiet ierici tikai tadam stravas
avotam, kuram ir aizsargaprikojums
stravas nopltides gadijumiem un kuru
aktivizé maks. 30 mA liels stravas
stiprums. Lai iegtu plasaku informaciju,
vérsieties pie elektrika.

Jabarosanas avots tiek pievienots stravas
padevei arpus ékas, kontaktligzdai jabat
apstiprinatai izmanto3anai arpus telpam.
Lai iegdtu stkaku informaciju par valsti
esosajam normam, sazinieties ar elektriki.
Ja ierice tiek pievienota pie stravas

generatora, uzmanieties, lai to nebojatu
stravas stipruma svarstibu dél.

6.4 Akumulators
Izmantojiet tikai originalo akumulatoru.

Akumulators ir paredzéts tikai pastavigai
uzstadisanai STIHL plaujmasina — robota.
Tur ta tiek optimali aizsargata un uzladéta,
kad plaujmasina — robots atrodas bazes
stacija. Aizliegts lietot cita tipa l1adétaju.
Nepiemérota ladétaju lietoSana var izraisit
stravas triecienu, parkarsanu vai kodiga
akumulatora Skidruma nopladi.

Nekad neatveriet akumulatoru.
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Nelaujiet akumulatoram nokrist.

Nelietojiet bojatu vai deformétu
akumulatoru.

Glabajiet akumulatoru bérniem
nepieejama vieta.

Spradzienbistamiba!
Aizsargajiet akumulatoru

no tiedas saules

gaismas, karstuma un
uguns iedarbibas — nekad to
nemetiet uguni.

Lietojiet un uzglabajiet
akumulatoru tikai temperattras
diapazonano-10° Clidz maks. +
50° C.

Aizsargajiet akumulatoru no
lietus un mitruma iedarbibas —
neiegremdéjiet to Skidrumos.

Nepaklaujiet akumulatoru

mikrovilnu vai augsta spiediena iedarbibai.

Akumulatora kontaktus aizliegts savienot
ar metala priekSmetiem (isslégums).
Isslégums var bojat akumulatoru.

Neizmantotu akumulatoru turiet talak no
metala priekSmetiem (piem., naglam,
monétam, rotaslietam). Neizmantojiet
metala transportésanas konteinerus —
spradzienbistamiba un ugunsgréka
risks!

Akumulatoru nepareizi izmantojot, var
noplist skidrums —izvairieties no kontakta
ar to! Ja nejausi rodas kontakts ar to,
noskalojiet ar Gdeni. Ja Skidrums nok|ast
acTs, meklgjiet medictnisko palidzibu.
Nopltdis akumulatora skidrums var izraisit
adas kairinajumu, termisko un kimisko
apdegumu.

Neievietojiet akumulatora ventilacijas
atverés nekadus priekSmetus.
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Papildus informaciju par drosibas
noradém skatiet vietné
http://www.stihl.com/safety-data-sheets.

6.5 lerices transportésana

Pirms katras transportésanas reizes, it
Tpasi pirms plaujmasinas — robota
pacel$anas, aktivizéjiet ierices blokésanu.
(= 5.2)

Pirms transportésanas laujiet iericei
atdzist.

Pacelot un nesot, izvairieties no saskares
ar plausanas nazi. Plaujmasinu — robotu
drikst pacelt tikai aiz transportésanas
roktura, nekada gadijuma aiz ierices
apaksas.

Nemiet véra ierices svaru un
nepiecieSamibas gadijuma izmantojiet
atbilstoSus iekrausanas paliglidzeklus
(pacelSanas ierices).

lerice un [idzi parvietojamas ierices dalas
(piem., bazes stacija) janostiprina uz
ladésanas virsmas ar atbilstoSa izméra
stiprinajuma Iidzekliem (siksnu, virvi u.c.)
aiz stiprinajuma punktiem, kas aprakstiti
$aja lietoSanas pamaciba. (= 21.)

lerices transportésanas laika ievérojiet
vietéjos noteikumus, jo Tpasi noteikumus
attieciba uz kravas droSibu un priekSmetu
transportéSanu uz kravas platformam.

Neatstajiet akumulatoru automasina un

nepaklaujiet tieSai saules staru iedarbibai.

TransportéSanas laika Tpasi rlpigi ir
jarikojas ar litija jonu akumulatoriem, Tpasu
uzmanibu pievérsot 1sslégumiem.
Akumulatoru transportéjiet nebojata
originalaja iepakojuma vai plaujmasina —
robota.

6.6 Pirms ekspluatacijas

Parliecinieties, vai ikviena persona, kas
izmanto $o ierici, ir iepazinusies ar tas
lietoSanas pamacibu.

Lai uzstaditu bazes staciju un
ierobezojoso (= 9.) lentu, ievérojiet
noradijumus (= 12.).

lerobezojosai lentai un stravas vadam ir
jabat labi nostiprinatiem augsné, lai tie
neizraisttu paklupsanas risku. Jaizvairas
no to ievilk§anas pari malam

(piem., ietves, bruga malas). Ja, ievelkot
tos uz augsnes, nevar iedzit komplektacija
ieklautos fikséSanas elementus (piem., ir
brugakmeni, ietves), jaizmanto kabelu
kanals.

Periodiski japarbauda, vai ir pareizi ievilkta
ierobezojosa lenta un stravas vads.

FikséSanas elementi ir pilniba jaiedzen, lai
izvairttos no klupsanas riska.

Neuzstadiet bazes staciju neparredzama
vieta, kur ta var izraistt klupSanas risku
(piem., aiz majas stdriem).

Uzstadiet bazes staciju vieta, kas péc
iespéjas aizsargata no rapuliem,
pieméram, skudram vai gliemeziem, —
Tpasi izvairieties no skudru pazniem un
kompostésanas laukumiem.

Vietas, no kuram plaujmasina — robots
nevar drosi izbraukt (pieméram,
apgasanas riska dél), ir jabloké, attiecigi
izvietojot ierobeZojo3o lentu.

STIHL iesaka plaujmasinai — robotam
parvietoties tikai pa zalajiem un brugétiem
celiniem (pieméram, brugétiem
piebraucamiem celiem).

Plaujmasina — robots neatpazist nevienu
sadursmes vietu, pieméram, malas,
paaugstinajumus, peldbaseinus un dikus.
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Ja potencialajas sadursmes vietas tiek
uzstadita ierobezojosa lenta, drosibas
apsvérumu dé| starp ierobezojoSo lentu un
sadursmes vietu janodrosina attalums
vairak par 1 m.

Regulari parbaudiet vietu, kura ierice tiks
izmantota, un novaciet visus akmenus,
ndjas, vadus, kaulus un jebkadus citus
sveskermenus, kas var tikt izmesti no
ierices.

Pé&c ierobezojosas lentas uzstadisanas, it
Tpasi no plaujamas platibas, jaizvac visi
darbariki. Salauzti vai bojati fiksésanas

elementi jaizvelk no velénas un jaiznicina.

Regulari parbaudiet, vai plaujamaja

platiba nav nelidzenumu, un tos izlidziniet.

lerici nedrikst izmantot, ja aizsargierices ir
bojatas vai nav uzstaditas.

lericé uzstadito ieslégSanas un drosibas
aprikojumu nedrikst nonemt, ka art
nedrikst apiet ta funkcijas.

Pirms ierices lietoSanas nomainiet visas
nederigas, nolietotas un bojatas detalas.
Ja uz ierices esosie bistamibas un
bridinajuma noradijumi ir bojati vai nav
salasami, tie ir jaatjauno. Jaunas uzlimes
un citas rezerves detalas varat iegadaties
no STIHL specializéta izplatitaja.

g Savainos$anas risks!

Nodilusas vai bojatas detalas
(pieméram, nodilusi asmeni) var
ietekmét ierfces drosibu un izraistt
lietotaja traumas.

Pirms ekspluatacijas sak$anas parbaudiet
talak noradtto.

— lerice ir ekspluatacijai drosa stavoklr.
Tas nozimé, ka visi parsegi un
aizsardzibas aprikojums ir
paredzétajas vietas un nevainojama
darba kartiba.
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— Bazes stacija ir dro$a darba stavoklr.
Turklat visiem parsegiem ir jabat pareizi
uzstaditiem un teicama stavoklr.

— Barosanas bloka elektriskais
pieslégums ir ar pareizi uzstaditu
kontaktligzdu.

— Barosanas bloka pievienosanas vada
izolacija un kontaktdaksa ir teicama
stavoklr.

— Visa ierice (korpuss, parsegs,
stiprinajuma elementi, plausanas nazis,
nazu varpsta u. c.) nav nodilusi vai
bojata.

— Plausanas nazis un naza turétdjs ir laba
stavoklT (drosi nofikséti, nav bojajumu,
nav nodiluma). (= 16.3)

— Visas skriives, uzgriezni un citi
stiprindjuma elementi ir savas pozicijas
un pievilkti. Pirms ekspluatacijas
sakSanas pievelciet valigas skriives un
uzgrieznus (ievérojiet pievilkSanas
momentus).

Ja nepiecieSams, veiciet visus vajadzigos
darbus vai sazinieties ar vietéjo izplatitaju.
STIHL iesaka STIHL specializéto
izplatitaju.

6.7 Programmeésana

levérojiet vietéjos noteikumus par darza
instrumentu ar elektromotoru
ekspluatacijas stundam un attiecigi
programmeéjiet darbibas laiku. (= 14.3)

Jo1pasi programmésanair japielago ari ta,
lai plausanas operacijas laika neatrastos
bérni, skatitaji vai dzivnieki platiba, kas
japlauj.

Programmésanas izmainas, kas tiek
veiktas iIMOWR® lietotné&, modelos

RMI 632 C,RMI 632 PC var izraisit

darbibas, kuras ir negaiditas citam
personam. Tapéc visas iesaistitas
personas ir jainformé par izmainam
plausanas grafika.

Plaujmasinu — robotu nedrikst darbinat
vienlaicigi ar laistitaju, attiecigi ir japielago
programmeésana.

-
Parliecinaties, vai plaujmaéina — robota ir =
iestatits pareizs datums un pareizs laiks.
Ja nepiecieSams, labojiet Sos ]
iestatljumus. Nepareizas vértibas var o
izraisit plaujmasinas — robota nevélamu
izslégsanu. -
w

6.8 Darbibas laika
® Nelaujiet nepiederigam
I personam, it ipasi, bérniem
€| un dzivniekiem uzturéties
bistamaja zona.

Nekad nelaujiet bérniem tuvoties
plaujmasinai — robotam tas darbibas laika
vai ar to rotalaties.

Plausanas saksana no iMOW® lietotnes
modeliem RMI 632 C, RMI 632 PC var biit
negaidita citam personam. Tapéc pirms
iespéjamam plaujmasinas — robota
darbibam informéjiet iesaistitas personas.

Nekad nelaujiet plaujmasinai — robotam
darboties bez uzraudzibas, ja zinat, ka
tuvuma atrodas dzivnieki vai personas, jo
Tpasi bérni.

Ja plaujmasina — robots tiek izmantota
publiskas vietas, plaujamo platibu tuvuma
noteikti jauzstada zimes ar talak noradito
tekstu:

,Bridingjums! Automatisks zalesplavéjs!
levérojiet attalumu no iekartas! Uzmaniet
bérnus!”
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Uzmanibu — savainojumu

risks!

Nekad nepieskarieties ar roka

vai kajam pie rotéjosam

detalam, nelieciet rokas vai
kajas zem tam. Nekad nepieskarieties
rotéjoSam nazim.

Pirms negaisa vai zibens apdraudéjuma
atvienojiet stravas padevi no elektrotikla.
Plaujmasinu — robotu tada gadijuma
nedrikst darbinat.

Plaujmasinu — robotu nekad nedrikst
noliekt vai pacelt, darbojoties
elektromotoram.

Nekad neméginiet veikt iestatljumus
iericé, kamér kads no elektromotoriem vél
darbojas.

DroSibas apsvérumu dé| ierici nedrikst
lietot nogazeés, kuru slipums parsniedz 24°
(45 %). Savainosanas risks!

24° nogazes slipums atbilst 45 cm
vertikalam kapumam 100 cm horizontala
garuma.

42

45 cm

100 cm

£~ N Nemiet véra grieSanas
{ ° ’\ darbarika brivskréjienu;
\a_7 nepiecieSamas dazas
STOP sekundes, lidz darbariks ir
pilniba apstajies.
Operacijas laika nospiediet taustinu
STOP (= 5.1)

— pirms iestatljumu maini$anas vai
veikSanas izvélné,
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— pirms programmésanas pielagosanas,
— pirms vadibas konsoles nonemsanas.
Aktiviz&jiet ierices blokésanu (= 5.2)

— pirms ierices pacel$anas un nesanas,
— pirms ierices parvietosanas,

— pirms blokésanas atlaiSanas vai
aizséréjumu nonemsanas,

— pirms tiek veikts darbs pie naza,

— pirms ierice japarbauda vai jatira,

— jair bijusi saskare ar sveSkermeni, vai
arT plaujmasina — robots neparasti
spécigi vibré. Sajos gadijumos
parbaudiet, vaiierice, jo 1pasi grieSanas
bloks (nazis, naza varpsta, naza
stiprinajums), nav bojata, un veiciet
nepiecieS$amos remontdarbus, pirms
ierici iedarbinat no jauna un ar to
stradajat.

n Savainosanas risks!

Spéciga vibréSana parasti norada
uz traucéjumu.
Plaujmasinu — robotu nedrikst lietot
ar bojatu vai saliektu nazu varpstu
vai plausanas nazi.
Ja jums triikst nepiecieSamo
zinasanu, laujiet remontu veikt
specialistam — STIHL iesaka savu
specializéto izplatitaju.
Pirms ierices atstasanas plaujmasinas —
robota drosibas iestatijumi ir japielago ta,
lai nepiederosas personas to nevarétu
darbinat. (= 11.15)
Nelietojiet ierici atklatas liesmas tuvuma.
Manuala plausana.

Uzmanigi iedarbiniet ierici, ievérojot
noradijumus nodala ,Manuala plausana”.
(> 15.6)

Stradajiet tikai dienas gaisma vai laba
maksliga apgaismojuma.

Nekada gadijuma mehaniski neblokéjiet
ierices taustinus, it seviski plausanas
taustinu.

Lietotdjam vienmér jaatrodas aiz ierices.
Vienmér raugieties, lai batu pietiekams
attalums no kajam Iidz nazim.

Nekad neskrieniet plausanas laika, lai
noveérstu savainosanas riskus, kurus var
izraisTt paslidésana, paklupsana u. c.
negadijumi.

Apgriezot plaujmasinu — robotu vai
atpakalgaita to parvietojot uz augsu, esiet
1pasi piesardzigi!

Ja pamatne ir mitra, samazinatas
stabilitates dél palielinas nelaimes
gadijumu risks.

Stradajiet 1pasi piesardzigi, lai novérstu
paslidésanu. Ja iespéjams, izvairieties no
manualas plausanas uz mitras pamatnes.
Vienmér gadajiet, lai ierice nogazés batu
stabila, un izvairieties plaut parak stavas
nogazes.

Plaujiet Skérsam pret nogazi, bet nekad
neparvietojieties pa to augsup vai lejup, ka
arT vienmeér raugieties stavét augstak par
plaujmasinu — robotu, lai tad, ja zaudétu
vadibu par ierici, ta jums neuzripotu virsaQ.

Zales veléna apslépti objekti (zalaja
laistiSanas ierices, pali, idens varsti,
pamati, elektribas vadi utt.) ir jaapbrauc.
Nekad nebrauciet pari $adiem objektiem.

Nekad t18i nebrauciet preti $kérsliem.
Manualas plausanas laika trieciena
sensors ir neaktivs.

Apkalpojot ierici un tas periférijas ierices,
neliecieties uz priekSu, vienmér
saglabajiet ldzsvaru un nogazés esiet
piesardzigs, un ejiet, nevis skrieniet.
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6.9 Apkope un remonts

Pirms tiriSanas, remonta un
apkopes darbu saksanas
aktiviz&jiet ierices blokésanu un
novietojiet plaujmasinu — robotu
uz cieta, lldzena laukuma.

pAo

Pirms jebkura darba veikSanas
pie bazes stacijas un
ierobezojosas lentas izvelciet
kontaktdaksu no barosanas
avota.

Pirms visiem apkopes darbiem laujiet
plaujmasinai — robotam atdzist
aptuveni 5 mingtes.

Stravas pievienosanas vada remontu vai
nomainu drikst veikt tikai pilnvaroti
profesionali elektriki.

Péc darba pabeigsanas pie ierices un
pirms atkartotas ekspluatacijas, ja
nepiecieSams, parbaudiet un labojiet
plaujmasinas — robota programmésanu.
Jo Tpasi jabat iestatitam datumam un
laikam.

TiriSana:

visa ierice ir ripigi jatira periodiskos laika
intervalos. (= 16.2)

Nekad nevérsiet Gdens striklu (Tpasi
augstspiediena tiritaju) uz dzingja
detalam, blivéjumiem, elektriskajam
sastavdalam un gultnu vietam. Ta
rezultata var rasties bojajumi vai var bt
nepiecieSsams dargs remonts. lerici
nedrikst tirit ar tekosu Gdeni (piem.,ar
darza $|Gteni). Neizmantojiet agresivus
tirnsanas lidzeklus. Tie var bojat plastmasu
un metalus un tadéjadi ietekmét STIHL
ierices drosu lietosanu.
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Apkopes darbi

Lietotajs drikst veikt tikai tos apkopes
darbus, kas aprakstiti $aja lietoSanas
pamaciba; visus citus darbus lieciet veikt
specializétam izplatitajam.

Ja jums trikst nepiecieSsamo zindsanu un
paliglidzeklu, vienmér griezieties pie
specializéta izplatitaja.

STIHL iesaka apkopes un remonta darbu
veikSanu uzticét tikai STIHL
specializ€tajam izplatitajam.

STIHL specializétie izplatitaji tiek regulari
apmaciti, un to riciba tiek nodota tehniska
informacija.

Lietojiet tikai instrumentus, piederumus vai
pierices, ko Sai iericei atlavis uznémums
STIHL, vai ar1 tehniski lTdzvértigas dalas.
Pretéja gadijuma pastav savainojumu
glGsanas vai ierices bojajumu risks. Ja
rodas jautajumi, vérsieties pie specializéta
izplatitaja.

STIHL originalie instrumenti, piederumi un
rezerves dalas, nemot véra to 1pasibas, ir
optimali pielagotas iericei un lietotaja
prasibam. Originalas STIHL rezerves
dalas var atpazit péc STIHL rezerves dalu
kataloga numura, STIHL emblémas un
STIHL rezerves dalas apzimé&juma. Uz
nelielam dalam var bat tikai apzimé&jums.

Bridinajuma un noradijumu uzlimém
vienmeér jabat tiram un salasamam. STIHL
specializétajam izplatitdjam ir janomaina
bojatas vai pazudusas uzlimes ar jaunam
originalam uzlimém. Ja kada no dalam tiek
nomainita ar jaunu dalu, raugieties, lai uz
jaunas dalas batu tadas pasas uzlimes.

Darbus pie grieSanas mehanisma veiciet
tikai ar aizsargcimdiem (= 6.2), ievérojot
vislielako piesardzibu.

Saglabajiet visus uzgrieznus un skraves,
jo 1pasi stigri pievelciet grieSanas bloka
skrdves un stiprinajumus, lai ierice batu
drosa darba stavokil.

Regulari parbaudiet, vai ierices detalas
nav nodilusas vai bojatas, jo Tpasi pirms
novieto$anas glabasana (piem., pirms

ziemas sezonas). Drosibas apsvérumu 'j

dél nolietojusas vai bojatas dalas

nomainiet, lai ierice vienmér bitu drosa S

darba stavokilr. @

Ja apkopes darbu veiksanas laika ir

nonemtas dalas vai aizsargierices, péc -
w

tam tas nekavéjoties jamonté atbilstosi
noradém.

6.10 Uzglabasana ilgakos
ekspluatacijas starplaikos

Pirms novietoSanas glabasana
— Uzladgjiet akumulatoru (= 15.8)

— Uzstadiet visaugstako drosibas pakapi
(= 11.15)

— Parslédziet plaujmasinu — robotu
ziemas glabasanas rezima. (= 11.16)
Parliecinieties, vai ierice ir aizsargata pret
neatlautu lietoSanu (piem., bérniem).
Glab3jiet ierici ekspluatacijai drosa
stavoklr.
Pirms novietoSanas glabasanai (piem.,
pirms ziemas sezonas) ierici ripigi iztiriet.
Pirms ierices novieto$anas slégta telpa
laujiet tai apm. 5 mindtes atdzist.

Glabasanas telpai jabiit sausai,
aizsargatai no sala un noslédzamai.

lerici nekad nedrikst uzglabat atklatas
liesmas vai intensiva siltuma avota
(piem., krasns) tuvuma.
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6.11 Utilizacija

Atkritumvielas var kaitét cilvékiem,
dzivniekiem un apkart&jai videi, tadé| tas
atbilstosi jautilizé.

Vérsieties tuvakaja atkritumu otrreizéjas
parstrades centra vai pie sava specializéta
izplatitaja, lai uzzinatu, ka pareizi utiliz&t
atkritumvielas. STIHL iesaka STIHL
specializéto izplatitaju.

lespéjams savainoties ar plausanas
asmeni!

Ar1 nolietotu zales plavéju nekad
neatstajiet bez uzraudzibas. Gadajiet, lai
iekarta un jo Tpasi plausanas asmens bitu
bérniem nepieejama vieta.

Parliecinieties, ka nolietota ierice tiek
likvidéta atbilstoSi noteikumiem. Pirms
likvidéSanas padariet ierici nelietojamu.
Lai novérstu nelaimes gadijumus,
nonemiet plaujmasinas — robota
mainstravas adaptera, akumulatora un
vadibas konsoles stravas vadu.

Akumulators jautilizé atseviski no ierices.
Parliecinieties, vai akumulators tiek
utilizéts drosa un videi draudziga veida.

7. Simbolu apraksts

A\

Bridinajums!
Pirms ekspluatacijas izlasiet lietoSanas
pamacibu.
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A\ IR

Bridinajums!

Ekspluatacijas laika saglabajiet drosu
attalumu no ierices.

Nelaujiet nepiederigam personam
uzturéties bistamaja zona.

AL

Bridinajums!
Nekad neaizskariet rot€jo3o nazi.

Bridinajums!
Blokéjiet ierici, pirms ta tiek pacelta un
pirms tiek veikti darbi pie tas.

A X

Bridinajums!
Nesédiet vai nekapiet uz ierices.

A

Bridinajums!

Nekad nepieskarieties rotéjosajam nazim.

Bridinajums!
Plausanas laika nepielaujiet bérnu

atrasanos pie ierices un plaujama platiba.

Bridinajums!

Plausanas laika nepielaujiet sunu un citu
majdzivnieku atrasanos pie ierices un
plaujama platiba.

8. Piegades komplekts

-
c’ m

(o )
STIHL RIS imow muer

D pd
G E
Poz. Apzimé&jums Skaits
A Plaujmasina — robots 1
B Bazes stacija 1
C Barosanas bloks 1
D iMOW® Ruler $ablons 2
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Poz. Apzimé&jums Skaits

E Bazes stacijas tapa 4
F Lidznéméjdiska nonéméjs 1
G Celinu Sabloni 1
- LietoSanas pamaciba 1

9. Sakotneja uzstadiSana

Vienkarsai, atrai un robustai uzstadisanai
nemiet véra un ieveérojiet prasibas un
noradijumus, jo Tpasi 33 cm lentes
attalumu izvietojot. (= 12.)

Pastav iespéja palielinat noplauto platibu,
izvietojot ierobezojoso lentu tuvak malai.
(= 12.17) Drosai funkcionésanaijapielago
lentes attalums, izvietojot to gar publiskam
vietam.

iMOW® zales plavéja 1sa pamaciba

Ka noderigs papildmaterials plaujmasinai
— robotam ir pievienota atseviska 1sa
pamaciba ar noradém par bazes stacijas
uzstadisanu un ierobezojosas lentas
izvietosanu. Plasaku informaciju skatiet
Sis lietoSanas pamacibas attiecigajas
nodalas. Vienmér izmantojiet 1so
pamacibu kopa ar plaujmasinas — robota
lietoSanas pamacibu.

0478 1319754 D - LV
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iMOW® zales plavéja 1sa pamaciba

Samazinats 1. lapas attélojums

ISA PAMACIBA
iMOwW®

ZALES PLAVEJA BAZES STACIJAS UZSTADISANA
UN IEROBEZOJOSAS LENTAS IZVIETOSANA

MODELU PLAUSANAS ROBOTIEM
RMI 632, RMI 632 C, RMI 632 P, RMI 632 PC
REDAKCIJAS VALODA: LV

116
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iMOW® zales plavéja 1sa pamaciba

Samazinats 2. un 3. lapas attélojums

PAMATUZSTADISANA
—
IEKSEJAS BAZES STACIJAS POZICIONESANA ottt
UN IEROBEZOJOSAS LENTAS IZVIETOSANA W26 D
A @ 1ZMATOJIET $0 iSO PAMACIBU TIKAI KOPA AR
PLAUSANAS ROBOTA LIETOSANAS PAMACIBU.
v STIHL iIMOW® plauanas roboti 1]
i b =
Pirms uzstadisanas, uzziméjiet darza skici.
Uzstadiet bazes staciju piemérota vieta un uzladéjiet tur IMOW® zales plavéiju. iMOW® plauganas robots nav rotallieta 5"::"““'“";""""“’"' platiba: (1]
5. Pamodiniet iIMOW® zales plavéju, nospieot taustinu .OK", un sekojiet instrukcijam lidz iMOW® plauianas robota darbibas laika Moo s
Pttty darba apvida nedrikst atrasties bérni, \tSkiriba apvidus augstum lidz
i skatitaji un dzivnieki zales velénai: < +/- 1cm
1. Atstarpju ierikosanai izmantojiet IMOW® Ruler 3ablonu un celinu ablonus. mi2s
Turpiniet uzstadisanu ar .Pieslégt lentu un sekojiet instrukeijam lidz beigam.
Ciets ikbrlis:
tavoianis pasikumi uzst: lerums AKM 100 maziem dirziem: Tiek atpazits ar
+ Pirms lietoganas ar parastu zalesp|avéju noplaujiet zalienu s 6 cm augstuma. Perimetra stiep|u garumam kas s 80 m. trieciena devéja
« Plaujamas platibas nedrikst parklaties. Minimalais attalums starp ierobeZojosajam lentam 2 1 m. 99 palidzibu.
+ Maksimalais attalums starp IMOW® plauianas robotu un ierobeZojoio lentu: 35 m. W 41 B
+ lestatiet iIMOW® zales plavéja plauianas augstumu. leteikums: 5. plauianas augstums.
leteicams attalums no traucéjumu avotiem kb, pieméram, metaliem
91/9.5/99
Nepiebraucama
latibo:
ttalums: 33 cm
« Augsts Skerslis:
i E <em oy 2 Slem
' 77N s
e i,
I N
M N~ ~
Blokét platiba:
- Attalums: 33 cm
Bazes stacijas poricij: lerobeiojo3as lentas izvietogana: s savienotiju uzstidisana: - lavietojiet lenti bez krustozanas
+ &naina, aizsargata, horizontala Izvietojiet ierobeojoio lentu (1) virs zemes us lentas galus ievietojiet lidz -
+ attalums lidz blokéta pla vienmérigos attalumos un nostipriniet ar
« leteicama ar fiksas I &m - pievérsiet —
aizsardzibu. izmantojiet papildus fikséianas elementus. uzmanibu pareizai nofikséianai f)
o129 Izvietojiet lenti bez krustoanas. 1216 el zes stacija: i
123 - Novadiet lentu 60 cm
aniski 90° lenki
Odens virsma: + Lidzena virsma pirms
Attalums: 100 cm bizes stacijas: 1 m radiusa
21 m‘
wooen Wl o
Atbalsta dienestu: https://support.stihl.com/ 2
[T vietosanas pamaciba 9 lerobeiojosa lenta 1 iMowe Ruler U Celinu 3abloni g
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iMOW® zales plavéja 1sa pamaciba

Samazinats 4. lapas attélojums

w214

attalumu no reljefa malas. Attalums: 0,5 m

PAPLASINATA UZSTADISANA

AREJAS BAZES STACIJAS POZICIONESANA UN
IEROBEZOJOSAS LENTAS IZVIETOSANA IPASOS GADIJUMOS

Slipumi plaujamaja platiba: Sakuma punkti:
Lai plauganas robots plautu slipu zonu plaujamaja platiba automatiski un Plavjamajam platibam, kuram var pieklat,
bez traucéjumiem, ierobeiojoia lenta jauzstada nogazé (I ar minimalo skérsojot celinu vai izmantojot aréjo bizes

ciju. jabt vienam sakuma punktam.

ij
I 9.8/114/1211

Meklazanas cilpas:

Ja tiek aktivizéta atlikta braukiana
majup (koridors), pie aréjas bazes
stacijas un celia jauzstada
meklezanas cilpas.

w1212

A |

agea

zes stacija:
 Pozicija arpus plaujamas platibas
- leteikums: Celina uzstadisana

Papildu platiba:

—1

(1210

I

......D. u

+ Lentas attal ling: 27 cm
- Lentas attslums sakuma un beigas: 10 cm
 lzmantojiet celinu sablonus

2zn

..D..... =

Atbalsta dienestu: https://support.stihl.com/

0477-810-1967  LV-22

Hustricija nav mérogs
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9.1 Norades par bazes staciju
Prasibas bazes stacijas vietai

— Pasargata, énaina.
TieSa saules staru iedarbiba var
sakarsét ierici un pagarinat
akumulatora uzlades laiku.
Uz bazes stacijas var uzstadit saules
aizsargu, kas ir pieejams ka piederums.
Tadéjadi plaujmasina — robots ir labak

aizsargata no laika apstak|u iedarbibas.

— Parskatama.
Bazes stacijai jabat skaidri redzamai
vélamaja vieta, lai ta neizraisitu
klupsanas risku.

— Piemérotas kontaktligzdas tiesa
tuvuma.
No bazes stacijas kontaktligzda drikst
atrasties tikai tik talu, lai attiecigo
stravas vadu varétu pieslégt gan pie
bazes stacijas, gan pie
kontaktligzdas — nemainiet baroSanas
bloka stravas vadu.
leteicams lietot kontaktligzdu ar
parsprieguma aizsardzibu.

— Briva no traucéjumu avotiem.
Metali, dzelzs oksidi, magnétiski vai
elektribu vadosi materiali vai vecas
ierobezojosas lentas instalacijas var
traucét plausanai. leteicams atbrivoties
no Siem trauc&jumu avotiem.

— Horizontala un lidzena.
Nelidzena pamatne bdtiski ietekmé
plaujmasinas — robota iedoko3anos.
Raugiet, lai pamatne zem bazes
stacijas pamatplaksnes batu
horizontala un tai nebdtu nekadu
nelidzenumu. NepiecieSamibas
gadijuma lidzsvarojiet vai izlidziniet
pamatni.
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Sagatavosanas pasakumi

e Pirms sakotnéjas uzstadisanas zalajs
janoplauj ar parastu zales plavéju
(zales optimalais augstums
maksimums 6 cm).

e Japlaujamas platibas virsma ir cieta un
sausa, aplejiet to ar nelielu Gdens
daudzumu, lai atvieglotu fikséSanas
elementu iedzi$anu.

T

Plaujamas platibas nedrikst parklaties.
Jaievéro 2 1 m minimalais attalums starp
divu plaujamo platibu ierobezojosam
lentam.

max. 2 cm

max. 8 cm

! —7

Bazes staciju drikst noliekt maksimali 8 cm
atpakal un 2 cm uz prieksu.

Nekad nedrikst saliekt pamatplaksni.
Nelidzenumi zem pamatplaksnes ir
jaizlidzina, lai ta varétu pilntba uzgult.

UzstadiSanas varianti
Bazes staciju var uzstadit ara un ieksa.

lekS€ja bazes stacija

Bazes stacija (1) tiek uzstadita plaujamas
platibas (A) iekSpusé tiesi pie malas.
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Pirms bazes stacijas (1) jabat [Tdzenai
atvértai platibai (2) ar vismaz 1 m radiusu.
Izlidziniet paugurus vai ieplakas.

Pirms un péc bazes stacijas (1) izvietojiet
ierobezojoso lentu (2) 0,6 m taisna
virziena un taisna lenkT pret pamatplaksni.
Pé&c tam ierobezojoso lentu izvietojiet gar
plaujamas platibas malu.

120

Aréja bazes stacija

Bazes stacija (1) tiek uzstadtta arpus
plaujamas platibas (A).

o | Kombinacija ar aréjo bazes staciju
1 | aizkavétai brauk$anai majas
jauzstada meklésanas cilpa.

(= 12.12)

Aréjas bazes stacijas platibas prasibas

<12m
1 44_Cm
Y
SR
@ 250cm
=
27 cm 2
44 cm

Lai doSanas uz staciju un no tas darbotos
pareizi, bazes staciju (1) var uzstadit ar
celinu (2), ka paradits attéla. Platibai ap
bazes staciju un arpus ierobezojosas
lentas jabdt lidzenai un janodroSina briva
parvietoSanas. Izlidziniet paugurus vai
ieplakas.

Celins (2) tiek uzstadits ar celina $ablona
(3) palidzibu. (= 12.11)

Minimalais attalums no pamatplaksnes
Iidz celina sakumam: 2 50 cm

Briva laukuma platums sanos: 44 cm
Maksimalais attalums I1dz plaujamajai
platibai: <12 m

Bazes stacijas uzstadiSana pie sienas

=

Ja bazes stacija tiek uzstadita pie sienas,
pamatné labaja vai kreisaja pusé (péc
izvéles) ar knaiblém jaizlauz caurums (1),
caur kuru izvilkt stravas vadu (2).
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9.2 Bazes stacijas pieslegumi

Parsega nonemsana

Vaku (1), ka paradits, pa kreisi un pa labi
var viegli pavilkt un nonemt uz augsu.
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Panela atvérsana

Panela aizvérSana

Nolokiet paneli (1) uz priekSu. Turiet paneli
atvérta stavokli, jo tam engés ir atsperes,
kas pasas aizver vaku.

lerobezojosas lentes (1) un stravas

vada (2) piesléguma vietas ir aizsegtas ar
aizvértu paneli un aizsargatas pret
laikapstaklu iedarbibu.

Aizveriet paneli (1) uz aizmuguri —
neiespiediet vadus.

Parsega uzlikSana
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Uzlieciet bazes stacijas parsegu (1) un to
nofiks&jiet — neiespiediet kabelus.

9.3 Stravas vada pievienosSana bazes
stacijai

e | Noradijums:
1 | kontaktspraudnim un piesléguma
ieliktnim jabat tiriem.

e Nonemiet bazes stacijas parsegu un
atveriet paneli. (= 9.2)

Pievienojiet barosanas bloka
kontaktdaksu (1) pie bazes stacijas (2)
kontaktdaksas.

122

Izbidiet stravas vadu caur panela kabela
vadotni (1).

e Aizveriet paneli. (= 9.2)

Stravas kabeli, ka redzams attéla,
iespiediet kabela vadotné (1) caur
nostiepuma atslodzi (2) un virziet talak uz
barosanas bloku (3).

e Aizveriet bazes stacijas parsegu.
(= 9.2)

9.4 Uzstadisanas materials

Ja ierobezojoso lentu neizvieto izplatitajs,
ir nepiecieSams piegades komplekta
neietverts uzstadisanas materials, lai
varétu darbinat plaujmasinu — robotu.

(= 18.)

Uzstadisanas komplekta ir ietverta
ierobezojosa lenta uz rulla (1), ka arn
fikséSanas elementi (2) un stieples
savienotdjs (3). Uzstadisanas piegades
komplekta var bt vél citas detalas, kas var
neb{t vajadzigas uzstadisanai.

9.5 Plausanas augstuma iestatiSana

o | Pirmajas nedélas, kamér

1 | ierobeZojo$a lente ieaug zalé,
iestatiet plausanas augstumu
vismaz uz 5. pakapi, lai nesabojatu
ierobezojoso lenti un lietosana batu
drosa.

Pakapes S1, S2, S3 un S4 ir Tpasi
augstumi |oti gludam zalaju
platibam (virsmas nelidzenumi <
+/- 1 cm).
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Mazakais plausanas augstums:
pakape S1 (20 mm)

Lielakais plausanas augstums:
8. pakape (60 mm)

Nospiediet un pagrieziet grozamo

pogu (1). Pogu atlaizot, ta atkal fiks€jas.
Atzime (2) norada iestatito plausanas
augstumu.

e | Pogu var izvilkt uz augsu no

1 | requlésanas elementa. ST
konstrukcija tiek izmantota drosibas
labad: ta garanté, ka ierici nevar
pacelt un parvietot aiz grozamas
pogas.

Lai uzstadrtu plaujmasinu —

9.6 Sakotnéjas uzstadiSanas norades
robotu, ir pieejams
uzstadidanas vednis. ST

&+
+
&

programma palidz veikt visas

talak noraditas sakotnéjas uzstadisanas
darbibas.

e Valodas, datuma un laika iestati$ana
e Bazes stacijas uzstadisana

e lerobezojosas lentas izvietosana
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e lerobezojosas lentes pievienosana

e Plaujmasinas — robota un bazes
stacijas savienosSana pari

e Uzstadisanas parbaude
e Plaujmasinas — robota programmésana
e Sakotngjas uzstadisanas pabeigsana

Uzstadisanas vednis ir japabeidz pilniba,
tikai tad plaujmasina — robots ir gatava
lietoSanai.

o | Timekla vietné www.stihl.com ir
1 | pieejams uzstadisanas
videoklips.

Papildu norades par plaujmasinas
— robota uzstadisanu varat sanemt
no STIHL izplatitaja.

Uzstadisanas vednis tiek atkartoti
aktivizéts péc atiestatisanas
(rGpnicas iestatijumu
atjaunosanas). (= 11.16)

Sagatavosanas pasakumi

e Pirms sakotngjas uzstadisanas zalajs
janoplauj ar parastu zales plavéju
(zales optimalais augstums
maksimums 6 cm).

e Japlaujamas platibas virsma ir cieta un
sausa, aplejiet to ar nelielu Gdens
daudzumu, lai atvieglotu fikséSanas
elementu iedzisanu.

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
Plaujmasinas — robota aktivizaciju veic
STIHL specializétais izplatitajs, un
ierce tiek piesaistita Tpasnieka e-pasta
adresei. (= 10.)

Noradijumus par izvélnu
izmantosanu skatiet nodala
~Ekspluatacijas norades”. (= 11.1)

o

Izmantojiet vadibas ierici, lai
atlasTtu opcijas, izvélnes vienumus
vai nospiestu pogas.

Ar taustinu OK tiek atvérta @ -
apaksizvélne vai apstiprinata -

atlase.

. . 2
Ar taustinu Atpakal tiek o
aizvérta aktiva izvélne, vai arn 9
uzstadisanas vednis iet soli
atpakal. E

Ja sakotnéjas uzstadisanas laika
rodas klGdas vai darbibas
trauc&jumi, displeja tiek paradits
attiecigs zinojums. (= 24.)

9.7 Valodas, datuma un laika
iestatiSana

e Nospiezot jebkuru taustinu vadibas
konsolé, tiek aktivizéta ierice un
tadéjadi art uzstadisanas vednis.

A

Romana
Bbnrapcku

TIMOW: Deutsch

English
Francais
v

Atlasiet vélamo displeja valodu un @
nospiediet taustinu OK.
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Laipni ludzam

Q@ Laiks 15:32 (1

A A
lestatita valoda 16 33
B
14 31
v v
Mainit ]I Stunda Minate
Apstipriniet valodas atlasi ar @ lestatiet pasreizéjo laiku, izmantojot
taustinu OK vai izvélieties ,Mainit” vadibas krustinu, un nospiediet

un atkartojiet valodas atlasi.

e Ja nepiecieSams, ievadiet
plaujmasinas — robota 9 ciparu sérijas
numuru. Sis numurs ir uzdrukats uz
datu plaksnites (uzlime nodalljuma zem
vadibas konsoles).

Datums 10:09 (1
F's A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
Diena Meénesis Gads
lestatiet pasreizéjo datumu, @
izmantojot vadibas krustinu, un

nospiediet taustinu OK.
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taustinu OK.

9.8 Bazes stacijas uzstadisana

o | Nemiet véra Sis lietoSanas

1 | pamacibas nodalu ,Bazes stacijas
instrukcijas” (= 9.1) un
uzstadisanas piemérus (= 27.).

@& Bazes stacija 15:33 IC1

Uzstadit
bazes staciju

LI

e Pievienojiet stravas vadu bazes stacijai.
(= 9.3)

e Uzstadot bazes staciju pie sienas,
stravas vadu novietojiet zem pamatnes.
(=9.1)

Nostipriniet bazes staciju (B) vélamaja

vieta ar ¢etram tapam (H).

e BarosSanas bloku uzstadiet arpus
plaujamas platibas, aizsargajot to no
tieSas saules gaismas un mitruma
iedarbibas — vajadzibas gadijuma
piestipriniet pie sienas.

Baro$anas bloka pareiza darbiba
@ tiek nodrosinata tikai apkarteja
temperatira no 0 °C lidz 40 °C.
e Visi elektribas kabeli jaizvieto arpus
plaujamas platibas, Tpasi arpus
plausanas naza darbibas zonas, un
janostiprina augsné vai arf jaievieto
kabe|u kanala.
e Stravas kabeli izritiniet bazes stacijas
tuvuma, lai novérstu stieples signala
traucéjumus.

e Pievienojiet baroSanas kontaktdaksu.

@ | Ja nav pievienota ierobezojosa
1 | lenta, bazes stacija atri mirgo
sarkana gaismas diode. (= 13.1)

e Pé&c darba pabeigSanas @
nospiediet vadibas konsolé
taustinu OK.
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Aréjai bazes stacijai Izmantojiet tikai originalos

° o | Ja akumulators ir izladgjies, ° S
1 | Péc sakotnéjas uzstadisanas 1 | péc dokosanas ekrana (£ 1 | fikséganas elementus un originalo T
iestatiet vismaz vienu sakuma augséja labaja starm paradas ierobezojoso lentu. Uzstadisanas
punktu arpus celina uz bazes akumulatora ikonas vieta komplekti ar nepiecieSamajiem
staciju. Uzsaksanas biezums ir kontaktdaksas ikona un uzstadisanas materialiem ir
janosaka ta, lai 0 no 10 plausanas akumulators tiek uzladéts, kamér pieejami ka piederumi pie STIHL
reizém (0/10) tiktu saktas pie bazes tiek ieklata ierobezojosa lenta. izplatitaja. (= 18.)
(sgcalﬁa?i)sakuma punkts 0). (=158) lezimégjiet lentas izvietojumu darza plana. 'J
’ Talak skatiet skices saturu.
x\“ Uzladat 16:20 CM| 9.9 lerobeZojosas lentas izvieto$ana — Plaujamas platibas kontura ar a
galvenajiem Skérsliem, ierobezojumiem
@ | Pirms lentas izvieto$anas pilniba un bloké&tajam platibam, kur
1 | izlasiet un ievérojiet noradijumus plaujmasina — robots nedrikst -
levietot IMOW® sadala ,lerobezojosa lenta”. (= 12.) darboties. (= 12.1) w
bazes stacija It ipasi planojiet izvietosanu, — Bazes stacijas stavoklis (= 9.1)

ievérojiet lentas atstarpes, I o
izvietosanas laika izveidojiet — lerobezojosas lentas atrasanas vieta

blokétas platibas, lentas lerobezojosa lenta péc neilga laika
rezérves, savienojumu posmus, ieaug augsné un vairs nav redzama.

papildu platibas un celinus. Tpasi atziméjiet lentas izvietojumu ap
’ Skérsliem.

Mazakas plaujamas platibas, kur lentes
garums ir mazaks par 80 m, kopa ar
ierobezojoSo lenti ir jauzstada piederums
AKM 100. Ja lente ir parak Tsa, bazes
stacija mirgo SOS un nav stieples signala.

— Stieples savienotaju atrasanas vieta
Izmantotie stieples savienotaji péc
neilga laika vairs nav redzami. To
pozicija jaatzimé, lai tos
nepiecieSamibas gadijuma varétu
nomainit. (= 12.16)

lerobezojosa lenta ir jaizvieto nepartraukta
cilpa ap visu plaujamo platibu.
Maksimalais garums: 500 m

@ | Plaujmasina — robots neviena vieta
1 | nedrikst atrasties talak par 35 m no
ierobezojosas lentas, pretéja
gadijuma nav uztverams stieples
signals.

Lai atslogotu piedzinas ritenus, paceliet
plaujmasinu — robotu aiz transportésanas
roktura (1) nedaudz uz augsu. Atbalstot
ierici uz priek3&jiem riteniem, iebidiet to
bazes stacija. e

Pé&c tam nospiediet vadibas konsolé @
taustinu OK.
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15:40 (D)

+ » .
SX lerobezojums

Izvietot
stiepli

lerobezojosa lenta ir jaizvieto, sakot no
bazes stacijas. Turklat ir jaatskir iekséeja
bazes stacija un areja bazes stacija.

Sakums pie iekS&jas bazes stacijas

Nostipriniet ierobeZojoso lentu (1) augsné
pa kreisi vai pa labi blakus
pamatplaksnei, tieSi blakus lentas
izvadam, izmantojot fikséSanas

elementu (2).

126

Atstajiet brivu lentas galu (1) aptuveni
1,5 m garuma.

Pirms un péc bazes stacijas (1) izvietojiet
ierobezojoso lentu (2) 0,6 m taisna
virziena un taisna lenki pret pamatplaksni.
Pé&c tam ierobezojoso lentu izvietojiet gar
plaujamas platibas malu.

Ja tiek izmantota nobidita
atgrieSanas (koridors),
ierobezojosa lenta pirms un péc
bazes stacijas ir jaizvieto vismaz
1,5 m taisna virziena un taisna
lenkT pret pamatplaksni. (= 11.13)

o

Sakums pie aréjas bazes stacijas

Nostipriniet augsné ierobezojoso lentu (1)
pa kreisi vai pa labi aiz pamatplaksnes,

tieSi blakus lentas izvadam ar fiksésanas
elementu (2).

Atstajiet brivu lentas galu (1) aptuveni2 m
garuma.
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1 44 cm ‘250cm‘
s ToosA |
2
d— B
® 0/90°y
|
44 cm 2

Izvietojiet ierobezojoso lenti (1) ap
plausanas platibu un ap iesp&jamiem
Skérsliem (= 12.9) un nostipriniet to
augsné ar fiksésanas elementu (2)
palidzibu. Parbaudiet attalumus,
izmantojot IMOW® Ruler. (= 12.5)

@ | Plaujmasina — robots neviena vieta
1 | nedrikst atrasties talak par 35 m no
ierobezojosas lentas, pretéja
gadijuma nav uztverams stieples
signals.

33cm

Pirms un péc bazes stacijas (1) izvietojiet
ierobezojoso lenti (2) 50 cm attaluma no
pamata plaksnes labas puses stira.
Nobeiguma var uzstadrtt celinu (= 12.11)
vai ar ierobezojoso lenti sekot plaujamas
platibas malai.

Pamatplaksnes (3) sanos jaatstaj vismaz
44 cm platiba brivai piekluvei.

e | Plasaku informaciju par aréjas
1 | bazes stacijas uzstadianu skatiet
sadala ,Uzstadisanas pieméri”.
(=2 27)

Lentas ieklasana plaujamaja platiba

0
] - '.
H oo
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Izvairieties no izvietoSanas Saura lenki
(mazaks par 90°). Konusveida zalaja
stdros ierobezojoso lenti (1) nostipriniet
augsné ar fiksésanas elementiem (2), ka
paradits attéla.

Pirms var uzstadit nakamo stdiri, péc 90°
stlira jaizvieto vismaz viens iMOW® Ruler
garums taisna virziena.

Izvietojot ap augstiem Skérsliem,
piemé&ram, ap mdru stlriem vai augstam
dobém (1), stlros jaievéro lentas atstarpe,
lai plaujmasina — robots nepieskartos
Skérslim. Izvietojiet ierobezojoso lentu (2),
izmantojot IMOW® Ruler (3), ka paradits
attéla.

e Ja nepiecieSsams, pagariniet
ierobezojoso lentu ar piegadatajiem
stieples savienotajiem. (= 12.16)

e Vairakas blakus esosas plaujamas
platibas ierikojiet papildu platibas
(= 12.10) vai ar plaujamas platibas
savienojiet ar celinu. (= 12.8)

Pédéja fikséSanas elementa
izmantosSana ieksé&jai bazes stacijai
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Pédégjos fikséSanas elementus (1)
iedzeniet pa kreisi vai pa labi blakus
pamatplaksnei, tiesi blakus lentas
izvadam. Nogrieziet ierobezojo3o

lentu (2), atstajot brivus aptuveni 1,5 m

lentas.

Pédéja fikséSanas elementa
izmantoSana ar€jai bazes stacijai

Pédégjos fikséSanas elementus (1)
iedzeniet pa kreisi vai pa labi aiz
pamatplaksnes, tiesi blakus lentas
izvadam. Nogrieziet ierobezojoso
lentu (2), atstajot brivus aptuveni 2 m
lentas.

Lentas izvietoSanas pabeigSana
e Parbaudiet ierobezojosas lentas

fiksaciju augsné; pietiek, ja izmanto
vienu fikséSanas elementu uz katru

jagulstas uz zalaja. Pilniba iedzeniet

fikséSanas elementus.

e Pé&c darba pabeigSanas
nospiediet vadibas konsolé
taustinu OK.
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Ja akumulatora uzlades limenis ir
@ parak zems, lai veiktu uzstadisanas
vedna atlikusas darbibas, tiek
paradits attiecigs zinojums. Saja
gadijuma atstajiet plaujmasinu —
robotu bazes stacija un turpiniet
akumulatora uzladésanu.
Pareja uz nakamo darbibu
uzstadidanas vednr ar taustinu OK
iesp&jama tikai tad, ja ir sasniegts
nepiecieSamais akumulatora
spriegums.

N Uzladat 16:20 (T

levietot IMOW®
bazes stacija

Paceliet plaujmasinu — robotu aiz
transportéSanas roktura (1) nedaudz uz
augsu un atbrivojiet piedzinas ritenus.
Atbalstot ierici uz priek$&jiem riteniem,
iebidiet to bazes stacija.

Pé&c tam nospiediet vadibas konsolé
taustinu OK.

0

9.10 Plaujmasinas — robota un bazes
stacijas savienoSana pari

@ | Plaujmasinu — robotu var sakt lietot
1 | tikai tad, ja tas uztver pareizu
stieples signalu, ko nosita bazes
stacija. (= 11.15)

Stieples signalam
tests

BTNV NTNNTN]

Partraukt ar
STOP

Stieples signala parbaude var ilgt vairakas
mindtes. Nospiezot sarkano taustinu
STOP ierices augséja panelr,
savienoS$ana pari tiek atcelta un
uzstadisanas vednT tiek paradita
iepriek$éja darbiba.

Standarta uztversana

X\ Bazes stacija 16:21

Stieples signals
OK

o~
2

0478 1319754 D - LV



Stieples signals OK:

displeja tiek paradits teksts
,Stieples signals OK”.
Plaujmasina — robots un bazes
stacija ir pareizi savienoti
pari.Plaujmasina — robots

o~
o

Turpiniet sakotnéjo uzstadisanu, @
nospiezot taustinu OK.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | Péc sekmigas savienoganas pari
tiek aktivizéts energorezims
LStandarta”. (= 11.10)

UztverSana ar traucéjumiem

Plaujmasina — robots neuztver
stieples signalu:

displeja tiek paradits teksts
,Nav stieples signala”.

)).)BD'

Plaujmasina — robots uztver
traucétu stieples signalu:
displeja tiek paradits teksts
~Testét stieples signalu”.

’5@2«

Plaujmasina — robots uztver
nepareizi polarizétu stieples
signalu:

displeja tiek paradits teksts

LApmaintti pieslégumi vai IMOW® arpusé”.

1))

lespéjamais célonis

— Pagaidu trauc&jums

— Plaujmasina — robots neatrodas bazes
stacija

— lerobezojosa lenta pieslégta ar
nepareizu polaritati (apgriezta seciba)

— Bazes stacija ir izslégta vai nav
pieslégta elektrotiklam

— Kladains spraudnu savienojums

— Nav sasniegts ierobezojosas lentas
minimalais garums
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— Satits barosanas kabelis bazes stacijas
tuvuma

— Parak gari vai nepietiekami ciesi
saveérpti ierobezojosas lentas gali

— lerobezojosas lentas plisums

— Svesas izcelsmes signali, pieméram,
mobila talruna vai citas bazes stacijas
signals

— Stravu vadosi pazemes kabeli,
dzelzsbetons vai traucéjosi metali
augsné zem bazes stacijas

— Parsniegts ierobezojosas lentes
maksimalais garums (=> 12.1)

Risinajums
— Atkartojiet savieno$anu pari, neveicot
citas darbibas

— Plaujmasinas — robota pievienosanas
bazes stacijai (= 15.7)

— Pievienojiet ierobezojosas lentes galus
(= 9.11)

— Parbaudiet bazes stacijas elektrotikla
savienojumu, attiniet barosanas kabeli
bazes stacijas tuvuma, nenovietojiet to
satitu

— Parbaudiet stieplu galu savienojumu
spailu terminalt; nogrieziet parak garus
stieplu galus vai satiniet tos kopa
(= 9.11)

— Mazakas plaujamas platibas, kur lentes
garums ir mazaks par 80 m, kopa ar
ierobezojoso lenti ir jauzstada
piederums AKM 100.(= 9.9)

— Parbaudiet bazes stacijas gaismas
diodes displeju (= 13.1)

— Salabojiet saplisusu lentu

— lzslédziet mobilos talrunus un tuvuma
esosas bazes stacijas

— Mainiet bazes stacijas poziciju vai
nonemiet traucéjumu avotus zem
bazes stacijas

— Izmantojiet ierobezojo3o lentu ar lielaku
Skérsgriezumu (papildpiederums)

Péc atbilstoSo risindjumu
piemérosanas atkartojiet @
savienosanu parl, nospiezot

taustinu OK.

@ | Ja stieples signalu nevar uztvert
1 | pareizi un aprakstitie pasakumi
nesniedz gaidito rezultatu,
sazinieties ar izplatitaju.

9.11 lerobezojosas lentes pievienoSana

& Bazes stacija 16:10
Novietot iMOW®
E plaujamaja
| platiba
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Novietojiet plaujmasinu —robotu (1),
ka paradits attéla, aiz bazes
stacijas (2) plaujamaja platiba un
nospiediet taustinu OK.

©

16:11 (I

5 Bazes stacija

Atvienot
stravas vadu

&0

Atvienojiet baroSanas kontaktdaksu
no elektrotikla un nospiediet
taustinu OK.

©

N\ Bazes stacija 16:12 I(T

Nonemt
bazes stacijas

|L!!II parsegu

Pé&c tam nospiediet vadibas konsolé

Nonemiet parsegu. (= 9.2)
taustinu OK. @
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& Bazes stacija 16:12 LT

Pievienot
stiepli

lerobeZojosas lentes pievieno$ana
iekSé&jai bazes stacijai

lerobezojoso lenti (1) ievietojiet
pamatplaksnes kabe|u vadotné un
izvelciet pa pamatni (2).

lerobeZojosas lentes pievienosSana
aréjai bazes stacijai

Izvietojiet ierobezojoSo lenti (1) zona (2)
zem pamatnes. lebidiet stiepli

atvéruma (3, 4); ja nepiecieSams, atlaidiet
valigak tapas.
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Saisiniet stieples kreiso (1) un labo (2)
galu vienada garuma. Garums no stieples

izvada I1dz stieples galam: 40 cm Brivos stieplu galus (1) savérpiet kopa, ka
attélots.
1 l e Atveriet paneli un turiet to atvértu.
N - (=9.2)

\ /

\
lerobezojoSo lenti (1) ievietojiet B T
pamatplaksnes kabelu vadotné un - ,’/
izvelciet pa pamatni (2). R

lerobezZojosas lentes pievienoSana

e | Noradijums:
1 | pievérsiet uzmanibu, lai kontakti
bditu tiri (bez korozijas, netirumiem

utt.). Ar piemérotu darbariku nonemiet kreisa 2
stieples gala (1) izolaciju noraditaja
garuma (X] un savérpiet stieples dzislu.
=10-12 mm Katru uzmavu (1) uztiniet uz abiem

stieples galiem (2).
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ED Atveriet kreiso fiksacijas sviru (1). D Atveriet labo fiksacijas sviru (1). Aizveriet kabelu kanala (1) parsegu.

Stieples galu (2), kam nonemta B Stieples galu (2). kam nonemta e P&c darba pabeigsanas

izolacija, iebtdiet fiksacijas bloka lidz izolacija, iebidiet fiksacijas bloka ldz iedi dibas k & @

atdurei atdurei nospiediet vadibas konsolé
R . R . taustinu OK.

Aizveriet fiksacijas sviru (1). E) Aizveriet fiksacijas sviru (1).

S& Bazes stacija 16:15 111

Montét
| I bazes stacijas

—— parsegu

Uzlieciet parsegu. (= 9.2)

Pé&c tam nospiediet vadibas konsolé @
taustinu OK.

Ar piemérotu darbariku nonemiet laba Uzbidiet uzmavas uz fiksacijas blokiem.
stieples gala (1) izolaciju noraditaja
garuma (X] un savérpiet stieples dzislu.

Parbaudiet stieplu galu stavokli fiksacijas
bloka: abiem stieplu galiem jabat stingri
=10-12 mm fiksétiem.

e Aizveriet paneli. (= 9.2)
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16:15 ICM)

; Bazes stacija

Pievienot
stravas vadu

&0
o

Pievienojiet baroSanas bloka @
kontaktdaksu elektrotiklam un
nospiediet taustinu OK.

Ja ierobezojosa lente ir pareizi uzstadita
un bazes stacija ir pieslégta elektrotiklam,
iedegas gaismas diode (1).

o | Skatiet sadalu ,Bazes stacijas
1 | vadibas elementi”, jo Tpasi, ja
gaismas diode nedarbojas, ka
aprakstits. (= 13.1)
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9.12 UzstadiSanas parbaude

16:22 I

Sg lerobezojums

- _}_ Braukt
pa malu

Saciet brauk$anu pa malu, nospiezot
taustinu OK; plausanas nazis netiek
aktivizéts.

o | Péc sakotnéjas uzstadisanas
1 | plaujmasina — robots aktivas
darbibas laika brauc pa plaujamas
platibas malu pamisus abos
virzienos. Tapéc brauksana pa
malu japarbauda pirmas
uzstadidanas laika abos virzienos.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

braucot pa malu, tiek noteikta
plaujmasinas — robota maju zona.
(= 14.5)

Ja plaujmasina — robots pirms
brauk$anas pa malu nesanem GPS
signalu, displeja redzams teksts
,Gaidit GPS”. Ja GPS signals
netiek uztverts, plaujmasina —
robots tik un ta péc dazam minitém
sak braucienu pa malu.

o

iMOW® brauc pa
malu

23 m

Apturet ar
STOP

Kad plaujmasina — robots brauc pa malu,
ejiet aiz ta un parliecinieties:

— ka plaujmasina — robots brauc pa
plaujamas platibas malu, ka planots;

— ka attalumi Iidz skérsliem un plaujamas
platibas robezam ir pareizi;

— ka pareizi notiek pievienosanas pie
bazes stacijas un atvieno$anas no tas.

Displeja tiek radits nobrauktais attalums —
81 vértiba metros ir nepiecieSama, lai
iestatitu sakuma punktus plaujamas
platibas mala. (= 11.14)

e VElamaja vieta nolasiet un pierakstiet
paradito vértibu. Péc sakotnéjas
uzstadisanas manuali iestatiet sakuma
punktu.

BraukSana pa malu tiek partraukta
automatiski, ja ir Skérsli vai parak slipas
nogazes, vai manuali, ja tiek nospiests
taustins STOP.

e Ja brauciens pa malu ir automatiski
apturéts, pielagojiet ierobezojosas
lentas poziciju vai nonemiet Skérs|us.

e Pirms plaujmasina — robots turpina
braukSanu pa malu, parbaudiet ta
poziciju. lericei ir jabat vai nu uz
ierobezojosas lentas, vai art plaujamaja
platiba ar priekSpusi pret ierobezojoso
lentu.
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Turpinasana péc partraukuma

x Testét malu 16:30 IC)

Turpinat braukt
a pa malu

Né ’ Ja

Lai turpinatu braukSanu pa malu péc
partraukuma, nospiediet taustinu ,,Ja”.

Nospiezot taustinu ,,N&”, tiek partraukta
brauk$ana gar ierobezojoso lenti,
uzstadisanas vednt paradas nakama
darbiba.

o | leteikums:

1 | nepartrauciet malas apbrauksanu.
Tadéjadi var neatklat iesp&jamas
problémas, kas saistitas ar
plaujamas platibas malas
apbrauks$anu vai pievieno$anos
bazes stacijai.

Ja nepiecieSams, péc sakotnéjas
uzstadiSanas var atkartot
brauk$anu pa malu. (= 11.13)

Kad plaujama platiba ir pilniba apbraukta,
plaujmasina — robots pievienojas bazes
stacijai. Péc tam tiek sakts otrs malas
apbrauk$anas process pretéja virziena.

Brauciena pa malu automatiska
pabeigSana

Kad notiek pieslégSanas pie bazes
stacijas péc otra pilniga brauciena, tiek
paradita nakama darbiba uzstadisanas
vedni.Plaujmasina — robots
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9.13 Plaujmasinas — robota

programmeésana
T Plauj.platiba 16:32 ICTN
A
50 m?
Izveleties plauj. Platibu
800 m2
v

levadiet zalaja platibas izméru un @
apstipriniet ar OK.

@ | Aprékinot plaujamas platibas
1 | lielumu, neieklaujiet uzstaditas
blokétas platibas vai papildu
platibas.

Notiek jauna plausanas
grafika aprékinasana

Partraukt ar
STOP

Tiks aprékinats jauns plausanas grafiks.
Darbibu var partraukt, nospiezot sarkano
taustinu STOP ierices augsé&ja panelr.

Plaus.grafiks
Apstiprinat katru dienu

atseviski vai maintt
darbibas laiku

Apstipriniet noradi ,Apstiprinat katru @
dienu atseviski vai maintt darbibas
laiku”, nospiezot taustinu OK.

m Darbibas laiki 16:34 ICTN

OT TR CE PK SE SV

{“] leslégt darbibas laikus

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
& Jauns darbibas laiks

Tiek paradtti pirmdienas darbibas @
laiki, un ir aktivizéts izvélnes punkts
,leslégt darbibas laikus”.

Nospiezot taustinu OK, tiek @
apstiprinati visi darbibas laiki, tad
tiek paradits nakamas dienas plans.

@ | Mazu plaujamo platibu plausanai
1 | netiek izmantotas visas nedélas
dienas. Tad netiek radtti darbibas
laiki un tiek izlaists izvélnes
vienums ,Dzést visus darb. laikus”.
Arl dienas bez darbibas laikiem ir
jaapstiprina ar taustinu OK.
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Redzamie darbibas laiki var

maintties. Izmantojot vadamo
krustinu, atlasiet vélamo laika

intervalu un nospiediet taustinu OK, lai to
atvértu. (= 11.7)

Ja ir nepiecieSami papildu darbibas
laiki, atlasiet izv&lni 9
~Jauns darbibas laiks” un atveriet

to, nospiezot taustinu OK. Uzstadiet
atlases loga jauna darbibas laika sakuma
un beigu laiku un apstipriniet ar taustinu
OK. Diena var bat maksimali tris darbibas
laiki.

Ja visi paradttie darbibas laiki tiek
izdzésti, atlasiet izvélni ,Dzést X
visus darb. laikus” un apstipriniet

ar taustinu OK.

™ Darbibas laiki 16:36 ICTI

PR OT TR CE PK SE

@ leslégt darbibas laikus

& Jauns darbibas laiks

Apstiprinot svétdienas darbibas
laikus, paradas plaujmasinas —
robota plausanas grafiks.

Plaus.grafiks

Mainit
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Paradito plausanas grafiku
apstipriniet ar taustinu OK, tad
uzstadisanas vednt paradas
pédgjais solis.

o

Ja ir nepiecieSamas izmainas, atlasiet
Mainit un pielagojiet darbibas laikus
individuali.
Darbibas laikos nepiederosam
A personam aizliegts uzturéties
bistamajas zonas. Darbibas laiki ir
attiecigi japielago.
levérojiet arT pasvaldibu
noteikumus par plaujmasinas —
robota lietoSanu, ka art norades
sadala ,.Jasu drosibai” (= 6.), un, ja
nepiecieSams, mainiet darba laikus
uzreiz vai péc sakotnéjas
uzstadisanas izvélné ,Plaus.
grafiks”. (= 11.7)
TIpasi ieteicams kompetentaja
iestadé parbaudtt, kura dienas un
nakts laika ierici drikst izmantot.

9.14 Sakotnéjas uzstadisanas
pabeigSana

Plaujamaja platiba nonemiet visus
A sveSkermenus (piem., rotallietas,
darbarikus).

iIMOWR® ir gatavs darbam

leteikums:
iestatijumos paaugstinat
drosSibas pakapi

Pabeidziet sakotn&jo uzstadisanu,
nospiezot taustinu OK.

o

Péc sakotnéjas uzstadisanas ir
@ aktivizéta droSibas pakape ,Nav”.
leteikums:
iestatiet drosibas pakapi ,Zema”,
»Vidéja” vai ,Augsta”. Tas garantg,
ka nepiederosas personas nevar
maintt iestatijumus un plaujmasinu
— robotu nevar izmantot kopa ar
citam bazes stacijam. (= 11.15)

RMI 632 C, RMI 632 PC:
Papildus aktivizgjiet ierices GPS
aizsardzibu. (= 11.15)

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Palaist lietotni

Tagad var palaist iIMOW®
zales plavéja lietotni

Lai varétu izmantot visas plaujmasinas —
robota funkcijas, viedtalruni vai
planSetdatora ar interneta savienojumu un
GPS uztvéréju ir jainstalé un jaieslédz
iMOWR® lietotne. (= 10.)

Aizveriet dialoglodzinu, nospiezot
taustinu OK.

9.15 Pirma plausanas reize péc
sakotnéjas uzstadisanas

Ja péc sakotnéjas uzstadisanas
pabeigsanas iekrit darbibas laiks,

plaujmasina — robots nekavéjoties sak
apstradat plaujamo platibu.
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Sakt plausanu

‘ Ne SE]

Ja sakotnéja uzstadisanas
pabeigsana tiek veikta arpus @
darbibas laika, plausanu var sakt,
nospiezot taustinu OK. Ja plaujmasina —
robots nedrikst plaut, atlasiet
,N&”.Plaujmasina — robots

10. iIMOWR® lietotne

Modelus RMI 632 C, RMI 632 PC var
vadit, izmantojot IMOWR® lietotni.
Lietotne ir pieejama popularakajam
operétajsistémam to attiecigajos lietotnu
veikalos.

o | Plasaku informaciju skatiet timekla
1 | vietné
web.imow.stihl.com/systems/.

Nodala , Jusu droSibai” ieklautas
A norades ir Tpasi paredzétas visiem,

kuri izmanto iMOWR® lietotni.

(= 6.)

AktivizéSana:

lai varétu veikt datu apmainu starp lietotni
un plaujmasinu — robotu, specializétajam
izplatitajam javeic ierices aktiviz€Sana ar
Tpasnieka e-pasta adresi. Uz e-pasta
adresi tiek nosatita aktivizéSanas saite.
iMOWR® lietotne ir jainstalé viedtalruni vai
planSetdatora ar interneta savienojumu un
GPS uztvéréju. E-pasta adreses Tpasnieks
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tiek noteikts ka lietotnes administrators un
galvenais lietotajs ar piekluvi visam
funkcijam.

@ | Drosa vieta saglabgjiet e-pasta
1 | adreses un paroles datus, lai péc
viedtalruna vai plansetdatora
nomainas atkartoti varétu instalét
iMOWR® lietotni (piemé&ram, péc
mobilas ierices nozaudésanas).

Datu plisma:

datu parsatisana no plaujmasinas —robota
uz timekli (M2M pakalpojums) ir ieklauta
pirkuma cena.

Datu parsatiSana nenotiek pastavigi,
tapéc var ilgt vairakas minates.

Tiek veikta datu parsatisana no lietotnes
uz timekli, tapéc atbilstosi lgumam ar
mobilo sakaru nodroSinataju vai interneta
nodrosinataju var rasties izmaksas par
internetu, kas jasedz pasam lietotajam.

o | Neizmantojot bezvadu tikla
1 | savienojumu un lietotni, GPS
aizsardziba ir pieejama tikai bez e-
pasta un SMS zinojumiem.

Lietotnes galvenas funkcijas

— Apskatit un redigét plausanas grafiku
— Sakt plausanu

— leslégt un izslégt automatiku

— Nosiitit plaujmasinu — robotu uz bazes
staciju

— Mainit datumu un laiku

Plausanas grafika maina,

A plauSanas sakSana, automatikas
ieslégSana un izslégsana,
plaujmasinas — robota nosatisana
uz majam un datuma un laika
maina var izraistt citiem cilvékiem
negaiditas darbibas. Tapéc pirms
iesp&jamam plaujmasinas — robota
darbitbam vienmér informéjiet
iesaistitas personas.

— Apskatit ierices informaciju un
plaujmasinas — robota atrasanas vietu

11. Izvelne

11.1 LietoSanas norades

e Ja nepiecieSams, iznemiet vadibas
konsoli. (= 15.2)

Vadibas ierici (1) izmanto, lai parvietotos
izvélnés; ar taustinu OK (2) tiek
apstiprinati iestatijumi un atvértas
izvélnes. Ar taustinu Atpakal (3) izvélnes
var aizvert.
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B Galvenaizvélne 14:57 Lnljl
A
Atgriezties
U u |
n |
Plaus.grafiks Vel

Atlases logs

Galveno izvélni veido 4 apaksizvélnes,
kas attélotas ka taustini. Atlasita
apaksizvélne tiek izcelta melna krasa un
tiek atvérta ar taustinu OK.

= vel 10:27 {A} (0

Blokét iMOW®

Malas plaus.

Manuala plausana
lestatijumi

Informacija

Otrais izvélnes limenis tiek attélots ka
saraksts. Apaksizvélnes lejup vai augsup
var maintt ar vadibas ierici. Aktivie
izvélnes ieraksti tiek izcelti melna krasa.

Ritjosla displeja labaja mala norada, ka var
spiest vadibas krustinu uz leju vai augsu,
lai skatitu talakus ierakstus.

Apaksizvélnes tiek atvértas, nospiezot
taustinu OK.

0478 1319754 D - LV

IY testatijumi 15:03 t_n i
Y& @ B 2 > Datums 10:09 ICT0
iMOW® - A A
T o 201
Plaus.gr.tips tandarta
Bl o 200
Lietus sens. <"">
21 04 2016
Statuss v - v
Diena Meénesis Gads
Apaksizvélnes ,lestatljumi” un

Lnformacija” tiek attélotas ka cilnes.
Cilnes atlasa, spiezot vadibas krustinu pa
kreisi vai pa labi, apaksSizvélnes atlasa,
spiezot vadibas krustinu lejup vai augsup.
Aktivas cilnes tiek izceltas melna krasa.

@ Darbibas laiks

PR 08:00-12:00

@ Izslégt darbibas laiku
’ Mainit darbibas laiku
X Dzést darbibas laiku

Apaksizvélné tiek uzskaititas opcijas.
Aktivie saraksta ieraksti tiek izcelti melna
krasa. Nospiezot taustinu OK, tiek atvérts
atlases logs vai dialoglodzins.

NoreguléSanas vértibas var maintt ar
vadibas krustinu. Pasreizé&ja vértiba ir
ieziméta melna krasa. Visas vértibas
jaapstiprina ar taustinu OK.

Dialoglodzins

Jaunais PIN
1234

Mainit

[ o< |

Ja tiek saglabatas izmainas vai ir
jaapstiprina zinojumi, displeja paradas
dialoglodzins. Aktivie taustini tiek ieziméti
melna krasa.

Pé&c izvéles var aktivizét attiecigo taustinu,
nospiezot vadibas krustinu pa kreisi vai pa
labi.

AtlasTta opcija tiek apstiprinata ar taustinu
OK, tad tiek atvérta augstaka limena
izvélne.
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11.2 Statusa radijums

®

20.06.2019 Sakuma laiks
14:10 PR 10:00

J iMOW® gatavs darbam
Automatika ieslégta

Statusa radijums tiek paradits:

— ja plaujmasinas — robota gaidisanas
rezims tiek partraukts, nospiezot kadu
taustinu;

— ja galvenaja izvélné tiek nospiests
tausting Atpakal;

— ekspluatacijas laika.

®

20.06.2019 Sakuma laiks
14:10 PR 10:00

Displeja augs€ja dala ir divi konfigur&jami
lauki, kuros bt paradita dazadu
informaciju par plaujmasinu — robotu vai
plausanas reizém. (= 11.10)

Statusa informacija bez pastavigas
darbibas — RMI 632, RMI 632 P

J iMOW® gatavs darbam
Automatika ieslégta
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Displeja apakséja dala tiek paradits
teksts ,iMOW® gatavs darbam”

kopa ar attélotu ikonu un

automatikas statusu. (= 11.7)

Statusa informacija bez pastavigas
darbibas — RMI 632 C, RMI 632 PC

RMI 632 PC
J iMOW® gatavs darbam
Automatika ieslégta

GPS aizsardz. lesl.

Displeja apak$éja dala tiek paradits
plaujmasinas — robota nosaukums

(= 10.), teksts ,iMOW® gatavs

darbam” kopa ar attélotu simbolu,
automatikas statuss (= 11.7) un
informacija par GPS aizsardzibu

(= 11.15).

Statusa informacija aktivas darbibas
laika — visos modelos

IO NNANTTNNNNNNT]

V
;@L?\ iMOW® plauj z3laju

NotiekoSas plausanas laika displeja
tiek attélots teksts ,iIMOW® plauj  ©@©w
zalaju” un atbilstos$s simbols. Teksta
informacija un simbols tiek pielagoti
paslaik aktivajai darbibai.

Uzmanibu
iMOW® sak darbu

Pirms plausanas tiek radits teksts
,Uzmanibu — iIMOW®sak darbu” un
bridinajuma simbols.

@ | Mirgojoss displeja apgaismojums
1 | un skanas signals ari bridina par
gaidamo plausanas motora
iedarbinasanu. Plausanas nazis
tiek ieslégts tikai dazas sekundes
péc tam, kad plaujmasina — robots
ir sacis kustéties.

Malas plausana:
kamér plaujmasina — robots Jﬁ

apstrada plaujamas platibas malu,
tiek radits teksts ,,Notiek malas plausana”.

Braukt uz bazes staciju:
kad plaujmasina — robots brauc @
atpakal uz bazes staciju, displeja

tiek paradits attiecigais iemesls

(piem., ,Akumul. izladgjies”, ,Plausana ir
pabeigta”).

Akumulatora uzlade
Akumulatora uzlades laika tiek f
paradits teksts ,Notiek akumulatora
uzlade”.

Piebraukt sakuma punktam:
ja plausanas darbibas sakuma d
plaujmasina — robots tuvojas

sakuma punktam, tiek radits teksts
»Tuvojas sakuma punktam”.

RMI 632 C,RMI 632 PC: Piebraukt
vélamajai zonai: (o]
ja plausanas darbibas sakuma
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plaujmasina — robots tuvojas vélamajai
zonai, tiek radits teksts ,, Tuvojas vélamajai
zonai”.

Zinojumu paradiSana — visos modelos

Arpusé
Novietot iIMOW®
plaujamaja platiba

11 14.05.2017 12:33 M1135

Klddas, trauc&jumi vai ieteikumi tiek
paraditi kopa ar bridinajuma simbolu,
datumu, laiku un zinojuma kodu. Ja ir
aktivi vairaki zinojumi, tie tiek raditi
parmainus. (= 24.)

e | Ja plaujmasina — robots ir gatavs
1 | darbam, parmainus tiek radits
zinojums un statusa informacija.

11.3 Informacijas zona

all14:28 Al

Displeja augs$éja labaja stlrT tiek paradita

talak minéta informacija.

1. Akumulatora uzlades stavoklis vai
uzlades procesa norise

0478 1319754 D - LV

2. Automatikas statuss
3. Laiks

4. Mobila tikla signals (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

1. Uzlades stavoklis:
uzlades stavokli parada
akumulatora simbols.

Nav stabinu — akumulators
izladgjies

no 1 Iidz 5 stabini — akumulators
daléji izladgjies

6 stabini — akumulators pilntba uzladéts

EEES000D

Uzlades laikd akumulatora ikonas

vieta tiek paradita kontaktdaksas (£
ikona.

2. Automatikas statuss:

ja automatika ir aktivizéta, tiek @

paradits automatikas simbols.

3. Laiks:
pasreizé&jais laiks tiek radits 24 stundu
formata.

4. Mobilo sakaru tikla I < I
signals: -|I -|I
mobilo sakaru tikla H < H
savienojuma signala -II -II
stiprums tiek paradits, |HH >|<|]H
izmantojot 4 stabinus. Jo plto®
vairak aizpilditu stabinu, jo |UHH Zﬁ””
labaks signals. H < H
Ja savienojums ar internetu ”DH ”DH
nav izveidots, kopa ar 71|
uztver$anas simbolu tiek ale

paradits neliels ,x”.

Bezvadu modula inicializacijas laika
(aparatliras un programmatiras
parbaude, piem., péc plaujmasinas —
robota ieslégsanas) tiek paradits
jautajuma zimes simbols.

11.4 Galvena izvélne

A& Galvenaizvélne 14:57 Lnl__l'lll

© A
_ Atgriezties
Sakums
U u ]
ﬂ ]
Plaus.grafiks Vel
Galvena izvélne tiek paradrta, .~

— ja statuss (= 11.2) tiek aizvérts,
nospiezot taustinu OK,

— kad otraja izvélnes [TmenT tiek nospiests
taustins Atpakal.

1. Sakums (= 11.5) @

Plausanas laiks
Sakuma punkts
Plausana

2. AtgrieSanas (= 11.6)

»

3. plausanas grafiks (= 11.7)
Automatika

Plausanas ilgums

Darbibas laiki

Jauns plausanas grafiks

4. Vel (= 11.8)
Blokét iMOW®
Malas plausana
lestatijumi
Informacija

=
=

H

139

2
o

ET



11.5 Sakums

11.7 Plausanas grafiks

© saktplausanu  15:02¢A} ICT

Plaus.grafiks 11:02{A} ICT0

Plaus. laiks 1.5h

Sakuma punkts Sakuma punkts 1

Plausana: Galvena platiba

Automatika lesl.

Plaus. ilgums 18 h
Darbibas laiki

Jauns plausanas grafiks

1. Plausanas laiks:
var iestatit plausanas laiku.

2. Sakuma punkts:

var izvéléties laiku, kad plaujmasina —
robots sak plausanu. ST atlase ir pieejama
tikai tad, ja ir noteikti sakuma punkti un
plaujmasina — robots ir bazes stacija.

3. Plausana:

var atlasTt plaujamo platibu. ST atlase ir
pieejama tikai tad, ja ir instaléta papildu
platiba.

11.6 AtgrieSanas

Plaujmasina — robots brauc
atpakal uz bazes staciju un /\
uzladé akumulatoru. Ja

automatika ir ieslégta,

plaujmasina — robots nakamaja darbibas

laika no jauna apstrada plaujamo platibu.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | Plaujmasinu — robotu var nosatit uz
bazes staciju, arT izmantojot lietotni.
(= 10.)
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Automatika

lesl. — automatika ieslégta. Plaujmasina —
robots plauj zalaju ITdz nakamajam
darbibas laikam.

Izsl. — visi darbibas laiki ir deaktivizéti.

Sodien pauzét — plaujmasina — robots
l[dz nakamajai dienai nebrauc automatiski.
ST atlase ir pieejama tikai tad, ja attiecigaja
diena vél ir iestatiti darbibas laiki.

Plausanas ilgums

Var iesta}Tt plausanas ilgumu G
nedéla. Sis iestatljums ir iespéjams

tikai plausanas grafikam

~Dinamiski”. lestatita vértiba ir atbilstosi
plaujamas platibas izméram. (= 14.4)
Izpildiet noradijumus, kas sniegti nodala
~Programmésanas pielagosana”. (= 15.3)

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Plausanas ilgumu var iestatt ar?
lietotné. (=> 10.)

Darbibas laiki

Plaus.grafiks

17:30 (A} (I

Saglabatais plausanas grafiks ir
pieejams izvélnes ,Darbibas laiki” sadala
»Plausanas grafiks”. Taisnstira platibas
attiecTgaja diena attiecas uz saglabatajiem
darbibas laikiem. Melna krasa atzimétajos
darbibas laikos var plaut, pelékas zonas ir
darbibas laiki bez plausanas reizém,
piem., izslégta darbibas laika gadijuma.

o | Arizslégtu automatiku visi
1 | plausanas grafiki ir neaktivi un visi
darbibas laiki ir peléka krasa.

Ja ir jaapstrada vienas dienas UU
darbibas laiki, tad diena ir jaaktivize
ar vadibas krustinu (nospiest pa

kreisi vai pa labi) un apaksizvélné jaatver
Darbibas laiki.

15:32 (Al (CT0
PR OT TR CE [
08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
& Jauns darbibas laiks
X Dzest visus darb. laikus

™ Darbibas laiki

SE SV

Darbibas laikos ar kekstti plausana
ir atlauta, un plausanas grafika tie ir
izcelti melna krasa.
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Darbibas laikos bez keksisa D
plausana nav atlauta, un plausanas
grafika tie ir izcelti peléka krasa.

Izpildiet noradijumus sadala
,Plausanas ieteikumi — darbibas
laiki”. (=> 14.3)

Tpasa uzmaniba japievérs tam, lai
darbibas laika bistamaja zona
neuzturétos tresas personas.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Darbibas laikus var redigét art
lietotné. (= 10.)

Saglabatos darbibas laikus var atseviski
atlasit un redigét.

Var atlasit izvélnes vienumu Jauns
darbibas laiks, ja diena ir saglabati @
mazak par 3 darbibas laikiem.

Papildu darbibas laiks nedrikst parklaties
ar citiem darbibas laikiem.

Ja plaujmasina — robots atlasitaja
diena nedrikst plaut, jaatlasa X
izvélnes vienums Dzést visus darb.
laikus.

Ar Maintt darbibas laiku var maintt
laika logu.

Ja atlasttais darbibas laiks vairs nav X
vajadzigs, jaatlasa izvélnes vienums
Dzest darbibas laiku.

o | Ja laika periods nav pietiekams
1 | nepiecie$amajai plausanas
darbibai un uzlades procesam,
darbibas laiks ir japaildzina vai
japapildina vai arf jasaisina
plausanas ilgums. Displeja tiek
paradits atbilstosais zinojums.

Jauns plausanas grafiks

Komanda Jauns plausanas Eq
grafiks dzé&s visus saglabatos L
darbibas laikus. Uzstadisanas vednt

tiek atvérta darbiba ,Programmét
plaujmasinu — robotu”. (=> 9.13)

@ | Ja parprogrammésanas tiek

1 | pabeigta aktiva darbibas laika, péc
atsevisko dienas grafiku
apstiprinasanas plaujmasina —
robots sak plausanu automatiskaja

Darbibas laiku maina rezima.
Darbibas laiks a
11.8 Vel
@ PR 08:00-12:00
- = val 10:27 {Al (CTID
VJ Izslegt darbibas laiku
Bloké&t iMOW®

f Mainit darbibas laiku
X Dzést darbibas laiku

Ar Izslegt darbibas laiku vai @

leslegt darbibas laiku darbibas
laiks tiek iespéjots vai atspéjots
plausanas automatiskajam
rezimam.
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Malas plaus.
Manuala plausana
lestatijumi

Informacija

1. IMOW® blokésana:

aktivizét ierices blokésanu.

Lai atblokétu, nospiediet noradtto taustinu
kombinaciju. (= 5.2)

2. Malas plausana:

péc aktivizéSanas plaujmasina — robots
plauj plaujamas platibas malu. P&c viena

apla tas dodas atpakal uz bazes staciju, lai 'j
uzladétu akumulatoru.

3. Manuala plausana: ]
nospiezot taustinu OK un plausanas o
taustinu, var ieslégt nazi un plaut zalaju
manuali. Stirésana notiek ar vadibas -
ierici. (= 15.6) w

4. lestatijumi(=> 11.9)
5. Informacija(= 11.17)

11.9 lestatijumi

15:03 {A} ICT
Joll i« /8 4 »
iMOW®

Plaus.gr.tips Standarta

MT lestatijumi

Lietus sens. <"">
Statuss
1. IMOW®:
ierices iestatljumu pielagosana ”@
(= 11.10)

uzstadisanas pielagoSana un -
testésSana (= 11.13)

3. Drosiba:
drosibas iestatijumu pielagosana
(= 11.15)

2. Uzstadisana: [[[‘@
®
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4. Apkope: ®
apkope un tehniska apskate ahidn
(= 11.16)

5. Izplatitaja zona:

izvélne ir aizsargata ar I?h @

izplatitaja kodu. Ar Sis izvélnes
palidzibu izplatitajs veic dazadus apkopes
un servisa darbus.

11.10 iMOW® zales plavéjs — ierices
iestatijumi
1. Plausanas grafika tips

Standarta: plaujmasina — robots plauj
zalaju visa darbibas laika. Plausanas
reizes tiek partrauktas tikai uzlades reizés.
Plausanas grafiks ,Standarta” ir
prieksiestatijums.

Dinamiski: plauSanas un uzlades reizu
skaits un ilgums darbibas laikos tiek
pielagots automatiski.

2. Lietus. sens.:

lietus sensoru var regulét ta, ka ab
plausana tiek partraukta vai netiek

sakta, ja I1st lietus.

e Lietus devéja iestatisana (= 11.11)

3. Statuss: E
atlasiet informaciju, ko vélaties

redzét statusa radijuma josla.

(= 11.2)

e Statusa radijuma iestatisana (= 11.12)
4. Laiks:

iestatiet pasreiz€jo laiku. c

lestatitajam laikam jaatbilst
faktiskajam laikam, lai novérstu nejausu
plaujmasinas — robota plausanas darbibu.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Laiku var arf iestatit, izmantojot
lietotni. (= 10.)
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5. Datums:

iestatiet pasreizéjo datumu. @
lestatitajam datumam jaatbilst
faktiskajam kalendara datumam, lai
novérstu nejausu plaujmasinas — robota
plausanas darbibu.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Datumu var ari iestatit, izmantojot
lietotni. (= 10.)

6. Datuma forma: &
iestatiet vélamo datuma formu.

7. Valoda: |E|
iestatiet vélamo displeja valodu. Péc
nokluséjuma tiek iestatita ta valoda,

kas tiek atlasita sakotnéjas uzstadisanas
laika.

8. Kontrasts:

ja nepiecieSams, var regulét displeja O
kontrastu.

9. Energorezims

(RMI 632 C, RMI 632 PC): ;
standarta rezima plaujmasina —

robots jebkura laika ir savienots ar
internetu un sasniedzams, izmantojot
lietotni. (= 10.)

ECO reZima tiek samazinats energijas
patérins atpatas brizos, kad datu parraide
ir deaktivizéta; $ada gadijuma
plaujmasinu — robotu nav iesp&jams
sasniegt, izmantojot lietotni. Lietotné tiek
paraditi pedéjie pieejamie dati.

11.11 Lietus sensora iestatiSana

Lai iestatitu 5 posmu sensoru, il
nospiediet vadibas krustinu pa I
kreisi vai pa labi. Pasreizéja

vértiba ar vektorgrafikas attélu tiek
paradita izvélné ,lestatijumi”.

>

Regulatora parvietosana ietekmé:

— lietus sensora jutigumu;

— laiku, cik ilgi péc lietus plaujmasina —
robots gaida, lai nozdst sensora virsma.

® X
ot [

i n

lestatot vidéju jutigumu,
plaujmasina — robots ir
gatavs lietoSanai parastos
vides apstaklos.

Bidiet svitrinas talak pa
kreisi plausanai pie augstaka

by

& ¢
mitruma. Izvéloties pédé&jo
iestatljumu kreisaja mala,

plaujmasina — robots plauj

pat mitros vides apstaklos un nepartrauc
plausanu, ja sensoru skar lietus lases.

(73

& ¢

iestatljumu labaja mala, D]]:I
plaujmasina — robots plauj

tikai tad, kad lietus sensors ir pilnigi sauss.

Bidiet svitrinas talak pa labi
plausanai pie mazaka
mitruma. Izvéloties pédé&jo

11.12 Statusa radijuma iestatiSana

Lai konfigurétu statusa radijumu, ar
vadibas krustinu atlasiet kreiso vai labo
radijumu un nospiediet taustinu OK.

Uzlades stavoklis: a
akumulatora simbola radijums kopa fE
ar uzlades stavokli procentos

Atlikusais laiks: G
atlikusais plausanas ilgums

pasreizéja nedéla stundas un
mindtés. Sis radijums ir pieejams tikai
plausanas grafika tipam ,Dinamiski”.

Laiks un datums:
pasreizéjais datums un laiks

Sakuma laiks:

nakamas planotas plausanas reizes %
sakuma laiks. Ja paslaik ir aktivs
darbibas laiks, tiek paradits teksts
»Plaujmasina — robots aktivs”.
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Plausanas reizes:

veikto plausanas reizu skaits @™
Plausanas h: R
[idz $im veikto plau$anas reizu ™
ilgums

Attalums: >
kopéjais nobrauktais attalums @™
Tikls

T.I'H
Tl
k]

&y

(RMI 632 C, RMI 632 PC):

mobilo sakaru tikla signala stiprums
ar tikla identifikatoru. Neliels ,x” vai
jautajuma zime norada, ka
plaujmasinai — robotam nav
savienojuma ar internetu. (= 11.3),
(= 11.17)

GPS uztv.

(RMI 632 C, RMI 632 PC):
plaujmasinas — robota GPS
koordinatas. (= 11.17)

11.13 Uzstadisana

1. Koridors:

nobiditas atgrieSanas majas d
ieslégSana un izslégsana.

Ja ir ieslégts koridors, plaujmasina —
robots iekSpusé gar ierobezojoso lentu
brauc atpakal uz bazes staciju ar nobidi.

lespé&jams izvéléties tris variantus.
Izslégts — standarta iestatijums
Plaujmasina — robots brauc gar
ierobezojoso lentu.

Saurs — 40 cm

Plaujmasina — robots parvietojas
parmainus gar ierobezojoso lentu vai ar
40 cm nobrdi.

Plats —40 - 80 cm

lericei atgriezoties uz bazes staciju,

koridora iek3Spusé tiek izvéléts nejausi.
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Ja ir uzstadita aréja bazes stacija
kopa ar celiniem un Sauram vietam,
nobiditajai braukSanai majup
jauzstada meklésanas cilpas.

(= 12.12)

7S

Nobrdrttajai braukSanai majas
attalumam starp lentam jabat
vismaz 2 m.

2. Sakuma punkti
Plaujmasina — robots sak plausanas 6
reizes no bazes stacijas

(noklus&juma iestatijums) vai no kada
sakuma punkta.

Sakuma punkti ir janosaka:

— ja mérktiecigi japiebrauc pie dalitam
platibam, jo tas nav pietiekami
apstradatas;

— ja platibas ir pieejamas tikai pa celinu.
Sajas dalitajas platibas ir janosaka
vismaz viens sakuma punkts.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Sakuma punktiem var pieskirt radiusu.

Sakot plausanu attiecigaja sakuma

punkta, plaujmasina — robots vispirms

plauj apla formas laukuma iekSpusé ap
sakuma punktu. Tikai péc tam, kad ir
apstradata 81 zona, plausana tiek turpinata
atlikusaja plaujamaja platiba.

e Sakuma punktu iestatiSana (= 11.14)

3. Papildu platibas U
Papildu platibu atblokésana. i
Neaktiva — standarta iestatijums

Aktiva — iestatijums, ja ir japlauj papildu
platibas. I1zvéln€ ,,Sakums” jabat atlasitam
elementam ,Plaujama platiba” (,Galvena
platiba”/,Papildu platiba”). (= 12.10)

4. Malas plausana:

nosakiet malas plau$anas biezumu. d
Nekad — mala netiek plauta nekad.
Vienreiz — standarta iestatijums, mala

tiek plauta reizi nedéla.
Divreiz/trisreiz/Cetrreiz/piecreiz — mala
tiek plauta divreiz/trisreiz/Cetrreiz/piecreiz
nedéla.

5. Malas testesana: G,
Saciet brauk$anu pa malu, lai *\
parbauditu, vai lentas izvietojums ir
pareizs.

Uzstadisanas asistenta tiek paradita
darbiba ,Parbaudit uzstadisanu”. (=> 9.12)

e | Lai parbaudttu, vai ierobezojoSas
1 | lentas izvietojums ap blokétajam
platitbam ir pareizs, novietojiet
plaujamas platibas iekSpusé
plaujmasinu — robotu ar priek$€jo
dalu pret blokéto platibu un saciet
braukSanu pa malu.

Braucot pa malu, tiek noteikta
plaujmasinas — robota maju zona.
Ja nepiecieSams, jau saglabatu
maju zonu var paplasinat. (=> 14.5)

6. Jauna uzstadiSana: G,
uzstadisanas vednis tiek palaists no \
jauna, esosais plaujmasinas —

robota plausanas grafiks tiek izdzésts.

(= 9.6)

11.14 Sakuma punktu iestatiSana

Lai iestatitu,

e nepiecieSams apglt sakuma punktus
vai

e atlasiet vélamos sakuma punktus un
defingjiet tos manuali.

Sakuma punktu apgusana:
nospiezot taustinu OK, plaujmasina 6
— robots sak apguves braucienu gar
ierobezojoso lentu. Ja tas neatrodas
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bazes stacija, vispirms tas brauc uz bazes
staciju. Visi esoSie sakuma punkti tiek
dzésti.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | apguves brauciena laika tiek
noteikta plaujmasinas — robota
maju zona. Ja nepiecieSams, jau
saglabatu maju zonu var
paplasinat. (= 14.5)

Ja brauk$anas laika tiek nospiests taustin$
OK, var iestatit I1dz 4 sakuma punktiem.
Apguves procesa partraukSana:
manuali — nospiezot taustinu STOP;
automatiski — $kérs|u dé| pie plaujamas
platibas malas.

e Ja apguves brauciens ir automatiski
apturéts, pielagojiet ierobezojosas
lentas poziciju vai nonemiet Skérs|us.

e Pirms plaujmasina — robots turpina
apguves braucienu, parbaudiet ta
poziciju. lericei ir jabat vai nu uz
ierobezojosas lentas, vai ar plaujamaja
platiba ar priekSpusi pret ierobezojoso
lentu.

Apguves procesa pabeigSana:
manuali — péc partraukuma.

Automatiski — péc pievienosanas bazes
stacijai.

Jaunie sakuma punkii tiek saglabati, ja tos
apstiprina ar taustinu OK.

Saksanas biezums:

ar sakSanas biezumu nosaka, cik reizu
plauSana jasak no sakuma punkta.
Noklus&juma iestatijums ir 2 no 10
plausanas reizes (2/10) no katra sakuma
punkta.

e Ja nepiecieSams, péc apguves mainiet
saksanas biezumu.
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e Ja apguves process tiek partraukts
priek$laikus, no izvélnes , Atgriezties”
satiet plaujmasinu — robotu uz bazes
staciju. (= 11.6)

e RMI 632 C,RMI 632 PC:plaujmasina—
robots
Péc apguves brauciena katram sakuma
punktam var noteikt radiusu no 3 m
lldz 30 m. Saglabatajiem sakuma
punktiem péc noklus&juma nav
pieskirts radiuss.

o | Sakuma punkti ar radiusu:

1 | ja plaujmasina — robots ir sakusi
plausanu attiecigaja sakuma
punkta, vispirms plaujmasina —
robots plauj sakuma punkta apla
zonas iekSpusé. P&éc tam tiek
apstradata atlikust plaujama
platiba.

1.-4. sakuma punkta manuala
iestatiSana:

nosakiet attalumu no sakuma
punkta I1dz bazes stacijai un
defingjiet saksanas biezumu.
Attalums atbilst brauciena
attdlumam no bazes stacijas lidz
sakuma punktam metros, ko méra
pulkstenraditaju kustibas virziena.
Saksanas biezuma vértiba var bit 0 no
10 plausanas reizém (0/10) Iidz 10 no
10 plausanas reizém (10/10).

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Katram sakuma punktam var noteikt
radiusu no 3 m lidz 30 m.

(L~ [ [~

@ | Bazes stacija ir definéta ka N
1 | 0. sakuma punkts, parasti ‘
plausana tiek sakta no s1

punkta.

SakSanas biezums atbilst
aprékinatajai atlikusajai vértibai,
proti, 10 no 10 braucieniem.

11.15 DroSiba
1. lerices blokésana
2. Pakape

3. GPS aizsardz. (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

. PIN koda maina

. Starta signals

. Bridinajuma signali
. lzvélnes signali

. Taustinu blokésana

W 0 N o Uu b

. IMOW® sasaiste ar bazes staciju

1. lerices blokésana
Nospiezot OK, tiek aktivizéta ierices

blokésana, plaujmasinu — robotu

vairs nav iespé&jams lietot.

Plaujmasina — robots jabloké pirms visu
veidu apkopes un tiriSanas darbu
veik$anas, pirms transportésanas, ka art

pirms parbaudes. (= 5.2)

e Laiierici atblokétu, nospiediet L=
attéla paradrtto taustinu
kombinaciju (plausanas un OK @
taustinus).

2. Pakape: 5
var iestatit 4 droSibas pakapes, un

atkariba no pakapes tiek aktivizétas
noteiktas blokéSanas un aizsardzibas
ierices.

— Nav:
plaujmasina — robots ir neaizsargata.

— Zema:
PIN vaicajums ir aktivs; plaujmasinas —
robota un bazes stacijas savienosana
part, ka ar ierices atiestatiSsana uz
ripnicas iestatljumiem tikai péc PIN
koda ievadisanas.
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— Videgja:
tapat ka ,,Zema”, bet papildus ir aktiva
vél laika blokésana.

— Augsta:
vienmér ir jaievada PIN kods.

o | leteikums:
1 | iestatiet drogibas pakapi ,Zema”,
,Vidéja” vai ,,Augsta”.

e Atlasiet vélamo pakapi un nospiediet
taustinu OK; ja nepiecieSams, ievadiet
4 ciparu PIN kodu.

PIN vaicajums:

ja plavéjs tiek sagazts ilgak par

10 sekundém, tiek paradits PIN
vaicajums. Ja PIN kods netiek ievadits

1 minGtes laika, atskan trauksmes signals,
tiek izslégta arT automatika.

Saites bloké&sana:

PIN koda pieprasijums pirms
plaujmasinas — robota un bazes stacijas
savienosanas pari.

AtiestatiSanas blokésana:

PIN koda pieprasijums pirms ierices
atiestatiSsanas uz rlpnicas iestatljumiem.
Laika blokésana:

PIN koda pieprasijums, lai mainTtu
iestatijumu, ja PIN kods nav ievadits ilgak
neka 1 ménesi.

lestatijumu aizsardziba:

PIN koda pieprasijums, ja tiek maintti
iestattjumi.

3. GPS aizsardziba

(RMI 632 C, RMI 632 PC): @
pozicijas uzraudzibas ieslégsana un
izslégsana. (= 5.10)
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o | leteikums:
1 | vienmér ieslédziet GPS
aizsardzibu.
Pirms ieslégSanas lietotné (= 10.)
ievadiet Tpasnieka mobila talruna
numuru un plaujmasina — robota
iestatiet drosibas pakapi ,Zema”,
,Vidéja” vai ,,Augsta”.
4. Mainit PIN kodu: @
ja nepiecieSams, iesp&jams mainit

4 ciparu PIN kodu.

o | |zvélnes vienums ,Maintt PIN kodu”
1 | tiek paradrts tikai drosibas
pakapém ,Zema”, ,Vidgja” vai
LAugsta”.

e Vispirms ievadiet veco PIN kodu un
nospiediet taustinu OK.

e |estatiet jaunu 4 ciparu PIN kodu un
apstipriniet to ar taustinu OK.

o | leteikums:
1 | pierakstiet maintto PIN kodu.

Ja PIN kods tiek ievadits nepareizi
5 reizes, ir nepiecieSams 4 ciparu
galvenais kods, turklat tiek izslégts
automatiskais rezims.

Lai iestatitu galveno kodu,
vérsieties pie sava STIHL
specializéta izplatitaja vai tiesi
iIMOW® klientu atbalsta pa e-pastu
support@imow.stihl.com.
Jums ir janosita 9 ciparu sérijas
numurs un 4 ciparu datums, kas
tiek radits IMOW® zales plavéja
displeja.
5. Starta signals:
akustiska signala ieslégsana vai 4)))
izslégSana; tas atskan, pirms tiek
ieslégts plausanas nazis.

6. Bridinajuma signali:
akustiska signala ieslégsana vai *)))
izslégSana; tas atskan, ja

plaujmasina — robots saduras ar Skérsli.

7. lzvélnes signali: <)))
akustiska klikska signala ieslégsana

vai izslégsana; tas atskan, ja izvélne

tiek atvérta vai atlase tiek apstiprinata,
nospiezot taustinu OK.

nospiest tikai tad, ja vispirms tiek @
nospiests un turéts taustins

Atpakal un péc tam vadibas ierice tiek
nospiesta uz prieksu.

Taustinu blokéSana tiek aktivizéta 2
mindtes péc pédgjas taustinu lietoSanas.

8. Taustinu blokésana:
ja ir ieslégta taustinu blokésana,
vadibas konsoles taustinus var

9. iIMOW® saistiSana ar bazes
staciju:

péc ekspluatacijas uzsaksanas
plaujmasina — robots darbojas tikai ar
piegades komplekta ieklauto bazes
staciju.

Péc bazes stacijas vai plaujmasinas —
robota elektronikas dalu nomainas vai
uzsakot plaujmasinas — robota
ekspluataciju citas plaujamajas platibas ar
citu bazes staciju, plaujmasina —robots un
bazes stacija jasavieno pari.

~—>
=

e Uzstadiet bazes staciju un pievienojiet
ierobezojoso lentu. (= 9.8), (= 9.11)
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Paceliet plaujmasinu — robotu aiz
transportésanas roktura (1) nedaudz uz
augsu un atbrivojiet piedzinas ritenus.
Atbalstot ierici uz priek$&jiem riteniem,
iebidiet to bazes stacija.

e Nospiezot plaujmasinas — robota @
taustinu OK, ievadiet PIN kodu,
plaujmasina — robots meklé
stieples signalu un automatiski to
saglaba. Sis process ilgst vairakas
mindtes. (= 9.10)

o | PIN kods nav nepiecieSams, ja ir
1 | iestatita dro&ibas pakape ,Nav”.

11.16 Apkope

1. Naza maina:

ar taustinu OK apstiprina jauna plausanas
naza uzstadisanu. Skaititajs tiek
atiestatits.

2. Stieples lizuma meklésana:

ja bazes stacija mirgo sarkanais LED
indikators, ir partraukta ierobezojosa lente.
(= 13.1)

e Stieples IGzuma meklésana (= 16.7)
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3. Ziemas glabasana:

nospiezot OK, plaujmasina — robots
parslédzas ziemas glabasanas rezima.
lestattjumi saglabajas, pulkstenis un
datums tiek atiestattti.

e Pirms ziemas glabasanas pilniba
uzladéjiet akumulatoru.

o Atsakot ekspluataciju, aktivizéjiet ierici,
nospiezot jebkuru taustinu.

4. Atiestatit iestatijumus:

nospiezot taustinu OK, tiek atiestatiti
plaujmasinas — robota rlpnicas iestattjumi
un uzstadisanas vednis tiek palaists
atkartoti. (= 9.6)

e Nospiezot taustinu OK, ievadiet E]
PIN kodu.

@ | PIN kods nav nepiecieSams, ja ir
1 | iestatita drogibas pakape ,Nav”.

11.17 Informacija

@ Informacija 10:32@@
0] @ e
Zinojumi
leteikums SV 15:00
1. %inojtfmi: . m
aktivo klddu, traucéjumu un

ieteikumu saraksts; tiek paradits

kopa ar registracijas laiku.

Ja ekspluatacijas laika nav trauc&jumu,
tiek paradits teksts ,Nav zinojumu”.
Zinojuma informacija tiek paradita,
nospiezot taustinu OK. (= 24.)

2. Notikumi
Plaujmasinas — robota nesen veikto

darbibu saraksts.

Notikuma informacija (papildu teksts, laiks
un kods) tiek paradita, nospiezot taustinu
OK.

o | Ja dazas aktivitates notiek

1 | neparasti biezi, izplatitajs var sniegt
plasaku informaciju. Kladas
normalas ekspluatacijas laika tiek
dokumentétas zinojumos.

3. iIMOW® statuss
Informacija par plaujmasinu —
robotu

™

— Uzlades stav.:
akumulatora uzlades limenis procentos

— Atlikusais laiks:
atlikusais plausanas ilgums pasreizé&ja
nedéla stundas un mindtés. Sis
radijums ir pieejams tikai plausanas
grafika tipam ,Dinamiski”.

— Datums un laiks

— Sakuma laiks:
nakamas planotas plausanas reizes
sakuma laiks

— Plausanas reizes:
visu pabeigto plausanas reizu skaits

— Plausanas h:
visu pabeigto plausanas reizu ilgums
stundas

— Attalums:
kop€jais nobrauktais attalums metros

— Ser.-No.:
plaujmasinas — robota sérijas numurs,
skatiet arT datu plaksnité nodaltjjuma
zem vadibas konsoles.

— Apkope:
pédéjas STIHL specializéto izplatitaja
veiktas apkopes datums
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— Akumulators:
akumulatora sérijas numurs

— Programmatura:
instaléta ierices programmatira

1)

— Plaujama platiba kvadratmetros:
vértiba tiek ievadita sakotnéjas
uzstadisanas vai jaunas uzstadisanas
laika. (= 9.6)

— Apla laiks:
plaujamas platibas apbrauksanas
brauciena apla ilgums minGtés un
sekundés

— Sakuma punkti 1-4:
attalums metros, ko méra
pulkstenraditaju kustibas virziena,
starp attiecigo sakuma punktu un bazes
staciju. (= 11.14)

— Platiba:
plaujama platiba metros

4. Zalaja statuss:
informacija par zalaja platibu

— Malas plausana:
malas plausanas biezums nedéla

(= 11.13)
Talld

5. Bezvadu modula statuss
(RMI 632 C, RMI 632 PC):
informacija par bezvadu moduli

— Sateltti:
sasniedzamo satelitu skaits

— Pozicija:
pasreiz&ja plaujmasinas — robota
pozicija; pieejama, ja ir pietiekami
daudz satelitu savienojumu

— Signala stiprums:
mobilo sakaru tikla signala stiprums; jo
vairak pluszimju (maks. ,++++") tiek
radits, jo labaks ir savienojums.
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— Tikls:

tikla identifikators, ko veido valsts kods
(MCC) un nodrosinataja kods (MNC)

— Mobila talruna nr.:

lietotdja mobila talruna numurs; tiek
ievadits lietotné. (= 10.)

— IMEL

bezvadu modula aparatiiras numurs

— IMSI:

starptautiska mobilo sakaru abonenta
identitate

— SW:

bezvadu modula programmatiras
versija

— Ser.-No.:

bezvadu modula sérijas numurs

— Modema SN:

plaujmasinas — robota modema sérijas
numurs

12. lerobezojosa lenta

Pirms ierobezojosas
lentas ieklasanas, jo

i@

° > L =
Tpasi pirms pirmas =
uzstadidanas reizes,

izlasiet visu nodalu un precizi
planojiet lentas ieklasanu.

Veiciet pirmo uzstadisanu,
izmantojot uzstadisanas vedni.
(= 9.6)

Ja nepiecieSama palidziba, STIHL
izplatitajs labprat palidzes
sagatavot plaujamo platibu un
uzstadit ierobezojoso lentu.

Pirms ierobezojosas lentas galigas
nofikséSanas parbaudiet uzstadisanu.

(= 9.12) Stieples ieklajuma korekcija
parasti ir nepiecieSsama celinu zona, ka art
Sauras vietas vai blokétas platibas.

Var pastavét novirzes,

— jairizsmeltas plaujmasinas — robota
tehniskas iespéjas, pieméram, |oti garu
celinu gadijuma, vai izklajot platibas ar
metala priekSmetiem vai uz metala zem
zalaja (piem., uz tdensvadiem vai
elektribas vadiem);

— kad strukturali tiek 1pasi parveidota
plaujama platiba, lai izmantotu
plaujmasinu — robotu.

e | Saja lietosanas pamaciba noraditie

1 | stieples attalumi ir pielagoti
ierobezojosas lentas ieklasanai uz
zalaja virsmas.

lerobezojoSo lentu var aprakt lidz
10 cm dzili (piem., ar ieklasanas
masinu).

Aprak$ana augsné parasti ietekmé
signala uztversanu, jo Tpasi, ja uz
ierobezojosas lentas ir uzstaditi déli
vai brugis. Plaujmasina — robots,
iesp&jams, brauc ar nobidi talak uz
aru gar ierobezojoso lentu, kas
prasa vairak telpas celiniem,
Sauram ejam un braucot pa malu.
Ja nepiecieSams, noreguléjiet
stieples ieklajumu.
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12.1 lerobeZojosas lentes izvietoSanas
planosana

@ | levérojiet uzstadiSanas piemérus
1 | lietoanas pamacibas

beigas. (= 27.)

Lai izvairitos no turpmakiem
labojumiem, ierobezojosas lentes
izvietoSanas laika uzstadiet
blokétas platibas, celinus, papildu
platibas, meklésanas cilpas un
lentes rezerves.

e Nosakiet bazes stacijas atrasanas
vietu (= 9.1)

o Skérslus plausanas zona vai nu
nonemiet, vai nodrosiniet ierobezotas
piekluves platibas. (=> 12.9)

e lerobezojosa lente:
ierobezojosa lente ir jaieklaj pa apli ap
visu plaujamo platibu.
Maksimalais garums:
500 m

o | Mazakas plaujamas platibas, kur
1 | lentes garums ir mazaks par 80 m,
kopa ar ierobezojoso lenti ir
jauzstada piederums AKM 100.
(= 9.9)

e Celini un piegulosas platibas:
lai plautu automatiskaja rezima, visas
plaujamas platibas jasavieno ar
celiniem. (= 12.11)
Ja nav pietiekami daudz vietas, jaieriko
papildu platibas. (= 12.10)

e leklajot ierobezojoso lenti, jaievéro
atstarpes (= 12.5):
ar norobezotam piebraucamam
platibam (apvidus augstuma atskiriba
+/- 1 cm, piem. , gajéju celiniem): 0 cm
celiniem: 27 cm
augstiem skérsliem (pieméram, sienas,
koki): 33 cm
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Minimalais stieples atstatums Sauras
vietas: 54 cm
pie tGdens platibam un potencialam
avarijas vietam (malas,
paaugstinajumi): 100 cm

e Stari:
izvairieties no izvieto$anas saura lenki
(mazaka par 90°)

o Meklésanas cilpas:
ja jaizmanto parcelta braukSana majup
(koridors), pie celiniem vai pie aréjam
bazes stacijam jabat uzstaditam
mekléSanas cilpam. (= 12.12)

e lentes rezerves:
lai ierobezojosas lentes izvietojumu
varétu péc tam viegli mainit, jauzstada
vairakas lentes rezerves. (= 12.15)

T

Plaujamas platibas nedrikst parklaties.
Jaievéro 2 1 m minimalais attalums starp
divu plaujamo platibu ierobezojosam
lentém.

@ | lerobezojosas lentes satiti
1 | parpalikumi var radtt traucéjumus,
un tie ir janonem.

12.2 Plaujamas platibas 2
skicésana 1

Uzstadot plaujmasinu — robotu un
bazes staciju, ir ieteicams izveidot
plaujamas platibas skici. So lietoanas
pamacibu sakuma prieks tas ir lapa.

S1 skice jaatjaunina, ja vélak tiek veiktas
izmainas.

Skices saturs

— Plaujamas platibas kontdira ar
galvenajiem skérsliem, ierobezojumiem
un bloké&tajam platibam, kur
plaujmasina — robots nedrikst
darboties. (= 27.)

— Bazes stacijas pozicija (= 9.8)

— lerobezojosas lentes atrasanas vieta
lerobezojosa lente péc neilga laika
ieaug augsné un vairs nav redzama.
Tpasi atziméjiet lentes izvietojumu ap
Skérsliem. (= 12.3)

— Stieples savienotaju atrasanas vieta
Izmantotie stieples savienotaji péc
neilga laika vairs nav redzami. To
pozicija jaatzZimé, lai tos varétu
nomainit péc nepiecieSamibas.

(= 12.16)

0478 1319754 D - LV



12.3 lerobeZojosas lentes izvietoSana

e | |zmantojiet tikai originalos
1 | fikséganas elementus un originalo

ierobezojoso lenti. UzstadiSanas
komplekti ar nepiecieSamajiem
uzstadisanas materialiem ir
pieejami ka piederumi pie STIHL
izplatitaja. (= 18.)

IzvietoSanas virzienu
(pulkstenraditaju kustibas virziena
vai pretéji) var izvéléties péc
nepiecieSamibas.

Nekad neizraujiet fikséSanas
elementus, izmantojot ierobezojoso
lenti, vienmér izmantojiet piemérotu
riku (piem., knaibles).

Uzskicgjiet ierobezojosas lentes
izvietojumu. (= 12.2)

e Uzstadiet bazes staciju. (= 9.8)

e Novietojiet ierobezojoso lenti, sakot no
bazes stacijas, ap plausanas platibu un
ap Skérsliem (= 12.9) un nofiksgjiet to
ar fikséSanas elementiem pie zemes.
Parbaudiet attalumus, izmantojot
iIMOW® Ruler. (= 12.5)

levérojiet noradijumus sadala
»Sakotnéja uzstadisana”. (= 9.9)

e Pievienojiet ierobezojoso lenti. (= 9.11)

e | Noradijums:
1 | izvairieties no parliekas

ierobezojosas lentes
nospriegosanas, lai novérstu lentes
partriks$anu. Jo 1pasi, izmantojot
lentes izvieto$anas ierici, ievérojiet,
lai ierobezojosa lente brivi titos no
spoles.
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lerobezojosa lente (1) tiek izvietota virs
zemes un nelidzenas vietas nostiprinata,
izmantojot papildu fikséSanas elementus

(2). Tadgjaditiek gadats, lai lenti nesagriez

plausanas nazis.

12.4 lerobezojosas lentas pievienosana

pAc)

e Atvienojiet kontaktdaksu un
nonemiet bazes stacijas
parsegu.

e levietojiet ierobezojoso lentu pamata
plaksnes kabelu vadotné, izvelciet to
caur atveri, izolgjiet galus un
pievienojiet bazes stacijai.
levérojiet noradijumus nodala
»Sakotnéja uzstadisana”. (= 9.11)

e Uzstadiet bazes stacijas
parsegu un péc tam
pievienojiet kontaktdaksas.

o Testgjiet stieples signalu. (= 11.13)
o Parbaudiet dokosanu. (= 15.7)
Ja nepiecieSams, pielagojiet
ierobezojosas lentas stavokli bazes
stacijas zona.

£0

12.5 Lentas atstarpes — iMOW® Ruler
izmantosSana

Gar parbraucamiem skérsliem, pieméram,
terasém un satiksmes celiem,
ierobezojoso lentu (1) var izvietot bez
atstarpes. Tad plaujmasina — robots
brauc ar vienu aizmugures riteni
plaujamas platibas arpusé.

Maksimala apvidus augstuma atskiriba
[1dz zales vel€nai: +/- 1 cm

o | Uzkopjot zalaja malas,

1 | uzmanieties, lai nesabojatu
ierobezojoso lentu. Ja
nepiecieSams, izvietojiet
ierobezojoso lenti ar nelielu atstarpi
(2 - 3 cm) no zalaja malas.

Lentas atstarpju mériSana, izmantojot
iMOW® Ruler

Lai ierobezojoSo lenti izvietotu ar pareizam
atstarpé€m no zaldja malas un Skérsliem,
atstarpes mérisanai jaizmanto

iMOW® Ruler.

STIHL RMI632 iMow’ Ruler
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Augsts skeérslis:
atstarpe starp augstu Skérsli un
ierobezojoso lentu.

_f

ierobezojoso lenti (2), izmantojot
iMOW® Ruler (3), ka paradits attéla.
lentes attalums: 33 cm

33cm

Plaujmasinai — robotam pilniba jabrauc
plaujamas platibas iekSpusé€, un tas
nedrikst pieskarties skérsliem.

Lielakas atstarpes dé&| 33 cm plaujmasina
— robots brauc stirm ap augstu skérsli gar
ierobezojoso lentu, neatduroties pret
Skeérsli.

Lentas izvietoSana ap augstiem
Skérsliem

Izvietojot ierobezojoso lenti (1) ap augsta
Skérsla iekS€jo stari, nomériet lentes
attalumu ar IMOW® Ruler (2).

lentes attalums: 33 cm

Skérsla augstuma mérisana

Plaujmasina — robots var parvietoties pa
blakus platibam, pieméram, celiem, ja
parvarama apvidus augstuma atskiriba ir
mazaka par +/- 1 cm.

33cm

Izvietojot ap augstiem Skérsliem (1),
piemé&ram, ap muru stdriem vai augstajam
dobém, stlros precizi jaievéro lentas
atstarpe, lai plaujmasina — robots
nepieskartos Skérslim. Izvietojiet

150

Augstuma atskirtba ar parbraucamu
Skérsli (1) ir mazaka par +/- 1 cm: ieklajiet
ierobezojoso lentu (2) bez atstarpes Iidz
Skérslim.

Ja nepiecieSams, noreguléjiet
plausanas augstumu t3, lai
plaujmasinas — robota plausanas
mehanisms nesadurtos ar
Skérsliem.

Ja ir iestatits minimalais plausanas
augstums, plaujmasina — robots var
parvarét tikai tadus Skérslus, kas ir
zemaki par noradito augstumu.

o

12.6 Asi stari

33 _cm‘

o

45°-
90°

Asos zalaja stliros (45° — 90°)
ierobezojosa lente jaizvieto, ka paradits
attéla. Abiem lenkiem jabat ar vismaz
33 cm atstarpi, lai plaujmasina — robots
varétu braukt pa malu.

Stiros, kuru lenkis ir mazaks par 45°, lenti
neievietojiet.Plaujmasina — robots

12.7 Sauras vietas

@ | Ja plaujamaja platiba ir uzstadits
1 | sagaurinajums, izslédziet
atgrieSanos majas (koridoru)

(= 11.13) vai uzstadiet mekléSanas
celinu. (® 12.12)
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Plaujmasina — robots automatiski
parvietojas pa Sauram vietam, ja ir
ievérota stieples minimala atstarpe.
Plaujamas platibas saSaurinajumi tiek
ierobezoti, attiecigi izvietojot ierobezojoso
lentu.

Ja divas plaujamajas platibas, kas
parbraucamas no vienas uz otru, Sauras
platibas ir savstarpéji savienotas, var
ierikot celinu. (= 12.11)

120 cm

54 cm

Minimalais lentes attalums ir 54 cm.
Tadéjadi Sauraja vieta ir nepieciesama
Sada telpa:

— starp augstiem Skérsliem vairak par +/-
1 cm, pieméram, sienam 120 cm;

— starp ierobezotu parbraucamu platibu
ar apvidus augstuma atskirtbu mazaku
par +/- 1 cm, pieméram, gajéju celiniem
54 cm.

12.8 Savienojuma posmu uzstadiSana

Plaujmasina — robots ignoré
ierobezojosas lentas signalu, ja stieples
tiek ieklatas paraléli un ciesi kopa.
Savienojumu posmi ir jauzstada,
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— jair jauzstada papildu platibas
(= 12.10)

— jair nepiecieSamas blokétas platibas.
(= 12.9)

o | STIHL iesaka ieklat savienojumu
1 | posmus kopa ar atbilstosajam
blokétajam platibam vai papildu
platibam stieples ieklasanas laika.

Lai veiktu vélaku uzstadisanu, ir
japargriez stieples cilpa un
savienojumu posmi ir jaintegré ar
piegadato stieples savienotaju.

(= 12.16)
-
N
AR . -
/ T
=
Wt 1
2— o
1 it
= -
U o)

lerobezojosa lenta (1) savienojumu
posmos jaieklaj paraléli, stieples nedrikst
krustoties, un tam jaatrodas ciesi kopa.
Savienojumu posmi janostiprina augsné,
izmantojot pietiekamu daudzumu
fiksé$anas elementu (2).

12.9 Blokeétas platibas

Blokétas platibas ir jauzstada:

— ap Skérsliem, pie kuriem plaujmasina —

robots nedrikst pieskarties;

— ap Skérsliem, kas nav pietiekami stabili;

— ap Skérsliem, kas ir parak zemi.

Minimalais augstums: 10 cm.
STIHL iesaka:

e norobezojiet Skérslus ar blok&tam
plattbam vai nonemiet tos;

e péc sakotnégjas uzstadisanas vai péc
izmainam lentes uzstadisana
parbaudiet blokétas platibas,
izmantojot komandu , Testét malu”.
(= 11.13)

lerobezojosas lentes klajuma attalums ap
blokéto platibu: 33 cm

Plaujmasina — robots brauc gar
ierobezojoso lenti (1) bez sadursmes ar
Skérsli (2).

Lai nodrosinatu robustu darbibu,
bloké&tajam platibam svarigi bat apalam,
nevis ovalam, stirainam vai izliektam uz
iekSpusi.
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Bloké&tajam platibam jabdt ar minimalo
diametru 66 cm.

Attalumam lidz malgjai cilpai (X) jabat
lielakai neka 54 cm.

o | leteikums:
1 | blokéto platibu diametrs drikst bat
maksimali 2-3 m.

>2m

Lai brauk$ana uz bazes staciju bditu
netraucéta, blokétas platibas nedrikst
uzstadit vismaz 2 m radiusa ap bazes
staciju (1).
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leklajiet ierobezojoso lenti (1) no apmales
[1dz Skérslim un ar pareizu atstarpi
(izmantojiet IMOW® Ruler) ap skérsli (2)
un nostipriniet augsné, izmantojot
pietiekamu daudzumu fikséSanas
elementu (3). P&c tam izvietojiet
ierobezojoso lenti atpakal uz apmales.

Starp $kérsli un apmali ierobezojosa lente
jaizvieto paraléli, blakus viena otrai
viena savienota posma. Turklat ir svarigi,
ka tiek ievérots izvietoSanas virziens ap
blokéto platibu (= 12.8)
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12.10 Papildu platibas

Papildu platibas ir plaujamas platibas,
kuras plaujmasina — robots nevar
apstradat pilniba automatiski, jo tam
nav iesp&jams piebraukt. Tadéjadi var
norobezot vairakas atseviSkas plaujamas
platibas, izmantojot vienu vienigo
ierobezojoso lenti. plaujmasina — robots ir
japarvieto manuali no vienas plaujamas
platibas uz citu. Plausanas reize tiek
aktivizéta izvélné ,Sakums” (= 11.5).

Bazes staciju (1) uzstada plaujamaja
platiba (A, un to apstrada pilnigi
automatiski atbilstosi plausanas grafikam.
Blakus eso$as platibas (B] un
savienojuma posmos savieno (2) ar
plaujamo platibu (A). Visas platibas
ierobezojosa lente jaizvieto vienada
virziena — savienojuma posmos
ierobezojosa lente nedrikst krustoties.

e |zvélné ,Vél - iestatijumi —
uzstadisana” aktivizgjiet papildu
platibas. (= 11.13)

12.11 Celini

Ja japlauj vairakas plaujamas platibas
(pieméram, plaujamas platibas majas
priek8a un aiz majas), var ierikot celinu, lai
izveidotu savienojumu. Tadé&jadi visas
plaujamas platibas var apstradat
automatiski.
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Celinos zalajs tiek noplauts tikai
péc apbraukSanas gar ierobezojoso
lentu. Ja nepiecieSams, ieslédziet
automatisko malas plausanas
rezimu vai regulari plaujiet celinu
platibu manuali.

(=2 15.6), (= 11.13)

Ja plaujamaja platiba ir uzstadits
celing, izslédziet atgrieSanos majas
(koridoru) (= 11.13) vai uzstadiet
mekléSanas celinu. (= 12.12)

7S

Noradrtas stieples atstarpes un
celinu Sabloni ir saskanoti ar
ierobezojosas lentas izvietojumu
zalaja platiba. Loti dzili izvietotas
(pieméram, zem brugakmeniem)
ierobezojosas lentas izméri
atskirsies. Parbaudiet darbibu un
pielagojiet lentas izvietojumu péc
nepiecieSamibas.

PriekSnoteikumi

— Minimalais platums (telpa):
starp fiksétiem Skérsliem: 108 cm
starp parbraucamiem celiem: 27 cm.

o | Garakos celinos atbilstigi augsnes
1 | apstakliem jaievéro, ka ir
nepiecieSama nedaudz
paaugstinata telpa. Garaki celini
vienmeér jaieriko iesp&jami centréti
starp Skérsliem.

— Celins ir brivi parbraucams.

— Otras plaujamas platibas zona ir
definéts vismaz 1 sakuma punkts.
(= 11.14)
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Bazes stacija (1) tiek uzstadita plaujamaja
zona [Al. Plaujamo platibu [B] celing (2)
savieno ar plaujamo platibu (AJ.
Plaujmasina — robots var parbraukt
ierobezojoso lentu (3) visa tas garuma. Lai
apstradatu plaujamo platibu [B), jadefiné
sakuma punkti (4). (= 11.14)

Individualas plausanas reizes sakas
atbilstigi iestatijumam (sakSanas biezums)
sakuma punktos.

Celina sakuma un beigu dala

10 cm
‘ |‘HL .
| | L}
17 cm
27 cm

Celina sakuma un beigu dala, ka paradits
attéla, ierobezojosa lenta (1) ir jaieklaj
piltuvveida figiiras forma. Uzstadot to, tiek
novérsts, ka plaujmasina — robots
plausanas procesa laika nejausi
parvietojas pa celinu.

® | lzmériir liela méra atkarigi no
1 | apkartnes un pamatnes ipasibam.
Ja celiniem ir piltuvveida sakuma
vai beigu dala, vienmér parbaudiet,
vai plaujmasina — robots var to
izbraukt.

Pa labi un pa kreisi no ieejas celina
izvietojiet ierobezojoso lentu taisna
virziena apméram vienas ierices

platuma.
] 2_/2 ! ]

Konusveida formas iebrauktuves un
izbrauktuves uzstadisanai izmantojiet
komplekta ietvertos celinu $ablonus (2).
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Celina uzstadisana

108 cm
27 cm

‘27 cm
Eﬁum%

Stieples atstarpe celinos: 27 cm
Tapéc pastav $adas telpas prasibas:

— starp augstiem Skérsliem (1 cm —
piem., sienas):
108 cm;

— starp gajéju celiniem vai parbraucamu
platibu ar apvidus augstuma atskirtbu

zem +/- 1 cm augstuma:
27 cm.
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Celinos ierobezojosa lenta (1) tiek
izvietota paraléli un nostiprinata augsné,
izmantojot pietiekami daudz fikséSanas
elementu (2). Celina sakuma un beigu
dala jauzstada piltuvveida ieeja un izeja.

@ | Celinas garumam, ieskaitot
1 | iebrauktuvi un izbrauktuvi, jabat
vismaz 84 cm.

12.12 Aizkavétas atgrieSanas
meklésanas cilpas

Ja tiek aktivizéta aizkavéta atgrieSanas,

jabat uzstaditam meklésanas cilpam:

— kad aréja dokosanas stacija tiek
uzstadita

vai art

— ja plaujamaja platiba ir celini vai
sasauringjumi.

Darbibas princips:

kad plaujmasina — robots seko pa
ierobezojosas lentes iekSpusi, tad

atgrieSanas laika tas $kérso vienu no §Tim
meklésanas cilpam. Péc tam tas brauc Iidz

staciju.

MeklesSanas cilpas pie aréjas bazes
stacijas

IrI/1 1\;I
ey (oo

Pa labi un pa kreisi blakus aréjas bazes
stacijas piekluvei ir jauzstada divas
meklésanas cilpas (1) 90° gradu lenkT pret
ierobezojoso lenti.

Minimalais attalums lidz piekluvei: 2 m

Meklésanas cilpas pie celiniem

Pa labi un pa kreisi blakus celinu
iebrauktuvém ir jauzstada divas
mekléSanas cilpas (1) 90° gradu lenki pret
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ierobezojoso lenti, proti, vienmér taja
plaujamas platibas dala, kuru var sasniegt
tikai pa vienu celinu.

Minimalais attalums Iidz celina
iebrauktuvei: 2 m

Ja ir uzstadtti vairaki celini péc
kartas, tad meklésanas cilpas
jauzstada katrai attiecigajai
plaujamajai platibai.

[W7S

Meklésanas cilpas uzstadisana

r=-1
1}

"

L

L

o
o
-

we <

MekléSanas cilpas nedrikst uzstadit stdru
tuvuma.
Minimalais attalums 1dz stdriem: 2 m

‘ [m] -

1

2100 cm
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Uzstadiet meklésanas cilpas zalaja, ka
paradits attéla. lerobezojosai lentei (1) ar
diviem fikséSanas elementiem ir jabat
nostiprinatai augsné mala (AJ un to
nedrikst Skérsot.

Minimalais garums: 100 cm

Stieples izvietojums pie fikséSanas
elementa

e Meklésanas cilpas janostiprina augsné
ar pietiekamu skaitu fiksésanas
elementu.

12.13 Preciza malu plausana

o | Gar augstiem Skérsliem rodas Iidz
1 | 26 cm plata nenoplautas zales
josla. Ja nepiecieSams, ap
augstiem Skérsliem var ieklat
apmales.

Apmales minimalais platums

12.14 Slips reljefs ierobezojosas lentas
izvietojuma vieta

o | Noradijums:

1 | robustai uzstadi$anai ieteicams
izvietot ierobezojo3o lentu slipuma,
kas neparsniedz 10° (17%). Lenta
var tikt izvietota slipuma lidz

15° (27%), bet tas var batiski
palielinat lentas patérinu un
pielagosanu izvietojot. Turklat
slipumi noteikti jaatzimé darza
skicé.

Lai plaujmasina — robots plautu slipu zonu
plaujamaja platiba (Iidz 15° slipumam)
automatiski un bez traucéjumiem,
ierobezojosa lenta jauzstada nogazé ar
minimalo attdlumu idz reljefa malai.

No Gdens virsmam un vietam, no kuram
iesp&jama nokrisana, ka, piem., apmalém
vai izcilniem, jaievéro vismaz 100 cm
attalums.

Slipa platiba ar 5° - 15° slipumu

leklajiet ierobezojoso lenti 33 cm attaluma
no Skérsla. Lai pilniba noplautu zalaja
malu, apmalei jabat vismaz 26 cm platai.
Ja tiek ieklatas platakas apmales, zalaja
mala tiek apstradata vél precizak.

Ja plaujamaja platiba atrodas slipa platiba
ar slipumu 5° - 15°, ierobezojoso lentu var
ieklat aiz reljefa malas slipaja platiba, ka
paradits attéla. Netraucétai plaujmasinas
— robota darbibai janem véra minimalais
attalums (0,5 m) no reljefa malas Iidz
ierobezojosai lentai.
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Slipa platiba ar slipumu > 15°

Ja plaujamaja platiba atrodas slipa platiba
ar slipumu > 15°, kura jaizvieto
ierobezojosa lenta, ieteicams izvietot
ierobezojoso lentu (1) Iidzenaja platiba
virs slipuma malas, ka redzams attéla.
Reljefa mala un platiba ar kritumu netiek
plautas.

12.15 Uzstadiet stieples rezerves

Vienmérigos attalumos uzstaditas stieples
rezerves atvieglo veikt visus turpmak
nepiecieSamos pielagojumus, pieméram,
ap bazes staciju vai ierobezojosas lentas
izvietojuma.

Stieples rezerves jauzstada Tpasi
sarezgitu fragmentu tuvuma.
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Izkl3jiet ierobezojoso lentu (1), aptuveni

1 m garuma starp 2 fiksésanas
elementiem, ka redzams attéla. Stieples
rezervi tas vidus dala nofiksgjiet pie zemes
ar fiksésanas elementu.

12.16 Stieplu savienotaja izmantoSana

Lai pagarinatu ierobezojoSo lentu vai
pieslégtu valéjus stieples galus, drikst
izmantot tikai ka piederumus pieejamos un
ar gelu uzpilditos stieples savienotajus.
Tie novérs priekslaicigu nolietosanos
(piem., stieples galu koroziju) un garanté
optimalu savienojumu.

Stieples savienotaju poziciju atzimé&jiet
plaujamas platibas skicé. (= 12.2)

Valigus, neizolétus stieples galus (1)
ievietojiet ITdz galam stieples
savienotaja (2). Stieples savienotaju
saspiediet ar piemérotam knaiblém —
pievérsiet uzmanibu ta pareizai
nofiksésanai.

o

()

Nostiepuma atslodzei ierobezojoso lentu
nostipriniet augsné ar diviem fiksésanas
elementiem, ka paradits attéla.
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12.17 Sauri malu attalumi

Taisna posma (bet ne stiiros) pastav
iespéja lentes attalumu lldz augstam
Skérslim samazinat [idz 27 cm. Tadg&jadi
tiek noplauta lielaka platiba.

Apbraucot malas, (= 9.12), (= 11.13)
jaievéro pietiekams attalums (vismaz

5 cm) starp plaujmasinu — robotu un
Skérsliem. NepiecieSamibas gadijuma
palieliniet lentes attalumu Iidz Skérsliem.

e | Sauri malu attalumi noteikti
1 | jaatzimé darza skicé. (= 12.2)

Sauri malu attalumi ieksé&ja stari

e
ene el e
S e o s e e e e s o
R ) R
%%0080 “% 2— cm
Sl 18
5555
sl 1

=
R

&’&%?‘:
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oon

o
o

%
qote
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=
%go
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&) SOHOD: O
OIS

35’(9%5700
%;&()6 = — ‘m
27 em |

izvietojiet ierobezojoso lenti (1) iek$éja
strT, ka paradits attéla. Izmantojiet
iIMOW® Ruler (2).
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Sauri malu attalumi aréja stari:

27 cm

e — — |1 i
;QG§<9&OQOQ<9&O gp OQOOQP Cﬁaﬁg(}d]g
R e TR gl et o
O Qe e O O (¢
e
%i?&gé“’gg%&%@?&aﬁ%o > "ovi?&ﬁ%oo%%
032

27 cm
%
2
é‘é“

izvietojiet ierobezojoso lenti (1) argja star,
ka paradits attéla. Izmantojiet
iIMOW® Ruler (2).

13. Dokstacija

13.1 Bazes stacijas vadibas elementi

Sarkana gredzenveida gaismas diode (1)
informé par bazes stacijas statusu un
stieples signalu.

Taustina (2) funkcijas:

— ieslégt un izslégt bazes staciju;

— aktivizét atgrieSanos;
— aktivizét stieples IGzuma meklésanu.
LED nedeg:

— bazes stacija un stieples signals ir
izslégti.

LED deg nepartraukti:

— bazes stacija un stieples signals ir
ieslégti.

— Plaujmasina — robots neatrodas bazes
stacija.

LED mirgo l€ni (2 sekundes deg, 1su

bridi nedeg):

— plaujmasina — robots ir bazes stacija,
un akumulators nepiecieSamibas
gadijuma tiek ladéts;

— bazes stacija un stieples signals ir
ieslégti.

LED mirgo atri:

— ierobezojosas stieples partraukums —
stieple ir parlGzusi vai nav pareizi
pieslégta bazes stacijai. (= 16.7)

LED deg 3 sekundes ar 1 sekundes

pauzi:

— aktivizéta atgrieSanas.

LED mirgo 3 reizes Tsi, 3 reizes ilgi,

3 reizes isi ar apm. 5 sekunzu pauzi

(SOS signals):

— klida bazes stacija.

Bazes stacijas ieslégSana un |

izslegSana: O

automatiskaja rezima ieslégSana un

izslégSana notiek automatiski.

Ja plaujmasina — robots nav ievietots
bazes stacija, 1si nospiezot taustinu, tiek
aktivizéta bazes stacija. Stieples signals
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paliek aktivs 48 stundas, ja $aja laika
plaujmasina — robots netiek ievietots
bazes stacija.

Ja taustinu tur nospiestu 2 sekundes,
bazes stacija tiek izslégta.

AtgrieSanas aktivizéSana:
plausanas procesa laika 2 sekundes Q
Tsi nospiediet taustinu.

Plaujmasina — robots partrauc plausanu,
meklé ierobezojoso stiepli un atgriezas
bazes stacija, lai veiktu akumulatora
uzladi. Attiecigaja darbibas laika plausana
netiek turpinata.

e | AtgrieSanas ir aktiva, lidz

1 | plaujmasina — robots tiek ievietots
bazes stacija. VElreiz 2 reizes
nospiezot taustinu bazes stacija,
tiek partraukta atgrieSanas.

14. Noradijumi par plausanu

14.1 Visparéja informacija

Plaujmasina — robots ir paredzéta
automatiskai zalaju apstradei. Zale tiek
nepartraukti apstradata un tadéjadi
uzturéta Tsa. Rezultats ir skaists un biezs
zalajs.

Zalaja platibas, kas ieprieks nav noplautas
ar parasto zales plavéju, ir pienacigi
apstradatas tikai péc vairakam plausanas
reizém. Ja zale ir nedaudz garaka, kartigu
plavumu var panakt tikai péc vairakam
plausanas reizém.

Karsta un sausa klimata zalaju nedrikst
uzturét parak Tsu, citadi to izdedzina saule
un tas klGst neizskatigs.

Ar asu nazi plavums ir skaistaks neka ar
neasu, tapéc tas ir regulari jamaina.
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14.2 Smalcinasana

Plaujmasina — robots ir plavéjs ar
smalcinataju.

Smalcinasanas procesa, noplaujot zales
lapas ar plavéju, izmantojot smalcinataju,
tas tiek papildus sasmalcinatas. Péc tam
tas nonak atpakal veléna un paliek tur
sapdat.

Smalki sasmalcinata noplauta zale atdod
zalajam atpakal organiskas baribas vielas
un Iidz ar to kalpo ka dabigs méslojums.
Tiek ievérojami samazinata méslojuma
nepiecieSamiba.

14.3 Darbibas laiki

PlauSanas grafika ,Standarts”
plaujmasina — robots plauj visa darbibas
laika, ko partrauc tikai uzlades.

Plausanas grafika ,Dinamiski” darbibas
laikos plaujmasinai — robotam ir atlauts
jebkura laika atstat bazes staciju, lai plautu
zalaju. Tapéc Saja laika notiek plausana,
uzladeésana un atpata. Plaujmasina —
robots automatiski sadala nepiecieSamas
plauSanas un uzladésanas reizes
pieejamaja laika posma.

Uzstadisanas laika darbibas laiki tiek
automatiski sadaltti visai nedélai. Tiek
paredzétas laika rezerves, tadéjadi
optimala zalaja kopsana tiek nodrosinata
art tad, kad planoto plausanu nevar veikt
(piem., lietus dél).

Darbibas laikos nepiederosam
A personam aizliegts uzturéties
bistamajas zonas. Attiecigi
pielagojiet darbibas laikus.
levérojiet arT pasvaldibu
noteikumus par plaujmasinas —
robota lietosanu, ka art
noradijumus nodala ,Jisu
drosibai” (= 6.), un mainiet
darbibas laiku izvélné ,Plaus.
grafiks”. (= 11.7)
Tpasi ieteicams kompetentaja
iestadé parbaudtt, kura dienas un
nakts laika ierici drikst izmantot.

14.4 Plausanas ilgums

Plausanas ilgums norada, cik stundu
nedéla japlauj zalajs. To var pagarinat vai
salsinat nedélas iestatijumos (= 11.7).

Plausanas ilgums atbilst laikam, kad
plaujmasina — robots plauj zalaju. Laiks,
kad tiek uzladéts akumulators, netiek
uzskaitits ka plausanas ilgums.

Sakotnéjas uzstadisanas laika
plaujmasina — robots automatiski aprékina
plausanas ilgumu, pamatojoties uz
iestatitas plaujamas platibas lielumu. ST
atsauces vértiba ir paredzéta normalam
zalajam sausos apstaklos.

Veiktspé€ja atbilstigi platibai

Lai noplautu 100 m2, plaujmasinai —
robotam aptuveni nepiecieSamais laiks:

RMI 632, RMI 632 C: 70 mindtes
RMI 632 P,
RMI 632 PC: 65 minQtes
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14.5 Maju zona (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

Izmantojot ieblvéto GPS uztvéréju,
plaujmasina — robots atpazist savu
atrasanas vietu. Katra brauciena pa malu,
lai parbauditu pareizu stieples ieklajumu
(= 9.12) un apgitu sakuma punktus

(= 11.14), plaujmasina — robots saglaba
to punktu koordinatas, kas atrodas vistalak
uz rietumiem, austrumiem, dienvidiem un
ziemeliem.

ST platiba tiek noteikta ka maju zona, Seit
var izmantot plaujmasinu — robotu. Katra
nakamaja brauciena pa malu koordinatas
tiek atjauninatas.

Ja GPS aizsardziba ir aktivizéta, ierices
Tpasniekam tiek pazinots, kad ierice tiek
lietota arpus maju zonas. Turklat
plaujmasinas — robota displeja redzams
aicingjums ievadit PIN kodu.

15. lerices sagatavosSana

darbam

14.6 Manuala plausana

Nepalaidiet plausanas nazi gara zalé vai
tad, kad tam ir uzstadits zemakais
plausanas augstums!

Plaujmasinu — robotu drikst noslogot tikai
tik daudz, lai bitiski nesamazinatos
plausanas motora apgriezienu skaits.
Samazinoties apgriezienu skaitam vai
plaujmasinai — robotam parvietojoties
Ienak, iestatiet lielaku plausanas
augstumu.
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15.1 Sagatavosana

o | Sakotnégjai uzstadisanai ir
1 | pieejams uzstadisanas vednis.
(=2 9.)

o | Plaujmasina — robots jaladé un
1 | jadarbina, kad apkartéjas vides
temperatira ir +5 °C lidz +40 °C.

e Uzstadiet bazes staciju (= 9.8)

e |zvietojietierobezojoso lentu (= 9.9) un
pieslédziet to. (= 9.11)

e Nonemiet sveSkermenus
(piem., rotallietas, instrumentus) no
plaujamas platibas.

o Uzladgjiet akumulatoru (= 15.8)

e jestatiet laiku un datumu (= 11.10)

e Parbaudiet un pielagojiet, ja
nepiecieSams, plausanas grafiku — jo
Tpasi parliecinieties, vai darbibas laika
tiek aizsargatas tre$as personas no
piekluves bistamai zonai. (= 11.7)

@ | Loti garu zali pirms plaujmasinas —

1 | robota lietodanas noplauijiet ar
parasto zales plavéju (piem., péc
ilga partraukuma).

15.2 Vadibas konsoles nonemsana un
ievietoSana

NepiecieSamibas gadijuma nonemiet
vadibas konsoli no plaujmasinas — robota,
lai varétu veikt manualu plausanu vai,
piem., mainitu programmatdru.

Automatiska darbiba iriesp&jama tikai tad,
ja plaujmasina —robota ir ievietota vadibas
konsole.

Nonemt vadibas konsoli:

e darbibas laika pirms vadibas konsoles
iznemsanas nospiediet STOP-taustinu.

Aizmuguréja zona viegli paceliet vadibas
konsoli (1) un iznemiet to no plaujmasinas
— robota. Ta paliek savienota ar ierici ar
spiralveida vadu.
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Vadibas konsoles ievietosana

Spiralveida vadu (1) ievietojiet korpusa
nodalijuma. Viegli apgaziet vadibas
konsoli uz aizmuguri, ievirziet fiksacijas
tapas (2) korpusa padzilinajumos (3), péc
tam iespiediet vadibas konsoli uz prieksu
un laujiet tai nofikséties.

15.3 Programmeéto iestatijumu
pielagoSana

Pasreiz&jo programmésanu var skatit
plausanas grafika vai modeliem
RMI 632 C, RMI 632 PC — iMOW®
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lietotne. (= 10.)

Plausanas grafiks tiek aprékinats
uzstadisanas laika vai jauna plausanas
grafika izveides laika atbilstosi plaujamas
platibas lielumam.

Darbibas laikus un plausanas ilgumu
var individuali pielagot. Plausanas grafika
Standarta plaujmasina — robots plauj un
uzladéjas darbibas laikos, plausanas
grafika Dinamiski nepiecieSamas
plausanas reizes tiek automatiski
sadalttas iesp&jamajos darbibas laikos. Ja
nepiecieSams, darbibas laika notiek
vairakas plausanas un uzlades operacijas.
Péc vélésanas plaujamas platibas malu
var plaut automatiski periodiskos
intervalos. (= 11.13)

Viena diena ir iesp&jami tris dazadi
darbibas laiki. (= 11.7)

Ja plaujmasinai — robotam ir jabrauc uz
konkrétam plaujamam platitbam, ir
janosaka 1pasi sakuma punkti. (= 11.14)

@ | Atlasot plausanas grafiku

1 | Dinamiski, lai zalaja kop$ana batu
optimala, noteiktos apstaklos
(piem., labi laika apstakli vai daudz
laika) netiek izmantoti visi darbtbas
laiki.

Darbibas laiku maina (= 11.7)

— Papildu darbibas laiki citam plausanas
reizém.

— Laika periodu pielago$ana, piem., lai
izvairitos no plausanas no rita vai nakts
laika.

— Atsevisku darbibas laiku izlai$ana, jo
plaujama platiba, piem., tiek izmantota
svintbam.

Plausanas ilguma pagarinasana

(= 11.7)

— Pastav platibas, kas nav pietiekami
noplautas, piem., ja plaujamas platibas
formas ir loti sarezgitas.

— Intensiva zales aug3ana sezonas laika.
— Tpasi biezs zal3js.
Plausanas ilguma saisinasana (= 11.7)

— Samazinata zales aug3ana karstuma,
aukstuma vai sausuma dél.

Jauna plausana grafika izveidosana
(= 11.7)

— Mainits plaujamas platibas lielums.
Jauna uzstadisana (= 9.6)
— Jauna bazes stacijas atrasanas vieta.

— Ekspluatacijas uzsaksana jauna
plaujamaja platiba.

15.4 Plausana ar automatiku

e leslégt automatiku:
ja automatika ir ieslégta,
displeja blakus akumulatora
simbolam tiek paradits
automatikas simbols. (= 11.7)

A

e Sakt plausanu:
Plausanas grafika Standarta
plaujmasina — robots izbrauc katra
darbibas laika sakuma un plauj zalaju.
Plausanas grafika Dinamiski
plausanas reizes tiek automatiski
sadalttas pieejamajos darbibas laikos.
(= 11.7)
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e Pabeigt plausanu:
kad akumulators ir izladéjies,
plaujmasina — robots automatiski brauc
uz bazes staciju. (= 15.7)
Ar taustinu STOP vai izvélné
LJAtgriezties” plausanu jebkura bridivar
manuali partraukt. (= 5.1)
Bazes stacija aktivizéjot atgrieSanos,
arT nekavéjoties tiek partraukta
pasreizéja plausana. (= 13.1)
RMI 632 C, RMI 632 PC:
plausanu var partraukt arf lietotng,
nosuatot plaujmasinu — robotu uz bazes
staciju. (= 10.)

e | Plaujamas platibas, kuras

1 | plaujmasina — robots sasniedz pa
celinu, tiek apstradatas tikai tad, ja
$ajas platibas ir noteikti sakuma
punkti.

15.5 Plausana neatkarigi no darbibas
laikiem

e Nospiezot taustinu, aktiviz&jiet bazes
stacija esosu plaujmasinu — robotu.
Tadéjadi tiek ieslégta arT bazes stacija.

Plaujamas platibas ar bazes staciju

e Nekavéjoties sakt plausanu:
atveriet izvélni ,Sakums” (= 11.5) vai
nospiediet plauSanas taustinu.
Plausana sakas nekavéjoties un
turpinas lidz noraditajam laikam. Ja ir
tada iespéja, var izvéléties sakuma
punktu.

e RMI 632 C, RMI 632 PC
Saciet plausanu, izmantojot lietotni.
(= 10.)
Plausana sakas atlasttaja sakuma laika
un turpinas I1dz atlasttajam beigu
laikam. Ja ir tada iespé€ja, var izvéléties
sakuma punktu.
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e Plausanas pabeigSana manuali
Ar taustinu STOP vai izvélné
LAtgriezties” (= 11.6) plausanu var
jebkura brid1 partraukt. (= 5.1)
Bazes stacija aktiviz€jot atgrieSanos,
nekavéjoties tiek partraukta art
plausana. (= 13.1)
RMI 632 C, RMI 632 PC:
plausanu var partraukt arf lietotné,
nosatot plaujmasinu — robotu uz bazes
staciju. (= 10.)

@ | Ja nepiecieSams, plaujmasina —
1 | robots starplaika uzladé
akumulatoru, péc tam turpina
plausanu Iidz atlasitajam beigu
laikam.

Papildu platibas

e Parnesiet vai parvediet plaujmasinu —
robotu uz papildu platibu.

o Aktivizéjiet papildu platibu. (= 12.10)

o Nekavéjoties sakt plausanu:
atveriet izvélni ,Sakums” (= 11.5) vai
nospiediet plausanas taustinu.
Plausana sakas nekavéjoties un
turpinas I1dz noraditajam laikam.

e Pabeigt plausanu
Kad atlasttais beigu laiks tiek sasniegts,
plaujmasina — robots brauc Iidz
ierobezojosai lentai un apstajas. Lai
uzladétu akumulatoru, novietojiet ierici
bazes stacija un apstipriniet paradito
zinojumu. (= 24.)
Plausanu var manuali partraukt jebkura
brid1, nospiezot taustinu STOP.
(= 5.1)

o | Ja akumulators ir izladgjies pirms
1 | atlasita beigu laika, plausanas laiks
tiek attiecigi satsinats.

15.6 Manuala plausana

2
I

@ | Manualas plausanas laika trieciena
1 | devéjs un malu ierobezo$ana ir

neaktivi.

Akumulatora uzlade nepiecieSsamibas

gadijuma (= 15.8) I:
Nonemt vadibas konsoli (= 15.2)

Izvélné ,VEI” aktiviz&jiet apaksizvélni a
-Manuala plausana”. (= 11.8)

Virziet un vadiet plaujmasinu — -
robotu ar vadibas ierici. @ w

Virzibai uz priekSu ir pieejami

2 atrumi:

Iéni, viegli spiezot taustinus, un atri,
stingri spiezot taustinus.

Pirms plauSanas naza iesl€gSanas
parliecinieties, ka plausanas
mehanisms atrodas pietiekama
attaluma no kajam, un vienmér staviet
aiz plaujmasinas — robota. (= 4.2)

Lai ieslégtu plausanas nazi, ar
labo Tk3ki nospiediet un turiet @
nospiestu taustinu OK, péc tam +
ar kreiso 1k3ki nospiediet un turiet L=
plausanas taustinu, atlaidiet

taustinu OK. Plausanas nazis griezas
tik ilgi, kamér ir nospiests plausanas
taustins.

Manualas plausanas laika ar kreiso
1k3Kki turiet nospiestu plausanas
taustinu un ar labo roku izmantojiet
vadibas ierici.

Lai izslégtu plauSanas nazi, atlaidiet
plausanas taustinu.

P&c manualas plausanas uzladgjiet
akumulatoru. (= 15.8)
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15.7 Plaujmasinas - robota
pievienoSanas bazes stacijai
PievienoSanas bazes stacijai
automatikas rezima

Plaujmasina — robots automatiski brauc uz
bazes staciju, ja ir beidzies darbibas laiks
vai akumulators ir izladé&jies.

Piespiedu pievienoSana bazes stacijai

e NepiecieSamibas gadijuma ievietojiet
vadibas konsoli.(= 15.2)

e NepiecieSamibas gadijuma
ieslédziet bazes staciju (= 13.1) O

e Aktivizéjiet atgrieSanos. (= 11.6)
Plau$anas laika bazes stacija var Q
art aktivizét atgrieSanos.

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
izmantojot lietotni, nosdtiet plaujmasinu
— robotu uz bazes staciju. (= 10.)

e | Péc pievienosanas bazes stacijai
1 | aktiva darbibas laika netiek
turpinats plausanas process.

Manuala pievienoSanas bazes stacijai

e |zmantojot vadibas konsoli, aizvediet
plaujmasinu — robotu uz bazes staciju,
péc tam iznemiet vadibas konsoli
(= 15.2) un izvélné ,Vél ” aktiviz&jiet
apaksizvélni ,Manuala
plausana” (= 11.8).

vai
e Manuali iebidiet plaujmasinu — robotu
bazes stacija.
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Paceliet plaujmasinu — robotu aiz
transportésanas roktura (1) nedaudz uz
augsu un atbrivojiet piedzinas ritenus.
Atbalstot ierici uz priek$&jiem riteniem,
iebidiet to bazes stacija.

o NepiecieSamibas gadijuma ievietojiet
vadibas konsoli.(= 15.2)

15.8 Akumulatora uzlade

Uzladéjiet akumulatoru tikai bazes
A stacija.
Aizliegts akumulatoru iznemt un
uzladét ar aréju ladétaju.
Automatiska uzlade

Pé&c plausanas notiek automatiska
uzladésana plausanas reizes beigas, kad
plaujmasina — robots ir pieslégusies pie
bazes stacijas.

Manuala uzlades palaisana

e Pé&c izmantosanas papildu platibas
parnesiet plaujmasinu — robotu

plaujamaja platiba un veiciet dokoSanu.

(= 15.7)

e Pé&c plausanas reizes partrauksSanas
veiciet plaujmasinas — robota
dokosanu. (= 15.7)

e Ja nepiecieSams, partrauciet
plaujmasinas — robota gaidisanas
reZimu, nospiezot jebkuru taustinu.
Uzlade sakas automatiski.

Uzlades process

uzladeésdanas laika statusa =
radijuma lauka paradas teksts *Q
+Notiek akumulatora uzlade”.

Visas citas izvélnés displeja

informacijas zona paradas (E2
kontaktdakSas ikona akumulatora

ikonas vieta.

Uzlades ilgums var bat atskirigs, un tas
tiek automatiski pielagots nakamajam
uzdevumam.

@ | Jarodas uzlades problémas,
1 | displeja paradas zinojums. (= 24.)

Akumulators tiek uzladéts tikai tad,
ja ir sasniegts spriegums zem
noteikta [Tmena.

Uzlades stavoklis:

Statusa radijuma displeja var tiesi -
nolastt pasreizé&jo uzlades stavokli, f@
ja tiek izvéléts atbilstosais radijums.

(= 11.12)

Visas citas izvélnés akumulatora

ikona displeja informacijas zona tiek (m
izmantota, lai paraditu uzlades

stavokli. (= 11.3)
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Tadéjadi izplatitajs var veikt visus S

16.1 Apkopes grafiks @ apkopes darbus pareizi, nomainot T

Apkopju intervali ir atkarigi no darba dr05|lk()ats. lm?et?t' uz ,,NeV|ents val

stundam. Attiecigo plausanas stundu E?lflakc?dlljzp alitajam lzmantojamo

skaititaju var atvért izvélné Vel — ’

informacija”. (= 11.17)

Noraditie apkopes intervali ir stingri 16.2 lerices tirigana H

jaievéro. . S

Rupiga apieSanas pasarga ierici no

Apkopes darbi dienas ar aktivam bojajumiem un pagarina tas kalpo3anas )

stundam: laiku. o
zems, tiek attélots attiecigais akumulatora stacijas visparéjo stavokli. -
simbols. _ L . _ . @ | Pirms tiriSanas parliecinieties, ka w
$ada gadijuma ievietojiet plaujmasinu — e Parbaudiet displeju — parbaudiet 1 | griezampoga ir montéta pareizi, jo
robotu bazes stacija, lai to uzladétu. IF;"’.‘Ere'ZEJO laiku un nakamas plausanas pretéja gadijuma iericé var ieklat

iku.

tdens.
e Parbaudiet plaujamo platibu un
16. Apkope iznemiet sveskermenus u.c., ja
nepiecieSams.

Savainosanas risks!

e Parbaudiet, vai akumulators tiek

Pirms jebkadu apkopes- vai uzladats. (= 15.8)

tirisanas darbu veik3anas iericé B

rapigi izlasiet un ievérojiet visus Iknedélas apkope:

drosibas noteikumus, kas nc_>réthi e Tiriet ierici. (= 16.2)

(= 6.) nodala ,Jasu drosibai” ) ) L

(= 6.9), jo ipasi apakénodala e Parbaudiet nazi, naza stiprinajumu un
,Apkope un remonts”. ' plausanas mehanismu vizuali, vai nav

bojajumu (izliekumi, plaisas, IGzumi

Pirms jebkadu apkopes- u.c.) un nodilumu. (=> 16.3)
vai tirsanas darbu _ _
veik&anas aktivizajiet Ik p&c 200 stundam:

ierices blokésanu. o Nomainiet plausanas nazi. (= 16.4)
= 5.2
( ) lkgadéjais apkopes darbs:

Pirms veicat jebkadus

apkopes dartJ)us pie - H o STIHL iesakaikgad&ju parbaudi ziemas
bazes stacijas ‘ ménesos, kuru veic STIHL izplatitajs.
atvienojiet stravas vadu. Ipasi javeic akumulatora, elektroniskas

sistémas un programmatiras apkope.

Visu apkopes darbu laika

vall<éj_i¢t cimdus, J}D Tpasi Lai notiritu ierices aug$éjo dalu
str:j\dajot pie plausanas (parsegu, vadibas pulti), novietojiet ierici
naza. uz lidzenas, stingras un horizontalas

virsmas. Lai notiritu ierices apakséjo
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dalu (plausanas nazi, plausanas
mehanismu), pagaziet plaujmasinu —
robotu uz kreiso pusi un atbalstiet pret

sienu.

e Notiriet netirumus ar suku vai lupatinu.
Jo Tpasi notiriet plaujmasinas - robota
asmeni, uzlades kontaktus un bazes
staciju.

e Korpusa un plausanas mehanisma
pielipusas zales atliekas ieprieks
atbrivojiet ar koka ngju.

e Ja nepiecieSams, izmantojiet Tpasu
tirtaju (piem., STIHL specialo tirisanas
[Tdzekli).

e Regularos intervalos nonemiet
[[dznéméjdisku un iznemiet atlikuso

zali. (= 16.6)
o | Mitra laika lTdznéméjdisks jatira
1 | biezak. lestavéjusies netirumi starp
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[Tdznéméjdisku un plausanas
mehanisma korpusu rada berzi un
tadgjadi izraisa palielinatu energijas
patérinu.

16.3 Plausanas naza nodiluma robezas
parbaude

Savainojumu risks!

Nodilis plausanas nazis var nolzt
un nopietni savainot. Tapéc
jaievéro naza apkopes instrukcijas.
PlauSanas nazi atkariba no
lietoSanas vietas un lietosanas
ilguma nolietojas dazadas pakapés.
Ja ierice tiek izmantota uz
smilSainas grunts vai biezi sausos
apstaklos, plausanas nazis tiek
vairak noslogots un nolietojas atrak
neka vidéji.

Nomainiet (nevis uzasiniet)
plausanas nazi vismaz ik péc

200 darba stundam. (=> 16.5)

o Aktivizéjiet ierices blokésanu. (= 5.2)

e Sagaziet plaujmasinu — robotu uz
saniem un atbalstiet drosi pret stabilu
sienu. Ripigi notiriet plausanas
mehanismu un plausanas
nazi. (= 16.2)

Parbaudiet naza platumu (A un naza
biezumu (B) ar bidméra palidzibu.

> 25 mm

>1,3 mm

Nazis ir jamaina, ja viena vai vairakas
vietas sasniegtas mérijjumu vértibas vai
tas ir arpus pielaujama diapazona.

16.4 Plausanas naza iznemsana un
ievietoSana

PlauSanas naza ir paredzétais
kalposanas laiks ir 200 stundas.

e Aktivizéjiet ierices
blokéSanu (= 5.2) un
uzvelciet cimdus.

e Sagaziet plaujmasinu —
robotu uz saniem un atbalstiet drosi
pret stabilu sienu. Rp1gi notiriet
plausanas mehanismu un plausanas
nazi. (= 16.2)
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e Pé&c jauna plausanas naza
uzstadisanas apstipriniet naza
nomainu izvélné ,V&l — apkope”.
(= 11.16)

Nonemiet plausanas nazi:

16.5 Plausanas naza asinasana

. N . =
Nekad neasiniet plausanas nazi. -l
STIHL iesaka vienmér nomainit neasu
plausanas nazi ar jaunu. a
o | Tikai jauns plausanas nazis ir
1 | pietiekami precizi lidzsvarots un -
garanté ierices pareizu darbibu, ka W

art zemu trok3nu lfmeni.

ar vienu roku iespiediet un turiet "
ab_as cilnes (1) uz piedzinas @ 16.6 Piedzinas plaksnes iznemsana un
plaksnes. Ar otru roku

T R ) uzstadisana
noskravéjiet stipringjuma Plauganas nazi (1) novietojiet uz

uzgr_iezni Q). l\!pnemiet plausanas nazi piedzinas plaksnes (2), ka noradits attéla. e | Laitiritu p!aliléangs mehanismu,
kopa ar stiprinajuma uzgriezni. levérojiet fiksacijas tapu (3) pareizo 1 | piedzinas plaksni var izjaukt.
levietojiet plausanas nazi: stavokli uz plausanas naza.

e Aktiviz€jiet ierices
blokéSanu (= 5.2) un
uzvelciet cimdus.

Savainojumu risks!

Pirms naza uzstadisanas
parbaudiet, vai tas nav bojats.
Nazis ir jaAnomaina, ja taja manami
robi vai plaisas vai ar tas ir nodilis.
(= 16.3)

Piedzinas plaksne un
stiprinajuma uzgrieznis art ir
janomaina, ja tie ir bojati (piem.,
salauzti, nolietoti). Jo Tpasi
stiprinajuma uzgrieznim ir
janofikséjas precizi piedzinas
plaksné.

e Sagaziet plaujmasinu —
robotu uz saniem un atbalstiet drosi
pret stabilu sienu. Rlpigi notiriet
plausanas mehanismu un plausanas
nazi. (= 16.2)

Nonemiet piedzinas plaksni:

e demontégjiet plausanas nazi. (= 16.4)

e Pirms uzstadisanas notiriet nazi, ] ] . . ~
piedzinas plaksni un stiprindjuma Pievelciet stiprinajuma uzgriezni (1) lidz
uzgriezni. galam. PievilkSanas laika ir dzirdami

vairaki klikski. Parbaudiet, vai plausanas
nazis ir nofikségjies, to viegli sakratot.
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levietojiet nonéméju (1) piedzinas plaksné,
ka noradits attéla, un pagrieziet to Iidz
galam pretéji pulkstenraditaja kustibas
virzienam.

Atbalstiet ar vienu roku ierici. Pavelkot aiz
nonéméja (1), novelciet piedzinas plaksni

(.
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Uzstadiet piedzinas plaksni:

Rap1gi notiriet naza asi (1) un turétaju uz
piedzinas plaksnes (2). Bidiet piedzinas
plaksni I1dz galam uz naza varpstas.

e Uzstadiet plausanas nazi. (= 16.4)

16.7 Stieples lGzuma meklésSana

o | Stieples lizuma gadijuma bazes
1 | stacija atri mirgo sarkana LED.
(= 13.1) Plaujmasinas — robota
displeja tiek paradits attiecigais
zinojums.

Ja stieples IGzums netiek atrasts,
ka aprakstits, sazinieties ar
izplatitaju.
Stieples mekléSanu var veikt neatkarigi no
ta, vai vadibas konsole ir iznemta vai
ievietota. Lai veiktu detalizétu meklésanu,
vadibas konsolei ir jabat ievietotai.

e Pirms stieples IGzuma mekléSanas
1 reizi janospiez taustins bazes stacija
(LED turpina atri mirgot).

o Nonemiet bazes stacijas parsegu un
atveriet paneli. (= 9.2)

ED Atveriet kreiso fiksacijas sviru (1).
No fiksacijas bloka iznemiet stieples
galus (2) un aizveriet fiksacijas sviru.

e Aizveriet paneli un uzlieciet bazes
stacijas parsegu. (= 9.2)

Turpmak tiek aprakstita stieples
mekléSana pulkstenraditaju kustibas
virziena, kas nozimé, ka parvietosanas pa
perimetru notiek pulkstenraditaju kustibas
virziena, sakot no bazes stacijas. Ja
nepiecieSams, meklésanu var veikt art
preté&ji pulkstenraditaju kustibas
virzienam, bet tad labais stieples gals ir
jaiznem no fiksacijas bloka.

e Ja nepiecieSams, iznemiet vadibas
konsoli. (= 15.2)

e |zvéIné ,VE&l — apkope” atlasiet ierakstu
~Meklét stieples [Gz.” un nospiediet
taustinu OK. (= 11.16)

0478 1319754 D - LV



Meklésana ar nonemtu vadibas konsoli

Sakot no bazes stacijas, sekojiet
plaujmasinai — robotam (1) gar plaujamas
platibas malu pulkstenraditaju kustibas
virziena. Parvietojiet ierici ar vadibas ierici
un raugieties, lai ierobezojosa lente (2)
atrastos zem stieples sensora. Stieples
sensori ir uzstaditi kreisaja un labaja pusé
plaujmasinas — robota priek$&ja zona un ir
aizsargati.

Stieples IGzuma mekléSanas laika displeja
tiek radits signala stiprums; kad vértiba ir
visaugstaka, stieples sensori ir optimali
pozicionéti virs ierobezojosas lentas.

Kamér lentas sensori sanem
pareizu lentas signalu, displeja
tiek radits simbols Stieples
signals OK.

))))

Stieples IGzuma posma signala
stiprums samazinas, un displeja
tiek paradits simbols Testét
stieples signalu.

i)
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e Lizuma vieta ar stieples savienotaja
palidzibu izveidojiet apvadu,
(= 12.16)ja nepiecieSams, stieples
IGzuma vieta izvietojiet jaunu
ierobezojoso lenti.

e levietojiet atpakal kreiso stieples galu.
(= 9.11)

e Ja stieples lizums tiek pienacigi
atrisinats, deg sarkana LED. (= 13.1)

Detalizeéta meklésSana ar ievietotu
vadibas konsoli

Paceliet plaujmasinu — robotu aiz
transportésanas roktura (1) nedaudz uz
augsu un atbrivojiet piedzinas ritenus.
Atbalstot ierici uz priekS&jiem riteniem,
virziet to gar ierobezojoSo lenti (2).
Talak aprakstitas darbibas attiecas uz
mekl€Sanu ar nonemtu vadibas konsoli.

16.8 Glabasana un dikstave ziema

Ja plaujmasina — robots atrodas dikstave
( piem., ziemas partraukuma, Tslaiciga
glabasana), nemiet véra talak sniegtos
noradijumus.

o Akumulatora uzlade (= 15.8)

e Parslédziet plaujmasinu — robotu
ziemas glabasanas rezima (= 11.16)

e Atvienojiet baroSanas bloka
kontaktdakSu no elektrotikla

e Ripigi notiriet plaujmasinas — robota
visas aréjas dalas un bazes staciju

O.K.

Apsedziet bazes staciju ar piemérotu
spaini, nostipriniet to.

e Glabajiet plaujmasinu — robotu,
novietotu stavus uz riteniem sausa,
slégta telpa bez putekliem.
Parliecinieties, ka ierice nav pieejama
bé&rniem.

e Plaujmasinu — robotu uzglabajiet tikai
drosa darba stavoklr.

e Raugiet, lai visas skrives batu stingri
pievilktas, nomainiet ierices
nesalasamas bridindjuma norades un
norades par apdraud&jumiem un
parbaudiet visu ierici, vai ta nav nodilusi
vai bojata. Nomainiet nodilusas vai
bojatas detalas.

e Pirms glabasanas janovérs jebkadi
ierices defekti.
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Nekad nenovietojiet vai neglabajiet
priekSmetus uz plaujmasinas —
robota.

7S

Temperatlra glabasanas telpa
nekad nedrikst bat zemaka par
5°C.
Plaujmasinas — robota ekspluatacijas
atsakSana péc ilgstosas dikstaves

@ | lespéjams, péc ilgstosas dikstaves
1 | jaregulé datums un laiks. Atsakot
ekspluataciju, tiek radits atbilstigs
atlases logs. Ja atlases logi netiek
paradtti automatiski, parbaudiet un
nepiecieSamibas gadijuma labojiet
datuma un laika vértibas izvélné
Jestatljumi”. (= 11.10)

e Sagatavojiet plaujamo platibu:
nonemiet sveskermenus un |oti garu
zali ar parasto zales plavéju noplaujiet
Tsu.

e Atbrivojiet bazes staciju un pievienojiet
barosanas bloku elektrotiklam.

e Akumulatora uzlade (= 15.8)

e Savienojiet plaujmasinu — robotu un
bazes staciju. (= 9.10)

e Nonemt no malas $kérslus un
sveskermenus.
Saciet braukt pa malu un parbaudiet,
vai pa celiniem un Sauras vietas ir
iesp&jams braukt. (= 11.13)

e Parbaudiet plausanas grafiku un
mainiet to, ja nepiecieSams. (= 11.7)

e Automatikas ieslégsana (= 11.7)

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
NepiecieSamibas gadijuma aktiviz&jiet
energorezimu,Standarta” (= 11.10) un
ieslédziet GPS aizsardzibu. (= 11.15)
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16.9 Bazes stacijas demontaza

Plaujmasinas — robota ilgstosas
dikstaves gadijuma (piem., ziemas
partraukuma) bazes staciju var demontét.

e Sagatavojiet plaujmasinu — robotu
ilgsto3ai dikstavei (= 16.8)

e Atvienojiet baroSanas bloka
kontaktdakSu no elektrotikla

o Nonemiet bazes stacijas parsegu un
atveriet paneli (= 9.2)

D Atveriet labo fiksacijas sviru (1).

B3 Labo stieples galu (2) iznemiet no
fiksacijas bloka.

Fiksacijas sviru (1) atkal aizveriet.
Atveriet kreiso fiksacijas sviru (3).
@) Kreiso stieples galu (4) iznemiet no
fiksacijas bloka.

Fiksacijas sviru (3) atkal aizveriet.

e Aizveriet paneli (= 9.2)

e No bazes stacijas atvienojiet atseviski
labo un kreiso stieples galu

e Uzlieciet bazes stacijas parsegu
(= 9.2)

Iznemiet tapas (1), nonemiet bazes
staciju (2) un pieslégto barosanas bloku
no zalaja, rlp1gi notiriet tos (ar mitru
dranu) un novietojiet uzglabasanai.

e Uzglabajiet plaujmasinu — robotu kopa
ar bazes staciju un barosanas bloku
sausa, slégta un no putekliem briva
telpa normala stavokl. levietojiet
plaujmasinu — robotu bazes stacija.
Parliecinieties, ka ierice nav pieejama
bérniem.

e Aizsargajiet ierobezojosas lentas
brivos galus no apkartéjas vides
ietekmes — piem., aplimégjiet ar
piemérotu izolacijas lenti.

e Atkartojot montazu, uzstadiet bazes
staciju ka pirmaja reizé; pievérsiet
uzmanitbu tam, lai pareizi tiek
pievienots kreisais un labais stieples
gals. (= 9.1)

17. Parastas rezerves dalas

Plausanas nazis:
6309 702 0102
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18. Piederumi

— STIHL komplekts S zalaju platibam
lidz 500 m?

— STIHL komplekts L zalaju plattbham
2000 m? — 4000 m?

— Fiksésanas elementi STIHL AFN 075

— lerobezojosa lenta STIHL ARB 501:
garums: 500 m
diametrs: 3,4 mm

— Stieples savienotajs STIHL ADV 010

— Modulis mazam platibam
STIHL AKM 100

lericei var iegadaties arf citus
papildpiederumus.

Plasaku informaciju Jas varat sanemt pie
STIHL specializéta izplatitaja, interneta
(www.stihl.com) vai STIHL kataloga.

e | DroSibas apsvérumu dé| ierices
1 | ekspluatacijas laika drikst izmantot
tikai STIHL sertificétus
papildpiederumus.

19. Nodiluma samazinasana

un bojajumu noveérsana

Svarigi noradijumi par apkopi un
kopsSanu, produktu grupa

Ar akumulatoru darbinama plaujmasina
— robots (STIHL RMI)

STIHL neuznemas nekadu atbildibu par
mantas un miesas bojajumiem, kas
radusies, neievérojot lietoSanas pamaciba
minétos noradijumus, jo Tpasi tos, kas
attiecas uz drosSibu, lietoSanu un apkopi,
vai gadijumos, kad ir izmantotas
neapstiprinatas pierices vai rezerves
dalas.
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Lai novérstu STIHL ierices bojajumus vai
parmérigu nodilumu, IGdzu, noteikti nemiet
véra talak minétos noradijumus.

1. Dilstosas dalas

Dazas STIHL ierices sastavdalas dabigi
nodilst arT tad, ja ierici izmanto
paredzétajam mérkim, un atkariba no
lietoSanas veida un ilguma tas ir savlaicigi
janomaina.

Tadas dalas ir art:
— plausanas nazis;

— akumulators;

riepas.

2. LietoSanas pamaciba minéto
noteikumu ievéro$ana

STIHL ierice jalieto, jaapkopj un jauzglaba
rapigi, ka tas aprakstits saja lietosanas
pamaciba. Lietotdjs ir atbildigs par visiem
bojajumiem, kuri radusies drosibas,
lietoSanas un apkopes noradijumu
neievérosanas dé|.

Tas Tpasi attiecas uz:

— nepareizu akumulatora lietoSanu
(uzlade, glabasana);

— nepareizu elektrisko pieslégumu
(spriegums);

— aruznémumu STIHL nesaskanotam
izstradajuma izmainam;

— tadu instrumentu vai piederumu
izmantosanu, kuru lietoSana iericei nav
atlauta, nav piemérota vai kuru kvalitate
ir slikta;

— izstradajuma lietoSanu neatbilstosi
noteikumiem;

— izstradajuma izmanto$anu sporta vai
sacensibu pasakumos;

— zaudé&jumiem, kas radusies, turpinot
izmantot izstradajumu ar bojatam
detalam.

3. Apkopes darbi

Visinodala ,Apkope” minétie darbi ir javeic
regulari.

Ja Sos apkopes darbus lietotajs nevar
veikt pats, tie jauztic specializétam
izplatitajam.

STIHL iesaka apkopes un remonta darbu
veik§anu uzticét tikai STIHL
specializétajam izplatitajam.

STIHL specializétie izplatitaji tiek regulari
apmactti, un to riciba tiek nodota tehniska
informacija.

Jairnokavéts o darbu veikSanas termins,
var rasties bojajumi, par kuriem ir atbildigs
lietotajs.

Tie ir $adi:
— ierices bojajumi, kas saistiti ar
nepietiekamu vai nepareizu tirisanu;

— korozijas un citi izrietoSie bojajumi
nepareizas uzglabasanas dél;

— ierices bojajumi, izmantojot zemas
kvalitates rezerves dalas;

— bojajumi, kas radusies, jo netika veikta
savlaicigi vai tika nepietiekami veikta
apkope, vai bojajumi, ko izraisijusi
apkopes vai remonta darbi, kas netika
veikti kvalificétu izplatitaju darbnicas.

20. Vides aizsardziba

lepakojums, ierice un piederumi ir
izgatavoti no parstradajamiem materialiem
un ir atbilstoSi janodod utilizacijai.
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Materialu atkritumu $kiroSana un videi
nekaitiga utilizacija veicina izejvielu
atkartotu izmantoSanu. Tapéc parasta
lietoSanas perioda beigas ierice janogada
otrreiz&jo izejvielu savaksanas punkta.
Noteikumiem neatbilstosa utilizacija var
radit kaitéjumu veselibai un piesarnojumu
apkartéja vidé. Utilizacijas laika ievérojiet
informaciju sadala ,Utilizacija”. (= 6.11)
Vienmér atbrivojieties no
atkritumiem, pieméram,
akumulatora, tam paredzéta
veida. Nemiet véra vietéjas
prasibas.

Iznemiet vadibas konsoli (1) un nolieciet
Litija jonu akumulatorus aizmuguré.

%: <9 neizmetiet kopa ar sadzives

atkritumiem, bet nododiet tos
Li-lon izplatitajam vai problematisku
materialu savakSanas punkta.

Atskravéjiet un iznemiet skrives (1) uz ¥

20.1 Akumulatora iznemsana vaka (2). Izvelciet vaku (2) uz augsu.

e Aktivizéjiet ierices blokéSanu. (= 5.2)

Pagrieziet pogu (1) uz augsu.

Atskravéjiet un nonemiet skrives (1).
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Nonemiet akumulatoru (1).
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21. Transportesana

Savainosanas risks!

Pirms transportésanas rapigi
izlasiet un ievérojiet visus drosibas
noradijumus (= 6.) nodala ,Jasu
drosibai” (= 6.5), jo Tpasi
apaksnodalu ,lerices
transportésana” — vienmér
aktivizéjiet ierices blokésanu.

(= 5.2)

21.1 lerices pacel$ana vai neSana

21.2 lerices nostiprinasana

Nesiet un celiet zalesplavéju, turot aiz
transportésanas roktura (1). Vienmér
ievérojiet, lai plausanas nazis atrastos
pietiekama attaluma no kermena, jo Tpasi
no rokam un kajam.
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Nostipriniet zales plavéju uz transporta
platformas. Nostipriniet ierici ar
piemérotiem stiprinajuma Iidzekliem
(siksnas, virves), ka paradits attéla.

Ar [1dzi parvietotas ierices detalas
(piem., bazes staciju, sikas detalas)
nostipriniet, lai novérstu to slidésanu.

22. Atbilstibas deklaracija

22.1 ES atbilstibas deklaracija
plaujmasinai — robotam, elektriskam,
darbinamam ar akumulatoru (RMI)
ar bazes staciju (ADO)

Razotajs:
STIHL Tirol GmbH
Hans Peter Stihl-StraRe 5

6336 Langkampfen
Austrija

ANDREAS STIHL AG & Co. KG ar pilnu
atbildibu deklaré, ka

lerices veids: zales plavéjs,
automatisks un
darbinams ar

akumulatoru

Razotaja zimols: STIHL

Tips: RMI 632.1
RMI 632.1 P
RMI 632.1 C
RMI 632.1 PC

Sérijas numurs: 6309

lerices veids: Bazes stacija

Razotaja zZimols: STIHL

Tips: ADO 601.1

Sérijas numurs: 6309

atbilst 2006/42/EC, 2011/65/EU,
2006/66/EC, 2014/53/EU direktivu
attiecigajam prasibam, izstradats un
izgatavots atbilstosi talak minéto standartu
redakcijam, kas bija spéka razosanas
datuma:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

papildus RMI 632.1 C, RMI 632.1 PC:
ETSI EN 301 489-1V2.2.3

ETSI EN 301 489-52 V2.1.1

ETSI EN 300 440-2 V2.1.1

ETSI EN 301 511 v9.0.2

ETSI EN 303 447 V1.2.1

Pazinojosa iestade TUV Rheinland LGA
Products GmbH, Nr. 0197, ir parbaudijusi
atbilstibu saskana ar Direktivas IlI
pielikuma B moduli 2014/53/EU un
izsniegusi $adu ES tipa parbaudes
sertifikatu:

RT 60146449 0001
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Tehniskas dokumentacijas glabasana:
Andreas STIHL AG & Co. KG
Produkta atlauja

RazoSanas gads un modela numurs
(sérijas numurs) ir noradrti uz ierices.

Waiblingen, 02.11.2020
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

ko parstav

) Hoffmion

Dr. Jurgen Hoffmann, Izstradajumu datu,
noteikumu un atlauju nodalas vaditajs

23. Tehniskie parametri

RMI 632.1, RMI 632.1 P,

RMI 632.1 C, RMI 632.1 PC:
Sérijas identifikacijas

numurs 6309

Plausanas sistéma Plavéjs ar
smalcinataju

Plausanas

mehanisms Naza turétajs

Plausanas platums 28 cm

Plausanas

mehanisma

apgriezienu skaits 3150 apgr./min.

Akumulatora tips Litija jonu
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RMI 632.1, RMI 632.1 P,
RMI 632.1 C, RMI 632.1 PC:

Akumulatora
spriegums Upc 28,8V
Plausanas augstums 20 - 60 mm
Izolacijas klase 1
Izolacijas veids IPX4
Saskana ar EN 50636-2-107:
TrokSnu spiediena
limenis Ly
Nobide Kpa

51 dB(A)
3 dB(A)

Saskana ar 2000/14/EG / S.1. 2001/1701:

Izméritais trokSnu

jaudas limenis Lyya 59 dB(A)
Nobide Kyya 3 dB(A)
Lwa + Kwa 62 dB(A)
Garums 73 cm
Platums 54 cm
Augstums 27 cm
RMI 632.1:

Svars 14 kg
RMI 632.1 C, RMI 632.1 P,

RMI 632.1 PC:

Svars 15 kg

RMI 632.1, RMI 632.1 C:

Jauda 120 W

Barosanas bloks HLG-120H
29A

Akumulatora

nosaukums AAIl 160

Akumulatora

kapacitate 4,9 Ah

Akumulatora svars 1,3 kg

RMI 632.1 P, RMI 632.1 PC:
Jauda 185 W

RMI 632.1 P, RMI 632.1 PC:

Barosanas bloks HLG-185H
4.4 A

Akumulatora

nosaukums AAI 250

Akumulatora

kapacitate 7,3 Ah

Akumulatora svars 1,6 kg

Mobilie sakari:

Atbalstitas frekvencu E-GSM-900:

joslas DCS-1800

Izstarota maksimala raidiSanas jauda

E-GSM-900: 880 - 915 MHz:
33,0 dBm
DCS-1800: 1710 -
1785 MHz:
30,0 dBm

Bazes stacija ADO 601.1:

Spriegums Upc 42V
Izolacijas klase Il

Izolacijas veids IPX4
Svars 3 kg

lerobeZojosa lenta un meklésSanas cilpa
Frekvencu

diapazons: 1,0 kHz - 90 kHz
Maksimalais lauka

stiprums: <72 pA/m
BarosSanas bloks:

Spriegums Uac 100 - 240 V
Frekvence 50/60 Hz
Spriegums Upc 42V

Izolacijas klase I

Izolacijas veids IP67
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STIHL akumulatoru transportésana

STIHL akumulatori atbilst ANO
rokasgramata ST/SG/AC.10/11/Rev.5
Il dala, 38.3. apakSsadala minétajiem
nosacijumiem.

Lietotajs var veikt STIHL akumulatora
transportéSanu ar autotransportu bez
jebkadam turpmakam prasibam attieciba
uz ierices uzstadisanas vietu.

Izmantojot gaisa vai jlras transportu,
jaievéro attiecigo valstu prieksraksti.

Papildus informaciju par transportésanas
noradém skatiet vietné
http://www.stihl.com/safety-data-sheets.

REACH

Ar REACH apzimé Regulu par kimikaliju
registrésanu, vértésanu, licencé3anu un
ierobezosanu. Informaciju par ,REACH”
regulas (EK) Nr. 1907/2006 nosacijumiem
skatiet www.stihl.com/reach.

Zinojumi informé par aktivo kladu,
darbibas trauc&jumiem un |I|
ieteikumiem. Tie tiek paraditi
dialoglodzina, un tos var atvért, nospiezot
taustinu OK izvéIné ,Vél - informacija -
zinojumi”. (= 11.17)

leteikumi un aktivie zinojumi paradas art
statusa radijuma. (= 11.2)

Zinojuma informacija var atvért zinojuma
kodu, paradisanas laiku, paradisanas
prioritati un biezumu.
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— leteikumiem ir prioritate ,Zema” m
vai ,Inform.”, tie paradas statusa
radijuma parmainus ar tekstu ,,iMOW®
gatavs darbam”.

Plaujmasinu — robotu var turpinat lietot,
un automatiskais rezims turpinas
darboties.

— Traucé&jumiem ir ,Vidégja”
prioritate, un lietotajam ir jarikojas,
lai tos novérstu.
Plaujmasinu — robotu var turpinat lietot
tikai péc trauc&juma novérsanas.

— LAugstas” prioritates kladu
gadijuma displejs rada tekstu
»Sazinaties ar izplatitaju”.

Plaujmasinu — robotu var turpinat lietot
tikai péc tam, kad STIHL izplatitajs ir
noveérsis traucéjumu.

@ | Ja zinojums paliek aktivs,
1 | neskatoties uz ierosinatajiem
risinajumiem, sazinieties ar STIHL
izplatitaju.

Kladas, kuras var novérst tikai
STIHL izplatitajs, talak netiek
uzskaititas. Ja $ada kldda notiek,
izplatitdjam tiek nosdtits 4 ciparu
klGdas kods un klGdas teksts.

RMI 632 C, RMI 632 PC:
Lietotné tiek paraditi art zinojumi,
kas ietekmé normalu ierices
darbtbu. (= 10.)

o

Pé&c zinojuma nosutisanas
plaujmasina — robots pariet
gaidisanas rezZima un atslédz
mobilo sakaru tikla datu parraidi, lai
taupttu akumulatora energiju.

Zinojums
0001 — Dati aktualizéti
Lai atbloké&tu, nospiediet OK

lesp&jamais célonis

— Tika veikta ierices programmatdras
atjauninasana

— Sprieguma zaudéjums

— Programmatdras vai aparatiras k|ada

Risinajums

— Nospiezot taustinu OK, plaujmasina —
robots darbojas ar noklus€juma
iestatljumiem — parbaudiet un
pielagojiet iestatijumus (datums, laiks,
plausanas grafiks).

Zinojums
0100 — Akumulators izladgjies
Parak zems akumulatora spriegums

lesp&jamais célonis

— Akumulatora spriegums ir parak zems
Risinajums

— Lai uzladétu akumulatoru, novietojiet

plaujmasinu — robotu bazes stacija
(= 15.8)

Zinojums
0180 — Parak zema
temperatdra galvenaja platé

lesp&jamais célonis

— Plaujmasinas — robota iekSpusé ir
parak zema temperatira

Risinajums

— Uzsildiet plaujmasinu — robotu
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Zinojums
0181 — Parak augsta
temperatdra galvenaja platé

lespéjamais célonis

— Parak augsta temperatira
plaujmasinas — robota iekSpusé

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam atdzist

Zinojums
0183 — Uzlades vadibas platé augsta
temperatlra

lespéjamais célonis

— Parak augsta temperatiira
plaujmasinas — robota iekSpusé

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam atdzist

Zinojums
0185 — Brauk$anas vadibas platé augsta
temperatlra

lesp&jamais célonis

— Parak augsta temperatiira
plaujmasinas — robota iekSpusé

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam atdzist

Zinojums
0187 — Augsta temperattra
Akumulators

lespéjamais célonis

— Parak augsta akumulatora temperatira
Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam atdzist

Zinojums
0302 — K|uda piedz. motora
Parak augsta temperatdira

lespéjamais célonis

— Kreisaja piedzinas motora ir parak
augsta temperatira

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam atdzist

Zinojums
0305 — Klada piedz. motora
lespridis kreisais ritenis

lespéjamais célonis

— Parslodze kreisaja piedzinas ritent

Risinajums

— Notiriet plaujmasinu — robotu (= 16.2)

— Likvidgjiet nelildzenumus (caurumi,
ieplakas) plaujamaja platiba

Zinojums

0186 — Zema temperatira

Akumulators

lespéjamais célonis

— Parak zema akumulatora temperattra
Risinajums

— Uzsildiet plaujmasinu — robotu
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Zinojums
0402 — K|ada piedz. motora
Parak augsta temperatdira

lespéjamais célonis

— Labas puses piedzinas motora
temperatiira parak augsta

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam atdzist

Zinojums
0405 — Kltda piedz. motora
lespradis labais ritenis

lesp&jamais célonis
— Parslodze kreisas puses piedzinas
ritenT

-
Risinajums -
— Notiriet plaujmasinu — robotu (= 16.2)
— Likvidgjiet nelildzenumus (caurumi, a
ieplakas) plaujamaja platiba
Zinojums E

0502 — Klada plaus. motora
Parak augsta temperatdra

lespéjamais célonis

— Plausanas motora parak augsta
temperatira

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam atdzist

Zinojums:
0505 — Plausanas motora klida
PlauSanas motora parslodze

lesp&jamais célonis:

— Piesarnojums starp diska plaksni un
plavéja korpusu

— Plausanas motoru nevar ieslégt

— Plausanas motora parslodze

Risinajums:

— Trriet plausanas nazi un plausanas
mehanismu (= 16.2)
Tiriet diska plaksni (= 16.6)

— Uzstadiet lielaku plausanas augstumu
(= 9.5)

— Likvidgjiet nelidzenumus (caurumi,
ieplakas) plaujamaja platiba
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Zinojums
0701 — Akumulatora temperatiira
Arpus temperatiras diapazona

lespéjamais célonis

— Temperatdra akumulatora ir parak
zema vai parak augsta

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam sasilt
vai atdzist — atziméjiet akumulatora
pielaujamo temperatiras diapazonu
(= 6.4)

Zinojums
0703 — Akumulators izladé&jies
Parak zems akumulatora spriegums

lespéjamais célonis

— Akumulatora spriegums ir parak zems
Risinajums

— Lai uzladétu akumulatoru, novietojiet

plaujmasinu — robotu bazes stacija
(= 15.8)

Zinojums
0704 — Akumulators izladé&jies
Parak zems akumulatora spriegums

lespéjamais célonis

— Akumulatora spriegums ir parak zems
Risinajums

— Lai uzladétu akumulatoru, novietojiet

plaujmasinu — robotu bazes stacija
(= 15.8)
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Zinojums
1000 — Apgasanas
Parsniegts atlautais slipums

lespéjamais célonis

— Slipuma sensors ir atklajis apgasanos

Risinajums

— Uzstadiet plaujmasinu — robotu uz
riteniem, parbaudiet bojajumus un
apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums
1010 — IMOW® pacelts
Lai atblokétu, nospiediet OK

lespéjamais célonis

— Plaujmasina — robots tika pacelta aiz
parsega

Risinajums

— Parbaudiet parsega mobilitati un
apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums:

1030 — Parsega kltda

Parbaudiet parsegu

Pé&c tam nospiediet OK

lespéjamais célonis:

— hav atpazits parsegs

Risinajums:

— parbaudiet parsegu (mobilitate,
fiksacija) un apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums:
1100 — Vadibas konsole
Brauciena nonemta vadibas konsole

lespé&jamais célonis:

— automatiskas darbibas laika nonemta
vadibas konsole

Risinajums:

— apstipriniet zinojumu ar OK taustinu —
péc vadibas konsoles ievietosanas
automatiska darbiba tiks turpinata

Zinojums:

1120 — Blokéts parsegs
Parbaudrtt parsegu,
nospiest OK

lespéjamais célonis

— Atpazita pastaviga sadursme

— Novérsiet nelildzenumus zem bazes
stacijas pamatplaksnes un tas
priekSpusé.

Risinajums

— atbrivojiet plaujmasinu — robotu,
nonemiet, ja nepiecieSams, Skérsli vai
mainiet ierobezojosas lentas
izvietojumu — péc tam apstipriniet
zinojumu ar OK

— Parbaudiet parsega mobilitati un
apstipriniet zinojumu ar OK

— Novérsiet nelidzenumus un apstipriniet
zinojumu ar taustinu OK (= 9.1)

Zinojums:

1125 — Nonemt $kérsli

Parbaudiet stieples izvietojumu
lesp&jamais célonis:

— Nepareizi izvietota ierobezojosa lente
Risinajums:

— Parbaudiet ierobezojosas lentes

izvietojumu, parbaudiet attalumus,
izmantojot IMOW® Ruler. (= 12.5)
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Zinojums

1130 — lespridis
Atbrivojiet IMOW®
Pé&c tam nospiediet OK

lespéjamais célonis

— Plaujmasina — robots ir iestrégusi

— Piedzinas riteni izgriezas cauri

Risinajums

— Atbrivojiet plaujmasinu — robotu,
nonemiet nelidzenumus plaujamaja
platiba un mainiet ierobezojosas lentes
izvietojumu — péc tam apstipriniet
zinojumu ar OK

— Notiriet piedzinas ritenus, ja
nepiecieSams, nepielaujiet darbibu, ja
[Tst lietus, — péc tam apstipriniet
zinojumu ar OK (= 11.11)

Zinojums
1135 — Arpusé
Uzstadiet IMOW® plaujamaja platiba

lespéjamais célonis

— Plaujmasina — robots ir arpus
plaujamas platibas

Risinajums

— Novietojiet plaujmasinu — robotu
plaujamaja platiba

Zinojums:
1140 — Parak stavs
Parbaudiet stieples ieklajumu

lesp&€jamais célonis:

— slipuma sensors ir konstatéjis nogazes
slipumu vairak par 22°

Risinajums:

— mainiet ierobezojosas lentas kursu,
zalaja platiba ar slipumu vairak par 22°
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Zinojums
1160 — Aktivizéts rokturis
Lai atbrivotu, nospiest OK

lespéjamais célonis

— Plaujmasina — robots tika pacelta aiz
transportésanas roktura

Risinajums

— Apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums
1170 — Nav signala
leslédziet bazes staciju

lespéjamais célonis

— Bazes stacija ir izslégta

— Ekspluatacijas laika vairs netiek
uztverts stieples signals

— Plaujmasina — robots ir arpus
plaujamas platibas

— Bazes stacija vai elektroniskie
komponenti ir samaintti

Risinajums

— leslédziet bazes staciju un dodiet
komandu plausanai

— Parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi

— Parbaudiet bazes stacijas gaismas
diodi — darbibas laika nepartraukti
jadeg sarkanajai gaismas diodei
(= 13.1)

— Novietojiet plaujmasinu — robotu
plaujamaja platiba

— Plaujmasinas — robota un bazes
stacijas savienoSana part (= 11.15)

Zinojums:

1180 — IMOW® uz bazes staciju
Automatiska dokosana

nav iesp&jama

lespéjamais célonis:
— Bazes stacija nav atrasta

— Celina sakuma vai beigu dala tika
ierikota nepareizi

Risinajums:

— Parbaudiet bazes stacijas gaismas
diodi, ja nepiecieSams, ieslédziet bazes
staciju (= 13.1)

— Parbaudiet dokosanu (= 15.7)

— Parbaudiet celina piltuves veida 'j
iebrauktuvi un izbrauktuvi (= 12.11)
o]
Zinojums «
1190 — Bazes stac ir aiznemta
Visas bazes stacijas ir aiznemtas E

lespéjamais célonis

— Bazes staciju aiznem otra plaujmasina
— robots

Risinajums

— Veiciet plaujmasinas — robota
doko$anu, kad no jauna ir pieejama
bazes stacija

Zinojums:
1200 — Plausanas motora klada
5 x nevaréja iedarbinat plausanas motoru

lesp&jamais célonis:

— Piesarnojums starp diska plaksni un
plavéja korpusu

— Plausanas motoru nevar ieslégt

— Plausanas motora parslodze

Risinajums:

— Tiriet plausanas nazi un plausanas
mehanismu (= 16.2)
Tiriet diska plaksni (= 16.6)

— Uzstadiet lielaku plausanas augstumu
(= 9.5)

— Likvid&jiet nelidzenumus (caurumi,
ieplakas) plaujamaja platiba
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Zinojums
1210 — Klada piedz. motora
lespridis ritenis

lespéjamais célonis

— Parslodze uz vienu piedzinas riteni

Risinajums

— Notiriet plaujmasinu — robotu (= 16.2)

— Likvid&jiet nelidzenumus (caurumi,
ieplakas) plaujamaja platiba

Zinojums:
1220 — Konstatéts lietus
Plausana partraukta

lespé&jamais célonis:

— plausana tika atcelta vai nav sakusies
lietus dél

Risinajums:

— nav nepiecieS8amas nekadas darbibas,
vajadzibas gadijuma pielagojiet lietus
sensoru (= 11.11)

Zinojums
1230 — Dokosanas klada
iIMOW® uz bazes staciju

lespéjamais célonis

— Bazes stacija tika atrasta, automatiska
dokosana nav iesp&jama

Risinajums

— Parbaudiet dokosanu; ja nepiecieSams,
novietojiet plaujmasinu — robotu bazes
stacija manuali (= 15.7)

— Parbaudiet ierobezojo3o lenti;
parliecinaties, vai process bazes
stacijas zona notiek pareizi (= 9.9)
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Zinojums

2000 - Signala probléma

iIMOW® uz bazes staciju

lespéjamais célonis

— Kladains stieples signals, jaregulé

Risinajums

— Novietojiet plaujmasinu — robotu bazes
stacija, péc tam nospiediet OK

Zinojums:

2020 — ieteikums

Ikgadéja apkope pie izplatitaja

lespéjamais célonis:

— tiek ieteikts veikt ierices apkopi

Risinajums:

— uzticiet STIHL izplatitajam veikt
ikgadéjo apkopi

Zinojums:

2030 — akumulators

Sasniegts pielaujamais darbmizs

lespéjamais célonis:

— nepiecieSama akumulatora nomaina

Risinajums:

— uzticiet STIHL izplatitdjam nomainit
akumulatoru

Zinojums
2031 — Uzlades kltda
Parbaudiet uzlades kontaktu savienojumu

lespéjamais célonis

— Ladésanos nevar ieslégt

Risinajums

— Parbaudiet uzlades kontaktus pie
bazes stacijas un plaujmasinas —
robota un, ja nepieciesams, notiriet,
péc tam apstipriniet zinojumu ar OK.

Zinojums
2032 — Akumulatora temperatira
Arpus temperatiras diapazona

lesp&jamais célonis

— Temperatira akumulatora uzlades
laika ir parak zema vai parak augsta

Risinajums

— Lauijiet plaujmasinai — robotam sasilt
vai atdzist — atziméjiet akumulatora
pielaujamo temperatiras diapazonu

Zinojums
2040 — Akumulatora temperatlra
Arpus temperatiras diapazona

lespéjamais célonis

— Temperatiira akumulatora, sakot
plausanas rezimu, ir parak zema vai
parak augsta

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam sasilt
vai atdzist — atziméjiet akumulatora
pielaujamo temperattras diapazonu
(= 6.4)

Zinojums:
2050 — Maintt plaus. grafiku
Pagariniet darba laiku

lesp&jamais célonis:

— darbibas laiki tika samazinati/izdzésti,
vai plausanas laiks tika pagarinats —
uzglabatie darbibas laiki nav
pietiekami, lai veiktu nepiecieSamas
plausanas operacijas

Risinajums:

— paildziniet darbibas laikus (= 11.7) vai
samaziniet plausanas ilgumu (= 11.7)
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Zinojums
2060 — Plausana ir pabeigta
Lai atblokétu, nospiediet OK

lespéjamais célonis

— Sekmigi pabeigta papildu platibas
plausana

Risinajums

— Parvietojiet plaujmasinu — robotu
plaujamaja platiba un novietojiet to
bazes stacija, lai uzladétu akumulatoru
(= 15.7)

Zinojums:
2070 — GPS signals
Nav signala pie malas

lesp&€jamais célonis:

— visa plaujamas platibas mala atrodas
arpus signala uztversanas zonas

Risinajums:

— atkartoti veiciet malas apbraukSanu
(= 11.13)

— lai sanemtu precizaku diagnostiku,
sazinieties ar STIHL izplatitaju

Zinojums:
2071 — GPS signals
Nav signala 1. sakuma punkta

lesp&jamais célonis:

— 1. sakuma punkts atrodas radio signala
aizénojuma

Risinajums:

— 1. sakuma punkta pozicijas maina
(= 11.14)
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Zinojums:
2072 — GPS signals
Nav signala 2. sakuma punkta

lespé&jamais célonis:

— 2. sakuma punkts atrodas radio signala
aizénojuma

Risinajums:

— 2. sakuma punkta pozicijas maina
(= 11.14)

Zinojums:
2073 — GPS signals
Nav signala 3. sakuma punkta

lespé&jamais célonis:

— 3. sakuma punkts atrodas radio signala
aizénojuma

Risinajums:

— 3. sakuma punkta pozicijas maina
(= 11.14)

2
I

Zinojums:
2076 — GPS signals
VEélama zona netika atrasta

lesp&jamais célonis:
— malas apbrauk$anas laika vélama zona
netika atrasta

-
Risinajums: -
— iestatiet vélamo zonu. Pievérsiet
uzmanibu, lai vélama zona un 2
ierobezojosa lenta parklatos (= 10.) @
.. |
Zinojums: w

2077 — Vélama zona
Vélama zona ir arpus maju zonas

lesp&jamais célonis:

— vélama zona ir arpus saglabatas maju
zonas

Risinajums:

— vélamas zonas iestatisana (= 10.)

Zinojums:
2074 — GPS signals
Nav signala 4. sakuma punkta

lespéjamais célonis:

— 4. sakuma punkts atrodas radio signala
aizénojuma

Risinajums:

— 4. sakuma punkta pozicijas maina
(= 11.14)

Zinojums:

2075 — GPS signals

Nav signala vélamaja zona

lespéjamais célonis:

— vélama zona atrodas radio signala
aizénojuma

Risinajums:

— vélamas zonas iestatisana (= 10.)

Zinojums:
2090 — bezvadu modulis
Sazinaties ar izplatitaju

lesp&jamais célonis:

— traucéta komunikacija ar bezvadu
moduli

Risinajums:

— nav vajadziga nekada riciba; ja
nepiecieSsams, aparatprogrammatdra
tiks atjaunota automatiski

— japrobléma netiek novérsta, sazinieties
ar STIHL izplatitaju
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Zinojums:
2095 — bezvadu modulis
Sazinaties ar izplatitaju

lespé&jamais célonis:

— traucéta komunikacija ar GRP antenu

Risinajums:

— nav vajadziga nekada riciba; ja
nepiecieSams, aparatprogrammatdra
tiks atjaunota automatiski

— japrobléma netiek novérsta, sazinieties
ar STIHL izplatitaju

Zinojums

2100 — GPS aizsardz.
Maju zona atstata
ierice blokéta

lespéjamais célonis

— Plaujmasina — robots ir iznemta no
maju zonas

Risinajums

— Nogadajiet plaujmasinu — robotu
atpakal maju zona un ievadiet PIN kodu
(= 5.10)

Zinojums

2110 — GPS aizsardz.

Jauna atrasanas vieta

Atkal javeic uzstadis.

lespéjamais célonis

— Plaujmasina — robots tika parvietota uz
citu plaujamo platibu. Otras bazes

stacijas stieples signals ir jau saglabats.

Risinajums
— Jauna uzstadisana (= 11.13)
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Zinojums

2400 — IMOW® veiksmigi atiestatits uz

rapnicas iestatijumiem

lespéjamais célonis

— Plaujmasina — robots tika atiestatits uz
ripnicas iestatljumiem

Risinajums

— Apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums:

4000 — Stravas apgades k|uda
Akumulatora parspriegums vai
zemspriegums

lespé&jamais célonis:

— Akumulatora parspriegums vai
zemspriegums

Risinajums:

— Nav vajadziga nekada riciba; ja
nepiecieSsams, aparatprogrammatira
tiks atjaunota automatiski.

— Ja probléma netiek novérsta,
sazinieties ar STIHL izplatitaju.

Zinojums
4001 — Temperatdras klida
Arpus temperatiras diapazona

lespéjamais célonis

— Akumulatora vai ierices iekSpusé ir
parak zema vai parak augsta
temperatira

Risinajums

— Laujiet plaujmasinai — robotam sasilt
vai atdzist — atziméjiet akumulatora
pielaujamo temperatdras diapazonu
(= 6.4)

Zinojums:
4002 — Apgasanas
Skatiet zinojumu 1000

Zinojums:

4003 — Pacelts parsegs

Parbaudiet parsegu

Pé&c tam nospiediet OK

lesp&jamais célonis:

— parsegs tika pacelts.

Risinajums:

— parbaudiet parsegu un apstipriniet
zinojumu ar OK.

Zinojums:

4004 — Parsniegta piedzinas
bremzé&sanas laika robezvértiba
Lai atblokétu, nospiediet OK

lesp&jamais célonis:

— Kldda programmas seciba

— Nepareizs stieples izvietojums

— Skérsi ierobezojosas lentes zona

Risinajums:

— Apstipriniet zinojumu ar OK

— Izmantojot IMOW® Ruler, jo Tpasi
stlros parbaudiet stieples izvietojumu
(= 12.5)

— Nonemiet skérs|us

Zinojums:

4005 — Parsniegta naza bremzésanas
laika robezvértiba

Lai atblokétu, nospiediet OK

lesp&jamais célonis:

— Kldda programmas seciba

— Automatiskas plausanas laika
partraukts stieples signals (piem.,
stravas padeves partraukums)

Risinajums:

— Apstipriniet zinojumu ar OK

— Parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi — darbibas laika nepartraukti
jadeg sarkanajai gaismas diodei; péc
tam nospiediet taustinu OK (= 13.1)
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Zinojums
4006 — Uzlades process partraukts
Lai atblokétu, nospiediet OK

lespéjamais célonis

— Kldda programmas seciba

— Stravas padeves partraukums uzlades
laika

— Plaujmasina — robots ir izripojusi no
bazes stacijas

Risinajums

— Apstipriniet zinojumu ar OK

— Parbaudiet stravas padevi bazes
stacijai — ja plaujmasina — robots ir
bazes stacija, Iéni mirgo sarkanais LED
indikators (= 13.1)

— Parbaudiet, vai bazes stacija ir pareizi
novietota (= 9.1)

Zinojums:
4008 — Vadibas bloka kontakta trauc&jums
Lai atblokétu, nospiediet OK

lesp&jamais célonis:

— Vadibas konsole nav pareizi ievietota
Risinajums:

— lelieciet vadibas konsoli

— Apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums:
4009 — Parsega sensora traucéjums
Lai atblokétu, nospiediet OK

lesp&€jamais célonis:

— Parbidits parsegs

Risinajums:

— Parbaudiet parsega poziciju

— Parbaudiet parsega mobilitati un
vajadzibas gadijuma iztiriet parsega
vadotni

— Apstipriniet zinojumu ar OK
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Zinojums:
4016 — Taustina STOP sensora novirze
Lai atblokétu, nospiediet OK

lespé&jamais célonis:

— Kldda programmas seciba
Risinajums:

— Apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums:
4027 — Nospiests STOP taustins
Lai atbloké&tu, nospiest OK

lespéjamais célonis:
— STOP taustins tika nospiests

Risinajums:
— apstipriniet zinojumu ar OK

25. Darbibas

traucejummekliesana

LietoSanas atbalsts un palidziba

LietoSanas atbalstu un palidzibu var sniegt
STIHL specializétais izplatitajs.

Kontaktinformaciju un citu informaciju
skatiet Seit: https://support.stihl.com/ oder
https://www.stihl.com/.

% Ja nepiecieSams, vérsieties pie
specializéta izplatitaja; uznémums
STIHL iesaka izmantot STIHL
specializéto izplatitaju.

Traucéjums:

plaujmasina — robots darbojas nepareiza
laika.

lespéjamais célonis

— laiks un datums ir iestatiti nepareizi;
— darbibas laiki ir iestatiti nepareizi;

— ierici ir ekspluatéjusas nepiederosas
personas.

Risinajums

— iestatiet laiku un datumu (= 11.10)

— iestatiet darbibas laikus; (= 11.7)

— iestatiet droSibas pakapi ,Vid&ja” vai
JAugsta”. (= 11.15)

Traucéjums
Plaujmasina —robots nedarbojas darbibas
laika

lesp&jamais célonis

— Notiek akumulatora uzlade

— Automatika izslégta

— lzslégts darbibas laiks

— Konstatéts lietus

— Jair aktivizéts plausanas grafiks
~Dinamiski”: iknedélas plausanas
ilgums ir sasniegts, un Sonedé| nav
nepiecieSama papildu plausana

— Ir aktivs zinojums

— Vadibas konsole nav pareizi ievietota

— Bazes stacija nav pieslégta pie
elektrotikla

— Temperatdra arpus pielaujama
diapazona

— Stravas padeves partraukums

Risinajums

— Laujiet akumulatoram uzladéties
(= 15.8)

— Automatikas ieslégSana (= 11.7)

— lespéjojiet darbibas laiku (= 11.7)

— Lietus devéja iestati$ana (= 11.11)

— Nav nepiecieSama turpmaka riciba,
plausanas grafika ,Dinamiski”
plausanas reizes tiek sadalitas
automatiski nedélas laika — ja
nepiecieSams, plausanas reizi
aktivizéjiet izvélné ,Sakums” (= 11.5)

— Noveérsiet redzamo trauc&jumu un
apstipriniet zinojumu ar taustinu OK
(= 24))

— lelieciet vadibas konsoli (= 15.2)
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— Parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi (= 9.3)

— Laujiet plaujmas&inai — robotam sasilt
vai atdzist; plaujmasinas — robota
izmantosanas standarta temperatiras
diapazons: no +5 °C [idz +40 °C. Vairak
informacijas varat sanemt no
izplatitaja %

— Parbaudiet stravas padevi. Ja
plaujmasina — robots péc periodiskas
parbaudes vélreiz atklgj stieples
signalu, ta turpina partraukto plausanu.
Tapéc var paiet vairakas mindtes, I1dz
plausana péc stravas padeves
partraukuma automatiski atsakas.
Intervali starp atseviskam periodiskam
parbaudém ir garaki, ja stravas
padeves partraukums ir garaks.

Traucéjums
Plaujmasina — robots neplauj péc izvélnes
~Sakums” izsaukSanas.

lesp&jamais célonis

— Nepietiekams akumulatora uzlades
[imenis

Konstatéts lietus

Vadibas konsole nav pareizi ievietota
— Ir aktivs zinojums

Bazes stacija tika aktivizéta atgrieSanas

Risinajums

— Akumulatora uzlade (=> 15.8)

— Lietus devéja iestatisana (= 11.11)

— lelieciet vadibas konsoli (= 15.2)

— Novérsiet redzamo trauc&jumu un
apstipriniet zinojumu ar taustinu OK
(= 24)

— Pé&c savienosanas ar bazes staciju
izslédziet atgrieSanos vai atkartoti
izsauciet izvélni ,Sakums”.
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Traucéjums:
plaujmasina — robots nedarbojas, un
displejs ir tukss

lespéjamais célonis

— lierice ir gaidisanas rezZima

— bojats akumulators

Risinajums

— nospiediet jebkuru taustinu, lai
plaujmasinu — robotu ,uzmodinatu” —
tiek paradits statusa radijums (= 11.2)

— nomainiet akumulatoru (%)

Traucéjums:
plaujmasina — robots ir skala un vibré

lespéjamais célonis

— plausanas nazis ir bojats

— plausanas mehanisms ir stipri
piesarnots

Risinajums

— mainiet plauSanas nazi — nonemiet
Skérslus zalaja (= 16.4), (%)

— notiriet plausanas mehanismu (= 16.2)

Traucéjums:
slikts sasmalcinasanas vai plausanas
rezultats.

lespéjamais célonis

— zales augstums ir parsniedz plausanas
augstumu;

— zalajs ir loti slapjs;

— plausanas nazis ir neass vai ir nodilis;

— nepietiekams darbibas laiks, plausanas
ilgums parak Tss;

— nepareizi iestatits plaujamas platibas
izmérs.

— plaujama platiba ar |oti augstu zali;

— gari lietus posmi.

Risinajums

— iestatiet plausanas augstumu (= 9.5)

— Lietus sensora iestatisana (= 11.11)
Parslégt darbibas laikus (= 11.7)

— nomainiet plausanas nazi; (= 16.4) (¥X)

— paildziniet darbibas laikus (= 11.7)
vai palieliniet plausanas ilgumu
(= 11.7)

— izveidojiet jaunu plausanas grafiku
(= 11.7)

— lai iegQtu kartigu rezultatu, atbilstigi
plaujamajai platibai plaujmasinai —
robotam var bit nepiecieSsamas pat
2 nedélas;

— laujiet plaut lietus laika (= 11.11)
Paildzinat darbibas laiku (= 11.7)

Traucéjums:

displejs sveSvaloda
lesp&jamais célonis:

— valoda tika mainita
Risinajums:

— iestatiet valodu (= 11.10)

Traucéjums:
plausanas platiba rodas briinas (zemes)
vietas

lesp&jamais célonis:

— plausanas laiks ir parak ilgs attieciba uz
plaujamo platibu

— ierobezojosa lenta ir novietota parak
maza radiusa

— nepareizi iestatits plaujamas platibas
izmérs

Risinajums:

— samaziniet plausanas laiku (= 11.7)

— izlabojiet ierobezojosas lentas
perimetru (= 12.)

— izveidojiet jaunu plausanas grafiku
(= 11.7)
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Traucéjums:
plausanas reizes ir ievérojami isakas neka
parasti

lespé&jamais célonis:

— zale ir loti gara vai parak slapja

— ierice (plausanas mehanisms,
piedzinas riteni) ir loti piesarnota

— akumulators ir nolietots

Risinajums:

— iestatiet plausanas augstumu (= 9.5)
iestatiet lietus sensoru (= 11.11)
parceliet darbibas laikus (= 11.7)

— tiriet ierici (= 16.2)

— nomainiet akumulatoru — ievérojiet
ieteikumu displeja (%), (= 24.)

Traucéjums
Plaujmasina — robots ir bazes stacija, un
akumulators netiek |adéts.

lespéjamais célonis

— Akumulatora ladésana nav
nepiecieSsama

— Bazes stacija nav pieslégta pie
elektrotikla

— Kladaina dokoSana

— Uzlades kontaktu korozija

— Barosanas bloks ir bojats

Risinajums

Nav nepiecieSama nekada riciba —

akumulatora uzlade notiek automatiski,

ja spriegums ir zemaks par noteiktu

[Tmeni

— Parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi (= 9.8)

— Novietojiet plaujmasinu — robotu
plaujamaja platiba un nosdatiet to
atpakal uz bazes staciju, (= 11.6)
turklat parbaudiet, vai notiek pareiza
dokosana; ja nepiecieSams, labojiet
bazes stacijas poziciju (= 9.1)

— nomainiet uzlades kontaktus. (%)
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Atvienojiet barosanas bloku no stravas
avota un sazinieties ar STIHL
specializéto izplatitaju ()

Traucéjums
nedarbojas dokosana

lespéjamais célonis

Ri

nelidzenumi bazes stacijas ieejas zona
nelidzenumi bazes stacijas ieejas zona
bazes stacijas pamatplaksne ir saliekta
netiri piedzinas riteni vai netira
pamatplaksne

nepareizi novietota ierobezojosa lenta
bazes stacijas zona

nav nogriezti ierobezojosas lentas gali

sinajums

nonemiet nelidzenumus ieejas zona
(= 9.1)

novérsiet nelildzenumus pamatplaksnei
vai zem tas. (= 9.1)

Izlidziniet pamatplaksni horizontali un
taisni (= 9.1)

notiriet piedzinas ritenus un bazes
stacijas pamatplaksni (= 16.2)
novietojiet no jauna ierobezojoso
lentu — parliecinaties, vai ta ir pareizi
izvietota bazes stacijas zona (= 9.9)
nogrieziet ierobezojoso lentu, ka
aprakstits, un novietojiet bez lentas
rezerves — atlikusos galus nerullét
(= 9.11)

Traucéjums:

plaujmasina — robots parvietojas garam
bazes stacijai vai ar ievietojas sagriezta
veida

lespéjamais célonis

apkartéjas vides iedarbiba ietekmé
stieples signalu

nepareizi novietota ierobezojosa lenta
bazes stacijas platiba

Risinajums

savienojiet part plaujmasinu — robotu
un bazes staciju atkartoti —
parliecinieties, vai plaujmasina —
robots, savienojot pari, ievietojas tiesi
bazes stacija (= 11.15)

novietojiet no jauna ierobezojoso
lentu — parliecinaties, vai ta ir pareizi
izvietota bazes stacijas zona (= 9.9)
parbaudiet ierobezojosas lentas galu
pareizu pievienojumu bazes stacijai
(= 9.11)

Traucéjums:
plaujmasina — robots ir parbraukusi pari
ierobezojosai lentei.

lesp&jamais célonis

lerobezojosa lente nav pareiziizvietota,
nesakrit attalumi

Plaujama platiba ir parak slipa
Plaujmasinu — robotu ietekmé
traucéjumu lauki

Risinajums

Parbaudiet ierobezojosas lentes
izvietojumu (= 11.13), parbaudiet
attdlumus, izmantojot IMOW® Ruler
(= 12.5)

Parbaudiet ierobezojosas lentes
izvietojumu, slédziet zonas ar parak
lielu nogazes slipumu (= 11.13)
Sazinieties ar STIHL izplatitaju (%)

Traucéjums:
plaujmasina — robots biezi iesprist

lespéjamais célonis

plausanas augstums ir parak zems
piesarnoti piedzinas riteni
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— ieplakas un 3kérsli plaujamaja platiba

Risinajums

— palieliniet plausanas augstumu (=> 9.5)

— ftiriet piedzinas ritenus (= 16.2)

— aizpildiet caurumus plaujamaja platiba,
norobezojiet platibas ap Skérsliem,
pieméram, atklatas saknes, nonemiet
Skérslus (= 12.)

Traucéjums
Plaujmasinai — robotam saduroties ar
Skérsli, nav aktivizéts trieciena sensors

lespéjamais célonis

— Zems Skérslis (zemaks par 10 cm)

— Skérslis nav ciesi saistits ar zemi —
piem., kritusi augli vai tenisa bumbina

Risinajums

— Nonemiet $kérsli vai norobeZojiet ar
blokéto platibu (= 12.9)

— Nonemiet Skérsli

Traucéjums:
BraukSanas josla plaujamas platibas mala

lesp&jamais célonis:

— Parak bieza malas plausana

— Parak ilgs plausanas ilgums

— Tiek izmantoti sakuma punkti

— Kalposanas laika beigas |oti biezi tiek
uzladéts akumulators

— Aizkavéta atgrieSanas majas (koridors)
nav ieslégta

Risinajums:

— lzslédziet malas plausanu vai
samaziniet to [1dz vienai reizei nedéla
(= 11.13)

— Saisiniet plausanas ilgumu

— Saciet visas plausanas reizes
atbilstosajas plausanas platibas pie
bazes stacijas (= 11.14)

— Nomainiet akumulatoru — ievérojiet
ieteikumu displeja (), (= 24.)
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— leslédziet aizkavéto braukSanu uz
bazes staciju (koridoru) (= 11.13)

Traucéjums:
Nenoplauta zale plaujamas platibas mala

lespé&jamais célonis:

— Malu plausana ir izslégta

— Nepareizi izvietota ierobezojosa lente

— Zale ir arpus plausanas naza
sasniedzamibas zonas

Risinajums:

— Vienu vai divas reizes nedéla plaujiet
malu (= 11.13)

— Parbaudiet ierobezojosas lentes
izvietojumu (= 11.13), parbaudiet
attalumus, izmantojot IMOW® Ruler
(= 12.5)

— Nenoplautas platibas regulari
apstradajiet ar piemérotu zales trimmeri

Traucéjums
Nav stieples signala

lespéjamais célonis

— Bazes stacija ir izslégta — nedeg
neviena gaismas diode

— Bazes stacija nav pieslégta
elektrotiklam — nedeg neviena gaismas
diode

— lerobezojo3a lenta nav savienota ar
bazes staciju — mirgo sarkana gaismas
diode (= 13.1)

— lerobezojosa lenta ir partraukta — mirgo
sarkana gaismas diode (= 13.1)

— Plaujmasina — robots un bazes stacija
nav saparotas

— Defekts elektronika — gaismas diodei
mirgo SOS signals (= 13.1)

Risinajums

— leslédziet bazes staciju (= 13.1)

— Parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi (= 9.8)

— Pievienojiet ierobezojoso lentu bazes
stacijai (= 9.11)

— Meklgjiet stieples lGzumu (= 16.7), péc
tam labojiet ierobeZojo3o lentu ar
stieplu savienotajiem (= 12.16)

— Plaujmas&inas — robota un bazes
stacijas savieno$ana pari (= 11.15)

— Sazinieties ar specializéto izplatitaju
(X)

Traucéjums

Bazes stacijas gaismas diodei mirgo SOS

signals

lespéjamais célonis

— Netiek izmantots ierobezojosas lentas
minimalais garums

— Defekts elektronika

Risinajums

— Uzstadiet piederumu (AKM 100) (%)

— Sazinieties ar izplatitaju (%)

Traucéjums:

plaujmasina — robots nesanem GPS

signalu

lespéjamais célonis

— tiek sagatavots satelita savienojums

— aizsniedzamo satelitu skaits ir 3 vai
mazak

— ierice atrodas radio signala aizénojuma

Risinajums

— turpmaka riciba nav nepiecieSama,
savienojuma izveido$ana var aiznemt
dazas mindtes

— apejiet vai apbrauciet aizsargskérs|us
(piem., kokus, jumtinus)
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Traucéjums
Plaujmasina — robots nevar izveidot
savienojumu ar mobilo sakaru tiklu.

lespéjamais célonis

— Plaujamaja platiba nav iespé&jams
uztvert signalu.

— Bezvadu modulis nav aktivizéts.

Risinajums

— Laujiet STIHL izplatitajam aktivizét
bezvadu moduli (%€).

26. Apkopes grafiks

Traucéjums:
ar plaujmasinu — robotu nevar izveidot
savienojumu, izmantojot lietotni.

lespéjamais célonis

— bezvadu modulis ir neaktivs;

— plaujmasina — robots ir gaidisanas
rezima;

— nav interneta savienojuma;

— plaujmasina — robots nav piesaistita
pareizajai e-pasta adresei;

Risinajums

— kameér notiek savieno$ana parf,
bezvadu modulis tiek izslégts, péc tam
tas tiek atkal aktivizéts, un ar
plaujmasinu — robotu var atkal izveidot
savienojumu;

— nospiezot taustinu, aktivizéjiet
plaujmasinu — robotu, iestatiet
energorezimu ,Standarta” (= 11.10)

— ierice, kura ir instaléta lietotne, ir
savienota ar internetu;

— redigéjiet e-pasta adresi. (= 10.)
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26.1 Nodosanas apstiprinajums

Modelis:

Seérijas numurs:

IR NN NN

Datums: | | |

Nakama apkope
Datums: | | 1| | |

26.2 Apkopes apstiprinajums =2

Veicot apkopes darbus, nododiet 3o | 2
lietoSanas pamacibu STIHL
specializétajam izplatitajam.

Vin$ ieprieks nodrukatajos laukos
apstiprina apkopes darbu veikSanu.

[ Apkopes veiksanas datums

P Nakamas apkopes datums
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27. UzstadiSanas piemeéri

|
|
|
|
- -4
| N |
| | l
| 3 !
: I
| |
| |
| |
| |
| | B)
I I T - T~
| |
Taisnstlra plausanas platiba ar vienu Stieples atstarpe (= 12.5) Ipatnibas:
koku un peldbaseinu Attalums ITdz malai: 33 cm nenoplautas platibas ap peldbaseinu
- . Attalums ITdz norobezZotai, parbraucamai periodiski noplaujiet manuali vai
Bazes stacija: latibai (piem., gajéju celinam) ar apvidus apstradajiet ar piemérotu zales trimmeri
atrasanas vieta (1) tiesi blakus majai P piem., gajeju cennam) P : P J P ’
augstuma atskirtbu mazaku ka +/- 1 cm:
Blokéta platiba: 0Ocm
uzstadisana ap brivi stavosu koku (3), Attalums ITdz kokam: 33 cm
sakot no savienojuma posma, kas Attalums ITdz Gdens virsmai: 100 cm
uzstadits taisna lenkT pret malu. _ .
Programmeésana:
Peldbaseins: péc plaujamas platibas lieluma
drosibas apsvérumu dé| (noteikta lentas iestatiSanas nav nepiecieSami nekadi
atstarpe) ieklajietierobezojoSo lentu (2) ap turpmaki pielagojumi.

baseinu (B).
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U formas plaujama platiba ar vairakiem Programmeésana:

brivi stavoSiem kokiem

Bazes stacija:
atrasanas vieta (1) tiesi blakus majai

Blokétas platibas:

uzstadisana ap brivi stavosiem kokiem,
sakot no savienojumu posmiem, kas
uzstadtti taisna lenkT pret malu (2), 2
blokétas platibas ir savienotas ar
savienojumu posmu.

Stieples atstarpe (= 12.5)

Attalums Iidz malai: 33 cm

Attalums Iidz norobeZotai, parbraucamai
platibai (piem., gajéju celinam) ar apvidus
augstuma atskirtbu mazaku ka +/- 1 cm:
0cm

Attalums Iidz kokiem: 33 cm
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péc plaujamas platibas lieluma
iestatiSsanas nav nepieciesami nekadi
turpmaki pielagojumi.

Ipatnibas:

koks plaujamas platibas starT — platibu aiz
norobezota koka apstradajiet periodiski ar
piemérotu zales trimmeri vai atstajiet ka
augstas zales plavu.
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Divas dalas sadalita plaujama platiba ar 1Tcm:0cm Programmésana:

diki un brivi stavosu koku

Bazes stacija:
atrasanas vieta (1) tiesi blakus majai

Blokéta platiba:

uzstadisana ap brivi stavosu koku, sakot
no savienojuma posma, kas uzstadits
taisna lenkT pret malu.

Dikis:

drosibas apsvérumu dé| (noteikta lentas
atstarpe) ierobezojosa lenta (2) tiek
novilkta ap diki B).

Stieples atstarpe (= 12.5)

Attalums [idz malai: 33 cm

Attalums [idz norobezZotai, parbraucamai
platibai (piemé&ram, gajéju celinam) ar

apvidus augstuma atskiribu mazaku ka +/-

188

Ap koku: 33 cm
Attalums Iidz Gdens virsmai: 100 cm

Celins:
celina (3) ierlkoSana. Stieples atstarpe:
27 cm (= 12.11)

Meklésanas cilpas:

divu meklésanas cilpu (4) uzstadisana, lai
izmantotu t1kla savienotu brauksanu
majup.(= 11.13)

Minimalais attalums no iebrauktuves
celind: 2 m

levérojiet minimalo attalumu no stdriem.
(= 12.12)

nosakiet plaujamas platibas kopéjo
apjomu, programméjiet 2 sakuma
punktus (5) (bazes stacijas tuvuma un
Sauraja start pie dika) (= 11.14)

Ipatnibas:

nenoplautas platibas, pieméram, ap diki,
periodiski plaujiet manuali vai apstradajiet
ar piemérotu zales trimmeri.
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Divas dalas sadalita plaujama platiba —
plaujmasina — robots nevar patstavigi
aizbraukt no vienas plaujamas platibas uz
otru.

Bazes stacija:
atrasanas vieta (1) tiesi blakus majam

Blokéta platiba:

uzstadisana ap brivi stavosu koku un
darzenu darzu (BJ, sakot no savienojumu
posma, kas uzstadits taisna lenki pret
malu.

Stieples atstarpe (= 12.5)

Attalums [idz norobezZotai, parbraucamai
platibai (piemé&ram, terasei) ar apvidus
augstuma atskirtbu mazaku neka +/- 1 cm:
0cm

Attalums no augstiem Skérsliem: 33 cm
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Attalums no koka: 33 cm
Minimala stieples atstarpe Saurakajas
vietas aiz saknu darza: 54 cm

Papildu platiba:

uzstadisana papildu platiba (G, izvietojot
savienojuma posmu (3) kabelu kanala uz
majas terases.

Programmeésana:

nosakiet plaujamas platibas (bez papildu
platibas) lielumu, programméjiet

1 sakuma punktu (4) Saurakaja vieta, lai
izmantotu tikla savienotu brauksanu
majup; (= 11.13) ieprogramméjiet
sak$anas biezumu no 2 lidz

10 braucieniem (= 11.14)

Ipatnibas:
parvietojiet plaujmasinu — robotu uz
papildu platibu vairakas reizes nedéla un

aktivizéjiet izvélni ,Sakums”. (= 11.5)
levérojiet veiktspéju atbilstosi platibai.
(= 14.4)

NepiecieSamibas gadijuma uzstadiet
sadalitas plaujamas platibas ar divam
atseviskam bazes stacijam.
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Plaujama platiba ar ar&jo bazes staciju (1)

Bazes stacija:
atrasanas vieta (1) tiesi pie garazas (BJ un
aiz majas (A).

Stieples atstarpe (= 12.5)

Attalums Iidz malai: 33 cm

Attalums I1dz norobezotai, parbraucamai
platibai (piemé&ram, terasei) ar apvidus
augstuma atskirtbu mazaku ka +/- 1 cm:
0cm

Attalums [idz Gdens virsmai: 100 cm

Meklésanas cilpas:

divu meklésanas cilpu (2) uzstadisana, lai
izmantotu tikla savienotu brauk$anu
majup. (> 11.13)

Minimalais attalums no celina

190

iebrauktuves: 2 m
levérojiet minimalo attalumu no stdriem.
(= 12.12)

Programmeésana:

nosakiet plaujamas platibas lielumu un
vismaz vienu sakuma punktu arpus celina
uz bazes staciju.(= 11.14)

Ipatnibas:

celina (4) uzstadidana ar piltuvveida
ieeju (3). (= 12.11)

Stieples atstarpe: 27 cm

Celins (4) ved uz aré&jo bazes staciju (1).
Vienu metru pirms bazes stacijas
paplasiniet celina stieples atstarpi lidz
pamatplaksnes platumam (5). (= 9.9)
levérojiet izmérus celina un blakus bazes
stacijai.
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Vejos pjovimo roboto IMOW®
nustatymai

Lietaus jutiklio nustatymas
Blsenos rodmens nustatymas
|rengimas
Pradiniy tasky nustatymas
Saugumas
Techniné priezidra
Informacija

Ribojimo viela
Ribojimo vielos tiesimo planavimas
Pjaunamo ploto brézinio
paruoSimas
Ribojimo vielos tiesimas
Ribojimo vielos prijungimas
Atstumas tarp viely — vejos pjovimo
roboto IMOW® ,,Ruler” naudojimas
Smailds kampai
Siauros vietos
Jungiamujy atkarpy jrengimas
Blokuojami plotai
Pasaliniai plotai
Pereinamosios linijos
Orientyriniai kabeliai jrenginio
grizimui su poslinkiu
Tikslus krasty nupjovimas
Nuozulnus reljefas isilgai ribojimo
vielos
Vielos rezervy jrengimas
Vielos jungciy naudojimas
Mazi atstumai iki krasty

lkrovimo stotelé

|krovimo stotelés valdymo
elementai

Pjovimo nurodymai
Bendroji informacija
Mulciavimas
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Aktyvumo trukmé
Pjovimo trukmé

Namy sritis (RMI 632 C,
RMI 632 PC)
Rankinis pjovimas
Irenginio naudojimo pradzia
PasiruoSimas
Valdymo pulto nuémimas ir
uzdéjimas
Uzprogramuoty duomeny
pritaikymas
Pjovimas jjungus automatinj
pjovima
Pjovimas neatsizvelgiant |
aktyvumo trukme
Rankinis pjovimas
Vejos pjovimo roboto prijungimas
prie jkrov. stotelés
|krauti akumuliatoriy
Techniné priezitra
Techninés priezidros planas
|renginio valymas
Pjovimo peilio susidévéjimo riby
tikrinimas
Pjovimo peilio iSmontavimas ir
{montavimas
Pjovimo peilio galandimas
Griebtuvinio disko iSmontavimas ir
imontavimas
Laido trikio paieska
Laikymas ir ziemos pertrauka
jkrov. stotelés iSmontavimas
|prastos atsarginés dalys
Priedai
Dévéjimosi mazinimas ir
priemonés, padedancios iSvengti
gedimy
Aplinkos apsauga

250
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255
255
255
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256

257
258

258
258
259
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261
262

Akumuliatoriaus iSmontavimas 262
Gabenimas 264
[renginio kélimas arba nesimas 264
[renginio tvirtinimas 264
Atitikties deklaracija 264
ES atitikties deklaracija. Elektrinis,
akumuliatorinis vejos pjovimo
robotas (RMI) su jkrovimo stotele
(ADO) 264
Techniniai duomenys 265
PraneSimai 266
Gedimy paieska 274
Techninés prieziuros planas 278
Perdavimo patvirtinimas 278
Techninés priezidros patvirtinimas 278
Irengimo pavyzdziai 279

2. Apie Sig naudojimo

instrukcija

2.1 Bendroji informacija

Si naudojimo instrukcija yra originali
gamintojo naudojimo instrukcija pagal
EB direktyvg 2006/42/EC.

STIHL nuolat tobulina savo gaminiy
asortimentg; todel pasiliekame teise atlikti
formos, technikos ir jrangos pakeitimus.
Dél Sios priezasties pretenzijos dél Siame
leidinyje pateikty duomeny ir paveiksléliy
nepriimamos.

Sioje naudojimo instrukcijoje apragomi
modeliai, kurie yra ne visose 3alyse.

Sios naudojimo instrukcijos autoriy teisés
saugomos. Pasiliekame visas teises,
iskaitant kopijavimo, vertimo ir apdorojimo
elektroninémis sistemomis teises.
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2.2 Variantai atskiroms salims

Skirtingoms Salims STIHL tiekia jrenginius
su nevienodais kistukais ir jungikliais.

Paveiksléliuose pavaizduoti jrenginiai su
europiniais kistukais. [renginiai, kuriy
kistukai yra kitokios konstrukcijos, prie
tinklo prijungiami jprasta tvarka.

2.3 Paaiskinimai, kaip skaityti
naudojimo instrukcija

Paveiksléliais ir tekstais apibldinami tam
tikri veiksmai.

Visi vaizdiniai simboliai, pritvirtinti prie
jrenginio, aiSkinami Sioje naudojimo
instrukcijoje.

Ziaréjimo kryptis:

zidréjimo kryptis naudojimo instrukcijoje
zymima simboliais ,,| kaire” ir ,] deSine"“:
naudotojas stovi uz jrenginio ir zidri | priekj
vaziavimo kryptimi.

Skyriy nuorodos:

| atitinkamus skyrius ir poskyrius su kitais
paaiékini[nais pateikiama nuoroda su
rodykle. Siame pavyzdyje pavaizduota
nuoroda | skyriy: (= 3.)

Teksto pastraipy zyméjimas:

aprasyti nurodymai gali bati pazymeéti, kaip
nurodyta tolesniuose pavyzdziuose.

Naudojimo veiksmai, kai reikalinga
naudotojo pagalba:

e atsuktuvu atsukite varzta (1),
suaktyvinkite svirtj (2)...

Bendrieji iSvardijimai:
— gaminio naudojimas sporto renginiuose
arba varzybose.
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Tekstai, kuriuose pateikta papildoma
svarbi informacija:

teksto pastraipos, turin¢ios papildomag
reikSme, kad bty lengviau pastebimos,
naudojimo instrukcijoje pazymeétos toliau
nurodytais simboliais.

Pavojus!

Nelaimingy atsitikimy ir sunkaus
asmeny suzalojimo pavojus. Bitina
atitinkamai elgtis arba nesiimti
atitinkamy darbuy.

Ispéjimas!
Pavojus susizeisti asmenims.

Atitinkamai elgiantis iSvengiama

galimy arba numanomy suzalojimy.

Atsargiai!
Atitinkamai elgiantis galima iSvengti

lengvy suzalojimy ir materialinés
zalos.

Nuoroda

Informacija, skirta tam, kad
galétuméte geriau naudotis
frenginiu ir iSvengtuméte galimy
klaidy ji valdydami.

i@

Tekstai su nuoroda j paveikslélj:

kai kuriuos paveikslélius, | kuriuos reikia
atkreipti démesj naudojantis jrenginiu,
rasite naudojimo instrukcijos pradzioje.

Sis fotoaparato simbolis Zymi su 2
aprasomu tekstu susijusj 1

paveikslélj, esantj atitinkamame
naudojimo instrukcijos puslapyje.

Paveiksléliai su teksto istraukomis:

Veiksmus su tiesiogine nuoroda |
paveikslélj rasite i$ karto po paveiksléliu su
atitinkamais pozicijy numeriais.

Pavyzdys:

Valdymo kryzmés mygtukas (1)
naudojamas narSyti meniu, mygtuku

OK (2) patvirtinami nuostatai ir atidaromi
meniu. Mygtuku ,Atgal” (3) galima vél iSeiti
iS meniu.
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3. J[renginio aprasymas

3.1 Vejos pjovimo robotas

1 Judamai pritvirtintas gaubtas 7 Mygtukas STOP (= 5.1)
(= 5.5), (= 5.6) 8 Priekinis ratas
2 ikrov. kontaktai: 9 Pjovimo jranga
prijungimo prie {krovimo stotelés 10 1% abiejy pusiy pagalastas pjovimo
kontaktai peilis (= 16.4)
3 Galinis ratas 11 Griebtuvinis diskas
4 Rankena pernesti (= 21.1)
5 ISimamas valdymo pultas (= 3.3),
(= 15.2)

6 Pjovimo aukscio reguliavimo
pasukama rankena (= 9.5)
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3.2 [krovimo stotelé

HU

-
w

1 Pagrindo ploksté

2 Laido tvirtinimo detalés ribojimo
vielai nutiesti (= 9.11)

3 Maitinimo blokas

4 Nuimamas dangtis (= 9.2)

5 |krovimo kontaktai:vejos pjovimo
robotas
prijungimo prie vejos pjovimo roboto
kontaktas

6 Valdymo pultas
su mygtuku ir Sviesos diodu

(= 13.1)
7 Mygtukas
8 Indikatorius su Sviesos diodu
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3.3 Valdymo pultas

|

& Pagrind. meniu~ 14:57 {Al (T
©
.. Grjzimas
Pradzia

[
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Kryptinis mygtukas:

Vejos pjovimo roboto
vairavimas (= 15.6)

Meniu narSymas (= 11.1)
Mygtukas OK:

rankinis pjovimas (= 15.6)
NarSymas meniu (= 11.1)
Mygtukas ,Atgal®:
narSymas meniu (= 11.1)
Pjovimo mygtukas:

rankinis pjovimas (= 15.6)
Pjaukite nepriklausomai nuo
aktyvumo trukmés (=> 15.5)

Lietaus jutiklis (= 11.11)
Grafinis ekranas
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4. Kaip veikia vejos pjovimo

robotas

4.1 Veikimo principas

Vejos pjovimo robotas (1) yra skirtas veja
apzeldintiems plotams automatiskai pjauti.
Jis pjauna vejg juostas parinkdamas
atsitiktinai.

Kad vejos pjovimo robotas galéty atpazinti
pjaunamo ploto [A] ribas, $j plota reikia
aptverti ribojimo viela (2). Ja
perduodamas vielos signalas, kurj siuncia
ikrovimo stotelé (3).

Pjaunamame plote esancias stabilias
kliGtis (4) atpazjsta vejos pjovimo roboto
impulsinis jutiklis. Pjaunamo ploto
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sritis (5), | kurias vejos pjovimo robotas
negali vaziuoti, ir kliGtis, | kurias jis negali
atsitrenkti, reikia aptverti ribojimo viela.

ljungus automatinj pjovima vejos
pjovimo robotas per aktyvumo

trukme (= 11.7) automatiskai iSvaziuoja
i$ [krovimo stotelés ir pjauna vejg. Kai
reikia jkrauti akumuliatoriy, vejos pjovimo
robotas savarankiskai grizta i jkrovimo
stotele. Pasirinkus ,,standartinj“ pjovimo
plano tipa, vejos pjovimo robotas pjauna ir
jkraunamas visg aktyvumo trukme. Jei

pasirinktas ,dinaminis“ pjovimo plano
tipas, per aktyvumo trukme visiskai
automatiskai pritaikomas pjovimo ir
ikrovimo etapy skaicius ir jy trukme.

Esant iSjungtam automatiniam
pjovimui ir vykstant pjovimo etapams,
neatsizvelgiant j aktyvumo trukme,
pjovimo procesg galima suaktyvinti
pjovimo mygtuku arba meniu ,Pradéti“.
(= 11.5)
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Vejos pjovimo robotas
STIHL veikia patikimai ir
netrukdomas artimoje
kaimynystéje veikianciy,
W kity vejos pjovimo roboty.
Vielos signalas atitinka
EGMF (Europos sodo
jrenginiy gamintojy) standarta dél
elektromagnetiniy bangy emisijos.

4.2 Rankinis pjovimas

Vejos pjovimo robotu (1) vejg galima pjauti
ir mechaniskai, kaip rankomis valdoma
vejapjove. Tam reikia nuimti valdymo
pultg (2), meniu ,,Daugiau” parinkti parinktj
»,Rankinis pjovimas®, suaktyvinti pjovimo
peilj ir vaziavimo pavara ir eiti uz vejos
pjovimo roboto. (= 15.6)

@ | Nustacius rankinj pjovima,
1 | impulsinis jutiklis ir krasty ribotuvas
yra neaktyvds.
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5. Saugos jtaisai

[renginys yra pritaikytas saugiai valdyti, o
apsaugai nuo netinkamo naudojimo
uztikrinti jame jrengti keli saugos jtaisai.

Pavojus susizeisti!

Jeigu nustatoma, kad sugedo kuris
nors i$ saugos jtaisy, tuomet
frenginio negalima naudoti.
Kreipkités | prekybos atstova.
STIHL rekomenduoja STIHL
prekybos atstova.

5.1 Mygtukas STOP

Vejos pjovimo roboto virSutingje puséje
paspaudus raudong mygtukg STOP,
jrenginys i$ karto sustabdomas. Pjovimo
peilis sustoja per kelias sekundes ir ekrane
pasirodo pranesimas ,Paspaustas STOP
mygtukas®. Kol praneSimas rodomas,
vejos pjovimo roboto negalima pradéti
eksploatuoti ir jis yra saugioje biisenoje.
(= 24))

liunge automatinj pjovima

pasirinkite OK. Pasirodys Aj
uzklausa, ar norite testi L
automatinj pjovimg

Paspaudus Taip vejos pjovimo robotas
pjaus pjovimo plotg pagal pjovimo plana.
(= 11.7)

o | /lgai spaudziant mygtukg STOP,
1 | papildomai suaktyvinama jrenginio
blokuoté. (= 5.2)

5.2 |renginio blokuote

Prie$ atlikdami visus techninés
priezidros ir valymo darbus,
prie$ gabendami ir tikrindami,

uzblokuokite vejos pjovimo robota.
Suaktyvinus jrenginio blokuote, vejos
pjovimo robotas negali bati
eksploatuojamas.

[renginio blokuotés aktyvinimas:
— ilgai spauskitemygtuka STOP ,
— meniu ,,Daugiau®;

— meniu ,Saugumas*.

Irenginio blokuotés aktyvinimas meniu
»Daugiau“:

e meniu ,Daugiau” pasirinkite jrasg
~Blokuoti vejos pjovimo robotg iIMOW®"
ir patvirtinkite mygtuku OK. (=> 11.8)

Jrenginio blokuotés aktyvinimas meniu
sSaugumas“:

e meniu ,Daugiau” atidarykite pomeniu
LNuostatai“ ir ,Saugumas*®. (= 11.15)

e Pasirinkite jrasa ,|renginio blokuoté” ir
patvirtinkite spustelédami OK.

Irenginio blokuotés atSaukimas:

e Prireikus jjunkite jrengin| paspausdami
bet kurj mygtuka.

e Vejos pjovimo robotg y
atblokuokite parodytu mygtuky
deriniu. Tam nurodyta eilés
tvarka reikia paspausti pjovimo
mygtuka ir mygtuka OK.

5.3 Apsauginiai gaubtai

Visi vejos pjovimo robote sumontuoti
apsauginiai gaubtai saugo nuo netikéeto
salycio su pjovimo peiliu ir nupjauta Zole.
Ypac pagrindinis gaubtas.
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5.4 Valdymas abiem rankomis

liungus rankinj pjovima pjovimo peil|
galima jjungti tik tada, kai deSinés

rankos nyksciu paspaudziamas ir +
laikomas mygtukas OK, o tada D=

kairés rankos nyk&¢iu

paspaudziamas pjovimo mygtukas. Vieng,
kartg suaktyvinus, toliau norint pjauti reikia
spausti tik pjovimo mygtuka.

5.5 Impulsinis jutiklis

Vejos pjovimo robotas turi judantj gaubta,
kuris veikia kaip impulsinis jutiklis.
Veikdamas automatiniu rezimu jis i$ karto
sustoja, jei atsitrenkia | (maziausiai 10 cm
aukscio) tvirtai prie zemés prigludusia
kliat. Jis i$ karto pakeicia judéjimo kryptj ir
toliau tesia pjovimo etapa. Jei impulsinis
jutiklis suveikia daznai, sustoja ir pjovimo
peilis.

jéga. Todél jautrios kliGtys arba
lengvi daiktai, pavyzdziui, géliy
vazonai, gali bati apversti ir
pazeisti.

/_\ |[renginys | kliGtj atsitrenkia tam tikra

STIHL rekomenduoja Sias klittis
pasalinti arba aptverti kaip
blokuojama plota. (= 12.9)

5.6 Apsauga pakeélus

Jei vejos pjovimo robotas pakeliamas uz
gaubto arba rankenos pernesti, jis
nedelsdamas nutraukia pjovimo procesa.

Pjovimo peilis sustoja per kelias sekundes.

0478 1319754D - LT

5.7 Polinkio jutiklis

Jei eksploatuojant pradedamas pjauti
aukstesnis nei leistina Slaitas, vejos
pjovimo robotas nedelsdamas pakeicia
vaziavimo kryptj. [vykus pramusimui,
vaziavimo pavara ir pjovimo variklis
iSjungiami.

5.8 Ekrano apsvietimas

Eksploatuojant suaktyvinamas ekrano
ap$vietimas. Sviesa puikiai apgviecia netir
tamsoje eksploatuojama vejos pjovimo
robota.

5.9 PIN uzklausa

Suaktyvinus PIN uzklausa, pakélus vejos
pjovimo robotg pasigirsta jspéjamasis
signalas, jei per kelias minutes
nejvedamas PIN kodas. (= 11.15)

Vejos pjovimo robotg galima eksploatuoti
tik kartu su pateikiama jkrovimo stotele.
Kitg jkrovimo stotele bdtina prijungti prie
vejos pjovimo roboto. (= 11.15)

vieng i$ apsaugos lygmeny —
~zemas”, ,vidutinis“ arba ,,aukstas”.
Taip uztikrinsite, kad pasaliniai
negalés prijungti vejos pjovimo
roboto prie kity jkrovimo stoteliy, jo
reguliuoti arba uzprogramuoti
duomenu.

@ STIHL rekomenduoja nustatyti

5.10 GPS apsauga

Modeliai RMI 632 C, RMI 632 PC yra su
GPS imtuvu. Kai jjungta GPS apsauga,
jrenginio savininkui bus pranesta, jei

jirenginys pradedamas eksploatuoti uz
namy srities riby. Be to, ekrane bus
reikalaujama jvesti PIN koda. (= 14.5)

o | Rekomenduojame:
1 | Visada suaktyvinkite GPS apsauga.
(= 11.15)

6. Jusy saugumui

6.1 Bendroji informacija

Dirbant su jrenginiu, batina
laikytis Siy nelaimingy atsitikimy
prevencijos taisykliy.

Prie$ pradédami naudotis

jrenginiu pirma karta, atidziai

perskaitykite naudojimo

instrukcija. Padékite naudojimo
instrukcija | saugia vieta, kad galétuméte ja
pasinaudoti ateityje.

Sios atsargumo priemonés yra bitinos
jlsy saugai uztikrinti, taciau iSvardytos ne
visos. Visada naudokite jrenginj protingai ir
atsakingai bei atminkite, kad jrenginio
valdytojas arba naudotojas atsako uz zalg,
padaryta kitiems asmenims arba jy
nuosavybei.

Savoka ,,Naudojimas*” apibrézia visus

darbus, kurie atliekami prie vejos pjovimo

roboto, jkrovimo stotelés ir ribojimo vielos.

Terminas ,,Naudotojas” apibréziamas taip:

— asmuo, kuris naujai uzprogramuoja
vejos pjovimo robotg arba pakeicia jo
programa;

— asmuo, kuris dirba su vejos pjovimo
robotu;

— asmuo, kuris jrenginj paleidzia arba
aktyvina;
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— asmuo, kuris jrengia ar iSmontuoja
ribojimo vielg ir jkrovimo stotele.

Taip pat iMOW® programos naudojimas
yra Sioje naudojimo instrukcijoje apibrézto
~nhaudojimo” dalis.

|[renginj naudokite tik gerai pailséje,
bldami geros fizinés formos ir nuotaikos.
Jei turite sveikatos sutrikimy, privalote
paklausti savo gydytojo, ar galite dirbti su
jrenginiu. 1Sgérus alkoholio, vaisty, kurie
daro jtaka reakcijai, arba vartojus
narkotiky, naudoti jrenginj draudziama.

Susipazinkite su jrenginio valdymo
elementais ir naudojimo taisyklémis.

[renginj leidZziama naudoti tik asmenims,
kurie perskaité naudojimo instrukcija ir
susipazino, kaip naudoti jrenginj. Prie$
pirma kartgq naudodamas jrenginj,
naudotojas turéty pasistengti isklausyti
kvalifikuoto asmens praktinj instruktaza.
Naudotojas privalo paprasyti pardavéjo
arba kito specialisto paaiskinti, kaip
saugiai naudoti jrenginj.

Per §j instruktazg naudotojg privalu
informuoti, kad dirbant su jrenginiu reikia
bati itin atsargiam ir susikaupti.

Net jei [renginj naudosite tinkamai, visada
galima liekamoaji rizika.

Pavojus gyvybei dél uzdusimo!
Pavojus uzdusti vaikams,
zaidziantiems su pakuoti skirtomis
medziagomis. Pakavimui skirtas
medziagas batinai saugokite nuo
vaiky.

Sj jrenginj galima duoti arba paskolinti tik
tiems asmenims, kurie yra gerai
susipazine su Siuo modeliu ir jo naudojimu.
Si naudojimo instrukcija yra jrenginio dalis,
ja visada reikia perduoti su jrenginiu.

200

psichiniai gebéjimai pakankami, kad
galéty valdyti jrenginj ir dirbti su juo. Jei

atsakingo asmens.

Uztikrinkite, kad naudotojas pilnametis
arba turi nacionalinius teisés aktus

pasirengima.

Démesio, nelaimingy atsitikimy
pavojus!

Saugumo sumetimais

draudziama atlikti bet kokius jrenginio
pakeitimus, iSskyrus kvalifikuotg priedy
tvirtinima, ka leidzia daryti STIHL. Be to, tai
atlikus, netenkama teisés reiksti
pretenzijas | garantija. Informacijos apie
leidziamus naudoti priedus jums suteiks
STIHL prekybos atstovas.

Kai pjaunama, vaikams
draudziama bditi prie jrenginio
ir pjaunamame plote.

Kai pjaunama, Sunims ir
kitiems naminiams gyviinams
draudziama b{ti prie jrenginio
ir pjaunamame plote.

Ypac grieztai draudziama atlikti darbus,
kurie pakeicia jrenginio galig arba elektros
varikliy stkiy skaiciy.

Neatlikite jokiy jrenginio pakeitimu, dél
kuriy padidéty spinduliuojamasis
triukSmas.

Siekiant uztikrinti saugg draudziama keisti

arba apdoroti jrenginio programine jranga.

Naudojant vieSosiose vietose, parkuose,
sporto aikstynuose, gatvése, Zzemés bei
misky Ukyje, batina elgtis itin atsargiai.

Draudziama jrenginiu vezti daiktus,
gyvinus arba zmones, ypac vaikus.

Veikiant vejos pjovimo robotui, niekada
neleiskite asmenims, ypac vaikams,
vaziuoti ant jo arba sédeéti.

Démesio! Nelaimingy atsitikimy
pavojus!

Vejos pjovimo robotas skirtas automatinei
vejos priezidraiir rankiniam vejos pjovimui.
Naudojimas kitais tikslais draudziamas ir
gali bati pavojingas bei padaryti zalos
jrenginiui.

Kad naudotojas nesusizaloty, jrenginj
draudziama naudoti, pavyzdziui, Siems
darbams (iSvardyta ne viskas):

— krimams ir gyvatvoréms karpyti;
— augalams Siltnamiuose karpyti,

— vejos priezilrai, augalams, augantiems
ant stogo ar balkone, prizidreti,

— mazoms medziy atpjovoms ir nupjautai
gyvatvorei smulkinti,

— keliams valyti (nusiurbti, nupGsti);

— Zemés pavirSiaus nelygumams,
pvz., kurmiarausiams, iSlyginti.

6.2 Apranga ir jranga

Avékite tvirtus apsauginius

m. batus neslidziais padais ir

niekada nedirbkite neapsiave
arba, pavyzdziui, avédami sandalus,

— kai vejos pjovimo robotg vezate i$
vienos vietos | kitg, naudodami valdymo
pulta,

— kai artinatés prie veikiancio vejos
pjovimo roboto,

— jei veja pjaunama mechaniskai.

(= 15.6)
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Atlikdami jrengimo, techninés
priezidros ir kitus darbus prie
jrenginio ir jkrovimo stotelés,
dévékite tinkamus darbinius

drabuzius.

Niekada nevilkékite laisvy drabuziy (taip
pat nusiimkite papuosalus, nusiriskite
kaklaraistj ir Salikg), kurie gali uzsikabinti
uz judanciy daliy.

Muavekite ilgas kelnes,

— kai artinatés prie veikiancio vejos
pjovimo roboto,

— vejq pjaunate rankiniu badu.

Atlikdami priezidros ir valymo

darbus, vielos tiesimo darbus

(nutiesdami vielg ir jg vél

pasalindami) bei tvirtindami
ikrovos stotele mavékite tvirtas pirstines.
Saugokite rankas atlikdami bet kokius
darbus prie pjovimo peilio, kaldami
fiksavimo vinis ir jkrovimo stotelés
kuolelius.

Atlikdami bet kokius darbus su jrenginiu
ilgus plaukus suriskite ir apsaugokite
paslépdami (po skarele, kepure ir t. t.).

&

Kaldami fiksavimo vinis ir
ijkrovimo stotelés kuolelius,
uzsidékite tinkamus
apsauginius akinius.
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6.3 |spéjimas — pavojinga elektros
srove!

Siekiant uztikrinti

Démesio!
A Elektros smugio pavojus!
sauguma, ypac svarbu
naudoti nepazeistg

maitinimo bloko elektros

laida ir tinklo kiStuka. Norint iSvengti
elektros smiigio, negalima naudoti
pazeisty laidu, jungciy, kistuky arba
prijungimo laidy, kurie neatitinka
nurodymy.

Todél reguliariai tikrinkite, ar ant
jungiamyjy laidy néra pazeidimo ir
senéjimo (trapumo) pozymiy.

Naudokite tik originaly maitinimo bloka.

Negalima naudoti maitinimo bloko,

— jeijis susidévéjes arba pazeistas,

— jeisusidéveéjo arba pazeisti laidai. Ypac
svarbu patikrinti, ar ant elektros tinklo
laido néra pazeidimo ir senéjimo
pozymiy.

Elektros laidy ir maitinimo bloko techninés
priezidros ir remonto darbus gali atlikti tik
specialy issilavinima turintys kvalifikuoti
asmenys.

Elektros smiigio pavojus!

Pazeisto laido nejunkite | elektros tinkla ir
nesilieskite prie jo, kol jis nebus iSjungtas
i$ elektros tinklo.

Draudziama keisti maitinimo bloko
jungiamuosius laidus (pvz., trumpinti).
Draudziama ilginti tarp maitinimo bloko ir
jkrovimo stotelés naudojama kabelj.

Maitinimo adapterio kistukg prie jkrovimo
stotelés elektronikos galima prijungti tik
esant sausai ir neuzterstai blsenai.

Maitinimo bloko ir kabelio nedékite ilgam
ant Slapio pagrindo.

Elektros smiigio pavojus!
Draudziama naudoti pazeistus kabelius,
jungtis ir kiStukus arba reikalavimy
neatitinkancius jungiamuosius laidus.

Visada pasiripinkite, kad naudojami
elektros laidai blty tinkamai izoliuoti.

Jungiamajj laidg atjunkite laikydami uz
kiStuko ir kiStukinio lizdo, niekuomet
netraukite uz paties jungiamojo laido.

[renginjjunkite tik prie elektros srovés, kuri
yra apsaugota automatiniu jungikliu su ne
didesne kaip 30 mA iSjungimo srove.
Daugiau informacijos galés suteikti
kvalifikuotas elektrikas.

Jei maitinimo blokas prijungiamas prie
sroves tiekimo Saltinio, esancio ne
pastate, kistukinis lizdas turi bati
pritaikytas naudoti lauke. Daugiau
informacijos apie Salyje galiojancius
reikalavimus suteiks kvalifikuotas
elektrikas.

Jei jrenginj jungiate prie elektros
generatoriaus, atkreipkite démesij j tai, kad
del srovés svyravimy nebity pazeistas
jrenginys.

6.4 Akumuliatorius
Naudokite tik originalius akumuliatorius.

Sis akumuliatorius skirtas stabiliai
montuoti | STIHL vejos pjovimo robotus.
Toje vietoje jis yra optimaliai apsaugotas ir
bus jkrautas, kai vejos pjovimo robotas
stovés jkrovimo stoteléje. Draudziama
naudoti kita jkroviklj. Naudojant netinkamg
ikrovikl, galima patirti elektros smugj,
akumuliatorius gali perkaisti arba i$ jo gali
prasiskverbti ésdinancio akumuliatoriy
elektrolito.
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Niekada akumuliatoriaus neatidarykite.
Saugokite, kad akumuliatorius nenukristy.

Nenaudokite pazeisto arba deformuoto
akumuliatoriaus.

Akumuliatoriy laikykite vaikams
nepasiekiamoje vietoje.

Sprogimo pavojus!

Saugokite akumuliatoriy

nuo tiesioginiy saulés

spinduliy, karscio ir

ugnies — niekada nemeskite | ugnj.

Akumuliatoriy laikykite tik
temperatiroje nuo —10 °C iki
maks. +50 °C. temperatiry
srityje.

Saugokite akumuliatoriy nuo
lietaus ir drégmés — nemerkite
jo | skyscius.

Saugokite akumuliatoriy nuo
mikrobangy ir auksto slégio.

Akumuliatoriaus kontakty niekada
nebandykite prijungti prie metaliniy daikty
(nesujunkite trumpai). Dél trumpojo

jungimo akumuliatorius gali blti pazeistas.

Nenaudojamg akumuliatoriy laikykite
toliau nuo metaliniy daikty (pvz., viniy,
monety, papuosaly). Nenaudokite
metaliniy gabenimo rezervuary.
Sprogimo ir gaisro pavojus!

Netinkamai naudojant, i akumuliatoriaus
gali iSbégti elektrolito. Saugokités salycio!
Po atsitiktinio saly¢io nuplaukite vandeniu.
Elektrolito patekus | akis, taip pat
kreipkités | gydytojg. Dél iSbégusio
akumuliatoriaus elektrolito gali bati
dirginama oda, galima nudegti ir
nusideginti cheminémis medziagomis.

Nekiskite jokiy daikty | akumuliatoriaus
ventiliacines ertmes.

202

Papildomas saugos taisykles Zzr.
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

6.5 Jrenginio gabenimas

Kiekviengkart gabenant vejos pjovimo
robota, ypac pries jj keliant, reikia
suaktyvinti jrenginio blokuote. (= 5.2)

PrieS gabenant reikia palaukti, kol
jrenginys atvés.

Keldami ir neSdami stenkités nesiliesti prie
pjovimo peilio. Vejos pjovimo robotg
galima kelti tik naudojant rankeng pernesti,
niekada neimkite uz jrenginio apacios.

Atkreipkite démesj | jrenginio svorij ir, jei
reikia, naudokite tinkama pagalbine
krovimo jranga (keliamuosius taisus).

[renginj ir kartu gabenamas jo dalis

(pvz., ikrovimo stotele) ant krovimo
pavirSiaus pritvirtinkite tinkamy matmeny
tvirtinimo priemonémis (dirzais, lynais ir t.
t.). Tvirtinkite prie Sioje naudojimo
instrukcijoje nurodyty tvirtinimo tasky.

(= 21.)

Gabendami jrenginj, laikykités
nacionaliniy jstatymy, ypac susijusiy su
krovinio sauga ir daikty gabenimu ant
krovimo platformuy.

Niekada nepalikite akumuliatoriaus guléti
automobilyje ir visada saugokite jj nuo
tiesioginiy saulés spinduliy.

Gabenant licio jony akumuliatorius, su jais
reikia elgtis itin atsargiai, ypac reikia
uztikrinti apsaugq nuo trumpojo jungimo.
Akumuliariy gabenkite nepazeistoje
originalioje pakuotéje arba vejos pjovimo
robote.

6.6 Pries pradédami eksploatuoti

Uztikrinkite, kad kiekvienas asmuo,
dirbantis su jrenginiu, blty susipazines su
naudojimo instrukcija.

Laikykités jkrovimo stotelés jrengimo
(= 9.) ir atitvérimo ribojimo lynu (= 12.)
nurodymu.

Ribojimo vielg ir elektros laida reikia
stipriai pritvirtinti prie Zzemeés, kad uz jy
nebity galima uzklidti. Stenkités netiesti
virs§ krasty (pvz., Saligatviy, grindinio
trinkeliy krasty). Klojant ant zemés, prie
kurios negalima pritvirtinti pateikiamomis
fiksavimo vinimis (pvz., grindinio trinkelés,
Saligatviai), reikia naudoti laido mova.

Reikia reguliariai tikrinti, ar ribojimo viela ir
elektros laidas tinkamai nutiesti.

Fiksavimo vinis visada kalkite iki galo, kad
uz jy nebaty galima uzklidti.

|krovimo stotelés nebandykite jrengti
prastai matomoje vietoje, kurioje bty
galima uz jos uzkliati (pvz., uz namo
kampo).

|krovimo stotele saugokite nuo ropliy, pvz.,
skruzdéliy ar sraigiy — ypac¢ venkite zony
netoli skruzdélyny ir komposto.

Ribojimo viela reikia atitinkamai aptverti
sritis, | kurias vejos pjovimo robotas negali
vaziuoti nesukeldamas pavojaus (pvz.,
pavojaus nukristi).

STIHL rekomenduoja eksplotuoti vejos
pjovimo robotg tik ant vejos ir asfaltuoty
viety (pvz. asfaltuoty takeliy).

Vejos pjovimo robotas neatpazjsta kritimo
viety, pavyzdziui, krasty, pakopy, baseiny
ar tvenkiniy. Jei ribojimo viela nutiesiama
iSilgai galimy kritimo viety, dél saugumo
tarp ribojimo vielos ir pavojaus vietos
turéty bati didesnis nei 1 m atstumas.
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Reguliariai patikrinkite teritorijg, kurioje
bus naudojamas jrenginys, pasalinkite i$
jos visus didelius akmenis, Sakas, vielas,
kaulus ir kitus pasalinius daiktus, kuriuos
jrenginys galéty iSsviesti j ora.

Aptvére ribojimo viela, surinkite visus
pjaunamame plote likusius jrankius.
NulGzusias arba pazeistas fiksavimo vinis
reikia iStraukti i$ razienos ir utilizuoti.
Reguliariai tikrinkite, ar pjaunamame plote
néra nelygumu, ir juos pasalinkite.

Niekada nenaudokite jrenginio, jei
apsauginiai jtaisai yra pazeisti arba
nepritvirtinti.

Draudziama iSmontuoti arba isjungti
jtaisytus jrenginio perjungimo ir saugos
ftaisus.

Prie$ naudodami jrenginj pakeiskite visas
sugedusias, susidéveéjusias ir pazeistas
dalis. Ant jrenginio esancias nejskaitomas
arba pazeistas nuorodas apie pavojus ir
ispéjamasias nuorodas pakeiskite.
Atsarginiy lipduky ir visy kity atsarginiy
daliy jsigysite i$ STIHL prekybos atstovo.

g Pavojus susizeisti!
Susidévéjusios ar pazeistos dalys

(pvz., buki peiliai) gali turéti jtakos
jrenginio saugumui ir suzeisti
naudotoja.

Prie$ pradédami eksploatuoti patikrinkite,
ar:

— laikomas jrenginys yra nepriekaistingos
blklés. Tai reiskia, kad danggiai ir
apsauginiai jtaisai yra savo vietose ir
nepriekaistingos buklés;

— jkrovimo stotelé yra nepriekaistingos
baklés. Visi danggiai privalo bati
sumontuoti tvarkingai ir turi bati
nepriekaistingos buklés;
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— maitinimo bloko elektros laidas jjungtas
i tinkamai jrengtg kistukinj lizda;

— maitinimo bloko jungiamojo laido ir
tinklo kiStuko izoliacija yra
nepriekaistingos buklés;

— nesusidévejo ir nepazeistas visas
jrenginys (korpusas, gaubtas, tvirtinimo
elementai, pjovimo peilis, peiliy veleno
antgalis ir t. t.);

— pjovimo peilis ir peilio tvirtinimo detalés
yra tinkamos biklés (saugiai
pritvirtintos, nepazeistos,
nenusidévéjusios); (= 16.3)

— yrair gerai priverzti visi varztai, verzlés
ir kiti tvirtinimo elementai. Prie$
pradédami eksploatuoti jrenginj,
atsilaisvinusius varztus ir verzles
priverzkite (atkreipkite démesj |
priverzimo momentus).

Prireikus atlikite visus bitinus darbus arba
kreipkités | prekybos atstovg. STIHL
rekomenduoja kreiptis | STIHL prekybos
atstova.

6.7 Programavimas

Laikykités vietos taisykliy dél sodo
jrenginiy su elektros varikliu naudojimo
trukmés ir atitinkamai uzprogramuokite
aktyvumo trukme. (= 14.3)

Svarbiausia programavimg pritaikyti taip,
kad veikiant pjovimo rezimu pjaunamame
plote nebity vaiky, stebétojy ar gyviny.

Pakeitus programa naudojant

iMOW® programa, naudojant modelius
RMI 632 C, RMI 632 PC, galimi veiksmai,
kuriy nesitiki kiti asmenys. Todél reikia
pranesti suinteresuotiems asmenims apie
pjovimo plano pakeitimus.

Vejos pjovimo roboto negalima
eksploatuoti veikiant drékinimo sistemai,
todél batina atitinkamai jj uzprogramuoti.

|sitikinkite, kad vejos pjovimo robote
nustatyta teisinga data ir paros laikas.
Prireikus pakoreguokite nustatymus.
Nustacius netinkamas reikSmes vejos
pjovimo robotas netikétai gali pradéti
vaziuoti.

6.8 Eksploatuojant

® Pasaliniai asmenys, ypac

I ll\ vaikai,
€| ir gyvanai negali bati arti
pavojaus zonos.

Veikiant vejos pjovimo robotui, niekada
neleiskite vaikams artintis prie jo arba su
juo Zaisti.

Tretieji asmenys gali nesitikéti, kad
naudojant iMOW® programa, gali bati
jjlungiamas pjovimas modeliams

RMI 632 C, RMI 632 PC. Todél i$ anksto
informuokite susijusius asmenis apie
galimg vejos pjovimo roboto veikima.

Niekada nepalikite veikiancio vejos
pjovimo roboto be priezidros, jei zinote,
kad pavojaus zonoje yra gyviny arba
asmenu, ypac vaiky.

Jeigu vejos pjovimo robotas naudojamas
viesoje vietoje, aplink pjaunamag plotg
bltina pastatyti zenklus su Siais
nurodymais:

Lspéjimas! Automatiné vejapjové!
Stovékite toliau nuo jrenginio! Priziarékite
vaikus!“

A

Démesio — pavojus
susizeisti!
Ranky ir kojy niekada
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nekiskite prie besisukanciy daliy arba po
jomis. Niekada nelieskite besisukancio
peilio.

Prie$ prasidedant audrai arba pries
pradedant zaibuoti, atjunkite maitinimo
bloka nuo elektros tiekimo tinklo. Tuo metu
vejos pjovimo robotg eksploatuoti
draudziama.

Vejos pjovimo roboto, jei veikia elektros
variklis, niekada negalima pakreipti ir kelti
aukstyn.

Niekada nebandykite reguliuoti jrenginio,
kol vienas i3 elektros varikliy dar veikia.

Saugumo sumetimais jrenginio negalima
naudoti nuokalnése, statesnése nei 24°
(45 %). Pavojus susizeisti!

24° Slaitas atitinka 45 cm pakilimg
vertikalia kryptimi 100 cm ilgio
horizontalioje atkarpoje.

)

45 cm

100 cm

£~ N Atkreipkite démesj | pjovimo
. ’\ jrangos papildoma veikima. Kol
\a_7 jisustoja, praeina kelios

STOP sekundés.

Veikiant rezimui paspauskite
mygtuka STOP (= 5.1),

— prie$ keisdami meniu nuostatus arba
juos parinkdami,

— prie$ pritaikydami uzprogramuotus
duomenis,

— pries nuimdami valdymo pulta.

Aktyvinkite jrenginio blokuote (= 5.2),
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— pries pakeldami ir nesdami jrenginj;

— prie$ gabendami jrenginj;

— prie$ pasalindami ar valydami
kamscius;

— prie$ atlikdami darbus prie pjovimo
peilio;

— pries tikrindami arba valydami jrenginj,

— jei vejos pjovimo robotas atsitrenkeé |
svetimkdnj arba pradéjo nejprastai
smarkiai vibruoti. Tokiais atvejais
patikrinkite jrenginj, ypa¢ pjovimo bloka
(peilj, peiliy veleng, peilio tvirtinimo
detales), ar jie nepazeisti, ir, prie$
paleisdami jrenginj i$ naujo ir su juo
dirbdami, paveskite jj suremontuoti
specialistui.

A Pavojus susizeisti!
Stipri vibracija paprastai rodo, kad
yra sutrikimas.
Pradéti eksploatuoti jrenginj su
pazeistu arba deformuotu peiliy
velenu draudziama.
Jei jums triksta reikalingy ziniu,
reikalingus remonto darbus
paveskite atlikti specialistui— STIHL
rekomenduoja STIHL prekybos
atstova.

Prie$ paliekant jrenginj, vejos pjovimo
roboto saugos nustatymus reikia pakeisti
taip, kad jo negaléty pradéti eksploatuoti
pasaliniai asmenys. (= 11.15)

[renginio niekada nenaudokite arti atviros
ugnies.

Rankinis pjovimas:

jfrenginj paleiskite atsargiai, laikydamiesi
skyriuje ,,Rankinis pjovimas* pateikty
nuorody. (= 15.6)

Dirbkite tik dieng arba esant geram
dirbtiniam apsvietimui.

Niekada nebandykite mechaniskai
uzfiksuoti mygtuky, ypac pjovimo
mygtuko.

Naudotojas visada turi stovéti uz jrenginio.
Visuomet stebékite, kad nuo jasy kojy iki
peilio baty pakankamas atstumas.

Pjaudami vejg niekada nebékite, kad
nesusizeistuméte nuslyde, uzkliuve ar dél
kitos priezasties.

Bikite itin atsargds apsukdami vejos
pjovimo robotg ar traukdami jj | save.

Kai pagrindas drégnas, dél mazesnio
stabilumo kyla didesnis nelaimingy
atsitikimy pavojus.

Dirbkite itin atsargiai, kad nepaslystumete.
Jei jmanoma, esant drégnam pagrindui,
stenkités nenaudoti rankinio pjovimo
rezimo.

Visada atkreipkite démesj, kad ant $laito
jrenginys bty labai stabilus ir nepjaukite
labai staciy Slaity.

Pjaukite skersai Slaito, jokiu badu ne
aukstyn arba Zzemyn, ir atkreipkite démes;j,
kad stovétumeéte virs vejos pjovimo roboto,
kad praradus kontrole jrenginys ant jasy
neuzvaziuoty.

Vejoje esancius objektus (vejos
purkstuvus, stulpelius, vandens voztuvus,
pamatus, elektros linijas ir t. t.) bdtina
apvaziuoti. Niekada nevaziuokite per
tokius objektus.

Niekada nevaziuokite per Sias klidtis tycia.
Nustacius rankinj pjovimo rezima,
impulsinis jutiklis yra neaktyvus.

Valdydami masing ir jos periferinius
{renginius nejsitemkite ir prie Slaity
zidrékite, kad visada islaikytuméte
pusiausvyra ir tvirtai stovétuméte, visada
eikite, nebékite.
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6.9 Techniné prieziiira ir remontas
Prie$ pradédami valymo,

remonto ir techninés priezitiros
darbus, suaktyvinkite jrenginio
blokuote ir vejos pjovimo robotg

pastatykite ant tvirto, lygaus pagrindo.

Prie$ pradédami visus darbus -
prie jkrovimo stotelés ir ribojimo D
vielos, iStraukite maitinimo ‘
bloko tinklo kistuka.

Pries$ visus techninés priezilros darbus
palikite vejos pjovimo robotg
mazdaug 5 minutes, kad jis atvésty.

Tik jgaliotajam elektrikui leidziama atlikti
elektros tinklo laido remontg arba keisti
patj laida.

Baigus visus darbus prie jrenginio, pries$
vél pradedant eksploatuoti reikia i$ naujo
patikrinti, kaip uzprogramuotas vejos
pjovimo robotas ir prireikus nustatymus
pakoreguoti. Batina tiksliai nustatyti data ir
paros laika.

Valymas

Visg jrenginj bitina reguliariai kruopsciai
iSvalyti. (= 16.2)

Niekada nenukreipkite vandens srovés
(ypac auksto slégio valymo jrenginio) |
variklio dalis, tarpines, elektros mazgus ir
guoliavietes. Tai gali bati pazeidimy
priezastis arba gali prireikti brangaus
remonto. Niekada neplaukite jrenginio
tekanciu vandeniu (pvz., sodo Zarna).
Nenaudokite agresyviyjy valikliy. Jie gali
pazeisti plastikg ir metala. Tai gali pakenkti
STIHL jrenginio saugai.

Techninés prieziaros darbai:

Leidziama atlikti tik Sioje naudojimo
instrukcijoje aprasytus techninés
priezitros darbus. Visus kitus darbus

0478 1319754D - LT

bdtina pavesti prekybos atstovui.

Jei jums triksta reikalingy Ziniy ir
pagalbiniy priemoniy, visada galite
kreiptis | prekybos atstova.

STIHL rekomenduoja, kad techninés
priezidros ir remonto darbus atlikty tik
STIHL prekybos atstovas.

STIHL prekybos atstovai reguliariai
mokomi, jiems suteikiama reikalinga
techniné informacija.

Naudokite tik tuos jrankius, padargus,
priedus ir techniskai lygiavertes dalis,
kurias STIHL leido naudoti Siam jrenginiui,
kitaip gali kilti nelaimingy atsitikimy
pavojus ir gali bati suzaloti asmenys arba
pazeistas jrenginys. Kilus klausimy,
kreipkités | prekybos atstova.

STIHL originaliy jrankiy, priedy ir
atsarginiy daliy savybés optimaliai
pritaikytos jrenginiui bei naudotojo
poreikiams. Originalias STIHL atsargines
dalis atpazinsite i$ STIHL atsarginés
dalies numerio, uzraso STIHL ir, jei reikia,
i§ STIHL atsarginés dalies Zenklo. Ant
mazesniy daliy gali bati tik Zenklas.

Ispéjamieji ir nurodomieji lipdukai visada
turi bati Svards ir jskaitomi. Pazeistus arba
atsiklijavusius lipdukus pakeiskite naujais
originaliais lipdukais, jy galite jsigyti i$
STIHL prekybos atstovo. Jeigu kurig nors
konstrukcine dalj keisite nauja,
nepamirskite prie jos priklijuoti tokj patj
lipduka.

Darbus prie pjovimo jrangos atlikite tik
muvedami apsaugines pirstines, (= 6.2)
bakite itin atsargs.

Gerai priverzkite visus varztus ir verzles,
ypac visus pjovimo bloko varztus ir
tvirtinimo elementus, kad jrenginj baty
saugu naudoti.

Reguliariai tikrinkite visg jrenginj (pvz., jei
jo nenaudosite ziema), ar jis nesusidévejo
ir néra pazeistas. Saugumo sumetimais
susidéveéjusias arba pazeistas dalis
nedelsdami pakeiskite, kad jrenginys >
visada biity saugus eksploatuoti. -

HU

Jei, atliekant techninés priezilros darbus,
konstrukcinés dalys arba apsauginiai
jtaisai buvo nuimti, juos reikia vél
sumontuoti atgal.

6.10 Laikymas ilgesnij laika
nenaudojant

-
w

PrieS padedant laikyti
— |kraukite akumuliatoriy, (= 15.8)

— Nustatykite aukSciausia apsaugos
lygmenj, (=> 11.15)

— Padékite vejos pjovimo robotg ziemai.
(= 11.16)

|sitikinkite, ar jrenginys apsaugotas nuo

nesankcionuoto naudojimo (pvz., nuo

vaiky).

Laikykite jrenginj nepriekaistingos baklés.

Prie$ padédami jrenginj (pvz., ziemai), ji

kruopsciai isvalykite.

Prie$ pastatydami jrenginj uzdaroje

patalpoje, leiskite jam mazdaug 5 minutes

atvesti.

Laikymo patalpa turi bati sausa,
apsaugota nuo salcio ir rakinama.

Niekada nelaikykite jrenginio arti atviros
ugnies arba didelio karscio 3altiniy
(pvz., krosnies).
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6.11 Utilizavimas

Atliekos gali padaryti zalos Zmonémes,
gyvinams ir aplinkai, todél jas reikia
tinkamai utilizuoti.

Norédami suzinoti, kaip tinkamai utilizuoti
atliekas, kreipkités | antrinio perdirbimo
centrg arba prekybos atstovg. STIHL
rekomenduoja kreiptis | STIHL prekybos
atstova.

Pavojus susizeisti pjovimo peiliu!

Net ir susidéveéjusios vejapjovés niekada
nepalikite be priezitros. |sitikinkite, ar
jrenginys, ypac pjovimo peilis, laikomas
vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Uztikrinkite, kad susidévéjes jrenginys
baty tinkamai utilizuotas. Pries utilizuojant
irenginys turi bdti nebetinkamas naudoti.
Norédami iSvengti nelaimingy atsitikimy,
batinai pasalinkite vejos pjovimo roboto
maitinimo bloko elektros laida,
akumuliatoriy ir valdymo pulta.

Akumuliatoriy utilizuokite atskirai nuo
jrenginio. Uztikrinkite, kad akumuliatorius
bty utilizuojamas saugiai ir ekologiskai.

7. Simboliy aprasymas

Ispéjimas

Prie$ pradédami naudoti jrenginj,
perskaitykite jo naudojimo instrukcija.

A IR

206

Ispéjimas!

Eksploatuodami laikykités saugaus
atstumo iki jrenginio.

Pasaliniams asmenims neleiskite bati
pavojaus zonoje.

AL

Ispé&jimas!
Niekada nelieskite besisukancio peilio.

Ispé&jimas!
Prie$ pakeldami arba prie$ atlikdami
darbus prie jrenginio, ji uzblokuokite.

A X

Ispéjimas!
Neseéskite ir nelipkite ant jrenginio.

A

Ispéjimas!
Niekada nelieskite besisukancio peilio.

Ispé&jimas!
Kai pjaunama, vaikams draudziama buti
prie jrenginio ir pjaunamame plote.

Ispéjimas!

Kai pjaunama, Sunims ir kitiems
naminiams gyvinams draudziama buti
prie jrenginio ir pjaunamame plote.

8. Komplektas

Poz. Pavadinimas Vnt.

Vejos pjovimo robotas
|krovimo stotelé
Maitinimo blokas
iMOW® Ruler

|krovimo stotelés kuolelis
Griebtuvinio disko
nuémiklis

Linijy Sablonas

mTmMmoONwW>»

(9]

BN =2 a2
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Poz. Pavadinimas Vnt.

- Naudojimo instrukcija 1

9. Pirmasis jrengimas

Kad galétuméte paprastai, greitai ir tvirtai
irengti, atkreipkite démes;j ir laikykités
pateiktos informacijos ir nuorody, ypac,
kad atstumas tarp viely jas tiesiant bty
33cm. (2 12.)

Galite praplésti nupjauta plotg arciau prie
krasto nutiesdami ribojimo viela. (= 12.17)
Kad saugiai veikty, tiesdami vielas
atstuma tarp jy pritaikykite prie vietos
salygu.

Vejos pjovimo roboto iMOW®
trumpasis vadovas

Kaip pagalbos priemoné jrengiant
ijkrovimo stotele ir tiesiant ribojimo vielg yra
parengtas trumpasis vejos pjovimo roboto
vadovas. ISsami informacija pateikta
atitinkamuose naudojimo instrukcijos
skyriuose. Sj trumpajj vadova visuomet
naudokite kartu su vejos pjovimo roboto
naudojimo instrukcija.

0478 1319754D - LT
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Vejos pjovimo roboto iMOW®
trumpasis vadovas

1 psl. sumazintas vaizdas:

TRUMPASIS iMOW®
VADOVAS

IKROVIMO STOTELEI |[RENGTI IR
RIBOJIMO VIELAI TIESTI

VEJOS PJOVIMO ROBOT MODELIAI
RMI 632, RMI 632 C, RMI 632 P, RMI 632 PC
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Vejos pjovimo roboto iMOW®
trumpasis vadovas

2 ir 3 psl. sumazintas vaizdas:

PAGRINDINIS JRENGIMAS

VIDINES |KROVIMO STOTELES PADETIES
NUSTATYMAS IR RIBOJIMO VIELOS TIESIMAS

§] TRUMPAJ| VADOVA NAUDOKITE
A TIK KARTU SU SAVO VEJOS PJOVIMO
ROBOTO NAUDOJIMO INSTRUKCLJA.

Prieé jrengdami sudarykite sodo eskiza.

2. [krovimo stotele jdiekite patogioje vietoje ir jkraukite IMOW®.

5. |junkite iIMOW® paspausdami mygtuka OK" ir vykdykite instrukeijas iki
4. Jei norite nustatyti atstuma, naudokite iIMOW® Ruler ir linijy 3ablona.

los tiesimas”.

5. Diekite toliau naudodami .Vielos prijungimas" ir laikykités instrukeijy iki galo.

t
standartus. Nepaisant to:

Vejos pjovimo robotas IMOW® néra
zaislas. Vejos pjovimo robotui iMOW®
aktyviai dirbant, pjaunamame plote
neturi bati vaiky, stebétojy ir gyvany.

Paruodiamosios jrengimo priemonés:

« Pries naudodamiesi jprasta vejapjove pjaunamo ploto rezima nustatykite < 6 cm.
Pjaunami plotai negali persidengti. Maiausias atstumas tarp ribojimo viely yra = 1m.

- Didiiausias atstumas tarp vejos pjovimo roboto iIMOW® ir ibojimo vielos: 35 m.

- Nustatykite IMOW® pjovimo aukiti. Rekomenduojame 5 pjovimo pakopa

+ Rekomenduojama pasalinti trukdzius, tokius kaip metalai.

(I 91/9.5/99

Priedai AKM 100 mazoms vejoms:
Ribojimo vielos lgis s 80 m
99

e
7.

Ikrovimo stotelés padatis: Ribojimo imas:
+ Apsaugota, sesélyje, horizontaliai Nutieskite ribojimo viela (1) ant Zemés
+ Atstumas iki blokuojamo ploto: : 2m reguliariais intervalais ir pritvirtinkite fiksavimo
+ Rekomenduojamas kistukinis lizdas vinimis (2). Nelygiose vietose naudokite
su apsauga nuo virsjtampio papild Kite laica
o129 nekryZiuodami.
a3

g

mas fiksavimo vinis. I3ti

Pagalbos centra: hitps://support stihl.com/

Tinkamai pritvirtinkite vielos jungtis:
Laisvus neizoliuotus vielos galus iki galo
istumkite j vielos jungtj. Vielos jungtj suspauskite
tinkamonmis replémis ir patikrinkite, ar tinkamai
uisifiksavo.

w1216

(T3] Naudsjimo instrukeija > Ribojimo viela

[ iMowe Ruler

Fiksuota kliatis:
Aptinka impulsinis
jutiklis.

mman

aiiavimo zonos:

+ Atstumas: 33 cm

+ Aukita klidtis:
>lem

mwi2s

Vandens telkinys:
tumas: 100 cm
121

Smailas kam,
Kampas: = 90°

e

Blokuojamas plotas:
+ Atstumas: 33 cm

Gretimos v
- Atstumas:2 0 cm
- Teritorijos pakopa prie

nupjautos vejos: < /-1 cm
s

0 zonos:

« litieskite laida nekryZiuodami
w29

Vidiné jkrovimo stotelé:

+ Nutieskite viela 60 cm
atstumu ir 90° kampu j 3onq

+ Laisvas ploto plotis nuo
fkrovimo stotelés: 1 m spinduliu

Vs

’kv;

+60em

+60em

lliustracija ne pagal mastelj

0478 1319754D - LT
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Vejos pjovimo roboto iMOW®
trumpasis vadovas

4 psl. sumazintas vaizdas:

NuoZulnus pjaunamo ploto reljefas:

w214

Kad vejos pjovimo robotas nuoiulnia pjaunamo ploto srit] galéty pjauti
automatiskai ir be trikéiy, reikia nuokalnée jrengti ribojimo viel nuokalnéje
(1) maiausiu atstumu iki nuokalnés kraito. Atstumas: 0.5 m

VYKSTA PIRMASIS |RENGIMAS

ISORINES |KROVIMO STOTELES PADETIES NUSTATYMAS
IR RIBOJIMO VIELOS TIESIMAS YPATINGAIS ATVEJAIS

Pradiniai tazkai:

I 9.8/1114/12.11

Pjaunami plotai, kurie pasiekiami
per linija arba iZorine jkrovimo stotele,
turi turéti vieng pradinj taika

Paiedkos kilpos:

Jei suaktyvintas griZimas su poslinkiu
(koridorius), iSorinéje fkrovimo
stoteléje i linioje turi batijdiegtos
paieikos kilpos.

Tioriné jkrovimo stoteld:
- Padatis uf pjaunamo ploto riby
- Rekomenduojame Pereinamaosios linijos jrengimas.

mex

_—

Pajalinis plotas:

m f 1S 2w

1210

QOOOOOD. M

I

pradiioje/gale: 10 cm

211

+ Atstumas iki vielos pereinamojoje linijoje: 27 cm
+ Atstumas iki vielos pereinamosios linijos

. « Linijy 3ablono naudojimas.
— ow

Pagalbos centra: hitps://support stihl.com/

0477-810-5367

LT-23

Hiustracija ne pagal mastel;
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9.1 Nurodymai dél jkrovimo stotelés
Reikalavimai jkrovimo stotelés vietai:

— Apsaugota, Sesélyje
Dél tiesioginiy saulés spinduliy gali
padidéti jrenginio temperatira, todél
akumuliatorius bus jkraunamas ilgiau.
Prie jkrovimo stotelés galima montuoti
kaip prieda jsigyjama stogg nuo saulés.
Jis vejos pjovimo robotg apsaugos nuo
nepalankiy oro salygy.

— Matoma
|krovimo stotelé turéty bati aiskiai
matoma norimoje stovéjimo vietoje, kad
uz jos neuzklitumete.

— Netoli tinkamo kiStukinio lizdo
Tinklo jungtis turi bati nuo jkrovimo
stotelés nutolusi tokiu atstumu, kad
atitinkama srovés kabelj baty galima
prijungti tiek prie jkrovimo stotelés, tiek
prie tinklo jungties — nekeiskite elekiros
tiekimo kabelio.

Rekomenduojame naudoti kistukinj
lizda, turintj apsauga nuo virsjtampio.

— Apsaugota nuo trik¢iy Saltiniy
Metalai, gelezies oksidai, magnetinés
ar elektrai laidzios medziagos, arba
seniai jrengta ribojimo viela gali
sutrikdyti pjovimo procesa.
Rekomenduojama pasalinti Siuos
trik¢iy Saltinius.

— Horizontali ir lygi
Nelygus pagrindas turi didele jtakg
vejos pjovimo roboto prijungimui. Reikia
stebéti, kad pagrindas po jkrovimo
stotelés pagrindo plokste baty
horizontalus ir be nelygumy. Prireikus
pagrinda islyginkite ir suniveliuokite.

Paruosiamosios priemonés:
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e Prie$ pirmajj jrengima vejg nupjaukite
iprasta vejapjove (optimalus zolés
aukstis — maks. 6 cm).

e Jei pagrindas labai kietas ir sausas,
pjaun. plotg truputj sudrékinkite, kad
galétuméte lengviau jkalti fiksavimo
vinis.

Pjaunami plotai negali persidengti.
ISlaikykite maziausiai 21 m atstuma tarp
dviejy pjaunamy ploty ribojimo viely.

T

max. 2 cm

max. 8 cm

y —

Ikrovimo stotelé gali bati pasvirusi
maksimaliai 8 cm atgal ir 2 cm | priek;.

HU

Niekada nesulenkite pagrindo plokstés.
Pasalinkite po pagrindo plokste esancius
nelygumus, kad ji visa priglusty.

Jrengimo variantai:
|krovimo stotelé gali bati jrengta viduje ir
iSoréje.

Vidiné jkrovimo stotelé

|krovimo stotelé (1) jrengiama pjaunamo
ploto ribose (A), pakrastyje.
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Prie$ jkrovimo stotele (1) turi bati lygus
laisvas plotas (2), kurio spindulys bity
maziausiai 1 m. ISlyginkite kalvas arba
jdubimus.

Prie$ jkrovimo stotele ir uz jos (1) ribojimo
vielg (2) 0,6 m nutieskite tiesiai ir staciu
kampu pagrindo plokstei. Tada ribojimo
viela tieskite pjaunamo ploto krastu.
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ISoriné jkrovimo stotelé

|[krovimo stotelé (1) jrengiama uz
pjaunamo ploto (A) ribu.

o | Kad jrenginys grjzty j iSorine
1 | ikrovimo stotele, naudojami
orientyriniai kabeliai. (= 12.12)

ISorinés jkrovimo stotelés vietos
poreikis:

<12m
1 44_Cm
Y
SR
@ 250cm
=
27 cm 2
44 cm

Kad prie jkrovimo stotelés prisijungiama ir
atsijungiama baty tinkamai, jkrovimo
stotele (1) galima montuoti, kaip parodyta,
su linija (2). Sritis aplink jkrovimo stotele ir
uz ribojimo vielos riby turi bati plokscia ir
lengvai pravaziuojama. ISlyginkite kalvas
arba jdubimus.

Linijg (2) jrenkite naudodami linijy
Sablona (3). (= 12.11)

Maziausias atstumas nuo pagrindo
plokstés j linijos pradzia: = 50 cm
laisvo ploto plotis i$ Sony: 44 cm
Didziausias atstumas iki pjaunamo ploto:
<12m

lkrovimo stotelés jrengimas prie
sienos:

Jei krovimo stotelé jrengiama prie sienos,
pagrindo plokstéje kombinuotosiomis
replémis kairéje arba desinéje reikia
atskirti jungiamaja medziaga (1), kad baty
vietos tinklo kabeliui (2).
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Skydo atlenkimas: Skydo uzlenkimas:
9.2 |krovimo stotelés jungtys

Dangcio nuémimas:

Atlenkite skyda (1) | priekj. Laikykite Uzlenkite skyda (1) atgal, neprispauskite
atlenkta skyda, nes jis automatiskai laidy.

uzlenkiamas dél sarnyriniy spyruokliy. Dangéio uzdéjimas:

Kaip parodyta paveikslélyje, kairiojoje ir
desiniojoje puseése Siek tiek praskéskite
dangtelj (1) ir nuimkite keldami j virSy.

Ribojimo vielos (1) ir maitinimo laido (2)
jungtys uzdarius skydg yra apsaugotos
nuo oro salygy.
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Dangtelj (1) uzdékite ant jkrovimo stotelés
ir uzfiksuokite, neprispauskite laido.

9.3 Elektros laido prijungimas prie
jkrovimo stotelés

e | Nuoroda:
A | kistukas ir prijungimo jvoré privalo
bdti Svaras.

e Nuimkite jkrovimo stotelés dangtelj ir
pakelkite skyda. (= 9.2)

Maitinimo bloko kistukg (1) prijunkite prie
jkrovimo stotelés (2) kistuko.
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Kiskite maitinimo laidg per laido tvirtinimo
detale (1) prie skydo.

e UzZlenkite skyda. (= 9.2)

Kaip parodyta paveikslélyje, jspauskite
maitinimo laidg | laido tvirtinimo detale (1)
ir tieskite toliau per elektros laido laikiklj
(2) ir kabeliy kanalg (3) iki maitinimo
bloko.

e Uzdarykite jkrovimo stotelés dangt;.
(= 9.2)

9.4 J[rengimo medziagos

Jei ribojimo vielg nutiesia ne prekybos
atstovas, reikia papildomy komplekte
nesanciy jrengimo medziagy, be kuriy
vejos pjovimo roboto nebus galima
eksploatuoti. (= 18.)

|[rengimo rinkiniuose yra ribojimo vielos
ritinys (1), fiksavimo vinys (2) ir vielos
jungtis (3). |rengimo rinkiniy komplekte
gali bati papildomy daliy, kurios jrengiant
nebdtinos.

9.5 Pjovimo aukscio nustatymas

@ | Pirmosiomis savaitémis, kol

1 | ribojimo viela apaugs Zole, pjovimo
aukstj nustatykite | 5 lygj, kad
uztikrintuméte saugy darba.

S1, S2, S3 ir S4 lygiai yra specialieji
auksciai, skirti labai lygiems vejos
plotams (pavirSiaus nelygumai < +/-
1cm).

Maziausias pjovimo aukstis —
S1 lygis (20 mm)

Didziausias pjovimo aukstis —
8 lygis (60 mm)
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Paspauskite rankenéle (1) ir pasukite.
Atleidus ji uzsifiksuoja. Zyma (2) rodo
nustatytg pjovimo aukst;.

@ | Rankenéle galima nuimti nuo
1 | reguliavimo elemento traukiant |
virdy. Si konstrukcija uztikrina
sauguma;: Taip uztikrinama, kad
jrenginio nebus galima pakelti ir
nesti uz rankenéles.

9.6 Pirmojo jrengimo nurodymai

Vejos pjovimo robotg jrengiant &+
pirma karta, galima naudotis 4 +
pagalbine jrengimo programa. +

Sioje programoje pateikiami visi
pirmojo jrengimo veiksmai:

e Kalbos, datos ir paros laiko nustatymas

|krovimo stotelés jrengimas

Ribojimo vielos tiesimas

Ribojimo vielos prijungimas

Vejos pjovimo roboto ir jkrovimo
stotelés susiejimas

[rengimo tikrinimas

Vejos pjovimo roboto programavimas
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e Pirmojo jrengimo uzbaigimas

Reikia iki galo atlikti pagalbinéje jrengimo
programoje nurodytus veiksmus, nes tik

tada galésite naudoti vejos pjovimo robotg.

| internetinj puslapj www.stihl.com

Daugiau nurodymy dél vejos
pjovimo roboto jrengimo jums
suteiks STIHL prekybos atstovas.

Paspaudus atkdrimo (gamykliniy
nuostaty grazinimo) mygtuka
pagalbiné jrengimo programa
aktyvinama i$ naujo. (= 11.16)

Paruosiamosios priemonés

e Pries pirmajj jrengima vejg nupjaukite
jprasta vejapjove (optimalus zolés
aukstis — maks. 6 cm).

e Jei pagrindas labai kietas ir sausas,
pjaunama plotg truputj sudrékinkite,
kad galétuméte lengviau kalti fiksavimo
vinis.

e RMI 632 C, RMI 632 PC:

Vejos pjovimo robotg turi suaktyvinti ir
priskirti savininko el. pasto adresui
STIHL prekybos atstovas. (= 10.)

°
1 | yra jkeltas jrengimo vaizdo jrasas.

Meniu atlikdami valdymo veiksmus,
atkreipkite démes;j | skyriuje
»Valdymo nurodymai“ pateiktg
informacija. (= 11.1)

o

Kryptiniais mygtukais
parenkamos parinktys, meniu
punktai ir ekrano mygtukai.

Mygtuku OK atidaromas
pomeniu ir patvirtinama

parinktis.

Mygtuku Atgal iSjungiamas
aktyvus meniu ir pagalbinéje 9
jrengimo programoje

griztama vienu zingsniu atgal.

Jei jrengiant pirma kartg jvyksta
klaida arba atsiranda sutrikimy,
ekrane parodomas atitinkamas
praneSimas. (= 24.)

9.7 Kalbos, datos ir paros laiko
nustatymas

e Paspaudus bet kurj valdymo pulto
mygtuka jrenginys ir pagalbiné jrengimo
programa suaktyvinami.

A

Romana
Bbnrapcku

H."[1]""& Deutsch

English
Francais
v

Pasirinkite norimg ekrano kalbg ir
patvirtinkite mygtuku OK.

©
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@ Paros laikas 15:32 ICM)
Sveiki "N A
Nustatyta kalba 16 33
Lt 15
14 31
v v
T "
eisti I Valanda Minute
Pasirinktg kalbg patvirtinkite @ Esamg paros laika nustatykite @
mygtuku OK arba paspauskite valdymo kryzmés mygtuku ir

~Keisti“ ir pasirinkite kitg kalba.

e Jeireikia, jveskite vejos pjovimo roboto
9 simboliy serijos numerj. Sis numeris
iSspausdintas specifikacijy lenteléje
(lipdukas skyriuje po valdymo pultu).

patvirtinkite paspausdami mygtukg
OK.

9.8 |krovimo stotelés jdiegimas

o | Atkreipkite déemes;j i skyriy ,|krov.
1 | stotelés nuorodos* (= 9.1) ir

Data 10:09 (W
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
Diena Ménuo Metai

Esamg datg nustatykite valdymo @
kryzmés mygtuku ir patvirtinkite
paspausdami mygtukg OK.

216

naudojimo instrukcijos pabaigoje
esancius jrengimo pavyzdzius
(= 27)).

N Ikrov. stotelé 15:33 (10

|diegti jkrovimo
stotele

LL]

e Prijunkite krovimo stotelés maitinimo
laida. (= 9.3)

e Jei jrengiate jkrovimo stotele prie
sienos, tieskite maitinimo laidg po
pagrindo plokste. (= 9.1)

|krovimo stotele (B) pageidaujamoje
naudojimo vietoje pritvirtinkite keturiais
kuoleliais (H).

e Maitinimo blokg jrenkite uz pjovimo
ploto, nuo tiesioginiy saulés spinduliy,
dregmeés ir suSlapimo apsaugotoje
vietoje, jei reikia, tvirtinkite prie sienos.

Maitinimo blokas tinkamai veikia tik
@ tuomet, kai aplinkos temperatura
yra nuo 0 °C iki 40 °C.

e Visus elektros laidus tieskite uz pjovimo
ploto, pjovimo peiliais nepasiekiamose
srityse, ir pritvirtinkite prie Zemés arba
imontuokite | laido mova.

e Elektros laidg iSvyniokite netoli jkrovimo
stotelés, kad nebity trikdomas vielos
signalas.

e Prijunkite tinklo kiStuka.

e | Kol ribojimo viela neprijungta,
1 | greitai mirksi jkrovimo stotelés
raudonas Sviesos diodas. (= 13.1)

e Baige dirbti paspauskite valdymo @
pulto OK mygtuka.
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ISoriné jkrovimo stotelé:
Sumontavus rekomenduojama
nustatyti bent vieng pradinj taskg uz
pereinamosios linijos | jkrovimo
stotele riby. Paleidimo daznis
privalo biti nustatytas taip, kad 0 i$
10 pjovimo etapy (0/10) baty
pradedama nuo jkrovimo stotelés
(pradinis taskas 0). (= 11.14)

7S

&\“ lkrauti 16:20 I
iMOW® jstatyti
i ikrovimo

stotele

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
rankenos pernesti (1), kad atlaisvintuméte
varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant
priekiniy raty ir jstumkite | jkrovimo stotele.

©

Tada paspauskite valdymo pulto
mygtukg OK.
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Jei akumuliatorius iSsikroves,
istimus | jkrovimo stotele
desiniajame virSutiniame
ekrano kampe vietoje
akumuliatoriaus simbolio pasirodo
tinklo kistuko simbolis ir
akumuliatorius jkraunamas, kol
ribojimo viela nutiesiama kitoje
vietoje. (= 15.8)

[ Ex3)

7S

9.9 Ribojimo vielos tiesimas

@ | Pries pradédami tiesti ribojimo
1 | viela, perskaitykite visg skyriy
~Ribojimo viela® ir jo paisykite.
(= 12)

Suplanuokite, kaip norite nutiesti,
atsizvelkite | atstuma tarp viely,
tiesdami jrenkite blokuojamus
plotus, vielos rezervus,
jungiamasias atkarpas,
pasalinius plotus ir
pereinamasias linijas.

Mazesniems pjaunamiems plotams, kuriy
vielos ilgis yra mazesnis nei 80 m, priedas
AKM 100 turi bati sumontuotas kartu su
ribojimo viela. Jei laido ilgis per trumpas,
mirksi SOS jkrovimo stotelé ir néra vielos
signalo.

Naudokite tik originalias fiksavimo
vinis ir originalig ribojimo viela.
[rengimo rinkinius, kuriuose yra
reikiamos jrengimo medziagos,
galima jsigyti kaip priedus iS STIHL
prekybos atstovo. (= 18.)

o

Nutiestg vielg pazymeékite sodo brézinyje.

Brézinio turinys:

— pjaunamo ploto kontuaras su
svarbiausiomis kliGtimis, ribomis ir
galimais blokuojamais plotais, kuriuose
vejos pjovimo robotas negali dirbti;

(= 12.1)

— jkrovimo stotelés (= 9.1) padétis;

ribojimo vielos padétis

Po tam tikro laiko ribojimo viela apauga
Zole, todél jos nebesimato. Svarbiausia
pazymeéti viela aptvertas klidtis;

— vielos jungties padétis
Po tam tikro laiko panaudotos vielos
jungties nebesimato. Jos padétj reikia
pasizymeéti, kad prireikus bty galima
pakeisti. (= 12.16)

Visg pjaunama plotg reikia aptverti istisine
ribojimo vielos kilpa.
Didziausias galimas ilgis: 500 m
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@ | Né viename taske vejos pjovimo @ | Jei naudojama grjzimo su poslinkiu
1 | robotas negali nutolti toliau nei 1 | (koridoriaus) funkcija, ribojimo viela
35 m nuo ribojimo vielos, prieSingu maziausiai 1,5 m atstumu pries

atveju vielos signalas bus ijkrovimo stotele ir uz jos turi baiti
neatpazjstamas. nutiesta tiesiai ir staciu kampu
pagrindo plokstei. (= 11.13)
N\ Ribojimas 15:40 D Pradzia naudojant i$orine jkrovimo

stotele

Nutiesti
I I vielg
Palikite laisvg vielos galg (1), kurio ilgis
bdty apie 1,5 m.
S

~ 2
Tieskite ribojimo vielg nuo jkrov. stotelés. >
Reikia atskirti vidine jkrovimo stotele ir e
iSorine jkrovimo stotele. |
Pradzia naudojant vidine jkrovimo >0,6m 90°
stotele
© ©

Ribojimo vielg (1) kairéje arba deSinéje
1 pusése uz pagrindo plokstes ir Salia vielos
iSleidimo angos fiksavimo vinimi (2)
pritvirtinkite prie zemeés.

Prie$ jkrovimo stotele ir uz jos (1) ribojimo
vielg (2) 0,6 m nutieskite tiesiai ir staciu
kampu pagrindo plokstei. Tada ribojimo
Ribojimo vielg (1) kairéje arba deSinéje vielg tieskite pjaunamo ploto krastu.
puséje prie pat pagrindo plokstés ir Salia

vielos iSleidimo angos fiksavimo vinimi (2)

pritvirtinkite prie Zzemés.
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Palikite laisvg vielos galg (1), kurio ilgis
baty apie 2 m.

Ribojimo vielos tiesimas pjaunamame
plote.

1 44 cm 250 cm
|

|
: 4
e

= ©;®V_ -

|
44 cm 2

Prie$ jkrovimo stotele (1) ir uz jos ribojimo
vielg (2) 50 cm atstumu A nutieskite staciu
kampu pagrindo plokstei. Tada galite
jrengti linijg (= 12.11) arba pjaunamo
ploto krastg sekti naudodami ribojimo
viela.

Prie pagrindo plokstes (3) is Sony palikite
maziausiai 44 cm plocio plota, kuriame
galima vaziuoti.

o | Platesné informacija apie iSorinés
1 | jkrovimo stotelés jrengima pateikta
skyriuje ,|rengimo pavyzdziai“.

(= 27.)
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Ribojimo vielg (1) nutieskite aplink
pjaunama plotg ir aplink galimai esamas
klidtis (= 12.9), tada pritvirtinkite prie
zemes fiksavimo vinimis (2). Atstumg
patikrinkite naudodami iIMOW® ,Ruler*.
(= 12.5)

o | Né viename taske vejos pjovimo
1 | robotas negali nutolti toliau nei

35 m nuo ribojimo vielos, prieSingu
atveju vielos signalas bus

neatpazjstamas.
b L B
1

Stenkités neformuoti smailiy kampy,
(mazesniy nei 90°). Smailiuose kampuose
ribojimo vielg (1) prie zemés pritvirtinkite
fiksavimo vinimis (2), kaip parodyta.
Padare 90° kampa, turite tiesti maziausiai

per vejos pjovimo roboto iIMOW® ,Ruler”
ilgj tiesig linija, kol jrengsite kitg kampa.

33cm

Tiesiant aplink aukstas Klittis, pavyzdziui,
mdaro sieny kampus ar aukstus lysviy
aptvarus (1), kampuose reikia palikti
didesnj atstumg iki vielos, kad vejos
pjovimo robotas nesiekty kliaties. Ribojimo
vielg (2) nutieskite naudodami

iIMOW® ,Ruler” (3), kaip parodyta
paveikslélyje.

e Jei reikia, ribojimo vielg pailginkite
naudodami pridétas vielos jungtis.
(= 12.16)

e Jei yra keli susije pjaunami plotai,
jrenkite pasalinius plotus (= 12.10)
arba pjaunamus plotus sujunkite
pereinamosiomis linijomis. (=> 12.8)
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Paskutiné vidinés jkrovimo stotelés Vielos tiesimo uzbaigimas

fiksavimo vinis: e Patikrinkite, ar ribojimo viela pritvirtinta

prie Zzemés, dazniausiai vienam metrui
pakanka vienos fiksavimo vinies.
Ribojimo viela visada turi bati prigludusi
prie vejos pavirSiaus. Fiksavimo vinis
ikalkite iki galo.

e Baige dirbti paspauskite valdymo @
pulto OK mygtuka.

Jei akumuliatorius per mazai
jkrautas, kad galéty atlikti likusius

pagalbinés jrengimo programos
veiksmus, pasirodo atitinkamas
pranesimas. Tokiu atveju vejos
pjovimo robotg prijunkite prie

jkrovimo stotelés ir dar jkraukite

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
rankenos pernesti (1) ir nustatykite
varanciuosius ratus. |renginj atremkite ant

paskutlnvg f|.I§saV|m‘o. vm[.(‘l) [kalklte. kairéje akumul.lator[q. ' priekiniy raty ir jstumkite | jkrovimo stotele.
arba desinéje puséje prie pat pagrindo Pagalbinés jrengimo programos

ploksteés, $alia vielos i$leidimo vietos. tolesnj Zingsnj mygtuku OK galima Tada paspauskite valdymo pulto
Nupjaukite ribojimo vielg (2) iki mazdaug perjungti tik tada, kai pasiekiama mygtukg OK. @
1,5 milgio. reikiama akum. jtampa.

Paskutiné iSorinés jkrovimo stotelés — . A - .
fiksavimo vinis: N Ikrauti 16:20 ICTM|  9.10 Vejos pjovimo roboto ir jkrovimo
stotelés susiejimas

o | Vejos pjovimo robotg galima pradéti
iMOW® jstatyti 1 | eksploatuoti tik tada, kai tinkamai
|..| i ikrovimo priimamas jkrovimo stotelés
—— stotele siun¢iamas vielos signalas.
(= 11.15)

Patikrinti
vielos signala

Nutraukiama
paspaudus STOP

paskutine fiksavimo vinj (1) jkalkite kairgje
arba desinéje puséje uz pagrindo plokstes,
Salia vielos isleidimo vietos. Nupjaukite
ribojimo vielg (2) iki mazdaug 2 m ilgio.

220 0478 1319754 D - LT



Vielos signalo patikra gali trukti kelias
minutes. Paspaudus jrenginio virsuje
esantj raudong mygtukg STOP susiejimas
nutraukiamas ir perjungiamas ankstesnis
pagalbinés jrengimo programos zingsnis.

Normalus signalas

ﬁ& lkrov. stotelé 16:21 D)

A- Vielos signal. OK
L~
(A~

Vielos signalas OK:
ekrane rodomas tekstas ,Vielos ‘A‘

signal. OK*. Vejos pjovimo =
robotas ir jkrovimo stotelé
susieti tinkamai. Vejos pjovimo robotas

Pirmaji jrengima teskite spusteléje @
mygtukg OK.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | sékmingai prisijungus aktyvinamas
en. taup. rez. ,Standartinis”.
(= 11.10)

Signalas su trikdziais

Vejos pjovimo robotas negauna
vielos signalo:

ekrane rodomas tekstas ,Néra
vielos signalo®.

))»D'

Vejos pjovimo robotas gauna
sutrikusij vielos signala:
ekrane rodomas tekstas ,Vielos
signalo tikrinimas*.

’5@2«
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Vejos pjovimo robotas gauna
sukeisty poliy vielos signala: @!
ekrane rodomas tekstas ‘.?
~Sukeistos jungtys arba vejos

pjovimo robotas iIMOW® uz ribos*.

Galimos priezastys
— Laikini sutrikimai

— Vejos pjovimo robotas neprijungtas prie
jkrovimo stotelés

— Jungiant ribojimo vielg sukeisti poliai

— |krovimo stotelé iSsijungusi arba
neprijungta prie srovés tiekimo tinklo.

— Nepakanka kistukiniy jungciy

— Nepasiektas minimalus ribojimo vielos
ilgis

— Privaziavimo prie jkrovimo stotelés
srityje yra suvyniotas maitinimo laidas

— Ribojimo vielos galai per ilgi arba
nesusukti vienas su kitu

— Nutrdkusi ribojimo viela

— Kiti signalai, pavyzdziui, mobiliojo
telefono arba kitos jkrov. stotelés
signalas

— Elektros jZzeminimo laidai, gelZzbetonis
arba trikdantys metalai dirvoje po
jkrovimo stotele

— VirSytas maksimalus ribojimo vielos
ilgis (= 12.1)

Ka daryti?

— Pakartoti susiejimg be papildomy
pagalbos priemoniy

— Vejos pjovimo roboto prijungimas prie
ikrov. stotelés (= 15.7)

— Tinkamai sujunkite ribojimo vielos
galus. (= 9.11)

— Patikrinti, ar jkrovimo stotelé jjungta |

. oy B . . =2
tinklg, iSvynioti prie stotelés esantj T
maitinimo laida, jei jis yra susivijes

— Patikrinkite vielos galy fiksavimag >
priverzimo bloke, sutrumpinkite per a

ilgus vielos galus arba susukite juos
vieng su kitu (= 9.11)

— Mazesniems pjaunamiems plotams,
kuriy vielos ilgis yra mazesnis nei 80 m,
priedas AKM 100 turi blti sumontuotas
kartu su ribojimo viela.(= 9.9)

— Patikrinkite jkrovimo stotelés Sviesos
diody rodmenis (= 13.1)

-
w

— Sutaisyti vielos trakj

— 18jungti mobiliuosius telefonus ir netoli
esancias jkrovimo stoteles

— Perkelti krovimo stotele j kitg vietg arba
pasalinti trik¢iy Saltinius, esancius po
jkrovimo stotele

— Naudoti didesnio skersmens ribojimo
vielg (specialus priedas)

Pasinaudoje atitinkama pagalbos
priemone, paspauskite mygtukg OK
ir vél bus bandoma sujungti.

@ | Jei vielos signalas gaunamas
1 | netinkamai ir nepadeda anksc¢iau
aprasytos priemonés, susisiekite su
prekybos atstovu.
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9.11 Ribojimo vielos prijungimas

& lkrov. stotelé 16:10 B2

iMOW®
E pastatyti pjovimo

— |

plote

Vejos pjovimo robotg (1), kaip
parodyta paveikslélyje, pastatykite @
pjaunamame plote uz jkrovimo

stotelés (2) ir paspauskite mygtukg OK.

b ikrov. stotele 16:11 (1M

IStraukti
kisStuka

&0
T
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Maitinimo bloko kistuka atjunkite @
nuo elektros tinklo ir paspauskite
mygtukg OK.

X [krov. stotelé 16:12 ICT
Nuimti
|..| jkrovimo stotelés
—— dangtelj

Nuimkite dangtj. (= 9.2)

Tada paspauskite valdymo pulto @
mygtukg OK.

N Ikrov. stotelé 16:12 ICIN

Prijungti
viela

Vidinés jkrovimo stotelés ribojimo viela

Ribojimo vielg (1) jstatykite | pagrindo
plokstés laido tvirtinimo detales ir jverkite
per lizda (2).
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ISorinés jkrovimo stotelés ribojimo
viela

Tieskite ribojimo vielg (1) srityje (2) po
pagrindo plokste. Tam jverkite vielg j vielos
angas (3, 4), prireikus atlaisvinkite
kuolelius.

0478 1319754D - LT

Ribojimo vielg (1) jstatykite | pagrindo
plokstés laido tvirtinimo detales ir jverkite
per lizdg (2).

Ribojimo vielos prijungimas

e | Nuoroda:
1 | atkreipkite démesj, kad kontaktai
baty Svaris (nesurtdije, neuztersti,

)

Sutrumpinkite kairjj (1) ir deSinjjj (2) vielos
galus iki to paties ilgio. llgis nuo vielos
iSleidimo vietos iki vielos galo: 40 cm

1

N
&D

—

®

Tinkamu jrankiu pasalinkite kairiojo vielos
galo (1) dangg iki nurodyto ilgio (X] ir
susukite vielos gijas.

=10-12 mm
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=

D Atlenkite kairigjg atjungimo svirtj (1). @ Atlenkite desiniajg atjungimo svirtj (1).
= B3 Kiskite nuvalytg vielos galg (2) | Kiskite nuvalytg vielos galg (2) |
Susukite laisvus vielos galus (1) vieng su priverzimo bloka iki galo. priverzimo blokga iki galo.
kitu, kaip parodyta. ) uzlenkite atjungimo svirtj (1). uzlenkite atjungimo svirtj (1).

e Atlenkite skyda ir laikykite. (= 9.2)

Uzdékite mova (1) ant abiejy vielos
galy (2).

Tinkamu jrankiu pasalinkite desiniojo Uzdeékite movas ant priverzimo bloky.
vielos galo (1) danga iki nurodyto ilgio (X] ir
susukite vielos gijas.

Patikrinkite vielos galy pritvirtinimag,
priverzimo bloke: abu vielos galai turi bati
=10-12 mm uzfiksuoti.

e UzZlenkite skyda. (= 9.2)
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Uzdarykite kabeliy kanalo (1) dangtelj.

©

e Baige dirbti paspauskite valdymo
pulto OK mygtuka.

3& lkrov. stotelé 16:15 (1

Uzdeéti
jkrovimo stotelés
dangtelj

Tada paspauskite valdymo pulto

Sumontuokite dangtj. (= 9.2)
mygtukag OK. @
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b \krov. stotele 16:15 (1

Ikisti tinklo
kiStuka

&0

Maitinimo bloko kistuka prijunkite
prie elektros tinklo ir paspauskite
mygtukg OK.

©

Kai ribojimo viela tinkamai jrengta ir
ijkrovimo stotelé prijungta prie srovés
tiekimo tinklo, Sviecia jkrovimo stotelés
Sviesos diodas (1).

@ | Atkreipkite démes;j | skyriuje
1 | .lkrovimo stotelés valdymo
elementai“ pateiktg informacija,
ypac kai Sviesos diodai Sviecia ne
taip, kaip aprasyta. (= 13.1)

9.12 Jrengimo tikrinimas

&& Ribojimas 16:22 (D]

- _>_ Apvaziuoti
krasta

Paspaudus mygtukg OK robotas @
pradés vaziuoti palei krastg — pjovimo
peilis nebus suaktyvintas.

@ | Vejos pjovimo robotas po pirmo
1 | jrengimo eksploatuojamas
privaziuoja pakaitomis abiem
kryptimis pjaunamo ploto krasta.
Todél krasty apvaziavimas jrengiant
pirmg kartg turéty bati tikrinamas
abiem kryptimis.

RMI 632 C, RMI 632 PC:
Apvaziuojant krastg nustatoma
vejos pjovimo roboto Namy sritis.
(= 14.5)

o

Jei vejos pjovimo robotas pries
apvaziuodamas krastg negauna
GPS signalo, ekrane rodomas
tekstas ,Laukite GPS signalo“. Jei
negaunamas GPS signalas,
pragjus kelioms minutéms vejos
pjovimo robotas vis tiek pradeda
vaziuoti palei krasta.

225

HU

-
w



iMOW® apvaziuoja
krasta
23 m

Sustabdoma paspaudus
STOP

Vejos pjovimo robotui vaziuojant palei
krastus, eikite paskui jj ir stebékite, kad

— vejos pjovimo robotas pjaunamo ploto
krastu vaziuoty, kaip suplanuota;

— atitikty atstumas iki kliGi¢iy ir pjaunamo
ploto riby;

— robotas tinkamai jvaziuoty | jkrov.
stotele ir i$ jos iSvaziuoty.

Ekrane rodomas nuvaziuotas atstumas —

Si verté metrais reikalinga pjaunamo ploto

kraste nustatant pradinius taskus.
(= 11.14)

e Norimoje vietoje nuskaitykite rodoma,
verte ir jg pasizymeékite. Po pirmo
jrengimo rankiniu badu nustatykite
pradinj taska.

Vaziavimas palei krastus gali bati
nutrauktas automatiskai, atsitrenkus |
kliGtis, vaziuojant per daug stac¢iomis
nuokalnémis arba rankiniu bddu
paspaudus STOP mygtuka.

e Jei vaziavimas palei krastg buvo
nutrauktas automatiskai, pakoreguokite
ribojimo vielos padétj ir pasalinkite
kliatis.
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e Pries$ tesdami vaziavimag palei krastus,
patikrinkite vejos pjovimo roboto padét;.
[renginys turi stovéti ant ribojimo vielos
arba pjaunamame plote, priekiu
nukreiptas | ribojimo viela.

Tesimas po nutraukimo

N Tikrinti krasta 16:30 LI

Testi krasto
a apvaziavima

.

Po nutraukimo vaziavima palei krastus
teskite paspaude Taip.

Paspaudus Ne, vaziavimas palei ribojimo
vielg nutraukiamas ir perjungiamas
tolesnis pagalbinés jrengimo programos
zingsnis.

e | Rekomenduojame:

1 | nenutraukite vaziavimo palei
krasta. Vaziuojant pjaunamo ploto
krastais arba prijungus prie jkrov.
stotelés, nebus atpazintos galimos
problemos.

Jei reikia, vaziavima palei krasta,
galima i$ naujo atlikti po pirmojo
irengimo. (= 11.13)

Apsukes pilng ratg aplink pjaunama plota,
vejos pjovimo robotas prisijungia prie

jkrov. stotelés. Paskui pradedamas antras
vaziavimas palei krasta prieSinga kryptimi.

Automatinis vaziavimo palei krasta
uzbaigimas

Kai prisijungia prie jkrovimo stotelés
apvaziaves visg antra rata, perjungiamas
tolesnis pagalbinés jrengimo programos
zingsnis. Vejos pjovimo robotas

9.13 Vejos pjovimo roboto
programavimas

T, Pjaun. plotas 16:32 IC1)
A
50 m?
Pjaun. ploto krypties pradinio
800 m?
v
|veskite vejos ploto dydj ir @
patvirtinkite mygtuku OK.

@ | Prie pjaunamo ploto dydzio nereikia
1 | priskai¢iuoti jvesty blokuojamy
ploty arba pasaliniy ploty.

Apskaiciuojamas
naujas pjovimo planas

Nutraukiama
paspaudus STOP

Apskaiciuojamas naujas pjovimo planas
Procesg galima nutraukti paspaudus
jrenginio virSuje esantj raudong mygtukg
STOP.

0478 1319754D - LT




Pjov. planas

Patvirtinti kiekvieng
dieng atskirai arba keisti
aktyvumo trukme

x|
©

16:34 ICID

S S

@J Aktyvumo tr. tvirtinimas

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

& Nauja aktyvumo trukmé

Mygtuku OK patvirtinkite nuorodg
LPatvirtinti kiekvieng dieng atskirai
arba keisti aktyvumo trukme*.

E Aktyvumo trukmé

Rodoma pirmadienio aktyvumo @
trukmeé ir aktyvinamas meniu
punktas Patvirtinti aktyvumo laika.

Paspaudus OK patvirtinamos visos
aktyvumo trukmeés ir parodomas
kitas dienos planas.

©

@ | Jei pjaunamas plotas yra mazesnis,
1 | nereikia pjauti kiekvieng savaités
diena. Siuo atveju nerodoma
aktyvumo trukme ir nenaudojamas
meniu punktas , Trinti aktyvumo
trukmes®. Dienas, kai nenurodyta
aktyvumo trukmé, taip pat reikia
patvirtinti mygtuku OK.
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Rodomg aktyvumo trukme galima
keisti. Siuo tikslu pageidaujama
laiko intervalg pasirinkite kryptiniu
mygtuku ir atidarykite spustelédami
OK (= 11.7).

Jei pageidaujate papildomos
aktyvumo trukmes, pasirinkite &
meniu punktg Nauja aktyvumo

trukmé ir atidarykite spustelédami OK.
Parinkties lange nustatykite naujos
aktyvumo trukmes pradzios ir pabaigos
laika ir patvirtinkite spustelédami OK.
Vienai dienai galima pasirinkti daugiausia
tris aktyvumo trukmes.

Jei norite istrinti visas rodomas
aktyvumo trukmes, pasirinkite
meniu punktg Trinti visas
aktyvumo trukmes ir patvirtinkite
paspausdami OK.

ﬂ Aktyvumo trukme

P A T K Pn

@ Aktyvumo tr. tvirtinimas

(+\, Nauja aktyvumo trukmeé

Patvirtinus sekmadienio aktyvumo
trukme, rodomas pjovimo
planasvejos pjovimo robotas.

©

Pjov. planas 16:37 ICI

’“ATKPnéS

Keisti

Paspaudus OK, patvirtinamas @
rodomas pjovimo planas ir

perjungiamas baigiamasis

pagalbinés jrengimo programos zingsnis.

Jei reikalingi pakeitimai, pasirinkite Keisti
ir individualiai pasirinkite aktyvumo
trukme.

[sijungus aktyvumo trukmei,
pasaliniai asmenys negali bati arti
pavojaus zonos. Aktyvumo trukmé
turi bati pakoreguota.

Atsizvelkite | komunaliniy jstaigy
nuostatus dél vejos pjovimo roboty
naudojimo bei | nuorodas skyriuje
,Jasy saugumui“ (= 6.) ir, baige
pirmajj jrengima, nedelsdami
pakeiskite aktyvumo trukme arba
meniu ,,Pjovimo planas®. (= 11.7)
Kompetentingoje staigoje
turétuméte pasiteirauti, kada dieng
ir naktj galite naudoti jrenginj.

9.14 Pirmojo jrengimo uzbaigimas

Nuo pjaunamo ploto surinkite visus
pasalinius daiktus (pvz., zZaislus,
jrankius).
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iMOW® parengtas naudoti
Rekomenduojame:

padidinti nustatymy
saugos lygi

Pirmajj jrengima uzbaikite @
paspausdami mygtukg OK.

Baigus pirmajj jrengimg
suaktyvintas apsaugos lygmuo
LNéra“.

Rekomenduojame:

nustatykite Zemg, vidutinj arba
aukstg apsaugos lygmenij. Taip
uztikrinsite, kad pasaliniai asmenys
negaléty reguliuoti ir vejos pjovimo
roboto prijungti prie kity jkrovimo
stoteliy. (= 11.15)

RMI 632 C, RMI 632 PC:
Papildomai aktyvinkite GPS
apsauga. (= 11.15)

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Paleisti taikom. programa

Dabar galima paleisti
vejos pjovimo roboto
»IMOW®*“ programa
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Visas vejos pjovimo roboto funkcijas
galésite naudoti [diege iIMOW® programa
ir paleide jg iSmaniajame telefone arba
plansetiniame kompiuteryje, kuriame yra
internetinis rySys ir GPS imtuvas. (= 10.)

Uzdarykite dialogo langg mygtuku @
OK.

9.15 Pirmas pjovimas po pirmo
jrengimo

Jei pirmojo jrengimo uzbaigimo laikas
sutampa su aktyvumo trukme, vejos
pjovimo robotas nedelsdamas pradeda
pjauti pjaunamga plotg.

Pradéti pjauti

[ o

‘ Ne

Jei pirmojo jrengimo uzbaigimo
laikas nesutampa su aktyvumo @
trukme, pjovimo procesg pradésite
paspaude mygtukg OK. Jei nenorite, kad
vejos pjovimo robotas pjauty, paspauskite
~Ne“.

10. Vejos pjovimo roboto

iMOW® programa

Modelis RMI 632 C, RMI 632 PC gali bati
valdomas naudojant vejos pjovimo roboto
iMOW® taikomaja programa.

Programa visoms populiariausioms
operacinéms sistemoms galima jsigyti
atitinkamose programy parduotuvése.

Daugiau informacijos rasite
internetiniame puslapyje
web.imow.stihl.com/systems/.

o

Skyriaus ,,Saugumas* nurodymai
A pirmiausia taikomi visiems vejos

pjovimo roboto iMOW®

programos naudotojams. (= 6.)

Aktyvinimas:

duomenis i$ programos | vejos pjovimo
robotg bus galima perduoti, kai jrenginj ir
savininko el. pasto adresg aktyvins
prekybos atstovas. El. pasto adresu
nusiunciama aktyvavimo nuoroda.
Vejos pjovimo roboto iMOW®
programa turi bati {diegta iSmaniajame
telefone arba plansetiniame kompiuteryje,
kuriame yra internetinis rysys ir GPS
imtuvas. El. laisko gavéjas nustatomas
kaip administratorius ir pagrindinis
programos naudotojas, jis gali naudotis
visomis funkcijomis.

@ | ISsaugokite el. pasto adresa ir
1 | slaptazodi, kad pakeite i8manujj
telefong ar plansetinj kompiuterj vél
galétuméte diegti vejos ojovimo
roboto iMOW® programa

(pvz., pamete mobiliojo rySio
irenginj).

Duomeny perdavimas:

i pirkimo kaing jeina duomeny perdavimas
i$ vejos pjovimo roboto | internetg (M2M
paslauga).

Duomeny perdavimas nevyksta
nenutriikstamai, todél gali uztrukti kelias
minutes.

Duomeny perdavimas i$ programos |
interneta, atsizvelgiant | jasy sutartj su
mobiliojo rySio operatoriumi arba interneto
paslaugy teikéju, gali bati
apmokestinamas, Sias iSlaidas padengiate
patys.
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@ | Jei néra mobiliojo radijo rySio ir
1 | programos, GPS apsauga yra tik be
el. ir SMS praneSimy.

Pagrindinés programos funkcijos

— Pjovimo plano perzidra ir redagavimas

— Pjovimo pradzia

— Automatinio pjovimo jjungimas ir
iSjungimas

— Vejos pjovimo roboto nusiuntimas |
ikrovimo stotele

— Datos ir paros laiko keitimas

Dél pjovimo plano pakeitimo,
pjovimo proceso paleidimo,
automatinio pjovimo jjungimo ir
iSjungimo, vejos pjovimo roboto
nusiuntimo namo ir datos bei paros
laiko pakeitimo galimi veiksmai,
kuriy nesitiki kiti asmenys. Todél
visada informuokite susijusius
asmenis apie galimus vejos
pjovimo roboto veiksmus.

— |renginio informacijos ir vejos pjovimo
roboto vietos perzitra

11.1 Valdymo nurodymai

e Jei reikia, iSimkite valdymo pulta.
(= 15.2)
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Valdymo kryzmés mygtukas (1)
naudojamas narsyti meniu, mygtuku OK
(2) patvirtinami nuostatai ir atidaromi
meniu. Mygtuku ,Atgal“ (3) galima vél
iSeiti i$ meniu.

& Pagrind. meniu 14:57 t_ﬂljl
) A
.. Grjzimas
Pradzia
uu —
n |
Pjov. planas Daugiau

Pagrindin| meniu sudaro 4 pomeniu, kurie
vaizduojami kaip ekrano mygtukai.
Parinktas pomeniu vaizduojamas juoda
spalva ir atidaromas mygtuku OK.

== Daugiau 10:27@@

Blokuoti iMOW®

Krasty apipj.

Rankinis pjovimas
Nuostatai

Informacija

Antrasis meniu lygis rodomas kaip
sgrasas. Submeniu pasirenkami
paspaudus valdymo kryzme aukstyn arba
zemyn. Aktyvls meniu jrasai pazyméti
juoda spalva.

Desiniajame ekrano kraste esanti
slankjuosté nurodo, kad valdymo kryzmes
mygtuka spaudziant Zemyn arba aukstyn
galima pamatyti kitus jrasus.

Pomeniu atidaromi paspaudus mygtukg
OK.

1Y Nuostatai 15:03@@
M «®@ & 2
iMOW®

Pj. pl. tipas Standartinis

Lietaus jut. <"">

Blsenos rodm.

Submeniu ,Nuostatai“ ir ,,Informacija“
rodomi kaip skirtukai.

Skirtukai pasirenkami paspaudziant
valdymo kryzme | kaire arba deSine,
pomeniu — paspaudziant valdymo kryzme
zemyn arba aukstyn.

Aktyvis skirtukai arba meniu jrasai yra
paryskinti juodai.
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@ Aktyvumo trukmeé
P 08:00-12:00

@ Aktyvumo trukme iSjungta
f Keisti aktyvumo trukme
X Trinti aktyvumo trukme

Pomeniu pateikiamas parink¢iy sgrasas.
Aktyvils sgraso jrasai pazyméti juoda
spalva. Paspaudus mygtukg OK atsidaro
parinkties arba dialogo langas.

Parinkties langas:

Data 10:00 ICIN
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
Diena Ménuo Metai

Nustatomas vertes galima keisti
spaudziant valdymo kryzmés mygtukus.
Esamos vertés mygtuko fonas yra juodas.
Visos vertés patvirtinamos paspaudus
mygtukg OK.
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Dialogo langas:

Nauj. PIN kodas
1234

’ Keisti

Jei reikia iSsaugoti pakeitimus arba
patvirtinti pranesimus, ekrane pasirodo
dialogo langas. Aktyvus ekrano mygtukas
pazymétas juoda spalva.

Jei galima rinktis, atitinkamas ekrano
mygtukas parenkamas valdymo kryzmeés
mygtuka spaudziant kairén arba desinén.

Mygtuku OK patvirtinama norima parinktis

ir iSkvieCiamas aukstesnio lygmens meniu.

11.2 Busenos rodmuo

20.06.2019
14:10

L

Prad. laikas
P 10:00

\/ iMOW® paren. naudoti
Automatika jjungta

Blsenos rodmuo rodomas, kai:

— vejos pjovimo roboto budéjimo rezimas
nutraukiamas paspaudus vieng i$
mygtuky;

— pagrind. meniu paspaudziamas
mygtukas ,Atgal;

— jrenginys eksploatuojamas.

®

20.06.2019 Prad. laikas
14:10 P 10:00

VirSutinéje rodmens srityje yra du
konfiglruojami laukai, kuriuose gali bti
pateikta jvairi informacija apie vejos
pjovimo robotg ir pjov. etapus. (= 11.10)

Busenos informacija be vykstancio
veiksmo — RMI 632, RMI 632 P:

pranesimo apacioje rodomas
tekstas ,vejos pjovimo rorobtas

iIMOW® paren. naudoti“ kartu su

nurodytu simboliu ir automatinio pjovimo
blsena. (= 11.7)

Bisenos informacija be vykstancio
veiksmo — RMI 632 C, RMI 632 PC:

iMOW® paren. naudoti
Automatika jjungta

RMI 632 PC
\/ iMOW® paren. naudoti
Automatika jjungta

GPS apsauga |j.

pranesimo apacioje rodomas vejos
pjovimo roboto pavadinimas

(= 10.), tekstas ,,Vejos pjovimo

robotas IMOW® paren. naudoti“ kartu su
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pavaizduotu simboliu, automatinio pjovimo
blsena (= 11.7) ir informacija apie GPS
apsauga (= 11.15).

Bisenos informacija vykstant
veiksmams — visi modeliai:

DN NNNNNNNNNNNNNT]

)
=  imowe pjauna veja

©™
pjaunant veja ekrane rodomas Ve
tekstas ,Vejos pjovimo robotas ™

iIMOW® pjauna vejg“ ir atitinkamas
simbolis. Teksto informacija ir simbolis
atitinka aktyvy veiksma.

Démesio
iMOWR jsijungia

Pries pjovima rodomas tekstas ,,Démesio
— vejos pjovimo robotas iIMOW® jsijungia“
ir jspéjamasis simbolis.

e | Mirksintis ekrano ap3vietimas ir
1 | garsinis signalas papildomai
perspéja, kad ruosiamasi jjungti
pjovimo variklj. Kai vejos pjovimo
robotas pradeda judéti, tik po keliy
sekundziy automatiskai jsijungia
pjovimo peilis.

Krasty apipj.,:

kai vejos pjovimo robotas apipjauna d
pjaunamo ploto krasta, rodomas

tekstas ,Pjaunamas krastas”.
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Vaziavimas j jkrov. stotele:
kai vejos pjovimo robotas grijzta | @
ikrov. stotele, ekrane rodoma

atitinkama priezastis (pvz., ,Akumuliat.
iSsikrové®, ,Nupjauta®).

Akumuliatoriaus jkrovimas: -
jkraunant akumuliatoriy rodomas *Q
tekstas ,,Akumuliatorius

kraunamas“.

Artéjimas prie pradinio tasko:
kai vejos pjovimo robotas juda | d
pradinj taska, kai pradedamas

pjovimo procesas, rodomas tekstas
JArtéjama prie pradinio tasko®.

RMI 632 C,RMI 632 PC: Artéjimas
prie pageidaujamos zonos: d
kai pradedant pjovimo procesa

vejos pjovimo robotas juda link
pageidaujamos zonos, rodomas tekstas
JArtéjama prie pageidaujamos zonos".

Pranesimo rodmuo — visi modeliai:

Uz
iMOW® pjaun. plote
pastatyti

11 14.05.2017 12:33 M1135

Klaidos, sutrikimai ir rekomendacijos
rodomos kartu su jspé&jamuoju simboliu,
data, paros laiku ir pranes$. kodu. Jei yra
keli aktyvis praneSimai, jie rodomi
pakaitomis. (= 24.)

@ | Jeivejos pjovimo robotas paruostas
1 | eksploatuoti, pakaitomis rodomas
pranesimas ir blsenos informacija.

11.3 Informacijos sritis

all12:28tA}Cm

Desiniajame virSutiniame ekrano kampe
rodoma tokia informacija:

1. Akumuliatoriaus jkrov. bikle arba jkrov.
procesas

2. Automatikos bisena
3. Paros laikas

4. Mob. radijo rysio signalas (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

1. |krov. bukle:
akumuliatoriaus simbolis rodo
ikrov. bakle.

stulpeliy néra — iSsikrové
akumuliatorius

nuo 1 iki 5 stulpeliy — akumuliatorius
i$ dalies jkrautas

6 stulpeliai — akumuliatorius visiskai
jkrautas

EERRL00

Vykstant jkrovimo procesui, vietoj
akumuliatoriaus simbolio rodomas
tinklo kistuko simbolis.

@
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2. Automatinio pjovimo bisena: -1
kai automatinis pjovimas jjungtas, M
rodomas automatinio pjovimo
simbolis.

3. Paros laikas:
esamas paros laikas rodomas 24 val.
formatu.
4. Mobiliojo radijo rysio
signalas: -|II I
mobiliojo radijo rysio H
signalo stiprumas rodomas 4 -|I I
stulpeliais. Kuo daugiau |HH >|<|]
stulpeliy uzpildyta, tuo "
geresnis rysys. -DHH H
|

Rysio simbolis su mazajaraide
LX“ nurodo, kad néra rysio su
internetu. 2
Inicijuojant radijo rySio modulj

(tikrinant aparatine ir programine jranga,
pvz., jungus vejos pjovimo robota),
rodomas klaustukas.

11.4 Pagrindinis meniu

& Pagrind. meniu 14:57 Lﬂml
) A
.. Grjzimas
Pradzia
TV —
n L]
Pjov. planas Daugiau
Pagrindinis meniu rodomas, kai: .~

— bilsenos rodmuo (= 11.2)
iSjungiamas paspaudus OK mygtuka;

— antrajame meniu lygmenyje
paspaudziamas mygtukas ,Atgal*.
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1. Pradzia (= 11.5)
Pjovimo laikas @
Pradinis taskas

Pjovimas

2. Grjzimas (= 11.6)

(=
kD
[=

3. Pjovimo planas (= 11.7)
Automatika

Pjovimo trukme

Aktyvumo trukmeé

Naujas pjovimo planas

4. Daugiau (= 11.8)

Vejos pjovimo roboto iIMOW®
blokavimas

Krasty apipjovimas
Nustatymai

Informacija

11.5 Pradzia

15:02 {A} ICI

1.5h

© Pradéti pjauti

Pjov. laikas
Prad. taskas Prad. taskas 1

Pjovimas Pagr. plotas

1. Pjovimo laikas:
galima nustatyti pjovimo laika.

2. Pradinis taskas:

galima pasirinkti pradinj taska, kuriame
vejos pjovimo robotas pradeda pjovimo
procesa. Sis pasirinkimas galimas tik
nustacius pradinius taskus ir kai vejos
pjovimo robotas yra jkrovimo stoteléje.

3. Pjovimas:

galima pasirinkti pjaunama plota. Sis
pasirinkimas galimas tik tuo atveju, jei
idiegtas pasalinis plotas.

11.6 Grjzimas

Vejos pjovimo robotas grjzta |
ijkrovimo stotele ir jkrauna
akumuliatoriy. Kai automatinis
pjovimas jjungtas, atéjus kitai
aktyvumo trukmei vejos pjovimo robotas
pradeda pjauti pjaunama plota.

o | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | Naudojant programa taip pat galima
nusiysti vejos pjovimo robota |
jkrovimo stotele. (= 10.)

4

11.7 Pjovimo planas

Pjov. planas 11:02@ i1
Automatinis pjovimas li-
Pjovimo trukmeé 18 h

Aktyvumo trukmeé

Naujas pjov. planas

Automatinis pjovimas

lj. - automatinis pjovimas jjungtas. Vejos
pjovimo robotas pjauna veja kitg aktyvumo
trukme.

ISj. - visos aktyvumo trukmeés isjungtos.

Pertrauka Siandien - vejos pjovimo
robotas negalés pjauti automatiskai iki
kitos dienos. Sis pasirinkimas galimas tik
tuo atveju, jei einamajg dieng vis dar yra
aktyvumo trukmiy.
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Pjovimo trukmeé

Galima nustatyti savaitine pjovimo
trukme. Nustatyti galima tik esant c
pjovimo plano tipui ,,Dinaminis®.
Numatytoji reikSmé pritaikyta pagal
pjaunamo ploto dydj. (= 14.4)

Atkreipkite démesj | skyriuje
LUzprogramuoty duomeny pritaikymas*
pateiktus nurodymus. (=> 15.3)

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | pjovimo trukme taip pat galima
nustatyti naudojant programa.
(= 10.)

Aktyvumo trukmeé

Pjov. planas 17:30@@

’nATKPnés

Jeireikia redaguoti atskiros dienos
aktyvumo trukmes, Sig dieng reikia g
pasirinkti kryptiniu mygtuku (spausti
kairén arba desinén) ir atidaryti pomeniu
Aktyvumo trukme.

™ Aktyvumo trukmé 15:32t_nml
P A T kB 5 s
08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

& Nauja aktyvumo trukmeé

X  Trinti aktyvumo trukmes

Pjauti galima, kai aktyvumo trukmé
pazyméta varnele, pjovimo plane

Sios trukmés iSskirtos juoda spalva.

Pjauti negalima, jei aktyvumo
trukmé nepazyméta varnele, tokios D
aktyvumo trukmés pjovimo plane

iSskirtos pilka spalva.

Atkreipkite démesj | skyriuje
~Pjovimo nurodymai — Aktyvumo

ISsaugotas pjovimo planas meniu
rodomas jjungus meniu ,,Aktyvumo
trukmé* meniu punkte ,pjovimo planas®.
Ties atitinkama diena rodomi
staCiakampiai zymi iSsaugotas aktyvumo
trukmes. Jei aktyvumo trukmés
pazymétos juodai, galima pjauti, o pilkais
plotais pazymétoms aktyvumo trukméms
pjovimo etapai nepriskirti, pvz., , kai
aktyvumo trukmé isjungta.

e | Kai automatinis pjovimas iSjungtas,

1 | visas pjovimo planas yra neaktyvus
ir visos aktyvumo trukmeés
pazymétos pilka spalva.
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trukmé* pateiktus nurodymus.

(= 14.3)

Svarbu, kad jsijungus aktyvumo
trukmei, arti pavojaus zonos nebdity
pasaliniy asmeny.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | aktyvumo trukmes taip pat galima
redaguoti naudojant programa.
(= 10.)

Galima atskirai pasirinkti ir redaguoti
iSsaugotas aktyvumo trukmes.

Meniu punktg Nauja aktyvumo e
trukmé galima pildyti, kol bus o
iSsaugotos maziau nei 3 aktyvumo

trukmés per vieng dieng. Papildomos

; : . . =2
aktyvumo trukmés laikas negali sutaptisu T
kitomis aktyvumo trukmémis.

Jei nenorite, kad vejos pjovimo X
robotas pjauty pasirinktg diena,
pasirinkite meniu punktg Trinti
aktyvumo trukmes.

Aktyvumo trukmeés keitimas:

Aktyvumo trukmeé
v/
@ P 08:00-12:00

-
w

@ Aktyvumo trukme iSjungta
f Keisti aktyvumo trukme
X Trinti aktyvumo trukme

nustacius Aktyvumo trukmé 7
iSjungta arba Aktyvumo trukmé @
jjungta, uzblokuojama arba @

atblokuojama pasirinkta automatinio
pjovimo aktyvumo trukme.

Pasirinkus Keisti aktyvumo ’
trukme, galima pakeisti laikotarpj.

Jei pasirinktos aktyvumo trukmeés X
nebereikia, pasirinkite meniu punktg
Trinti aktyvumo trukme.

@ | Jei nepakanka laiko reikiamiems
1 | vejos pjovimo roboto naudojimo ir
ikrov. etapams, reikia pailginti arba
papildyti aktyvumo trukmes ir
sutrumpinti pjovimo trukme.
Parodomas atitinkamas ekrano
pranesimas.
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Naujas pjovimo planas

Komanda Naujas pjovimo planas Eq
iStrina visas iSsaugotas aktyvumo
trukmes. Perjungiamas pagalbinés
{rengimo programos zingsnis ,Vejos
pjovimo roboto programavimas®. (=> 9.13)

@ | Jei naujy duomeny programavimas
1 | baigiamas prasidéjus aktyvumo
trukmei, vejos pjovimo robotas
automatisSkai pradeda pjovimo
etapg, kai patvirtinami atskiri dieny
grafikai.

11.8 Daugiau

= Daugiau 10:27 {A} (T

Blokuoti iMOW®

Krasty apipj.

Rankinis pjovimas
Nuostatai

Informacija

1. Vejos pjovimo roboto iMOW®
blokavimas:

suaktyvinkite jrenginio blokuote.
Norédami atblokuoti, paspauskite
nurodytg mygtuky kombinacijg. (= 5.2)

2. Krasty apipjovimas:

aktyvintas vejos pjovimo robotas
apipjauna pjaunamo ploto krasta.
Apvaziaves ratg vejos pjovimo robotas
grizta | {krovimo stotele ir jkrauna
akumuliatoriy.
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3. Rankinis pjovimas:

peilj galima jjungti ir vejg pjauti rankiniu
bddu, paspaudziant mygtukg ,Gerai“ ir
pjovimo mygtuka. Vairuojama valdant
kryptinj mygtuka. (= 15.6)

4. Nuostatai(=> 11.9)
5. Informacija(= 11.17)

11.9 Nuostatai
1Y Nuostatai 15:03 t_n i
el o B & »
iMOW®
Lietaus jut. <"">
Biasenos rodm.

1. Vejos pjovimo robotas

iMOW®: ‘Y@
jrenginio nuostaty pritaikymas

(= 11.10)

2. |rengimas: [[I‘@
®

jrengimo pritaikymas ir
iSbandymas (= 11.13)

3. Saugumas:
saugumo nuostaty pritaikymas
(= 11.15)

4. Apzidra: ®
techniné priezidra ir apzilra [ "]
(= 11.16)

5. Pardavimo sritis: ® @
meniu yra apsaugotas [ ]
pardavéjo kodu. Prekybos

atstovas, naudodamas §j meniu, atlieka
jvairius techninés priezidros ir apzidros
darbus.

11.10 Vejos pjovimo roboto iMOW®
nustatymai

1. Pjovimo plano tipas

Standartinis: vejos pjovimo robotas
pjauna vejg visg savo aktyvumo trukme.
Tik per jkrov. procesus pjov. etapai
nutraukiami. 15 anksto nustatytas
standartinis pjovimo plano tipas.

Dinaminis: per aktyvumo trukme visiskai
automatiskai pritaikomas pjovimo ir jkrov.
etapy skaicius ir jy trukme.

2. Lietaus jutiklis

Vejos pjovimo roboto lietaus jutikli A
galima nustatyti taip, kad pradéjus

Iyti pjovimas bty nutrauktas arba nebity
pradétas.

o Nustatykite lietaus jutiklj (=> 11.11)

3. Busenos rodmuo: E
pasirinkite informacija, kuri turi bati
rodoma blisenos rodmenyje.

(= 11.2)

e Bisenos rodmens nustatymas
(= 11.12)

4. Paros laikas:
nustatykite aktualy paros laika. G
Nustatytas paros laikas turi atitikti

tikrajj laika, kad vejos pjovimo robotas
nepradéty pjauti netinkamu laiku.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | paros laika taip pat galima nustatyti
naudojant programa. (= 10.)

5. Data:

nustatykite aktualig data. @
Nustatyta data turi atitikti tikraja,
kalendorine datg, kad vejos pjovimo
robotas nepradéty pjauti netinkamu laiku.
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e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | data taip pat galima nustatyti
naudojant programa. (= 10.)

6. Datos formatas: uU
nustatykite norimg datos formata.
7. Kalba:

nustatykite norimg ekrano kalba.
Standartiskai nustatoma kalba, kuri
buvo pasirinkta jrengiant pirma karta.

8. Kontrastas:
jei reikia, galima nustatyti ekrano
kontrasta.

D

9. Energijos taupymo rezimas
(RMI 632 C, RMI 632 PC): ;
esant standartiniam nustatymui,

rezimo atveju vejos pjovimo robotas
visada sujungtas su internetu ir
pasiekiamas naudojant programa. (= 10.)
Jei jjungtas ECO rezimas, siekiant mazinti
energijos poreikj, iSjungiamas radijo rysys
ir vejos pjovimo robotas néra pasiekiamas
programa. Programoje rodomi paskutiniai
naudoti duomenys.

11.11 Lietaus jutiklio nustatymas

Norédami nustatyti 5-pakopy L
jutiklj, valdymo kryzmés <"l
mygtukg spauskite kairén arba
desinén. Esama reikSmé meniu
~Nustatymai“ pateikiama briksniniame
grafike.

>

Pastumiant reguliatoriy daroma jtaka
— lietaus jutiklio jautrumui,

— laikui, kiek vejos pjovimo robotas lauks,
kol baigus Iyti nudzius jutiklio pavirsius.

Nustacius vidutinj jautruma, o _:‘:_
vejos pjovimo robotas RO
parengiamas naudoti

normaliomis lauko sglygomis.
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Stulpelj pastumkite j kaire, jei . s
norite pjauti esant didelei Ky *‘

drégmei. Nusttimus stulpelj j I:.]]]

kaire iki galo vejos pjovimo
robotas nesustoja pjauti net ir

esant labai didelei lauko drégmei ir lietaus
laSams krentant ant jutiklio.

Stulpelj pastumkite j deSine, 1,
jei norite pjauti, kai drégmé .oq *‘-
nedidelé. Pasirinkus

paskutinj deSingje esantj

stulpelj, vejos pjovimo

robotas veiks tik tuomet, kai lietaus jutiklis
bus visiskai sausas.

11.12 Busenos rodmens nustatymas

Norédami konfiglruoti blsenos rodmenj,
kairjji arba desinjjj rodmenj pasirinkite
kryptiniu mygtuku ir patvirtinkite
paspausdami OK.

|krov. bukleé: =
rodomas akumuliatoriaus simbolis ir f[x;]
jkrov. blklé procentais

Likes laikas:

Sig savaite likusi pjovimo trukmé G
valandomis ir minutémis. Sis

ekranas galimas tik esant pjovimo plano

tipui ,,Dinaminis*.
kito planuojamo pjovimo etapo

L
pradzia. Aktyvumo trukmés rodinyje
tekstas rodomas ,vejos pjovimo robotas
aktyvus*.

Paros laikas ir data:
esama data ir paros laikas

Prad. laikas:

Pjov. etapai:
visy pirmiau atlikty pjov. etapy
skaicius

™

Pjovimo val.:
visy pirmiau atlikty pjovimo etapy
trukmé

Kelio ruozas:
viso kelio ruozo suma

Tinklas

(RMI 632 C, RMI 632 PC):
mobiliojo radijo rysio signalo
stiprumas su tinklo Zzyméjimu.
Mazoji raidé ,x“ arba klaustukas
nurodo, kad néra vejos pjovimo
roboto rysio su internetu. (= 11.3),
(= 11.17)

GPS signalas

(RMI 632 C, RMI 632 PC):
vejos pjovimo roboto GPS
koordinatés. (= 11.17)

=
©~

—

©™

Tl
Tl
2

&

11.13 Jrengimas

1. Koridorius:

jungti ir iSjungti grjzimg su poslinkiu.
ljungus koridoriy, vejos pjovimo
robotas juda su poslinkiu j vidy palei
ribojimo vielg link jkrovimo stotelés.

Galite rinktis i$ trijy varianty:
iSj. — standartiné nuostata

=l

Vejos pjovimo robotas juda prie ribojimo

vielos.
siaurai — 40 cm

Vejos pjovimo robotas juda pakaitomis

prie ribojimo vielos arba islaikydamas

40 cm atstuma.
placiai — 40 - 80 cm

Atstumas iki ribojimo vielos Sio koridoriaus

ribose kiekvieng karta grjztant
parenkamas atsitiktinai.
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Kad jrenginys grijzty | iSorine
ijkrovimo stotele bei linijose ir
siaurose vietose, jam grjzti su
poslinkiu turi bati jrengti
orientyriniai kabeliai. (= 12.12)

7S

Pasirinke grizimo su poslinkiu
funkcijg laikykités maziausio 2 m
atstumo tarp viely.

2. Pradiniai taskai:
vejos pjovimo robotas pjov. etapus 6
pradeda i$ jkrovimo stotelés

(standartiné nuostata) arba i$ pradinio
tasko.

Pradinius taskus reikia apibréZzti:

— jei kai kurios ploto dalys nupjaunamos
netinkamai ir | jas vaziuojama tikslingai;

— jei tam tikrus plotus galima pasiekti tik
viena linija. Siose ploto dalyse reikia
nurodyti bent vieng pradinj taska.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

pradiniams taSkams galima priskirti
spindulj. Tada vejos pjovimo robotas,
pradéjes pjauti atitinkamame pradiniame
taske, visada pirmiausia pjauna aplink
pradinj taskg esantj plota. Tik nupjovus
Sitg ploto dalj pradedamas pjauti likes
pjaunamas plotas.

e Pradiniy tasky nustatymas (= 11.14)

3. Pasaliniai plotai r—
Prijunkite pasalinius plotus. LDA
Neaktyvus — standartiné nuostata
Aktyvus — nuostata, kai reikia nupjauti
pasalinius plotus. Meniu ,Pradzia“ reikia
pasirinkti pjaunama plota (pagr. / pasal.
plota). (= 12.10)

4. Krasty apipjovimas:
nustatykite krasty apipjovimo d
daznuma.

Niekada — krastas niekada nepjaunamas.
Viena karta — standartiné nuostata,

236

krastas pjaunamas vieng kartg per
savaite.

Du kartus / tris kartus / keturis kartus /
penkis kartus— krastas pjaunamas du /
tris / keturis / penkis kartus per savaite.

5. Krasto tikrinimas A
Krasty apvaziavimo, kai robotui \
vaziuojant bus patikrinta, ar viela

nutiesta tinkamai, paleidimas.

liungiamas kitas pagalbinés jrengimo
programos zingsnis ,[rengimo tikrinimas*.
(= 9.12)

o | Norint patikrinti, ar viela nutiesta
1 | tinkamai aplink blokuojama plota,
reikia nustatyti vejos pjovimo robotg
pjaunamame plote priekine puse
blokuojamo ploto kryptimi ir pradéti
krasty apvaziavima.

Robotui vaziuojant palei krastus,
nustatoma vejos pjovimo roboto
namy sritis. I3saugota namy sritis
prireikus praplec¢iama. (= 14.5)

6. [rengimas i$ naujo: \Z,
vél paleidziama pagalbiné jrengimo ‘\
programa, esamas vejos pjovimo

roboto pjovimo planas bus istrintas.

(= 9.6)

11.14 Pradiniy tasky nustatymas
Norédami nustatyti:

e uzprogramuokite pradinius taskus
arba

e pasirinkite pageidaujama pradinj taskg
ir nustatykite patys.

Pradiniy tasky programavimas: 6
nuspaudus mygtukg OK, vejos

pjovimo robotas pradeda judéti palei
ribojimo vielg ir programuojasi. Jei jis

neprijungtas prie jkrovimo stotelés,

pirmiausia vaziuoja | jkrovimo stotele. Visi

esami pradiniai taskai istrinami.

o | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | vaziavimo programuojant metu
nustatoma vejos pjovimo roboto
namy sritis. 1I3saugota namy sritis
prireikus praple¢iama. (= 14.5)

Vejos pjovimo robotui judant paspaudus
mygtukg OK, galima nustatyti daugiausia 4
pradinius taskus, tada vejos pjovimo
robotas grizta | jkrovimo stotele.
Programavimo proceso nutraukimas
Neautomatiskai — paspaudus mygtuka
STOP.

Automatiskai — dél kliGi¢iy pjaunamo ploto
kraste.

e Jei programavimas vaziuojant buvo
nutrauktas automatiskai, pakoreguokite
ribojimo vielos padeétj ir pasalinkite
kligtis.

e Prie$ tesdami programuojamaji
vaziavima, patikrinkite vejos pjovimo
roboto padétj. |[renginys turi stovéti ant
ribojimo vielos arba pjaunamame plote,
priekiu nukreiptas | ribojimo vielg.

Programavimo proceso uzbaigimas
Neautomatiskai — nutraukus.
Automatiskai — jvaziavus j jkrovimo stotele.
Nauji pradiniai taskai iSsaugomi patvirtinus
mygtuku OK.

Pradinio tasko naudojimo daznumas
Pradinio tasko naudojimo daznumas
apibrézia, kaip daznai pjovimo etapas bus
pradedamas i$ vieno pradinio tasko.
Standartinis nustatymas yra nuo 2 i 10
pjovimo etapy (2/10) i$ kiekvieno pradinio
tasko.

e Jei reikia, uzprogramavus galima
pakeisti pradinio tasko naudojimo
daznuma.
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e Jei programavimo procesg baigéte
anksciau, pasirinkite vejos pjovimo
roboto grgzinimo | jkrovimo stotele
komanda. (= 11.6)

e RMI 632 C, RMI 632 PC vejos pjovimo
robotas:
aplink kiekvieng pradinj taska galima
uzprogramuoti spindulj nuo 3 m iki
30 m. Standartiskai iSsaugotiems
pradiniams taskams nepriskirtas joks
spindulys.

e | Pradiniai taskai su spinduliu
1 | Jei yra pradétas vejos pjovimas
atitinkamuose pradiniuose
taskuose, vejos pjovimo robotas
visada pirmiausia pjauna aplink
pradzios taskg esantj plota. Ir tik
tada ima pjauti likusj pjaunamg
plota.

1-4 pradiniy tasky nustatymas
ranka:
nustatykite pradiniy tasky nuotolj

[
nuo jkrovimo stotelés ir apibrézkite %
(4]

pradiniy tasky naudojimo daznuma.

Nuotolis atitinka atstumg metrais,
nuvaziuotg nuo jkrovimo stotelés iki
pradinio tasko vaziuojant pagal
laikrodzio rodykle.

Pradinio tasko daznumas gali bati
pasirinktas nuo 0 i$ 10 pjovimo etapy
(0/10) ir nuo 10 i$ 10 pjovimo etapy
(10/10).

RMI 632 C, RMI 632 PC:
aplink pradinj taskg galima nustatyti
spindulj nuo 3 m iki 30 .

e | ikrovimo stotelé nustatyta N
1 | kaip pradinis taskas 0, ir ‘
dazniausiai pjovimo etapai
pradedami nuo jos.

Pradinio tasko naudojimo
daznumas atitinka apskaiciuotg
likusig 10 i$ 10 iSvaziavimy
reikSme.
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11.15 Saugumas
1. |renginio blokuoté
2. Lygis

3. GPS apsauga (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

. PIN kodo keitimas
. Pradzios signalas
. [spéjamieji signalai
. Meniu signal.

. Myagt. blok.

. Prij. vejos pjovimo roboto iIMOW® +
stot.

1. renginio blokuoté:

jrenginio blokuoté aktyvinama
paspaudus OK, pradéti eksploatuoti

vejos pjovimo roboto nebegalima.

Prie$ atlikdami visus techninés priezilros
ir valymo darbus, prie$ gabendami ir
tikrindami, uzblokuokite vejos pjovimo
robota. (= 5.2)

o Norédami pasalinti jrenginio
blokuote, spauskite parodyta
mygtuky kombinacijg (pjovimo
mygtukas ir mygtukas OK).

2. Lygmuo: E]
galima nustatyti 4 apsaugos

lygmenis ir, atsizvelgiant | lygmenj,
suaktyvinamos tam tikros blokuotés ir
apsauginés priemones.

W 0 N o Uu b

I}L.u

— Néra:
vejos pjovimo robotas neapsaugotas.

— Zemas:
aktyvinta PIN uzklausa; norint sujungti
vejos pjovimo robota ir jkrovimo stotele
bei grazinti jrenginio gamyklines
nuostatas reikia jvesti PIN koda.

- Vidut[nis:
kaip ,Zemas", papildomai aktyvinta
laiko blokuoté.

— Aukstas:
visada reikia jvesti PIN koda.

e | Rekomenduojame:
1 | nustatykite Zema, vidutinj arba
aukstg apsaugos lygmeni.

e Pasirinkite pageidaujama lygmenj ir
patvirtinkite spustelédami OK, prireikus
jveskite 4 simboliy PIN koda.

PIN uzklausa:

jei vejapjové pakreipta ilgiau nei 10
sekundziy, pasirodo PIN uzklausa. Jei PIN
kodas nejvedamas per 1 minute,
pasigirsta pavojaus signalas ir iSjungiama
automatika.

Prijungimo blokuoté:

PIN kodo uzklausa prie$ prijungiant vejos
pjovimo robotg ir jkrovimo stotele.
Atkarimo blokuote:

PIN kodo uzklausa prie$ atkuriant jrenginio
gamyklinius nuostatus.

Laiko blokuoté:

PIN kodo uzklausa dél nuostaty keitimo,
jei ilgiau nei 1 ménesj nebuvo jvestas PIN
kodas.

Apsauga nuo reguliavimo:

PIN kodo uzklausa, jei buvo pakeisti
nuostatai.

3. GPS apsauga @
(RMI 632 C, RMI 632 PC):

padéties stebéjimo jjungimas ir
iSjungimas. (= 5.10)

o | Rekomenduojame:

1 | visada jjunkite GPS apsauga.
Prie$ jjungdami jveskite savininko
mobiliojo telefono numerj
programoje (= 10.) ir nustatykite
vejos pjovimo roboto apsaugos
lygmenj | Zema, vidutinj arba
auksta.
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4. PIN kodo keitimas: B
jei reikia, pakeiskite 4 simboliy PIN
koda.

e | Meniu punktas ,Keisti PIN kodg*
1 | rodomas tik nustacius apsaugos
lygmenj ,Zemas*, ,Aukstas” arba
LVidutinis®,

e Pirmiausia jveskite senajj PIN koda ir
patvirtinkite mygtuku OK.

e |veskite naujajj 4 simboliy PIN kodg ir
patvirtinkite mygtuku OK.

o | Rekomenduojame:
1 | pasizymékite pakeistg PIN koda.

Jei 5 kartus jvedamas neteisingas
PIN kodas, reikia jvesti 4 simboliy
pagrindinj koda, be to, iSjungiama
automatika.

Kad STIHL prekybos atstovas
galéty sudaryti pagrindinj koda, jam
reikia perduoti 9 simboliy serijos
numerj ir 4 simboliy data, rodomg
vejos pjovimo robotg
iMOW®parinkties lange.
Pagrindinj koda taip pat gali
sudaryti vejos pjovimo roboto
iIMOW® palaikymo tarnyba, jai
galima parasyti eil. pastu
support@imow.stihl.com, nurodant
auksciau minétus duomenis.

5. Pr. signalas:
pries$ jsijungiant pjovimo peiliui *’»
isijungia / iSsijungia garsinis

signalas.

6. Ispéjamieji signalai 4)))
Vejos pjovimo robotui atsitrenkus |

klidtj girdimo garso signalo

jungimas ir iSjungimas.
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7. Meniu signal.: <)))
garsinio spragteléjimo signalo

jjungimas ar iSjungimas, jis girdimas
atidarius meniu arba parinktj patvirtinus
mygtuku OK.
8. Mygt. blok.: 9
jei jjungtas mygtuky blokavimas,

valdymo pulto mygtukais galima

valdyti tik tada, kai pirma

paspaudziamas ir laikomas

mygtukas Atgal, ir véliau paspaudziamas
kryptinis mygtukas | priekj.

Mygtuky blokavimas bina aktyvus 2
minutes nuo paskutiniojo mygtuky
paspaudimo.

9. Prij. vejos pjovimo robotas
iMOW® + stot.:

atlikus pirmuosius eksploatavimo
pradzios darbus, vejos pjovimo robotas
veiks tik naudojant kartu pateikiamg
jkrovimo stotele.

Pakeitus jkrov. stotele, taip pat vejos
pjovimo roboto elektronines konstrukcines
dalis arba vejos pjovimo robotg pradedant
eksploatuoti kitame pjaunamame plote su
kita jkrov. stotele, reikia susieti vejos
pjovimo robotg su jkrov. stotele.

e~
=

e |diekite jkrovimo stotele ir prijunkite
ribojimo vielg. (= 9.8), (= 9.11)

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
rankenos pernesti (1) ir nustatykite

varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant
priekiniy raty ir jstumkite | krovimo stotele.

e Paspaude mygtukg OK jveskite @
PIN koda, tada vejos pjovimo
robotas ieskos vielos signalo ir jj
automatigkai i$saugos. Sis procesas
truks keletg minuciy. (= 9.10)

e | Nustacius apsaugos lygmenj
1 | .Nera“, PIN kodo jvesti nereikia.

11.16 Techniné priezitra

1. Peiliy keitimas:
jmontave naujg pjovimo peil| patvirtinkite
mygtuku OK. Skaitiklis atstatytas.

2. Laido trakio paieska:

jei greitai mirksi jkrovimo stotelés
raudonas Sviesos diodas, vadinasi,
nutrdko ribojimo viela. (= 13.1)

e Laido trikio paieska (= 16.7).

3. Ziema:

mygtuku OK vejos pjovimo robotas
jjlungiamas | ziemos rezima. ISsaugomi
nuostatai, i$ naujo nustatomas laikrodis ir
data.

e Prie$ ziemga visiSkai jkraukite
akumuliatoriy.

e Paleide i naujo, suaktyvinkite jrenginj
paspausdami bet kuri mygtuka.

4. Nuostaty atkarimas:

paspaudus OK grgzinami vejos pjovimo
roboto gamykliniai nustatymai, i$ naujo
paleidziama pagalbiné jrengimo
programa. (= 9.6)

e Paspaude mygtukg OK jveskite B
PIN koda.
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o | Nustacius apsaugos lygmenj
1 | .Nera“, PIN kodo jvesti nereikia.

11.17 Informacija

@ Informacija 10:32@@]
[0 e o

Pranesimai

Rekomenduojame S 15:00

1. PraneSimai:

visy aktyviy klaidy, trik¢iy ir
rekomendacijy sarasas; rodoma
kartu su jvykio laiku.

Jei veikia be trik¢iy, rodomas tekstas
»,Néra praneSimy".

Pranesimo informacija rodoma paspaudus
mygtukg OK. (= 24.)

paskutiniy vejos pjovimo roboto
veiksmy sarasas.

Informacija apie jvykj (papildomas tekstas,

laikas ir kodas) rodoma paspaudus
mygtukg OK.

[

2. lvykiai:

e | Jei kai kurie veiksmai atliekami

1 | labai daznai, daugiau informacijos
suteiks prekybos atstovas.
Pranesimuose jraSomos jprasto
darbo rezimo klaidos.

3. iIMOW® biisena:
informacija apie vejos pjovimo
robotg

™

— |krov. bikleé:
akumuliatoriaus jkrova procentais
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— Likes laikas:
Sig savaite likusi pjovimo trukmé
valandomis ir minutémis. Sis ekranas
galimas tik esant pjovimo plano tipui
~Dinaminis®.

— Data ir laikas

— Prad. laikas:
kito planuojamo pjovimo etapo pradzia

— Pjovimo etapai:
visy baigty pjovimo etapy skaicius

— Pjovimo val.:
visy baigty pjovimo etapy trukmé
valandomis

— Kelio ruozas:
visy nuvaziuoty atstumy suma metrais

— Ser. Nr.:
vejos pjovimo roboto serijos numeris
yra specifikacijy lenteléje, esancioje
skyriuje po valdymo pultu.

— Techniné priezidra:
paskutinés STIHL atstovo atliktos
techninés priezilros data

— Akumuliatorius:
akumuliatoriaus serijos numeris

— Prog. jranga:
idiegta jrenginiy prog. jranga

4. Vejos busena:
informacija apie vejos plota,

1)

— Pjaunamas plotas kvadratiniais
metrais:
verté jvedama jrengiant pirma karta ir
jrengiant i$ naujo (= 9.6)

— Etapo laikas:
apvaziavimo aplink pjaunamg plotg,
trukmé minutémis ir sekundémis

— Pradiniai taskai 1-4:
atitinkamo pradinio tasko atstumas
metrais iki jkrovimo stotelés, matuojant
pagal laikrodzio rodykle. (= 11.14)

5. Radijo rySio modulio
bisena (RMI 632 C,
RMI 632 PC):
informacija apie radijo rySio modulj

Apimtis:
pjaunamo ploto apimtis metrais

HU

Krasty apipjovimas:
krasty apipjovimo daznumas per >
savaite (= 11.13) a

Talld

Palydovai:
pasiekiamy palydovy skaicius pjovimo
plote

-
w

Padetis:

dabartiné vejos pjovimo roboto padeétis;
esant pakankamam rySiui su
palydovais

Signalo stiprumas:

radijo rySio modulio signalo stiprumas;
kuo daugiau pliuso Zzenkly (maks.
~++++) rodoma, tuo geresnis rysys.

Tinklas:

tinklo zyméjimas, sudarytas i Salies
kodo (MCC) ir operatoriaus kodo
(MNC)

Mobiliojo radijo rySio Nr.:
savininko mobiliojo telefono numeris;
jvedamas programoje. (= 10.)

IMEL:
radijo rySio modulio aparatinés jrangos
numeris

IMSI:

tarptautinio mobiliojo radijo rySio
dalyvio zyméjimas

Pl

radijo rySio modulio programinés
jfrangos versija

Ser. Nr.:

radijo rySio modulio serijos numeris
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— Modemo SN:
vejos pjovimo roboto modemo serijos
numeris

12. Ribojimo viela

7S

Pries tiesdami ribojimo
viela, o svarbiausia —
prie$ pirmajj [rengima,
perskaitykite visa skyriy
ir suplanuokite, kaip tiesite viela.

e~
=

|rengdami pirmg kartg, naudokités
pagalbine jrengimo programa.
(= 9.6)

Jei prireiks pagalbos, STIHL
prekybos atstovas jums mielai
padés paruosti pjaunama plota ir
jrengti ribojimo viela.

Prie$ galutinai uzfiksuodami ribojimo vielg,
patikrinkite jrengima. (= 9.12) Paprastai
nutiesto laido parametrus batina pritaikyti
pereinamose linijose, siaurose vietose ar
blokuojamuose plotuose.

Gali pasitaikyti nuokrypiy:

— jei iSnaudojamos vejos pjovimo roboto
techninés galimybeés, pvz., dél labaiilgy

7S

Sioje naudojimo instrukcijoje
nurodytas vielos atstumas
pritaikytas ribojimo vielai, nutiestai
ant vejos pavirsiaus.

Ribojimo vielg galima kasti i iki

10 cm gylj (pvz., naudojant tiesimo
masing).

Uzkasus vielg po Zeme daznai
paveikiamas signalo priémimas,
ypac, jei virs ribojimo vielos
paklojamos plytelés arba grindinio
trinkelés. Tokiu atveju vejos
pjovimo robotas iSvaziuoja toliau |
iSore palei ribojimo vielg, o dél to
reikia daugiau vietos
pereinamosiose linijose, siaurose
vietose ir apvaziuojant krastus. Jei
reikia, vielg tieskite atsizvelgdami |
tai.

o

pereinamuyjy linijy ar nutiesus netoli

12.1 Ribojimo vielos tiesimo
planavimas

°
1

Atkreipkite démesj j jrengimo
pavyzdzius naudojimo instrukcijos
pabaigoje. (= 27.)

Tiesdami ribojimo vielg kartu
jrenkite blokuojamus plotus,
pereinamasias linijas, pasalinius

Mazesniems pjaunamiems
plotams, kuriy vielos ilgis yra
mazesnis nei 80 m, priedas AKM
100 turi bati sumontuotas kartu su
ribojimo viela. (= 9.9)

e Pereinamosios linijos ir pasaliniai

plotai:

jei norite pjauti nustate automatinj
pjovima, visas pjaunamo ploto sritis
sujunkite pereinamosiomis

linijjomis. (= 12.11)

Jei tam nepakanka vietos, reikia jrengti
pasalinius plotus. (= 12.10)

Tiesdami ribojimo vielg atkreipkite
démesj | atstuma (= 12.5):

iki kliGi¢iy, ant kuriy uzvaziuoti galima
(teritorijos pakopa mazesné nei +/-

1 cm, pvz., takai): 0 cm;

iki pereinamujy linijy: 27 cm;

iki auksty klitciy (pvz., sieny, medziy):
33 cm;

maziausias atstumas tarp viely
siaurose vietose: 54 cm;

iki vandens ploty ir galimy kritimo viety
(krastai, pakopos): 100 cm.

Kampai:
tiesdami bandykite iSvengti smailiy
kampy (mazesniy nei 90°).

Orientyriniai kabeliai:

metaliniy daikty arba per metalinius
objektus, esancius po vejos plotu
(pvz., vandens ir elektros linijos),

plotus, orientyrinius kabelius,
palikite ilgus vielos galus, kad
véliau nereikéty koreguoti.

jei aktyvinamas grjzimas su poslinkiu
(koridorius), prie pereinamujy linijy ar
iSorinés {krovimo stotelés turi bdti

— jei pjaunamo ploto konstrukcija bus nutiesti orientyriniai kabeliai. (® 12.12)

specialiai pakeista, norint naudoti vejos
pjovimo robota.

e Nustatykite jkrovimo stotelés
naudojimo vietg (= 9.1). e Vielos rezervai:
norédami ateityje lengvai keisti ribojimo
vielos ilgj, keliose vietose jrenkite vielos
rezervus. (= 12.15)

e Pasalinkite pjaunamame plote
esancias kliutis arba numatykite
blokuojamus plotus (= 12.9).

o Ribojimo viela:
visg pjaunama plotg reikia aptverti
iStisine ribojimo vielos kilpa.
Maksimalus ilgis:
500 m
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— vielos jungties padétis

Po tam tikro laiko panaudotos ribojimo
vielos nebesimato. Jos padét; reikia
pasizymeéti, kad prireikus bty galima
pakeisti. (= 12.16)

12.3 Ribojimo vielos tiesimas

o | Naudokite tik originalias fiksavimo
1 | vinis ir originalig ribojimo viela.

Pjaunami plotai negali persidengti.
ISlaikykite maziausiai 21 m atstuma tarp
dviejy pjaunamy ploty ribojimo viely.

@ | Suvyniota likusi ribojimo viela gali
1 | trukdyti, todeél ja reikia pasalinti.

12.2 Pjaunamo ploto brézinio 2

paruosimas 1

Ruosiant vejos pjovimo robotg ir

jrengiant jkrovimo stotele,
rekomenduojama parengti pjaunamo ploto
brézinj. Siy naudojimo instrukcijy
pradzioje galite rasti tam skirtg puslapj.
Sis brézinys turi biti atnaujintas pagal
naujausius pakeitimus.

BréZzinio turinys:

pjaunamo ploto kontiras su
svarbiausiomis kliatimis, ribomis ir
galimais blokuojamais plotais, kuriuose
vejos pjovimo robotas negali dirbti;

(= 27)

ikrovimo stotelés (= 9.8) padétis;

ribojimo vielos padétis

Po tam tikro laiko ribojimo viela apauga
zole, todél jos nebesimato. Svarbiausia
pazymeéti viela aptvertas klidtis;

(= 12.3)
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Irengimo rinkinius, kuriuose yra
reikiamos jrengimo medziagos,
galima jsigyti kaip priedus i5 STIHL
prekybos atstovo. (= 18.)

Tiesimo kryptis pasirenkama pagal
poreikj (pagal arba pries laikrodzio
rodykle).

Fiksavimo viniy niekada netraukite
paéme uz ribojimo vielos, visada
naudokite tinkama jrankj (pvz.,
kombinuotasias reples).

Ribojimo viela tieskite pagal brézinj.
(= 12.2)

|diekite jkrovimo stotele. (= 9.8)

Ribojimo vielg nuo jkrovimo stotelés
nutieskite aplink pjaunama plotg ir
aplink galimai esamas klidtis(= 12.9),
tada pritvirtinkite prie dirvos fiksavimo
vinimis. Atstuma patikrinkite
naudodami ,iMOW® Ruler”. (= 12.5)
Atkreipkite démesj | skyriuje ,Pirmasis
jrengimas” pateiktus nurodymus.

(= 9.9)

e Prijunkite ribojimo vielg. (= 9.11)

o | Nuoroda:
1 | nejtempkite per stipriai ribojimo

vielos, kad laidas nenutriikty. Jei
tiesiate naudodami vielos teisimo
masing, stebékite, kad ribojimo
viela nuo rités vyniotysi laisvai.

A
7 12
. \1‘% 2\
7 1%

Ribojimo vielg (1) tieskite ant zemés ir jei
yra nelygumuy, papildomai pritvirtinkite
fiksavimo vinimis (2). Taip nenupjausite
vielos pjovimo peiliu.

12.4 Ribojimo vielos prijungimas

£0

e Ribojimo vielg jstatykite | pagrindo
plokstés kabelio tvirtinimo detales ir
iverkite per lizda, nuvalykite galus ir
prijunkite prie jkrovimo stotelés.
Atkreipkite démesj | skyriuje ,Pirmasis

jirengimas* pateiktus nurodymus.
(= 9.11)

e |Straukite tinklo kistukg ir po
to nuimkite jkrovimo stotelés
dangtel;.

e Sumontuokite jkrovimo
stotelés dangtelj ir po to

4o
prijunkite tinklo kistuka. ﬁ

e Patikrinkite laido signala. (= 11.13)

e Patikrinkite, kaip prijungta. (=> 15.7)
Jeireikia, pakoreguokite ribojimo vielos
padétj jkrovimo stoteléje.
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12.5 Atstumas tarp viely — vejos
pjovimo roboto iMOW® ,,Ruler*
naudojimas

Palei kliGtis, ant kuriy galima uzvaziuoti,
pavyzdziui, terasos ir keliai, ribojimo
viela (1) galima nutiesti nepaliekant
atstumo apvaziuoti. Tuomet vejos
pjovimo robotas uzpakaliniu ratu
iSvaziuoja uz pjaunamo ploto.

Didziausia teritorijos pakopa iki nupjautos
vejos —+/- 1 cm

e | Piaudami vejos krastag uztikrinkite,

1 | kad nebity pazeista ribojimo viela.
Jei reikia, palikite nedidelj atstuma,
(2 - 3 cm) nuo ribojimo vielos iki
vejos krasto.

Atstumo tarp viely matavimas
naudojant iMOW® ,,Ruler*:

atstumui matuoti reikia naudoti

iIMOW® ,,Ruler”, kad baty galima ribojimo
vielg nutiesti tinkamu atstumu iki vejos
ploto krasto ir iki kliG¢iy.

STIHL RMI632 iMOWwW' Ruler
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Auksta kliatis:
atstumas nuo aukstos klidties iki
ribojimo vielos.

i

pjovimo roboto iIMOW® ,Ruler” (3), kaip
parodyta paveikslélyje.
Atstumas tarp viely: 33 cm

33cm

Vejos pjovimo robotas turi judéti tik
pjaunamu plotu ir negali liesti kliGties.

Palikus 33 cm atstumg, vejos pjovimo
robotas neatsitrenkdamas kampe palei
ribojimo vielg apvaziuoja auksta kliatj.

Ribojimo vielos tiesimas aplink aukstas
kliatis

33cm

33cm

Tiesiant aplink aukstas klidtis, pavyzdziui,
mro sieny kampus ar aukstus lysviy
aptvarus (1), kampuose reikia palikti
didesnj atstumg iki vielos, kad vejos
pjovimo robotas nesiekty klidties. Ribojimo
vielg (2) nutieskite naudodami vejos

Tiesdami ribojimo vielg (1) vidiniame
kampe prie aukstos klidties, atstuma tarp
viely iSmatuokite naudodami

iIMOW® ,Ruler” (2).

Atstumas tarp viely: 33 cm

Kliaciy aukscio matavimas:
vejos pjovimo robotas gali pervaziuoti
besiribojancius plotus, pvz., kelius, jei

teritorijos pakopa yra Zzemesné nei +/-
1cm.

Didziausias auksc¢io skirtumas iki
apvaziuojamos klidties (1) yra mazesnis
nei +/- 1 cm: ribojimo vielg (2) tieskite
nepalikdami atstumo iki klidties.
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Prireikus nustatykite tokj pjovimo
aukstj, kad vejos pjovimo roboto
pjovimo jranga neatsitrenkty |
kliatis.

Jei nustatomas maziausias pjovimo
aukstis, vejos pjovimo robotas
galés pervaziuoti tik Zemesnio, nei
nurodyta, lygio teritorijas.

7S

12.6 Smailas kampai

33cm

45°-
90°

Smailiuose vejos kampuose (45° - 90°)
ribojimo vielg tieskite, kaip parodyta. Tarp
abiejy kampy turi bdti maziausiai 33 cm
atstumas, kad vejos pjovimo robotas
galéty apvaziuoti krasta.

Tiesiant vielg neturéty bati mazesniy nei
45° kampy. Vejos pjovimo robotas

12.7 Siauros vietos

@ | Jei jrengta siaury vietuy, reikia
1 | i8jungti grizimo su poslinkiu
(koridorius) rezimg (= 11.13) arba
jrengti orientyrinius kabelius.

(= 12.12)
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Vejos pjovimo robotas automatiskai
vaziuoja | siauras vietas, jei yra reikiamas
atstumas tarp viely. Siauresnes pjaunamo
ploto sritis reikia tinkamai atitverti ribojimo
viela.

Jei du pjaunami plotai sujungti siaura,
uzvaziuojama sritimi, galima jrengti
pereinamajq linija. (= 12.11)

120 cm

54 cm

— bus blokuojamy ploty. (= 12.9)

°
1

HU

STIHL rekomenduoja suformuoti
jungiamasias atkarpas, kai

atitinkami blokuojami plotai arba
pasaliniai plotai aptveriami viela.

Jei norésite jrengti véliau, reikés
perpjauti vielos kilpa ir
jungiamasias atkarpas sujungti
pateikiamomis vielos jungtimis.
(= 12.16)

-
w

Pereinamosiose linijjose maziausias
atstumas iki vielos yra 54 cm.

Dél to siauroms vietoms jrengti reikia tiek
vietos, kiek nurodyta:

— tarp aukstesniy nei +/- 1 cm kliticiy,
pvz., sieny — 120 cm;

— atstumas iki kaimyniniy, uzvaziuojamy
sriciu, kuriy teritorijos pakopa mazesné
nei +/- 1 cm, pvz., takai 54 cm.

12.8 Jungiamyjy atkarpy jrengimas

Vejos pjovimo robotas nepaiso ribojimo
vielos signalo, jei vielos nutiestos labai arti
viena kitos ir lygiagreciai. Jungiamasias
atkarpas reikia jrengti, kai:

— bdtina jrengti pasalinius plotus;
(= 12.10)

| - -

i i

J

Jungiamosiose atkarpose ribojimo

viela (1) tiesiama lygiagreciai, vielos
negali susikryZziuoti ir turi bati labai arti
viena kitos. Jungiamgsias atkarpas
tvirtindami prie dirvos naudokite reikiama
fiksavimo viniy (2) kieki.

12.9 Blokuojami plotai

Blokuojamus plotus reikia jrengti

— aplink klidtis, kuriy vejos pjovimo
robotui negalima liesti;
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— aplink klitis, kurios néra pakankamai
stabilios;

— aplink klidtis, kurios yra per zemos.
Maziausias aukstis — 10 cm
STIHL rekomenduoja

e Sias kliatis aptverti kaip blokuojamus
plotus arba pasalinti,

e patikrinti blokuojamus plotus pirmg
karta jrengus arba atlikus vielos
irengimo pakeitimy, naudojant
komanda , Tikrinti krastg“. (=> 11.13)

Atstumas tiesiant ribojimo vielg aplink
blokuojamg plotg — 33 cm

Vejos pjovimo robotas palei ribojimo
vielg (1) apvaziuoja kliatj (2)
neatsitrenkdamas | ja.

Kad uztikrintuméte tvirta naudojima,
blokuojami plotai turéty bati tik apskriti, o
ne ovalls, kampuoti arba | iSore iSgaubty
formy.
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Blokuojami plotai turi bati maziausiai
66 cm skersmens.

Atstumas iki krastinés linijos (X) turi
bdti daugiau nei 54 cm.

o | Rekomenduojame:
1 | didziausias blokuojamy ploty
skersmuo gali bati 2-3 m.

>2m

Kad nebaty trukdoma prisijungti prie
jkrovimo stotelés, maziausiai 2 m
spinduliu aplink jkrovimo stotele (1)
negalima jrengti blokuojamy ploty.

- |/3 t

> 3 1 -’l« 1

4 -V
-

Ribojimo vielg (1) nutieskite nuo ploto
apvado iki kliGities, kliGtj (2) aptverkite
tinkamu atstumu (naudokite

iIMOW® ,,Ruler”) ir reikiamu fiksavimo
viniy (3) skai€iumi pritvirtinkite prie dirvos.
Tada ribojimo vielg vél nutieskite iki vejos
apvado.

Ribojimo viela jungimo tarp kliaties ir
ploto apvado atkarpoje turi bati
nutiesta lygiagreciai. Svarbu, kad
iSlaikytumeéte tiesimo kryptj aplink
blokuojama plotg (= 12.8)

12.10 Pasaliniai plotai

Pasaliniai plotai yra pjaunamo ploto sritys,
kuriy vejos pjovimo robotas negali
apdirbti visiSkai automatiskai, nes jjuos
negali jvaziuoti. Taip viena ribojimo viela
galima aptverti kelis atskirus pjaunamus
plotus. Vejos pjovimo robota reikia
rankomis pernesti i$ vieno pjaunamo ploto
{ kita. Pjovimo etapas suaktyvinamas per
meniu ,Pradzia“(=> 11.5).
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|krovimo stotelé (1) jrengiama pjovimo
plote (A], kuris pagal pjovimo plang bus
pjaunamas visiskai automatiskai.
Pasaliniai plotai B ir (C) jungiamosiomis
atkarpomis (2) sujungti su pjaunamu
plotu [Al. Visais atvejais ribojimo viela turi
bati nutiesta ta pacia kryptimi —
jungiamosiose atkarpose ribojimo vielos
negali susikryZiuoti.

e Aktyvuokite pasalinius plotus meniu
,Daugiau — Nuostatai — [rengimas”.
(= 11.13)

12.11 Pereinamosios linijos

Jei reikia pjauti kelis pjaunamus plotus
(pvz., pjaunami plotai pries$ ir uz namo),
galima jrengti jungiamajg pereinamajg
linijg. Taip galima automatiskai nupjauti
visus pjaunamus plotus.
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Pereinamosiose linijose esanti veja
pjaunama tik vaziuojant pagal
ribojimo viela. Jei reikia,
suaktyvinkite automatinj krasty
apipjovimg arba pereinamosios
linijos sritj reguliariai pjaukite
rankiniu badu. (=> 15.6), (= 11.13)
Jei jrengta pereinamujy linijy, reikia
iSjungti grizimo su poslinkiu
(koridoriaus) rezima (= 11.13) arba
jrengti orientyrinius kabelius.
(»12.12)

7S

Nurodytas vielos atstumas ir linijy
Sablonai pritaikyti pagal ant vejos
pavirSiaus nutiestg ribojimo viela.
Jei ribojimo vielg nutieséte labai
giliai, pvz., Zemiau Saligatvio,
matmenys kinta. Patikrinkite
veikima ir, jei reikia, pritaikykite
vielos tiesima.

Salygos

— Maziausias plotas (vietos poreikis):
tarp stacionariy klitciy: 108 cm
tarp vaziuojamuyjy keliy: 27 cm.

@ | Atsizvelgiant | Zemés pavirSiaus
1 | savybes, ilgesnems
pereinamosioms linijjoms reikia Siek
tiek daugiau vietos. llgesnes
pereinamasias linijas reikia jrengti
tarp kliticiy kuo arciau centro.

— Pereinamosiomis linijomis galima
vaziuoti.
— Antrojo pjaunamo ploto srityje

apibréziamas bent 1 pradinis taskas.
(= 11.14)

HU
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|krovimo stotelé (1) jrengiama
pjaunamame plote (A]. Pjaunamas

plotas (B] pereinamaja linija (2) sujungtas
su pjaunamu plotu (A). Vejos pjovimo
robotas gali nuolat vaziuoti ribojimo

viela (3). Norint apdirbti antrajj pjaunama
plota (B) reikia apibrézti pradinius

taskus (4). (= 11.14)

Tuomet, atsizvelgiant | nuostatas (pradiniy
tasky naudojimo daznuma), atskiri pjov.
etapai bus pradedami Siuose pradiniuose
taskuose.
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Pereinamosios linijos pradzios ir galo
jrengimas

1 10 cm
| b
17 cm

27 cm

—e

Pereinamosios linijos pradzioje ir gale
reikia nutiesti ribojimo vielg (1) piltuvo

forma taip, kaip pavaizduota paveikslélyje.

Taip jrengdami iSvengsite, kad vejos
pjovimo robotas pjaudamas veja netycia
nejvaziuoty | pereinamaja linija.

o | Matmenys labai priklauso nuo

1 | aplinkos ir vietovés. Nuolat
tikrinkite, ar vejos pjovimo robotas
galés pravaziuoti pereinamosiomis
linijomis su piltuvo formos pradzia
arba pabaiga.

Ribojimo vielg linijos j&jimo kairéje
ir deSingje tieskite tiesiai palei
jrenginio ilgj.
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Norint jrengti piltuvo formos jvaziavima ir
iSvaziavima galima naudoti pridétus
pereinamuyjy linijy $ablonus (2).

Pereinamosios linijos jrengimas

108 cm \

27 cm

‘27 cml
[ ]

[l ]

Atstumas iki vielos pereinamosiose
linijose: 27 cm.

Dél to atsiranda toks vietos poreikis:

— tarp auksty kliGi¢iy (1 cm —p vz., sieny):
108 cm,

— tarp taky arba uzvaziuojamy plotu,
kuriy teritorijos pakopa zemesné nei +/-
1 cm aukscio:
27 cm.

284cm
2‘ o
g g g L Y
A BN _—F
10cm| " ° T T 27cm
1 o

Pereinamosiose linijose ribojimo viela (1)
tiesiama lygiagreciai, prie dirvos
pritvirtinant pakankamu kiekiu fiksavimo
viniy (2). Pereinamosios linijos pradzioje ir
gale reikia jrengti piltuvo formos
jvaziavima ir iSvaziavima.

@ | Pereinamosios linijos ilgis, jskaitant
1 | jvaziavima ir i$vaZiavima, turi bti
ne mazesnis kaip 84 cm.

12.12 Orientyriniai kabeliai jrenginio
grizimui su poslinkiu

Aktyvinus grizima su poslinkiu, jrenginys
iesko orientyriniy kabeliy,

— jei diegta iSoriné jkrovimo stotelé
arba

— jei pjaunamame plote yra pereinamujy
linijy ar siaury viety.

Veikimo principas:

jei vejos pjovimo robotas juda | vidy palei

ribojimo viela, grizdamas jis kerta vieng i$

0478 1319754D - LT



orientyriniy kabeliy. Jis pradeda judéti
ribojimo vielos link, kol grjzta i jkrovimo
stotele.

Orientyriniai kabeliai esant iSorinei
jkrovimo stotelei:

1 1
'|/ \'l
oo, foor
IO Dol SRR R Sl (-
>2m | 1 >2m

Kairéje ir deSinéje Salia jvaziavimo iSorine
ikrovimo stotele reikia nutiesti du
orientyrinius kabelius (1), 90° kampu
nukreiptus | ribojimo vielg.

Maziausias atstumas iki jvaziavimo: 2 m

Orientyriniai kabeliai prie pereinamujy
linijy:

Kairéje ir deSinéje pries jvaziavima |
pereinamaja linijg reikia nutiesti du
orientyrinius kabelius (1), 90° kampu
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nukreiptus | ribojimo vielg, bet tik toje
pjaunamo ploto dalyje, kuri pasiekiama
viena pereinamgja linija.

Maziausias atstumas iki jvaziavimo |
pereinamaja linija: 2 m

Jei yra jrengta daugiau
pereinamuyjy linijy viena paskui kita,
kiekviename ty pjaunamy ploty
reikia nutiesti orientyrinius kabelius.

(7S

Orientyrinio kabelio tiesimas:

T==1
1}

"

L

L

‘\“”
o
o
—-—

Orientyriniy kabeliy negalima tiesti Salia
kampy.
Maziausiasis atstumas iki kampy: 2 m

‘ [m] -

1

2100 cm

|renkite orientyrinius kabelius vejos plote.

Ribojimo vielg (1) reikia pritvirtinti prie

zemes kraste dviem fiksavimo vinimis

ir negalima jo sukryZziuoti.

Trumpiausias ilgis: 100 cm

Vielos tiesimas nuo vinies iki vinies

e Pritvirtinkite orientyrinj kabelj prie
zemeés pakankamu kiekiu fiksavimo
viniy.

12.13 Tikslus krasty nupjovimas

o | Palei aukstas klidtis lieka iki 26 cm
1 | plocio nenupjautos Zolés ruozas.
Jei reikia, aplink aukstas kliatis
sudékite akmeninius apvadus.

Maziausias akmeniniy apvady plotis:

Ribojimo vielg tieskite palikdami 33 cm
atstumg iki kliGities. Kad vejos krastai bty
visiSkai nupjauti, akmeniniai apvadai turi
bdti ne siauresni nei 26 cm. Jei bus sudéti
platesni akmeniniai apvadai, vejos krastas
bus sutvarkytas dar tiksliau.
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12.14 Nuozulnus reljefas isilgai
ribojimo vielos

e | Pastaba:

1 | norint tvirtai jrengti,
rekomenduojame ribojimo vielg
tiesti ne didesnéje nei 10° (17 %)
nuokalnéje. Vielg galite tiesti esant
15° (27 %) nuokalnei, taciau tai gali
stipriai padidinti vielos tiesimo
sgnaudas ir pritaikyma. Sodo
brézinyje bdtinai pazymeékite
nuokalnes.

Vejos pjovimo robotas nuozulnig
pjaunamo ploto sritj (nuokalne iki 15°)
galés pjauti automatiskai ir be trikciy, jei
nuokalnéje bus jrengta ribojimo viela
maziausiu atstumu iki nuokalnés krasto.

Nuo vandens ploty ir kritimo viety, pvz.,
krasty ir laipty, laikykités maziausio
100 cm atstumo.

Nuozulni sritis, kurios nuokalné
5°-15°:

jei pjaunamame plote yra nuozulniy sriciy,
kuriy nuokalné 5° - 15°, ribojimo vielg,
galima, kaip pavaizduota, jrengti
nuozulnioje vietoje uz nuokalnés krasto.
Vejos pjovimo robotas veiks be trikciy, jei
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bus iSlaikytas maziausias
atstumas (0,5 m) nuo nuokalnés krasto iki
ribojimo vielos.

Nuozulni sritis, kurios nuokalné > 15°:

jei pjaunamame plote yra nuozulni sritis,
kurios nuokalné > 15°, ir joje turi bati
tiesiama ribojimo viela, patariama ribojimo
vielg (1), kaip pavaizduota, nutiesti lygioje
vietoje aukSciau nuokalnés krasto.
Nuokalnés krastas ir nuozulni sritis
pjaunami nebus.

12.15 Vielos rezervy jrengimas

Vienodais atstumais jrengus vielos
rezervus yra lengviau atlikti reikiamus
pakeitimus, pavyzdziui, keisti jkrovimo
stotelés vietg ar ribojimo vielos padét;.
Vielos rezervus rekomenduojama jrengti
sunkiau pravaziuojamose vietose.

P g

Ribojimo vielg (1), kurios ilgis apie 1 m,
kaip pavaizduota, pritvirtinkite 2 fiksavimo
vinimis. Vielos rezerva viduryje prie Zemés
pritvirtinkite kita fiksavimo vinimi.

12.16 Vielos jungciy naudojimas

Ribojimo vielg pailginti arba sujungti
laisvus vielos galus galima tik gelio
pripildytomis vielos jungtimis, kurias
galima jsigyti kaip priedus. Jos saugo nuo
greito nusidévéjimo (pvz., B. vielos galy
korozijos) ir uztikrina optimaly sujungima.

Pjovimo ploto brézinyje pazymeékite vielos
jungciy padétj. (= 12.2)
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Laisvus neizoliuotus vielos galus (1) iki
galo jstumkite | vielos jungtj (2). Vielos
jungtj suspauskite tinkamomis replémis ir
patikrinkite, ar tinkamai uzsifiksavo.

s

()

Kad nebiity tempiama, ribojimo vielg prie
Zemeés pritvirtinkite fiksavimo vinimis, kaip
parodyta.
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12.17 Mazi atstumai iki krasty

Tiesioje atkarpoje, ne kampuose, galite
sumazinti atstumga tarp viely iki aukstos
klidties iki 27 cm. Tai praplecia pjaunamg
plota.

Vaziuojant palei krastg (= 9.12),

(= 11.13) atkreipkite démesj, kad baty
pakankamas atstumas (maziausia 5 cm)
tarp vejos pjovimo roboto ir kliG¢iy.
Prireikus atstumga iki viely ir kliG¢iy galite
padidinti.

@ | Sodo brézinyje batinai pazymeékite
1 | maza atstuma iki krasty. (=> 12.2)

Mazi atstumai iki krasty vidiniame
kampe
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Ribojimo vielg (1), kaip parodyta
paveikslélyje, nutieskite vidiniame kampe.
Naudokite IMOW® ,Ruler” (2).

Mazi atstumai iki krasty iSoriniame
kampe
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Ribojimo vielg (1), kaip parodyta
paveikslélyje, nutieskite iSoriniame
kampe. Naudokite IMOW® ,Ruler” (2).

13. |krovimo stotelé

13.1 |[krovimo stotelés valdymo
elementai

Ziedo formos raudonas (1) §viesos diodas
informuoja apie jkrovimo stotelés ir vielos
signalo blsena.
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Funkcijy mygtukas (2):

— |krovimo stotelés jjungimas ir
iSjungimas

— Aktyvinti gragzinimo atgal funkcijg

— ljunkite laido trikio paieskg

Sviesos diodas nesvieéia:

— iSjungta jkrovimo stotelé ir vielos sgnl.

Sviesos diodas $viecia istisai:

— jjungta jkrovimo stotelé ir vielos sgnl.

— Vejos pjovimo robotas neprijungtas prie
ijkrovimo stotelés

Sviesos diodas létai mirksi (2 sek.
jjungtas — trumpai iSjungtas):

— Vejos pjovimo robotas prijungtas prie
ijkrovimo stotelés, jei reikia bus jkrautas
akumuliatorius.

— jjungta jkrovimo stotelé ir vielos sgnl.
Sviesos diodas mirksi greitai:

— Nutrdko ribojimo viela — laido trikis
arba laidas netinkamai prijungtas prie
ijkrovimo stotelés.(=> 16.7)

Sviesos diodas $vieéia 3 sekundes,
tada 1 sekundés pertrauka:

— Buvo suaktyvintas graz.at.

Sviesos diodas mirksi 3 kartus trumpai,
3 kartus ilgai, 3 kartus trumpai, tada
mazdaug 5 sek. pertrauka (SOS
signalas):

— ikrovimo stotelés klaida.

lkrovimo stotelé veikia |
automatiniu rezimu O
jungiama ir iSjungiama

automatiskai.

Jeivejos pjovimo robotas neprijungtas prie
ijkrovimo stotelés, trumpai paspaudus
mygtuka aktyvinama jkrovimo stotelé.
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Vielos signalas veikia 48 valandas, jei
vejos pjovimo robotas pries$ tai nebuvo
prijungtas prie jkrovimo stotelés.

2 sek. ilgiau spaudziant mygtuka, jkrovimo
stotelé iSjungiama.

Aktyvuoti graz.at. Q
Pjovimo metu per 2 sekundes 2

kartus paspauskite mtygtukg

Vejos pjovimo robotas baigia pjauti, iesSko
ribojimo vielos ir grizta | jkrovimo stotele
jkrauti akumuliatoriaus. Per Sig aktyvumo
trukme kiti pjovimo etapai nevyksta.

o | Grazinimo atgal funkcija lieka
1 | aktyvi, kol vejos pjovimo robotas
prijungtas prie jkrovimo stotelés.
Dar kartg paspaudus jkrovimo
stotelés mygtuka 2 kartus,
iSjungiama grazinimo atgal funkcija.

14. Pjovimo nurodymai

14.1 Bendroji informacija

Vejos pjovimo robotas yra skirtas
automatiskai pjauti veja apzeldintus
plotus. Nuolat pjaunant zolé bina trumpa.
Rezultatas — daili ir tanki veja.

Jei vejos plotai prie$ tai nebuvo pjaunami
jprastomis vejapjovémis, tinkamai
nupjaunama tik po keliy pjovimo etapuy.
Taigi, jei zolé yra truputj aukstesné, ji
tinkamai nupjaunama tik po keliy pjovimo
etapy.

Esant karStam ir sausam klimatui, vejos
nereikéty pjauti per trumpai, nes jq
iSdegins saulé ir ji taps nepatraukli.
Pjaudami astriu peiliu, nupjausite graziau
nei atbukusiu, todél peilj reguliariai
keiskite.

14.2 Mulciavimas

Vejos pjovimo robotas yra mul€iuojanti
vejapjove.

Mulciuojant Zolés stiebeliai nupjaunami ir
susmulkinami pjovimo jrangos korpuse.
Tada jie vél iSmetami ant nupjautos vejos,
kur lieka guléti ir pati.

Susmulkinta nupjauta Zolé perduoda dirvai
organines maistingasias medziagas ir
veikia kaip natiralios trg$os. Todél gerokai
sumazéja trasy poreikis.

14.3 Aktyvumo trukmeé

Esant pjovimo plano tipui ,Standartinis”
vejos pjovimo robotas pjauna visg
aktyvumo trukme, pjovimas pertraukiamas
tik jkrovimo metu.

Esant pjovimo plano tipui ,Dinaminis*”
vejos pjovimo robotas gali iSvaziuoti i$
ijkrovimo stotelés ir pjauti vejg bet kuriuo
metu aktyvumo trukmés metu. Todél esant
aktyvioms Sioms trukméms aktyvinami
pjovimo etapai, jkrovimo etapai ir
rimties trukmés. Vejos pjovimo robotas
reikiamus pjovimo ir jkrovimo etapus
automatiskai paskirsto, atsizvelgdamas i
nustatytus laikotarpius.

|diegiant aktyvumo trukmés automatiskai
paskirstomos visai savaitei. Atsizvelgiama
ir | turima laiko atsarga, todél uztikrinama
optimali vejos priezilra, net jei atskiri
pjovimo etapai negali bati jvykdyti (pvz.,
dél lietaus).
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Isijungus aktyvumo trukmei,

A pasaliniai asmenys negali bati arti
pavojaus zonos. Aktyvumo trukme
reikia atitinkamai pritaikyti.

Taip pat atsizvelkite | komunaliniy
istaigy nuostatus dél vejos pjovimo
roboty naudojimo bei | nuorodas
skyriuje ,Jasy saugumui“ (= 6.) ir
meniu ,,Pjovimo planas* pakeiskite
aktyvumo trukmes. (= 11.7)
Kompetentingoje jstaigoje
turétumeéte pasiteirauti, kada dieng,
ir naktj galite naudoti jrenginj.

14.4 Pjovimo trukmé

Parenkant pjovimo trukme nustatoma,
kiek valandy per savaite reikés pjauti veja.
Pjovimo trukme galima pailginti arba
sutrumpinti savaités nustatymuose

(= 11.7).

Pjovimo trukmé — tai laikas, kada vejos
pjovimo robotas pjauna veja.
Akumuliatoriaus jkrov. laikas
nepriskiriamas pjovimo trukmei.

|[rengiant pirmg karta, vejos pjovimo
robotas pjovimo trukme automatiskai
apskaiciuoja pagal nurodyta pjaunamo
ploto dydj. Si orientaciné reikmeé pritaikyta
jprastai vejai ir sausoms oro sglygoms.

Nasumas:

100 m?2 vejos pjovimo robotui reikia
vidutiniskai:

RMI 632, RMI 632 C: 70 min.
RMI 632 P,
RMI 632 PC: 65 min.

0478 1319754D - LT

14.5 Namy sritis (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

Dél jmontuoto GPS imtuvo vejos pjovimo
robotas aptinka savo buvimo vieta.
Kiekvieng kartg apvaziuojant krasta, kai
tikrinamas vielos nutiesimas (= 9.12), ir
uzprogramuojant pradinius taskus

(= 11.14) vejos pjovimo robotas iSsaugo
labiausiai | vakarus, rytus, pietus ir Siaure
iSdéstyty tasky koordinates.

Sis plotas apibréztas kaip namy sritis,
jame galima naudoti vejos pjovimo robota.
Kiekvieng kartg apvaziuojant krastus
koordinatés atnaujinamos.

Kai jjungta GPS apsauga, jrenginio
savininkui bus pranesta, jei jrenginys
pradedamas eksploatuoti uz namy srities
riby. Be to, vejos pjovimo roboto ekrane
klausiama PIN kodo.

14.6 Rankinis pjovimas

Nejunkite pjovimo peilio aukstoje Zoléje
arba nustate zemiausig pjovimo aukst;!

Neapkraukite vejos pjovimo roboto per
stipriai, kad nesumazéty pjovimo variklio
stkiy skaicius. Sumazéjus variklio stkiy
skaiciui arba vejos pjovimo robotui
pradéjus vaziuoti I&Ciau, parinkite didesnj
pjovimo aukstj.

15. Irenginio naudojimo

pradzia

15.1 PasiruosSimas

@ | Irengiant pirma karta galima
1 | naudotis pagalbine jrengimo
programa. (= 9.)

@ | Vejos pjovimo robotg jkraukite ir
1 | naudokite, kai aplinkos temperatira
yra nuo +5 °C ir iki +40 °C.

o |diekite jkrovimo stotele (=> 9.8)

e Nutieskite ribojimo vielg (= 9.9) ir jg
prijunkite (= 9.11).

e Nuo pjaunamo ploto surinkite
pasalinius daiktus (pvz., zaislus,
jrankius)

e |kraukite akumuliatoriy (= 15.8)

e Nustatykite paros laikg ir datg
(= 11.10).

e Patikrinkite ir prireikus pritaikykite
pjovimo plang — svarbiausia jsitikinkite,
kad jsijungus aktyvumo trukmei arti
pavojaus zonos néra pasaliniy asmeny.
(= 11.7)

o | PrieS naudodami vejos pjovimo
1 | robota, labai auksta vejg trumpai
nupjaukite jprasta vejapjove

(pvz., po ilgesnés pertraukos).

15.2 Valdymo pulto nuémimas ir
uzdeéjimas

Valdymo pultg galima nuimti nuo vejos
pjovimo roboto, jei reikia pjauti
mechaniskai arba, pvz., keisti
uzprogramuotus duomenis.

Vejos pjovimo robotas automatiniu rezimu
gali veikti tik uzdejus valdymo pulta.

Valdymo pulto nuémimas

e Jei norite valdymo pulta nuimti, kai
{renginys eksploatuojamas,
paspauskite mygtuka-STOP.

251

HU

-
w



-
&
d

S|y

<\

Valdymo pultg (1) suimkite uz galinés
srities, pakelkite nesmarkiai truktelédamiir
nuimkite nuo vejos pjovimo roboto.
Valdymo pultas lieka prijungtas prie
jrenginio spiraliniu laidu.
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Valdymo pulto uzdéjimas

Spiralinj laidg (1) jdékite | korpuso dekla.
Valdymo pulta truputj atlenkite atgal,
fiksavimo noseles (2) jstatykite | korpuso
angas (3), tada priekyje spustelékite ir
uzfiksuokite valdymo pulta.

15.3 UZzprogramuoty duomeny
pritaikymas

Esamus uzprogramuotus duomenis galite
perziGréti pjovimo plane arba modeliy
RMI 632 C, RMI 632 PC atveju vejos
pjovimo roboto iMOW® programoje.

(= 10.)

|[rengiant arba kuriant naujg pjovimo plana,
jo duomenys apskaiciuojami pagal
pjaunamo ploto dydi.

Aktyvumo trukme ir pjovimo trukme
galima keisti atskirai. Esant pjovimo plano
tipui Standartinis vejos pjovimo robotas
pjauna ir kraunamas tiksliai per aktyvumo
trukme, o esant pjov. plano tipui
Dinaminis automatiskai paskirstomos
reikiami pjovimo etapai pagal galima,
aktyvumo trukme. Jei reikia, per vieng
aktyvumo trukme atliekami keli pjovimo ir
ikrovimo etapai. Pageidaujant pjaunamo
ploto krastas automatiskai pjaunamas
reguliariai. (= 11.13)

Vienai dienai galima parinkti daugiausiai
tris skirtingas aktyvumo trukmes. (= 11.7)

Reikia apibrézti specialius pradinius
taskus, jei vejos pjovimo robotas privalo
vaziuoti | tam tikras pjaunamo ploto sritis.
(= 11.14)

o | Kai pasirinktas pjovimo plano tipas
1 | Dinaminis, tam tikromis
aplinkybémis (pvz., esant graziam
orui arba ilgiems laikotarpiams tarp
pjovimy) visos aktyvumo trukmés
optimaliai vejos priezilrai
neiSnaudojamos.

Aktyvumo trukmeés keitimas: (= 11.7)

— Papildomos kity pjov. etapy aktyvumo
trukmes

— Laikotarpiy pritaikymas, kad,
pvz., neblty pjaunama ryte arba naktj

— Atskiry aktyvumo trukmiy praleidimas,
nes pjaunamas plotas bus naudojamas,
pvz., vykstant vakaréliui.

Pjovimo trukmeés pailginimas: (=> 11.7)
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— Kai kurios sritys nupjaunamos
nepakankamai, nes, pvz., pjaunamas
plotas per daug kampuotas

— Intensyvus Zolés augimas augimo
periodu

— Labai tanki veja

Pjovimo trukmés sutrumpinimas:
(= 11.7)

— Létesnis Zolés augimas dél karscio,
Salcio arba sausros

Naujo pjovimo plano sudarymas:
(= 11.7)

— Pakeistas pjaunamo ploto dydis.
Irengimas iS naujo: (= 9.6)
— Nauja jkrovimo stotelés naudojimo vieta

— Naudojimas pirmg kartg naujame
pjaunamame plote

15.4 Pjovimas jjungus automatinj
pjovima
e Automatikos jjungimas:
kai automatinis pjovimas Aj
jjlungtas, ekrane 3alia L
akumuliatoriaus simbolio
rodomas automatinio pjovimo simbolis.
(= 11.7)

e Pjov. etapy jjungimas:
Esant pjovimo plano tipui Standartinis
kiekvienos aktyvumo trukmés pradzioje
vejos pjovimo robotas pradeda judéti ir
pjauti veja.
Esant pjovimo plano tipui Dinaminis,
pjovimo etapai automatiskai
paskirstomi, atsizvelgiant | nustatytas
aktyvumo trukmes. (= 11.7)
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e Pjov. etapy pabaiga:
kai akumuliatorius i$sikrauna, vejos
pjovimo robotas automatiskai grizta |
ijkrovimo stotele. (= 15.7)
Mygtuku STOP arba per meniu
»Grizimas" galima bet kada
neautomatiskai nutraukti atliekamag,
pjovimo etapa. (= 5.1)
Suaktyvinus grazinimo atgal prie
ijkrovimo stotelés funkcija, taip pat
galima bet kada i$ karto nutraukti
atliekamag pjovimo etapa. (= 13.1)
RMI 632 C, RMI 632 PC:
pjovima taip pat galima nutraukti
naudojant programa — nusiysti vejos
pjovimo robotg | krovimo stotele.
(= 10.)

@ | Piaunami plotai, kuriuos vejos

1 | pjovimo robotas pasiekia linijomis,
pjaunami tik tuomet, kai Siame plote
apibrézti pradiniai taskai.

15.5 Pjovimas neatsizvelgiant j
aktyvumo trukme

e Suaktyvinkite jkrovimo stoteléje esantj
vejos pjovimo robotg paspausdami
mygtuka. Kartu jsijungs ir jkrovimo
stotelé.

Pjaunami plotai ir jkrovimo stotelé:

e pjovimas is karto:
iSkvieskite meniu ,Pradzia“ (=> 11.5)
arba paspauskite pjov. mygtuka.
Pjovimo etapas pradedamas i$ karto ir
trunka iki nustatyto paros laiko. Jei yra,
galima pasirinkti pradinj taska.

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
Pradékite pjauti naudodami programa.
(= 10.)
Pjovimo etapas pradedamas pasirinktu
pradiniu laiku ir trunka iki pasirinkto
pabaigos laiko. Jei yra, galima pasirinkti
pradinj taska.

e Rankinis pjovimo nutraukimas:
mygtuku STOP arba per meniu
~Grizimas” (= 11.6) galima bet kada
nutraukti atliekama pjovimo etapa.

(= 5.1)

Suaktyvinus grazinimo atgal prie jkrov.
stotelés funkcija, taip pat bus i$ karto
nutrauktas atliekamas pjovimo etapas.
(= 13.1)

RMI 632 C, RMI 632 PC:

pjovima taip pat galima nutraukti
naudojant programa — nusiysti vejos
pjovimo robotg | jkrovimo stotele.

(= 10.)

o | Prireikus, vejos pjovimo robotas

1 | retkartiais jkrauna akumuliatoriy ir
tesia pjovimo etapgq iki pasirinkto
pabaigos laiko.

Pasal. plotai

e \/ejos pjovimo robotg nuneskite arba
nuvezkite | pasal. plota.

e Aktyvinkite pasal. plota. (= 12.10)

e Pjovimas i$ karto:
iSkvieskite meniu ,, Pradzia“ (= 11.5)
arba paspauskite pjov. mygtuka.
Pjovimo etapas pradedamas i$ karto ir
trunka iki nustatyto vejos pjovimo
roboto paros laiko.
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e Pjovimo pabaiga:
kai ateina pasirinktas pabaigos laikas,
vejos pjovimo robotas juda link ribojimo
vielos ir sustoja. Norédami ikrauti
akumuliatoriy, [statykite jrenginj |
jkrovimo stotele ir patvirtinkite rodomg
pranesima. (= 24.)
Mygtuku STOP galima bet kada
rankiniu btudu nutraukti atliekamg
pjovimo etapa. (= 5.1)

e | Jei akumuliatorius iSsikrauna pries
1 | pasirinktg pabaigos laika, pjovimas
atitinkamai sutrumpéja.

15.6 Rankinis pjovimas

@ | Nustacius rankinj pjovima,
1 | impulsinis jutiklis ir krasty ribotuvas
yra neaktyvis.

e Prireikus jkraukite akumuliatoriy
(= 15.8)

e Nuimkite valdymo pultg (= 15.2)

e Suaktyvinkite meniu ,,Daugiau” esantj
pomeniu,Rankinis pjovimas“ (= 11.8)
Vejos pjovimo robotas | priekj

gali judéti 2 greiciais:

létai, mygtukg spaudziant silpnai,
greitai, mygtukg spaudziant stipriai.

e Vejos pjovimo roboto eigg
valdykite ir vairuokite kryptiniu
mygtuku.

e Pries jjungdami pjovimo peilj, patraukite
kojas nuo pjovimo jrangos saugiu
atstumu ir visada eikite uz vejos
pjovimo roboto. (= 4.2)
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o Zum Norédami jjungti pjovimo
peilj, deSinés rankos nyksciu @
paspauskite ir laikykite mygtuka  +
OK, o tada kairés rankos nyksciu L=
paspauskite pjovimo mygtuka ir
palaikykite nuspaude mygtukg OK.
Pjovimo peilis sukasi tol, kol
spaudziamas pjovimo mygtukas.

e Pjaudami rankiniu badu, kairés rankos
nyk&ciu paspauskite ir laikykite pjovimo
mygtuka, o deSinés rankos nyksciu
paspauskite kryptinj mygtuka.

e Noredami iSjungti pjovimo peilj,
atleiskite pjovimo mygtuka.

e Baige pjauti rankiniu badu, jkraukite
akumuliatoriy. (= 15.8)

15.7 Vejos pjovimo roboto prijungimas
prie jkrov. stotelés

Prijungimas prie jkrovimo stotelés
automatiniu rezimu:

kai baigiasi aktyvumo trukmé arba
iSsikrauna akumuliatorius, vejos pjovimo
robotas automatiskai grizta | jkrov. stotele.

Priverstinis prijungimas prie jkrovimo
stotelés

e Jeireikia, uzdekite valdymo pultg
(= 15.2)

e Jeireikia, junkite jkrovimo stotele 4]
(= 13.1) O

e Aktyvinkite grgzinimo atgal funkcija.
(= 11.6)
Vykstant pjovimo etapui taip pat
galima paspausti Graz.at. Q
jkrovimo stoteléje.

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
Naudodami programg nusiysite vejos
pjovimo robotg | jkrovimo stotele.

(= 10.)

@ | Prijungus prie jkrov. stotelés, per
1 | i3 aktyvumo trukme kity pjovimo
etapy nebevyksta.

Rankinis prijungimas prie jkrovimo
stoteles

e Vejos pjovimo robotg su valdymo pultu
nuvezkite | jkrovimo stotele, nuimkite
valdymo pultg (= 15.2) ir meniu
~Daugiau® suaktyvinkite esantj
pomeniuRankinis pjovimas" (= 11.8).

arba

e Vejos pjovimo robotg rankiniu badu
istatykite | jkrovimo stotele.

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
rankenos pernesti (1) ir nustatykite

varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant
priekiniy raty ir {stumkite | jkrovimo stotele.

e Jei reikia, uzdekite valdymo pultg
(= 15.2)
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15.8 |krauti akumuliatoriy

Akumuliatoriy jkraukite tik jkrovimo
A stoteléje.
Niekada neiSmontuokite
akumuliatoriaus ir nebandykite
ikrauti iSoriniais jkrovikliais.

Automatinis jkrovimas

Pjaunant automatiskai {kraunama
pasibaigus pjovimo etapui, kai vejos
pjovimo robotas prijungiamas prie
ijkrovimo stotelés.

Rankinis jkrovimo proceso pradéjimas

e Po naudojimo pasaliniame plote,
vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto ir prijunkite prie
ijkrovimo stotelés. (= 15.7)

e Nutriikus pjovimo etapui, vejos
pjovimo robotg prijunkite prie jkrovimo
stotelés. (= 15.7)

e Jei reikia, vejos pjovimo roboto
budéjimo rezima nutraukite bet kuriuo
mygtuku.
|krovimo procesas pradedamas
automatiskai.

lkrovimas

Vykstant jkrovimui, busenos
rodinyje rodomas tekstas f
~Akumuliatorius kraunamas*.

liungus kitus meniu, vietoj =
akumuliatoriaus simbolio ekrano
informacinéje zonoje rodomas tinklo
kistuko simbolis.

|krovimas trunka skirtingai ir automatiskai
pritaikomas tolesniam naudojimo etapui.
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Jei kraunant kyla problemy, ekrane
parodomas atitinkamas
pranesimas. (= 24.)

7S

Akumuliatorius pradedamas krauti,
kai jtampa sumazéja iki tam tikros
ribos.

lkrovimo buklé

Bisenos rodmenyje perjungus
atitinkama rodmenj, galima matyti *
tuo metu esancig jkrovimo bikle.

(= 11.12)

Likusiuose meniu ekrano

informacijos zonoje esantis Cm

akumuliatoriaus simbolis rodo
jkrovimo bakle. (= 11.3)

Jei akumuliatoriaus jkrova yra per maza,
pasirodo atitinkama akumuliatoriaus
piktograma.

Tokiu atveju, vejos pjovimo robotg
istatykite | jkrovimo stotele akumuliatoriui
jkrauti.

16. Techniné prieziura

Pavojus susizeisti!
A Prie$ atlikdami visus jrenginio

techninés priezitros- arba valymo
darbus, atidziai perskaitykite skyriy
,Jasy saugumui“ (= 6.), ypac
atkreipdami démesj | poskyrj
~Techniné priezidra ir remontas*”
(= 6.9), ir tiksliai laikykités visy
saugos nurodymy.

Pries atlikdami visus
techninés priezitros-
arba valymo darbus,
aktyvinkite jrenginio
blokuote. (= 5.2)

Prie$ pradédami
jkrovimo stotelés
techninés priezidros
darbus, iStraukite tinklo
kistuka.

Atlikdami bet kokius
techninés priezidros
darbus, ypac darbus prie
pjovimo peilio, mavékite
pirstines.

o @

16.1 Techninés prieziiiros planas

Techninés priezilros intervalai taip pat
priklauso ir nuo darbo valandy. Meniu
,Daugiau — Informacija“ galima iskviesti
atitinkama skaitiklj ,,Pjovimo valandos®.
(= 11.17)

Bdatina tiksliai laikytis nurodyty techninés
priezidros intervaly.
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Techninés prieziuros darbai dienomis,
kuriomis nustatyta aktyvumo trukmé:

e Apzitrédami patikrinkite bendrajg
jrenginio ir jkrovimo stotelés bikle.

e Patikrinkite ekrano rodmenis —
patikrinkite esamg paros laika ir kito
pjovimo pradzios laika.

e Patikrinkite pjaunama plota ir, jei reikia,
surinkite pasalinius ir kitus daiktus.

e Patikrinkite, ar akumuliatorius
jkraunamas. (= 15.8)

Kas savaite atliekami techninés
priezidros darbai:

e |Svalykite jrenginj. (= 16.2)

e Apzitrédami patikrinkite, ar
nepazeistas ir nenusidéveéjes pjovimo
peilis, peilio tvirtinimo detalé ir pjovimo
jranga (ar néra jranty, jtrakimy, lGzio
viety irt. t.). ( 16.3)

Kas 200 darbo valandy:
e Pakeiskite pjovimo peilj. (=> 16.4)

Kas metus atliekami techninés
priezidros darbai:

e STIHL rekomenduoja, kad kas metus
ziemos ménesiais atliekamus patikros
darbus atlikty STIHL prekybos
atstovas.

Per Sig patikrg atliekama
akumuliatoriaus, elektroninés jrangos ir
programineés jrangos techniné
priezidra.

Kad prekybos atstovas galéty
tinkamai atlikti visus techninés

prieziGros darbus, nustatykite
apsaugos lygmenj ,Néra“ arba
prekybos atstovui pateikite
naudojama PIN koda.
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16.2 Jrenginio valymas

Kruopsti priezilira apsaugo jlsy jrenginj
nuo gedimy ir pailgina jo eksploatacijos
trukme.

Valymo ir techninés prieziiros padétis:

@ | pries valydami sitikinkite, kad
1 | rankenélé tinkamai jstatyta, nes
kitaip | jrenginj gali patekti vandens.

Norédami nuvalyti jrenginio virSy
(gaubtg, nuotolinj valdiklj), pastatykite
jrenginj ant lygaus, tvirto ir horizontalaus
pagrindo. Norédami nuvalyti jrenginio
virsy (pjovimo peilius, pjovimo jranga),
vejos pjovimo robotg padékite ant
kairiosios jrenginio pusés, kaip
pavaizduota, ir atremkite | siena.

Nesvarumus valykite Sepeciu arba
Sluoste. Ypac nuvalykite pjovimo peilj,
vejos pjovimo roboto jkrovimo
kontaktus ir jkrovimo stotele.

Medine lazdele nuvalykite prie korpuso
ir pjovimo jrangos prilipusius zolés
liku¢ius.

Prireikus naudokite specialy valiklj
(pvz., specialy STIHL valiklj).

Reguliariai iSmontuokite griebtuvinj
diska ir pasalinkite zolés likucius.
(= 16.6)

e | Esant drégnam orui, griebtuvinj
1 | diska reikia valyti dazniau. Tarp

griebtuvinio disko ir pjovimo jrangos
korpuso susikaupe nes$varumai
sukelia trintj ir taip iSeikvojama
daugiau energijos.

16.3 Pjovimo peilio susidévéjimo riby
tikrinimas

Pavojus susizeisti!
A Susidéveéjes pjovimo peilis gali

nulGzti ir sunkiai suzeisti. Batina
laikytis peilio techninés prieziGros
nurodymy. Pjovimo peiliy
dévéjimasis priklauso nuo jy
naudojimo vietos ir trukmes. Jei
jrenginj statote ant smeéléto
pavirSiaus arba daznai naudojate
sausomis sglygomis, pjovimo peiliy
apkrova padidéja ir jie itin greitai
susideévi.

Pjovimo peilj reikia keisti bent kas
200 darbo valandy — negalasti.
(= 16.5)

e Aktyvinkite jrenginio blokuote. (= 5.2)
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e Vejos pjovimo robotg pastatykite Sonu ir
atremkite j stabilig sieng. Kruopsciai
nuvalykite pjovimo jrangg ir pjovimo
peilj. (= 16.2)

Peilio plotj (A ir peilio storj
patikrinkite iStraukiamu peilio kalibravimo
prietaisu.

>25 mm

>1,3mm

Peilis turi bdti pakeistas, kai iSmatuotos
vertés pasiekiamos vienoje ar keliose
vietose arba kai jos virsija leistinas ribas.

16.4 Pjovimo peilio iSmontavimas ir
imontavimas

Pjovimo peilio naudojimo trukmeé —
200 valandy.

e Aktyvinkite jrenginio

blokuote (= 5.2) ir
uzsimaukite pirstines.
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e Vejos pjovimo robotg pastatykite Sonu ir
atremkite | stabilig sieng. Kruopsciai
nuvalykite pjovimo jrangg ir pjovimo
peilj. (=> 16.2)

Pjovimo peilio iSmontavimas

Abi griebtuvinio disko
ploksteles (1) jspauskite viena
ranka ir laikykite. Kita ranka
iSsukite fiksavimo verzle (2).
Pjovimo peilj iSimkite kartu su fiksavimo
verzle.

Pjovimo peilio jmontavimas

Pavojus susizeisti!
Prie$ naudodami peilj, kaskart
patikrinkite, ar jis nepazeistas. Peil]
reikia pakeisti, jei matomos jrantos
ar jtrakimai arba jei jis yra
nusidévéjes. (= 16.3)
Griebtuvinj diska ir fiksavimo
verzle reikia taip pat pakeisti, jei jie
yra pazeisti (pvz., sulize,
susidévéje). Svarbu, kad fiksavimo
verzlé stipriai uzsifiksuoty
griebtuviniame diske.
e Pries pradédami montuoti nuvalykite
peilj, griebtuvinj diska ir fiksavimo
verzle.

Pjovimo peilj (1), kaip parodyta, uzdékite
ant griebtuvinio disko (2). Stebékite, kad
fiksavimo noseles (3) pjovimo peilyje bty
tinkamoje padétyje.

Fiksavimo verzle (1) uzsukite iki galo.
Priverziant daug karty pasigirsta
spragteléjimas. Atsargiai pakratykite ir
patikrinkite, ar pjovimo peilis stipriai
pritvirtintas.
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e |montave naujg pjovimo peilj, peilio
keitimg patvirtinkite meniu ,Daugiau —
Techniné priezidra“. (= 11.16)

16.5 Pjovimo peilio galandimas
Peiliy niekada negalgskite.

STIHL rekomenduoja atSipusj pjovimo
peil| visada pakeisti nauju.

@ | Tik naujas pjovimo peilis yra

1 | preciziékai tiksliai subalansuotas ir
garantuoja tinkamg jrenginio
veikimg bei zema triukSmo emisijos
lygi.

16.6 Griebtuvinio disko iSmontavimas
ir imontavimas

@ | Norint iSvalyti pjovimo jranga
1 | griebtuvinj diskg galima imontuoti.

e Aktyvinkite jrenginio
blokuote (= 5.2) ir
uzsimaukite pirstines.

e \/ejos pjovimo robotg
pastatykite Sonu ir atremkite | stabilig,
sieng. Kruopsciai nuvalykite pjovimo
jrangg ir pjovimo peilj. (= 16.2)

Griebtuvinio disko iSmontavimas

e ISmontuokite pjovimo peilius. (= 16.4)
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|dekite nuemiklj (1) | griebtuvo diska, kaip
parodyta, ir pries laikrodzio rodykle
pasukite iki galo.

[

Viena ranka prilaikykite jrenginj. Nuimkite
griebtuvinj diskg (1), traukdami uz
nuémiklio (1).

Griebtuvinio disko jmontavimas

Kruopsc¢iai nuvalykite griebtuvinio
disko (2) peiliy veleng (1) ir mova.
Griebtuvinj diskg uzmaukite iki galo ant
peiliy veleno.

e Sumontuokite pjovimo peilj. (= 16.4)

16.7 Laido trakio paieSka

o | Nutrikus vielai, greitai mirksi

1 | jkrovimo stotelés raudonas $viesos
diodas. (= 13.1) Vejos pjovimo
roboto ekrane rodomas atitinkamas
pranesimas.

Jei atlikdami nurodytus veiksmus
vielos triikio nerandate, susisiekite
su prekybos atstovu.

Laido trikio paieska gali bati atliekama ir

kai valdymo pultas nuimtas, ir kai uzdétas.

Norint atlikti tikslig paieska, valdymo pultas

turéty bati uzdétas.

e Prie$ pradédami laido trikio paieska,
turite paspausti jkrovimo stotelés
mygtukg 1-a karta (Sviesos diodas ir
toliau greitai mirksi).
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e Nuimkite jkrovimo stotelés dangtelj ir
pakelkite skyda. (= 9.2)

B Atlenkite kairiagjg atjungimo svirtj (1).
IStraukite vielos galg (2) i$ terminaly
bloko ir paskui nuleiskite svirtj.

e Uzlenkite skydg ir uzdékite jkrovimo
stotelés dangtelj. (= 9.2)

Toliau laido trakio paieska apraSyta pagal
laikrodzio rodykle, t. y. ribojimo viela,
pradedant nuo jkrovimo stotelés, tikrinama
laikrodzio rodyklés kryptimi. Jei reikia,
paieska gali bdti vykdoma ir priesinga
laikrodzio rodyklei kryptimi, tuomet i$
priverzimo bloko iStraukiamas desinysis
vielos galas.

e Jei reikia, nuimkite valdymo pulta.
(= 15.2)

e Meniu ,Daugiau - Techniné prieziara®
pasirinkite jrasa ,Laido trikio paieska“ir
patvirtinkite mygtuku OK. (= 11.16)
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PaieSka nuémus valdymo pulta

Nuo jkrovimo stotelés eikite pakui vejos
pjovimo robotg (1) prie pjaunamo ploto
krasto pagal laikrodzio rodykle. Tam
jrenginj valdykite kryptiniu mygtuku ir
stebékite, kad ribojimo viela (2) blty po
vielos jutikliais. Vielos jutikliai sumontuoti
apsaugoti kairéje ir deSinéje, priekinéje
vejos pjovimo roboto zonoje.

Ekrane vykdant vielos trikio paieSka
rodomas signalo stiprumas, vielos
jutikliai optimaliai iSdéliojami vir$ ribojimo
vielos, kai verté yra didziausia.
Kai vielos jutikliai tinkamai
priima vielos signala, ekrane
rodomas simbolis Vielos
signal. OK.

))))

Vielos triikio srityje sumazéja I
signalo intensyvumas ir ekrane @.
rodomas simbolis Vielos ?
signalo tikrinimas.

e Trikio vietg Suntuokite vielos jungtimi
(= 12.16), prireikus trikio vietoje i$
naujo nutieskite ribojimo vielg.

e Vel prijunkite kairjjj vielos gala. (= 9.11)

e Jeilaido trikis buvo tinkamai

pasalintas, Sviecia raudonas Sviesos
diodas. (= 13.1)

Tiksli paieSka uzdéjus valdymo pulta:

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
rankenos pernesti (1) ir nustatykite
varanciuosius ratus. |renginj atremkite ant
priekiniy raty ir vaziuokite pagal ribojimo
vielg (2).

Toliau atliekami tokie pat veiksmai, kaip ir
ieSkant nuémus valdymo pulta.

16.8 Laikymas ir ziemos pertrauka

Jei vejos pjovimo roboto nenaudosite
ilgesnij laika (pvz., ziemg, tam tikrg laika),
atkreipkite démes;j i toliau nurodytus
punktus.

e |kraukite akumuliatoriy (= 15.8).

e Paruoskite vejos pjovimo robotg Ziemai
(= 11.16).
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e Atjunkite maitinimo bloko kistukg nuo
elektros tinklo.

e Kruopsciai nuvalykite visas iSorines
vejos pjovimo roboto ir jkrovimo
stotelés dalis.

Jox

Uzdenkite jkrovimo stotele tinkamu kibiru,
pritvirtinkite kibira.

e Stovintj ant ratuky vejos pjovimo robotg
laikykite sausoje, uzdaroje ir
nedulkétoje patalpoje. [sitikinkite, kad
jrenginys yra vaikams nepasiekiamoje
vietoje.

e Padékite vejos pjovimo robota j laikymo
vietq tik saugios eksploatuoti biklés

e Visi varztai turi bati priverzti.
Atnaujinkite prie jrenginio pritvirtintas
nebejskaitomas pavojaus ir
ispé&jamasias nuorodas bei patikrinkite
visa jrenginj, ar néra susidévéjimo
pozymiy ir pazeidimy. Pakeiskite
susidévéjusias arba pazeistas dalis.

e Pasalinkite jrenginio gedimus prie$
padédami jrenginj | laikymo vieta.
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Niekada nedékite ir nelaikykite
daikty ant vejos pjovimo roboto.

7S

Laikymo patalpoje temperatira
neturéty nukristi Zzemiau nei 5 °C.

Vejos pjovimo roboto eksploatacijos
atnaujinimas ilgesnj laikg jo nenaudojus:

o | ilgesnj laika nenaudojus vejos
1 | pjovimo roboto gali reikéti
pakoreguoti datg ir paros laika.
liungus jrenginj bus rodomi
atitinkami parinkties langai. Jei
parinkties langai neparodomi
automatiskai, patikrinkite data ir
paros laikg meniu ,,Nuostatai“ ir, jei
reikia, pakoreguokite. (= 11.10)

e Paruoskite pjaunamg plota:
surinkite pasalinius daiktus ir labai
aukstg vejq trumpai nupjaukite jprasta
vejapjove.

e Atlaisvinkite jkrovimo stotele ir prijunkite
maitinimo bloka prie elektros tinklo.

e |kraukite akumuliatoriy (= 15.8)

e Susiekite vejos pjovimo robota ir
jkrovimo stotele. (= 9.10)

e Pasalinkite klidtis ir pasalinius daiktus
krasto zonoje.
Paleiskite vaziavimo palei krastus
rezimg ir patikrinkite, ar pravaziuojamos
pereinamosios linijos ir siauros vietos.
(= 11.13)

e Patikrinkite pjovimo plana ir prireikus
pakeiskite. (= 11.7)

e |junkite automatikg (= 11.7)

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
Jei reikia, aktyvinkite standartinj en.
taup. rez. (= 11.10) ir jjunkite GPS
apsauga. (= 11.15)

16.9 jkrov. stotelés iSmontavimas
Jei vejos pjovimo roboto nenaudosite
ilgesnj laika (pvz., ziema), galima
iSmontuoti jkrov. stotele.

e Paruoskite vejos pjovimo robotg ilgam
nenaudojimui (= 16.8)

e Maitinimo bloko kistuka atjunkite nuo
elektros tinklo

e Nuimkite jkrov. stotelés dangtelj ir
pakelkite skyda (= 9.2)

@D Atlenkite desiniajg priverzimo svirtj (1).

B3 1simkite desinjjj vielos galg (2) i$

priverzimo bloko.

Vél uzlenkite priverzimo svirtj (1).

Atlenkite kairigjg priverzimo svirtj (3).

@ Isimkite kairjjj vielos galg (4) i§

priverzimo bloko.

Vél nulenkite priverzimo svirtj (3).

e Skydo uzlenkimas (= 9.2)

e |Straukite desinijj ir kairjjj ribojimo vielos
galus i$ jkrov. stotelés atskirai vieng
nuo kito

e Uzdékite jkrov. stotelés dangtelj (= 9.2)
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IStraukite kuolelius (1), i$ vejos ploto
pasalinkite jkrov. stotele (2) su prijungtu
maitinimo bloku, juos gerai nuvalykite
(drégna Sluoste) ir padékite laikyti.

e \/ejos pjovimo robotg su jkrov. stotele ir
maitinimo bloku standartinéje padétyje
laikykite sausoje, uzdaroje ir
nedulkétoje patalpoje. Vejos pjovimo
robotg prijunkite prie jkrov. stotelés.
|sitikinkite, kad jrenginys yra vaikams
nepasiekiamoje vietoje.

e Laisvus ribojimo vielos galus
apsaugokite nuo aplinkos poveikio,
pvz., apvyniokite tinkama izoliacine
juosta.

e V\/é| montuojant jkrov. stotele, kaip ir
montuojant pirma kartg, svarbu
taisyklingai prijungti desinijjj ir kairjji
ribojimo vielos galus. (= 9.1)

17. |prastos atsarginés dalys

Pjovimo peilis
6309 702 0102
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18. Priedai

— STIHL Kit S skirtas vejos plotams iki
500 m?

— STIHL Kit L skirtas vejos plotams nuo
2000 m? iki 4000 m?

— Fiksavimo vinys STIHL AFN 075
— Ribojimo viela STIHL ARB 501:
ilgis: 500 m
Skersmuo: 3,4 mm

— Vielos jungtis STIHL ADV 010
— Mazy ploty modulis STIHL AKM 100

[renginiui galima sigyti kity priedy.
Daugiau informacijos jums suteiks
STIHL prekybos atstovas, jos rasite
internete (www.stihl.com) arba
STIHL kataloge.

® | Saugumo sumetimais su jrenginiu
1 | galima naudoti tik STIHL
patvirtintus priedus.

19. Dévéjimosi mazinimas ir
priemonés, padedancios

iSvengti gedimy

Svarbios gaminiy grupés techninés ir
kitokios priezitiros nuorodos

Vejos pjovimo robotas, akumuliatorinis
(STIHL RMI)

Bendrové STIHL neatsako uz materialine
ir asmenine zalg, jei ji kilo dél naudojimo
instrukcijos nuorody, susijusiy su sauga,
valdymu ir technine priezidra, nesilaikymo
ar neleistiny priedy arba atsarginiy daliy
naudojimo.

Bdatinai laikykités toliau pateikty svarbiy
nuorodu, kad nesugadintuméte savo
STIHL jrenginio ir jis nesusidévéty per
greitai.

1. Susidévincios dalys

Kai kurios STIHL jrenginio dalys, net ir
naudojamos pagal paskirtj, dyla. Tai
jprasta, todél, atsizvelgiant | naudojimo
pobidj ir trukme, Sios dalys turi bti laiku
pakeistos.

Tokios dalys yra:
— pjovimo peilis;
— akumuliatorius;
— padangos.

2. Sioje naudojimo instrukcijoje
pateikty nuorody laikymasis

STIHL jrenginys turi biti naudojamas,
kaip aprasyta Sioje naudojimo
instrukcijoje. Uz visus gedimus,
atsiradusius nesilaikant saugumo
nuorodu, priezidros taisykliy ir techniniy
reikalavimy, atsako pats naudotojas.

Ypac tai galioja Siais atvejais:

— netinkamai naudojant akumuliatoriy
(fkraunant, laikant);

— naudojant netinkama elektros jungtj
(jtampa),

— kai atliekami gaminio pakeitimai, kuriy,
neaprobavo STIHL,

— naudojant Siam jrenginiui neleistinus,
nepritaikytus ar nekokybiskus jrankius ir
priedus,

— kai gaminys naudojamas ne pagal
paskirtj,

— naudojant gaminj sporto renginiuose
arba varzybose,
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— atsiradus gedimams, kai sugedus
konstrukcinéms dalims gaminys
tebenaudojamas.

3. Techninés prieziliros darbai

Visi darbai, nurodyti skyriuje ,, Techniné
priezitra®, turi bati atliekami reguliariai.

Jei naudotojas negali Siy techninés
priezilros darby atlikti pats, jis privalo
kreiptis | prekybos atstova.

STIHL rekomenduoja, kad techninés
priezidros ir remonto darbus atlikty tik
STIHL prekybos atstovas.

STIHL prekybos atstovai reguliariai
mokomi, jiems suteikiama reikalinga
techniné informacija.

Neatlikus tokiy darby laiku, gali atsirasti
gedimy, uz kuriuos atsako pats jrenginio
naudotojas.

Prie jy priskiriami ir tokie gedimai:

— jrenginio pazeidimai dél nekruopstaus
ar netinkamo valymo;

— korozija ir netiesioginiai gedimai dél
netinkamo laikymo;

— jrenginio gedimai, atsirade dél
nekokybisky atsarginiy daliy
naudojimo;

— gedimai dél ne laiku atliktos ar
neatidzios techninés priezidros,
gedimai dél techninés priezitros ir
remonto darby, atlikty ne prekybos
atstovo dirbtuvése.

20. Aplinkos apsauga

Pakuotés, jrenginys ir priedai pagaminti i$
perdirbamy medziagu, todél juos reikia
atitinkamai utilizuoti.
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Jei medziagy likucius utilizuosite atskirai ir
laikydamiesi aplinkos apsaugos
reikalavimu, juos bus galima perdirbti bei
dar kartg panaudoti. Todél, pasibaigus
jprastam jrenginio naudojimo laikui, ji
reikia pristatyti | vertingy medziagy
surinkimo punktg. Netinkamai utilizuojant
kyla pavojus pakenkti sveikatai ir aplinkai.
Utilizuodami ypac atkreipkite démesj |
skyriuje ,,Utilizavimas* pateikta
informacija. (= 6.11)

Atliekas, pvz., akumuliatorius,
visada tinkamai utilizuokite.
Laikykités vietiniy reikalavimy.

Licio jony akumuliatoriy

@ neutilizuokite kartu su
buitinémis atliekomis, taciau

Li-lon atiduokite prekybos atstovui
arba | kenksmingy medziagy
surinkimo punkta.

20.1 Akumuliatoriaus iSmontavimas

e Aktyvinkite jrenginio blokuote. (= 5.2)

ISsukite ir iSimkite dangcio (2) varztus (1).
Pakelkite dangtj (2).

Sukamaja rankenéle (1) patraukite j virsy.
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ISimkite varztus (1) ir akumuliatoriaus
dangt] (2).

Nuimkite akumuliatoriy (1).
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21. Gabenimas

Pavojus susizeisti!

Prie§ gabendami atidziai
perskaitykite skyriy ,Jtsy
saugumui“ (= 6.), ypac poskyri
slrenginio gabenimas® (= 6.5), ir
tiksliai laikykités visy saugos
nurodymy — visada suaktyvinkite
irenginio blokuote. (= 5.2)

21.1 Jrenginio kélimas arba nesimas

Vejapjove pakelkite uz gabenimo
rankenos (1) ir neskite. Stenkités, kad nuo
jasy kadno, ypac kojy ir péduy, iki pjovimo
peilio visada likty gana didelis atstumas.

21.2 Jrenginio tvirtinimas

Vejapjove uZzfiksuokite ant krovimo
platformos. Tam jrenginj, kaip
pavaizduota, uzfiksuokite tinkamomis
tvirtinimo priemonémis (dirzais, lynais).

Kartu gabenamas jrenginio dalis (pvz.,
ijkrovimo stotele, smulkias dalis) taip pat
uzfiksuokite, kad jos nenuslysty.

22. Atitikties deklaracija

22.1 ES atitikties deklaracija. Elektrinis,
akumuliatorinis vejos pjovimo robotas
(RMI)

su jkrovimo stotele (ADO)

Gamintojas:

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-Stral3e 5
6336, Langkampfenas
Austrija

ANDREAS STIHL AG & Co. KG atsakingai
pareiskia, kad
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Konstrukcijos tipas: vejapjove,
automatiné ir

akumuliatoriné

Gamintojo zenklas: STIHL

Tipas: RMI 632.1
RMI 632.1 P
RMI 632.1 C
RMI 632.1 PC

Serijos Nr.: 6309

Konstrukcijos tipas: ikrovimo stotelé

Gamintojo Zenklas: STIHL
Tipas: ADO 601.1
Serijos Nr.: 6309

atitinka atitinkamus direktyvy
nuostatus,2006/42/EC, 2011/65/EU,
2006/66/EC, 2014/53/EU sukonstruotas ir
pagamintas pagal gamybos datos metu
galiojancias $iy standarty versijas:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

papildomai RMI 632.1 C, RMI 632.1 PC:
ETSI EN 301 489-1V2.2.3

ETSI EN 301 489-52 V2.1.1

ETSI EN 300 440-2 V2.1.1

ETSIEN 301 511 v9.0.2

ETSI EN 303 447 V1.2.1

Paskelbtoji jstaiga , TUV Rheinland LGA
Products GmbH*, Nr. 0197, patikrino
atitikimg pagal Direktyvos Il priedo B
modulj 2014/53/EU ir iSdave tokj ES tipo
tyrimo sertifikata:

RT 60146449 0001

Techniniai dokumentai saugomi:
Andreas STIHL AG & Co. KG
produkty autorizavimo skyrius
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Pagaminimo metai ir variklio numeris
(serijos numeris) nurodyti ant jrenginio.

11-02-2020, Vaiblingenas
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

einantis pareigas

j Ho flonenm

Dr. Jurgen Hoffmann, produkty duomenu,
reikalavimy ir autorizavimo skyriaus
vadovas

23. Techniniai duomenys

RMI 632.1, RMI 632.1 P,
RMI 632.1 C, RMI 632.1 PC:

Serijos Nr. 6309

Pjovimo sistema Mul¢iavimo-
pjovimo jranga
Peilio laikiklis
28 cm

Pjovimo jranga
Pjovimo plotis
Pjovimo jrangos

stkiy skaicius 3150 sdk./min.

Akumuliatoriaus tipas  Licio jony
Akumuliatoriaus

{tampa Upc 28,8V
Pjovimo aukstis 20 - 60 mm
Apsaugos klasé 1
Apsaugos tipas IPX4

RMI 632.1, RMI 632.1 P,
RMI 632.1 C, RMI 632.1 PC:

Pagal EN 50636-2-107:

Garso sléegio lygis

Loa 51 dB(A)
Nuokrypis Kpa 3 dB(A)
Pagal 2000/14/EG / S.I. 2001/1701:
ISmatuotasis garso

galios lygis Lyya 59 dB(A)

Nuokrypis Kwa 3 dB(A)

Lwa + Kwa 62 dB(A)

ligis 73 cm

Plotis 54 cm

Aukstis 27 cm

RMI 632.1:

Svoris 14 kg

RMI 632.1 C, RMI 632.1 P,

RMI 632.1 PC:

Svoris 15 kg

RMI 632.1, RMI 632.1 C:

Galia 120 W

Maitinimo blokas HLG-120H
29A

Akumuliatoriaus

pavadinimas AAl 160

Akumuliatoriaus

talpa 4,9 Ah

Akumuliatoriaus

svoris 1,3 kg

RMI 632.1 P, RMI 632.1 PC:

Galia 185 W

Maitinimo blokas HLG-185H
4,4 A

Akumuliatoriaus

pavadinimas AAI 250

Akumuliatoriaus

talpa 7,3 Ah
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RMI 632.1 P, RMI 632.1 PC:
Akumuliatoriaus

svoris 1,6 kg
Mobilusis radijo rysys:

palaikomos dazniy E-GSM-900
juostos DCS-1800

Didziausia spinduliuotés perdavimo
galia

E-GSM-900: 880—915 MHz:
33,0 dBm
DCS-1800: 1710-
1785 MHz:
30,0 dBm

lkrovimo stotelé ADO 601.1:

[tampa Upc 42V
Apsaugos klasé 1
Apsaugos tipas IPX4

Svoris 3 kg
Ribojimo viela ir orientyrinis kabelis
Daznio sritis: 1,0-90 kHz
Maksimalus lauko

stipris: <72 pA/m
Maitinimo blokas:

[tampa Upc 100 - 240 V
Daznis 50/60 Hz
[tampa Upc 42V
Apsaugos klasé |

Apsaugos tipas 1P67

STIHL akumuliatoriy gabenimas:

STIHL akumuliatoriai atitinka UN zinyno
ST/SG/AC.10/11/5 perz. 11l dalies
38.3 poskyryje nurodytas salygas.
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Vezdamas keliais, naudotojas gali Siuos
STIHL akumuliatorius gabenti | jrenginio
naudojimo vietg be specialiy
{sipareigojimuy.

Gabenant oru arba jary transportu, batina

laikytis Salyje galiojanciy reikalavimy.

Papildomas gabenimo taisykles zr.
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

REACH

REACH —tai EB reglamentas dél cheminiy,

medziagy registracijos, jvertinimo,
autorizacijos ir apribojimy. Informacijg
apie REACH reglamento (EB)

Nr. 1907/2006 vykdymag Zr. ties
www.stihl.com/reach.

24. PraneSimai

Pranesimai informuoja apie aktyvias
klaidas, sutrikimus ir

rekomendacijas. Jie rodomi dialogo
lange ir paspaudus mygtukg OK gali bati
jjungti meniu ,Daugiau — Informacija —
PraneSimai“. (= 11.17)

Rekomendacijos ir aktyvis pranesimai
rodomi ir bisenos rodmenyje. (= 11.2)

ISsamioje informacijoje apie pranesimus
galima rasti praneSimo koda, atsiradimo
laikg, svarbumo lygj ir atsiradimo
daznuma.

— Rekomendacijos turi svarbumo m

lygj .Zemas* arba ,Informacija“.
Blsenos ekrane jos rodomos
pakaitomis su tekstu ,Vejos pjovimo
robotas iIMOW® paruostas darbui*.

Vejos pjovimo robotg dar galima pradéti

eksploatuoti, automatinis veikimas
tesiasi.

— Gedimai turi svarbumo lygj @
»Vidutinis“ ir reikalauja naudotojo
veiksmuy.

Vejos pjovimo robotg galima pradéti
eksploatuoti tik pasalinus gedima.

— Jei klaidoms priskirtas
~auksciausias“ svarbumo lygis,
ekrane pasirodo tekstas ,,Susisiekti su
prekybos atstovu“.
Vejos pjovimo robotg galima pradéti
eksploatuoti tik tuomet, kai STIHL
prekybos atstovas pasalina klaidas.

@ | Jei pritaikius nurodytas priemones
1 | pranesimas vis tiek iélieka, reikia
susisiekti su STIHL prekybos

atstovu.

Nepateikiamas klaidy, kurias gali
galinti tik STIHL prekybos atstovas,
sgrasas. Jei atsirasty viena i$
klaidu, prekybos atstovui reikia
nurodyti 4 simboliy klaidos kodg ir
klaidos teksta.

RMI 632 C, RMI 632 PC:
Pranesimai, kurie trukdo jprastinei
eksploatacijai, rodomi ir
programoje. (= 10.)

o

Nusiuntus pranesima, jsijungia
vejos pjovimo roboto budéjimo
rezimas ir iSjungiamas mobilusis
radijo rySys, kad bty tausojamas
akumuliatorius.

PraneSimas:
0001 — Duomenys atnaujinti
Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos priezastys:

— Buvo atnaujinta jrenginio programiné
jranga.

— Nutrlko jtampos tiekimas.

0478 1319754D - LT



— Programinés arba aparatinés jrangos
klaida.

Ka daryti?

— Paspaudus mygtukg OK, vejos pjovimo
robotas toliau pjauna pagal i$ anksto
parinktus nuostatus — patikrinkite ir
pakoreguokite nuostatus (data, paros
laika, pjovimo plana).

Pranesimas
0100 — I$sikrové akumuliatorius
Akumuliatoriaus jtampa per zema

Galimos priezastys
— Per maza akumuliatoriaus jtampa

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg statykite |
ikrovimo stotele, kad bty jkrautas
akumuliatorius (= 15.8)

PranesSimas:

0180 — Zema temperatiira

Pagrindiné plokste

Galimos priezastys:

— Per Zzema vejos pjovimo roboto vidaus
temperatlra

Ka daryti?
— Leiskite vejos pjovimo robotui pasilti

PranesSimas:

0181 — Per auksta

pagrindinés plokstés temperatdra

Galimos priezastys:

— Per auksta vejos pjovimo roboto vidaus
temperatlra

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés
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PraneSimas:
0183 — Elektroninés plokstés
ikr. valdikl. temperatdra per auksta

Galimos priezastys:
— Per auksta vejos pjovimo roboto vidaus
temperatira

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés

PranesSimas:
0302 Pavaros var. klaida
VirSyta temperataros sritis.

Galimos priezastys:
— Per auksta kairiojo pavaros variklio
temperatdra.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés

PranesSimas:

0185 — Vaziavimo valdymo elektroninés
plokstés

ikr. valdikl. temperatdra per auksta

Galimos priezastys:
— Per auksta vejos pjovimo roboto vidaus
temperatira

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés

Prane§ivmas:
0186 — Zema temperattra
Akumuliatorius

Galimos priezastys:

— Akumuliatoriaus temperatiira per Zzema
Ka daryti?

— Leiskite vejos pjovimo robotui pasilti

PranesSimas:
0187 — Auksta temperatira
Akumuliatorius

Galimos priezastys:
— Akumuliatoriaus temperatira per
auksta

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés

PranesSimas:
0305 — Pavaros var. klaida
Uzstrigo kairysis ratas

Galimos priezastys:
— Per didelé kairiojo varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite vejos pjovimo robotg
(= 16.2).

— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, j[dubimus)

PraneSimas:
0402 — Pavaros var. klaida
virSyta temperatdros sritis.

Galimos priezastys:

— Per auksta temperatira deSiniajame
pavaros variklyje.

Ka daryti?

— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atves
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PranesSimas:
0405 — Pavaros var. klaida
uzstrigo kairysis ratas

Galimos priezastys:
— Per didelé desiniojo varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite vejos pjovimo robotg
(= 16.2).

— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, jdubimus)

PraneSimas:
0701 — Temperatdros klaida
nesiekiama temperatiros sritis

Galimos priezastys:
— Per Zzema arba per auksta
akumuliatoriaus temperatdira.

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | leisting akumuliatoriaus
temperatiros sritj (= 6.4)

PraneSimas:
0502 — Pavaros var. klaida
VirSyta temperatiros sritis.

Galimos priezastys:
— Per auksta pjovimo variklio
temperatara.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés

PranesSimas:
0703 — I8sikrové akumuliatorius
Akumuliatoriaus jtampa per Zzema

Galimos priezastys:
— Per maza akumuliatoriaus jtampa

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg statykite |
ijkrovimo stotele, kad baty jkrautas
akumuliatorius (= 15.8)

PranesSimas:
1000 — Pramusimas
VirSytas leistinas polinkis.

Galimos priezastys:
— Polinkio jutiklis uzfiksavo pramusima.

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
raty, patikrinkite, ar jis nepazeistas ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK.

PranesSimas:

1010 — vejos pjovimo robotas IMOW®
pakeltas

Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos priezastys:
— Vejos pjovimo roboto gaubtas pakeltas

Ka daryti?

— Patikrinkite, ar gaubtas juda, ir
patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK

PraneSimas:
0505 — Pjovimo variklio klaida
Pjovimo variklio perkrova

Galimos priezastys:

— Tarp griebtuvinio disko ir pjovimo
jrangos korpuso pateko purvo

— Nepavyksta jjungti pjovimo variklio

— Pjovimo variklio perkrova

Ka daryti?

— Nuvalykite pjovimo peilj ir pjovimo
jfranga (= 16.2)
Nuvalykite griebtuvinj diskg (= 16.6)

— Nustatykite didesnj pjovimo aukstj
(= 9.5)

— Pasalinkite pjaunamame plote

esancius nelygumus (urvus, jdubimus)

268

PranesSimas:
0704 — I8sikrové akumuliatorius
Akumuliatoriaus jtampa per zema

Galimos priezastys:
— Per maza akumuliatoriaus jtampa

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg jstatykite |
ijkrovimo stotele, kad baty jkrautas
akumuliatorius (= 15.8)

PranesSimas

1030 — Gaubto klaida
Patikrinkite gaubta.
Tada paspauskite OK.

Galima priezastis

— Gaubtas neatpazintas.

Ka daryti?

— Patikrinkite gaubta (ar juda, ar stipriai
pritvirtintas) ir patvirtinkite pranesimg
paspausdami OK.
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PraneSimas
1100 — Valdymo pultas
Valdymo pultas nuimtas vaziuojant.

Galima priezastis
— Valdymo pultas nuimtas jrenginiui
veikiant automatiniu rezimu.

Ka daryti?

— Patvirtinkite pranesima paspausdami
OK — uzdéjus valdymo pultg, vél bus
tesiamas automatinis rezimas.

PraneSimas:

1120 — Uzsiblokavo gaubtas
Tikrinti gaubtg

Po to spausti OK

Galimos priezastys:

— Atpazintas nuolatinis susidrimas

— Pasalinkite nelygumus aplink jkrovimo
stotelés pagrindo plokste arba po ja

Ka daryti?

— Patraukite vejos pjovimo robota, jei
reikia, pasalinkite kliGtj ir pakeiskite
ribojimo vielos padétj, po to patvirtinkite
pranesima paspausdami OK.

— Patikrinkite, ar gaubtas juda, ir
patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK.

— Pasalinkite nelygumus ir patvirtinkite
pranesimg paspausdami OK (= 9.1).

PraneSimas:

1125 — Pasalinti klidtj

Patikrinti nutiesta vielg

Galimos priezastys:

— Netiksliai nutiesta ribojimo viela

Ka daryti?

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela,

LAMOW® Ruler” patikrinkite atstumus
(= 12.5)
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PranesSimas:

1130 — Uzstrigo
iStraukite IMOW®
Tada paspauskite OK

Galimos priezastys:
— Uzstrigo vejos pjovimo robotas
— Varantieji ratai persisuka

Ka daryti?

— Patraukite vejos pjovimo robota,
pasalinkite pjaunamame plote esancius
nelygumus ir pakeiskite ribojimo vielos
padétj, tada patvirtinkite pranesima,
paspausdami OK

— Nuvalykite varanciuosius ratus,
iSjunkite veikimo rezima, jei lyja lietus, o
tada patvirtinkite pranesimg
paspausdami OK (= 11.11)

PranesSimas:
1135 - IMOW®
yra uz pjaunamo ploto

Galimos priezastys:
— Vejos pjovimo robotas yra uz pjaunamo
ploto

Ka daryti?
— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto

PraneSimas
1140 — Per status
Patikrinkite nutiesta viela.

Galima priezastis

— Polinkio jutiklis uzfiksavo didesnj nei
22° §laita.

Ka daryti?

— Pakeiskite ribojimo vielos padeétj,
atitverkite statesnius nei 22° vejos
plotus.

HU

PraneSimas
1160 — Paspausta rankena
Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos priezastys
— Vejos pjovimo robotas buvo pakeltas uz
rankenos pernesti.

Ka daryti?
— Patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK

PranesSimas:
1170 — Néra signalo
jjlunkite jkrovimo stotele

-
w

Galimos priezastys:

— |krovimo stotelé iSjungta

— Eksploatuojant nebegaunamas laido
signalas.

— Vejos pjovimo robotas yra uz pjaunamo
ploto

— Buvo pakeista jkrovimo stotelé arba
elektros mazgai.

Ka daryti?

— |junkite jkrovimo stotele ir duokite
komanda pjauti

— Patikrinkite srovés tiekimg jkrovimo
stotelei

— Patikrinkite jkrovimo stotelés Sviesos
diodus. Eksploatuojant turi nuolat
Sviesti raudonas Sviesos diodas
(= 13.1)

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto

— Vejos pjovimo roboto ir jkrovimo
stotelés sujungimas(= 11.15)
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PranesSimas:

1180 — vejos pjovimo robotg IMOW®
prijungti prie jkrovimo stotelés
Automatinis prijungimas prie jkrovimo
stotelés

negalimas

Galimos priezastys:

— |krovimo stotelés nerasta

— Netinkamai jrengta pereinamosios
linijos pradzia arba pabaiga

Ka daryti?
Patikrinkite jkrovimo stotelés Sviesos
diodus, jei reikia, jjunkite jkrovimo
stotele (= 13.1)

— Patikrinkite, kaip prijungta (=> 15.7)

— Patikrinkite piltuvo formos jvaziavima ir
iSvaziavima prie linijos (= 12.11)

PraneSimas:
1190 —|krovimo klaida
|krov. stotelé uzimta

Galimos priezastys:
— Prie jkrovimo stotelés prijungtas
antrasis vejos pjovimo robotas.

Ka daryti?
— Vejos pjovimo robotg prijunkite, kai
atsilaisvins jkrovimo stotelé.

PraneSimas:

1200 — Pjovimo variklio klaida

Paleisti pjovimo variklio nejmanoma po 5
bandymy

Galimos priezastys:

— Tarp griebtuvinio disko ir pjovimo

jrangos korpuso pateko purvo
— Nepavyksta jjungti pjovimo variklio
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— Pjovimo variklio perkrova

Kq daryti?
— Nuvalykite pjovimo peilj ir pjovimo
jfrangg (= 16.2)
Nuvalykite griebtuvinj diskg (= 16.6)
— Nustatykite didesnj pjovimo aukstj
(= 9.5)
— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, jdubimus)

PranesSimas:
1210 — Pavaros var. klaida
Uzstrigo ratas

Galimos priezastys:
— Per didelé vieno varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite vejos pjovimo robotg,
(= 16.2).

— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, jdubimus)

PraneSimas
1220 — Atpazintas lietus
Pjovimas nutrauktas.

Galima priezastis
— Pjovimo etapas nutrauktas arba
nepradétas dél lietaus.

Ka daryti?
— Nereikia atlikti jokiy veiksmy, jei reikia,
nustatykite lietaus jutiklj (= 11.11).

PranesSimas:

1230 — Prijungimo prie jkrovimo stotelés
klaida

iIMOWR® prijungti prie jkrovimo stotelés

Galimos priezastys:

— |krovimo stotelé rasta, automatinis
prijungimas prie jkrovimo stotelés
negalimas

Kq daryti?
Patikrinkite, kaip prijungta, jei reikia,
vejos pjovimo robotg prijunkite prie
ikrovimo stotelés rankiniu badu
(= 15.7)

— Patikrinkite ribojimo vielg — uztikrinkite,
kad ji bty tinkamai nutiesta jkrovimo
stotelés srityje (= 9.9)

PranesSimas:
2000 — Problema dél signalo
iIMOWR® prijungti prie krovimo stotelés

Galimos priezastys:
— Klaidingas laido signalas, reikia tiksliai
suderinti

Ka daryti?
— Vejos pjovimo robota prijunkite prie
jkrovimo stotelés, tada paspauskite OK

PraneSimas:
2020 — Rekomendacija
Prek. atst. atliekama metiné tech. priez.

Galima priezastis:

— Rekomenduojama jrenginio techniné
priezidra

Ka daryti:

— Metine technine priezidra turi atlikti
STIHL prekybos atstovas
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PranesSimas:
2030 — Akumuliatorius
Pasiekta leistina naudojimo trukmé

Galima priezastis:

— Reikia pakeisti akumuliatoriy

Ka daryti:

— Akumuliatoriy turi pakeisti STIHL
prekybos atstovas.

PranesSimas:
2031 — Kroviklio klaida
patikrinkite jkrovimo kontaktus.

Galimos priezastys:
— |krovimo negalima pradéti.

Ka daryti?

— Patikrinkite jkrovimo stotelés ir vejos
pjovimo roboto jkrovimo kontaktus ir, jei
reikia, nuvalykite, tada patvirtinkite
pranesimg paspausdami OK.

PraneSimas:
2032 — Temperatiros klaida
nesiekiama temperatiros sritis

Galimos priezastys:
— Per zema arba per auksta
akumuliatoriaus temperattira kraunant

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | leisting akumuliatoriaus
temperatdros sritj
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PraneSimas:
2040 — Temperatdros klaida
nesiekiama temperatiros sritis

Galimos priezastys:
— Per Zzema arba per auksta
akumuliatoriaus temperatira jjungiant

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | leisting akumuliatoriaus
temperatiros sritj (= 6.4)

PraneSimas
2050 — Pritaikyti pjovimo plang
Pratesti aktyvumo trukme

Galima priezastis

— Pailginta / iStrinta aktyvumo trukmé
arba pailginta pjovimo trukmé —
iSsaugotos aktyvumo trukmeés
nepakanka reikiamiems pjovimo
etapams.

Ka daryti?

— Prateskite aktyvumo trukme (= 11.7)
arba sutrumpinkite pjovimo trukme
(= 11.7).

PraneSimas:
2060 — Nupjauta
Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos priezastys:
— Seékmingai nupjauta pasaliniame plote

Ka daryti?

— Pastatykite vejos pjovimo robotg
pjaunamame plote ir norédami jkrauti
akumuliatoriy prijunkite prie jkrovimo
stotelés (= 15.7)

HU

PranesSimas:
2070 — GPS signalas
Néra priemimo pakrastyje

Galima priezastis
— Viso pjaunamo ploto krasto nepasiekia
radijo bangos

Ka daryti:

— Vél apvaziuokite krastg (= 11.13)

— Dél iSsamesnés diagnozeés kreipkités |
STIHL prekybos atstovg

-
w

PranesSimas
2071 — GPS signalas
Néra priemimo 1 pradiniame taske

Galima priezastis

— 1 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 1 pradinio tasko padétj
(= 11.14)

PranesSimas

2072 — GPS signalas

Néra priemimo 2 pradiniame taske

Galima priezastis

— 2 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 2 pradinio tasko padétj
(= 11.14)
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PraneSimas
2073 — GPS signalas
Néra priémimo 3 pradiniame taske

Galima priezastis

— 3 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 3 pradinio tasko padétj
(= 11.14)

PraneSimas
2074 — GPS signalas
Néra priémimo 4 pradiniame taske

Galima priezastis

— 4 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 4 pradinio tasko padétj
(= 11.14)

PraneSimas
2075 — GPS signalas
Néra pageidaujamos zonos signalo

Galima priezastis
— Pageidaujamos zonos nepasiekia
radijo bangos

Ka daryti?
— I8 naujo nustatykite pageidaujama zong
(= 10.)
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PraneSimas
2076 — GPS signalas
Pageidaujama zona nerasta

Galima priezastis
— Apvaziuojant krastg pageidaujama
zona nebuvo rasta

Ka daryti?

— 18 naujo nustatykite pageidaujama
zona. Atkreipkite démesj, kad
pageidaujama zona ir ribojimo viela
sutapty (= 10.)

PranesSimas:
2095 - radijo rySio modulis
Susisiekite su prekybos atstovu

Galima priezastis
— Sutriko rySys su GPS antena.

Ka daryti:

— Nereikia atlikti jokiy veiksmuy, prireikus
aparatiné programiné jranga bus
automatiskai atnaujinta

— Jeigu problema nuolat kartojasi,
susisiekite su STIHL prekybos atstovu

PraneSimas
2077 — pageidaujama zona
Pageidaujama zona uz namy srities

Galima priezastis
— Pageidaujama zona yra uz i$saugotos
namy srities.

Ka daryti?
— I8 naujo nustatykite pageidaujama zong
(= 10.)

PraneSimas:
2090 - radijo rySio modulis
Susisiekite su prekybos atstovu

Galima priezastis
— Sutriko rySys su radijo rySio moduliu

Ka daryti:

— Nereikia atlikti jokiy veiksmy, prireikus
aparatiné programiné jranga bus
automatiskai atnaujinta

— Jeigu problema nuolat kartojasi,
susisiekite su STIHL prekybos atstovu

PranesSimas:

2100 — GPS apsauga
Palikta namy sritis
irenginys uzblokuotas

Galimos priezastys:
— Vejos pjovimo robotas pasalintas i$
namy srities

Ka daryti?
— Grazinkite vejos pjovimo robotg | namy
sritj ir jveskite PIN koda (= 5.10)

PranesSimas:

2110 — GPS apsauga
Nauja vieta

reikia jrengti naujai

Galimos priezastys:

— Vejos pjovimo robotas pradétas
eksploatuoti kitame pjaunamame plote.
Antros jkrovimo stotelés vejos signalas
jau iSsaugotas.

Ka daryti?
— Instaliuokite i$ naujo (= 11.13)
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PranesSimas:
2400 — sékmingai atstatéte vejos pjovimo
roboto IMOW® gamyklines nuostatas

Galimos priezastys:

— Vejos pjovimo roboto gamyklinés
nuostatos atstatytos

Ka daryti?

— Patvirtinkite pranesima paspausdami
OK

PranesSimas:

4000 — |tampos klaida

Per auksta arba per zema
akumuliatoriaus jtampa

Galimos priezastys:
— Per auksta arba per Zzema
akumuliatoriaus jtampa

Ka daryti?

— Nereikia atlikti jokiy veiksmuy, prireikus
aparatiné programiné jranga bus
automatiskai atnaujinta

— Jeigu problema nuolat kartojasi,
susisiekite su STIHL prekybos atstovu

PraneSimas:
4001 — Temperatiros klaida
Nesiekiama temperatdros sritis

Galimos priezastys:

— Per Zema arba per auksta
akumuliatoriaus arba jrenginio vidaus
temperatlra

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démes;j j leisting akumuliatoriaus
temperatiros sritj (= 6.4)
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Pranesimas
4002 — Pramusimas
Zr. 1000 praneSima

PraneSimas

4003 — Pakeltas gaubtas
Patikrinkite gaubta.
Tada paspauskite OK.

Galima priezastis

— Gaubtas buvo pakeltas.

Ka daryti?

— Patikrinkite gaubta ir patvirtinkite
pranesima paspausdami OK.

PraneSimas:

4004 — Virsytas vaziavimo stabdymo
laikas

Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos prieZastys:

— Programos eigos klaida

— Viela nutiesta netinkamai

— Kilidtys ribojimo vielos srityje

Kq daryti?
Patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK

— Naudodami ,iMOW® Ruler”,
patikrinkite, ar vielos nutiestos tinkamai,
ypac kampy srityje (= 12.5)

— KiliG¢iy pasalinimas

PraneSimas:
4005 — Virsytas peilio stabdymo laikas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos prieZzastys:
— Programos eigos klaida

— Veikiant automatiniu rezimu prarastas

laido signalas 2
Kq daryti?

Patvirtinkite praneSima paspausdami >

OK 1

— Patikrinkite jkrovimo stotelés srovés
tiekima. Eksploatuojant turi nuolat
Sviesti Sviesos diodas, tada
paspauskite mygtuka OK (=> 13.1).

PranesSimas:
4006 — |krovimas nutrauktas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK

-
w

Galimos priezastys:

— Programos eigos klaida

— Veikiant automatinu rezimu nutrdko
sroves tiekimas

— Vejos pjovimo robotas nuvaziavo nuo
krovimo stotelés

Kq daryti?
Patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK

— Patikrinkite maitinimo $altinj jkrovimo
stoteléje — raudonas Sviesos diodas
létai mirksi, kai vejos pjovimo robotas
yra prijungtas prie jkrovimo
stotelés (= 13.1)

— Patikrinkite, ar tinkama jkrovimo
stotelés padétis (= 9.1)

PranesSimas:
4008 — Pazeistas valdymo bloko kontaktas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos priezastys:

— Netinkamai uzdétas valdymo pultas.

Ka daryti?

— Uzdékite valdymo pultg,

— Patvirtinkite praneSima paspausdami
OK
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PranesSimas:
4009 — Gaubto jutiklio triktis
Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos priezastys:
— Pakeltas gaubtas

Ka daryti?

— Patikrinkite gaubto padétj

— Patikrinkite, ar gaubtas juda, ir, jei
reikia, iSvalykite gaubto guolj

— Patvirtinkite prane$img paspausdami
OK

PraneSimas:

4016 — Nuokrypio jutiklio vertés STOP
mygtukas

Jei norite atblokuoti, spauskite OK

Galimos priezastys:

— Programos eigos klaida

Ka daryti?

— Patvirtinkite pranesima paspausdami
OK

PranesSimas
4027 — Paspaustas STOP mygtukas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis

— Buvo paspaustas STOP mygtukas.

Ka daryti?

— Patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK.

25. Gedimy paieska

Pagalba naudojantis

STIHL prekybos atstovas suteikia pagalbg
naudojantis.
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Kontaktinius duomenis ir kitg informacijg
rasite https://support.stihl.com/ oder
https://www.stihl.com/.

%« Jeireikia, kreipkités | prekybos
atstova. STIHL rekomenduoja kreiptis
{ STIHL prekybos atstova.

Triktis:
Vejos pjovimo robotas veikia netinkamu
laiku.

Galimos priezastys:
— Neteisingai nustatytas paros laikas ir
data.

— Netinkamai nustatyta aktyvumo trukmé.

— |renginj jjungé pasaliniai asmenys.

Ka daryti?
— Nustatykite paros laikg ir datg
(= 11.10).
— Nustatykite aktyvumo trukme (= 11.7).
— Nustatykite ,vidutinj“ arba ,,auks¢iausig®
apsaugos lygmenj (= 11.15).

Triktis
Vejos pjovimo robotas neveikia pagal
nustatytg aktyvumo trukme

Galimos priezastys

— |kraunamas akumuliatorius

— Automatika iSjungta

— I$jungta aktyvumo trukmeé

— Atpazintas lietus

— Jei jjungtas pjovimo plano tipas
~Dinaminis“: 1ISnaudota savaitei skirta
pjovimo trukmé, todél Sig savaite pjauti
nebereikia

— Aktyvus pranesSimas

— Netinkamai uzdétas valdymo pultas.

— |krovimo stotelé neprijungta prie srovés
tiekimo tinklo

— Nesiekiama temperatdros sritis

— Neéra elektros srovés

Ka daryti?

— Palaukite, kol bus jkrautas
akumuliatorius (= 15.8)

— |junkite automatika (= 11.7)

— Atblokuokite aktyvumo trukme (= 11.7)

— Nustatykite lietaus jutiklj (== 11.11)

— Daugiau nereikia atlikti jokiy veiksmuy,
pjov. etapai pjovimo plano tipe
~Dinaminis* automatiskai bus
paskirstyti visai savaitei. Jei reikia,
pjovimo etapg pradékite suaktyvindami
meniu punktg ,Pradzia“ (= 11.5)

— Pasalinkite rodomg sutrikimg ir
patvirtinkite prane$img paspausdami
OK (= 24.)

— Uzdékite valdymo pultg (= 15.2)

— Patikrinkite srovés tiekimg jkrovimo
stotelei (= 9.3)

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | normalig vejos pjovimo roboto
eksploatavimo temperatlros sritj: nuo
+5 °C iki +40 °C. ISsamios informacijos
apie tai jums suteiks prekybos
atstovas. %

— Patikrinkite maitinima. Jei po periodinés
patikros vejos pjovimo robotas vél
atpazjsta vielos signala, toliau tesiamas
pjovimo procesas.

Todél kartais gali uztukti keletg minuciy,
kol po elektros srovés dingimo
automatiskai vél bus pratestas
pjovimas. Kuo ilgiau néra elektros, tuo
ilgesnés pertraukos tarp atskiry
periodiniy patikry.

Triktis
Vejos pjovimo robotas nepjauna
suaktyvinus meniu punktg ,Pradzia“

Galimos priezastys
— Nepakankamai jkrautas akumuliatorius
— Atpazintas lietus
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— Netinkamai uzdétas valdymo pultas.

— Aktyvus pranesSimas

— Buvo suaktyvinta grazinimo atgal prie
ikrovimo stotelés funkcija

Ka daryti?

— |kraukite akumuliatoriy (= 15.8)

— Nustatykite lietaus jutiklj (= 11.11)

— Uzdékite valdymo pultg (= 15.2)

— Pasalinkite rodoma sutrikimg ir
patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK (= 24.)

— I§junkite grazinimo atgal funkcija arba
prijunge prie jkrovimo stotelés i$ naujo
paspauskite meniu ,Pradzia“

Triktis:
Vejos pjovimo robotas neveikia ir ekrane
nieko nerodoma.

Galimos priezastys:
— |renginys veikia budéjimo rezimu
— Sugedo akumuliatorius.

Ka daryti?

— Paspauskite bet kurj mygtuka, kad
vejos pjovimo robotas jsijungty,
pasirodo blsenos rodmuo (= 11.2)

— Pakeiskite akumuliatoriy (%).

Triktis:

15 vejos pjovimo roboto sklinda triuk3mas ir

jis vibruoja.

Galimos priezastys:

— Pazeistas pjovimo peilis.

— Uztersta pjovimo jranga.

Ka daryti?

— Pakeiskite pjovimo peil| — nuo vejos
ploto pasalinkite kliditis (= 16.4), ().

— I8valykite pjovimo jranga (= 16.2).
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Triktis:
Netinkamas mulc¢iavimo arba pjovimo
rezultatas.

Galimos priezastys:

— Nustatytas per didelis, palyginti su
vejos auksciu, pjovimo aukstis.

— Veja yra labai Slapia.

— AtSipes arba susidévéjes pjovimo peilis.

— Nepakanka aktyvumo trukmeés, pjovimo
trukmeé per trumpa.

— Netinkamai nustatytas pjaunamo ploto
dydis.

— Pjaunamo plot veja labai auksta.

— llgai lyja.

Ka daryti?

— Nustatykite pjovimo aukstj (= 9.5).

— ljungti lietaus jutiklj (= 11.11)
Nustatyti aktyvumo trukme (= 11.7)

— Pakeiskite pjovimo peilj (== 16.4), (¥).

— Prateskite aktyvumo trukme(= 11.7)

arba sutrumpinkite pjovimo
trukme.(= 11.7)

— Sudarykite nauja pjovimo plang
(= 11.7).

— Kad veja baty nupjauta tinkamai,
atsizvelgiant | pjaunamo ploto dydi,
vejos pjovimo robotas turi pjauti iki 2
savaiciy.

— Leisti pjauti lyjant (= 11.11)

Pratesti aktyvumo trukme(= 11.7)

Sutrikimas

Ekrano rodmenys pateikiami kita kalba.
Galima priezastis

— Pakeistas kalbos nuostatas.

Ka daryti?

— Nustatykite kalbg (=> 11.10).

=2
Sutrikimas T
Pjaunamame plote atsiranda rudy
(zeméty) viety.
. s >
Galima priezastis -

— Palyginti su pjaunamu plotu, nustatyta
per ilga pjovimo trukmé.

— Ribojimo viela nutiesta per mazu
spinduliu.

— Netinkamai nustatytas pjaunamo ploto o
dydis. o

Ka daryti?
— Sutrumpinkite pjovimo trukme (= 11.7).
— Pakoreguokite nutiestg pjovimo vielg
(= 12.).
— Sudarykite naujg pjovimo plang
(= 11.7).

ET

Sutrikimas
Pjovimo etapai yra gerokai trumpesni nei
jprasta.

Galima priezastis

— Zolé labai auksta arba per drégna.

— |renginys (pjovimo jranga, varantieji
ratai) labai uztersti.

— Baigiasi akumuliatoriaus tarnavimo
trukmeé.

Ka daryti?

— Nustatykite pjovimo aukstj (= 9.5).
Nustatykite lietaus jutiklj (== 11.11).
Perkelkite aktyvumo trukme (= 11.7).

— I8valykite jrenginj (= 16.2)

— Pakeiskite akumuliatoriy — atkreipkite
démesj | ekrane rodoma atitinkamag
rekomendacijg (%), (= 24.).
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Triktis

Vejos pjovimo robotas prijungtas prie
jkrovimo stotelés, taciau akumuliatorius
nejkraunamas.

Galimos priezastys

— Akumuliatoriaus jkrauti nereikia

— |krovimo stotelé neprijungta prie srovés
tiekimo tinklo

— Netinkamai prijungta prie jkrovimo
stotelés

— Surtdije krovimo kontaktai

— Maitinimo bloko gedimas

Kq daryti?

Nereikia atlikti jokiy veiksmy, nes
akumuliatorius bus pradétas krauti
automatiskai, kai jtampa sumazés iki
tam tikros ribos.

— Patikrinkite srovés tiekima jkrovimo
stotelei (= 9.8)

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto ir nusiyskite atgal |
ikrovimo stotele (= 11.6), patikrinkite,
ar jis tinkamai prijungiamas prie
ijkrovimo stotelés — prireikus
pakoreguokite jkrovimo stotelés padétj
(= 9.1).

— Pakeiskite jkrovimo kontaktus (%)

— Atjunkite maitinimo bloka nuo elektros
tinklo ir kreipkités | STIHL prekybos
atstova ()

Triktis:
Neveikia prijungimo prie jkrovimo stotelés
funkcija

Galimos priezastys:

— Privaziavimo prie jkrovimo stotelés
srityje yra nelygumy,

— Pasalinkite nelygumus aplink jkrovimo
stotelés pagrindo plokste arba po ja

— |krovimo stotelés pagrindo ploksté
sulenkta
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— Uztersti varantieji ratai arba pagrindo
ploksté

— |krovimo stotelés srityje netinkamai
nutiesta ribojimo viela

— Nesutrumpinti ribojimo vielos galai

Ka daryti?

Pasalinkite privaziavimo prie jkrovimo
stotelés srityje esancius nelygumus
(= 9.1).

— Pasalinkite nelygumus aplink jkrovimo
stotelés pagrindo plokste arba po ja
(= 9.1).

— Pagrindo plokste nustatykite |
horizontalig padétj ir iSlygiuokite (= 9.1)

— Svariai nuvalykite varan¢iuosius ratus ir
ijkrovimo stotelés pagrindo plokste
(= 16.2).

— 18 naujo nutieskite ribojimo viela,
uztikrinkite, kad ji baty tinkamai nutiesta
jkrovimo stotelés srityje (= 9.9)

— Sutrumpinkite ribojimo viela, kaip
aprasyta, nepalikdami ilgy galy ir jy
nesuvyniokite (= 9.11).

Triktis:
Vejos pjovimo robotas pravaziuoja
jkrovimo stotele ir netinkamai prisijungia

Galimos priezastys:

— Vielos signalui trukdo aplinkos veiksniai

— |krovimo stotelés srityje netinkamai
nutiesta ribojimo viela

Ka daryti?

— 13 naujo sujunkite vejos pjovimo robotg
su jkrovimo stotele, uztikrinkite, kad
robotas jkrovimo stoteléje stovéty
tiesiai (= 11.15)

— 13 naujo nutieskite ribojimo viela,
uztikrinkite, kad ji baty tinkamai nutiesta
ijkrovimo stotelés srityje (= 9.9)
Patikrinkite, ar jkrovimo stoteléje
tinkamai sujungti ribojimo vielos galai
(= 9.11)

Triktis:
Vejos pjovimo robotas pervaziavo ribojimo
vielg

Galimos priezastys:

— Netinkamai nutiesta ribojimo viela,
neatitinka atstumai

— Per didelis pjaunamo ploto polinkis.

— Vejos pjovimo roboto veikimui turi
jtakos trukdziy laukai.

Ka daryti?

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo
viela( 11.13), ,iMOW® Ruler”
patikrinkite atstumus (= 12.5)

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela,
atitverkite zonas su aukstais Slaitais
(= 11.13)

— Susisiekite su STIHL prekybos atstovu
(X)

Triktis:
Vejos pjovimo robotas daznai uzstringa.

Galimos priezastys:

— Per Zemas pjovimo aukstis.

— Uztersti varantieji ratai.

— Pjaunamame plote yra {dubimy ir
kliaciy.

Kq daryti?

Padidinkite pjovimo aukstj (= 9.5).

— Nuvalykite varanciuosius ratus
(= 16.2).

— Uzverskite pjaunamame plote esancius
urvus, blokuojamus plotus aplink kliGtis
priskirkite atviroms Saknims, pasalinkite
kliatis (= 12.).

Triktis

Vejos pjovimo robotui atsitrenkus | klidtj,
nejsijungia impulsinis jutiklis

Galvimos priezastys

— Zema klidtis (Zemesné nei 10 cm)
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— Kilidtis nepritvirtinta prie pagrindo,
pvz., nukrite obuoliai ar teniso
kamuoliukas

Ka daryti?

— Pasalinkite kliatj arba atitverkite jg kaip
blokuojama plotg (= 12.9)

— Pasalinkite kliatj.

Triktis:
Pjaunamo ploto kraste lieka vézés

Galimos priezastys:

— Vejos krastas apipjaunamas per daznai

— Perilga pjovimo trukmé

— Naudojami pradiniai taskai

— Baigiasi akumuliatoriaus tarnavimo
trukmé, todél jis daznai jkraunamas

— Nejjungtas grizimas su poslinkiu
(koridorius)

Ka daryti?

— I$junkite krasty apipjovima arba
nustatykite tik vieng apipjovima per
savaite (= 11.13)

— Sutrumpinkite pjovimo trukme

— Tinkamuose pjaunamuose plotuose
visus pjovimo etapus pradékite i$
ijkrovimo stotelés (= 11.14)

— Pakeiskite akumuliatoriy — atkreipkite
démesj | ekrane rodoma atitinkamag
rekomendacijg (%), (= 24.)

— ljunkite grjzima su poslinkiu (koridoriy)
(= 11.13)

Triktis:

Pjaunamo ploto kraste nenupjaunama
zolé

Galimos priezastys:

— 18junkite krasty apipjovimg

— Netiksliai nutiesta ribojimo viela

0478 1319754D - LT

— Pjovimo peilis nepasiekia zolés
uzpjovimo ploto

Ka daryti?

— Krastg apipjaukite vieng arba du kartus
per savaite (= 11.13)

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo
viela(= 11.13), ,iMOW® Ruler”
patikrinkite atstumus (= 12.5)

— Nenupjautas sritis reguliariai nupjaukite
tinkama Zoliapjove.

Triktis
Néra vielos signalo.

Galimos priezastys

— I$jungta jkrovimo stotelé, nedviecia ne
vienas 3viesos diodas.

— |krovimo stotelé neprijungta prie srovés
tiekimo tinklo, nesviecia né vienas
Sviesos diodas.

— Ribojimo viela neprijungta prie jkrovimo
stotelés, mirksi raudonas Sviesos
diodas (= 13.1)

— Nutrdko ribojimo viela, mirksi raudonas
Sviesos diodas (= 13.1)

— Vejos pjovimo robotas nesujungtas su
jkrovimo stotele

— Sugedo elektroniné jranga — Sviesos
diodas mirksi SOS signalg (= 13.1)

Ka daryti?

— Jjunkite jkrovimo stotele (= 13.1)

— Patikrinkite srovés tiekimg jkrovimo
stotelei (= 9.8)

— Ribojimo vielg prijunkite prie jkrovimo
stotelés (= 9.11)

— Raskite vielos triikio vietg (= 16.7),
tada ribojimo vielg sujunkite vielos
jungtimis (= 12.16)

— Vejos pjovimo roboto ir jkrovimo

stotelés susiejimas (= 11.15)

Susisiekite su prekybos atstovu (%)

=2
Sutrikimas T
|krovimo stotelés Sviesos diodas mirksi
SOS signalg
Galima priezastis 3

— Nepasiektas minimalus ribojimo vielos
ilgis

— Sugedo elektroniné jranga

Ka daryti?

— Priedy (AKM 100) jrengimas (%)

— Susisiekite su prekybos atstovu (%)

-
w

Triktis:
Vejos pjovimo robotas negauna GPS
signalo.

Galimos priezastys:

— Uzmezgamas rysys su palydovais
— Pasiekiami 3 arba maziau palydovy
— [renginio nepasiekia radijo bangos

Ka daryti?

— Daugiau veiksmy nereikia, rysio
uzmezgimas gali trukti kelias minutes

— Venkite uzstojanciy kliaciy
(pvz., medziy, stoginiy) arba jas
pasalinkite.

Triktis

Vejos pjovimo robotas negali uzmegzti

mobiliojo radijo rySio

Galimos priezastys

— pjaunamo ploto nepasiekia radijo
bangos,

— nesuaktyvintas radijo rySio modulis.

Ka daryti?
— Keipkités | STIHL prekybos atstova, kad
suaktyvinty radijo rysio modulj (%)

277



Triktis:
Naudojant programa nepavyksta pasiekti
vejos pjovimo roboto

Galimos priezastys:

— Radijo rySio modulis neaktyvus

— |jungtas vejos pjovimo roboto budejimo
rezimas

— Neéra rysSio su internetu

— Vejos pjovimo robotas priskirtas ne tam
el. pasto adresui

Ka daryti?

— Radijo rySio modulis iSjungiamas
sujungiant, paskui jis vél aktyvinamas,
ir vejos pjovimo robotas yra vél
pasiekiamas

— Aktyvuokite vejos pjovimo robotg
paspausdami mygtuka, nustatykite
energijos taupymo rezimg
,Standartinis“ (= 11.10)

— Prijunkite jrenginj, kuriame diegta
programa, prie interneto

— Pataisykite el. pasto adresa (= 10.)
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26. Techninés priezitros

JELES

26.1 Perdavimo patvirtinimas

Modelis:

Serijos Nr.:

IR NN NN

Data: | |l

Kita techniné priezira

Data: | | | I |
26.2 Techninés prieziaros =2
patvirtinimas 2

Atlikdami techninés prieziGros

darbus, perduokite Sig naudojimo
instrukcijg STIHL prekybos atstovui.

Jis patvirtins atspausdintuose laukeliuose,
kad buvo atlikti techninés priezitros
darbai.

[* Techninés prieziiros atlikimo data

D™ Kitos techninés priezidros data
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27. l[rengimo pavyzdziai

HU

[
J
7
L
N

-
w

Staciakampis pjaunamas plotas, kuriame
yra vienas medis ir plaukimo baseinas

lkrovimo stotelés:
naudojimo vieta (1) prie pat namo

Blokuojamas plotas:

|[rengimas aplink atskirai augantj medj (3),
pradedant nuo staciu kampu krastui
jrengtos jungiamosios atkarpos.

Baseinai:

dél saugumo (nurodytas atstumas iki
vielos) ribojimo viela (2) aptveriamas visas
baseinas [B] .

0478 1319754D - LT

Atstumas iki vielos (= 12.5)

Atstumas iki krasto: 33 cm

Atstumas iki kaimyniniu, privaziuojamy
ploty (pvz., tako), kuriy teritorijos pakopa
yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm
Atstumas aplink medj: 33 cm

Atstumas iki vandens telkiniy: 100 cm

Programavimas:
Nustacius pjaunamo ploto dydj, daugiau
pritaikyti nereikes.

Ypatybés:

aplink plaukimo baseing nenupjautas sritis
reguliariai nupjaukite rankiniu bddu arba
tinkama Zoliapjove.
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U formos pjaunamas plotas, kuriame yra
keli pavieniai medziai

lkrovimo stotelés:

naudojimo vieta (1) prie pat namo

Blokuojami plotai:

irengimas aplink atskirai augancius
medzius, pradedant nuo staciu kampu
krastui (2) rengtos jungiamosios atkarpos,
2 blokuojami plotai sujungti viena
jungiamaja atkarpa.

Atstumas iki vielos (= 12.5)

Atstumas iki krasto: 33 cm

Atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty (pvz., tako), kuriy teritorijos pakopa
yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm
Atstumas aplink medzius: 33 cm
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Programavimas:
Nustacius pjaunamo ploto dydj, daugiau
pritaikyti nereikes.

Ypatybeés:

medis pjaunamo ploto kampe — sritj uz
aptverto medzio reguliariai nupjaukite
tinkama Zoliapjove arba palikite aukstos
zolés pieva.
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| dvi dalis padalytas pjaunamas plotas,
kuriame yra tvenkinys ir atskirai augantis
medis

lkrovimo stotelés:
naudojimo vieta (1) prie pat namo

Blokuojamas plotas:

|[rengimas aplink atskirai augantj medi,
pradedant nuo staciu kampu krastui
jrengtos jungiamosios atkarpos.

Tvenkinys:

Dél saugumo (nurodytas atstumas tarp
ribojimo viely) ribojimo viela
aptveriamas (2) visas tvenkinys (BJ.
Atstumas tarp viely (» 12.5)

Atstumas iki krasto: 33 cm

Atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty (pvz., tako), kuriy teritorijos pakopa

0478 1319754D - LT

yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm

Aplink medj: 33 cm

Atstumas iki vandens telkinio: 100 cm
Linija:

linijos jrengimas (3). Atstumas tarp viely:
27 cm (= 12.11)

Orientyriniai kabeliai:

Dviejy orientyriniy kabeliy jrengimas (4)
grizimo su poslinkiu funkcijai.(=> 11.13)
Maziausias atstumas nuo jvaziavimo |
pereinamaja linija: 2 m

Laikykités maziausio atstumo iki kampy
nuorody. (= 12.12)

Programavimas:

Nustatykite bendrg pjaunamo ploto dydj, 2
pradinius taskus (5) (netoli jkrovimo
stotelés ir kampe prie tvenkinio) (= 11.14)

Ypatybés:

nenupjautas sritis, pvz., aplink tvenkinj,
reguliariai nupjaukite rankiniu badu arba
tinkama Zzoliapjove.
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| dvi dalis padalytas pjaunamas plotas —
vejos pjovimo robotas negali pats vaziuoti
i$ vieno pjaunamo ploto | kitg.

lkrovimo stotelé:
naudojimo vieta (1) salia namy

Blokuojamas plotas:

irengimas aplink atskirai augantj medj ir
darzg B), pradedant nuo sta¢iu kampu
krastui jrengtos jungiamosios atkarpos.

Atstumas tarp viely: (= 12.5)
Atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty (pvz., terasos), kuriy teritorijos
pakopa yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm
Atstumas iki auksty kliGi¢iy: 33 cm
Atstumas iki medzio: 33 cm

Minimalus atstumas tarp viely siaurose
vietose uz darzo: 54 cm.
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Pasal. plotas:

pasal. ploto jrengimas (€], namo terasoje
esancios jungiamosios atkarpos (3)
kabeliy kanale.

Programavimas:

nustatykite visg pjaun. ploto dydj (be
pasal. ploto), uzprogramuokite 1 prad.
taskg (4) siauroje vietoje, pradiniy tasky
naudojimo daznumg nustatykite
atitinkamai (= 11.13) kas 2 i$ 10
iSvaziavimy (= 11.14)

Ypatybés:

vejos pjovimo robotg keletg karty per
savaite nuneskite ant pasal. ploto ir
suaktyvinkite meniu punkta ,Pradzia“.
(= 11.5)

Atkreipkite démesj | galig ploto vienetui.
(= 14.4)

Jei reikia, dviejuose atskiruose
pjaunamuose plotuose jrenkite 2 jkrovimo
stoteles.

0478 1319754D - LT
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Pjaunamas plotas naudojant iSorine
ikrovimo stotele (1)

lkrovimo stotelé:
Stovéjimo vieta (1) yra prie garazo (BJ ir uz

namo (A].

Atstumas tarp viely (> 12.5)
Atstumas iki krasto: 33 cm

Atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty (pvz., terasos), kuriy teritorijos
pakopa yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm
Atstumas iki vandens telkinio: 100 cm

Orientyriniai kabeliai:

dviejy orientyriniy kabeliy jrengimas (2)
grizimo su poslinkiu funkcijai. (=> 11.13)
Maziausias atstumas nuo jvaziavimo |
pereinamaja linija: 2 m

Laikykités maziausio atstumo iki kampy
nuorody. (= 12.12)

0478 1319754D - LT

Programavimas:

Nustatykite pjaunamo ploto dydj ir
maziausiai vieng pradinj taska, kuris néra
ijkrovimo stotelés pereinamojoje
linijoje.(= 11.14)

Ypatumai:

linijos (4) jrengimas su piltuvo formos
jvaziavimu (3) (= 12.11)

Atstumas tarp viely: 27 cm

Linija (4) veda jiSorine jkrovimo stotele (1).
Praplatinkite vieno metro atstumg tarp
viely prie$ jkrovimo stotele linijoje iki
pagrindo plokstés plocio (5). (= 9.9)
Atkreipkite démesj | vietos poreikj
pereinamojoje linijoje ir Salia jkrovimo
stotelés.
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YBaxkaeMbIil KITUEHT,

Mbl pabl, YTO Bbl Bbibpanu

n3pgenue STIHL. Mbl pa3pabaTbiBaemM n
NPOU3BOAMM MPOAYKLMIO BbICOYANLLErO
KayecTBa, COOTBETCTBYIOLLYHO
noTpebHOCTSIM HalMX KNnMeHToB. Halwa
npoaykumsa obecrneyrBaeT BbICOKYH
HaZEXHOCTb AaXe Npu 3KCTpeMarbHbIX
Harpyskax.

STIHL — 3To 1 Bbico4alilLee Ka4eCcTBO
obcnyxnsaHusa. Hawm npegcrasutenu
BCerga rotosbl NpoBecTn Ana Bac
KOMMNETEHTHY KOHCYSbTaumo n
WHCTPYKTaX, a Takke obecneunTb
OBLLNPHYHO TEXHMNYECKYH NOAAEPXKKY.

Mbl 6narogapvm Bac 3a gosepue u
Xenaem NpUATHbIX BneYaTtreHni ot
Bawero HoBoro n3genus STIHL.

(s ¢

[O-p Hukonac Wtunb

BAXHO! NEPEA NPUMEHEHVEM
O3HAKOMUTBLCA N COXPAHUTb.

0478 131 9754 D - RU

1. CopepxxaHue

O nonb3oBaHUU AaHHOWN
MHCTpPYKLUMEN Mo 3KCnJyaTauum

O6bwue cBeneHust

BapI/IaHTbI AN1A pa3nmnyHbIX CTpaH
YKazaHue rno YTeHuo NHCTPYKLUUKN

no aKcnnyartauum

OnucaHune ycTpouctBea
PoboT-razoHokocusika
bazoBas cTaHuus
MynbT ynpaBneHus

Kak paboTtaeTt po6oT-
rasoHoKocuska

MpuHUMN gencTeuns
KolueHne Bpy4Hyto

3awWuTHbIE YCTPOUCTBA
KHonka STOP
Bnoknposka ycTponcTea
3almMTHbIE KOMMOHEHTbI
YnpasneHue obenmun pykamm
[OaTumk Ha Bamnepe
3awmTa oT nogbema
JaTtyunk HaknoHa
MoaceeTka gucnnes
3anpoc PIN-koga
3awuTta GPS

TexHuka 6e3onacHocTH
Ob6wue ceBepgeHus

Pabouyas ogexpa n cpeacrea
3aWuThl

MpenynpexaeHne — onacHoCTb U3-

3a 2MEeKTPUYECKOro Toka
AKKyMyrnsTop
TpaHcnopTnpoBKa ycTponcTea
Mepen Havanom paboTbl

COAEPXUT ranoreHos.
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292
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296
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MporpammupoBsaHue
Bo Bpems paboTbl

TexHnyeckoe obcnyxmBaHme n
pPEeMOHTHble paboTbl

XpaHeHue npu AnunTernbHbIX
nepepbiBax B pabote

YTunusaums
OnucaHne cMmMmBoJIOB
KomMnnekT nocraBku
MepBas ycTtaHoBKa
YkazaHusa no 6a3oBoi cTaHUMn
Pa3bembl Ha 6a3oBon cTaHUMKN

lNoakntoyeHne ceTeBoro NposoAa K

6a30BoV CTaHUUM
MoHTa)xHble MaTepuarnbl

PerynnpoBka BbICOTbI CKalLMBaHWs

YKa3aHus no nepson yCTaHOBKe

YcTaHoBKa fA3blka, AaTbl 1
TeKyLLero BpemMeHu

YctaHoBka 6a30Bo CTaHUUK
Mpoknagaka orpaHMYnNTENBHOrO
nposoaa

CornacoBaHue pobota-

ra3oHokKocuskm c 6azoBon
CTaHuuen

MNoacoenuHeHne
OrpaHMYnNTENBHOrO NPOBOAA

MpoBepka yCTaHOBKM

MporpammupoBaHue poboTa-
ra3oHOKOCUSIKA

3aBepLuUeHne NepBor YyCTaHOBKM

[MepBbI NpoLecc KowweHs nocne

nepBoi YyCTaHOBKU
MpunoxeHue iIMOW®
MeHto

YKkasaHusi no yrnpasrneHuto

MHgukaTtop ctaTyca

VHdhopmaLumoHHbIn pasgen

HanevaTtaHo Ha oTbeneHHol Bymare 6e3 npuMeHeHust xnopa. bBymary MoXHO yTUnuanpoBaTh. 3alUTHas ynakoBka He
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324
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[MaBHoOe MeHIo

3anyck

JBvxeHne Ha 6a3oByto CTaHLUMIO

[MnaH KowweHuns

MoapobHee

HacTtpowkn

iIMOW® — HacTpoVikn yCTpPOCTBa

HacTpoiika gatyuka goxas

HacTpoika nHankatopa cratyca

YcTaHoBka

YcTaHOBKa NCXOAHbIX TOYeK

Be3onacHocTb

Cepsuc

WHdbopmauums
OrpaHnYuTenbHbIN NPOBOA,

MnaHnpoBaHune NpPoKaaku
OrpaHNYUTENBHOTO NPOBOAA

CocTaBrneHue cxembl
CKallMBaeMoro y4acTka
Mpoknafaka orpaHMYnUTENbHOrO
nposoaa

MNoacoennHeHne
OrpaHMYNTENbHOrO NPoBoAa

OTcTynbl Ans nposoja —
ncrnonb3oBaTh WabnoH ans
n3mepeHus iIMOW®

OcTpble yrmbl
Y3kune mecta

YCTaHOBKa COeANHUTENBHBIX
y4acTKoB

3aKpbITble 30HbI
JononHutenbHble y4acTku
Mpoxoabl

MowvckoBble NeTnu Ans Bo3Bpara
yCTporicTBa Ha 6asy co
CMeLLeHnem

ToyHOe KoLleHune KPOMOK
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343
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[NokaTtasa TeppuTOpUA BAOMb
OrpaHnYnNTENbHOro NPoBoAa

YcTaHoBKa 3anacos Nposoga

MpyMeHeHne coeauHuTenen
npoBoaos

Y3Kne paccTosiHMA 4,0 Kpas
BasoBas cTaHUuA

OnemeHThbl ynpasneHus 6a3oson
cTaHuum

PekomeHpaLmun no KolleHno
ObLwue cBegeHus
MyneunposaHue
AKTUBHOE Bpems
AnuTenbHOCTb KoLeHNs

JomawwHsasa obnacte (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

Py4Hon pexum kowleHus
BBeneHue ycTpoincTea B pabory
MoprotoBka

CHsATUE 1 yCTaHOBKa nysbTa
ynpasneHus

M3MeHeHue nporpammbl

KoweHne B aBTOMaTM4eCKOM
pexume

KolieHne He3aBNCMMO OT
nepnoanoB akTMBHOIO BpeMEHU

Pyy4HOI pexuM koLleHus

YcTaHoBKa poboTa-razoHOKOCUNKK
Ha 6a30Byto0 CTaHUMIO

3apsaka akkymynsatopa
TexHn4yeckoe ob6cnyxuBaHue

pachmk TexHu4eckoro
obcnyxnBaHus

OumncTKa ycTponcrtsea
MpoBepka N3HOCa HOXa KOCUSIKU

JleMOHTaX N MOHTaX HOXa
KOCUITKN

3aTouyKka HOXa KOCUJTKM

349
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350
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351
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352
352
352

353
353
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353
354

355

355
356

356
356
357

357
358
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359
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[JeMOoHTax n MOHTaX Be4AOMOro
Lucka

Mownck obpbiBa NpoBoaa

XpaHeHue 1 NpoCcTon B 3MMHUI

nepvog

JemMoHTax 6a3oBown cTaHunn
CraHAapTHbIe 3an4acTu
MpuHapnexHocTn
CBefieHMe K MMHUMYMY U3HOCa U
npepoTeBpalieHme noBpexaeHnun
OxpaHa okpyxatowen cpefbl

JemMoHTax akkymynstopa
TpaHcnopTupoBka

MNoabem unn nepeHocka
yCTpoWcTBa

KpenneHue yctpoiictea
[eknapauusa o cooTBeTCTBUN

o cooTBeTcTBUMN EU paboTatoLlero
OT aKKyMyJisiTopa, 31EeKTPUYECKOro
poboTa-rasoHokocusiku ¢ 6a3oson
cTaHumen

3Hakn CooTBETCTBUSA
YCTaHOBMEHHbIN CPOK Cryxbbl
LUta6-kBaptnpa STIHL
Jo4yepHue komnaHuu STIHL
Mpepcrasutensctea STIHL
VimnopTtépbl STIHL

TexHu4yeckne AaHHble

CoobueHuns

Mouck HencnpaBHOCTEN

Fpacduk cepBucHoro
ob6cnyxuBaHus

MoaTBepXaeHMe nepeaaun

MopTBepXaeHe CEpBUCHOIO
obcnyxnBaHus

MpumMepbl HACTPOMKU

360
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379
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383
384
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2. O nonb3oBaHUN AAHHOWN

WHCTPYKLMeN no
3KCnsyaTaumm

2.1 O6bwume cBegeHns

[aHHas MHCTPYKUMSA Mo 3KCnyaTaumum
ABNAETCA NepeBOAOM OPUrMHaNbHOMN
MHCTPYKUUW MO 3KCMnyaTaumm
npou3BoauTens cornacHo ampexktuse EC
2006/42/EC.

KomnaHusa STIHL noctosiHHO paboTtaeTt
Hap yCOBEpPLUEHCTBOBAHNEM
ACCOPTUMEHTA CBOEW NpoAyKUnK,
No3TOMY Mbl OCTaBfIsieM 3a cobol npaBo
Ha V3MEeHeHVs BHEeLUHero Buaa
nocTasnsieMblX U3LENUin, TEXHONOTNN 1
OCHaLLleHus.

Bcnepncrsue 3TOro npeTeHsun B
OTHOLLEHNN TEXHNYECKNX AAHHbIX UM
PUCYHKOB 3TOI 6poLutopbl He
NPYHUMATCA.

B AaHHOM MHCTPYKLMM MO 3KCNyaTauum
MOTyT 6bITb OMMCaHbl MOAENM, KOTOPbIE
LOCTYMHbl HE Ha BCEX CTpaHax.

[aHHasa MHCTPYKUMS MO 3KCnyaTaumm
3alUyLLEHa 3aKOHOAATENIbCTBOM 06
aBTOpCKOM rpase. Bce aBTopckue npaea
COXPaHSATCA, B YaCTHOCTU, Ha
TUpaxupoBaHue, NepeBos 1 06paboTky C
NCMOMb30BaHNEM DIIEKTPOHHbIX CUCTEM.

2.2 BapmaHTb! An8 pasfnyHbIX CTpaH

Komnanusa STIHL noctaenseT ycTponcTea
B 3aBMCUMOCTU OT CTPaHbl HA3HaYeHns C
pasHbIMU LUTEKEPAMW U BbIKNIOYATENSAMU.

0478 131 9754 D - RU

Ha pucyHkax nsobpaxeHbl yCTpoicTBa C
€BpOLUTEKEPAMU, NOAKITHOYEHNE
YCTPOWCTB C APYTMMU TUMAMU LLUTEKEPOB K
CEeTN NPOU3BOAUTCSA aHANOMMYHBLIM NyTEM.

2.3 Yka3saHue no YTEHUI UHCTPYKLMN
no 3KCnJiyaTauum

Ha pucyHkax 1 B TekCTax onncbiBaeTcs
onpefeneHHas nocnenosaTenbHOCTb
onepauun.

B [aHHOI MHCTPYKLUMUK NO 3KCMyaTaumm
NOSAICHAKTCA BCE NUKTONPaMMbl, KOTOpble
HaHeceHbl Ha YCTPOWCTBE.

HanpaBneHue B3rnsaaa:

HanpasneHue B3rnana, NpUHATOE B
NHCTPYKUMM N0 3KCnyaTaunum npun
yI'IOTpe6J'IEHVIVI TEPMUNHOB «CcrneBa» U
«cnpaBa».

[Nonb3oBaTenb CTOUT 3a yCTpOI?ICTBOM n
CMOTpUT Bnepea no HanpasBrieHUo
ABMXEHUSA.

Ccblinka Ha rnaBy:

[Ins ccbinok Ha COOTBETCTBYIOLLME rMasbl
1 noppasgernsl C Lenbto Noapo6HbIX
06BbACHEHUI UCMONb3YyeTCA cTpernka. B
crnegyroLem npuMepe nprsefeHa cebirka
Ha rnaBy: (= 3.)

O603HauyeHue pa3genoB TekCcTa:

OnucaHHble YKa3aHuna MOryT BblmMAaeTb,
KakK B CfieaAyrLwnx npuMmepax.

Onepauun, TpebyroLume BMeLaTeNbCTBa
norb3oBaTens:

o Ocnabutb BMHT (1) C NOMOLLbIO
OTBEPTKM, HAXaTb PYKOATKY (2) ...

Obuee nepeuncneHve:

— TpumeHeHuWe nspenus s
CMOPTUBHBIX MEPONPUATUIA UMK
KOHKypCOB

TeKCTbl C AONONTHUTENIbHOMN
3HA4YNMOCTbIO:

Pa3penbl TekcTa ¢ AOoNONTHUTENbHON
3HAYMMOCTbIO MOMEYEHbI B MHCTPYKLUN MO
3KCNyaTaumMm O4HUM U3 NpuBeaeHHbIX
Jarnee CMMBOJIOB 415 obpalleHns Ha HUX
ocoboro BHUMaHUA.

OnacHocTb!

Mpepynpexaaet 06 onacHocTh
HeCYaCTHbIX Cly4aeB 1 NonyvyeHns
TSDKEmNbIX TPABM AN NIo4el.
TpebyeTca cobntopaTb
onpeaeneHHble Npaesuna
noBeaeHnsa N BO3LEPXKMBATLCA OT
HapyLUeHuN.

MpepynpexaeHue!

A OnacHocTb TpasMaTu3ma A4S
nopen. CobnogeHne
onpeaeneHHbIX Npasur NoBeaeHns
npeaoTBpaLLaeT BO3MOXHbIE UMK
BEPOATHbIE TPABMbI.

OcTopoXxHO!

@ MonyyeHus nerkmx Tpaem Unu
HaHeCceHuss MaTepuanbHOro
ywepba MoxHO nsbexarb,

cobntogas onpeneneHHble
npaBuna nosegeHus.

Yka3aHue

VHdpopmaumsa ana ontMMansHoro
NCMosb30BaHNA YCTPONCTBA U
NpenoTBpaLLEHNsT BO3MOXHbIX
owmnboK ynpasneHus.

7S

TeKCTbl CO CCbINIKaMU Ha PUCYHKW:

HeKOTOpre PUCYHKWN, Heobxoanmble Ans
Mncnofnib3oBaHMA yCTpOVICTBa, HaxXo4ATCA B
CaMOM Ha4ase MHCTpyKuumn no
aKCnnyaTtaunn.
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CumBon gpoToannapara CryxuT
ANS CBS3M PUCYHKOB Ha CTPaHMLAX | 4

C PUCYHKaMM 1 COOTBETCTBYHOLLEN
YacTu TeKCTa B MHCTPYKLMM MO
3KCnyaTauum.

PucyHku c pasgenamm Tekcra:

Onepaumnmn Co CChISIKOM Ha PUCYHOK Bbl
HangeTe cpasy nocre pucyHka ¢
COOTBETCTBYIOLLMM HOMEPOM NO3NLUN.

Mpumep:

KHonka ynpasnexus (1) cnyxvt ans
HaBUraumm no MeH, HaCTPONKK
noaTesepxaarTca kHonkon OK (2), nocne
3TOro MeHto oTKpbiBatoTCA. Bbixop, 13
MEHHI0 OCYLLLECTBIISIETCS C NOMOLLbHO
KHoMkK «Hazan» (3).

288
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3. OnncaHue ycTponcrea

3.1 Po6oT-rasoHokocurska

1 MoABMXHO YCTAHOBIEHHbIN KOXYX
(= 5.5), ( 5.6)

2 3apsiaHble KOHTaKTbI:
COeOVHNTENbHbIE KOHTAKTbI AJ1s
6a3oBoK CTaHUMK

3 3agHee Koneco

Pyuka (= 21.1)

5 CHUMaeMbI NynbT ynpaeneHns
(= 3.3), (2 15.2)

E-Y
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= O 0

0

[MoBopoTHas pyyka ans
PEerynmpoBKM BblCOTbl CKallMBaHUA
(= 9.5)

KHonka STOP (= 5.1)
MNepepHee koneco
KocnnouHbin MexaHn3m

HoX KOCWITKK, 3aTOYEHHBIN C ABYX
CTOpOH (= 16.4)

Bepombin gnuck
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3.2 BasoBas cTaHUus

H

290

OnopHas nnactuHa

Lepxatenn kabens ana npoknagku
OrpaHN4UTENBHOrO NPOBOAA
(= 9.11)

Bnok nutanus
CbeMHas naHenb (= 9.2)

3apsiaHble KOHTaKTbI:
COEINHUTESbHbIE KOHTAKTb! A5
poboTa-ra3oHOKOCUITKU

Manenb ynpasneHus
C KHomkow n ceetoauoaom (= 13.1)

KHonka
CBeToanoaHbIN NHANKATOP
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3.3 MynbT ynpaBneHus

|

& TnasHoe menio 14:57 (Al (T

) A

OBux. Ha 6a3y
Hauano

|

MnaH KoweHusa

Moppo6Hee

1 KHonka ynpasneHus:
YnpasneHue poboTom-
rasoHokocunkon (= 15.6)
Hasurauus B meHto (= 11.1)

2 KHonka OK:

KoLueHwne Bpy4Hyto (= 15.6)
Hasurauus B meHto (= 11.1)

3 KHonka Hazsana:
Hasurauus B meHto (= 11.1)

4 KHomnka KowueHus:
KowueHne Bpy4Hyto (= 15.6)
KoLleHne He3aBMCUMO OT NeproaoB
AKTUBHOro BpemeHn (= 15.5)

5 Oatuunk poxasa (= 11.11)
6 Mpadbmnyeckuii gucnnen
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4. Kak paboraet pobort-

ra30HOKOCWUJIKa

4.1 MpwvHUMN pencTBUsA

L

Pob6oT-raszoHokocusnka (1) paspabotaH
L5 aBTOMaTU4eckon obpaboTku
ra3oHHbIX y4acTkoB. OH ckallMBaeT TpaBy
Ha ra3oHe NpPon3BOSIbHBIMU PAAAMU.

Ytobbl poboT-razoHoKoCcUnka
pacno3HaBasi rpaH1Lbl CKaLLMBAEMOro
yuacTtka (A), Bokpyr yuacTka Heobxoayumo
NPONOXMUTb OrPAHNYNTESNBHbIN

nposof (2). Mo nposogy npoxoaut
CuUrHan, KoTopbln reHepupyeTcsa 6a3oBon
cTaHumen (3).
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HenoapwxHble npenaTcTBus (4) Ha
CKalLMBAEMOM Yy4yacTKe TOYHO
pacno3HatTcsi po6OTOM-ra30HOKOCUITKOM
C NOMOLLbIO AaT4ymka Ha Bamnepe.

3oHsbI (5), B kOTOpbIE PO60T-
ra30HOKOCWIIKa He LOfKEH 3ae3XaThb, U
NpPensATCTBUS, KOTOPbIE OH He JOKEH
3a4eBatb, HE0H6X0AUMO OTLAEMNUTD OT
OCTaNbHOMoO CKaLUMBAEMOro yyacTtka
OrpaHNYNTENbHBLIM MPOBOLOM.

Mpu aBTOMaTUYECKOM pexume poboT-
ra3oHOKOCWIIKa B nNepuop, akTUBHOIo
BpemeHu (= 11.7) caMoCToATENbHO
nokmpaet 6a30BY0 CTAHLMIO N KOCUT
rasoH. [ins 3apanku akkymynstopa pobot-
ra30HOKOCUIIKa aBTOMAaTUYeCKUN 3ae3XaeT
Ha 6asosyto cTaHuuio. Korga BolbpaH Tvn
nnaHa koweHusa «CTaHaapTHbIN», poboT-
ra30HOKOCWIIKa KOCUT U 3apsiXaeTcs B
TeyeHne BCero akTuBHoro Bpemexu. Korga
BblGpaH TMN MraHa KoLleHus
«UHaMWNYHBIN», KOSTMYECTBO U
ONNTENbHOCTb KOLLEHUS, a Takxke
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npouUeCcCcoB 3apAaKkn B Nnepmnos aktTMuBHOro
BpeMeHN NpnBoAATCA B COOTBETCTBUE
NONMHOCTbO aBTOMATUYECKN.

Mpwn BbIKITIOYEHHOM aBTOMaTU4eCKOM
pexunme 1 4515 KOLLeHNss He3aBUCUMO OT
nepmvoaoB aKTUBHOroO BpeMeHU ero
MOXHO aKTUBMPOBATb KHOMKOW 3anycka
KoLUeHUs nnu B MeHto «Havano». (= 11.5)

PoboT-rasoHokocurnka
STIHL mMoxeT HagexXHo n
6e3 nomex pabortaTb B
HenocpenCcTBEeHHOW
W 6nnsocTn ot Apyrux
po60TOB-Ta30HOKOCUIOK.
CurHan nposoga
oTBeyvaeT ctaHgapty EGMF
(O6BbeanHeHe eBPONENCKNX
Nnpov3BOAMTESNEN CaJOBOWN TEXHUKN) B
061aCcTN 3M1eKTPOMArHUTHON SMUCCUMN.

4.2 KoweHue Bpy4Hyto

0478 131 9754 D - RU

Pob6oToM-razoHokocunkoi (1) MoXHo
CKalLMBATb ra30H Takke BPY4YHYHO, KaK U
06bI4HOM ra3oHOKOCUIKOW. [Anst 3Toro
crepyeT BbiHYTb MyrbT yNpasneHus (2),
Bbl6paTb B MeHIo «[MogpobHee» onuuio
«KoLLeHne BpyYHy0», aKTMBMPOBATb HOX
KOCUITKK, @ TaKKe NpuBog, ABWKEHUSA U
NATN C3a4M 32 PO6OTOM-Ta30HOKOCUIIKON.
(= 15.6)

o | Jatumk Ha 6amnepe n orpaHnyeHve
1 | kpomok Bo BpeMs pyuHOro pexvMa
CKalLUMBaHWA He aKTMBUPOBaHbI.

5. 3awmTHbIE YCTPOUCTBA

[ns 6e3onacHoro ynpasneHns v 3aWwuTbl
OT HenpaBuUIIbHOMO NCMOSb30BaHUA
YCTPOWCTBO OCHALLEHO
MHOTOYNCIIEHHBIMUN 3aLUUTHBIMU
YCTPONCTBAMMU.

OnacHOCTb nosy4YeHuns Tpasm!
Ecnun y ogHOro 13 3almTHbIX
YCTPOWCTB 0BHapyxumBaeTcs
necpexT, To pabota ycTponctea
3anpeweHa. Komnanunsa STIHL
pekoMeHayeT obpallatbCs B TaKOM
cnyyae k gunepam STIHL.

5.1 KHonka STOP

Mpwn HaxaTum kpacHon kHomkn STOP Ha
BepxHen noBepxHocTn poboTa-
rasoHOKOCUIKM ero paboTa cpasy xe
npekpawaetcs. B TeyeHne HeCKonNbKnx
CeKYHA, HOX KOCUIKM MOSTHOCTbIO
OCTaHaBIUBAETCSA, U Ha gucnnee
nosiBrisseTcsa coobLueHne «Haxarta KHomka
STOP». lNoka coobLieHne akTUBHO,
pob0oTa-ra3oHOKOCUIKY HEBO3MOXHO
npuBecTV B AENCTBME, HO OH HAaXOAUTCA B
COCTOSIHUM FOTOBHOCTU. (= 24.)

Mpwn BKNOYEHHOM

aBTOMaTU4YECKOM pexume Aj
nocne NOATBEPXAEHUS L
coobueHusa Haxatuem OK

NosIBNSAETCA 3anpoc, JomMKeH N 6biTb
NPOAOSTKEH aBTOMATUYECKUA PEXUM
paboTbl.

Mpwn otBeTe Oa poboT-ra3oHOKOCKIIKA
obpabaTtbiBaeT CKalLIMBaEMbIA y4ACTOK B
COOTBETCTBUU C MSIaHOM KOLUEHUS.

Mpwn otBeTe HeT poboT-razoHoKOCUIIKa
Cpasy xe ocTaHaBNMBaeTcs Ha
CKalLvBaeMOM y4yacTke 1
ABTOMATUYECKUI PEXMM OTKITIOYaeTCS.
(= 11.7)

o | [lponomxkutensHoe HaxaTtune
1 | kHonku STOP akTuBuMpyeTt
OOMNONHUTENBHO B6r10KUPOBKY
ycTponcTaa. (= 5.2)

5.2 BnokupoBka yCTPOMCTBaA

Mepen nobbiMn pabotamm no
TexobCnyXnBaHUIO U OUNCTKE,

nepen, TPaHCNOPTUPOBKON, a

Takke nepepn nposepkom
poboTa-ra3oHOKOCUIIKN HeobxoaMmo
3abnokmMpoBaTb YCTPONCTBO.

Mpwn akTMBMPOBaHHOW BrOKUPOBKe
YCTPONCTBA 3anyck poboTa-
ra30HOKOCUSIKU HEBO3MOXEH.

AKTMBUpPOBaHUe 6rIOKMPOBKM
yCTpOMnCTBa:

— HaxaTb kHonKy STOP v yaepxuBaTtb B
HaXKaTOM MONOXEHUN,

— B MeH «MogpobHeey,

— B MeH «be3onacHoCcTb».
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AxTBUpoBaHue 6no0KNpoBKU
YCTPONCTBA Yepe3 MEeHIO
«MoppobHeex:

e B meH0 «[logpobHee» BbI6paTb NyHKT
«3abnokmposatb IMOW®» n
noaTeepanTb kHonkon OK. (= 11.8)

AkTUBUpPOBaHMe 6510KUPOBKU
YCTPOICTBa Yepes MeHIo
«Be3onacHocTb»:

e B meHo«llogpobHee» OTKpbITb
noameHto «HacTponkm» n
«be3onacHocTby». (= 11.15)

e BbibpaTb NyHKT «Bnok. yctp-Ba» n
noaTeepanTb kHomkon OK.

[eakTBMpoBaHue 610KMPOBKHU
yCTpOMCTBa:

e [1pn Heo6X0AMMOCTH BbIBECTU
YCTPOWCTBO M3 peXnMa oXxnaaHus
HaxkaTnem nbown KHOMKN.

e PasbnokmpoBaTtb poboT-
ra30HOKOCUITKY C MOMOLLLbIO
n3obpaxkeHHOoM KoMbrHauumn
KHOMOK. [nsa 3TOro cnenyet
HaXKxaTb KHOMKY KOLU€HUSA N KHOMKY
OK B n3sobpaxxeHHoM
nocnenoBaTenbHOCTH.

]}L.u

5.3 3awmnTHbIE KOMMOHEHTbI

Po60T-ra3oHOKOCUIIKA OCHALLIEeH
3aLUUTHBIMW KOMMOHEHTaMW, KOTOpble
npeAoTBpaLLAT HenpegHaMepPeHHbIN
KOHTAKT C HOXXOM KOCUJTKM 1 Cpe3aHHON
TpaBon.

K HUM, npexae BCero, OTHOCUTCS KOXYX.

294

5.4 YnpaBneHue o6enmu pykamm

KOLLEHMA MOXHO BKITHOYUTb TOSbKO
Tak: kHonky OK HaxaTb 60onbLlumm +
nanbLem Npasoii pyku u
YOEPXUBATb €€ B HAXaToM

norioXxeHuu, a 3ateM 60MbLWLUM NanbUem
NeBOW PYKN HaXaTb KHOMKY KOLUEHWS.
Ecnn oguH pas aktusuposaHue
BbIMOSTHEHO, TO KHOMKA KOLLEHWS JOIKHA
0CTaBaTbCA HAXaToW, YTObbl NpoAOIXaTb
KocbOy.

HoX KOCUIIKM NPy PYYHOM pexumMe @

5.5 OaTumk Ha 6amnepe

Po6oT1-rasoHokocuka ocHalleH
NOABWKHBIM KOXYXOM, KOTOPbI CYXUT B
KayecTBe gaTynka Ha bamnepe.
YcTponcTBo cpasy e oCcTaHaBNNBAETCH,
€Cn B aBTOMATUYECKOM pPeXnMMe OHO
3a/eBaeT HenoABXHOe NpensiTcTBue,
KOTOpOe MMeeT onpeaenieHHyo
MUHUManbHY BblCOTy (10 €M) 1 NpoYHO
CcoeAnHeHOo C ocHoBaHMeM. B aTom cryyae
YCTPOWCTBO MEeHsieT HanpasrieHvne
OBWKEHNs 1 NpoaosHkKaeT npoLecc
KowweHus. MNpu CAINLLIKOM YacTOM
cpabaTbiBaHMM faTuuka Ha 6amnepe
[OMNOSTHUTENBHO OCTaHABIIMBAETCS HOX
KOCUIKWN.

CTONKHOBEHME C NPensATCTBUEM

A MPOUCXOAMUT C ONpeaerieHHbIM
ycunueM. Takue ferko
noBpexaaemMble Unu nerkue
NpeaMeTbl, KaK LIBETOYHbIE FOPLLKM,
MOTYT 6bITb OMPOKMHYTHI UMK
NOBPEXAEHbI.

KomnaHua STIHL pekomeHayet
YCTPaHATb NPenATCTBUSA Un
OKpYXaTb MX 3aKPbITbIMU 30HaMU.
(= 12.9)

5.6 3awumTa oT nogbemMa

Ecnn poboTa-razoHOKOCUIKY NogHUMaTb
3a KOXYX UK 3a pydKy A4S nepeHoca, To
NpoLeCcC KOLIEeHUs Cpasy npekpaLlaeTcs.
HoX KOCUITKM NOMHOCTBLHO
OCTaHaBIIMBAETCS B TEYEHME HECKOJIbKNX
CeKyHz,

5.7 fJaTyuK HaKnoHa

Ecnn Bo Bpemsa paboTbl AONYLLEHHbIN
Yron HakrnoHa npesblllaeTcs, To poboT-
ra3oHOKOCWIIKa Ccpasy MeHsieT
HanpasneHue ApwxkeHus. Mpu
OonpoKnabIBaHUM NPUBOLA ABVKEHNS U
ABUraTernb HOXa OTKIYaoTCS.

5.8 MNoaceeTka aucnnes

Bo Bpems paboTbl noaceeTka Aucnnes
akTuBmpoBaHa. brnarogaps nogcsetke
poboTa-razaoHOKOCUNKY MOXHO YBUAETb
[axe B TeMHoTe.

5.9 3anpoc PIN-koga

Mpun akTBUpOBaHHOM 3anpoce PIN-koga
1 nocne nogbemMa poboTa-ra3oHOKOCUIKA
C 3eMJIM pa3faeTcs 3ByKOBOMW CUrHan
TpeBoru, ecnn B Te4eHne OAHOM MUHYTHI
He BBecTn PIN-kog. (= 11.15)

PoboT-razoHokocunka MoxeT paboTtaTtb
TOrNbKO BMecTe ¢ 6a30Bol CTaHUVeENR,
BXOASLLEN B KOMMSEKT NocTasku. [pyryto
6a3zoByto cTaHumo HeobxoaMmMo
corfnacoBbiBaTb C poboTOM-
rasoHokocunkon. (= 11.15)

0478 131 9754 D - RU



Komnanusa STIHL pekomeHnayet
@ yCTaHaBnMBaTb OJMH U3 ypOBHeN
3awmTbl: «Hu3k.», «Cpeg.» unu
«BbICOK.». DTO rapaHTUpyeT, 4To
NOCTOPOHHKE NMLA He CMOryT
npueecTu B gencreme poboTta-
ra3oHOKOCUIIKY C NMOMOLLbIO APYroW
6a30BoOI CTaHUMN, BHECTU
M3MEHEHUs1 B HACTPOMKM UK
CMEHWTb NPOrpaMMy yCTPOWCTBA.

5.10 3awuTta GPS

Mopenu RMI 632 C, RMI 632 PC
ocHalleHbl GPS-npremHukom. MNpun
aKTusmposaHHon 3awmte GPS Bnageney,
YCTPOWCTBA YBeLOMIIAETCSA, eCnn
YCTPOWCTBO NPUBOAMUTCA B AeNCTBUE 3a
npeaenammn gomaluHen obnactu. Kpome
TOro, Ha Aucnnee NosBNSAETCA 3anpoc Ha
BBog, PIN-koga. (= 14.5)

e | PexomeHpauus:
1 | Crenyert Bceraa akTuBMpoBaTh
3awmty GPS. (= 11.15)

6. TexHuka 6e3onacHoCTH

6.1 O6bwume cBepeHun

Mpwn paboTe ¢ ycTporcTBOM

Heobxoanmo obssatenibHO

cobnopath AaHHble

TpeboBaHUs NO TEXHUKe
6e3onacHocTu.

Mepen nepBbIM BBOAOM B

paboTy Heobxoanmo

BHMMATENbHO NPOYNTATb BCHO

WHCTPYKLMIO MO SKCryaTauuu.
WNHCTpyKumMto no akcnnyaTauum cnepyet
6epexHo coxpaHATb Ans AanbHenwero
nonb30BaHus.

0478 131 9754 D - RU

CobntogeHne aTnx mep
nNpeaoCTOPOXHOCTM HeobXoaAnmMo Ans
obecneveHnsa Bawen 6e3onacHocTy,
O[HAKO UX NepeyveHb He SABMSeTCs
NosHbIM. NpUMeHsITb YCTPONCTBO crieayeT
B COOTBETCTBUM C YyBCTBOM 34,paBOro
CMbICIa 1 OTBETCTBEHHOCTW, He 3abbiBast
npu 3TOM, 4TO Nonb3oBaTesNb HeceT
OTBETCTBEHHOCTb 3a HecYacTHble cnyyau
C APYrMMU NiMLaMU Unn 3a Ux
COBCTBEHHOCTD.

TepMuH «/cnonb3oBaHne» oxBaTbiBaeT
BCce paboTbl C po6OTOM-ra30HOKOCUITKON,
6a30BoW CTaHUMEN N orpaHnYUTENbHbIM
nNpoOBOAOM.

TepMuH «lMonb3oBaTenb» 0603HaYaeT:

— YernoBeka, KOTOPbI NporpaMmmupyeT
poboTa-razoHOKOCUIIKY Ui BHOCUT
U3MEHEHUsI B MetoLmnecs
3anporpaMMUpPOBaHHbIE HACTPOWKY;

— YerioBeka, KOTOPbIN BbINOMHAET
paboTbl C po6OTOM-ra30HOKOCUITKON;

— YyerioBeka, KOTOpbI BBOAUT
YCTPOWCTBO B 3KCMyaTauuio Uim
aKTMBUPYET €ero;

— yYerioBeka, KOTOPbI BbINOMHSAET
MOHTaX/LEMOHTaX OrpaHNYNTENbHOrO
nposoaa nnun 6a3oBon CTaHUMK.

Vcnonb3oBaHne npunoxeHusa iMOW®
TaKKe OTHOCUTCS K MOHATUIO
«Mcnonb3oBaHne», KOTOPbIN NPUBOANTCS
B HacTosiwel «/HCTpykumm no
JKCNyaTaumm».

[Monb3oBaTbCA YCTPONCTBOM
paspeLuaeTcs TOMbKO, HAaXOAACh B
xopowueM On3N4EeCKOM U MCUXNYECKOM
coctosiHun. Ecnin y Bac umetrotca
npobnemMsbl Co 340poBbEM, TO CriegyeT
06paTUTLCA K Bpayy U BbIACHUTb, MOXHO
nn Bam paboTaTtb C yCTPONCTBOM.
3anpewaeTcsa paboTaTb C yCTPONCTBOM

nocne ynotpebrneHus ankorosbHbIX
HanNUTKOB, HAPKOTMKOB UMK NpuemMa
rieKkapcTB, KOTOpble MOTYT OKa3aTb
HeraTMBHOE BIIMSIHWE HA peakuun
paboTatoLlero.

O3HakoMbTeCb C 31eMeHTamMun
ynpaBneHns 1 0COBeHHOCTSMM
NPUMEHeHns yCTPONCTBA.

PaboTaTb C yCTPOMNCTBOM pa3peLlaeTcs
TOMbKO NMUAM, U3YYUBLUNM UHCTPYKLUIO
No 3KCMyaTauum 1 MMEIOLLMM HaBbIKN
ynpasneHus ycTponcTsom. NMepep,
nepsebiM BBOAOM YCTPONCTBA B
3KCNyaTauuio Nonb3oBaTeslb AOSDKEH
NPOWTN KBANNMLMPOBAHHbIN
WNHCTPYKTaX, OPUEHTUPOBAHHBIN Ha
npakTnyecknn onbiT. MNonb3oBaTesib
[OIDKEH NPONTU UHCTPYKTaX Mo
6e3onacHoMy 06paLLEeHUNIO C yCTPONCTBOM
y npoAasua unv apyroro cneuuanucra.

B yacTHOCTW, B X04€ 3TOro UHCTPYKTaXxa
nonb3oBaTento cnefyeT pa3bsACHUTb, YTO
paboTa c yctponcteom TpebyeT ocobon
OCMOTPUTENBHOCTU U KOHLLEHTpaLumn
BHYMaHUS.

[laxe ecnu Bbl 3KCMnyaTMpyeTe AaHHoe
YCTPOMCTBO Haa/exalumm obpasom, He
cToUT 3abbIBaTb NPO BO3MOXHOCTb
BO3HMKHOBEHMSI OCTATOYHbIX PUCKOB.

OnacHOCTb AJ1A XXU3HU

A BCneacTene yayuwbsa!
OnacHocCTb yayLbsl Ans getel BO
BPEMS UrP C YNAKOBOYHbIM
MaTepmnanom. YNakoBOYHbIN
MaTepuan cregyeTt HenpemMeHHoO
XPaHUTb B HEAOCTYNHOM ANS AeTen
MecTe.

YCTpONCTBO paspellaeTcsa nepenasaTb
U 0farnmKkMBaTb TOMbKO TEM
nosfb30BaTensiM, KOTOpble 3HAKOMbI C
OAHHOW MoAenbto 1 ymetroT obpalaTtbes ¢
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YCTPONCTBOM. YCTPONCTBO HE0bXxoanmo
nepefaBaTb BCerga C MHCTPyKUmen no
3KCNyaTaumm.

Heobxogumo ybeauTbcs, 4To
nosnb3oBaTesnb U3NYECKN, NCUXNYECKN U
YMCTBEHHO B COCTOSIHUW YNPaBsTb
YCTPONCTBOM 1 paboTaTb C HUM. Ecnn
nonb3oBaTenb obnagaeT UN4eckMMm,
NCUXUYECKUMU UMM YMCTBEHHBIMU
HepocTaTkamm, OH MoxeT paboTaTb C
YCTPONCTBOM TOJSIbKO MO HaA30POM
OTBETCTBEHHOro fnua, Unn cregys ero
yKa3aHuaM.

Cnepyet ybeaunTbCa, YTO nosib3oBatesb
[OCTUI CoBepLUeHHOoNeTusl unu oby4yeH
COOTBETCTBYHLLEN Npodeccun CornacHo
HaLMOHANbHbIM NpaBuam.

BHUMaHuMe — onacHoCTb
A Hec4yacTHoro cny4as!

He noanyckatb geten Bo
BPEMS KOLLEHUS KYCTPONCTBY
1 CKaluMBaeMow niowaan.

He nognyckatb cobak u
OPpYrx AOMALLHMX XUBOTHbIX
BO BPeMsi KOLLEHNs K
YCTPOWCTBY W CKalLMBaeMOWn
nnowaau.

3 coobpaxeHuin 6esonacHocTn
3anpeLyaeTtcs noboe naMeHeHne Ha
YCTPOWCTBE, 32 UCKINIOYEHNEM
KBanMuLMpOBaHHON YCTAHOBKMN
NPVHALJIEXHOCTEN N HAaBECHOro
obopyaoBaHNsA, ONYLEHHbIX KOMMaHWeR
STIHL. Kpome TOro, nsmeHeHus
YCTPOWCTBa NPUBOAAT K NALLEHNIO
rapaHTuiHbIX npas. CBeaeHns o
LONYLLEHHbIX NPUHAANEXHOCTSAX U
HaBeCcHOM 060pyA0BaHNM MOXHO
nony4nTb y aunepa STIHL.
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B yacTHoCTM 3anpeLyeHbl U3MeHeHns
YCTPOWCTBA C LEenblo yBennyeHus
MOLLHOCTU UM YaCTOTbl BpaLLeHus
anekTpoaBuraTenen.

3anpeLLeHo Npoun3BoAUTb Kakme-nmbo
U3MEHEHMS YCTPOWCTBA, KOTOPbIE BEAYT K
YBESIMYEHMIO YPOBHS LUyMa.

13 coobparkeHnin 6esonacHoCTH
3anpeLaeTcs BHOCUTb U3MEHEHNS Unu
NpOM3BOAMTL MaHUMNYNSALMM B
nporpammMHoM obecneyeHnn yCTpomncTea.

Ocobyto OCTOPOXHOCTb criegyeT
NPosBMATb NPWY MPUMEHEHNN YCTPONCTBA
B 30HaX 3eMeHbIX HAaCXAEHWU, NapKax, Ha
CropTRMoWaaKax, Ha ynuuax u
nNpeanpuATUAX NECHOIO N CENbCKOro
XO3ANCTB.

3anpeLlaeTcs ncnonb3oBaHne
YCTPOWNCTBA AN TPAHCMOPTUPOBKN
NpPeAMETOB, XWBOTHbIX UMW NOAEN, B
ocobeHHOCTU oeTen.

He paspewaTtb nogam, ocobeHHOo AeTAaM,
exaTb Ha poboTe-KoCUmke unu cuaetb Ha
Hewn.

BHUMaHMe — onacHOCTb HeCcYacTHOro
cnyvas!

PoboT-razoHokocunka npegHa3HadeH ans
aBTOMATUYECKOW U PYUYHON CTPUXKKM
ra3oHoB. VIHOe NpuMeHeHre 3anpeLLeHo,
TakK Kak 3TO MOXET NPUBECTU K OMACHbIM
nocrneacTBUAM UM NOBPEXAEHMIO
YCTPOWCTBA.

13-3a onacHoOCTM TPaBMMPOBAHUSI
nosib3oBaTesis yCTPONCTBO 3anpeLlaeTcs
NPYMEeHATb ANS cneayrLwwmx pabot
(HenomnHbIN NepeyeHb):

— A4 NoO4PE3KN BETOK, 3€J1€HbIX
orpa>|<,u,eH|/||7| n KyCToB,

— A4 No4PE3KN BbHOLWNXCA paCTEHI/IIZ,

ON15 yxo4a 3a pacTeHMsIMU Ha KpbiLlax
1 B AWIMKax Ha bankoHax,

NSt USMENbYEHUst U 0bpe3Kn AepeBbeB
N KyCTapHUKOB,

[N O4MCTKM [OPOXeEK (BCacbiBaHMEM,
NpOAYBKOW),

ANnA BblipaBHMBaAHUA MOBEPXHOCTU
NOo4Bbl, HANpPUMeEp Npn Hann4nn
KPOTOBbIX XOJIMUKOB.

6.2 Pabouas ogexaa u cpeacrtea
3aWMThbI

HocuTb npoyHyto 0byBb C
@ HECKOIb3KOW NOAOLIBON U HU B
[ ]
KoeM crlyvae He paboTaTb
60CcunKoM unu, HanpuMmep B CaHZANUAX

— ecnn poboT-razoHOKOCUsIKa
nepeesxaeT ¢ Mecta Ha MecTo C
MOMOLLbIO MyrbTa yrnpasfeHus.

npy NpMBIXeHUn K poboTy-
ra3oHOKOCUITKE BO BpeMsi paboTbl,

€CIN CTPUXKKA ra30oHa BbIMOSHAETCS
BPYYHyt0. (> 15.6)

Mpu ycTtaHoBke, paboTax no
TexobCnyXnBaHuo 1 ApYrnx
paboTax Ha yCTpOWCTBE 1
6a3oBon cTaHuuu crnegyet
HOCUTb NoaxoasLyto pabouyto ogexay.

Hw B Koem cnyyae He HOCUTb CBOOOAHYHO
opexay, KoTopasi MOXeT 3auennTbcs 3a
OBWXKYLLMECS y3/bl, Takke He
paspeLuaeTcsi HOCUTb YKpaLLeHus,
rancTyku un wapdsbl.

B yacTHOCTK, HEOBXOANUMO HOCUTbL
OJTMHHbIE BPIoKM

— npv npubnmxeHun Kk poboTy-
ra3oHoKocusike BO BpeMs paboThbl,
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— €eCI1 CTPUXKA rasoHa BbINOSHSAETCS
BPYUHY!IO.

Bo Bpems paboT no
TexHU4YeckoMy 06CnyXnBaHuo
M YNCTKe YCTPONCTBA, a Takxke
npuv NpoKnagke (1 N3bATHIo)
npoBoAa 1 ycTaHoBke 6a30BON CTaHLUK
HeobxoaMMo Bcerga HOCUTb NPOYHbIE
nepyarku.

Ocoboe BHUMaHMe 3awmTe pyK yaensaTb
npu Mobbix paboTax ¢ HOXOM KOCUIKY, a
Takke B6UBaHUN hMKCaATOPOB NpoBoaa n
KoNbIWwKoB AN 6a3oBon CTaHUMK.

Mpwn nobbix paboTax Cc yCTPONCTBOM
OJMHHbIE BOJIOChI CBSI3aTb BMeCTe U
NnpenoxpaHnTb OT pacnyckaHusi (NIaTKoM,
dypaxkon n T. n.).

Mpn BOGMBaHUN PUKCATOPOB U
KonblIwkoB Ansa 6asoson
CTaHUUN Haf0 HOCUTb
noaxoAsme 3amnTHbIE OYKM.
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6.3 MNpeaynpexpaeHne — onacHOCTb U3-
3a 21IeKTPUYECKoro Toka

BHumaHue!
OnacHOCTb NopaxeHUs
3NeKTPU4YeCKUM Tokom!

OcobeHHO BaXKHbIMW O151
obecneveHuns
anekTpobe3onacHoCTn

SABNSIOTCSA NCMPaBHbINA

ceTeBol kabenb 1 ncnpasHbIN
ceTeBoW WTekep 6rnoka nuTaHms.
YT06bl NCKNIOUYNTL BO3IMOXHOCTb
NMOPAXEHNs AMIEKTPUYECKUM TOKOM,
3anpeLyaeTcs UCMnosib3oBaThb
nospexaeHHble kabenu,
COeANHUTENN 1 LUTEKEPbI, a Takke
coeguHuTenbHble kabenu,
HecooTBeTCTBylOLNE
npeanucaHnsaMm.

[MosTomy perynspHo nposepsnTe
CoeaviHUTENbHbIN Kabernb Ha
OTCYTCTBME NOBPEXAEHN N U3HOCA
(TpeLumHbl Ha usonauun).

CrnegyeT ncnonb3oBaTb TOSbKO
OpUrMHasnbHbIA 650K NUTaHKS.

3anpeLlaeTca ncnosnb3oBaTtb 610K
nUTaHus,

— €CJ11 OH noBpéeXaeH Unn N3HOLIEH,

— ecnu npoBoaa nospexaeHbl nnm
n3HoweHbl. OcobeHHo HeobxoanmMo
NpoBepsTb CETEBON COeANHUTESNbHbIN
kaberib Ha NoBpeXAeHWA 1 MPU3HAKN
cTapeHus.

PaboTbl No TexobCnyXnBaHMO N PEMOHTY
ceTeBbIX kabenen n 650ka NUTaHUSA
pa3peLuaeTcs BbIMOSHATL TOMbKO
cneumasnbHo oby4yeHHOMY nepcoHarny.

OnacHOCTb NopaxeHus
3S1eKTPNYECKMM TOKOM!

3anpeLleHo NoAKNYaTb NOBpPeXAEeHHbIN
kabenb K ceTu 1 npukacaTbCca K
nospexaeHHoMy kabersio, noka oH He
OTCOEANHEH OT CeTH.

3anpeLaeTcst U3MeHsITb ANVHY
coeanHNTenNbHbIX kKabenen Ha 6noke
nuTaHus (Hanpumep, oenaTtb Kopoye).
3anpewaeTca yanmHATbL kabenb oT 6510ka
nuTtanus 0o 6a3oBon CTaHUUN.

LLitekep 6510ka MMTaHNS MOXHO
MOAKIIOYATL K 35IEKTPOHHOMY 610Ky
6a30B0ON CTaHLMM TOMBKO B CYXOM U1
YMCTOM COCTOSIHUMN.

He ocTtaBnaTb 6nok NuTaHus n kabenb Ha
MOKPOW NOBEPXHOCTU.

OnacHOCTb NopaxeHusa
3J1eKTPNYECKMM TOKOM!

He paspeluaeTca ncnonb3osaTtb kabenu,
COeAVHUTENN U BUSIKU, UMetoLLme
noBpexXaeHus, Uin HeCOOTBETCTBYOLLME
npeanucaHnsaM coefuHUTenbHble kabenu.

Bcerga cneauTs 3a TeMm, YTobbl
ncnonb3yemMble ceTeBble kKabenu umenu
LOCTaTOYHYIO 3aLNTY.

Bunky coeanHutenbHoro kabens Hago
BbIHMMATb 13 PO3eTKMW, a He TAHYTb 3a
coeguHNTENbHbIN Kabenb.

YCTPOWCTBO NOAKIHOYATL TOSbKO K 610Ky
3MeKTPONUTaHNs, KOTOPbIN 3aLUyLLEeH
aBTOMaTUYECKMM NpPefoXpaHnTeNbHbIM
BblKMtovaTenem, cpabaTtbiBaoLwymM npu
NOSIBNIEHNM YTEYKN TOKa (TOK OTKIIOYEHNS
Makc. 30 MA). Bonee noapobHyto
MHOpMaLUIO MOXHO MOMYYnTb Y
3M1EKTPOMOHTaXHUKA.

Ecnu 6nok nUTaHns NoaknioYaeTca K ceTu
3a npenenamMm ogHoro 34aHus, To faHHas
po3eTKa LoSkHa bbITb AonyLleHa K
3KCNlyaTauum BO BHeLLHeN 30He. Bonee
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noApo6bHyto MHoOPMaLMIO, KacatoLLyHCs
npeanMcaHnin COOTBETCTBYHOLLEN CTPaHbI,
MOXHO MOJSTYUYNTb Y SMEKTPOMOHTAXHMKA.

Ecnn ycTponcTBo NOAKIHOYEHO K
WCTOYHUKY MUTAHWSA, TO HeobXoANMO
cneanTb 3a TeM, YTobbl He AoNyCTUTb ero
NnoBpexXAeHuI n3-3a BO3MOXHbIX
konebaHun Toka.

6.4 Akkymynsrtop

CrepyeT NCnosb3oBaTb TOMbKO
OPUrMHANbHbIA aKKyMyIisiTop.

AKKyMynATOp npegHasHavyeH TOonbKo AN
CTauMOHapPHOM YCTaHOBKM BHYTpW poboTa-
razoHokocunkn STIHL. Tam oH
ONTUMArIbHO 3alUMLLEH 1 3apsKaeTcs,
ecnun poboT-razoHOKOCUITKA HAXOAUTCA Ha
6a3zoBon cTaHuuKn. 3anpellaeTcs
MCnonb30BaTh UHOE 3apsaHoe
YCTPOWCTBO. Vcnonb3oBaHue
HenoaxoAsLero 3apsaHoro yCTponcTea
MOXeT NPUBECTU K OMACHOCTUN NopaXkeHUs
NEeKTPUYECKUM TOKOM, NeperpeBy Unn K
BbITEKAHWUIO U3 aKKyMynsTopa efKomn
KUAKOCTHN.

3anpeLuaeTcs BCKpbIBaTb akKyMyisTop.
He ponyckaTb NafeHus akkyMynsaTopa.

Henb3sa ncnonb3oBaTtb NOBpeXAEHHbIN
WITM HEUCMPaBHbIA aKKyMynaTop.

AKKYMYTISITOP AODKEH XPAHUTBLCS B
He[oCTYrNHOM ANst AeTell MecTe.

OnacHocTb B3pbiBa!
MpenoxpaHaTb

AKKYMYNSATOP OT NPSAMbIX
COfMHEYHbIX Nyyen,

HarpeBsa 1 OrHs, He 6pocaTb ero B
OFOHb.
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AKKYMYRATOP MOXHO
NCNOMb30BaTb U XPaHUTb TONbKO
npw Temnepatype ot -10°C go
+50°C.

CrnegyeT npefoxpaHsaTb
AKKYMYJSATOP OT LOXAA W BRarn
N He onycKaTb B XXWUAKOCTb.

He noaBepratb akkymynaTop
BO3[,eMCTBUIO MUKPOBOJTH W BbICOKOTO
[aBreHus.

He 3aMblkaTb KOHTaKTbl akkyMynsiTopa
MeTanIM4YeckMmn npeamMeTaMm Bo
n3bexaHne KOpOTKOro 3aMblKaHWS.
KopoTkoe 3aMblKaH1e MOXET BbIBECTU
aKKyMYIIATOP M3 CTPOS.

Hewncnonb3yemsblin akkyMynaTop cnegyeT
AepXaTb noganblue OT MeTannyeckmnx
npeamMeToB (Hanpumep, rBo3aen, MOHeT,
yKpaweHun). Henb3s nomeLwaTb
aKKyMynSATOp B MeTann4eckum
KOHTelHep — onacHOCTb B3pbiBa U
noxapa!

[Mpn HeHaanexallem Ucrnosib3oBaHMm
AKKYMYNSAATOpa U3 HEro MOXeT BbiTeYb
XNOKOCTb — n3beraTb KOHTaKTa ¢ Hel!
Ecnn xungkocTb BCe Xe nonasa Ha Koxy,
CMbITb ee Boaon. Ecnn xunakocTte nonana
B rnasa, obpaTtnTbCA AONOSTHUTESBLHO 3a
MeOVLMHCKON MNOMOLLbO. BblTekwnin 13
AKKYMYNSATOpa NEKTPONUT MOXeT
BbI3BaTb pa3fpaxXeHne n XuMmmnyeckme
OXOIU KOXMW.

He BCTaBnATbL NpeaMeThl B
BEHTUIIALMOHHBIE OTBEPCTUSA
aKkymynaTopa.

[JononHuTenbHble yKazaHUs No TEXHVKE
6e30MacHOCTM CM.
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

6.5 TpaHcnopTupoBKka yCTpoucTBa

Mepen KaXxaowm TpaHCNOPTMPOBKOM,
0cobeHHOo nepes TeM Kak NogHATb
poboTa-rasoHOKOCUNKyY, cnegyeT
aKkTuBMpoBaTb 6NOKNPOBKY YCTPOMNCTBA.
(= 5.2)

Mepen, TPaHCNOPTMPOBKON A0XAATLCS,
Korga yCTpOMCTBO OCTbIHET.

Mpn Nnogbeme 1 nepeHoce He KacaTbCs
HOoXa kocunku. MogHumaTtb poboTa-
ra3oHOKOCUITKY pa3peLlaeTcs TONbKO 3a
PYYKY ONA NeEPEHOCKN, HUKOraa He
6paTtbcsa 3a YCTPOWCTBO.

YuutbiBaTb BEC YCTPOWUCTBA U MpU
HEeob6X0ANMOCTM UCMOMb30BaTh ANsi
Norpy3kn NOAXOAALMNE CPeAcTBa
(noabeMHble npucnocobneHns).

3adhmkcpoBaTh YCTPOWCTBO U SIEMEHTbI
ycTponcTea (Hanpumep, 6asoByto
CTaHUMIO) Ha MOrpy304HON nnatdopme
npv NOMOLLM NOAXOAALLMX CPeACcTB
KpenneHus (pemMHeNn, TPoCoB 1 T. 4.) B
TOYKax KpensieHusi, onMcaHHbIX B AaHHON
MHCTPYKUMM NO 3KchnyaTauun. (= 21.)

Mpun TpaHCNOPTMPOBKE YCTPOMCTBA
Heobxoanmo cobnoaaTb MeCcTHble
3aKoHoZaTesbHble NPeanucaHns, B
0cobeHHOCTM No 6e30MacHOCTU NOrpy3Ku
1 TPAHCNOPTMPOBKE NPeaMEeTOB Ha
Norpy304HbIX NnaTopmax.

He ocTaBnATb akkyMyrnaTop B canoHe
aBTOMOBMNA 1 3aMLLATL €ro OT NPAMbIX
COSNHEYHbIX STyYen.

JINTUR-NoHHbIE akkyMynsTopbl TpebytoT
ocobeHHo TwaTenbHoro obpalleHus npu
TPaHCNOPTUPOBKE, BaXHO NPY 3TOM He
[OMYyCTUTb KOPOTKOrO 3aMblKaHUS.
AKKyMynsTOp CriefyeT TpaHCnopTMpoBaTh
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nnbo B HENOBPEXAEHHON OPUrMHANBHON
ynakoske, Nbo yCTaHOBMEHHbIM B
poboTa-ra3oHOKOCUITIKY.

6.6 MNepen Hauanom paborbl

CnepyeT yoocToBeputbes, 4To noboe
NMLO, KOTOPOE MOSb3yeTCs YCTPONCTBOM,
03HAKOMJIEHO C MHCTPYKLMEl no
3KCnyaTaumu.

Heobxoanmo To4HO cobntoaaTh yKasaHus
no yctaHoBke 6a3oBon cTaHumm (= 9.) n
orpaHu4nTenbHOro nposoaa (= 12.).

OrpaHunyuTenbHbIA NPOBOA, U CeTEBOW
kaberb Heo6xoAMMO XOPOLLIO 3aKpennsATb
Ha nouse, YTObbl UCKITIOUUTD
BO3MOXHOCTb CMOTKHYTbCS. CnepyeT
n3beraTb YKIaaKy OrpaHUYnNTENIbHOro
nposofa Haa 6opatopamu (Hanprmep,
TpoTyapbl, kpaw 6pycyaTkun). MNpu yknagke
Ha OCHOBaHMSX, B KOTOPble HEBO3MOXHO
3abVTb UMeloLLMecs B MOCTaBKe
dukcaTopbl (Hanpumep, bpycyaTka,
TpoTyapbl), He0o6X0AUMO NCNOMb30BaTb
kabenb-kaHan.

CnepyeT perynsipHoO NpoBepsiTb
Haanexaluyo yknaaky orpaHMynTeNIbHoOro
nposoaa n cetesoro kabens.

dukcaTopbl cnegyeT 3abvBaTb BCeraa oo
KOHUa, 4T06bl NCKIOUYNTL OMACHOCTb
CMOTbIKaHWS.

3anpelaeTcst ycTtaHaBnmBaTb 6a3oByto
CTaHUMIO Ha NSI0X0 NPOCMATPYBAEMOM
MecCTe, YTO MOXEeT CTaTb NPUYNHON
CnoTbIKaHWs (Hanpumep, 3a yrnamm
aooma).

Basosyto cTaHuumio criegyeT no
BO3MOXHOCTN yCTaHaB/1IMBaTb BHE 30HbI
A0CA