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This SUPPLEMENT SERVICE MANUAL outlines the description of the new circuits, full auto mechanism operation
check method, troubleshooting inspections and timing charts for automatic operation. Use it together with the HT-860

(No. 189) Service Manual previously distributed.

Dieser ANHANG ZUR WARTUNGSANLEITUNG enthalt Erklarung der neuen Schaltungen, Uberprifen der Funktion
des vollautomatischen Mechanismus, Fehlersuche und Ablaufdiagramm der automatischen Betriebsvorgange.

Verwenden Sie diesen zusammen mit der fruher veroffentlichten Wartungsanleitung HT-860 (Nr. 189).

Ce SUPPLEMENT AU MANUEL D'ENTRETIEN présente une description des nouveaux circuits, la méthode de vérifica-
tion du fonctionnement du mécanisme d'automatisme intégral, les inspections de dépannage et il présente les tableaux
de synchronisation des opérations automatiques. Priere de |'utiliser parallelement au Manuel d’entretien HT-860 (N°

189), préalablement distribué.
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DESCRIPTIONS OF THE NEW CIRCUITS

7

Micro-computer control method

The micro-computer executes judgement, calcula-
tion, and processing for the input from keyboard
switches, size detection, arm position detection,
return detection, arm up/down detection, auto
operation cancellation detection, PLL unlock detec-
tion, etc.. It also executes fluorescent display panel
control, turntable running, brake, speed process
Ing, phono output muting processing, vertical arm
control by means of the arm lift motor, and arm
left/right control by means of the arm swing motor.

[Control by micro-computer]
(1) Fluorescent display panel drive control

Fig. 1 shows the wave forms of the reference fre-
quency output and the digit outputs. It can be seen
from the figure that the digit signal with the period
to and from the micro-computer IC901 is put out
from the pins@4) to@7) and (9)to(12. This signal drives
the grid driver, and the dynamic lighting is executed
from the left digit (G11) of the fluorescent display
panel. The segment output of the anode correspon-
ding to this effects is put out from pins (13 to 19 of
IC901 segments of fluorescent display panel are
bright by means of the segment driver.

To (period): 9 ms at the speed of 33-1/3 rpm

(2)

6.6 ms at the speed of 45 rpm

Grid and segment both are 4.6 V when lit, and
either one 1s —30 V when not Iit.

Scan input signal circuit

The digit output of 34 to @6 is used, and when this
outputis low level and a keyboard switch is pushed,
the input of 38 to @1)of the micro-computer becomes
low, and 1t is read Iin as input. For prevention of
chattering, the key input becomes effective when
the digit scan signal is read in twice.

There are two kinds of keys. One is that when two
keys are pushed simultanesouly, the key pushed at
first is effective. The other is that the input is not
read In during two key are pushed. This scan signal
IS also used for active high remote control input via
the inverter of IC706 and the NAND gate of 1C902.
The digit output @7) converts active high arm posi-
tion detection, return detection, and auto return
switch (S4) input to active low input for 38 to @1) of
the micro-computer via the inverter of IC706 and
the NAND gate of IC903. As the slit B (center) of
arm position detection also executes auto return
detection, wave shaping is executed in the Schmitt
circuit.

DIRECT-DRIVE AUTOMATIC TURNTABLE

March 1980



HITACHI HT-860 (Supplement)

English
IC901 pin number |e To -
s g 1T
output r 3‘——‘_'—.— _U e
38— — LI —
3] 7 L 'R LJ U
= 9 —
g J L
10 LJ J B
) N g fre———
- Jpres=—=e—————tr L

Fig. 1 Reference frequency output and digit output

(3) Size detection

(4)

For improvement of detection reliability, detection
IS executed using 2 prisms for one revolution of the
turntable after the turntable has reached constant
speed.

No pulse is detected with a 30 cm record, 2 pulses
are detected with a 25 cm record, 4 with a 17 cm
record, and 6 without a record, and the size and
speed are judged. In order to avoid influence from
external light, AC amplification is executed by
Q919, a positive differential pulse is produced by
C909 and D925, Q920 is switched on, the pulse
width is formed by C910, and active high serial in-
put is made to pin @) of the micro-computer by
Q926. Fig. 2 shows the size detection wave form for
no record. The collector of Q926 (pin @1 of the
micro-computer) takes the timing from the micro-
computer and 1s made high level, so that it may
assume the dotted wave form.

Emitter of Q918
Collector of Q919 WU - Talal] —
Collector of Q920 W—VVV—_WV_
/
| |
Collector ot Q926 \\_m.ﬂ_ﬂ;;__ .I,‘U;Ll.l___ NN

F—lv{)ﬂe revolution of the turnlatlle;p{
(Enlarged detail)

Collector of Q920 -_—l//_l/,___v’.___
Collector of Q926 __w

Fig. 2 Size detection timing when there is no record

Auto operation cancellation circuit

The hum caused by touching the tonearm is
amplified by Q517 and Q518, it is rectified by D502
and D503 and it is supplied as active low input by
Q519 to pin B0 of the micro-computer. In the play
mode, relay RL501 releases the muting function
and also grounds the tonearm to the chassis. Input
chassis. Input muting is executed so-that this circuit
does not operate at the rest-down point. This
method cuts Q520 off by means of the low level
signal from the microswitch (S2) at the down point
and by switching Q516 on. Input muting is can-
celled at the clutch-on point, so that this circuit
operates. With this method, the switch (S2)
becomes low level, and even when Q520 is cut off,
the collector voltage of Q520 is reduced by D501

(5)

(6)

with a low level signal from the up-point switch
(S3), and Q516 is cut off. When the PHONO cable
IS not connected to an amplifier, the induction hum
from this cable may cause erroneous operation of
the auto operation cancellation circuit.

Drive circuits for arm swing motor and arm lift
motor

The drive circuits for the arm swing motor (M2) and
the arm lift motor (M3) have the same composition.
The arm swing motor circuit is explained below (ex-
planations in brackets apply for the arm lift motor
circuit). When the pins@8 and@9 (29and@4) are both
low level, Q501 (Q507) and Q506 (Q512) are cut off,
Q503 (Q509) and Q05 (Q511) are also cut off, and
as the terminals of the motor M2 (M3) become high
level of the same potential, the motor stops. When
the micro-computer output of pin29(@4) is high and
that of pin@28 23) is low, Q501 (Q507) comes on,
Q504 (Q510) and Q503 (Q509) also come on, and as
a negative voltage is applied to the motor M2 (M3),
the motor runs and the tonearm moves to the inside
[IN operation] (upwards [UP operation]). When the
micro-computer output of pin29(24)) is low and that
of pin 28(23) is high, a positive voltage is applied to
the motor M2 (M3), and the tonearm moves to the
outside [OUT operation] (downwards [DOWN
operation]).

Furthermore, when pin @27 of the micro-computer
goes to high, Qb14 goes to ON and the emitter
voltage of Qb13 falls so that the motor speed
decreases. [ his s the case tor horizontal drive only.
drive only.

Correction circuit for the repeat auto-in posi-
tion

In the case of repeat auto-in operation, the tonearm
operation direction differs from that for the normal
auto-in operation, and this circuit corrects the
deviation of the auto-in position at the time of
repeat. The tonearm moves outwards at low speed
IN the repeat return operation, and when this turn-
ing to the outside stops and the tonearm down
signal is put out, an AND signal i1s made by 1C904
for the signals of the pins2?) and 28 of the micro-
computer, then this signal is delayed by R966,
R990, and C911. The D-type flip-flop of 1C705
samples the down signal of pin 23 of the micro-
computer by the digit signal from pin 12 of the
micro-computer and produces a delayed signal. An
AND signal 1s made from these two signals by
1IC904, the arm swing motor is rotated slightly, and
the tonearm i1s moved in the IN direction (inwards).

SLOW signal Micro-computer pin 27 ——-——-—l
1C904 pin 18 S—

OUT signal Micro-computer pin 2§ —l
1IC904 pin 12

Delayed signal of SLOW and OUT signal __\'__’
IC904 pin ¢

Fia. 3 IC904 pin § :
9. IN 1C904 pin 19 41@7

DOWN signal r l
Micro-computer pin 23

D 1C705 pin 9

|
|
|

CP’ Micro-computer pin 12
IC705 pin 11

|

]
|
|
l
|
l

(At the ume of 33 rpm)
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(7) Reset circuit circuit are shown in Fig. 4. For better clarity, the

Pin (3) of the micro-computer is the reset terminal,
and the micro-computer is reset when this terminal
becomes low level for a fixed time.

When the power switch is switched off and Vcc
drops about 0.6 V, the emitter of Q916 is held to the
power source voltage by D902 and C902, so that
Q916 and Q917 come on, and the electric charge of
C903 is discharged quickly. As Q916 and Q917 are
OFF because of this, when the power switch is
switched on again, the reset terminal (3) becomes
low level for a fixed time by the internal resistance
of the micro-computer and C903.

DD motor drive circuit

Pin@2 of the micro-computer puts out the reference
frequency output according to the motor speed and
pitch by internal calculation. This frequency iIs 55.5
Hz for 33-1/3 rpm and 0.0% pitch and 75 Hz for 45
rom and 0.0% pitch. The motor runs with phase
lock by the variable reference frequency output,
and when the reference frequency output stops,
the brake is applied and the motor stops. The
reference frequency output is amplified by Q709,
and then it is converted from a rectangular wave to
a saw-tooth wave by the constant current circuit
composed of R731 to R733, D705, and Q711, the
switch circuit switching on by a negative pulse,
consisting of C719, D704, R730, and Q710, and the
capacity circuit of C720. (Fig. 4). Sample hold
(C721, D706, Q713) is executed by the positive
pulse of the reference frequency output for this
saw-tooth wave, and the reference voltage for the
comparison amplifier (IC702) is produced. Sample
hold for this saw-tooth wave is also executed by the
positive pulse from C723, D707, and Q715 by the
motor speed detection signal (signal from TP3), and
the phase comparator is composed. Because of
this, the output of the comparison amplifier (1C702)
does not change with the changes of the reference
frequency from speed changes, as long as the
phase i1s the same. In the same way, the motor
speed detection signal is amplified, and is con-
verted to a rectangular wave by IC/01, and then is
converted to one half of the saw-tooth wave In
regard to the reference saw-tooth wave by delaying
circuit (R705, C708), amplifier (Q701) and the circuit
composed of Q702 to Q704.

Sample hold for this saw-tooth wave is executed by
the positive pulse of the not-delayed motor speed
detection signal (signal of TP3), and is given as in-
put to the comparison amplifier (IC702). As the
reference voltage of this comparison amplifier
(1C702) of the FV transducer is also made by sample
hold for the reference frequency signal, the output
of the comparison amplifier (IC702) does not
change with the changes of the reference frequen-
cy, as long as the frequencies of the motor speed
detection signal and the reference signal coincide.
The reference frequency is changed by the micro-
computer, then the motor speed and pitch are
changed. Thus the quartz lock PLL digital pitch
control circuit Is composed. The wave forms of this

phase of the motor speed detection signal is shown
with a slight delay.

TP3

et — T 4
Q701 collector ! | I

TP1 I I

Q704 emitter W

I I
P4 I o I —
Q709 collector | | |
Q712 emitter \j\J.\ll\_[\‘:-\J
| I |
I |
|

I I
Q716 emitter __-__-_I—_.________-__J—-—— ________-__-_I-——-.__

Fig. 4

When the reference frequency signal is stopped,
then Q/25 comes on, the reference voltage of the
comparison amplifier i1s pulled to minus, and the
brake circuit generates reverse torque. The brake
muting circuit i1s an R-S flip-flop circuit by 1C704,
and when the platter revolution stops, the output of
the rectification circuit (D711, 712) of the frequency
detection signal becomes low. As the reference
voltage becomes negative, the pins (6) and (8) of
|IC704 become high by Q7/722, and brake muting is
executed by Q/724. When the reference frequency
output i1s put out and the reference voltage rises,
brake muting is cancelled independent of the motor
speed, and the motor runs.

The waveform of the motor input signal is shaped
by the IC706 Schmitt circuit, the rotation direction
IS detected by IC705, Q723 is set to ON and reverse
rotation 1s prevented by other circuits.

Sine the IC704 pin(3) output goes to high when the
platter has stopped, an unlock signal is sent to the
micro-computer by D/10.

When phase lock is lost and the output change of
the comparison amplifier of the phase comparator
becomes large, then this output is rectified by D708
and 709, Q721 becomes on, pin 26 of the micro-
computer becomes low level, the micro-computer
detects unlock, and the motor speed indication
starts to flash.
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FULL AUTO MECHANISM OPERATION CHECK METHOD

Proceed as follows when checking the operation with the full auto mechanism isolated. Do not directly expose the sen-
sor to direct sunlight or a fluorescent light or any strong light since this may cause it to malfunction.

Procedure

1

Remove the mechanism assembly (full auto

mechanism).

Refer to “Servicing points’”” on page 6—9 of the
Service manual for the removal procedure.

Remove the main control circuit board.

'

Turn the main control circuit board over so that the
parts are facing up. Place thick paper underneath
the pattern surface of the circuit board so that this
surface does not touch switches and fluorescent
display circuit boards, and the aluminium die-cast

cabinet.
;

Connect the 6-pin connector and two 10-pin con-
nectors projecting from the main control circuit
board to the mechanism assembly.

If these leads are not connected, hum will be

;

Connect the mechanism assembly ground T ter-
minal and the main control circuit board ground
section to the cabinet using suitable leads.

detected and this may lead to a malfunction. If hum
IS detected even when the leads are connected,
short-circuit the 68 and 69 pins on the PHONO cir-

|

6. Attach the platter and platter mat to the DD motor

shaft.

cuit board.
L .

p—— —

When removing the platter, take care not to pull the
rotor magnet out since the DD motor is not provid-
ed with a stopper for the rotor magnet.

e e

It IS now possible to check the operation of the full auto mechanism.

. ad L] . i
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PHONO
circult board

Detach cord clips.
DD motor p

~ Ground T terminal

" Tonearm

Mechanism assembly

Circuit board ground
(mounting screw section)

~ Main control circuit board
(with parts surface turned face

(for insulation) up)
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TROUBLESHOOTING INSPECTIONS

l Inspection 1: Power line voltage check l

Inspection 4: No auto-in operation even when start
button is depressed.

With the ground connected to pin 30, the tonearm disengayed from the arm rest and N
set to the DOWN position, and with no record on the platter, check the power line s digit output signal available at 1C90134 ? — Defective D932, 938,
voltage indicated in the schematic diagram at a revolution speed of 33-1/3, a pitch of 1C901
0.0% and zero repeats. OK? ‘ Yes
i Yes { No s digit output signal fed into IC301 4L while start No Defective S901 or D903
| button 1s depressed’ or 1C901
Does IC301 8 go to low No Defective D902. Check F801, F802, F803
about 1 second after the Q916, Q917. OK? * Yes N
ower has n 0
Swﬁcﬂeﬁﬁnd then 01 * Yes Does platter rotate’ —.‘ Perform inspection 3
go to high? i |
Yes
‘ Check T1, T2. OK?
} Yes Does 1IC301 28 go to low and M to high untl arm No Defecuve D927, D928,
{ Yes hfter nses, and then do both go to low? 1C901
Is a 333 kHz rectangular No Defective X901, |
wave signal available at 1C901 Check fuse resistors tYES
TP6? R801, RB08 and R80Y No
OK? Doespnddgoto +08Vandpnd4b6 1o +68V/ |t E;;*ﬂf“"v’e Q507 through
{ Yes FYES
No
Check the recufying Does arm lifing motor M3 rotate? '——b- Detective M3 or
diodes, constant-voltage _ r_tEEe;Iwe auluh p
transistors, and Zener Yes FHSLIRTNSITY WEHs
diodes causes hfter gear 10
rotate
NO
Does tonearm rise properly’? —  Belt has shpped
Detective auto
Y es mechanmism which
Inspection 2: Key input is not read in. causes lifter gear 10
rotate. Check whether
S2, S3 output voltage is
N OK at each position
. 0
Are IC901 34, 3% and ¥ digit output OK? g Defective 1C901
NO
+ Yes [ Does IC301 ¥ go to high/
T
When the key i1s depressed, does the No Defecuve corresponding l
corresponding digit output appear at IC901 inputs {—— g  SWItch S301 through Tonearm ground disconnection. PHONO cord, ground cord

912, D903 through
D914, Defective jumper
leads JP3, JP5

disconnection. Defective Q517, 518 and defective ground of
this circuit. Remove any apphance generating a high level of
inductive hum n the vicinity

3¢ throug” 41 ? Yes

i Yes

Y

Defective IC901, defective fluorescent display

panel or defective Q901 through Q915 Perform inspection 6

Are record size and speed indicated properly?

{ Yes

Does 1IC301 28 go 10 low and 28 g¢ to high durnng
the ime the tonearm reaches the auto-in

i No
NO
Q)

|n5pgctinn 3: Platter does not rotate position, and then do they both go to low’
e { Defective 1C901, 904
Yes
| No
? STt 3 '
Is reference frequency output sigr:al available at No o Defective 1C901 l Does pin 13 go 1o 68 V and pin 14 to 0.8 V. b E&;LLT ve Q501 through
TP 5? =
° ‘ Yes
* Yes : No
- ‘ Does arm swing motor M2 rotate l—» Defective M2. detective
Is reterence frequency output signal availlable at No Defective Q709 auto mechanmism which
TP4? _.'l Yes causes the clutch gear
10 rolale
+ Yes
Defective Q710, 711,

Is saw-1ooth wave signal availlable at TP2?

J

L Yes

D704, 705

Is Q714 emitter voltage positive from =2 V?

NO

b

Defective Q713, D706

1 Yes

NO
Are IC704 8 and 8 at 0 V? ey Deefective Q722
} Yes
= 3 No
Are IC704 9 and 10 at O V? b  Defective IC704
‘ Yes
No
Is Q724 collector over 0.5 V? e Defective Q724
‘ Yes
When DD motor 1s rotated by hand, 1s AC NO Defective DD motor M1
corresponding to DC (® rotational angle fed out g Defective connector
to pins 24, 25, 26, 27?7 CN2, CN3, CN22, CN33
contact.
* Yes
When DD motor is rotated by hand, 1s AC No Defective IC703, or Q717
corresponding to rotational angle fed out 1o pins through Q720
22, 23/

[

Defective DD motor M1
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I Inspection 5: Trouble with record size, speed indication. |

Yes

Check to see If bell has
shpped or become

Does speed indication flicker?

1 No
Does tonearm move as far as auto-in position? I—b-

disengaged OK?

Ive

Yes
t Check Q918 lght-sensing voltage. OK? i Defecuve PL901, lamp
If, while M2 1s rotaung, the clutch rubber and sensor arm housing, Q918, prism,
separate, add an extra clutch rubber Set the clearance Yeas rubber sheet
Yes between the clutch rubber and the sensor airm to 0.3 — 0.8
mm by adusting at the mounting position of the unit plate i

extra clutch rubber

with the clutch in the OFF mode (clutch rubber and sensor
arm are separated) If the clearance 1s over 0. 8 mm, add an

Is auto-in operation OK?

+ Yes

—®

Does IC901 2 go to high and ¥ go to low until
the tonearm descends, and then do both go to

Defective 1C901, 705

No ‘
low?
+ Yes

No
Does pin 44 go to 6 8 V and pin 46 1o 0 8 V? H

Defective Q507 through
512.

j Yes
No

Observe Q919 ©. 920 ©, 926 © waveform. OK?

4{ Yes

Defective D929, 1C901

Check saw-tooth wave signal adjustment. OK?

+ Yes

Check waveforms of TP1 through 4 and vicinity
and replace any faulty parts. OK?

* Yes

Adjust phase of saw-tooth wave signal. OK/

Defective Q919, Q920,
Q926

No |
—.-I Perform inspection 1

Does tonearm descend properly’ pr—  Defecltive M3, Lifter
mechanism
l Yes + Yes
e s 1C901 3§ at high level? NO ml Defective Q721. D708
| ] f high to low? p—=0 Defective 1C901 S al high level: eleclive :
Does IC301 2% go from hig ' through 710, 1C704

} Yes
No

* Yes

Does muting function go to off and 1s PHONO h— Defective Q515, RL501 Defective 1IC901, fluorescent display panel, Q908,
output signal available? 910
+ Yes
Perform inspection 6
Adjust Q922
photoelectnc current
Check Q921, 925 light
* sensing current
No Defectuive D922 through
Is Q921, 922, 925 light-sensing current OK with e D924, Q921 through
tonearm position? Q925
{ s
1 No
s Q924 output signal OK? |'_- Defecuve Q923, 924,
1C903
{ Yes
No

Is 1IC901 37 digit output signal OK?

+ Yes

NO
Is inversion signal of 1IC901 digit output available

aric706 & ?
4* Yes

Is Q921, 922, 925 inverung signal synchronized- No

with 1IC901 ¥ output available at IC901 ¥ through

40/
‘ Yes

Check auto-in operation adjustments

i

Defective D935, 941,
1CS03, 901

Defective IC706, 903

¥

|

Defective 1C903, D919
through 921
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‘ Inspection 6: No auto return operation | ‘ Inspection 7: No repeat operation. l

NO

Is auto return switch at ON position? peed St 10 ON

* Yes

Perform inspection 6. OK?

Is 1IC903 4 at high level?

* Yes

+ Yes

Does 1C901 27 go to high during repeat return

No

Defective 1C901. 904

NoO
—.| Defective 1C903, D942
.\-ﬂ.l

Adjust Q922 light-
sensing current.
Defective Q922, D922
through 924

Check Q922 light-sensing current. QOK?

Yes

operation?
* Yes

Is repeat auto-in position virtually OK?

No

Check Q924 waveforms Is pulse width in i._ Defecuve Q923, 924,
proportion to speed of tonearm? 1C903

Yes

Is Q921, 922, 925 hght
sensing current OK in
accordance with
lonearm posiion?

* Yes

{ Yes

Iﬂ.- Defective 1C903, D920

Does IC301 pir. 4@ input go 10 low In
synchromization with pir 3¢ «igit output low and

Repeat auto-in position dewiates widely from

Pertorm inspection 4

normal autlo-in position

Q924 high?
i Yes

Check cluich Refer to inspection 4 QK?

No

|E kcg:” u ol hpgl’ H dl low and n al EDW L.I”“I ——i DefE{:"vE ICE:H w

tonearm reaches rest position?

I

‘ Yes

Check IC705, 904 waveforms Adjust repeat. OK?

Defective IC705, 904

No
Doespin 13 goto 08V andpn 141068 V? 8 Defective Q501 through
506
I ves
No
Does tonearm move as far as arm rest position? gl Check M2, auto
mechanmism, Q921, 922

Yes and 925 under
inspection 4 procedure.

iﬁ-’ Perform inspection 4

and inspect tonearm
descent

Does tonearm descend?

{ Yes

NO

Is TP5 set 10 low level with tonearm at arm rest el Nefective 1C3010

down position?
+Yﬁ

NO
Is Q725 collector — 14 V? e Defective Q725 D714
715
; Yes
NoO

Is brake applied to platter and does platter stop’

Platter vibrates

———

Platter rotates in reverse and does not stop

3

Is fuse resistor RB01 OK? Defective Q722, 724,

1C704

I‘!"ES

Defective 1C705, 706, Q723
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Mikrocomputer-Steuerungsmethode

Der Mikrocomputer beurteilt, berechnet und
verarbeitet den Eingang von den Tastaturschaltern,
erkennt die SchallplattengroRe, Tonarmposition,
Tonarmruckkehr, Abhebung/Absenkung des
Tonarms, Loschen des automatischen Betriebs,
PLL-Entriegelung usw. und fuhrt die Steuerung des
Leuchtanzeigenfeldes, den Plattentellerlauf, die
Abbremsung, die Drehzahlverarbeitung, die Ver
arbeitung der Plattenspielerausgangsdampfung, die
vertikale Tonarmsteuerung mit Hilfe des Tonarmlift-
motors sowie die Steuerung der Tonarmbewegung
nach links/rechts mit Hilfe des Tonarmschwenk-
motors durch.

[Steuerung durch den Mikrocomputer]

(1)

(2)

Leuchtanzeigenfeld-Antriebssteuerung

Abb. 1 zeigt die Wellenformen des Bezugs-
frequenzausgangs und der Stellenausgange. Aus
der Abbildung ist ersichtlich, dald das Stellensignal
mit der Periode To vom Mikrocomputer 1C901 von
den Stiften @4 bis 37 und (9) bis 12 abgeleitet wird.
Dieses Signal steuert den Gittertreiber aus, wobei
die dynamische Beleuchtung von der linken Stelle
(G11) des Leuchtanzeigefeldes aus erfolgt. Der
Segmentausgang der Anode bewirkt eine ent-
sprechende Segmentbeleuchtung durch die Stifte

13 bis 19 des IC901 mit Hilfe des Segmenttreibers.

To (Periode): 9 ms bei 33-1/3 U/min

6,6 ms bei 45 U/min

Die Spannung des Gitters und Segments betragt
beli Beleuchtung jeweils 4,6 V und ohne Beleu-

chtung jeweils —30 V.

Abtasteingangssignalkreis

Der Stellenausgang von 34) bis 36 wird verwendet.
Ist dieser Ausgang niederpegelig, und wird dabei
ein Tastaturschalter gedruckt, wird der Eingang von
38 bis @1 des Mikrocomputers niederpegelig und als
Eingang eingegeben. Um Prellen zu verhindern,
wird der Tasteneingang nach zweimaliger Eingabe
des Stellenabtastsignals wirksam. Bei gleichzeiti-
gem Niederdrucken von zweil Tasten kann es
vorkommen, dafld der Eingang flur eine nieder-
gedrickte Taste nicht eingegeben wird, weil die
Funktion der anderen Taste wirksam ist. Dieses Ab-
tastsignal wird auch als Fernsteuerungseingang fur
aktiven Hochpegel uber die Umkehrstufe des |C706
und das NICHT-UND-Glied des 1C902 verwendet.
Der Stellenausgang @7) wandelt aktive hochpegelige
Tonarmpositionskennung, Ruckkehrkennung und
den Eingang des Ruckkehrautomatikschalters (S4)
in einen aktiven niederpegeligen Eingang fir @38 bis
41) des Mikrocomputers Uber die Umkehrstufe des
|C706 und das NICHT-UND-Glied des |IC903 um. Da
der Schlitz B (Mitte) der Tonarmpositionskennung
aullerdem die Ruckkehrautomatikkennung
ausfuhrt, erfolgt die Wellenformung in der Schmitt-
Triggerschaltung.

Deutsch

ERKLARUNG DER NEUEN SCHALTUNG

Stuftnummer des IC901 l- To "l
Bezugsfrequenz- _I_ -——|___ r
ausgang 22
- 3‘ - l_l I_l
T L
. 36 ] L]
2] ¥ L Iy LT —
§| @ L — -
» | L —Lr

Abb. 1 Bezugsfrequenzausgang und Stellenausgang

(3) Erkennung der SchallplattengrofRe

Fur eine zuverlassigere Erkennung wird diese mit
Hilfe von 2 Prismen fur eine Umdrehung des Plat-
tentellers durchgefuhrt, nachdem die Drehzahl
konstant ist. Bel einer 30cm-Schallplatte wird kein
Impuls erzeugt; bei einer 25cm-Schallplatte werden
2, bei einer 17/cm-Schallplatte 4 Impulse erzeugt;
befindet sich keine Schallplatte auf dem Plat-
tenteller, werden 6 Impulse erzeugt. Dabei werden
SchallplattengréfRe und Drehzahl beurteilt. Um den
Einfluld von Fremdlicht zu vermeiden, erfolgt die
Wechselstromverstarkung durch Q919, ein
positiver Differentialimpuls wird durch C909 und
D925 erzeugt, Q920 wird eingeschaltet, die Im-
pulsbreite wird durch C910 geformt, und dem Stift
31)des Mikrocomputers wird durch Q926 ein aktiver
hochpegeliger Eingang zugeleitet. Abb. 2 zeigt die
SchallplattengroRenkennungs-Wellenform, wenn
sich keine Schallplatte auf dem Plattenteller be-
findet. Der Kollektor des Q926 (Stift @1) des Mikro-
computers) wird zeitlich durch den Mikrocomputer
gesteuert und hochpegelig gemacht, wobei sich die
punktierte Wellenform ergibt.

Emitter des Q918

Kollektor des Q919 —-u—u—u- __lﬂnl_ U,_.U_Lr_
Kollektor des Q920 L=
; V¥ b Y 4’4’4 Vv Y
|
|
I i I 1 | i

(Vergrolserte binzelheit) )QA‘ tine Umdrehung des PlFHIEfF'HElerh‘—.'l

Kollektor des Q920 _VW
Kollektor des Q926 e NG N TR

Abb. 2 Zeitliche Steuerung der SchallplattengréRenkennung,

wenn sich keine Schallplatte auf dem Plattenteller
befindet.



HITACHI HT-860 (Supplement)

(4)

(5)

(6)

Automatikbetrieb-Ldschschaltung

Der beim Beruhren des Tonarms verursachte
Brumm wird durch Q517 und Q518 verstarkt, durch
D502 und D503 gleichgerichtet und durch Q519 als
aktiver niederpegeliger Eingang dem Stift @0 des
Mikrocomputers zugeleitet. In der Wiedergabe-
Betriebsart hat das Relais RL501 die Aufgabe, die
Dampfungsfunktion auszuldosen und den Tonarm
mit dem Chassis zu erden. Die Eingangsdampfung
erfolgt so, dald diese Schaltung am Ruhepunkt
nicht funktioniert. Dabel wird Q520 mit Hilfe des
niederpegeligen Signals vom Mikroschalter (S2) am
unteren Punkt und durch Einschalten des Q516 aus-
geschaltet. Die Eingangsdampfung wird am Punkt
fur Kupplungseinschaltung geloscht, so dal3 diese
Schaltung in Funktion tritt. Bei diesem Verfahren
wird der Schalter (S2) niederpegelig und die
Kollektorspannung des Q520 selbst bei Aus-
schaltung des Q520 durch Q501 verringert, wenn
ein niederpegeliges Signal vom Abhebungsschalter
(S3) zugeleitet wird: dabei wird Q516 ausgeschal-
tet. Ist das PHONO-Kabel nicht an einen Verstarker
angeschlossen, kann der Induktionsbrumm von
diesem Kabel ein fehlerhaftes Funktionieren der
Automatikbetrieb-Loschschaltung verursachen.
Antriebsstromkreise fiir den
Tonarmschwenkmotor und Tonarmliftmotor
Die Antriebsstromkreise fur den Tonarmschwenk-
motor (M2) und Tonarmliftmotor (M3) sind gleich
ausgelegt. Der Tonarmschwenkmotorkreis wird im
folgenden erklart. (Die Erklarungen in Klammern
beziehen sich auf den Tonarmliftmotor.) Sind die
Stifte 28 und 29 (23 und24) niederpegelig, werden
Q501 (@507) und QbO6 (QH12) sowie Q503 (Q509)
und Q505 (Q511) ausgeschaltet. Da die Klemmen
des Motors M2 (M3) mit demselben Potential hoch-
pegelig werden, stoppt der Motor. Ist der Mikro-
computerausgang des Stiftes 29(24) hochpegelig
und derjenige des Stiftes 28 (23) niederpegelig,
werden Q501 (Qb07) sowie Q504 (Q510) und Q503
(@509) eingeschaltet. Da dem Motor M2 (M3) eine
negative Spannung zugeleitet wird, lauft dieser,
und der Tonarm bewegt sich nach innen [Einlauf]
(nach oben [Abhebung]). Ist der Mikrocomputer-
ausgang des Stiftes 29 (24)) niederpegelig und
derjenige des Stiftes 29)(23) hochpegelig, wird dem
Motor M2 (M3) eine positive Spannung zugeleitet,
und der Tonarm bewegt sich nach aul3en [Ruck-
kehr] (nach unten [Absenkung]).

Wenn der Stift 27 des Mikrocomputers hochpegelig
wird, erfolgt aul3erdem eine Einschaltung des Q514
und ein Abfall der Emitterspannung des Q513, so
dald die Motordrehzahl abnimmt. Dies trifft jedoch
nur auf den horizontalen Antrieb zu.

Berichtigungsschaltung fiir die wiederholte
Einlaufautomatikposition

Bel wiederholtem automatischem Einlauf ist die
Tonarmbewegungsrichtung anders als diejenige
beim normalen automatischen Einlauf. Diese
Schaltung berichtigt die Abweichung der Einlauf-
automatikposition bei der Wiederholung. Bei

s s

Deutsch

wiederholter Ruckkehr bewegt sich der Tonarm mit
geringer Geschwindigkeit nach aulden. Bel Be-
endigung dieser Bewegung nach aul3en und Zu-
leitung des Signals fur Tonarmabsenkung wird
durch den IC904 fur die Signale der Stifte27) und@28
des Mikrocomputers ein UND-Signal erzeugt,
dieses Signal wird dann durch R966, R990 und
C911 verzogert. Der Flipflop in D-AusfGhrung des
|C705 tastet das Signal fur Absenkung vom Stift@23
des Mikrocomputers durch das Stellensignal vom
Stift 12 des Mikrocomputers ab und erzeugt ein
verzogertes Signal. Das UND-Signal wird aus
diesen beiden Signalen durch 1C904 erzeugt, der
Tonarmschwenkmotor dreht sich etwas, und der

Tonarm bewegt sich in Einlaufrichtung (nach
innen).
Langsamsignal Sutt 27 des Mikrocomputers
Suft 13 des 1C904 .L
Ausgangssignal Suft 28 aes Mikrocomputers ]
Suft 12 des 1C904
Verzogertes Signal des Langsam- und ~—
Ausgangssignals —
Suft ¢ des IC904 [
Absenkungssignal ' _I_
Sttt 8 des Mikrocomputers |
|
CP Suf: 12 des Mikrocompulters :
Suft 11 ves 1C705 U I.l I.I U I.I | LI I.l U
|
e |
Q Suft 13 des 1C7056 —‘1_' -L
Suft 5§ des 1C904 : :
IN-Sut1 18 des 1C904 I 45 mS
|
Abb' 3 (Ber 33 U mun)

(7) Riickstellschaltung

Beim Stift (3) des Mikrocomputers handelt es sich
um die Ruckstellklemme; der Mikrocomputer wird
zuruckgestellt, wenn diese Klemme eine bestimmte
Zeit lang niederpegelig bleibt.

Beim Ausschalten des Netzschalters und bei Abfall
der Spannung Vcc um ungefahr 0,6 V wird der
Emitter des Q916 durch D902 und C902 auf der
Stromversorgungsspannung gehalten, so dal3 Q916
und Q917 eingeschaltet werden und die elektrische
Aufladung des C903 schnell entladen wird. Well
dadurch Q916 und Q917 beim Wiedereinschalten
des Netzschalters ausgeschaltet bleiben, wird die
Rickstellklemme(3) durch den Innenwiderstand des
Mikrocomputers und C903 eine bestimmte Zeit lang
niederpegelig.
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2.

Direktantriebsmotor-Antriebsstromkreis

Der Stift 22 des Mikrocomputers leitet ent-
sprechend der Drehzahl und Drehzahl-Feinein-
stellung durch innere Berechnung den Bezugs-
frequenzausgang ab. Diese Frequenz Dbetragt
65,0 Hz ftur 33-1/3 U/min und 0,0% Dreh-
zahlabweichung bzw. 75 Hz fur 45 U/min und 0,0%
Drehzahlabweichung. Der Motor lauft durch den
regelbaren Bezugsfrequenzausgang phasensyn-
chron; bei Unterbrechung des Bezugsfrequenzaus-
ganges wird die Bremse betatigt, und der Motor
kommt zum Stillstand. Der Bezugsfrequenzaus-
gang wird durch Q709 verstarkt und dann durch
den aus R731 bis R733, D705 und D711 be-
stehenden Konstantstromkreis von einer Rechteck-
welle in eine Sagezahnwelle umgeformt, wobel der
Schalterkreis durch einen negativen Impuls,
betehend aus C719, D704, R730 und Q710, sowie
dem Kapazitatskreis des C720, eingeschaltet wird
(Abb. 4). Der Abtasthalt (C721, D706, Q713) wird
durch den positiven Impuls des Bezugsfrequenz-
ausganges fur diese Sagezahnwelle bewirkt, wobel
die Bezugsspannung fur den Vergleichsverstarker
(1IC702) erzeugt wird. Der Abtasthalt fur diese
Sagezahnwelle erfolgt aufllerdem durch den
positiven Impuls von C723, D707 und Q715 sowie
durch das Drehzahlkennungssignal (Signal vom
TP3), wobei ein Phasenvergleich stattfindet.
Dadurch andert sich der Ausgang des Vergleichs-
verstarkers (IC702) nicht bei Abweichungen der
Bezugsfrequenz von der Drehzahl, solange die
Phase dieselbe ist. Das Drehzahlkennungssignal
wird verstarkt und durch IC701 in eine Rechteck-
welle umgeformt; danach erfolgt eine Umformung
in eine halbe Sagezahnwelle hinsichtlich der
Bezugssagezahnwelle durch die Verzogerungs-
schaltung (R/05, C708), durch den Verstarker
(Q701) und durch den aus Q/02 bis Q704 bestehen-
den Stromkreis. Der Abtasthalt fur diese
Sagezahnwelle erfolgt durch den positiven Impuls
des nicht verzogerten Drehzahlkennungssignals
(Signal vom TP3) mit anschlielRender Zuleitung als
Eingang zum Vergleichsverstarkers (IC702). Da die
Bezugsspannung dieses Vergleichsverstarker
(1C702) des Frequenz-Spannungs-Umsetzers eben-
falls durch den Abtasthalt fir das Bezugsfrequenz-
signal entsteht, andert sich der Ausgang des Ver-
gleichsverstarkers (IC702) nicht mit Anderungen
der Bezugsfrequenz, solange die Frequenzen des
Drehzahlkennungssignals und Bezugssignals mit-
einander Ubereinstimmen. Die Bezugsfrequenz wird
durch den Mikrocomputer geandert, worauf Dreh-
zahl und Drehzahlabweichung verandert werden.
Auf diese Weise entsteht der Quarzsynchronisie-
rungs-PLL-Digitaldrehzahlabweichungs-Steuer-
stromkreis. Die Wellenformen dieses Stromkreises
werden in Abb. 4 gezeigt. Fur bessere Verstandlich-
keit wird die Phase des Drehzahlkennungssignals
mit einer geringen Verzogerung gezeigt.

TP3
Stift 7, des IC701 ——l ‘—’_1 .l
Kollektor des DFD]J_L——’_—h_'_Jﬂ_

TP1 - I 1 I
Emitter des Q704 ~1-r 1-[— *"uh
I I
Emitter des Q706 -—-_.___'I | 4—_’_\
TP4 ' |—|1
F.U”E‘k‘ﬂf des D?[:B —Jh I

jl |

Emitter des 0?12 \l\J-\r\J-\'\I
|

|
[
|
! |
Emitter des Q714 e __[T | o —— ] —
|

F

Abb. 4

Bel Unterbrechung des Bezugsfrequenzsignals wird
Q725 eingeschaltet, die Bezugsspannung des Ver-
gleichsverstarkers wird negativ, und die Brems-
schaltung erzeugt ein umgekehrtes Drehmoment.
Der Bremsdampfungskreis ist eine R-S-Flipflop-
schaltung des IC704; wenn die Plattentellerdrehung
aufhort, wird der Ausgang der Gleichrichtungs-
schaltung (D711, 712) des Frequenzkennungs-
signals niederpegelig. Da die Bezugsspannung
negative wird, werden die Stifte(6)und(8)des |C704
durch Q722 hochpegelig, und die Bremsdampfung
erfolgt durch Q724. Wenn der Bezugsfrequenz-
ausgang unterbrochen wird und die Bezugs-
spannung zunimmt, wird die Bremsdampfung un-
abhangig von der Motordrehzahl geléscht, und der
Motor lauft.

Die Wellenform des Motoreingangssignals wird
durch die Schmitt-Triggerschaltung IC706 geformt,
die Drehrichtung wird durch IC705 erkannt, Q723
wird eingeschaltet, und Drehung In entgegen-
gesetzter Richtung wird durch andere Schaltungen
verhindert. N

Da der Ausgang vom Stift (3)des |IC704 bei Platten-
tellerhalt hochpegelig wird, sorgt D710 fur die Zu-
leitung eines Entriegelungssignals zum Mikro-
computer.

Wenn die Phasensynchronisierung verlorengeht
und die Ausgangsanderung des Vergleichsver-
starkers des Phasenvergleichers grold wird, erfolgt
eine Gleichrichtung dieses Ausganges durch D708
und 709, Q721 wird eingeschaltet, der Stift 26 des
Mikrocomputers wird niederpegelig, der Mikro-
computer erkennt die Entriegelung, und die Dreh-
zahlanzeige beginnt zu blinken.
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Deutsch

UBERPRUFEN DER FUNKTION DES VOLLAUTOMATISCHEN
MECHANISMUS

Die Uberprifung der Funktion bei getrenntem vollautomatischem Mechanismus wie folgt vornehmen. Den Sensor
nicht direkter Sonnenbestrahlung bzw. direkt dem Licht einer Leuchtstofflampe oder irgendeinem anderen starken
Licht aussetzen, well dieser sonst nicht richtig funktionieren kann.

Vorgehen

1.

Die Mechanismuseinheit (Vollautomatischer Me-

chanismus) entfernen.

I

Die Hauptsteuerungs-Leiterplatte entfernen.

!

Die Hauptsteuerungs-Leiterplatte umdrehen, so
dald die Teile nach oben weisen. Ein dickes Papier
unter die Bildoberflache der Leiterplatte legen, so
dald diese Leiterplatte nicht die Schalter- und
Leuchtanzeige-Leiterplatten sowie das Aluminium-
Druckgul3dgehause berihrt.

! o

Die ©6-polige Steckverbindung und die beiden
10-poligen Steckverbindungen, die aus der Haupt-
steuerungs-Leiterplatte ragen, an die Mechanis-
museinheit anschliel3en.

;

Die Erdklemme T der Mechanismuseinheit und den
Erdtell der Hauptsteuerungs-Leiterplatte mit Hilfe
von geeigneten Zuleitungen mit dem Gehause

verbinden.

Den Plattenteller samt Plattentellermatte auf die
Direktantriebsmotorachse setzen.

Gehause (umgedreht)

— T
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.1-

— 19—

Dlrektamneb_smmﬂr

Dickes Papier

IS0 (fur Isolierung)
PHONO-Leiterplatte

Einzelheiten Uber das Entfernen sind im Abschnitt
“"Wartungspunkte' auf Seite 20 — 28 der Wartungs-
unterlagen angegeben.

Werden diese Zuleitungen nicht angeschlossen,
tritt Brumm auf, was zu einer Betriebsstorung
fuhren kann. Tritt Brumm selbst bei angeschlos-
senen Zuleitungen auf, die Stifte 58 und 9 an der
PHONO-Leiterplatte kurzschliel3en.

s

Beim Entfernen des Plattentellers darauf achten,
dal} der Rotormagnet nicht herausgezogen wird,
well der Direktantriebsmotor nicht mit einem Rotor-
magnetanschlag ausgestattet ist.

|

Die Funktion des vollautomatischen Mechanismus kann jetzt Gberpriift werden.

Kabelklammern entfernen

Erdklemme T

Tonarm

Mechanismuseinheit

Leiterplattenerde
(Befestigungsschraubenteil)

Hauptsteuerungs-Leiterplatte
(mit umgedrehter
Bestuckungsseite)

e
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HITACHI HT-860 (Supplement)

Deutsch

FEHLERSUCHE

!

Uberpriifung 1: Netzspannungspriifung

]

Die im Schaltplan angegebene Netzspannung ber einer Drehzahl von 33

1/3 U/min

eimner DTEF!Eiil"llﬂt}WFHﬂ'"Iu“Q von 0,0% und null WI&?U!_!I'Fu;iur‘z{_,]i*n uberprufen, wenn die
trdklemme mit Suft 30 verbunden, der Tonarm aus der Tonarmauflage gelost und
abgesenk! i1st und sich keine Schallplatte auft dem Plattenteller befindet In Ordnung?

Wird den Sutten 24, 25, 26, 27 beir Drehung des
Direktantnebsmotors mit der Hand Wechselstrom
entsprechend dem Gleichstrom (3" Drehwinkel

Nein

|

zugelentet/
* Ja

+Ja

4 Nen

Wird den Suften 22, 23 bei Drehung des
Direktantniebsmotors mit der Hand Wechselstrom
entsprechend dem Drehwinkel zugeleitet?

Direktantriebsmotor M1
defekt. Steckverbin-
dungskontakte CN2,
CN3, CN22, CN33

defekt

Nein

IC703 oder Q717 bis
Q720 detfekt

FB801, FB02, F803 uber
pruafen. In Ordnung?

T

Direktantriebsmotor M1 defekt

| NE

T1, T2 uberprufen. In

Wird 3 des IC901
ungefanr 1 Sekunde N 0902, Q916,
nach Einschalten des Len g Q917, 1C901
Gerates niederpegelig, defekt
dann hochpegelig’

* Ja
Ist ein 333kHz- Nein
Rechteckwellensignal am SE‘?L- IC301
TP6 vorhanden? erext.

Ordnung?
* Ja

Die Sicherungs
widerstande R801, R808

und RB09 uberprufen In

Uberpriifung 4: Kein automatischer Einlauf selbst beim
Niederdricken der Starttaste

Ordnung?
} Ja

Die Gleichrichterdioden,
Konstantspannungstran
sistoren und Zener-
dioden uberprufen

Ist das Stellenausgangssignal be: 34 des 1C901

Nein

vorhanden/
; Ja

Uberpriifung 2: Tasteneingabe wird nicht eingelesen

Wird das Stellenausgangssignal dem 1C901 4l
zugeleitet, wahrend die Starttaste niedergedruck!
wird?

Nein

I 2

Dreht sich der Plattenteller?

Sind die Stellenausgange der 4 3§ und 36 des

‘Ji—l

1C901-1n Ordnung?
J Ja

Wird 28 des 1C901 niederpegelig und 24
hochpegelig, bis sich der Tonarmhft nach oben
bewegt, und werden dann beide niederpegelig?

Nein

Erscheint beim Niederdrucken einer Taste der
entsprechende Stellenausgang an den Eingangen

Nein
o+ C901 defekt

Nein Entsprechende Schalter
1 S901 bis S912. D03 bhis

D914 detfekt

3 b 4 des ICA01?
* Ja

Schaltdrahte JP3, JPS
defekt

IC01, Leuchtanzeigefeld oder Q901 bis Q915
defek1

[

Betragt die Spannung am Suft 44 +0,8 V und
am Suft 46 +6.8 V?

Nein

* Ja

e

Uberpriifung 3: Plattenteller dreht sich nicht |

Dreht sich der Tonarmhftmotor M3?

Nein

Ja

Y

Ist das Frequenzausgangssignal am TP5

Nein

1C901 defekt

Wird der Tonarm rnichtig angehoben?

Nein

vorhanden?
; Ja

Ist das Frequenzausgangssignal am TP4

vorhanden?
{ Ja

Ist das Sagezahnwellensignal am TP2 vorhanden?

I

Ist die Emitterspannung des Q714 ab -2 V

positiv?
‘ Ja

Betragt die Spannung von & und B8 des IC/04

0wv?
* Ja

Betragt die Spannung von 9 und )1 des 1C704

0V?
‘ Ja

Betragt die Spannung des Kollektors von Q724

Nein

—{ (] /09 defek!

Nein

A Q710, 711, D704, 705
defek!

Nein

b a{ Q713, D706 defekt

Nein .

pr— () /22 detek!

Nein

p—— | C704 defekt.

Nein

p—g  ()724 defekt

uber 0,5 V?
; Ja

—14—

Ja

B,

— )
D932, 938, 1CA01 defekt

Nein Uberprufung 3
vornehmen

S901 oder D903 oder
IC901 defekt

—

D927, D928, 1C9017
detfekt

Q507 bis 512 defekt

e

M3 defekt oder defektier
dutomatischer
Mechanismus, der
Drehung des Tonarmiif
zahnrads bewirk!

SIS =

Riemen 1st abgerustscht
Defekter automatischer
Mechanismus, der
Drehung des Tonarmhft
zahnrads bewirkt
Nachprufen, ob die
Ausgangsspannung S2,
S3 an jeder Position ein
wandfre ist




HITACHI HT-860 (Supplement)

Deutsch

B
]

Wird 3 des IC901 zu hochpegehg?

Ja

Tonarmerdung getrennt

grZzeugen

Nein

Phonokabel, Erdleitung getrennt.

Q517, 518 defekt und defekte Erdung dieser Schaltung
Benachbarte Gerate entfernen, die starken Induktionsbrumm

'

Werden SchallplattengréfRe und Drehzahl richug
angezeigt?

i—.—

: I__}a e

Wird 28 des 1C901 niederpegelig und 24
hochpegelig, wahrend der Tonarm die
Einlaufautomatikposition erreicht, und werden
dann beide niederpegelig?

&Ja

Betragt die Spannung am Suft 13 6,8 V und am

Suft 140.8 v’
rJa

Dreht sich der Tonarmschwenkmotor M2?

Ja

Y -

Nein Uberprufung 6

vornehmen

Nein
- Oder

1C901, 904 defek!

Q Den fotoelektrischen
Strom von Q922
einstellen. Den lichtemp-
findlichen Strom von
o Q921, 925 uberpruten
Summt der ichtempfindiiche Strom von Q921, Nein D922 bis D924, Q921 bis
922, 925 mit der Tonarmposition uberein? . Q925 defekt.
g
- ‘ - Nein
Ist das Ausgangssignal von Q924 in Ordnung? g (1923, 924, 1C903 defekt
; Ja
Ist das Stellenausgangssignal von 37 des IC901 in Nein D935 941, 1C903, 901
Ordnung? defekt.
‘ Ja
Ist das Inversionssignal des Stellenausganges von Nein : IC7 bEaR
IC301 ber 6 des IC706 vorhanden? Ua, 903 dele
I
Ist das Inversionssignal von Q921, 922, 925 mit Nein Te 1 :
dem Ausgang von 37 des IC901 bei 3¢ bis 41 des  pe———gp- di?;fl D313 bis 921

IC901 vorhanden?

; Ja

sl Q501 bis 506 defek!

e

=

Die Einstellungen fur automatischen Einlauf uber
prufen

M2 defekt, defekter
automatischer
Mechanismus, der
Drehung des Kupp-
lungszahnrads bewirkt

Nein

Beweqt sich der Tonarm bis zur
Einlaufautomatkposition?

Nachprufen, ob der
Riemen abgerutscht ist
oder sich gelost hat. In

Nein

Ja

Uberpriifung 5: Anzeige der Schallplattengréfe und
Drehzahl nicht einwandfrei

= —

Ordnung?’
* Ja

Blinkt die Drehzahlanzeige’

Bei Drehung des M2, Trennung des Kupplungsgummis und
Sensorarmseinen zusatzhchen Kupplungsgummi anbringen
Den Abstand zwischen Kupplungsqummi und Sensorarm
durch Verstellen an der Befestigungsposition der
Gerateplatte ber ausgeschalleter Kupplung (Kupplungsgummi
und Sensorarm sind getrennt) auf 0,3
Betragt der Abstand mehr als 0,8 mm, einen zusatzhichen
Kupplungsgummi anbringen

0 8 mm einstellen

*Ja

— ——

Die ichtempfindliche Spannung von Q918
uberprufen. In Ordnung?

|Nein

PL901, Lampengehause,

Ii-—— == (0918, Prisma,

)

lja

Gummimatte defek!

Die Wellenformen von Q919 € 920 © 926 T
uberprufen. In Ordnung?

Y

Ist der automatische Einlauf in Ordnung’

Nein Q
E—

I

Wird 28 des 1C901 hochpegelig und 24
niederpegelig, bis sich der Tonarm absenkt, und
werden dann beide niederpegelig?

*Ja

D929, 1C901 defek!

'

y

Betragt die Spannung am Suft 44 6,8 V und am

Suft46 0.8 v?
{ Ja

Senkt sich der Tonarm nchtig ab?

y o

Wird 23 des IC901 vom hochpegeligen Zustand

aus niederpegehg?
& Ja

Wird die Dampfungsfunktion ausgeschaltet, und
1st das PHONO-Ausgangssignal vorhanden?

Q515, RLS01 defekt

N 5
—— 1IC901, 705 defekt

Nein

! (1507 bis 512 defekt

INein M3, Tonarmlift

mechamsmus defekt
J

-NEI—HI- ICA01 defekt

Nein

. _I —

Uberprufung 6 vornehmen

Ty | PSS

Die Einstellung des Sagezahnwellensignals
uberprifen In Ordnung?

[Ja

Die Wellenformen von TP1 bis 4 und Umgebung
uberprufen, und fehlerhafte Teile auswechsein. In

Odnung?
LJa

Die Phase des Sagezahnwellensignals uberprufen

In Ordnung?
‘ Ja

Ist 26 des 1C901 hochpegehg?

Nen | 0919, 0920, Q926
defekt
Nein
ol UUberprufung 1
vornehmen
Nein ] _
> Q721, D708 bis 710,

IC704 defekt

}Ja

IC901, Leuchtanzeigefeld, Q908, 910 defekt
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Deutsch

—

Uberpriifung 6: Keine automatische Tonarmriickkehr

Uberpriifung 7: Keine Wiederholung

' ==

Die Uberprufung 6 vornehmnen. In Ordnung’ !
-, Ao R e * | Teda F T {I. 1Y Nt”r'| =

ISETEHPL aer H-ulf th’hfﬁL;t{JfﬂdTlﬂh 1alte di k‘}.‘\i . . .E".Llf ON ';E‘_ﬂ"l:' einstellen = = . ]

N Ja
| R T
; Nein =
+ Ja Wird 27 des I1C301 ber wiederholter ICQ01. 904 defek

= ——— Kfisios Tonarmruckkehr hochpegelig?

Ist 4 des 1C903 hochpegelig? - 1C303, D942 detekt — — - ~

*Ja

Den lichtempfindlichen Strom von Q922 Nein
uberprufen. In Ordnung?’ —

Den hichtempfindlichen
Strom von Q922

4 einstellen. Q922, D922
bis 924 defek!

Die Wellenformen von Q924 uberprufen Ist die Nein

Impulsbreite proportional zur Geschwindigkeit des Q923, 924, 10903 defek!

e = — - — — — e

* Ja

Ist die Position fur wiederholten automatischen
Einlauf einwandfre:?

Ja

. S—

Tonarms?

; Ja

—— e ———

niederpegelig in Synchronisation mit |Nem
niederpegeligem Stellenausgang am Suf: 37 :nd
hochpegeligem Q924

1C903, D920 defekt

Wird der Eingang am Suft 40 des 1C901 = ' |

Die Position fur wiederholten automatischen
Einlaut weicht stark von der Position fur
normalen automatuschen kEinlauf ab

- ]
Die Kupplung uberprufen. Siehe Uberprufung 4
In Ordnung? |

I Ja .

Ist 28 des IC901 hochpegelig. 26 niederpeqeliq

- - S ; —

* Ja

und! 28 miederpegehq, bis der Tonarm die

Ruhi teliung erreicht/
‘ Ja

= — —

Betrag!l die Spannung am Suft 13 0.8V und am Nein
Suft 14 6,8 V’ —

Nein : -
'—-ﬁ{ 1IC90T, 904 defek!

U901 bis H06 defekt

|
Nein

Beweqt sich der Tonarm bis zur Tonarmauflage

M2, Automatk, Q921.
922 und 925 gemald

Uberprutung 4 prufer

= —_—
T

Ja

Y

| .
Nein De Uberprutung 4
wWird der Ton - P - rprutung
Wird der Tonarm abgesenk! — vornehmen und das
e —_— — - *ﬁ'tt:*-,w.'-'t{-'*: 1es Tonarms
Jr:l I.Jt.""r: r'.j".“..'
e — — - — _ " — = = i

Ist TP5 niederpegelig, wenn sich der Tonarm auf |Nein |
der Tonarmauflage befindet? ICI01 detek!

g

Bt?h‘[]gt die 5[_‘1.-ir1r*lj.'1{] am Kollektor des Q7256 ‘NL‘HW

B vy
W.”[j der P!E_—i'[”_:f"[u”f—:r {-jt‘_}.;_”;h”;-rrlﬂt und "\“‘IW

J o
— e — —
angehalten? —I_ |
| ) - ) L

; | !

Der Plattenteller dreht sich in .
entgegengesetzter Richtung und halt nicht

Q725, D714 715 defek?

Der Plattenteller vibrier!

an -
Ist der Sicherungswiderstand R801 in |
Ordnung? | 722, 724, 1C704 defekt
R { — : ]
— I i

Ll-a;j 705, 706, Q723 defekt

|-

—

: | Nein v
Die Wellenformen von 1C705, 904 uberpruten Die BI0E 604 dafeki
Wiederholung einstellen. In Ordnung? IUJI, dele

—
— = = —_—

Summt der
lichtempfindhiche Strom
von Q921, 922, 925 mn
der Tonarmposition

uberein’
* J]a

Die Uberprufung 4
vornehmen
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EXPLICATION DES NOUVEAUX CIRCUITS

1. Meéthode de contrdle par micro-ordinateur |
Un Micro-ordinateur exécute les jugements et les il cidod iy " -
calculs nécessaires et il traite les informations de référence gy — : I
recues des commandes du clavier ; il détecte le My L -
diametre du disque, la position du bras, son retour, 8— e W o -
le levage/descente du bras, I'annulation du fonc- | e L[ 1T
tionnement automatique, la libération du verrouil- = | s
lage de phase (PLL), etc; il exécute aussi les com- E* L U S “
mandes de l'affichage du panneau fluorescent, le 5| @ e e [
fonctionnement du plateau, le frein, il traite les 10 LJ —J
vitesses de rotation, la sourdine de sortie phono, la 1 — — - —
commande verticale du bras par le moteur du leve- ST | T

bras et la commande gauche/droite du bras de lec-
ture par le moteur de mouvement latéral.

[ Commande par micro-ordinateur ]

(1)

Commande de panneau a affichage fluores-
cent

La Fig. 39 illustre les formes d'onde de la sortie de
fréequence de référence et les sorties numeriques.
On peut y voir que le signal avec période To, prove-
nant du 'C901 du micro-ordinateur est obtenu aux
plots@9 aBnet(9)ad2. Ce signal entraine |'excitateur
de grille et I'éclairage dynamique est exécuté a par-
tir du chiffre gauche (G11) du panneau d’'affichage
fluorescent. La sortie de segment de |'anode corres-
pondante effectue |'éclairage de segment par les
plotsd3 & 19 de IC901 au moyen de |'excitateur de

Fig. 1 Sortie de fréquence de référence et sortie chiffre

(3) Détection de diamétre de disque

Pour ameéliorer la fiabilité de la détection, celle-ci est
exécutée par emploi de 2 prismes pour une révolu-
tion du plateau apres que le tourne-disque soit ar-
rivé a sa vitesse constante.

Aucune impulsion n‘est détectée pour un disque de
30 cm, 2 impulsions sont détectées pour un disque
de 25 cm, 4 pour unde 17/ cm et 6 en cas d'absence
de disque sur le plateau; le diametre et la vitesse
sont alors jugés. Pour éviter toute influence de la
lumiere extérieure, |'amplification CA est exécutée
par Q919, une impulsion difféerentielle positive est

segment.

A ,. | | produite par C909 et D925, Q920 est allumeé, la
Période To: 9 ms a la vitesse d'une rotation de

largeur d'impulsion est formée par C910 et |'entrée

33-1/3 t/mn. | | de série haute active est faite au plot 31)du micro-
?;?n;nsa la vitesse d’une rotation de 45 ordinateur par Q926. La Fig. 2 indique la forme

d’onde de détection de diameétre de disque quand
aucun ne se trouve placé sur la platine. Le col-
lecteur de Q926 (PLOT 31 du micro-ordinateur)
recoit le rythme du micro-ordinateur et il est rendu a
un niveau élevé, de sorte qu'il puisse obtenir la
forme d'onde en pointillé.

La grille et le segment sont a 4,6 V quand allumé et
tous deux sont a -30 V, quand le courant est coupeé.

Circuit de signal d’entrée d’exploration

La sortie numérique de 34 a 36 est utilisée; quand le
niveau de cette sortie est faible et qu'une com-
mande du clavier est actionnée, I'entrée de 39 a@))
du micro-ordinateur devient faible et elle est lue
comme entrée. Pour prévenir tout cliquetis, I'entrée
de touche devient effective quand le signal d'ex-
ploration est |lu deux fois.

(2)

Emetteur de Q918 J U U ‘—J U U‘___J UUL

Quand deux touches ont été acttonnées simultane- wolecteroe SR ruvuy vuy Ui
ment, il se peut que I'entrée ne soit pas lue pour la Hileeiour denga W——Vw — VvV~
touche pendant qu’elle est enfoncée, alors que la - ! T F LA
fonction de I'autre touche devient opérante. Ce e — U o
signal d’'exploration est aussi utilise comme entrée |« \ Ui iei Bt -

de télécommande pour l'activation via l'inverseur leefjj';:g;;z”

de IC706 et la porte d’'incompatibilité (opération L= L7 L

NON-ET) de 1C902.

La sortie chiffre37) convertit la détection de position
de levée du bras, la détection du retour du bras et
I'entrée (S4) du commutateur de retour automati-
que en entrée faible active pour@8 a @1) du micro-
ordinateur via l'inverseur de |C706 et la porte d'in-
compatibilité (opération NON-ET) de 1C903. Com-
me |'encoche B (centre) de détection de position du
bras exécute aussi la détection de retour automati-
que, la formation d’onde est exécutée dans le cir-
cuit Schmitt.

Collecteur de Q926 : :

Fig. 2 Rythme de détection de diameétre en cas d'absence de
disque

s .
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(4) Circuit d’annulation de fonctionnement

automatique

Le ronflement causé par le toucher du bras de lec-
ture est amplifié par Q517 et Q518, il est rectifié par
D502 et D503 et il est fourni comme entrée active
par Q519 au plot 30 du micro-ordinateur. En mode
de lecture, le relais RLB01 sert a libérer la fonction
d'atténuation et met aussi le bras de lecture a la
terre par le chassis. L'atténuation d'entrée est
exécutee de telle sorte que ce circuit ne fonctionne
pas au point de repos. Cette méthode coupe Q520
grace au signal de faible niveau provenant du
microcommutateur (S2) au point d'abaissement et
en allumant Q516. L'atténuation d'entrée est an-
nulée au point d’'embrayage, de sorte que ce circuit
fonctionne. Par cette méthode, le commutateur
(S2) devient le niveau faible et méme quand Q520
est coupé, la tension de collecteur de Q520 est
réduite par D501 avec un signal de faible niveau
provenant du commutateur de point haut (S3), et
Q516 est coupé. Quand le cable PHONO n’est pas
relié @ un amplificateur, le ronflement d'induction
provenant de ce cable peut provoquer une erreur au
circuit d'annulation de fonctionnement automati-
que.

Circuits de commande pour moteur de mouve-
ment latéral du bras et moteur du léve-bras.
Les circuits de commande pour le moteur de
mouvement latéral du bras (M2) et le moteur de
leéve-bras (M3) présentent la méme composition. Le
circuit du moteur de mouvement latéral est expliqué
ci-apres (les explications entre parenthéses s'appli-
quent au circuit du moteur de leve-bras). Lorsque
les plots 28 et 29 (23 e124) sont tous deux a un faible
niveau, Q501 (Q507), ET Q506 (Q512) sont coupés,
Q503 (Q509) et Q505 (Q511) sont également coupés
et, étant donné que les bornes du moteur M2 (M3)
deviennent d'un niveau élevé de méme potentiel, le
moteur s'arréte. Lorsque la sortie de micro-ordina-
teur au plot29 (24))est élevée et celle du plot28(23)
est basse, Qb01 (QBO7) s'allume, Q504 (Q510) et
Qb03 (Qb09) s'allument également et, étant donné
qu'une tension négative est appliquée au moteur
M2 (M3), le moteur tourne et le bras de lecture se
déplace vers l'intérieur [fonctionnement vers |'in-
térieur = IN] (vers le haut = [fonctionnement UP
pour le leve-bras]). Lorsque la sortie de micro-

ordinateur au plot@9 (24 est faible et celle du plot@8

23) est élevée, une tension positive est appliquée
au moteur M2 (M3) et le bras de lecture se déplace
vers |'extérieur (fonctionnement extérieur = OUT)
(vers le bas = [fonctionnement DOWN pour le mo-
teur de leve-bras]). )

En outre, lorsque le plot @) du micgo-ordinateur va
vers le haut, Q514 va vers ON et la tension d'émet-
teur de Q513 tombe, de sorte que la vitesse du
moteur décroit. |l s'agit ici du cas de commande
horizontale uniquement.

(6) Circuit de correction pour la position

d’amorce automatique répéteée.

Dans le cas du fonctionnement d’amorce automati-
que répeéetee, la direction de fonctionnement du bras
de lecture differe de celle du fonctionnement
d'amorce automatique normale et ce circuit a pour
mission de corriger la déviation de la position
d’amorce automatique au moment de la repétition.
Le bras de lecture se déplace vers |'extérieur a faible
vitesse en mode de fonctionnement de retour ré-
pété, et quand cette orientation vers |'extérieur
s'arréte et'que le signal de descente du bras de lec-
ture est donné, un signal ET (AND) est donné par
IC904 pour les signaux des plots@?) et @8 du micro-
ordinateur; ensuite, ce signal est retardé par R966,
R990 et C911. Le basculeur bistable de type D de
IC705 préleve de signal d'abaissement du plot 23 du
micro-ordinateur par le signal chiffre provenant du
plot 12 du micro-ordinateur et il produit un signal
retardé. Un signal ET (AND) est produit a partir de
ces deux signaux par C904, le moteur de mouve-
ment lateral du bras de lecture est légerement
tourné et le bras acoustique est déplacé dans la
direction intérieure (IN) (vers l'intérieur).

Signal lent Plot 2P de micro-ordinateur

Plot 18 1C904 |
Signal sortie Plot 2§ de micro-ordinateur
Plot 12 1C904 ]
Signal retarde de signal lent et sorue
Plot 6 1C904 e —
|
SI‘JH;H descente Plct 28 de micro ordinateur J— : _-l_-
Plot 9 1C705 I’
1
CP Plot 12 de mucro ordinateur :
Plot 1 1C705 _u U |.| U U ! U U |.|
I
Q PIOT 18 1C705 e -| | L
Plot s 1C904 ' I
IN Plot 10 1C904 —

W -

Fig. 3

(Au moment de 33 1/mn )

(7) Circuit de remise en position originale

Le plot (3 du micro-ordinateur est la borne de
remise en position originale et le micro-ordinateur
est rétabli quand cette borne devient le niveau faible
pour un temps fixé.

Lorsque l'interrupteur d’'alimentation est coupé et
que la Vcc tombe d’environ 0,6 V, I'émetteur de
Q916 est maintenu a la tension de la source électri-
que par D902 et C902, de sorte que Q916 et Q917
s'allume, et la charge électrique de C903 est rapide-
ment déchargée. Etant donné que Q916 et Q917
sont coupeés (OFF) en raison de ceci lorsque |'inter-
rupteur d‘alimentation est a nouveau allumé, la
borne (3) de remise en position originale devient le
niveau faible pour un temps fixé par la résistance in-
terne du micro-ordinateur et C903.
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Circuit d’entrainement du moteur de com-
mande directe (DD)

Le plot 22 du micro-ordinateur donne la sortie de
frequence de reférence par calcul interne en fonc-
tion de la vitesse du moteur et de la hauteur du son.
Cette fréquence est de 55,5 Hz pour un disque de

33-1/3 t/mn et la hauteur de son de 0,0%, tandis
qu’elles sont respectivement de /5 Hz et 0,0% pour
un de 45 t/mn. Le moteur tourne avec verrouillage
de phase par la sortie de fréquence de référence
variable et quand la sortie de fréquence de réfé-
rence s'arréte, le frein est appliqué et le moteur
s'arréte. La sortie de fréequence de référence est
amplifiee par Q709 et elle est alors convertie d'une
onde rectangulaire en une onde en dent de scie par
e circuit de courant constant composé de R/31 a
1733, D705 et Q711, le circuit de commutation s'al-
umant par une impulsion négative, consistant en
C719, D704, R730 et Q710, et le circuit de capacité
de C720 (Fig. 4). Le maintien de prélevement (C721,
D706, Q713) est exécuté par I'impulsion positive de
la sortie de fréquence de référence pour cette onde
en dent de scie et la tension de réeférence pour
I'amplificateur de comparaison (IC702) est produit.
Le maintien de prélevement pour I'onde en dent de
scie est eégalement executé par I'impulsion positive
provenant de C/23, D/07 et Q715 par le signal de
détection de vitesse du moteur (signal de TP 3), et
le comparateur de phase est compose. En raison de
ceci, la sortie de |'amplificateur de comparaison
(IC702) ne change pas avec les changements de la
frequence de référence, aussi longtemps que la
phase est la meme. De la méme facon, le signal de
détection de vitesse du moteur est amplifié et il est
converti en onde rectangulaire par IC/01, puis il est
converti en une moitié de I'onde en dent de scie en
regard de I'onde en dent de scie de référence par le
circuit retardateur (R705, C/08), I'amplificateur
(Q701) et le circuit composé de Q702 a Q704.

Le maintien de prélevement pour |'onde en dent de
scie est execute par I'impulsion positive du signal de
détection de vitesse du moteur non retardé (signal
de TP.3), et il est donné comme entrée a |'am-
plificateur de comparaison (IC702). Comme la ten-
sion de reference de cet amplificateur de comparai-
son (IC702) du transducteur FV est aussi faite par le
maintien de prelevement pour le signal de fré-
quence de référence, la sortie de I'amplificateur de
comparaison (IC702) ne change pas avec les
changements de la fréequence de référence, aussi
longtemps que les frequences du signal de détec-
tion de vitesse du moteur et le signal de référence
coincident. La fréquence de référence est changée
par le micro-ordinateur, ensuite la vitesse du
moteur et la hauteur du son sont changées.

Ainsi, le circuit de commande de hauteur de son a
verrouillage de phase par quartz est composé. Les
formes d'onde de ce circuit sont indiquées a la Fig.
4. Pour plus de clarté, la phase du signal de détec-
tion de vitesse du moteur est indiquée avec un léger
retard.

i~ i 17 Yo &4
_— —'-t'nil.l-. -
d 2.

A R s s b=

TP3
Plot 7 I1C701

Collecteur Q701 | |
TP1
Emetteur Q704

|
Emetteur Q706 —--___4-——-I

TP4
Collecteur Q709 _—F_-l

Emetteur Q712

Fig. 4

e e

Quand le signal de fréquence de référence est
arréeté, Q725 s'allume, la tension de référence de
I'amplificateur de comparaison est attiré vers moins
et le circuit de freinage produit un couple inverse.
Le circuit d’atténuation de freinage est un circuit a
basculeur bistable R-S par IC704, et lorsque la rota-
tion du plateau s'arréte, la sortie du circuit de
rectification (D711, 712) du signal de détection de
frequence devient faible. Comme la tension de
référence devient négative, les plots (6) et (8) de
|C704 deviennent élevés par Q/22 et |'atténuation
de freinage est exécutée par Q/724. Lorsque la sortie
de frequence de référence est donnée et que la
tension de fréquence monte, |'atténuation de frei-
nage est annulée indépendamment de la vitesse de
rotation du moteur et le moteur tourne.

La forme d'onde du signal d’entrée du moteur est
formée par le circuit Schmitt IC706, la direction de
rotation est décelée par IC705, Q723 est placé sur
ON et la rotation dans la direction inverse est empé-
chée par les autres circuits.

Comme la sortie de plot (3) IC704 va vers le haut
lorsque le plateau est arrété, un signal de
déverrouillage est fourni au micro-ordinateur par
[D710.

Quand le verrouillage de phase est perdu et que le
changement de sortie de |'amplificateur de compa-
raison du comparateur de phase devient grand,
cette sortie est rectifiee par D/08 et 709, Q721
s'allume, le plot 26 du micro-ordinateur devient le
niveau faible, le micro-ordinateur détecte le déver-
rouillage et l'indication de vitesse du moteur
commence a clignoter.
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METHODE DE VERIFICATION DU FONCTIONNEMENT DU MECANISME

- -

D'AUTOMATISME INTEGRAL

Procéder de la facon suivante pour vérifier le bon fonctionnement du mécanisme automatique intégral isolé de
I"appareil. Etant donné qu’il risque d’en étre endommage, veiller a ne pas exposer directement le senseur a la lumiére du

soleil, a une lampe fluorescente ou a toute autre source de lumiere.

Marche a suivre

L

Déposer I'ensemble du mécanisme d’automatisme

Intégral.
'

2. Deéposer la plaquette de commande principale.

l

3

Retourner la plaquette de commande principale, de
sorte que ses pieces soient tournées vers le haut.
Placer un épais papier sous la surface de la pla-
quette a circuit imprimeé, de sorte que sa surface ne
touche pas l'interrupteur, les plaquettes de circuit
d’affichage fluorescent et le coffret en moulage

d’'aluminium.

Relier le connecteur &8 6 broches et les deux
connecteurs a 10 broches, ressortant de la
plaguette de commande principale, avec |'ensemble

de mécanisme.

Raccorder la borne T de masse de |I'ensemble de
mecanisme et la section de mise a la masse de la
plaquette de commande principale au coffret, en
utilisant des cables appropriés.

|

Attacher le plateau et le tapis du plateau a |I'arbre du
moteur DD.

Pour la méthode a utiliser a la dépose, se reporter a
“Points d’entretien”” a la page 20—28 des
Documents d’engineering de service.

Si ces cables ne sont pas raccordés, un ronflement
sera percu et ceci peut amener un fonctionnement
défectueux. Si on décele ce ronflement, méme
apres avoir effectué ce raccordement, établir un
court-circuit entre les bornes 68 et 69 sur la

plaquette de circuit PHONO.

' Quand on enléve le plateau, prendre soin & ne pas
retirer I'aimant de rotor, car le moteur DD n’est pas
| doté d’une butée pour I'aimant de rotor.

Il est alors possible de procéder a I'examen du fonctionnement du mécanisme automatique intégral.

.....
‘‘‘‘‘‘‘‘‘

Fig. 5

.

F’flaqqette de :
circuit PHONO  nMorceau de papier épais

Détacher les serre-fils

-~

Moteur DD S
s Borne T de terre

= 77" Ensemble de mécanisme

Mise a la masse de plaquette
(section de vis de fixation)

Plaquette de circuit de
; commande principale (dont |a
\ surface des pieces est renversee)

(pour isolation)
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HITACHI HT-860 (Supplement)

e -g—_??j;;%i ¥y SIFE 25 g B WU!IAdiHUﬂHJﬂTd S0 URIIB A
FOEweress Rplf  AREessd % SRAMMPUTARMAOATHIA SANTAGIan
INSPECTIONS DE DEPANNAGE
Inspection 1: Vérification de la tension du secteur @

§ ou

La terre etant raccordée a la broche 30, le bras de lecture libere de son support et place Quand on fait tourner le moteur DD a la main, le R gl?teur DD %1 .
a la position de descente (DOWN), sans qu'aucun disque ne se trouve dispose sur le courant alternatf correspondant a 'angle de MEQ {gﬁ? CNUZI;E .
plateau, vénfier la tension du secteur indiquée sur le diagramme schematique a la rotation DC @ est-il ahmenté aux broches 24, om— C 2 Gaoa
vitesse de rotation de 33-1/3 t/mn, la hauteur du son étant de 0,0% et sans aucune 2% 26 27? contact
répétition. La tension est-elle conforme? - defectueux
Qui
J Oui 4{ Non +
Non
3 va.t- . Quand on fait tourner le moteur DD 4 la main, le 1C703 ou de Q717 & 720
8 /U801 vt Vors 16 D902, Q916, Venher F801, F80Z, courant alternauf correspondant & I'angle de —— ofectueux
bas environ une seconde Non Q917 1C901 FBO3 OK? RoRsTs e : i - efectueu
aprés que IE’ courant a | S défecituEU! roiavnon est-1 airmentie aux bproches 22 23‘
été allumeé et ensuite va- l' 0
t-il vers le haut? i + Oui
7
J Oui Venher T1, T2. OK Moteur DD M1 détectueux
Un signal d'onde ; Qui
rectangulaire de INon X301, 1C901
333 kHz est-l disponible defectueux Vénfier les résistances
a TP6? de fusible RBO1, RBO8 e! -
0. ‘OK? Inspection 4: Pas d’amorce automatique, méme quand le
+ Ou bouton de mise en marche est actionné
Venher les diodes _
redresseuses, les Non
transistors de tension Le signal de sortie numeénque est-il disponible 3 D932, 938, 1C901
constante et les diodes IC901 M ? défectueux
Zener
J Oui
: . . Non
Le signal d entree numengue est-il ahmente a S901 ou D903 ou 1CA0T ‘
IC901 41 pendant que le bouton de mise en défectueux
marche est actionné? I
Inspection 2: L'entrée de touche n’est pas lue. | *
Oui
Non

Proceder a I'inspection
3

Le plateau tourne-t-il?

1 - - : :
{L}e;?surhes chiffre IC901 34 3% e 3 sont-elles ‘ IC901 défectueux
| Ouw
} Qui Non
Non r IC901 28 va-1-1l vers le bas et M vers le haut D927 D928 1C901
Quand la touche est actionnée, 1a sortie chiffre Commutateur Jusqu'a ce que le leve-bras se souleve et ensuite, | &1 defectueux
correspondante apparait-elle aux entrées 1C301 de correspondant de S901 3 les deux vont-ils vers le bas?
8. 4 912, D903 a D914
défectueux. Fils de
‘ Qu: raccord JP3. JP5 Ou
déefectueux Non
|Cm1 dEfEflUHUl panneau E’afhchagF La broche 44 va-t-elle vers + U'H V et la broche —— N DE OEﬂ? d 512
fluorescent défectueux ou Q901 4 Q915 46 vers +6,8 V? defectueux
défectueux
‘ QOut
Non

M3 défectueux ou
défectuosité du

mecansme
i s d’'automatisme,
‘ Inspection 3: Le plateau ne tourne pas | nrovoauant la rotation
- Ous de I'engrenage du

Le moteur M3 de levage du bras tourne-t-il’

|

léve-bras

L | de sortie de fré de réfé N

e signal de sortie de fréquence de rétérence NPT

est-il disponible 8 TPS? ICE0Y. dotectusui: Kiah

Le bras de lecture se souléve-1-il La courroie glisse
J Ouwi convenablement? e —— Defectuosité du
Non mecanisme

Le signal de sortie de fréquence de référence . d’automatisme

est-iIl disponible 4 TP4? Q709 défectueux provoquant la rotation
de lI'engrenage de léve-

bras. Vénfier si la
tensikon de sortie S2,
S3 est correcte 3 chaque
position

i Oui

Non
Le signal d'onde en-dent de scie est-il disponible [ ____g Q710, 711, D/04, 705

a TP2? defectueux l
b o ' iC

Non
Iﬁ:r:ﬁngfn—% ?J?E“EUF /M5 estelieposiive 8 ‘-I 713, D706 défectueux
‘ Oui

Non
Les IC704 6 ¢ 8 sontils 30 V? Q722 détectueux
‘ Qui
Non
Les IC704 9 et 1l'sont-ils 3 0 V? 8 |C704 défectueux.
‘ QOui
Non
Le collecteur Q724 est-il au-dessus de 0,5 V?/ g (/24 detectueux

s
®

0 -
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; Ou

Non
IC901 30 va-tl vers le haut? Q Ajuster le courant
i photoélectnque Q922
Vénfier le courant
photo-senseur 0921,
Non | 925 Défectuosité de
Déconnexion de la mise a la terre de la plaune. Déconnexion Le courant photo-senseur Q921, 922, 925 est.- | D922 4 D924 de Q921 3
du cordon PHONO, du cordon de mise a la terre. Q517, 518 OK avec la position du bras de lecture? Q925
Qui défectueux et mise a la terre défectueuse de ce circuit. Faire
disparaitre tout appareil électrique provoquant un fort niveau { -
de ronflement dans le voisinage. Non
Q923, 924, 1C903
z ? — '
Le signal de sortie Q924 est-il QK ; détettuaux
Non ' * Our
- Le diamétre et la vitesse du disque sont-ils I Procéder a I'inspection Non
indiqués convenablement? 6 . D935 941 1C903 901
Le signal de sortie numérnque 1C901 37 st OK? e Tt . .
i defeclueux
‘ Oui * o
Non Ul
|_.. Non
IC901 28 va-t-il vers le bas et 2 vers le haut Q 0 : : :
pendant le temps nécessaire au bras de lecture i .t:ﬁ:ﬂ?;ﬂ&f;{???gﬁg :3 ?D”re numenique. 1L8V1 ! |C 706, 903 defectueux
pour arfiver a la position d'amorce automatique IC901. 904 '
et ensuite, vont-ils tous les deux vers le bas/ défeciueu: I —
§ o Q921, 922, 925 o '
Le signal d'inversion Q921 est- il
Non ; . : : ; | > 1IC903, de D919 4 921
La broche 13 va-t-elle 3 6,8 V et la broche 14 3 - f SYRC e .:’w': la sortie 1C901 &' disponible détectueux.
08 V? p—ed 0501 3 506 défectueux 1ICA01 de 3¢ o &
* Ouw ; Oui
M2 defectueux, ,
Non détectuosité du Veéntier les ajustements de fonctionnement
Le mmeur} M2 de mouvement lateral du bras g mécanisme d’'amorce automatique
tourne-t-il d'automatisme qui fan
tourner I'embrayage
Oul
Inspection 5: Problémes avec l'indication du diametre, de
la vitesse du disque
Non Voir si la courroie a
snlace-1-1 i > | lisse ou s'est ,
Le bras de lecture se deplace-1-il aussi loin que 13 > géaeng;gée eialia L'indication de witesse chgnote-t-elle?

position d'amorce automatique’

normale?

r Qui
} Oun on
+

Veénfier 1a tension photo-sensible Q918 QK?
Si, pendant que M2 tourne, le caoutchouc d’embrayage et le

PL901. boitier de lampe,
Q918, prisme, tapis de
caoulchouc defectueux

bras senseur se séparent, ajouter un caoutchouc l 0
Lit

d'embrayage supplémentaire. Régler le jeu entre le
Ouw
Observer les formes d'onde Q919 @€ 920 © 926

Q919, Q920, Q926
déefectueux

le jeu dépasse 0,8 mm, ajouter un caoutchouc d'embrayage

supplementaire.
Non
—Q)
Non I

caoutchouc d’'embrayage et le bras senseur 8 0.3 — 0,8 mm
en ajustant a la position de montage de la plaque de
I'appareil, 'embrayage se trouvant en mode OFF (coupé) (le © 0K’
caoutchouc d’'embrayage et le bras senseur sont séparés). Si

J Qui
D929, 1C0 défectueux

Le fonctionnement d'amorce automatique est-il

normal’
[ o

ICA01 28 va-1-1l vers le haut et M vers le bas
jusqu’'a e que le bras descend, et ensuile les
deux vont-l vers le bas?

[ o

Venher le reglage du signal d'onde en dent de

scie. OK?
* QOui

Veéenher les formes d'onde de TP1 4 4 et leur

IC301, 705 defectueux

Non voisinage et remplacer s on décéle des pieces
La broche 44 va-t-elle 3 6.8 V et la broche 46 A l Défectuosité de Q507 a défectueuses OK?
08 V? 512
‘ Qui
* Oui N Non
o _ Ajuster la phase du signal d'onde en dent de Procéder a I'inspection
Le bras de lecture descend-il convenablement? ——{ Mecanisme de leve-bras, scie. OK? ™
M3 défectueux
Qui
; Oul * Non
i 721 Q708 a 710
IC901 2% va -1l du haut vers le bas? ——| IGN] geteatuany TSRS Painsiie: EZ?D*# t:?eefec:usa-ux '
‘ Qui { Out
Non
La foncuon d'atténuaton s'éteint-elle et le signal Q515. RL501 IC01, panneau d'affichage fluorescent, Q908,
de sortie PHONO est-il disponible? | . défectueux 910 detectueux

§ ou

Procéder a I'inspection 6

- .




HITACHI HT-860 (Supplement)

automatique

Inspection 6: Pas de fonctionnement en retour

Non

Le commutateur de retour automatique est-il 4 la

il

Le placer sur ON

Procéder a I'inspection 6 0OK?

§ Ou

Non

position ON (marche)?
‘ QOui
Non

[ IC903 4 est-il au niveau élevé?

T

1IC903, D942 défectueux.

Le IC901 2P va-t-il vers le haut pendant le
fonctionnement de retour répété?

I Inspection 7: Absence de fonctionnement répété ‘

-

IC901, 904 défectueux

] ou

} Ow
1 Non

Ventier le courant photo-sensible Q922 0K?

i

Ajuster le courant
photo-sensible Q922
922, D922 4 924
defectueux

La position d'amorce automatique de repetition
est-elle virtuellement OK?

Non

- -

Q923, 924, 1C903
défectueux

Oui

Le courant photo
sensible Q921, 922, 925
est-1l OK en accord avec
la position du bras de

lecture?
4 Qui

Proceder a I'inspection
4.

La position d’amorce automatique répétée dévie
fortement en comparaison de la position
d'amorce automatique normale

1C903, D920 défectueux

'

Ventier I'embrayage Se reporter a I'inspection 4.

OK?

IC901, 904 défectueux

1 Oul

Venfier les formes d'onde IC705, 904 Ajuster la
repétiion QOK?

Non

1_.'!

IC705, 904 défectueux.

Défectuosité de Q501 4
506

Qui
| Non
Venher les formes d'onde Q924. La largeur
d''impulsion est-elle proportionnelle a la vitesse du
bras de leclure’
{ Oui
' J Non
L'entrée 1C301 broche 4§ va-t-elle vers le bas en
synchroni=ation avec la sortie numeénque de
broche 37 basse et Q924 haute?
* Ou
Non
IC90. 2& est-l en haut 2§ en bas e' 28 en bas
jusqu o ce que le bras de lecture arnve 3 la
position de repos’
Oun
Non
La broche 13 va-t-elle a 0,8 V et la broche 14 3
6.8V’ .
Oun
Non
Le bras de lecture se déplace-t-il aussi loin que la
position de repos du bras? "

Ow

Véntier M2, le
mecanisme
d'automatisme, 0921,
922 et 925 selon la
Ernﬂédure d'inspection

Le bras de lecture descend-il?

Procéder a I'inspection 4
et examiner la descente
du bras de lecture

[=

TP5 EST-IH place au niveau bas avec le bras de
lecture a la position de descente sur le support

1IC901 défectueux

Non
on

; Ow
on

Le collecteur Q725 est-il 4 — 14 Vv?

H

Q725, D714, 715
déefectueux.

¢ ou

Le frf.-m est-il apphqué au plateau et le plateau
s‘arréte-1-il?

— -
=

on

Le plateau tourne dans la direction inverse et

Le plateau vibre.

ne s'arréte pas.

i

La résistance de fusible R801 est-elle OK?

Q722, 724, |C704
defectlueux

I

IC705, 706, Q723 défectueux.
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