HITACHI HT-860

SERVICE MANUAL

SPEC' FlCAT'ONS Design and specifications subject to change without notice for further improvement.

PHONO MOTOR Acceptable cartridge
Type Quartz synthesizer pitch control, direct weight 4-10g
drive, automatic turntable Head shell Magnesium alloy die-cast head shell
Motor Brushless, slotless, coreless, DC servo weight 8.5 g
direct drive ‘Unitorque’’ motor Head shell connector Chucking lock system
Platter 330 mm outer diameter aluminum alloy T““Bﬂfm height ad-
die-cast justment range 6 mm
Speed 33-1/3, 45 rpm Accessory mechanism Anti-skating device
Speed adjustment CABINET
range- +99% (in 0.1% steps) with quartz Cabinet Aluminum alloy die-cast
S/N 78 dB (DIN-B) Dust cover Acryl resin, detachable
Wow and Flutter 0.025% (WRMS) OTHERS
Speed drift | Power source 120 V 60 Hz for U.S.A. and Canada
(for time) 0.003% /hour standard
(for temperature) 0.003% (5 — 35°C) 220 V 50 Hz for Europe standard
Start-up time 1/3 rotation (at 33-1/3 rpm) 240 V 50 Hz for U.K. and Australia
TONEARM standard
Type Static balanced pipe tonearm 120/220/240 V 50/60 Hz for Asia and
Effective length 230 mm Latin America
Overhang 15 mm Power consumption 15 watts
Tracking error 20 Dimensions 484 (W) x 151 (H) x 412 (D) mm
Adjustable force range 0—3 g/1 turn of the balance weight _ (19-1/20" x 5-9/10" x 16-1/5")
(directly readable in 0.1 g steps) Weight 14 kg (31 Ibs.)

1. Unitorque motor ® Tonearm swing mechanism
2. Quartz control (quartz lock PLL servo) m Digital display indicator section |
3. Microcomputer-controlled functions @ Built-in safety functions to counter incorrect operation |
@ Quartz-type vaniable pitch control 4. Independent drive system |
@ Automatic size and speed detection 5. Double insulators for enhanced acoustics |
@ Non-contact detection automatic mechanism 6. Front panel control with soft-touch switches

\_ @ Electronic memory repeat 7. Tonearm height adjustment mechanism )

DIRECT-DRIVE AUTOMATIC TURNTABLE

October 1979



HITACHI HT-860

TECHNISC {E DATEN

——

Anderungen des Designs und der technischen Daten bieiben im Sinne einer weiteren
Verbesserung ohne Ankundigurg vorbehalten.

PHONOMOTOR Einstellbereich der
Typ Quarzsynthesizer, Feinsteuerungs- Auflagekraft 0 bis 3 g/ Drehung des Ge-
direktantrieb, automatischer Plat- gengewichts (in 0,1 g Schritten direkt
tenspieler ablesbar)
Motor Gleichstrom-Servomotor Unitorque- Verwendbares Tonab-
motor nehmergewicht 4gbisi10g
Plattenteller Aluminium-Druckguldlegierung, Kopfmuschel Magnesium-Druckgulllegierung 9,5 g
Durchmesser 330 mm KopfmuschelanschluB Einspannungsverschlul3-System
Drehzahlen 33-1/3 und 45 U/min Hdheneinstellungsbe-
Drehzahleinstellungs- reich des Tonarms 6 mm
bereich +9,9% (iIn 0,1% Schntten), Quarz Zusétzliche
Rauschabstand 78 dB (DIN-B) Ausristung Antiskatingeinrichtung
Gleichlaufschwankun- GEHAUSE
gen 0,025% (WRMS) Geh#use Aluminium-DruckguRlegierung
Drehzahlabweichun- Staubschutz-
gen abdeckung Akrylimpragniert, abnehmbar
(Zeitlich) 0,003% / Stunde ALLGEMEINES
(Temperatur- Stromversorgung 120 V/60 Hz (fur USA und Kanada)
bedingt) 0,003% beil 5° — 35°C 220 V/50 Hz (fur Europa)
Startzeit 1/3 Umdrehung 240 V/50 Hz (fur GroRbritannien und
(ber 33-1/3 U/min) Australien)
TONARM 120/220/240 V, 50/60 Hz (fur Asien
Typ Statisch ausgewuchtet, Rohrtyp und Lateinamerika)
Effektive Linge 230 mm Stromverbrauch 15 Watt
Uberhang 15 mm Abmessungen 484 (B) x 151 (H) x 412 (D) mm
Tangentialer Spurfehl- Gewicht 14 kg

winkel

~MERKMALE

1 Unitorque-Motor

-CII

2. Quarzsteuerung (quarzgesteuerte PLL-Schaltung)

@ Digitaler Anzeigenbereich
@ Eingebaute Sicherheitsfunktionen zur Annullierung von falschen

3. Mikrocomputer-gesteuerte Funktionen
@ Quarztyp vanabler Feinrequlierung
® Automatische SchallplattengréfRe- und Drehzahlerfassung

® Automatischer Mechanismus fur Kontaktschutz 6. Vorderseitenelemente mit leicht zu bedienenden Tasten

- Elektmmgcr;es vimahrl]bares VWiederholen 7. Mechanismus zur H8heneinstellung des Tonarms
\. onarm-ochwenkKkmecnagnismus j

Bedienungen
4. Unabhéingiges Antriebssystem
5. Doppelte Isolatoren fiir bessere Akustik

La conception et les caracteristiques sont susceptibles d'étre
changees sans avis prealable par suite d'ameéliorations

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

MOTEUR Poids admissible de la
Type Platine tourne-disque automatique, a cellule 4310qg
synthétiseur 3 quartz et 8 commande Coquille de la téte de
de direction 3 entrainement direct lecture Coquille coulée, alliage magnésium,
Moteur Moteur CC 3 ""couple unique’’, sans poids 9,5 g
balai, sans fente, sans noyau, a asser- Connecteur de la co-
vissement et entrainement direct quille Systéme de verrouillage a8 mandrin
Plateau Alliage aluminium coulé, 330 mm de Gamme de réglage de ’
diameétre extérieur la hauteur du bras de
Vitesses 33-1/3 tr/mn, 45 tr/mn lecture 6 mm

Gamme de réglage de

vitesse

Rapport S/B

Pleurage et scintille-

ment

Dérive de vitesse
(selon la durée)
(selon la
température)

Durée de mise en

route

BRAS DE LECTURE
Type

Longueur réelle
Suspension

Erreur de piste
Gamme de réglage de
la force

+9,9% (par pas de 0,1%), a quartz
78 dB (DIN-B)

0,025% (WRMS)

0,003% /heure

0,003% (b a 35°C)

1/3 de tour (pour 33-1/3 tr/mn)
Bras de lecture tubulaire, statique
230 mm

15 mm

20

0 4 3 g pour un tour du contrepoids
d'équilibrage

Mécanisme accessoire
COFFRET

Coffret

Capot anti-poussiére
DIVERS

Alimentation

Consommation de
puissance
Dimensions

Poids

Dispositif anti-skating

Alliage aluminium coulé
Résine acrylique, amovible

120 V 60 Hz pour normes U.S A et
Canada

220 V 50 Hz pour normes européennes
240 V 50 Hz pour normes R.U. et
Australie

120/220/240 V 50/60 Hz pour normes
Asie et Ameérique Latine

15 watts
484 (L) x 151 (H) x 412 (P) mm
14 kg

~CARACTERISTIQUES—— — —
Moteur a couple unique @ Section affichage numeérique
2. Commande a quartz (servo bouclage de phase a quartz) @ Dispositif de sécurité incorporé pour corriger tout fonctionnement
3. Fonctions commandées par micro-ordinateur erroné
@ Commande de direction variable de type a quartz 4. Systdme d’entrainement indépendant
m Détection automatique de la dimension et de la vitesse 5. Isolants renforcés pour assurer une meilleure qualité sonore
@ Mécanisme de détection automatique et a distance 6. Commandes du panneau avant a boutons sensibles
@ Mécanisme de répétition 3 mémoire electronique 7. Mécanisme de réglage de la hauteur du bras de lecture
k @ Meécanisme d'oscillation du bras dg_lecture_ - )

o
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English

DESCRIPTION OF AUTO MECHANISM SECTION OPERATIONS

1. Auto-in

(1) When the power is switched on, the pilot lamp
and fluorescent display panel light.

(2) When the start button is depressed, the platter
starts to rotate.

(3) The light given out by the lamp housing passes
through the reflecting plate mounted on the plat-
ter and it enters the light-sensing device for
record detection. This plate has three light paths,
and by placing three different sizes of records on i ————
the platter mat, these light paths are shielded - Liaht:20n$iNg faiias
and the record size is thereby detected. (Auto ] element
recard size selector) — _
With 30 c¢cm and. 25 cm records the speed is Fig. 1
automatically set to 33-1/3 rpm and with 1/ cm
records to 45 rpom. (Auto speed selector) Pulses for detecting record sizes
The speed is set manually to 45 rpm for 30 and 25 (Size is discriminated with number of pulses)
cm records and 33 rpm for 17 cm records. AB0 AP 0 A

(4) As soon as the start button i1s depressed, the arm e S e =
lifter motor starts. to work and the lifter cam is n I
rotated. 25 cm record M—ML

(5) The L cam along the cam of the lifter gear serves r &
to push up the push rod and the tone arm is rais- |7em recor
ed- No record

(6) The lifter cam rotates and the sensor arm comes e T— -l
into contact with the clutch rubber which is
mounted on the clutch gear. (Clutch ““on’” mode)
At the same time, the S2 micro switch goes to
ON due to the action of the motor cam and the
arm lifter motor stops rotating. 2% CIirechrd o aonvang

(7) When this happenes, the arm drive motor starts ,H”.'i‘n"\ 7 rm record autoan domnt
to work, the clutch gear is rotated and the sensor "
arm I1s rotated.

(8) Since the sensor arm is secured to the tone arm
axis, the tone arm is driven horizontally and the _
auto-in operation is performed. 30 ¢ fecord /

(3) The tone arm is driven to the auto-in position of ORI 00 oW, 17 cm record
the record size which has been detected ;& cm record decelsraton pont
automatically, and the arm drive DC motor is Fig. 3
stopped. The arm drive motor stops at the auto-
in position. (Just before the 30 cm record auto-in
position and the 17 cm record auto-in position,
decelerating points are provided, the drive speed

is reduced by about half and the precision of the iy =
stylus descent position is obtained.) OF F : OF F

The auto-in position is detected by the detection ontsensing
plate (light shield slit), and the three light-sensing element (b)

elements and three light-emitting elements pro-

vided on the sensor arm. The light generated o eenen
from the light-emitting elements is used to Serent ic) -
discriminate whether the light-sensing elements

Auto record size selector mechanism

Platter mat

Reflection
nIElE 'nﬂl'ISI‘TII

Fig. 2

Light-sensing elements and detection plate

Autlo return region

3 2
e I
1
s

detect or not. —|:‘.:——::_‘—"E g :
(10) After the arm drive motor has stopped, the arm c &8 8 8 38 will e

ifter motor starts working in the opposite direc- Z g_% 5_5_ ; 2 3 2

tion to when the tone arm rises. : £ 2 F—E 3 53 :
(11) Along with the rotation of the arm lifter motor, 2838 5 23 E

the lifter gear rotates in the opposite direction, o3 : ; .

the end of the clutch base is disengaged from the g8 o 2

groove of the lifter gear cam, and the sensor arm EE §

moves away from the clutch rubber. (Clutch |
“"oft"” mode) Fig. 4
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English
(12) The L cam is driven along the lifter gear cam and are detected by the light-sensing elements.
the push rod descends. (While the stylus is still tracing.the grooves in the
(13) Once the push rod is lowered, the tone arm return region, the pulse cycle is prolonged and
descends on the record. this forestalls the start of the auto return opera-
(14) The S2 micro switch goes to ON due to the lifter tion.)
gear cam, and the vertical arm DC motor stops (3) The arm lifter motor starts to work and at the
rotating. same time the muting function is set to ON.
(15) Once the arm lifter motor stops rotating, the (4) The lifter gear starts to rotate along with the
muting function, operated with RL501, i1s set to rotation of the arm lifter motor.
OFF (Start of play) (5) The push rod is pushed up by the lifter gear cam
While the arm lifter and drive motors are and the tone arm is raised.
rotating, the muting function is set to ON and (6) When the lifter cam continues to rotate, the sen-
the sound i1s not heard. sor arm comes in contact with the clutch rubber

mounted on the clutch gear. (Clutch ““on’" mode)
Simultaneously, the S2 micro switch goes to ON
due to the lifter cam, and the arm lifter motor

stops working.

2. Auto-return
(1) The stylus moves across to the inner cir-
cumference of the record and enters the lead-out

groove. . .

(2) The light-emitting and light-sensing elements (7) At the same time, the arm drive motor starts
mounted on the sensor arm enter the return working, the clutch gear is rotated and the sen-
region of the detection board and the light pulses sor arm Is rotated.

Lamp housing

Arm guide

Tone arm

Platter

\"-.
\ - — ~

/)

/' Push rod P i
P /
| Arm height adjust knob
Arm base
. N Light-sensing
- Micro switch S2

Micro switch S3

element N
k2
Lifter cam

7/

™

Detection plate

Clutch base
Clutch gear

Clutch rubber

L cam

Sensor arm

Arm Lift motor

Fig. 5

Arm swing motor
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3.

4.

(8) When the sensor arm detects the arm rest posi-
tion, the arm drive motor stops rotating and the
vertical arm drive DC motor rotates in the reverse
direction. The tone arm moves toward the rest.

(9) The end of the clutch base is disengaged from
the lifter cam groove. (Clutch “off’” mode)

(10) The push rod descends due to the lifter cam sur-
face.

' (11) The tone arm descends and settles onto the rest.
(12) The S2 micro switch goes to ON due to the lifter

cam, and the arm lifter motor stops rotating. At
the same time the platter stops rotating. The
muting function 1S not released at the rest
“down’’ position.

Auto-cut

(1) When the cut button is depressed, the auto-cut
operation is performed by the same operations
as (3) through (12) for the auto return operation.

Auto-repeat

(1) The number of repeats corresponding to the
number of times the repeat button i1s depressed
s indicated on the display (1 through 9 times).

(2) When play finishes, auto-return steps (3)
through (7) are performed.

(3) When the sensor arm detects the auto-in posi-
tion of the record, the arm drive motor stops
rotating.

(4) The arm lifter motor starts working and opera-
tions (10) through (15) for auto-in are now per-
formed.

(5) The number of repeats on the display is reduced
by one.

(6) The auto repeat operations are now repeated.
The number of repeats corresponds to the in-
dicated value.

(7) When the cut button is depressed, the repeat
number is reset to 0.

Up

(1)Depress the up button.

(2) The arm lifter motor starts working.

(3) The lifter cam rotates.

(4) The L cam pushes up the push rod with the lifter
gear cam, and the tone arm rises.

(5) The S3 micro switch goes to ON due to the lifter
cam and the arm lifter motor stops.

Down
(1)When the down button is depressed, the arm
lifter motor starts working and the lifter cam

rotates.

(2) The push rod is lowered by the lifter cam and the
tone arm descends.

(3) The S2 micro switch goes to ON with the lifter
cam and the arm lifter motor stops.

7. Swing-in( <)

(1)Depress the swing-in (<) button.

(2)Perform operations (4! through (6) for the auto-
In operation.

(3)When the swing-in (<) button is kept depres-
sed, the arm drive motor rotates and the tone
arm moves to the inside circumference.

(4)When the swing-in (<) button is released, the
arm drive motor stops and the tone arm stops
moving.

(5)When the swing-in ( <) button is depressed suc-
cessively and sharply, the tone arm moves a little
at a time.

8. Swing-out ( >)

(1) Depress the swing-out ( &) button.

(2) Perform operation (2) of the swing-in ( <) opera-
tion.

(3) When the swing-out ( &) button is kept depres-
sed, the arm drive motor rotates and the tone
arm is made to move to the outer circumference.

(4) When the swing-out ( >) button is released, the
arm drive motor stops and the tone arm stops
moving.

(5) When the swing-out (>) button is depressed
successively and sharply, the tone arm moves a
little at a time.

. Mechanism which stops the auto operation

when the tone arm is touched during the

auto-in, auto-return, auto-cut and auto-repeat

operations (auto operation release mechanism)

(1) The tone arm is touched when the tone arm is
moved during the auto-in, auto-return, auto-cut
and auto-repeat operations. (Hum is detected
when the tone arm is touched for more than a
second.)

(2) The arm drive motor stops.

(3) The arm lifter motor starts working, and the end
of the clutch base is disengaged from the lifter
gear cam groove. (Clutch goes from ON to OFF.)

(4) When the S3 micro switch is set to OFF due to
the lifter cam, the vertical arm motor stops
rotating. (The tone arm is “‘up’ and the clutch is
"off."’)
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SERVICE POINTS

English

1. Removal of mechanism assembly, DD motor,
full-auto mechanism assembly and tone arm
[Removal of mechanism assembly]

(1)

(2)

(3)

(4)
(5)

and disconnect the two 10-pin connectors and
the 6-pin connector.

[NOTE] Take care not to draw the rotor of the
DD motor out.

Move the tone arm to near the center of the plat-
ter and then turn the unit over. Remove the 11
pottom panel setscrews and the bottom cover,
and then remove the screw (3 and detach the
ground wire.

Remove screw (2 and, holding the relay P.W.B.,
disconnect the 6-pin connector.

INOTE] With re-assembly, hold the phono cord
toward the cabinet side panel with the wiring clip
and take care not to allow the cord to touch the
mechanism assembly (leave a clearance In
the <—= section).

Remove the foot assembly (3 screws @)).
Remove the mechanism assembly.

Remove the five screws 1, and the motor cover,

——————W= *
[BottomIpanelfsetscrewsyiiil) Flg. 7/

BottomYcover

B =

_— - — e

[Removal of DD motor]

Remove the four motor setscrews (§) and disconnect
the 10-pin connector and vinyl-tie.

INOTE]

Adjustment screws can be found in locations on the
motor. If they are rotated by mistake, it will no longer
De possible to obtain the rated speed. Also, take care
that the rotor magnet 1s not drawn out.

—

>

W

*
10-pinYconnector

\
-

P

Fig. 9

[Removal of full-auto mechanism assembly]

(1)

(2)
(3)
(4)
()

(6)

Remove the three arm base setscrews (6 and
also the two vinyl-ties wound around the foot of
the arm base.

Remove the two belts.

Remove the solder on the leads from the tone
arm and sensor arm.

Remove the four main base setscrews (7
then the main base itself.

Detach the tape which anchors the leads behind
the main base.

Rotate the height adjust screw counterclockwise
and remove the full-auto mechanism assembly.
[NOTE]

Page 8 shows an instance where the full-auto
mechanism has been removed. Pertorm the re-
attachment of the leads, following the "'sensor

and

arm and tone arm lead re-attachment”
guidelines.

PHONO lead wire —— &

Sensor arm lead WW

“

Fig. 10

Fig. 11

Hemove)tape
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[Removal of tone arm] [Removal of P.W.B.]

—

(1) Remove the tape which anchors the 11 leads Remove the six screws(4 .
from the sensor arm and tone arm.

(2) Remove the vinyl tube.

(3) Remove the two sensor arm hexagonal socket
nead screws and then the sensor arm.

(4) Remove the three tone arm setscrews(9).

(5) Remove the tone arm from the arm rest and then
the tone arm.

2 'n 2 ")
al . | ] [ T, -
- T ll-- L g .-' w F
.- - -Ili - . i
i L
H'\. | .'. . -
xm i - . .

— N ”
SN
)

Fig. 15

Tape Sensor arm 2. Assembly checkpoints

[Attachment of tone arm, micro switch and

sensor arm]

(1) When attaching the tone arm with the three
setscrews (9), push the unit plate in the direction
indicated by the arrow ( —=> ) and then attach.

(2) When attaching the micro switch, push it in the
direction of the arrow ( <= ) and then attach.

(2 locations)
Fig. 12
[Removal of the arm base] — >
(1) Detach the two leads to the pilot lamp from the *’"\
P.W.B Press{0On DI S
RS S ON MICrOJEANE
(2) Remove the nut that anchors the arm rest and Swilchesllla

then the arm rest itself.
(3) Loosen the hexagonal socket head screw used
for mounting the arm guide and then the arm

guide itself.

Fig. 16

(3) When attaching the sensor arm, align the ex-
terior of this arm with the lifter gear boss center ,
leave a clearance of 2 to 3 millimeters between
the sensor arm and unit plate and then attach by
tightening the two hexagonal socket head
setscrews.

(4) Check that the clearance between the sensor

Fig. 13 arm and the clutch rubber is 0.3 to 0.8 mm with
the clutch base removed. If this.clearance is
more than 0.8 mm, there will be slippage be-
tween the sensor arm with the clutch engaged,
and the swing and auto-in operations will not be
performed smoothly.

(5) During assembly, take care not to damage the
25R end of the sensor arm and not to allow oil to
adhere to the 25R end and clutch rubber. VWWhen
actually re-assembling these parts, wipe them

Fig. 14 with a cloth moistened in alcohol.
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Lifter gear boss

Sensor arm |

exterior //
Fig. 17
Fig. 18

Sensor;arm
7\ 0.3 - 0.8 mm

\ \ Clutch rubber

Fig. 19

[Re-attachment of leads from sensor arm and

tone arm]

If the leads are twisted, this will produce more shifts
In the stylus descent position during the auto-in
operation of the tone arm and also adversely affect
the horizontal sensitivity of the tone arm. Re-attach
the leads as follows.

(1) Position the five leads from the sensor arm even-
ly around the arm shaft, slip the tube over the
leads and then anchor the leads.

(2) Wind tape around the six leads from the tone
arm and the five leads from the sensor arm as
close to their base as possible. (Tape width: 2—4
mm; length: 20 mm)

(3) Assemble the full-auto mechanism assembly on-
to the adjust shaft, rotate the height adjust knob
and lower the tone arm to its lowest point.

(4) Remove the tone arm from the arm rest and
bring the headshell to the outer circumference of
the platter.

(5) After re-attaching the leads in this position as

shown in Fig. 20, taking care not to twist them,
anchor the leads to the main base with tape.
Bend the leads about 10— 13 mm down from the
main base. When re-attaching the bottom panel,
take care not to sandwich the leads between the
bottom panel boss and the main base.

Main base

Remove the tape

Fig. 20

[Re-attachment of arm base]

When attaching the arm base with the three
setscrews (6), take care that the arm base does not
come Into contact with the rest, push rod base or
pICK-up mount.

A,
%k

(Moupt armybase¥taking carennt toJallow

Lt 10 touch{thelrestpush:rod'baselor pick-
upymount:) |
1 "

Fig. 21

[Re-attachment of belts]
(1) Set the tone arm height to the highest position
(2) Remove the three screws () for attaching the
arm base.
(3) Place the belt over the large pulley and DC motor
pulley using tweezers or a similar tool
[NOTE]
Belt sippage will be caused by any grease in the
pulley belt groove and on the belt itself. Wipe the
belt with a cloth moistened in alcohol to remove
any grease.
[Re-attachment of fluorescent display panel]
Double-sided adhesive tape and a rubber adhesive
agent are used together to adhere the fluorescent
display panel to the P.W.B. -
[Re-attachment of connector wires]
After hooking up the four connectors in F1g.6, 9, run
the connector wires along the P.W.B. side but do
not allow them to touch the rear of the motor cover.
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3. Replacement procedure for major parts

[Replacement of lamp]

(1) Loosen the two hexagonal socket head screws{®
which anchor the lamp housing.

(2) Draw out the lamp housing from the arm base.

(3) Remove the setscrew ) and the P.W.B. from

- the lamp housing.

(4) Remove the lamp holder (rubber part).

[Replacement of DC motor]

(1) Remove the mechanism assembly.

(2) Remove the full-auto mechanism assembly.

(3) Remove the motor bracket setscrew.

(4) Remove the motor rubber and motor shield
plate, and then take out the DC motor.

(5) Bear in mind the following points for re-
assembly.

(a) Wind the motor shield plate tightly around
the DC motor. Overlap the shield plate
within the range Indicated by the arrow In
the figure and anchor with adhesive tape.

(b) Insert the motor rubber from the left or right.

(c) Now insert into the motor bracket. Set the
two terminals of the DC motor so that they
are brought yirtually to the horizontal posi-
tion.

(d) Place the motor bracket rubber between the

main base and the motor bracket and attach
the motor bracket. Now check that the
clearance between the motor bracket and
the main base, as in the figure, is 0.5 to 2
mm.

(e) The size of the pulleys for the two DC
motors differs. The DC motor with the larger
pulley i1s for vertical tone arm drive.

/ otor bracket ‘
-

il

yd @5 = 2w

E =S
S (M G

(Overlap shield plateYwithins]
range indicated by arrow.)

Fig. 22

[Replacement of light sensor for record size
detection]
(1) Remove the five screws (1) and then the motor

cover.
(2) Remove the two screws (1% and then detach the
relay-1 P.W.B.
(3) Remove the screw (6 and then the sensor case.
(4 Detach the wires wound around the sensor case.
(5) Remove the CS washer and the P.W.B.
(6) Replace the light sensor. The new sensor Is at-

tached by pushing down on the P.W.B. Attach it
horizontally. The sensor has polarities and so be
sure not to reverse them.

[Replacement of sensor arm light-emitting

element and light sensor]

(1) Remove the sensor arm.

(2) Remove the CS washer, and then the light-
emitting P.W.B. and the light sensing P.W.B.

(3) Replace the light-emitting element or light sen-
SOr.

(4) Mount the light-emitting element or the light
sensor horizontally and not at an angle.

[Replacement of tact switch]

(1) Remove the mechanism assembly.

(2) Remove the six main P.W.B. setscrews (4 and
remove the main P.W.B.

(3) Remove the eight switch P.W.B. setscrews (7
and then the switch P.W.B. Replace the tact
switch.

Detached{main %ﬂ[ﬁ@?@.ﬂ : > "“Hl'.‘.
.F';_, B -

—
’ ! " \
, 4
S F
173 S
¢ 9 =i .
j WY : i 2"

"-n“____ N

-~
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ADJUSTMENTS
1. Mounting the cartridge (Fig. 25 and 26)
Right (R) & green
Right (R) @ red 4
L (L) © blue
7, Left (L) @ white
Arm heigr;t adjust knob
Fig. 25

Fig. 27

5. Adjusting the stylus height

(1) Depress the power switch and switch on the
power.

(2) Place a record on the platter mat.

(3) Remove the rest hook.

(4) Push the UP button (the tonearm rises).

(5) Depress the power switch and switch off the
power.

(6) Stop the platter from rotating with your hand and
then move the tonearm over the record.

Fig. 26 (7) Adjust the stylus height adjust screw so that the

stylus is positioned about 5 mm above the record

surface. Take all due care not to damage the stylus.

After loosening the locking screw and adjusting the

stylus height adjust screw, tighten the locking

screw. (Fig. 28)

2. Adjusting the tracking force

(1) Switch off the power.

(2) Remove the stylus cover.

(3) Set the anti-skating knob to “0".

(4) Attain the horizontal balance. Remove the tonearm
from the arm rest and while supporting it with one
hand, rotate the balance weight with the other
hand, move it to the front or rear and set so that the
tonearm floats horizontally when you remove your
hand. Once the horizontal balance has been attain-
ed, secure the tonearm to the arm rest.

(5) Keeping your hand on the balance weight so that tt
will not rotate, rotate the scale ring only and align

-
l":‘
L]

the ‘0" on that ring with the tracking force index Locking screw
line. /
(6) Rotate the balance weight and once the value of Stylus height adiu/m

the cartridge’s designated tracking force is aligned screw
with the tracking force index line, the designated
tracking force 1s then exerted.

3. Adjusting the anti-skating

Rotate the anti-skating knob and set it to the same value

as the cartridge’s designated tracking force.

4. Adjusting the tonearm height (Fig. 27)

(1) Switch off the power.

(2) Place a record on the platter mat.

\3) Adjust the il hEIth adjust knob so .that the ( Push the UP button and cause the tonearm to rise. )
tonearm is set horizontally when the stylus is placed
on the record. (If the cartridge body causes rubbing
with the outer groove guard of the record, lower
the head shell side slightly.) The adjustment range
IS 6 mm.

= =
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(8)

*(9)

Hold the tonearm and return it to the arm rest.
Check that there is a clearance between the
tonearm and the arm rest. If there IS nO clearance,
check that the stylus is positioned 5 mm (as ad-
justed under step (7)) above the record. If this
tallies, the 5 mm may be exceeded and so adjust so
that a clearance is produced between the tonearm

and arm rest.
Tonearm -~

Make sure there Is D

a clearance here.
- y

Arm rest

Fig. 29

Place the tonearm above the arm rest and depress
the power switch to supply power. The tonearm
first descends and then the platter stops.

(10) Depress the power switch and cut off the power.
6. Adjustment of the stylus descent position

(1)
(2)

(3)
(4)

()

(6)

(7)

(8)

(9)

Remove the cap (refer to the figure on the right.).
Depress the power switch and switch on the
power.

Place a 30 cm LP on the platter mat.

Remove the rest hook.

Push the start button and check the stylus descent
position. Take care that the stylus does not des-
cend outside the record and is thereby damaged.
Use a screwdriver to adjust the stylus descent posi-
tion adjust screw. Rotate to the right( (3) if the
stylus descends inside the position in the figure and
to the left ( (D)) if it descends outside that position.
Rotate the screw about one turn for a change In the
descent position equivalent to about 1 mm.
Repeat steps (5) and (6) and adjust the stylus des-
cent position to that given in the figure.

Push the REPEAT button and perform repeat play,
and check that the stylus descends in approximate-
ly the same position after the second repeat.

Play 17 cm and 25 cm records and check that the
stylus descends in roughly the same position as that
in the figure.

CAUTION

Re-adjust the stylus descent position when replac-
iIng the cartridge and greatly varying the tonearm
height.

— A=

Stylus descent position
adjust screw
(with cap removed)

\ Highest position

1/2:1/2
- -
| | » |
~_‘ \ ¢ E‘ |
Sound grooves
start here.

B T e > Jﬁr

fAdjust so that the stylus descends mid-\
way between the highest place on the
outside of the record and the sound

_ grooves.

“ Fig. 30

7. Adjustment of platter height
Remove the mechanism assembly and after re-
assembly, adjust the height of the platter.
(1) Mount both the platter and platter mat and, with

(2)

(3)

the unit positioned on a flat surface, set so that
the bottom panel can be seen.

Use a coin or something similar to rotate the
three feet so that the bottom of the insulators
and the bottom surface of the bottom panel are
brought to the same height. (The mechanism
asembly moves vertically.)

Adjust the height so that the platter is lowered 10
a position 1—2 mm lower than the cabinet top,
(for a distance of 14.5—15.5 mm from the top of
the cabinet to the top of the platter mat) and
then make the platter horizontal.

8. Adjustment of sawtooth wave signals
When the Q702 through Q704, Q710 through Q712
and other peripheral parts have been replaced, and if
the speed deviates from the quartz lock ratng (the
display winks), the sawtooth wave signals should be

adjusted.

(1)

(2)
(3)

Remove the platter and motor cover, and then
disconnect the 10-pin connector. (Fig. 31}

Turn the unit over and remove the bottom cover.
Connect the leads to a 100 kohm resistance, app-
ly solder to TP.5 (connecting point of R788 and
R725). and insert one end into input pin /7 (pur-
ple) of the 10-pin connector which has been

removed.
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(4) Connect an oscilloscope to TP.1 (Q704 emitter)

and TP.2 (Q/712 emitter).
Connect the GND to pin @0. Set the TP.1
oscilloscope vertical sensitivity to about 0.5
V/cm and the TP.2 oscilloscope vertical sen-
sitivity to about 1 V/cm, and set the TP.1 and
TP.2 sensitivity difference accurately to 1: 2. Set
the oscilloscope’s horizontal sensitivity to about
2 ms/cm.

(5) Turn the unit over and return 1t to its former posi-
tion.

(6) Disengage the tone arm from the arm rest (and
supply an output signal which causes the platter
to rotate). Saw-toothed wave signals are
generated at TP 2. Adjust the vertical waveform
position of TP.1 with the oscilloscope, rotate
semi-fixed resistor R790, and adjust so that the
slant of the TP.1 waveforms is made the same as
that of the TP.2 waveforms. (Fig. 32)

(7) After this adjustment, detach the 100 kohm
resistance and the lead, and return to the former
state.

R790 with nigh resistance

P 1 sige

R790 with low resistance

Adustment positio

Fig. 32

9. Adjustment of phase

Perform the phase adjustment as indicated below

when the above the sawtooth wave signals has been

performed, when the DD motor has been replaced
and when |IC702 or other peripheral parts have been
replaced.

(1) First remove the platter, and then turn the unit
over and remove the bottom cover.

(2) Connect the oscilloscope to TP.3 (pin () of
IC701) and TP.4 (Q709 collector). Connect the
GND to pin@0. If a phase meter is available, con-
nect the reference side to TP.4 and the com-
parison side to TP.3.

(3) Turn the unit over to its former position, and re-
mount the platter and platter mat.

(4) Disengage the tone arm from the arm rest, and
rotate the platter at a 33 rpm and 0.0% pitch.

(5)

(6]

(7)

Adjust the semi-fixed resistor R791 so that the
phase difference in the TP.3 waveforms, with
respect to the TP.4 waveforms, is brought to 0°.
Since the waveform duty 1S not an accurate
50%, align the phase with the positive rise of the
waveform. Also, since the pointer fluctuates
slightly due to the wow/flutter in the TP.3
waveforms, adjust to the center of these fluctua-
tions.

Change the platter speed over to 45 rpm and
check the items in the table below. Find phase
difference 6 as follows.

If there is any deviation from the ratings in (6),
adjust semi-fixed resistor R/790 slightly and then

repeat steps (4), (5) and (6)

Plaiter speed | Phase difference 6
-9.9% — 2° £20°
331/4 r.p.m 0.0% 0° % 15°
i _ 9.9% [ 2° + 20°
-9 9% 5° + 20°¢
45 r.p.m 0.0% 10° £ 30°
9.9% 15° :i:%E
EREr—— T——— A - '
Table 1

TP.4 waveform | | I |

TP.3 waveform
adjustment position
'

-
TP.3 waveform '} ._' :":': 1 r"
#° phase advance | b T3 |
e ad L. J
""'"1T‘ .' oo
TGF’ 3 waveform y = (- "1l :‘ T,
6° phase lag I =Tty O@=—x360
Gl bl T

Fig. 33

10. Repeat adjustment
Perform the repeat adjustment as follows when the
IC904 or its peripheral parts have been replaced.

1D s

(1)

(2)

(3)
(4)

(5)

(6)

First remove the platter, turn the unit over and
then remove the bottom cover. _
Connect an oscilloscope to TP.7 (pin 10 of
IC904), and connect GND to pin 0.

Short across pins 8and &9 on the phono P.W B.
Turn the unit over again to its former position,
and mount the platter and platter mat. Place a
record on the mat.

Perform the repeat operation at 33 rpm anrd
0.0% pitch. The tone arm moves to the outer Cir-
cumference of the record and just before it stops
at the auto-in position, a positive pulse 1s fed out
once to TP.7. Read out the time width of this
pulse on the oscilloscope. (The trigger mode of
the oscilloscope has a positive polarity, and it is
easier to observe the waveforms in the normal
mode than in the auto mode.)

Adjust semi-fixed resistor R990 so that the time
width of the pulse is brought to 45 -2 ms. After
this adjustment, open pins 88 and & on the
phono P.W.B.
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11. Adjustment of Q922 photoelectric current

Adjust the Q922 photoelectric current as outlined
below when the Q922 and D922 through D924 have
been replaced or when the LED P.W.B. and photo-
transistor P.W.B. have been replaced.

(1)
(2)

(3)

(4)

(5)

Remove the platter and also the bottom cover.
Remove R970 and connect a 270-ohm resistance
in parallel to R953 and then a DC ammeter in
series. Furthermore, measure the voltage across
the R953 pins using a DC voltmeter and measure
the light-sensing current (l.) by dividing the
voltage by 270 ohms. Then connect the ground
side to the R953 ground.

Fig. 34

Mount the platter and platter mat, set the tone
arm to the up position, and then cause it to move
to the inner circumference return region. Take
care that no strong light shines from a diagonal
direction onto the sensor arm.

Measure the light-sensing current (l.) at its max-
imum in the return region.

Remove the 270-ohm resistance, select the
resistance value of R970 from Table 2 using the
ambient temperature during measurement, and
solder it in parallel with R953. If the photoelectric
current is such that the resistance is between the
lower limit and the upper limit of the next rank,
then the lower limit resistance is selected if the

value 1s nearer the upper limit, and the upper

imit resistance of the next rank is selected if the
value i1s nearer the lower limit.

(6)

First take out the leads so that the voltage across
the terminals of R953 can be measured and then
attach the bottom cover. Check the voltage
(dark voltage of B (mid) slit section) across the
R953 terminals at the arm position so that the
photoelectric current i1s brought to its minimum
In the return region even under relatively bright
ambient conditions, and check that this voltage
IS less than that given in Fig. 35.

0.693(V) 0 685(v

0.620( V)

=
an

Dark voltage (V)
of Q9228 (center) sht

-
=S

35

= 20

Ambien! temperature
at measurement time (°C)

Fig. 35

12. Check method for each part

[Q918 light-sensing voltage check]

Check the Q918 light-sensing voltage when the pilot
lamp PL901, lamp housing, Q918, platter and prism
have been replaced.

Ambpient temperature (15°C to 35°C) Ambient temperature (5°C to 15°C)
Photoelectric cur- 270-ohm terminal Photoelectnc cur- 270-ohm terminal R970
rent |, (wA) voltate (mV) rent |, (uA) voltate imV) ::‘E]ﬂd"c&
Lower hmit — Upper| Lower hmit — Upper |Lower imit — Upper | Lower irnit — Upper
hmint hmat it hirmat
— 1 .
130 260 35.1 70.2 135 272 36.5 73.4 'None(oo)
210 3ss 56 .7 95.9 222 369 59.9 99.6 47
305 435 82.4 117 319 455 B6.1 121) 27
3185 500 104 135 405 523 109 14] 15
450 565 122 153 473 590 128 159 12 |
520 645 140 174 540 678 146 183 10 |
600 745 162 201 628 779 170 210 8.2
700 870 189 235 729 907 167 245 6.8
820 1000 221 270 857 1044 231 282 5.6
955 1170 258 316 394 1221 268 330 | 4.7 |
1125 1350 304 365 1191 1409 316 80 1.9
1305 1615 352 436 1359 1680 367 454 | 3.3
1565 1940 423 524 1630 2021 440 546 2.7
1890 2330 510 629 1971 2429 83 bbb 2.2
2280 2760 616 745 2379 2878 642 117 1.8
2710 3410 732 921 2828 3550 764 959 18
3360 4050 907 1094 3500 4223 945 1140 1.4
4000 4900 1080 1323 4173 5109 1127 1379 1.0
4850 5880 1310 1588 5059 6123 1366 1653 0.82
5820 - 1571 - 6073 - 1640 - 0.68
Table 2

- -

(1)

(2)

(3)

Light sensing vollage
(R946 terrminal voltage) (V)

(4)

(5)

(6)

2949

1 54
r 12( V) / Il"" mm l

Remove the bottom cover and measure the
voltage across the terminals of R946.
Remove the pick-up from the arm rest without a
record on the platter and then cause the platter
to rotate.
As in Fig. 36, two sets of three pulses are fed out
per single platter rotation. The high voltage is the
light voltage and the low voltage is the dark
voltage.

A
2 225( V)

Upper imit of dark voltage &
with bnight environment .

-

] 82(v) .-~ Lower limit of hght voltage

L s with dark environment
o 1 725(V)
# Light voltage

R946 terminal
voltage

2 01

IdS{v

Dark uultage — Time

L-"ﬂ—
< 20 35

Ambient temperature .
at ume of measurement (°C) Flg 36

Check that the light voltage in relatively dark am-
bient conditions 1S more than the lower limit
value in the figure.

Check that the dark voltage in relatively light am-
bient conditions is less than the upper limit value
iIn the figure.

If the values do not agree with the ratings, check
for possible errors in the mounting of PL301, the
lamp housing, Q918, prism and rubber sheet.

HITACHI HT-860
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[Q921, Q925 light-sensing current check]

Check the Q921 and Q925 light-sensing current when

Q921, Q925 and D922 through D924 have been

replaced or when the LED P.W.B. assembly and the

photo transistor P.W.B. assembly have been replac-
ed.

(1) Remove the bottom cover, connect 270-ohm
resistances in parallel to R952 and R959 with
respect to Q921 and Q925, and measure the
light-sensing current under “Adjustment of Q922
photoelectric current.”” Take care not to allow a
strong light to enter the sensor arm from a
diagonal direction.

(2) Check that the light current in relatively dark am-
bient conditions is more than the lower limit
value of the figure when the tone arm is at the
arm rest position.

it {ak)
(VL) (mV)

Values in parentheses indicate
270-ohm resistance terminal voltage

3

é ]OOO Lower himil

o] S

g Wq 943 935
S (255) (252)
Q

With dark environment

o 20 35

Ambent temperature .
at hme of measurement (°C) Flg 37

s Tl

(921, Q925 dark voltage (V)

( 3 )JRemove the 270-ohm resistances which were

(4)

(5)

connected in parallel, keep the leads out so that
the voltage across the R952 and R959 terminals
can be measured,re-attach the bottom cover,
and with the arm Iin the ““up’’ mode under
relatively bright ambient conditions, bring the
tone arm between the 17 cm auto-in position and
the return region.

Check that the voltage across the R952 and R959
terminals at this time is more than the upper limit
value in the figure.

If the value does not meet this rating, check for
possible errors in the mounting of Q921, Q925,
D922 and D924.

] 5 Upper himit ! 5

With bright environment

5 20 35
Ambient temperature .
at ume of measurement (°C) Flg 38



BESCHREIBUNG DER
AUTOMATISCHEN VORGANGE

1. Automatischer Einlauf

(1)

(2)

(3)

Beim Einschalten des Gerates leuchten Kontroll-
lampe und Leuchtstoffanzeige auf.

Beim Niederdrucken der Starttaste beginnt sich
der Plattenteller zu drehen.

Das Licht aus dem Lampengehause wird durch
die am Plattenteller befestigte Reflexionsplatte
zur lichtempfindlichen Vorrichtung fur Schall-
plattenerkennung gestrahlt. Diese Platte hat drei
Lichtwege;, werden drei verschieden grolie
Schallplatten auf den Plattenteller gelegt, erfolgt
eine Abschirmung dieser Lichtwege und dadurch
Erkennung der -SchallplattengréfRe. (Auto-
matische SchallplattengroRenwahl)

Bel 30cm- und 25cm-Schallplatten wird die Dreh-
zahl automatisgh auf 33-1/3 U/min, bei 17cm-
Schallplatten auf 45 U/min eingeregelt. (Auto-
matische Drehzahlwahl)

Die Drehzahl wird far 30cm- und 25cm-Schall-
platten manuell auf 45 U/min, fur 17cm-Schall-
platten auf 33 U/min eingestelit.

DESCRIPTION DES OPERATIONS
DU MECANISME AUTOMATIQUE

1. Amorce automatique

(1)

(2)

(3)

Quand l'interrupteur d'alimentation est allumé, la
lampe pilote et le panneau d’affichage fluores-
cent s'allument.

Quand le bouton de mise en marche (start) est
enfonce, le plateau commence a tourner.

La lumiere fournie par le boitier de lampe passe
par la plaque réfléchissante montée sur le plateau
et elle arrive dans le dispositif photosensible pour
la détection de disque. Cette plaque présente
trois parcours de lumiere qui sont cachés en
fonction du diametre (trois formats de disque
sont possibles) du disque déposé sur le plateau;
c'est ainsi que la dimension du disque est
détectée. (Sélecteur automatique de diametre de
disque)

Avec des disques de 30 cm et 25 cm, la vitesse
est automatiquement réeglée a 33-1/3tr/met a 45
tr/m pour les disques de 17 cm. (Sélecteur
automatique de vitesse)

Pour les disques 45 tr/m de 30 et 25 cm et pour
ceux de 33 tr/m mesurant 17 cm, la vitesse doit
etre reglée manuellement.

SchallplattengroBen-Wahlautomatik
Mécanisme de sélection automatique du diamaétre de
disque

Lampengehause

Plattentellermatte
Tapis du plateau

—T—r
Nzl

Retlexionsplatie

Ve RNy 8 -l-l'_ﬂlh-' Jl:ﬁ"r""'il

"H',-_"..T..l Py e |

Boiter de lampe

30cm-Schallplatte
Disque de 30 cm

(Prisma) Lampe

Pas de disque

Plaque de réflexion Lampe
ipnsme)
Lichtempfindiiches Element  Plattenteller
Elément photo-sensible Plateau
Fig. 1

Impulse fir Erkennung der SchallplattengrdBen
(GroBenerkennung durch Anzahl der Impuise)
Impulsions pour détection du diamétre de disque

(Le diamétre est déterminé par le nombre d'impulsions)

25cm-Schallplatte
Disque de 25 cm

®e © ®HEO© O,
™ rary ~1
oA rarn
1 o

h } Umdrehung ﬂ
rotauon
o Abb. 2
Fig. 2

(4)

(5)

(6)

(7)

(8)

- =

Unmittelbar nach Niederdricken der Starttaste
tritt der Tonarmliftmotor in Funktion, um die
Tonarmliftnocke zu drehen.

Die L-Nocke entlang der Nocke des Tonarmlift-
zahnrads hat die Aufgabe, die Stoldstange nach
oben zu drucken, um den Tonarm anzuheben.
Die Tonarmliftnocke dreht sich und der Sensor-
arm kommt mit dem am Kupplungszahnrad
befestigten Kupplungsgummi in  Beruhrung.
(Kupplung eingeschaltet)

GleichZeitig wird der Mikroschalter S2 durch die

Motornocke eingeschaltet, wobei der Tonarm-
hftmotor zum Stillstand kommt.
Ist dies der Fall, tritt der Tonarmantriebsmotor in

Funktion, wobei das Kupplungszahnrad und der

Sensorarm gedreht werden.

Da der Sensorarm an der Tonarmachse befestigt
Ist, wird der Tonarm horizontal bewegt, um den
automatichen Einlauf auszufuhren.

—15—

(4)

(5)

(6)

(7)

(8)

Dés que le bouton de mise en marche (start) est
enfoncé, le moteur du leve-bras entre en service
et la came de levage tourne.

La came L au long de la came du leve-bras sert 3
pousser vers le haut |la tige poussoir et a lever le
bras de lecture.

La came de leve-bras tourne et le bras senseur
vient en contact avec le caoutchouc d'em-
brayage monté sur |l‘engrenage d'embrayage.
(Mode d’embrayage “‘on’’)

Au méme moment, le microcommutateur S2 va
a ON en vertu de I'action de la came de moteur et
le moteur du leve-bras s'arréte de tourner.
Quand ceci se produit, le moteur d’entrainement
du bras commence a fonctionner, I'engrenage
d’embrayage tourne et le bras senseur tourne.
Comme le bras senseur est fixé sur |'axe du bras
de lecture, celui-ci est entrainé horizontalement
et I'opération d'amorce automatique a lieu.

HITACHI HT-860
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(9) Der Tonarm wird bis zur Einlaufautomatik-
position der automatisch erkannten Schall-
plattengroRe bewegt, wobei der Gleichstrom-
motor fur Tonarmantrieb zum Stillstand kommt.
Der Tonarmantriebsmotor stoppt also an der
Einlaufautomatikposition. (Unmittelbar vor der
Einlaufautomatikposition fur 30cm- bzw. 17cm-
Schallplatten sind Verzdgerungspunkte vor-
handen; die Antriebsgeschwindigkeit wird um
ungefahr die Halfte reduziert und dadurch eine
genaue Nadelaufsetzposition ereicht.) Die Ein-
laufautomatikposition wird durch die Detektor-
platte (Lichtabschirmschlitz) sowie durch die drel
lichtempfindlichen und die drel lichtemit-
tierenden Elemente am Sensorarm erkannt. Das
durch die lichtemittierenden Elemente erzeugte
Licht .dient zum Feststellen, ob die lichtemp-
findlichen Elemente funktionieren.

(10) Nachdem der Tonarmantriebsmotor zum Still-
stand gekommen ist,beginnt sich der Tonarmlift-
motor in der entgegengesetzten Richtung der
Tonarmabhebung zu drehen.

(11) Bei Drehung des Tonarmliftmotors dreht sich
das Tonarmliftzahnrad Iin entgegengesetzter
Richtung, das Ende des Kupplungsunterteils
wird aus der Nut der Tonarmliftzahnradnocke
ausgeruckt, und der Sensorarm bewegt sich
vom Kupplungsgummi weg. (Kupplung ausge-
schaltet)

(12) Die L-Nocke wird entlang der Tonarmliftzahnrad-
nocke bewegt, wobei sich die Sto3stange nach
unten bewegt.

(13) Nachdem sich die Stoldstange nach unten
bewegt hat, wird der Tonarm auf die Schallplatte
abgesenkt.

(14) Der Mikroschalter S2 wird durch die Tonarmlift-
zahnradnocke eingeschaltet, und der Gleich-
strommotor fur vertikalen Tonarmantrieb kommt
zum Stillstand.

(15) Wenn sich der Tonarmliftmotor nicht mehr

dreht, wird die durch RL501 betatigte Ton-
dampfungsfunktion ausgeschaltet. (Beginn der
Wiedergabe)
Wahrend sich die Tonarmlift- und An-
triebsmotoren drehen, wird die Tondampfungs-
funktion eingeschaltet, so dal3 kein Ton zu horen
ISt.

: "!‘-E' m‘f T'.'.Y-- R o 1 i Lt : . ::""W
s e o A Ef;.
T
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(9) Le bras de lecture est entrainé vers la position
d'amorce automatique du format de disque qui a
été détecté automatiquement et le moteur CC
d'entrainement du bras est arrété. Le moteur
d'entrainement du bras s'arréte a la position
d'amorce automatique. (Juste avant la position
d’amorce automatique de disque 30 cm et celle
de 1/ cm, des points de déceélération sont
prévus, la vitesse d'entrainement est reduite de
moitié environ et |'on arrive avec precision a |a
position de descente de la pointe de lecture.)
La position d'amorce automatique est détectee
par la plaque détectrice (fente écran de lumiere),
les trois éléments photosensibles et les trois
eléements électroluminescents prévus sur le bras
senseur. La lumiere produite par les éléments
électroluminescents sert a déterminer si les
éléments photo-sensibles détectent ou non.

(10) Apres que le moteur d’entrainement du bras
s'est arrété, le moteur du léve-bras commence a
fonctionner dans la direction opposee quand le
bras de lecture se leve.

(11) Avec la rotation du moteur de leve-bras, l'en-
grenage du léve-bras tourne dans la direction op-
posée, l'extremité de la base d'embrayage est
dégagée de la rainure de la came du leve-bras et
le bras senseur s'écarte du caoutchouc d'em-
brayage. (Mode d’embrayage “off"’).

(12) La came L est entrainée au long de la came
d’engrenage de leve-bras et la tige poussoir des-
cend.

(13) Une fois que la tige poussoir est abaissee, le bras
de lecture descend sur le disque.

(14) Le microcommutateur S2 s'allume (ON) en vertu
de la came d'engrenage de leve-bras et le moteur
CC d’entrainement vertical du bras s'arréte de
tourner.

(185) Une fois que le moteur du leve-bras s’arréte de
tourner, la fonction de sourdine, actionnée par le
RL501, est réglée en OFF (Mise en marche de
lecture).

Pendant que les moteurs de leve-bras et d'en-
trainement tournent, la fonction de sourdine est
placée en ON et le son est inaudible.

.

Lichtempfindliche Elemente und Detektorplatte
Eléments photo-sensibles et plaque détectrice

Einlaufautomatikpunkt fur 30cm-Schallplatten und

Verzogerungspunkt fur 25cm-Schaliplatten Einlaufautomatikpunx! *or

Po.nt a imorce automatque pour disque de 3 cm et 17cm-Schaliplatten
Point d'amorce automat

que pour disque ge !/ cm

point de déceleration pour disque de 25 cm

Ruhebereich
Zone de repos

que
Verzogerungspunkt fur 2

&-. 30cm-Schaliplatien
Point de décélération pour
disque de 30 cm

Verzogerungspunk!t fur
17cm-Schallplatien

Point de décélération pour
disque de 17 cm

Einlaufautomatikpunkt fur
25cm-Schaliplatten Abb‘ 3
Point d'amorce automat- Flg 3

qQue pour disque de 25 cm

Huckkenrautomatikbereich
Jone de retour automat-

Lichtempfindliiches Element (a) .
Elément photo-sensible (a) | _— SN -

I— . :

Lichtempfindhiches Element (b)
Elément photo-sensible (D)

Lichtemptfindiiches Element (cC) &
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Lampengehause
Boitier de lampe

Tondrmfuhrung
Guide du bras \
Tonarm
Bras de lecture™

Plattenteller
/ Plateau

[/ Stoflstange
Tige de poussee

™,
%,

'. e v Bouton de réglage de hauteur du bras !

’. \ ' | Tonarmuntertei!

\ \ b,,_.h R ,! Base du bras
- I__' l

e =

Lichtempfindhiches Element
Elément photo-sensible !

/
_.|l'

Mikroschalter S2
Micro-commutateur S2

| Mikroschalter S3
? | Micro-commutateur S3

| Tonarmhftnocke
/ Came de léve-bras

Detektorplatte
Plaque deétectrice

Kupplungsunterteil
Base d’'embrayage

|
L3
M

——

Lichtempfindliche Elemente

Elements photo-sensibles E::iﬁ:gg?:':r;;?ayage
. KupplungSgun:‘nrm
W Caoutchouc d’'embrayage
L-Nocke o
| Came L
| . genmrarm
Frabeeiphlinde SO G R Abb. 5
Tonarmschwenkmaotor Flg. 5 |
Moteur de déplacement du bras '
2. Automatische Tonarmriuckfiihrung 2. Retour automatique
(1) Die Nadel bewegt sich Uber den Innenumfang (1) La pointe de lecture se déplace vers la cir-
der Schallplatte in die Auslaufrille. conférence intérieure du disque et elle entre le
(2) Die am Sensorarm befestigten lichtempfind- sillon de sortie du disque.
lichen und lichtemittierenden Elemente bewegen (2) Les éléments électroluminescents et photosen-
sich in den Ruckkehrbereich der Detektorplatte, sibles montés sur le bras senseur penetrent dans
und die Lichtimpulse werden durch die licht- la région de retour du panneau de detection et
empfindlichen Elemente erkannt. les impulsions lumineuses sont détectées par les
(Wahrend die Nadel die Rillen im Ruckkehr- éléments photosensibles.
bereich noch abtastet, wird der Impulszyklus (Pendant que la pointe de lecture se trouve en-
verlangert, um den Beginn des automatischen core sur le sillon du disque dans la region de
Ruckfuhrungsvorganges zu verhindern.) retour, le cycle d'impulsion est prolongé et ceci
(3) Der Tonarmliftmotor tritt in Funktion, und empéche la mise en marche de [‘opération de
gleichzeitig wird die Tondampfungsfunktion retour automatique.)
eingeschaltet. (3) Le moteur de leve-bras commence a fonctionner
(4) Das Tonarmliftzahnrad beginnt sich zusammen et au méme moment la fonction de sourdine est
mit dem Tonarmliftmotor zu drehen. reglée sur ON.
(5) Die Stofldstange wird durch die Tonarmliiftzahn- (4) L'engrenage de léve-bras commence a tourner
radnocke nach oben gedruckt und der Tonarm avec la rotation du moteur de leve-bras.
angehoben. (5) La tige poussoir est poussée vers le haut par la

came d’'engrenage de leve-bras et le bras de lec-
ture se souleve.

— (-
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(6) Wenn sich die Tonarmliftnocke weiterdreht,
kommt der Sensorarm mit dem am Kupplungs-
zahnrad befestigten Kupplungsgummi in Beruh-
rung (Kupplung eingeschaltet). Gleichzeitig wird
der Mikroschalter durch die Tonarmliftnocke
eingeschaltet und der Tonarmliftmotor kommt
zum Stillstand.

Gleichzeitig tritt der Tonarmantriebsmotor in

Funktion, wobei das Kupplungszahnrad und der

Sensorarm gedreht werden.

Wenn der Sensorarm die Tonarmauflageposition

erkennt, kommt der Tonarmantriebsmotor zum

Stillstand, und der Gleichstrommotor fur ver-

tikalen Tonarmantrieb dreht sich in entgegen-

gesetzter Richtung. Der Tonarm bewegt sich zur

Tonarmauflage.

Das Ende des Kupplungsunterteils wird aus der

Nut der Tonarmliftnocke ausgeruckt. (Kupplung

ausgeschaltet)

(10) Die Stol3stange wird durch die Tonarmlift-
nockenfldche nach unten bewegt.

(11) Der Tonarm senkt sich auf die Tonarmauflage
ab.

(12) Der Mikroschalter S2 wird durch die Tonarmlift-
nocke eingeschaltet, und der Tonarmliftmotor
kommt zum Stillstand. Gleichzeitig hort die Plat-
tentellerdrehung auf. Bei auf die Tonarmauflage
abgesenktem Tonarm wird die Tondamp-
fungsfunktion nicht ausgeschaltet.

(7)

(8)

(9)

3. Automatische Ausschaltung

Beim Niederdrucken der Ausschalttaste werden
fur die automatische Ausschaltung dieselben
Vorgange (3) bis (12) ausgefuhrt wie bel der
automatischen Tonarmruckfuhrung.

(1)

4. Automatische Wiederholung

(1) Die Anzahl der Wiederholungen in Ubereinstim-
mung mit der Haufigkeit des Niederdruckens der
Wiederholungstaste (1 bis 9 Mal) wird auf der
Anzeige angezeigt.

Nach dem Abspielen einer Schallplatte werden
die Vorgange (3) bis (/) der automatischen
Tonarmriuckfihrung ausgefuhrt.

Wenn der Sensorarm die Einlaufautomatik-
funktion der Schallplatte erkennt, kommt der
Tonarmantriebsmotor zum Stillstand.

Der Tonarmliftmotor tritt in Funktion, und die
Vorgange (10) bis (15) werden dann fur auto-
matischen Einlauf ausgefuhrt.

Die auf der Anzeige angezeigte Anzahl der
Wiederholungen wird um eine verringert.

Die Vorgange fur automatische Wiederholung
werden jetzt wiederholt. Die Anzahl der
Wiederholungen entspricht der angezeigten
Zahl.

Beim Drucken der Ausschalttaste wird die An-
zahl der Wiederholungen auf ‘0" zuruckgestellt.

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

(7)
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(6) Quand la came de léve-bras continue a tourner,
le bras senseur arrive en contact avec le caout-
chouc d'embrayage monté sur |'engrenage
d’'embrayage (Mode d’'embrayage ‘‘on’’).
Simultanément, le microcommutateur S2 va vers
ON en vertu de la came du leve-bras, et le
moteur de leve-bras arréte de fonctionner.

(7) Au méme moment, le moteur d'entrainement du
bras commence a fonctionner, l|'engrenage
d’embrayage tourne et le bras senseur tourne.

(8) Lorsque le bras senseur détecte la position de

repos du bras, le moteur d’'entrainement du bras
arréte de tourner et le moteur CC d’entrainement
vertical du bras tourne dans la direction opposeée.
Le bras de lecture se déplace alors vers le sup-
port.

(9) ! ‘extrémité de la base d’embrayage est dégageée
> la ratnure de came de leve-bras. (Mode d'em-
iyage “‘off"’)

(10) . tige poussoir descend en vertu de la surface

de came de leve-bras.

(11) Le bras de lecture descend et s'arréte sur le sup-
port.

(12) Le bout de levier du microcommutateur S2 va
vers ON en vertu de la came du leve-bras, et le
moteur de leve-bras s’'arréete de tourner. Au
méme moment, le plateau s’'arréte de tourner. La
fonction de sourdine n‘est la libérée a la position
de repos ‘‘down’’.

. Arrét automatique

(1) Quand le bouton d‘arrét (cut) est enfoncé,
I"opération d’arrét automatique est effectuee par
les mémes étapes que celles expliquées de (3) a
(12) en opération de retour automatique.

. Répétition automatique

(1) Le nombre de répétitions correspond au nombre
de fois que le bouton de répétition a eté enfonce
et il est indiqué sur l'affichage (de 1 3 9 fois).
Quand la lecture est terminée, les etapes de (3) a
(7) du retour automatique sont exécutéees
Quand le bras senseur détecte la position
d’'amorce automatique du disque, le moteur
d'entrainement du bras s'arréte de tourner

Le moteur de leve-bras commence a fonconner
et les étapes de (10) a (15) de I'amorce autc ati-
que sont alors exécutees.

_e nombre de repétitions diminue d'une ur e sur
‘affichage.

| es opérations de répétitions automatiques - of-
fectuent en succession. Le nombre ae
tions correspond a la valeur indiquee
Quand le bouton d’arrét est enfonce, ie ro~pre
de répetitions revient a zéro.

(2)
(3)

(4)

(5)

(6)

eIt

(7)
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5. Levage

5. Tonarmanhebung

(1) Die Taste fur Tonarmanhebung niederdrucken.

(2) Der Tonarmliftmotor tritt in Funktion.

(3) Die Tonarmliftnocke dreht sich.

(4) Die L-Nocke druckt die Stoldstange mit der
Tonarmliftzahnradnocke nach oben, und der
Tonarm wird angehoben.

(5) Der Mikroschalter S3 wird durch die Tonarmlift-

nocke eingeschaltet, und der Tonarmliftmotor
kommt zum Stillstand.

6. Tonarmabsenkung

Beim Niederdrucken der Taste fur Tonarm-
absenkung tritt der Tonarmiiftmotor in Funktion,
und die Tonarmliftnocke dreht sich.

(1)

(2) Die StofRstange wird durch die Tonarmliftnocke
nach unten bewegt, und der Tonarm senkt sich
ab.

(3) Der Mikroschalter S2 wird durch die Tonarmlift-

nocke eingeschaltet, und der Tonarmliftmotor
kommt zum Stillstand.

7. Tonarmeinschwenkung (<)

(1) Die Einschwenktaste (<) niederdrucken.

(2) Die Vorgange (4) bis (6) fur die automatische
Tonarmeinschwenkung ausfuhren.

Wird die Einschwenktaste (<) in niederge-
druckter Stellung gehalten, dreht sich der
Tonarmantriebsmotor, und der Tonarm bewegt
sich zum Innenumfang.

Beim Loslassen der Einschwenktaste ( <) kommt
der Tonarmantriebsmotor zum Stillstand, und
der Tonarm bewegt sich nicht mehr.

Wird die Einschwenktaste (<) nacheinander
kraftig niedergedruckt, bewegt sich der Tonarm
jewells ein weniqg.

(3)

(4)

(5)

8. Tonarmausschwenkung (> )

(1) Die Ausschwenktaste (> ) niederdrucken.

(2) Den Vorgange (2) der Tonarmeinschwenkung
(<) ausfuhren.

Wird die Ausschwenktaste (>) In nieder-
gedruckter Stellung gehalten, dreht sich der
Tonarmantriebsmotor, und der Tonarm bewegt
sich zum AulRenumfang.

Beim Loslassen der Ausschwenktaste (D)
kommt der Tonarmantriebsmotor zum Stillstand,
und der Tonarm bewegt sich nicht mehr.

Wird die Ausschwenktaste ( >) nacheinander
kraftig niedergedruckt, bewegt sich der Tonarm
jewells ein wenig.

. Mechanismus zum Ausschalten des automa-
tischen Betriebs durch Berithren des Tonarms
bei automatischem Einlauf, automatischer Ton-
armrickfithrung, automatischer Ausschaltung
und automatischer Wiederholung (Auslidse-
mechanismus fiir automatischen Betrieb)

(1) Der Tonarm wird beruhrt, wahrend sich dieser
bei automatischem Einlauf, automatischer
Tonarmruckfihrung, automatischer Ausschal-

(3)

(4)

(5)

(1) Appuyer sur le bouton de levage (UP).

(2) Le moteur de leve-bras commence a fonction-
ner.

(3) La came de léve-bras tourne.

(4) La came L pousse la tige poussoir avec la came
d'engrenage de leve-bras et |le bras de lecture se
souleve.

(5) Le microcommutateur S3 va vers ON en vertu de
la came de leve-bras et le moteur de léve-bras
s'arréte.

. Descente

Quand le bouton de descente (down) est en-
foncé, le moteur de leve-bras commence a fonc-
tionner et la came de léve-bras tourne.

(2) La tige poussoir est abaissée par la came de leve-
bras et le bras de lecture descend.

Le microcommutateur S2 va vers ON avec la
came de léve-bras et le moteur de leve-bras
s'arréte.

(1)

(3)

7. Déplacement intérieur ( <)

— 19—

(1) Appuyer sur le bouton de déplacement intérieur
(swing in) (<),

Exécuter les étapes de (4) a (6), décrites pour
I"'amorce automatique.

Quand le bouton de déplacement intérieur (<)
est maintenu enfonceé, le moteur d’'entrainement
du bras tourne et le bras de lecture se déplace
vers la circonférence intérieure.

Quand le bouton de déplacement intérieur ( <)
est libéré, le moteur d'entrainement du bras
s'arréte et le bras de lecture arréte son deplace-
ment.

Quand le bouton de déplacement intérieur (<)
est enfoncé en succession et sechement, le bras
de lecture se déplace un peu a la fois.

(2)

(3)

(4)

()

. Déplacement extérieur (> )

(1) Enfoncer le bouton de déplacement exterieur
(swing out) (D).

(2) Exécuter I'étape (2) sous “‘Déplacement intérieur
()",

(3) Quand le bouton de déplacement extérieur (> )

est maintenu enfoncé, le moteur d entrainement

du bras tourne et le bras de lecture se deplace

vers la circonférence extérieure.

Quand le bouton de déplacement externieur (> )

est libéré, le moteur d’entrainement du Dbras

s'arréte et le bras acoustique arréte son deplace-

ment.

Quand le bouton de déplacement exterieur « =+

est enfoncé en succession et sechement, ‘e bras

de lecture se déplace un peu a la fois

Mécanisme de libération de fonctionnement

automatique (arrétant le fonctionnement auto-

matique quand le bras est touché au cours des

mouvements automatiques d'amorce, d'arrét,

de retour et de répétition)

(1) Pour une raison quelconque, le bras est touche
au cours de I'amorce, du retour, de l'arret ou de

(4)

(9)
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tung und automatischer Wiederholung bewegt.
(Brummgerausche entstehen, wenn der Tonarm
langer als eine Sekunde beruhrt wird.)

(2) Der Tonarmantriebsmotor kommt zum Still-
stand.

(3) Der Tonarmliftmotor tritt in Funktion, und das
Ende des Kupplungsunterteils wird aus der Nut
in der Tonarmliftzahnradnocke ausgeruckt. (Die
Kupplung wird dabei ausgeschaltet.)

(4) Wird der Mikroschalter S3 durch die Tonarm-
liftnocke ausgeschaltet, kommt der Motor fur
vertikalen Tonarmantrieb zum Stillstand. (Der
Tonarm st angehoben und die Kupplung
ausgeschaltet.)

WARTUNGSPUNKTE

1. Entfernen der Mechanismuseinheit, des direkt-

antreibenden Motors,

der Automatikeinheit

und des Tonarms
[Entfernen der Mechanismuseinheit]

(1)

(2)

(3)

(4)
(5)

Die funf Schrauben @ und die Motorabdeckung
entfernen, dann die beiden 10-poligen Steckan-
schlisse und den 6-poligen Steckanschlul} tren-
nen.

[ZUR BEACHTUNG]

Darauf achten, nicht den Rotor des direktan-
treibenden Motors herauszuziehen.

Den Tonarm in die Nahe der Plattentellermitte
bewegen, dann das Gerat umdrehen. Die 11
Bodenplatten-Klemmmschrauben und die Boden-
platte, dann die Schraube 3 entfernen und die

E-dleitung trennen.
C - Schraube @) entfernen und die Relais-Leiter-

p e festhalten, um den 6-poligen Steckan-

schiufd zu trennen.

[ZUR BEACHTUNG]

Beim Zusammenbauen das Phonokabel mit der
Kabelklemme gegen die Gehauseseitenwand
halten und darauf achten, dal® das Kabel dje
Mechanismuseinheit nicht berthrt (Im Teil einen
Zwischenraum freilassen <=).

Die FuReinheit (3 Schrauben @) entfernen.

Die Mechanismuseinheit entfernen.

1. De-ose de

(2)
(3)

(4)

PO’

la répétition automatiques. (Un ronflement est
détecté quand le bras de lecture est touché pen-
dant plus d'une seconde.)

Le moteur d'entrainement du bras s'arréte.

Le moteur de leve-bras entre en service et |'ex-
tremité de la base d’'embrayage est dégagée de la
rainure de came d’'engrenage de léve-bras.
(L'embrayage passe de ON a OFF.)

Quand le microcommutateur S3 est placé en
OFF en raison de la came de léve-bras, le moteur
vertical s'arréte de tourner. (Le bras de lecture se
trouve en "'up’’ et I'embrayage a "'off"".)

'TS D'ENTRETIEN

I'ensemble de meécanisme, du

moteur d’entrainement direct, de |'ensemble
d’automatisme intégral et du bras de lecture
[Dépose de I'ensemble de mécanisme]

(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

Déposer les cing vis (1) et le couvercle du moteur,
puis débrancher les deux connecteurs a 10
broches et le connecteur a 6 broches.

[NOTE]

Prendre garde a ne pas retirer le rotor du moteur
d’entrainement direct (DD).

Déplacer le bras de lecture jusqu’a proximite du
centre du plateau et retourner alors |‘appareil.
Déposer les 11 vis de fixation du panneau du
fond et le couvercle du fond et déposer ensuite la
vis (8) et détacher le fil de mise a la terre.
Déposer le vis @ et, tout en tenant le relais
P.W.B., débrancher le connecteur a 6 broches.
[NOTE]

Lors du remontage, tenir le cordon phono vers le
panneau latéral du coffret avec |'attache de
cablage -t veiller 3 ce que le cordon ne touche
pas |'ensemble de meécanisme (laisser un jeu

dans la section <= ).
Déposer I'ensemble de pied de |'appareil (3 vis

@).

Déposer I'ensemble de mécanisme.
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Abb. 7
Fig. 7
_
Plagueldelblindage
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= ~ Dﬂllger Steckansw'
.3,3 Cunnecteur a6 brnchea
Abb. 8
Fig. 8
[Entfernen des direktantreibenden Motors] [Dépose du moteur d’entrainement direct]
Die vier Motorklemmschrauben () entfernen und den Déposer les quatre vis de serrage (8 du moteur et
10-poligen Steckanschluld sowie das Vinylbanad tren- débrancher le connecteur a 10 broches et le raccord
nen. de vinyle.
[ZUR BEACHTUNG] [NOTE]
Einstellschrauben befinden sich an verschiedenen On trouvera des vis de réglage sur le moteur. Si elles
Stellen des Motors. Werden diese aus Versehen sont tournées par erreur, il ne sera plus possible
gedreht, ist es nicht mehr moglich, die Nenndrehzahl d’obtenir la vitesse nominale. Prendre garde aussi 3
zu erreichen. AulRerdem ist darauf zu achten, dal} ne pas retirer 'aimant de rotor.

der Rotormagnet nicht herausgezogen wird.

i 10;:-

Dhger SteckanschtuB

Vinylbandag
Cordontdelvinyle

Abb. 9
Fig. 9
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[Entfernen der Automatikeinheit]

(1)

(2)
(3)

(4)

(9)

(D)

Die drei Tonarmunterteil-Klemmschrauben (6 ab-
schrauben und die um den Fuld des Tonarm-
untertells gewickelten beiden Vinylbander ent-
fernen.

Die beiden Riemen entfernen.

Das Lotmittel an den Zuleitungen vom Tonarm
und Sensorarm entfernen.

Die vier Zargen-Klemmschrauben (7), dann die
Zarge selbst entfernen.

Das Band entfernen, mit dem die Zuleitungen
hinter der Zarge befestigt sind.

Die HOheneinstellschraube entgegen dem
Uhrzeigersinn drehen und die Automatikeinheit
entfernen.

[ZUR BEACHTUNG]

Die Abbildung auf Seite 24 zeigt das Gerat nach
Entfernen der Automatikeinheit. Die Zuleitungen
gemal den Hinweisen im Abschnitt ““Wiederan-
bringen der Sensorarm-und Tonarmzuleitungen”
wieder anbringen.

PHONO-Zuleitung
Fil de connexion PHONO
Sensorarmzuleitung

Fil de connexion du
bras senseur

Abb. 10
Fig. 10

[Entfernen des Tonarms]|

(1)
(2)
(3)

(4)
(D)

Das Band entfernen, mit dem die 11 Zuleitungen
vom Sensorarm und Tonarm befestigt sind.

Die Vinylrohre entfernen.

Die beiden Sensorarm-Innensechskantschrau-
ben abschrauben, dann den Sensorarm ent-
fernen.

Die drei Tonarm-Klemmschrauben (9 entfernen
Den Tonarm von der Tonarmautflage abnehmen
und entfernen.

9D —
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[Dépose de I'ensemble d'automatisme intégrall

(1)

(2)
(3)

(4)

(5)

(6)

Déposer les trois vis de serrage (6)de la base du
bras de lecture, ainsi que les deux raccords de
vinyle enroulés’autour du pied de |a base du bras
de lecture.

Déposer les deux courroies.

Enlever le soudage sur les fils provenant du bras
de lecture et du bras senseur.

Déposer les quatre vis de serrage (7) de la base
principale et ensuite |la base proprement dite.
Détacher le ruban qui maintient les fils derriere |la
base principale.

Faire tourner la vis de réglage de hauteur dans le
sens inverse des aiguilles et reposer I'ensemble
d'automatisme intégral.

[NOTE)

La page 24 préesente un cas ou le mecanisme
d'automatisme intégral a été dépose. Procéder
au raccordement des fils, en suivant la remarque
“"Raccordement du bras senseur et du fil de bras
de lecture’.

Hauptunterteil
Base principale

"“-..\‘\-‘

Bandlentfernen
Enlever le ruban

Abb. 11
Fig. 11

[Dépose du bras de lecture]

(1)

(2)
(3)

(4)

(D)

Déposer le ruban qui maintient les 11 fils prove-
nant du bras senseur et du bras de lecture.
Déposer le tube de plastique.

Déposer les deux vis a téte hexagonale du Dras
senseur et ensuite le bras senseur lui-meme.
Déposer les trois vis de serrage (9 du bras de lec-
ture.

Déposer le bras de lecture de son support et en-
suite le bras de lecture lui-meme.
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Vinvirohre

Tube de _wnvle

[Entfernen des Tonarmunterteils]

(1) Die beiden Zuleitungen zur Korrtrollampe von der
Leiterplatte entfernen.

Die Muter abschrauben, mit der die Tonarm-
auflage befestigt ist, dann die Tonarmauflage
selbst entfernen.

Die Innensechskantschraube |6sen, die zum
Befestigen der Tonarmfuhrung dient, dann die
Tonarmfuhrung selbst entfernen.

(2)

(3)

)’ Onarmfihrung
.. BRGuide,dulbras
|

SO o—®

- - "||

.__.-—l-'--_

L L]

Lﬁpengehause
Boitiefkdellampe,

[Entfernen der Leiterplatte]
Die sechs Schrauben (14 entfernen.

-,
_—

) N I R Y S SRR S Ty e TG NG - *-E
g, FANCRIS T, T
Sensorarm
Bras senseur

Abb. 12

Fig. 12

[Dépose de la base du bras]

(1) Détacher les deux fils provenant du relais P.W.B.
et allant vers la lampe temoin.

(2) Déposer, |'écrou qui maintient le support du bras
de lecture et ensuite le support du bras propre-
ment dit.

(3) Desserrer la vis a téte hexagonale servant au
montage du guide du bras et ensuite le guide du
bras proprement dit.

~
E@entsprau
Rlaqueld unite

Abb. 14
Fig. 14

[Dépose de P.W.B.]
Déposer le six vis{4).

93
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2. Prifpunkte beim Zusammenbauen
[Befestigung des Tonarms, Mikroschalters und
Sensorarms]

(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

Beim Befestigen des Tonarms mit den dre
Klemmmschrauben (9) die Einheitsplatte in Pfeil-
richtung (=>) drucken, dann den Tonarm an-
bringen.

Beim Befestigen des Mikroschalters diesen in
Pfeilrichtung (<= ) drucken und dann (an 2
Stellen) anbringen.

W
Die Mikroschalter

niederdrucken. / &
Appuyer vers le]basysur (

les micro-commutateurs.

Diejeinheitspl

' . ( ~ a_‘\ ¢

niederdrucken

it RS, gl :
& e 'I:Ib'-..ﬂ-ﬁ"l" h“-'- == S

R i

T 7 G
Francals
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2. Points de vérification a I'assemblage
[Installation du bras de lecture, du micro-com-
mutateur et du bras senseur]

| -

la plaquefdsunite

Appuyergverstie’basesur
a ()N

Beim Befestigen des Sensorarms dessen
Auldenseite auf
sprungmitte ausrichten und dabel
Zwischenraum von 2—3 Millimetern zwischen

dem Sensorarm und der Einheitsplatte freilassen,

dann den Sensorarm durch Festziehen der

beiden Innensechskantschrauben befestigen.

Nachprufen, ob der Abstand zwischen dem
Sensorarm und Kupplungsgummi bei entferntem
Kupplungsunterteil 0,3 bis 0,8 mm betragt. Ist
dieser Abstand grdRer als 0,8 mm, schleift der
Sensorarm bei eingeruckter Kupplung, so dal3
der normale und automatische Einlauf nicht ein-
wandfrei funktioniert.

Beim Zusammenbauen darauf achten, dald das
25R-Ende des Sensorarms nicht beschadigt wird
und daR kein Ol auf das 25R-Ende bzw. auf den
Kupplungsgummi gelangt. Beim Einbauen dieser
Teile diese mit einem mit Alkohol befeuchteten
Tuch abwischen.

Tnnarrnl|hzahnradvmsprungm

Moyeu d'engrenage de léue bras

Sensurarmauﬁenflache
Exténeur du_bras senseur

™

—-—

)

_ _.‘

-

die Tonarmlift-Zahn-radvor-
einen

Abb. 17

Fig. 17

s Dl

(1)

(2)

(3)

(4)

(D)

Lors de l'installation du bras de lecture avec ses
trois vis de serrage(9), pousser la plaque dans la
direction indiquée par la fleche ( =>) et fixer en-
suite.

Lors de l'installation du micro-comutateur, le
pousser dans la direction de la fleche (<=) et
fixer ensuite. (2 endroits)

Emhentsp atte
F‘Iaq eYdse nité

Abb. 16
Fig. 16

Lors de lI'installation du bras senseur, aligner I'ex-
terieur de ce dernier avec le centre renflé de
I"engrenage de leve-bras, prévoir un jeu de 2 a 3
millimetres enre |le bras senseur et la plaque et
fixer ensuite en serrant les deux vis a téte hex-
agonale.

S'assurer que le jeu entre’le bras senseur et le
caoutchouc d’'embrayage est de 0,3a 0,8 mm, la
base d'embrayage étant enlevée. Si ce jeu est
supérieur a 0,8 mm, on constatera un dérapage
du bras senseur quand |'embrayage est engage
et les operations de bascule et d'amorce
automatique ne se feront pas en douceur.

Au cours de l'assemblage, velller a ne pas en-
dommager l'extremité 25R du bras senseur et 3
ne pas appliquer d'huile sur I'extremite 25R et sur
le caoutchouc d’'embrayage. Lorsque l'on as-
semble ces pieces pour de bon, les frotter avec
un linge imbibé d’alcool.

Sensorarm -~
Bras ser}geur

) t
=
LY
L
- w

Abb. 18
Fig. 18
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Sensorarm '/

[Wiederanbringen der Zuleitungen vom
Sensorarm und Tonarm]

Sind die Zuleitungen verdrillt, verschiebt sich die
Nadelaufsetzposition Ofters bei automatischem
Finlauf des Tonarms, auflRerdem wird dadurch die
horizontale Empfindlichkeit des Tonarms beein-
trachtigt. Die Zuleitungen wie folgt wieder an-
bringen.

(1) Die funf Zuleitungen vom Sensorarm gleich-
malRig um die Armwelle anordnen, die Rohre
Uber die Zuleitungen schieben und dann die
Zuleitungen befestigen.

Band um die sechs Zuleitungen vom Tonarm und
um die funf Zuleitungen vom Sensorarm
moglichst nahe an ihrem Untertell wickeln.
(Bandbreite: 2—4 mm, Lange: 20 mm)

Die Automatikeinheit an der Einstellwelle an-
bringen, den Héheneinstellknopf drehen und den
Tonarm ganz absenken.

Den Tonarm von der Tonarmauflage abheben
und den Tonabnehmertrager bis zum Platten-
tellerrand bewegen.

Nach dem Anbringen der Zuleitungen in der in
Abb. 20 gezeigten Position diese mittels Band an
der Zarge befestigen und dabei darauf achten,
daR sie nicht verdreht werden. Die Zuleitungen
um ungefahr 10—13 mm von der Zarge nach
unten biegen. Beim Wiederanbringen der
Bodenplatte darauf achten, dal die Zuleitungen
nicht zwischen den Bodenplattenvorspruhg und
die Zarge geklemmmt werden.

(2)

(4)

(5)

— ") e

A

Bras senseur 0,3 — 0,8 mm

Kupplungsgummi
\ Ca_ﬂutchuuc d'embrayage

N e s
\ -

Kbpplungsunterteil
Baseld,embrayage A'bb. 19
Fig. 19

[Raccordement des fils du bras senseur et du
bras de lecutre]

Si les fils sont emmélés, il se produira davantage de
déplacement dans la position de descente de I3
pointe de lecture au cours de |'amorce automatique
du bras et ceci exercera eégalement un effet néfaste
sur la sensibilité horizontale du bras de lecture. Des
lors, raccorder les fils de la maniere suivante:

(1) Positionner les cing fils provenant du bras
senseur de maniere egale autour de l'axe du
bras, faire glisser le tube au-dessus des fils et fi
xer alors ces derniers.

Enrouler un ruban autour des six fils provenant
du bras de lecture et des cinqg fils provenant du
bras senseur aussi prés que possible de leur
base. (Largeur de ce ruban: 2 a 4 mm, longueur:
20 mm)

Fixer I'ensemble de meécanisme d'automatisme
intégral sur l'arbre de réglage, faire tourner le
bouton de réglage de hauteur et abaisser le bras
de lecture autant que possible.

Ecarter le bras de lecture de son support et
amener la cellule jusqu’a la circonférence ex-
térieure du plateau.

Apres avoir attaché les fils dans cette position il-
lustrée sur la Fig. 20, prendre soin de ne pas les
tordre; fixer les fils 8 la base principale avec un
ruban. Ecarter les fils d’environ 10 a 13 mm a par-
tir de la base principale. Lorsque |'on remet en
place le panneau du fond, prendre garde a ne pas
coincer les fils entre le panneau du fond et |a
base principale.

(2)

(3)

(4)

(5)

Hauptunterteil
Base principale

. Abb. 20

DielBander entfernen. |
Enleverdle ruban. Flg' il
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[Wiederanbringen des Tonarmunterteils]

Beim Wiederanbringen des Tonarmunterteils mit
Hilfe der drei Klemmschrauben(®) darauf achten, daR
der Tonarmunterteil nicht mit der Tonarmauflage,
dem Stol3stangenunterteil und der Tonabnehmer-
befestigung in Beruhrung kommt.

jStolsstange

._beru rtA
L

%

iMﬂnter la_ ba 4-!:[32& en\prenangsoinfa’ce
Ipas]le SUPPOIYduldra

qu eHe ne,touc

4‘1& la tfge deJpousseetotlia T

Iecture )

[Wiederanbringen der Riemen]
(1) Den Tonarm maoglichst hoch einstellen.

(2) Die drei Schrauben (& entfernen, die zum
Befestigen des Tonarmunterteils dienen.
(3) Den Riemen mit Hilfe einer Pinzette oder

ahnlichem uber die groRe Riemenscheibe und
die Riemenscheibe des Gleichstrommotors
ziehen.
[ZUR BEACHTUNG]
Durch Fett in der Riemenscheibennut und am
Riemen selbst wird Rutschen des Riemens verur-
sacht. Den Riemen mit einem mit Alkohol
befeuchteten Tuch abwischen, um Fett zu ent-
fernen.
[Wiederanbringen der Leuchtstoffanzeige]
Zweiseitenklebestreifen und. ein Gummiklebemittel
werden zusammen verwendet, um die Leuchtstoff-
anzeige an die Leiterplatte anzukleben.
[Wiederanbringen der SteckanschluBdréhte]
Nach AnschlieRen der vier Steckanschiisse gemal’
Abb. 6, 9 deren Drahte entlang der Leiterplattenseite
so verlegen, dalR sie die Ruckseite der Motor-
abdeckung nicht beruhren.
3. Vorgehen beim Auswechseln der wichtigsten
Teile
[Auswechseln der Lampe]
(1) Die beiden Innensechskantschrauben @9 Iosen,
mit denen das Lampengehause befestigt ist.

(2) Das Lampengehduse aus dem Tonarmunterteil
ziehen. |
(3) Zuerst die Klemmschraube @), dann die Leiter-

platte vom Lampengehause entfernen.
(4) Die Lampenfassung (Gummiteil) entfernen.
[Auswechseln des Gleichstrommotors]
(1) Die Mechanismuseinheit entfernen.

(2) Die Automatikeinheit entfernen.
(3) Die Motorhalterungs-Klemmschraube entfernen.
(4) Den Motorgummi und das Motorabschirmblech

entfernen, dann den Gleichstrommotor her-

ausnenmen.

nte
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[Remise en place de la base du bras]

Lors de la fixation de la base du bras avec ses trois vis
de serrage(6), veiller a ce que la base du bras n‘entre
pas en contact avec le support, pousser |la base de |a
tige et la monture de pick-up.

-

¥ia ba-
A onture du bras

Abb. 21
Fig. 21

[Remise en place des courroies]

(1) Reégler la hauteur du bras de lecture a sa position
la plus haute.

(2) Déposer les trois vis (6) servant a attacher Ia base
du bras.
(3) Placer la courroie sur la grande poulie et sur la

poulie du moteur 3 CC en se servant de pincettes
Qu d’'un outll analogue.
[NOTE]
La présence de graisse dans la rainure de cour-
roie ou sur la courroie elle-méme sera cause de
derapage. Des lors, frotter soigneusement la
courroie avec un chiffon imbibé d’'alcool pour
faire disparaitre toute trace de graisse ou d'huile.
[Remise en place du panneau d’affichage
fluorescent]
Pour maintenir le panneau d'affichage fluorescent
sur le relais P.W.B., on utilisera du ruban adhesif col-
lant sur deux faces et un agent adhésif cacutchoute.
[Remise en place des fils de connecteur]
Apres avoir placeé les quatre connecteurs indiques sur
la Fig. 6, 9 faire passer les fils de connecteur sur le
cOté du relais P.W.B. sans les laisser toucher = jrrere
du couvercle du moteur.

. Procédure pour le remplacement des principaux

organes

[Remplacement de lampe]

(1) Desserrer les deux vis a8 téte hexagonale 10 qui
maintiennent le boitier de lampe.

(2) Retirer le boitier de lampe de la base du ©ras

(3) Déposer la vis de serrage Vet le P.W B nors du
boitier de lampe.

(4) Déposer le porte-lampe (partie caoutchou'ee)

[Remplacement du moteur d’entrainement
direct]

(1) Déposer I'ensemble de mécanisme.

(2) Déposer I'ensemble de mécanisme automatique
intégral.

(3) Déposer la vis de serrage de |‘applique du
moteur.

(4) Deéposer le caoutchouc et la plaque ecran du

moteur et ensuite retirer le moteur d'entraine-
ment direct proprement dit.
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(5) Beim Zusammenbauen die folgenden Punkte
beachten.

(a) Das Motorabschirmblech eng um den
Gleichstrommotor wickeln. Das Abschirm-
blech innerhalb des durch den Pfeil in der
Abbildung angezeigten Bereiches uberlap-
pen und mit einem Klebestreifen befestigen.

(b) Den Motorgummi von links oder rechts
einsetzen.
(c) Dann den Motor in die Motorhalterung ein-

setzen. Die beiden Klemmen des Gleich-

strommotors in horizontale Lage bringen.
(d) Den Motorhalterungsgummi zwischen die
Zarge und Motorhalterung schieben und die
Motorhalterung befestigen. Danach nach-
prufen, ob der Abstand zwischen der Motor-
halterung und Zarge gemald Abbildung 0,5
bis 2 mm betragt.
Die GroRe der Riemenscheiben fur die
beiden Gleichstrommotoren ist unter-
schiedlich. Der Gleichstrommmotor mit der
grolReren Riemenscheibe ist fur den ver-
tikalen Tonarmantrieb vorgesehen.

(e)

\

N
<

-

(Abschirmplatte innerhalb des¥durch
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(5) Garder a l'esprit les points suivants lors du
remontage.

(a) Entourer fermement la plaque écran autour
du moteur. Faire dépasser la plaque écran
jusqu’a la zone indiquée par une fleche sur la
figure et fixer a I'aide de ruban adhésif.
Insérer le caoutchouc de moteur par la
gauche ou la droite.

Insérer ensuite dans |'applique du moteur.
Placer les deux bornes du moteur d'entraine-
ment direct de telle sorte qu’elles se trouvent
virtuellement en position horizontale.

Placer le caoutchouc de I‘applique du
moteur entre la base principale et |'applique
du moteur et fixer cette derniere. Verifier
alors que, comme sur la figure, le jeu entre
I'applique du moteur et la base principale
soitde 0,53 2 mm.

La dimension des poulies pour fes deux
moteurs a entrainement direct est cifférente.
Le moteur a grande poulie sert a |'entraine-
ment vertical du bras de lecture.

(b)

(C)

(d)

(e)

Motorhalterung
P Applique du moteur
-

—
e

)6 = 2 G

Es
S (5 EiERER

den Pfeil angezeigten Bereiches uberiappen.)
(Recouvrir |13 plaque de blindage
jusqu’a la zone indiquee par la fleche.)

Abb. 22
Fig. 22

[Auswechseln des Lichtsensors fir Schall-

plattengroRBenerkennung]

(1) Die funf Schrauben (1), dann die
abdeckung entfernen.

Motor-

(2) Die beiden Schrauben (19, dann die Relais-1-
Leiterplatte entfernen.

(3) Die Schraube(1®, dann das Sensorgehause ent-
fernen.

(4) Die um das Sensorgehause gewickelten Drahte
entfernen.

(5) Die Unterlagscheibe und Leiterplatte entfernen

(6) Den Lichtsensor entfernen. Der neue Sensor

wird durch Niederdriucken der Leiterplatte
angebracht. Diesen in waagerechter Lage an-
bringen. Da der Sensor Polaritaten hat, diese
nicht vertauschen.

[Auswechseln des lichtemittierenden Elements

des Sensorarms und des Lichtsensors]

(1) Den Sensorarm entfernen.

(2) Die Unterlagscheibe, dann die lichtemittierende
Leiterplatte und Lichtsensor-Leiterplatte ent-
fernen.

(3) Das lichtemittierende Element bzw. den Licht-
sensor auswechseln.
(4) Das lichtemittierende Element bzw. den Licht-

sensor in waagerechter Lage und nicht winkelig
befestigen.

.,

[Remplacement du senseur lumineux de détec-

tion de diamétre dudisque]

(1) Déposer les cing vis(1), et ensuite le couvercle du
moteur.

(2) Déposer les deux vis (9 et détacher alors le
relais-1 P.W.B.

(3) Déposer la vis (9, et le boitier du senseur.

(4) Détacher les fils enroulés autour ‘du boitier du
senseur.

(5) Déposer la rondelle CS et le relais P.W.B.

(6) Remplacer le senseur lumineux. Le nouveau

senseur est installé en poussant sur le P.W.B.
L'attacher a I’horizontale. Respecter les polarites
du senseur sans les inverser.
[Remplacement de l|'élément électrolumines-
cent du bras senseur et du senseur lumineux]
(1) Déposer le bras senseur.

(2) Déposer la rondelle CS et ensuite le P.W.B. élec-
troluminescent et le P.W.B senseur de lumiere.

(3) Remplacer |'élément électroluminescent ou le
senseur lumineux.

(4) Monter l'‘élément électroluminescent ou le

senseur lumineux a I'horizontale et non pas en
angle.
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[Auswechseln des Taktschalters]

(1) Die Mechanismuseinheit entfernen.

(2) Die sechs Hauptleiterplatten-Klemmschrauben
19, dann die Hauptleiterplatte entfernen.

(3) Die acht Klemmschrauben@? der Schalter-Leiter-
platte, dann die Schalter-Leiterplatte entfernen.
Den Taktschalter auswechseln.

\ -
Sicherungsscheibe
jondelle CS

% S Y A6
EINSTELLUNGEN

1. Anbringen des Tonabnehmers
(Abb. 25 und 26)

Abb. 23
Fig. 23
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[Remplacement du commutateur tactile)

(1) Déposer I'ensemble de mécanisme.

(2) Déposer les six vis de serrage du P.W.B. prin-
cipal 19 et déposer ce dernier.

(3) Déposer les huit vis de serrage du P.W.B. 17 de
commutation et ensuite le P.W.B. de commuta-
tion. Remplacer le commutateur tactile.
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REGLAGES
1. Mise en place de la cellule (Fig. 25 et 26)

Rechts (R) S rot

Droit (R) & rouge
Rechts (R) & rot
Droit (R) @ rouge

Links (L) & blau
Gauche (L) & bleu

Links (L) & weil
Gauche (L) & blanc

Abb. 25
Fig. 25
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- 50, 5mm

2. Einstellen der Auflagekraft

(1) Stromzufuhr abschalten.

(2) Die Nadelabdeckung entfernen.

(3) Den Antiskating-Schalter auf 0"’ stellen.

(4) Die horizontale Balance einstellen:

Den Tonarm von seiner Auflage nehmen. Wahrend
mit einer Hand der Tonarm gestutzt wird, mit der
anderen Hand das Gegengewicht nach rechts oder
links drehen und so einstellen, dald sich der Tonarm
nach Loslassen der Hand horizontal bewegt. Nach
Einstellung der horizontalen Balance den Tonarm
an der Tonarmstutze sichern.

(5) Das Gegengewicht mit der Hand festhalten, damit
es sich nicht selbstandig dreht. Nur den Skalenring
drehen, bis die “‘0"'-Markierung des Skalenrings
mit der Indexlinie des Gegengewichts uberein-
stimmt.

(6) Das Gegengewicht drehen, bis der Wert der fur den
Tonabnehmer vorgeschriebenen Auflagekraft mit
der Indexlinie des Gegengewichts erreicht ist. Damit
ISt die gewunschte Auflagekraft eingestelit.

3. Antiskating-Einstellung

Die Antiskatingskala ist auf denselben Wert der fur den

Tonabnehmer erforderlichen Auflagekraft einzustellen.

— 28 —

2. Réglage de la force d'appui

(1) Mettre I'apparell sous tension.

(2) Retirer le cache de la pointe de lecture.

(3) Placer le bouton d’anti-skating sur “'0"".

(4) Reéaliser I'équilibre horizontal. Retirer le bras de lec-
ture du repose-bras et, tout en le maintenant d’'une
main, faire tourner le contrepoids d’'équilibrage de
I'autre main et le déplacer d'avant en arriere de
facon que le bras flotte horizontalement lorsque
'on retire la main. Une fois que l|'équilibrage
horizontal est regle, reposer le bras sur le repose-
bras.

(5) Garder la main sur le contrepoids d’'équilibrage de
facon qu’il ne pivote pas, et tourner la bague
graduée seule jusqu’'a ce que le 0" de la bague
vienne en regard de la hgne de reperage de la force
d'appui.

(6) Faire pivoter le contrepoids d'équilibrage et une fois
que la valeur speéecifiee de la force d'appul de la
cellule s'aligne avec la ligne de repérage de la force
d'appul, la force d'appui est convenablement
reglee.

3. Réglage de l'anti-skating

Tourner le bouton d'anti-skating et le regler a la valeur

désignee pour la force d'appul de la cellule utilhisee.



4. Einstellen der Tonarmhdhe (Abb. 27)

(1) Stromzufuhr abschalten.

(2) Eine Schallplatte auf die Plattentellermatte legen.
(3) Den Einstellring fur die Tonarmhohe so drehen,
wenn sich die
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4. Réglage de la hauteur du bras de lecture

(Fig. 27)
(1) Mettre |'appareil sous tension.
(2) Mettre un disque sur le tapis de caoutchouc.
(3) Tourner le bouton de réglage de la hauteur du bras

dal} der Tonarm horizontal liegt,
Nadel auf der Schallplatte befindet. (Wenn das
Tonarmgehause die aulderen Einlaufrillen auf der
Schallplatte beruhrt, so die Kopfmuschel seitlich
leicht senken.) Der Einstellbereich betragt 6 mm.

de facon que le bras de lecture soit horizontal lors-
que la pointe de lecture est sur le disque. (Si la
cellule frotte contre le sillon final de protection du
disque, abaisser legerement le coté de la cellule). La
gamme de reglage est de 6 mm.

de lecture

/ Einstellschrauben fur Tonarmhohe
Vis de réglage de la hauteur de bras

Abb. 27
Fig. 27

5. Einstellung der Nadelhdhe

(1)
(2)
(3)

Den Netzschalter zur Stromzufuhr einschalten.
Eine Schallplatte auf den Plattenteller legen.
Die Tonarmsicherung lOosen.

(4) Die UP-Taste drucken (der Tonarm hebt ab).

(5) Die Stromzufuhr abschalten.

(6) Den drehenden Plattenteller mit der Hand stoppen
und den Tonarm Uber die Schallplatte fuhren.

(7) Mittels der Einstellschraube fur die Nadelhdohe die

Einstellung so vornehmen, dald sich die Nadelspitze
ca. 5 mm uber der Schallplatte befindet. Achten Sie
sehr darauf, die Nadel nicht zu beschadigen. Nach
Lésen der Feststellschraube und Einstellung der
Nadelhdhe, die Schraube wieder anbringen und fest
anziehen.

(Abb. 28)

5. Réglage du surplomb de la pointe de

(1)

lecture

Mettre I'appareil sous tension en enfoncant le com-
mutateur.

(2) Mettre un disque sur le plateau de caoutchouc.

(3) Retirer le crochet de verrouillage du repose-bras.

(4) Enfoncer le bouton UP (le bras de lecture se
souleve).

(5) Mettre |'appareil hors tension en enfoncant le com-
mutateur.

(6) De la main, arréter la rotation du plateau, puis
amener le bras de lecture au-dessus du disque.

(7) Reégler le surplomb de la pointe de lecture a |'aide de

la vis de réglage de fagcon que la pointe de lecture se
trouve a8 environ 5 mm au-dessus du disque Pren-
dre bien soin de ne pas endommager la pointe de
lecture. Aprés avoir desserre la vis et regle le
surplomb, resserrer la vis. (Fig. 28)

NN

Feststellschraube
Vis de verrouillage

Einstellschraube fur
Nadelhdhe
Vis de réglage de la
hauteur de la pointe
de lecture

(Zum Abheben des Tonarms die UP-Traste drucken.)
(Enfoncer le bouton UP pour soulever le bras de lec-
ture.)

Schallplatte
Disque

Abb. 28
Fig. 28

PSS

it Y



HITACHI HT-860

= == s = -—=

(8)

(9)

Den Tonarm auf seine Auflage zuruckfuhren.
Nachprufen, dal} ein kleiner Zwischenraum
zwischen dem Tonarm und der Auflage vorhanden
Ist. Wenn dieser Zwischenraum nicht vorhanden
sein sollte, uberprifen ob der Abstand
Nadel/Schallplatte 5 mm (wie unter (7)
beschrieben) betragt. Beir Unstimmigkeiten kann
der Abstand auch gréfRRer als 5 mm sein damit ein
Zwischenraum zwischen Tonarm und Auflage
geschaffen werden kann.

Tonarm

>

,
Zwischenraum

imul® |
Qrorhanden sein)

Tonarmstutze

Abb. 29

Den Tonarm auf setner Auflage plazieren und den
Netzschalter zur Stromspeisung einschalten.
Zunachst wird der Tonarm abgesenkt und dann
kommt der Plattenteller zum Stillstand.

(10) Die Stromzufuhr abschalten.
6. Einstellung der Nadelabsenkstellung

(1)
(2)

(3)
(4)

()

(6)

(7)

(8)

(9)

Die Abdeckung entfernen. (siehe rechte Abbildung)
Den Netzschalter einschalten.

Eine 30-cm-LP auf den Plattenteller legen.

Die Tonarmsicherung Idsen.

Die Starttaste drucken und die Nadelabsenkstellung
kontrollieren. Darauf achten, dald sie nicht
aulderhalb der Schallplatte abgesenkt und deshalb
beschadigt wird.

Mit einem Schraubenzieher uber die
Einstellschraube die Absenkstellung der Nadel
einstellen. Nach rechts drehen (()), wenn die
Nadel innerhalb der Position abgesenkt wird; nach
links drehen () ), wenn die Nadel aulderhalb dieser
Position abgesenkt wird. Die Schraube zur
Abanderung in der Absenkstellung ca. einmal um-
drehen, was einem Equivalent von ca. 1 mm ent-
spricht.

Schritte (5) und (6) wiederholen und die Nadel-
absenkstellung entsprechend der in der Abbildung
dargestellten, einstellen.

Die Wiederholtaste zur Durchfdhrung von
wiederholtem Abspielen drucken und nachprufen
ob die Nadel nach dem zweiten Wiederholvorgang
wieder annahernd in derselben Position abgesenkt
wird.

17- und 25-cm Schallplatten abspielen und dabeil
uberpriufen ob die Nadel annahernd in derselben
Position (wie die in der Abbildung) abgesenkt wird.

(8)

(9)

(10) Couper

De la main, replacer le bras de lecture sur le repose-
bras. Vérifier qu’il y a bien un écart entre le bras et
le repose-bras. Sinon, vérifier que la pointe de lec-
ture est bien 8 5 mm (réglage No. (7)) au-dessus du
disque. Sinon, il convient d'augmenter |'écart de
facon qu’il y ait un écart entre le bras de lecture et le

repose-bras.

Bras de lecture

r_ F
S'assurer
quily a
\_un espace Icl.

J

Repose-bras

Fig. 29

Placer le bras de lecture sur le repose-bras et mettre
I"'appareil sous tension en enfoncant le com-
mutateur. Le bras de lecture descend tout d'abord,
puls le plateau s'arréte.

I'alimentation en enfoncant le com-

mutateur.

6. Réglage de la position de descente de la

(1)
(2)

(3)

(4)
(D)

(6)

(7)

(8)

(9)

pointe de lecture

Retirer le cache (Voir figure a droite).

Mettre I'appareil sous tension en enfoncant le com-
mutateur.

Mettre un disque microsillon 30 cm sur le plateau de
caoutchouc.

Retirer le crochet de verrouillage du repose-bras.
Enfoncer le bouton de mise en marche et verifier I3
position de descente de la pointe de lecture. Faire
attention que la pointe de lecture ne s'abaisse pas en
dehors du disque, ce qui 'endommagerait.

A |'aide d'un tournevis, ajuster la vis de reglage de
position de descente de la pointe de lecture. Tourner
vers la droite (() ) si la pointe de lecture s'abaisse
en deca de la position indiquée sur la figure, et vers
la gauche ( (")) si elle s'abaisse au-dela. Tourner la
vis d'un tour pour modifier la position de descente
de 1T mm.

Répéter les étapes (5) et (6) et régler la position de
descente de la pointe de lecture conforméement 3
celle indiquée sur la figure.

Enfoncer le bouton de répétition et proceder a une
lecture répétée pour veérifier que la pointe de lecture
s'abaisse bien suivant |la méme position les fois
sulvantes.

Procéder a la lecture de disques 17/ cm et 25 cm, et
vérifier que la pointe de lecture descend bien a peu
prés dans la méme position que sur la figure.
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ATTENTION

Procéder au réglage de la position de descente de
la pointe de lecture lorsque I'on remplace, la cellule
ou lorsque |'on modifie sensiblement le con-
trepoids sur le bras de lecture.

ZUR BEACHTUNG

Wiederholtes Einstellen der Nadelabsenkstellung
wird erforderlich, wenn der Tonabnehmer ersetzt
und/oder die Tonarmhohe betrachtlich verandert
wird.

Vis de réglage de la position de
descente de la pointe de lecture (cache
enleveé).

Einstellschraube fur die Aufsetzpbsition
der Abtastnadel (mit entfernter Abdeck-

kappe)

hallplatt
SENaRpiatte Hochste Pnsitiqn

1/2:1/2

\ | ] \ .
T_unrlllen Début des
A hier beginnen : A sillons sonores
e s M v, PV A Pl - AP P R #
A N\

So einstellen, dal® die Nadel in der Mitte
zwischen der hochsten Stelle des Plat-
tenrands und den Anfangstonrillen auf-
gesetzt wird. 3

N

7. Einstellung der Plattentellerhbhe

Die Mechanismuseinheit entfernen und nach dem

Einbauen die Plattentellerhdhe einstellen.

(1) Den Plattenteller und die Plattentellermatte an-
bringen und bei auf eine ebene Unterlage
gestelltem Gerat so einstellen, dald die Boden-
platte zu sehen ist.

Abb. 30

Disque

’é{égler de facon que la pointe de Iec\
ture s'abaisse 3 mi-chemin entre la
position la plus élevée a I'extérieur du
disque et les sillons sonores.

7

\

Fig. 30

7. Réglage de la hauteur du plateau

Déposer I'ensemble de mécanisme et, aprés remon-

tage, ajuster la hauteur du plateau.

(1) Déposer le plateau recouvert de son tapis et,
I"appareil se trouvant sur une surface horizon-
tale, régler de telle fagcon que le panneau du fond
soit visible.

(2) Die drei FuRe mit Hilfe einer Munze 0.3. SO (2) A l'aide d'une piéce de monnaie ou d’'un objet
drehen, dal} die Unterseite der FulRe und die similaire, faire tourner les trois pieds de sorte que
untere Flache der Bodenplatte bundig sind. (Die leur base et la surface inférieure du panneau du
Mechanismuseinheit bewegt sich vertikal.) fond se trouvent a la méme hauteur. (L'ensemble

(3) Die HOhe so einstellen, dal sich der Plattenteller de mécanisme se déplace verticalement.)

1 — 2 mm unter der Gehauseoberseite befindet
(Abstand von 14,5 — 15,5 mm zwischen der
Gehauseoberseite und Oberflache der Plat-
tentellermatte), dann den Plattenteller in eine
waagerechte Lage bringen.
. Einstellung der Sédgezahnimpuise
Nach dem Auswechseln des Q702 bis Q/04, des
Q710 bis Q712 und anderer peripherischer Teile
mussen die Sagezahnimpulse neu eingestellt
werden, wenn die Drehzahl von der quarzsyn-
chronisierten Nenndrehzahl abweicht (die Anzeige
blinkt).
(1) Den Plattenteller und die Motorabdeckung ent-
fernen, dann den 10-poligen Steckanschiul’ tren-

nen. (Abb. 31)

— 31—

(3) Ajuster la hauteur de sorte que le plateau soit
abaissé jusqu’a une position de 1 a 2 mm plus
basse que le dessus du coffret (pour obtenir une
distance de 14,5 a3 15,5 mm depuis le dessus du
coffret jJusqu’au-dessus du tapis du plateau); ren-

dre alors le plateau horizontal.

. Réglage des signaux d’'onde en dent de scie

Quand les pieces de Q702 a Q704, de Q7103 Q712 et

autres pieces peéripheriques ont été remplacées, et

que la vitesse dévie de la valeur nominale verrouillée

par quartz (lI'affichage clignote), les signaux d’'onde

en dent de scie doivent étre ajustes.

(1) Déposer le plateau et le couvercle du moteur, et
débrancher ensuite le connecteur a3 10 broches

(Fig. 31)
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(2) Das _ .-at umdrehen und die Bodenplatte ent-

fernen

Die Zuleitungen mit einem 100-Kiloohm-
Widerstand verbinden, Lotmittel auf TP.5
(AnschluRpunkt von R788 und R/725) auftragen
und ein Ende in den Eingangsstift 7 (purpurn) des
entfernten 10-poligen Steckanschlusses stecken.

(3)

(2) Retourner |'appareil et déposer le couvercle du

fond.

(3) Relier les fils 3 une résistance de 100 kohms, ap-
pliquer de la soudure a TP.5 (point de connexion
entre R788 et R725), et insérer une extrémité sur
la broche d'entrée /7 (pourpre) du connecteur a

10 broches qui vient d’étre débranche.

(4) Einen Oszillographen an TP.1 (Emitter von Q/04)
und TP.2 (Emitter von Q712) anschlieRen.
Die Erdklemme GND mit Stift @ verbinden. Die
vertikale Empfindlichkeit des Oszillographen von
TP.1 auf ca. 0,5 V/cm und diejenige von TP.2
auf ca. 1 V/cm einstellen, dann den Empfindlich-
keitsunterschied zwischen TP.1 und TP.2 auf
genau 1:2 abstimmen. Die horizontale Emp-
findlichkeit des Oszillographen auf ungefahr 2
ms/cm einstellen.

Das Gerat umdrehen und wieder in die fruhere
Lage bringen.

Den Tonarm aus der Tonarmauflage |6sen (und
ein Ausgangssignal zuleiten, das bewirkt, dal}
sich der Plattenteller dreht). Sagezahnwellen-
signale werden am TP.2 erzeugt. Die vertikale
Wellenformposition von TP.1 mit dem
Oszillographen einstellen, den halbbefestigten
Wiederstand R790 drehen und so einstellen, dal3
die Schrage der TP.1-Wellenformen mit der-
jenigen der TP.2-Wellenformen ubereinstimmt.
(Abb. 32)

Nach dieser Einstellung den 100-Kiloohm-Wider-
stand und die Zuleitung trennen, dann den
fruheren Zustand wiederherstellen.

(5)
(6)

(7)

(4) Connecter un oscilloscope a TP.1 (émetteur
Q704) et TP.2 (émetteur Q/712).

Connecter la terre (GND) & la broche 0. Régler la
sensibilité verticale d’'oscilloscope TP.1 a8 0,5
V/ecm environ et la sensibilité verticale
d’'oscilloscope TP.2a 1 V/cm environ et regler la
difféerence de sensibilité d'oscilloscope TP.1 et
TP.2 au rapport 1:2. Régler alors la sensibilite
horizontale d'oscilloscope a environ 2 ms/cm.
Retourner |'appareill a3 sa position originale nor-
male.

Libérer le bras de lecture de son support (et ap-
pliquer un signal de sortie qui fasse tourner le
plateau). Des signaux d'onde en dents de scie
sont engendrés a TP.2. Ajuster la position de
forme d'onde verticale de TP.1 avec
'oscilloscope, faire tourner la résistance semi-
fixe R790 et régler de telle sorte que l'inclinaison
des formes d'onde TP.1 soit identique a celle des
formes d'onde TP.2. (Fig. 32)

Une fois ce réglage termine, deétacher la
résistance de 100 kohms et le fil et ramener a
I"état antérieur.

(5)

(6)

(7)

H?% Ml

TP .2-Seite
Coe TP .2 -

. ~Coté TP 2

nohem Widerstand

R790 a3 hau'e resistance

TP Z-Seite

R790 mit medrnigem Widerstand
R790 3 faible resistance

Abb. 32
Fig. 32

Einstellposition
Position de reglage

-

9. Einstellung der Phase

Die Phaseneinstellung nach der obigen Einstellung

der Sagezahnimpulse bzw. nach dem Auswechseln

des direktantreibenden Motors und des |C/02 oder

anderer peripherischer Teile gemald der folgenden

Beschreibung vornehmen.

(1) Zuerst den Plattenteller entfernen, dann das
Gerat umdrehen und die Bodenplatte abnehmen.

9.

s v .

Réglage de phase

Procéder au réglage de phase de la maniere indiquée
ci-apres lorsque I'on a effectué le réglage des signaux
d’onde en dent de scie décrit ci-avant, quand on a
remplacé le moteur d’entrainement direct et quand le
IC702 ou d’autres piéces périphériques ont eéeté
remplacees.

(1) Déposer tout d'abord le plateau; puis, renverser

I'appareil et enlever le couvercle du fond.
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(2) Den Oszillographen an TP.3 (Stift @) von IC701)
und TP.4 (Kollektor von Q709) anschliel3en. Die
Erdklemme GND mit Stift @0 verbinden. Falls ein
Phasenmesser zur Verfligung steht, die Bezugs-
seite mit TP.4 und die Vergleichsseite mit TP.3
verbinden.

(3) Das Gerat wieder in seine ursprungliche Lage.
umdrehen, dann den Plattenteller und die
Plattentellermatte anbringen.

(4) Den Tonarm aus der Tonarmauflage l6sen und
die Plattentellerdrehung auf 33 U/min und 0,0%
Tonhohenschwankungen einstellen.

(5) Den halbbefestigten Widerstand R7/91 so
einstellen, dald der Phasenunterschied zwischen
den TP.3- und TP.4-Wellenformen auf 0°
gebracht wird. Da die Wellenformleistung nicht
genau 50% betragt, die Phase auf den positiven
Anstieg der Wellenform abstimmen. Aul3erdem
auf die Mitte dieser Schwankungen abstimmen,
da der Zeiger wegen den- Gleichlaufschwankun-
gen in den TP.3-Wellenformen leicht ausschlagt.
ausschlagt.

(6) Die Plattentellerdrehzahl auf 45 U/min um-
schalten und die Punkte in der folgenden Tabelle
uberprufen. Den Phasenunterschied 6 wie folgt
ermitteln.

(/) Beir irgendeiner Abweichung von den Nenn-
werten in (6) den halbbefestigten Widerstand
R790 etwas verstellen, dann die Schritte (4) (b)
und (6) wiederholen.

| 0 =
- (- 'v} - g
i i " e
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(2) Connecter |'oscilloscope 38 TP.3 (broche () de
IC701) et &3 TP.4 (collecteur Q709). Relier la terre
a la broche@0. Si I'on dispose d'un phasemeétre,
relier le coté de réféerence a TP.4 et le coté de
comparaison a TP.3.

(3) Retourner |‘appareil a sa position normale et
replacer le plateau et son tapis.

(4) Libérer le bras de lecture de son support et faire
tourner le plateau a la vitesse de 33 t/mn. et une
hauteur de 0,0%.

(5) Ajuster la résistance semi-fixe R791 de telle sorte
que la difféerence de phase dans les formes
d'onde TP.3 par rapport a celles de TP.4 soit
amenée a 0°. Comme le facteur d’'utilisation de
forme d’onde n’est pas exactement 50%, aligner
la phase avec la montée positive de forme
d'onde. De plus, comme l'aiguille fluctue légere-
ment en raison du pleurage/scintillement des
formes d'onde TP.3, régler au centre de ces fluc-
tuations.

(6) Faire passer la vitesse de rotation du plateau a 45
t/mn et vérifier les points du tableau ci-apres.
Rechercher la difference de phase 6 comme suit.

(7) Si I'on décele une déviation par rapport aux
valeurs en (6), régler légerement la résistance
semi fixe R790 et répéter les points (4), (D) et (6)

Plattentellerdrehzahl Phasenunterschied 6
Vitesse de plateau Différence de phase 6
331/3U/min.| —29% ~2° £20°
33 173 tr/mn 0.0% 0° +15°
| 9,9% 2 :t_gg" |
| -9,9% 5° +20°
45 U/min. : o o
45 tr/mn 0.0% W :300
QLQ% _ 15° :l:ggn
Tabelle 1
Tableau 1

TP 4&-Wellenform | I | l
Forme d'onde TP 4

Enstellposition

der TP 3-Wellenform

Positon de réglage

de forme d'onde TP .3

]
Ty o
8° Phasenvoreil - s SR
der TP.3=¥:’JEIFEHU"2?H'I -’ — H_-! |
Avance de phase §° de | o T r—od
forme d'onde TP 3 L..J | I J
1

'
§° Phasenverzogerung = = ¥ _.'Tl ¢ e ) r 8 =-—r-l- x 360
der TP .3-Wellenform B | | 1 5 5
Retard de phase 8° de | T by
forme d'onde TP.3 L_- L-- -’ AN). 33

Fig. 33

10. Wiederholungseinstellung

Die Wiederholungseinstellung nach dem Aus-
wechseln des IC304 oder seiner peripherischen Teile
wie folgt vornehmen.

(1) Zuerst den Plattenteller entfernen, dann das
Gerat umdrehen und die Bodenplatte entfernen.

(2) Einen Oszillographen an TP.7 (Stift @9 von 1C904)
anschlieRen und die Erdklemme GND mit Stift 30
verbinden.

(3) Uber die Stifte 6@ und &9 an der Phono-
Leiterplatte kurzschlielden.

(4) Das Gerat wieder in seine ursprungliche Lage
umdrehen, dann den Plattenteller und die
Plattentellermatte anbringen. Eine Schallplatte
auf die Plattentellermatte legen.

(5) Den Wiederholungsvorgang bei 33 U/min und
0,0% Tonhodhenschwankungen ausfuhren. Der
Tonarm bewegt sich zum Schallplattenrand, und
unmittelbar bevor er an der Einlaufautomatik-
stelle zum Halt kommt, wird TP.7 ein positiver
Impuls einmal zugeleitet. Die Zeitbreite dieses

Impulses auf dem Oszillographen ablesen. (Die

33—

10. Réglage de la répétition

Procéder comme suit au réglage du mécanisme de
répétition lorsque le IC904 ou ses piéces péripheéri-
ques ont été remplacees.

(1) Déposer le plateau, retourmer |‘appareill et
déposer le couvercle du fond.

(2) Connecter un oscilloscope & TP.7 (broche (3§ de
1IC904) et relier la terre (GND) & la broche 8.

(3) Etablir un court-circuit entre les broches & et &
sur le P.W.B. phono.

(4) Ramener |'appareil a sa position normale et in-
staller le plateau et son tapis. Déposer un disque
sur ce dernier.

(5) Faire fonctionner le mécanisme de répétition a la
vitesse de 33 t/mn. et 3 une hauteur de 0,0%. Le
bras de lecture se déplace vers la circonférence
extérieure du disque et juste avant qu’il ne
s'arréte a la position d'amorce automatique, une
impulsion positive est alimentée une foisa TP.7/.
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Oszilograph-Triggerfunktion hat eine positive
Polaritat, so dal® es einfacher ist, die Wellen-
formen in der normalen Betriebsart anstelle in
der automatischen Betriebsart zu beobachten.)
Den halbbefestigten Widerstand R990 so
einstellen, dald die Zeitbreite des Impulses auf
45 :,°ms gebracht wird. Nach dieser Einstellung
die Kontaktstifte 88 und &9 der Phono-Leiterplatte
offnen.

11. Einregelung des photoelektrischen Stromes
von Q922
Den photoelektrischen Strom von Q922 nach
Auswechseln des Q922 und D922 bis D924 bzw. der
Leuchtdioden-Leiterplatte und der Phototransistor-
Leiterplatte wie nachstehend beschrieben einregeln.
(1) Den Plattenteller und die Bodenplatte entfernen.
(2) R970 entfernen und einen 270-Ohm-Widerstand
mit R953 parallelschalten, dann einen Gleich-
strommesser in Reihe schalten. Ferner die Span-
nung uber die Klemmen von R953 mittels eines
Gleichspannungsmessers messen und den
lichtelektrischen Strom (I durch Teilung der
Spannung durch 270 Ohm errechnen. Danach
die Masse mit der Massenseite des R953 ver-
binden.
Den Plattenteller und die Plattentellermatte an-
bringen; den Tonarm nach oben, dann zum
Innenumfang des Ruckkehrbereiches bewegen.
Darauf achten, dal} kein starkes Licht diagonal
auf den Sensorarm strahlt.
Den lichtempfindlichen Strom (I.) bei maximaler
Stromstarke im Ruckkehrbereich messen.
Den 270-Ohm-Widerstand entfernen, den Wider-
standswert von R970 bei Verwendung der
Umgebungstemperatur wahrend der Messung
aus Tabelle 2 wahlen und R970 parallel zu R953
anloten. Ist der photoelektrische Strom so stark,
dalR der Widerstand zwischen der unteren und
oberen Grenze der nachsten Stufe liegt, wird der
untere Grenzwiderstand gewahlt, wenn der Wert
naher an der oberen Grenze liegt, der obere
Grenzwiderstand der nachsten Stufe wird
gewahlt, wenn der Wert naher an der unteren
Grenze liegt.

(6)

(3)

(4)

(5)

(6)

Lire la largeur de temps de cette impulsion sur
I"'oscilloscope. (Le mode de déclenchement de
I"oscilloscope a une polarité positive et il est plus
facile d'observer les formes d'onde en mode nor-
mal qu'en mode automatique.).

Ajuster la résistance semi-fixe R990 de telle sorte
que la largeur de temps de ['impulsion soit
amenée 3 45 !,°ms. Aprés ce réglage, ouvrir les
broches &8 et 89 sur le P.W.B. phono.

11. Réglage du courant photoélectrique de Q922
Ajuster le courant photoélectrique de Q922 comme
expliqué ci-aprés quand le Q922 et les pieces de D922
a D924 ont été remplacés ou quand le PW.B. 3
diode LED et le P.W.B. photo-transistor ont été
remplacés.

(1)
(2)

(3)

(4)

(5)

Déposer le plateau et le couvercle du fond.
Déposer RJ70 et connecter une résistance de 270
ohms en parallele a R953 et ensuite un ampeére-
metre CC en série. En outre, mesurer la tension
aux broches R953 a l'‘aide d'un voltmeétre a
courant continu et mesurer le courant photosen-
sible (I.) en divisant la tension par 270 ohms.
Brancher alors le cdété de la masse 38 la masse
R953.

Installer le plateau et son tapis, placer le bras de
lecture a la position relevée (UP) et ensuite le
faire se déplacer vers la région de retour de la cir-
conférence intérieure. Prendre garde qu’'aucune
lumiere puissante ne brille dans la direction
diagonale sur le bras senseur.

Mesurer le courant senseur de lumiéere (1) a son
maximum dans la région de retour.

Enlever la résistance de 270 ohms, choisir la
valeur de résistance de R9/0 dans le tableau 2,
en utilisant la température ambiante pendant la
mesure et |la souder en parallele avec R953. Si le
courant photoélectrique est tel que la résistance
se trouve entre la limite inférieure et la Iimite
superieure du rang suivant, choisir la résistance
de limite inférieure si la valeur est plus proche et
la limite supérieure et choisir la résistance de
limite supérieure du rang suivant si la valeur est
plus proche de la limite inférieure.

Umgebungstemperatur (5°C bis 15°C)
Temperature ambiante (De 5°C a 15°C)

Umgebungstemperatur (15°C tis 35°C) |
Temperature ambiante (De 15°C a 35°C) !

Lichtelektrische’
Strom I, (wA
Untere Grenze

— Obere Grenze
Courant photoélec-
tnigue |, (uA)
Limite inteneure

- Limite supeneure

270-0hm-K lemmen-

spannung (mV)
Untere Grenze
— Obere Grenze

Tension de borne
270 ohms (mV)
Limite inféenieure -
Limite supeneure

130
210
305
3BS
450
520
600
700
820
955
1125
1305
1565
1890
2280
2710
3360
«000
4850
5820

260
355
4135
500
565
645
745
870
1000
1170
1350
1615
1940
2330
2760
3410
4050
4300
5880

35.1
56 .7
82.4
104
12¢
140
162
189
221
258
304
352
423
510
616
732
907
1080
1310
1571

Y

Lichtelektrischer 270-0hm-Klemmen. |
Strom |, (wA) spannung (mV) | RQ, 5, .
Untere Grenze Untere Grenze
— Obere Grenze — QObere Grenze BT T
Courant photoelec- | Tension de borne i)
tnque |, (gA) 270 ohms imV)
Limite inférnieure Limite inferieure —
= Limite supéneure | Limite superieure I
70.2 135 272 36.5 73.4 e
95.9 222 369 59.9 99.6 i
117 jl9 455 86.1 123 '
138 405 523 109 141 r
153 473 590 128 159
174 540 678 146 181
201 628 179 170 210
235 129 907 167 245 I8
270 857 1044 231 28¢ S
116 ¥94 1221 268 330 g ©
365 1191 1409 ilé B0 | Yo
436 1359 1680 367 454 _-
524 1630 2021 440 546 )
629 1971 2429 532 666 .
745 2379 2878 642 177 3
921 2828 1550 764 359 :
1094 3500 4223 945 1140 .
1323 4173 5109 1127 1379 . J
1588 5059 6123 1366 1653 | 0.82
- 6073 - | 1640 - 1 .68

Tablle 2/ Tableau 2
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(6)

Zuerst die Zuleitungen herausnehmen, so dal}
die Spannung Uber den Klemmen von R953
gemessen werden kann, dann die Bodenplatte
anbringen. Die Spannung (Dunkelspannung von
B (Mittelschlitzteil) iGber die Klemmmen von R953
an der Tonarmposition prufen, so dald der photo-
elektrische Strom im Ruckkehrbereich selbst bei
verhaltnismaldig heller Umgebung minimal wird,
dann nachprufen, ob diese Spannung niedriger
als die in Abb. 35 angegebene Spannung ist.
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Tout d'abord, retirer les fils de sorte que la ten-
sion entre les bornes de R953 puisse étre
mesurée et installer ensuite le couvercle de fond.
Vérifier la tension (tension sombre de section
fendue B (moyenne)) entre les bornes de R953 3
la position du bras, de sorte que le courant
photoélectrique soit amené a son minimum dans
la région de retour, méme dans des conditions
ambiantes relativement claires, et vérifier que
cette tension soit inférieure a celle donnée dans
la Fig. 35.
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Umgebungstemperatur zur Ziet der Abb. 5
Messung (°C) .
Temperature au moment de la mesure (°C) F'g' s

12. Prifmethode fiir die rerschiedenen Teile
[Uberprifen der lichtempfindlichen Spannung

von Q918]
Die lichtempfindliche Spannung von Q918 nach Aus-

wechseln der

Kontrollampe PL901, des Lam-

pengehauses, Q918, Plattentellers und Prismas Uber-

12. Méthode de vérfication pour chaque piéce
[Vérification de tension de senseur lumineux
Q918]

Vérifier la tension de senseur lumineux Q918 quand la
lampe pilote PLY01, le boitier de lampe Q918, le
plateau et le prisme ont été remplaces.

prufen. (1) Déposer le couvercle du fond et mesurer la ten-

(1) Die Bodenplatte entfernen und die Spannung sion entre les bornes de R946.
uber die Klemmen von R946 messen. (2) Déposer le bras de pick-up de son support sans

(2) Den Tonabnehmer von der Tonarmauflage placer de disque sur le plateau et faire tourner le
abheben, ohne dald dabei eine Schallplatte auf plateau.
dem Plattenteller liegt, dann eine Plattenteller- (3) Comme sur la Fig. 36, deux jeux de trois impul-
drehung bewirken. sions sont alimentées par simple rotation du

(3) Wie aus Abb. 36 ersichtlich i1st, entstehen pro plateau. La-haute tension est la tension claire et
Plattentellerdrehung zwei Satze von jeweills drei la faible tension est la tension obscure.
Impulsen. Die hohe Spannung ist die Licht-
spannung und bei der niedrigen Spannung
handelt es sich um die Dunkelspannung.

Obere Grenze der
Dunkelspannung bet
TRE HoeAicviss VR L 1
::,.,; = tension résiduelle dans } i':‘g?ns:r"ljmtf;ﬁmmung
NS I T T e e e SOt S,
- &
v é% 2 \l ! 1725 (V)
.E 2 og 145 (V) Lichtspannung
& E%% 15 4 l Tension de lampe
gxss 1w Niaw mm mm |?§:§,‘:;E;'gz?§f;w
E‘EEE L/,/ r-l--~'-:k=J.-rv.-I"n.~ = n Zeit
: . 12 S Abb. 36
Umgebungstemperatur zur Zeit der Messung (°C) Flg' 36
Tempéerature ambiante au moment de la mesure (°C)

(4) Nachprufen, ob die Lichtspannung In ver- (4) Verifier que la tension claire dans des conditions
haltnismaldig dunkler Umgebung hoher ist als der ambiantes relativement sombres est supérieure a
untere Grenzwert in der Abbildung. la valeur de limite inférieure sur la figure.

(5) Nachpriufen, ob die Dunkelspannung In (5) Vérifier que la tension obscure dans des condi-
verhaltnismaldig heller Umgebung niedriger ist tions ambiantes relativement claires est In-
als der obere Grenzwert in der Abbildung. férieure a la valeur de limite supérieure dans la

(6) Falls die Werte nicht mit den Nennwerten figure.

Ubereinstimmen, auf mogliche Fehler bei der (6) Si les valeurs ne correspondent pas aux don-

Befestigung des PLS01, Lampengehauses,
Q918, Prismas und der Gummimatte uberprufen.

—3H—

nées, vérifier si le montage de PL901, du boitier
de lampe, de Q918, du prisme et de la feuille
caoutchoutée est effectué correctement.
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[Uberpriifen des lichtempfindlichen Stromes

von Q921, Q925]

Den lichtempfindlichen Strom von Q921 und Q925

nach Auswechseln des Q921, Q925 und D922 bis

D924 bzw. nach Auswechseln der Leuchtdioden--

Leiterplatteneinheit und der Phototransistor-Leiter-

platteneinheit uberprufen.

(1) Die Bodenplatte entfernen, die 270-Ohm-
Widerstande hinsichtlich Q921 und Q925 parallel
zu R952 und R959 schalten und den licht-
empfindlichen Strom gemal} Abschnitt “Ein-
regein des photoelektrischen Stromes von
Q922" messen. Darauf achten, dald kein starkes
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